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Genel uyarilar
Bu dokimanin kapsami

1 Genel uyarilar

1.1  Bu dokiimanin kapsami
Bu dokiimanda genel emniyet uyarilari ve cihaz i¢in secilmis bazi bilgiler bulunmaktadir.
* Bu dokimanin kapsamli isletme kilavuzunun yerine gegemeyecegini unutmayiniz.

* Bunedenle, cihaz ile galismaya baslamadan énce ayrintili isletme kilavuzu dikkatlice
okunmalidir.

« Aynintili isletme kilavuzundaki bilgilere, uyarilara ve talimatlara uyunuz. Bu, cihazin
arizasiz olarak ¢alismasi ve garanti haklarinin kaybolmamasi igin sarttir.

» Cihaz ile ilgili ayrintili el kitabi, isletme kilavuzu ve diger dokiimanlar, pdf dosyasi
olarak birlikte verilen CD veya DVD Uizerinde bulunmaktadir.

+ SEW-EURODRIVE tarafindan PDF formatinda yayimlanan tim teknik dokimanlari
SEW-EURODRIVE'n internet sitesinden indirebilirsiniz:

1.2  Emniyet uyarilarinin yapisi
1.2.1 Sinyal so6zciiklerin anlamlari

Emniyet uyarilari, hasar ikazlari ve diger uyari sinyal sézcuklerinin kademeleri ve
anlamlari asagidaki tabloda verilmektedir.

Sinyal s6zciik Anlami Uyulmadiginda
A TEHLIKE! Dogrudan bir tehlike Agir yaralanmalar veya 6lim
A UYARI! Olasi tehlikeli durum Agir yaralanmalar veya 6lim
A DIKKAT! Olasi tehlikeli durum Hafif yaralanmalar
DIKKAT! Olasi malzeme hasarlari Tahrik sisteminde veya ortamda hasar
olugmasi
UYARI Faydali bir uyari veya ipucu: -
Tahrik sisteminin kullanilmasini
kolaylastirir.

1.2.2 Boélimlere gore verilen emniyet uyarilarinin yapilari

Bolumlere gore verilen emniyet uyarilari sadece 6zel bir igslem igin degil, belirli bir tema
icerisindeki birden fazla islem icin gecerlidir. Kullanilan piktogramlar ya genel tehlikelere
ya da belirli bir tehlikeye isaret etmektedir.

Burada boliimlere gore verilen bir emniyet uyarisinin yapisi gortilmektedir:

A SINYAL SOZCUK!
Tehlike tlrh ve kaynagi.
Uyulmadiginda:

» Tehlike dnleme dnlemi(leri).
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Genel uyarilar
Emniyet uyarilarinin yapisi

1.2.3 Dahil edilmis emniyet uyarilarinin yapilar
Dahil edilmis emniyet uyarilari tehlikeli islem adiminin dogrudan éniine entegre edilmistir.
Burada dahil edilmis bir emniyet uyarisinin yapisi gérilmektedir:
+ A SINYAL SOZCUK! Tehlike tiirii ve kaynagi.
Uyulmadiginda:
— Tehlike dnleme énlemi(leri).
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Emniyet uyarilar
On Bilgiler

2 Emniyet uyarilari

Asagida belirtilen temel emniyet uyarilari mal ve can kaybini énlemek i¢cin édnemlidir.
isletici temel emniyet uyarilarina dikkat edilmesinden ve bu uyarilara uyulmasindan
sorumludur. Sistem ve isletme sorumlusunun ve kendi sorumluluklari altinda cihaz Gze-
rinde galisan Kisilerin cihaza erisebilmelerini ve kilavuzun okunabilecek bir durumda
olmasini saglayin. Ac¢ikhda kavusmasi gereken durumlar veya bilgi gereksinimi varsa,
SEW--EURODRIVE'a danisilmaldir.

2.1  On Bilgiler

Asagidaki emniyet uyarilari Oncelikle frekans ceviriciler kullanildiginda gecerlidir.
Reduktorlt motorlar veya motorlu tahrik tniteleri kullanildiginda, motorlara ve rediktor-
lere ait isletme kilavuzundaki guvenlik uyarilari dikkate alinmalidir.

Bu kilavuzun her béliminde verilen ilave emniyet talimatlar da ayrica dikkate alinmahdir

2.2 Genel bilgiler

isletme esnasinda frekans geviricide korunma siniflarinda belirtilen ilgili gerilimi tagiyan,
ciplak pargalar mevcut olabilir.

Olim veya agir yaralanmalar.

* Tasima, depolama, yerlestirme veya montaj, baglanti, isletmeye alma, bakim ve
onarim calismalari sadece uzman elemanlar tarafindan ve asagidaki noktalar
mutlaka dikkate alinarak gergeklestiriimelidir:

ilgili detayli agiklamali igletme kilavuzu(lart)
Motorda ve rediktérlli motorda bulunan ikaz ve emniyet etiketleri

Tahrik Unitesine ait diger tim proje dokiimanlari, devreye alma kilavuzlari ve
devre semalari

Sisteme 6zgu talimatlar ve gereksinimler
Emniyet ve kazalardan korunma ile ilgili ulusal ve yerel yonetmelikler

» Hasar gérmus Urtnler kesinlikle monte edilmemelidir.

+ Hasarlar derhal nakliye firmasina bildirilmelidir.

Gerekli kapagin izinsiz olarak kaldiriimasi, yanlis kullanim, montaj ve kullanma sonucu
agir yaralanmalara ve hasarlara sebep olabilecek kaza olma ihtimali mevcuttur.

Ayrintili bilgiler dokimanlardan alinabilir.
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Emniyet uyarilar
Hedef grup

2.3

24

Hedef grup

Makine Uzerinde sadece egitim gormus bir usta tarafindan c¢alisma yapilabilir. Bu
isletme kilavuzuna gore, teknisyenler Grandn yapisini, mekanik montajini, ariza gideril-
mesi ve onarimini bilen ve asagidaki konularda yeterlilik belgesine sahip kisilerdir:

* Mekanik (6rnegin mekaniker veya mekatronik teknisyeni) bolimundeki egitimini bitir-
mis ve yeterlik belgesine sahip.

+ Buisletme kilavuzundaki bilgilere sahip.

Tam elektroteknik calismalar sadece egitim gérmus bir elektronik ustasi tarafindan yapi-

labilir. Bu igletme kilavuzuna gore, elektrik teknisyenleri Grinin elektrik baglantisini,

ariza giderilmesini ve onarimini bilen ve asagidaki konularda yeterlilik belgesine sahip

kisilerdir:

+ Elektroteknik (6rnegin elektrik veya mekatronik teknisyeni) boélimundeki egitimini
bitirmis ve yeterlik belgesine sahip.

* Bu isletme kilavuzundaki bilgilere sahip.

Diger tim nakliye, depolama, isletme ve atik toplama galismalari sadece bu konularda
egitilmis kisiler tarafindan yapilmalidir.

Amacina Uygun Kullanim

Frekans ceviriciler asenkron AC motorlara kumanda etmek igin kullanilan komponent-
lerdir. Frekans ceviriciler makinelere ve elektrik tesislerine komponent olarak monte
etmek igin tasarlanmistir. Frekans geviriciye kapasitif yikler baglanmamalidir. Kapasitif
yukler altinda galistirma asiri gerilimlere ve cihazin harap olmasina sebep olabilir.

AB/EFTA Ulkelerinde satilan frekans geviriciler icin asagidaki standartlar gegerlidir:

« Bir makine igerisine monte edildiginde frekans geviricilerin isletmeye alinmasi (ama-
cina uygun igletmenin baslamasi), AB Direktifi 2006/42/EC’ye (Makine Direktifi)
uygunlugu tespit edilene kadar yasaktir; EN 60204 dikkate alinmalidir.

» Devreye alinmasina (amacina uygun isletmenin baglamasi) sadece EMU Direktifi
2004/108/EC'ye uyulmasi durumunda izin verilir.

» Frekans geviriciler Dustik Gerilim Yoénetmeligi 2006/95/EC tarafindan istenen sartlari
yerine getirmektedir. Frekans ceviriciler igin, harmonize edilen EN 61800-5-1/
DIN VDE T105 serisi normlar EN 60439-1/VDE 0660 Bolim 500 ve EN 60146/
VDE 0558 ile baglantili olarak kullantlir.

Teknik veriler ve baglanti kosullari cihazin etiketinde ve bu igletme kilavuzunda belirtil-
mistir ve bunlara uyulmahdir.
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Emniyet uyarilar
Gecerli olan diger dokimanlar

Guvenlik iglevleri

SEW-EURODRIVE frekans ceviricileri dogrusal motorlar bir Ust seviyede guvenlik
sistemi bulunmayan tesislerde guvenlik igin kullaniimamalidir.

Makinelere ve insanlara zarar vermemek icin Ust seviyede bir guvenlik sistemi
kullaniimahdir.

"Glvenli Durma" islevi kullanildiginda, asagidaki dokimanlar g6z 6ninde
bulundurulmalidir:

- MOVITRAC® B/ islevsel glivenlik

Bu dokiimanlar SEW-EURODRIVE internet sitesinde "Dokiimantasyon \ Yazilim \
CAD" altinda bulunmaktadir.

2.4.2 Dokiimanin igerigi

2.5

2.6

Bu dokiiman, MOVITRAC® B'nin kullaniimasinda, asagidaki ozelliklere dayanan
emniyet teknidi ile ilgili ekleri ve kosullari igerir:

Bu sistem Asenkron motorlu frekans donlsturiiciden ve guvenlik kontroli yapilmis
harici ayirma tertibatindan olugsmaktadir.

Gecgerli olan diger dokiimanlar

Bu dokiiman MOVITRAC® B isletme kilavuzuna ek olarak hazirlanmistir ve ileri sayfa-
larda verilen bilgiler bu kilavuzdaki uygulama uyarilarini kisitlar.

Bu dokiiman sadece asagidaki dokiimanlar ile birlikte kullaniimalidir:
- MOVITRAC® B'ye genel bakis

«  El Kitabi MOVITRAC® B iletisim

» Kullanilan opsiyon kartinin el kitabi

Tasima / Depolama

Uriin teslim alinirken igeriginin tagima siirecinde hasar gériip gérmedigi derhal kontrol
edilmelidir. Olasi hasarlar derhal nakliye sirketine bildiriimelidir. Kesinlikle devreye alin-
mamalidir. "Genel teknik veriler" bolumi altinda belirtilen iklim kogullarina uyulmahdir.
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Emniyet uyarilar
Yerlestirme

2.7 Yerlestirme

Cihazlarin montaji ve sogutulmalari ilgili bu igsletme kilavuzundaki talimatlara uygun
olarak gerceklesmelidir.

Frekans geviriciler izin verilmeyen yiiklere karsi korunmalidir. Ozellikle nakliye sirasinda
ve taginirken modiiller deforme olmamali ve / veya yalitim mesafeleri degistirilmemeli-
dir. Uzerindeki elektronik komponentlere ve kontaklara kesinlikle dokunmayin.

Frekans geviricilerde elektrostatik yuklere karsi hassas modiller bulunmaktadir. Bu
moddller yanlis kullanim sonucu kolayca hasar gorebilirler. Elektrikli komponentler
mekanik olarak hasar gérmemeli veya arizalanmamalidir.

Kullaniimasi 6zellikle 6ngdrulmedigi takdirde, asagidaki ortamlarda kullaniimasi yasaktir:
» Patlama tehlikesi olan ortamlarda.

o Zararh yadlar, asitler, gazlar, buharlar, tozlar, isinimlar vb. bulunan ortamlarda (6rnegin
frekans ceviriciler sadece EN 60721-3-3 uyarinca 3K3 iklim sinifinda kullaniimalidir)

+ EN 61800-5-1 tarafindan talep edilen mekanik ve darbe ytklerinin olustugu portatif
uygulamalarda.

2.8 Elektrik baglantisi

Gerilim altindaki frekans cgeviricilerin lizerinde galisma yaparken gecerli ulusal kaza
Onleme talimatlari (6rn. Almanya'da BGV A3) dikkate alinmalidir.

Montajda kablo kesitleri, sigortalar ve koruyucu iletken ile ilgili bilgilere dikkat edilmelidir.
Bunlarin disindaki uyarilar isletme kilavuzunda verilmistir.

EMU uyarinca yapilacak montaj ¢calismalari (ekranlama, topraklama, filtre dizenleri ve
kablo serimleri) bu isletme kilavuzunda verilmektedir. EMU yasasi tarafindan belirlenen
sinir degerlere uyulmasindan makinenin veya tesisin Ureticisi sorumludur.

Koruma onlemleri ve koruyucu donanimlar gecgerli talimatlara uygun olmalidir (6rnegin,
EN 60204 veya EN 61800-5-1).

Cihazi topraklayin.

2.9 Giivenli ayirma

Bu cihaz, guc¢ ve elektronik baglantilari icin EN 61800-5-1'e uygun emniyetli olarak
ayirma sartlarini yerine getirmektedir. Emniyetli olarak ayrilmasini saglamak icin, bagli
olan tim akim devreleri de ayni zamanda emniyetli ayirma sartlarini yerine getirmelidir.
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Emniyet uyarilari
Isletme

2.10 isletme

Frekans ceviricilerin monte edildigi tesisler ayrica gozetim ve koruma tertibatlar ile
donatiimalidir. Bu tertibatlar gecerli yasal uygulamalara (6rn. teknik donanim yasasi,
kaza 6nleme talimatlari vb.) uygun olmalidir.

Frekans geviricilerin besleme geriliminden ayrildiktan sonra, kondensatérler sarjli olabi-
leceginden, besleme gerilimi tasiyan cihaz pargalarina ve gi¢ baglantilarina 10 dakika
sure ile temas edilmemelidir. Bu konuda frekans cgevirici ilgili uyar etiketleri dikkate
alinmaldir.

isletme sirasinda tiim kapaklar ve gévde kapatiimalidir.

isletme LED’i veya diger gostergelerin sénmesi, cihazin sebekeden ayrildigini ve ener-
jisiz oldugunu gostermez.

Cihazin dahili gtivenlik fonksiyonlari veya mekanik olarak bloke edilmesi motoru durdu-
rabilir. Ariza nedeninin giderilmesi veya reset edilmesi ile motorun otomatik olarak tekrar
calismasina neden olunabilir. Tahrik edilen makine i¢in bu duruma, bir emniyet geregi
olarak, izin verilmiyorsa, ariza gideriimeden &nce cihazin sebekeden ayriimasi
gerekmektedir.

2.11 Cihaz sicakligi

MOVITRAC® B frekans geviriciler genelde fren direngleri ile ¢calistirilirlar. Fren direngleri
normal olarak elektrik panosuna monte edilir.

Fren direnglerinin ylzey sicakliklari 70 °C'nin ¢ok Uzerinde olabilir.

Fren direngleri ¢alisirken ve durduktan sonraki soguma zamani igerisinde motora kesin-
likle dokunulmamalidir.
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Tip tanimi / etiket
Tip tanimi

3 Tip tanimi / etiket

3.1 Tip tanimi

Tip tanimi asagidaki semada gdsterilmektedir.

MC 07 B 0022-

2 B 1-

4-

00

IT

L

Tip

Calisma
bélgeleri

Baglanti tlru

Elektroman-

yetik uyumluluk

Besleme

gerilimi

Onerilen motor
glci

Surim B
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Tip MOVITRAC®

/T = Teknoloji cihazi

/L = Boya

(kismen cilalanmis devre
kartlarr)

/S = S-Bus-Adresi 1

00 = Standart
S0 = Glvenli durdurma

4 = 4Q (fren kiyici ile)

3=3faz/1=1faz

0 = Elektromanyetik
uyumluluk yok

A = Elektromanyetik
uyumluluk derecesi C2
B = Elektromanyetik
uyumluluk derecesi C1

2=AC200-240V
5=AC 380-500V

0022 = 2,2 kW

Seri ve jenerasyon
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3.2

Etiket

Tip tanimi / etiket
Etiket

Tip plakasi asagidaki sekilde gorilmektedir:

: MCO7B0005-281-4-00/FSC11B
50! 01.1358334901.0001.10

1 I|IIIIII|||||III|I|IH|III|I|II|IﬂllIIII|I|I|IIII!|IIIIII||I||||| Iél&ll

lln-.n- £ Input Ausgang / Duiput

I.I = 1w200. U = Is0.
‘7‘“‘ '“"'"““ f 350 anna ¢ :0...600Mz
Umrichter I = 8,57 AC (230V) =13,
MOVITRAC B T:-10...+60 € 1P 20(P = 0.55kM/0.7

Hada in Gerbaay

e T

=
AT o~
.'lﬁ AC . (230V) IHU 00&1‘ ED. g

MLOOO1

Input U Nominal sebeke gerilimi
| Sebeke anma gerilimi % 100 isletme
f Sebeke frekansi

Output U % 100 igletme ¢ikis gerilimi
| % 100 isletmede nominal gikis akimi
f Cikis frekansi

T Ortam sicakhgi

P motor % 100 isletmede onerilen motor glcu

3185547659

Cihazin durumu alt barkodun ustiinde goriinir. Cihaz durumu cihazin yazilim ve donanim versiyonlarini belirtir.
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Kurulum

4 Kurulum

Sogutucu gdévdenin ylzeyinde 70 °C'nin lzerinde sicakliklar olusabilir.
Yanma tehlikesi.
» Sogutucu gévdeye dokunmayin.

Kompakt isletme kilavuzu — MOVITRA c®B
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Kurulum

Baglanti semasi

4.1

1xAC230V/N/PE
L1

Baglanti semasi

3 x AC 400/500 V / PE
3xAC230V/PE

X17 "Guivenli durdurma”
3x400V:

5,5 —75 kW, Standart
3x400V:

0,55 - 4,0 kW, MC07B..-S0
3x230V:

3,7 — 30 kW, Standart
3x230V:

0,55 - 2,2 kW, MCO07B..-S0

|-Sinyali <

X17:

Analog sinyaller igin referans potansiyel |F———

K11
(AC-3)

ol |

-—LJZ 4'LJ2

x1 [L1] [c2] [L9 g

(] [¢]

T |

X4‘

MOVITRAC® B

S1

IIII 1

X44! o

S2

ON

!!!!

FSC11B
X45| X46
T ERLRRY

Degistirme | @ | V*

U-Sinyali* mA

S 11 X1

0:

REF1

10V ——
0-10Vv*

A1

Al12

X10:Al11/A112

0V-+10V 0(4)-20mA

GND

BIWIN|—

X1

Bir iist seviyedeki
kontrol {initesi
» Dijital

Hata-reset” -«——

DIgd

giris

Sag/dur «——

DIg1

Sol/dur* a——+

DI@2

I E—

Enable/Stop* a——

DIg3

Dijital

n11/n21* a———

Dig4

cikiglar

n3=ntt+nt2{ o0 g

DIg5TF

TF/TH igin besleme gerilimi

VOTF

[2] +24 V girisi/giKig) ~a———m=

24VIO

GND

| (N[O~ |WwN|—

%,,,
l Y Dijital gikis
referansi

(P808 ile kapatilabilir) r

Dijital sinyaller icin referans potansiyel

X13:

Referans potansiyel

GND

Fren serbest* ———m|

DO@2

Caligmaya hazir* ———m{

DO@3

Referans potansiyel

GND

DO@1-C

Normalde agik kontak

DO@1-NO|

Réle kontagi/Ariza* E

DGND

Normalde kapali kontak

DO@1-NC

~N|o|o |~ |(w[N|—

2| VO24

4| SVI24

ni

— "Fren redresorinin
baglantisi" b&limu

(2P (0] [v] [l £ P

X2
X3

i
[
!

- e -—-—---- ¢

11

* = Fabrika ayari

— "Fren direnci BW... / BW..-T / BW...-P
o= baglantisi" bolimu

[1] Boyut 1, 2S ve 2'de sebeke ve motor baglanti klemenslerinin [X1] / [X2] yaninda PE baglantisi bulunmaz. Bu durumda DC Link
baglantisinin [X4] yanindaki PE klemensini kullanin (sadece Boyut 1 — 5 arasind mevcuttur). BG0'da koruyucu toprak (PE)

baglantisi sacdir.

[2] Cihaz tipi MCO7B..-S0 daima harici gerilimle beslenmelidir.

14

X4 sadece boyut 1 — 5 i¢cin mevcuttur. Boyut 3’ten itibaren ayrica 2 PE klemensi daha
mevcuttur.
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Devreye alma (‘@ 5

Fabrika ayarinda devreye alma igin kisa agiklama @

5 Devreye alma

5.1 Fabrika ayarinda devreye alma igin kisa agiklama

MOVITRAC® B frekans ceviriciyi ayni kapasitedeki bir motora dogrudan baglayabilirsi-
niz. Ornek: 1,5 kW (2,0 HP) giiciindeki bir motor MC07B0015’e dogrudan baglanabilir.

5.1.1 Yapilmasi gerekenler

5.1.2 Uyarilar

1.
2.
3.

Motoru MOVITRAC® B’ye baglayin (Klemens X2).
istege gére bir fren direnci baglayin (Klemens X2/X3).

Asagidaki sinyal klemenslerine uygulayiciya ait kontrol initesi tarafindan kumanda
edilmelidir:

« Etkinlestirme DIG3
+ Opsiyonel olarak Sag/Stop DIg1 veya Sol/Stop DIG2
+ [stenen deger:

* Analog girig (X10) veya / ve

+ DI@4 =n11 =150 dev/dak veya / ve

» DIg5 =n12 = 750 dev/dak veya / ve

+ DIg4 + DIg5 = n13 = 1500 dev/dak
* Frenli bir motorda:

DO@2 = Fren kontrolu fren redresori Gzerinden
Opsiyonel olarak agagidaki sinyal klemenslerini baglayin:
+ DIgQJ = Hata reset
+ DO@1 = /Ariza (role kontag: tipinde)

+ DO®@3 = isletmeye hazir
Kontrol Unitesinin istenen islevlerini kontrol edin.

. Frekans ceviriciyi sebekeye baglayin (X1).

Sinyal klemenslerinin islevleri ve nominal deger ayarlari tus takimi FBG11B veya bir PC
ile degistirilebilir. PC baglantisi i¢in bir 6n baglanti opsiyonu FSC11B ile asagidaki
arabirim adaptdérinden biri gereklidir: UWS21B / UWS11A / USB11A.

Kompakt isletme kilavuzu — MOVI TRAC® B 15
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Devreye alma
FBG11B istenen deder ayarlayicisi ile manuel igletme

FBG11B istenen deger ayarlayicisi ile manuel isletme

FBG11B tus takiminin istenen deger ayarlayicisi (yerinde manuel calistirma):
LEDW yanip sénuyor

"FBG istenen deger ayari" calisma seklindeki ilgili parametreler:

* P122 Dénme yénii FBG manuel isletme

* RUN tusu ve STOP/RESET tusu

+ istenen deger ayarlayici (potansiyometre)

FBG istenen deger ayarlayicisi aktif ise, semboll yanip séner.

En disiik hizi P301 Minimum Hiz ve en yUksek hizi n,,¢ semboli ile sinirlayabilirsiniz.

Bir hatadan sonra STOP/RESET tusu ile klemens veya arabirim tzerinden bir reset ger-
ceklestirilebilir. Reset yapildiktan sonra yeniden "manuel istenen deger ayarlayicisi"
calisma sekli aktiftir. Tahrik Gnitesi kapali kalir.

Gosterge stop yanip soner ve tahrik Gnitesi RUN tusu ile tekrar etkinlestirilmelidir.

P760 Run/Stop tuglarinin kilittenmesi parametresi "manuel istenen deger ayarlayicisi"
calisma seklinde etkin degildir.

FBG11B tus takimi ¢ikartildiginda bir stop reaksiyonu tetiklenir.

Kompakt isletme kilavuzu — MOVITRAC® B
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Tus takimi FBG11B ile devreye alma

C &9,

5.3 Tus takimi FBG11B ile devreye alma

Seviye 2 Seviye 3

[ RELMOr ™ sewomoy moter

””” |

Seviye 1

L] 5 UF
o] 5 I @B

rR @B

Kompakt isletme kilavuzu — MOVI TRAC® B

— SEW motoru degil
— SEW-DRS motor

— SEW-DRE motor

Qal|§ma sekli segimi:
— U/f tanim egrisi

— U/f + dogru akim freni

- VFC

— VFC dogru akim freni

— VFC yakalama fonksiyonu
— VFC kaldirma diizeni

Giig (KW)
HP = kW x 1,33

Motor gerilimi V

Motorun anma frekansi Hz

Motorun anma hizi
dev/dak

Motorun anma akimi A

sadece yabanci motor
devreye alma mevcut
(Motor = noSEW)

cos phi

4Q igletmesi

Motor adeti gok
motorlu isletme

27021597782442891
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Devreye alma
Tus takimi FBG11B ile devreye alma

5.3.1 Gerekli veriler

Devreye almanin basarili olabilmesi igin asagidaki veriler gereklidir:
* Motor tipi (SEW motoru veya yabanci bir motor)
* Motor verileri

— Sebeke gerilimi ve anma frekansi.

— Yabanci motorda ayrica: Anma akimi, anma gucu, kapasite katsayisi cos ¢ ve
anma devir sayisi.

* Nominal sebeke gerilimi

5.3.2 Devreye almanin etkinlestirilmesi

i

Sartlar:
» Tahrik Unitesi "Enable degil": Stop

Daha kiigtik veya biyuk bir motor baglandiginda (maksimum bir tip blyik veya kigk),
motor giclne en yakin olan deger segilmelidir.

Devreye alma, OUT tusu ile ana menU seviyesine dénulduginde tamamlanir.
Devreye almak sadece motor parametre seti 1 ile mimkuindur.

UYARI

SEW motorunun devreye alinmasi 4 kutuplu motorlar i¢in tasarlanmistir. 2 veya
6 kutuplu SEW motorlarini yabanci motor olarak devreye alinmasi yararli olabilir.

5.3.3 U/f galisma modu

Calisma sekliicin standart ayar: U/f. Hiz kalitesi icin 6zel gereksinimler talep edilmiyorsa
ve maksimum 150 Hz c¢ikis frekansli uygulamalarda bu ¢alisma seklini segin.

5.3.4 Calisma modu VFC

18

Frekans gevirici agagidaki durumlarda VFC veya VFC ve DC frenleme ¢alisma sekline
getirilmelidir:

* Yiksek tork degeri

» Duslk frekanslarda daimi isletme
* Kesin kayma kompanzasyonu

+ Daha dinamik bir davranis

Bunun igin devreye almada semboli tzerinden P01 noktasinda VFC veya VFC ve DC
frenleme calisma sekli secilmelidir.

Kompakt isletme kilavuzu — MOVITRAC® B
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Tus takimi FBG11B ile devreye alma @

5.3.5 Cok motorlu igsletmenin devreye alinmasi

Cok motorlu tahrik Gniteleri birbirlerine mekanik olarak baghdir, érnedin birden fazla
motorla zincir tahrigi.

"Cok motorlu MOVIDRIVE® tahrik diizenleri" dokiimanindaki uyarilara dikkat ediniz.

5.3.6 Grup tahrik linitesinin devreye alinmasi

Grup tahrik Uniteleri birbirlerine mekanik olarak baghdir (6rn. cgesitli konveyoérler).
Frekans gevirici bu isletme tiriinde kayma kompanzasyonu olmadan, sabit U/f oraninda
calsir.

"Cok motorlu MOVIDRIVE® tahrik diizenleri" dokiimanindaki uyarilara dikkat ediniz.

5.3.7 Pompalarda ve fanlarda oldugu gibi yiiksek yiik atalet momentinde devreye alma

Kayma kompanzasyonu, yUk atalet momentinin motor atalet momentine orani 10'dan
kUguk olacak sekilde projelendirilmistir. Bu oran daha blyuk ise ve bu sebepten titresim
olusursa, kayma kompanzasyonu disurilmeli ve gerektiginde sifira getirilmelidir.

Kompakt isletme kilavuzu — MOVI TRAC® B
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Devreye alma
Parametre listesi

5.4 Parametre listesi
Tus takimi ile gosterilip degistirilebilen her parametre "FBG" (Tus Takimi) sitununda
asagidaki sekilde gosterilir:
Uzun menide (P800 = long) segim
Kisa veya uzun menude secim (P800 = short)
Shark
E( FBG11B tus takimindaki piktogram menusu gostergesi
: FBG motor devreye alma igerisinde segim
=)
Degistiriimesi mimkin olan fabrika ayarlar altlari gizilerek yazilmistir.
No. FBG | indeks isim Alan / Fabrika ayar
dec. Ekran | MOVITOOLS® MotionStudio
0.. Gosterge degerleri (sadece okunabilir)
00. islem degerleri
000 = 8318 Hiz (isaretli) dev/dak
1 g
001 8501 DBG11B kullanici Metin
gOstergesi
002 = 8319 Frekans (isaretli) Hz
1 g
004 8321 Cikis akimi (skaler) % IN
005 8322 Aktif akim (vektorel) % In
008 8325 DC-link gerilimi \Y
Ak
009 E( 8326 Cikis akimi A
01. Durum gostergeleri
010 8310 Frekans dénustiri- Metin
cundn durumu
oM 8310 Calisma durumu Metin
012 8310 Hata durumu Metin
013 8310 Aktif parametre seti Aktif parametre seti
014 8327 Sogutucu gévde °C
Lo sicakigi
02. istenen analog degerler
020 8331 Analog giris Al1 Y
021 Lok 8332 Analog giris Al2 \Y
(opsiyonel)
03. Dijital girisler (ayrica, bkz. Parametre P60.)
030 8844 Dijital giris DIOO Hata reseti
031 8335 Dijital giris D101 Sag / Dur (sabit kontak)
032 8336 Dijital giris D102 Sola / Dur
033 8337 Dijital giris DI03 Etkinlestir / Dur
034 8338 Dijital giris DI04 n11/n21
035 8339 Dijital giris DI05 n12/ n22
039 8334 Dijital girigler Dijital giriglerin topluca gésterilmesi
Lonk DIOO — DI05

Kompakt isletme kilavuzu — MOVITRAC® B
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Parametre listesi @

No. FBG | indeks isim Alan / Fabrika ayari
dec. Ekran  MOVITOOLS® MotionStudio

04. Dijital girigler opsiyonu (ayrica, bkz. Parametre P60.)

040 Dijital giris DI10 islevsiz

041 Dijital giris DI11 islevsiz

042 Dijital giris D112 Islevsiz

043 Dijital giris DI13 islevsiz

044 Dijital giris D114 Islevsiz

045 Dijital giris D115 islevsiz

046 Dijital giris DI16 Islevsiz

048 8348 Dijital girigler Dijital giriglerin topluca gésterilmesi
Land DI10 - DI15

05. Dijital ¢ikiglar (ayrica, bkz. Parametre P62.)

051 8349 Dijital ¢ikis DO01 [Ariza

052 8349 Dijital ¢cikis DO02 Fren serbest

053 8349 Dijital ¢cikis DO03 Calismaya hazir

059 8349 Dijital gikiglar Dijital ¢ikiglarin topluca gosterilmesi
Lard D001 - DO03

07. Cihaz verileri

070 8301 Cihaz tipi Metin

071 8361 Nominal ¢ikis akimi A

073 8362 On modiil

073 8364 On modiil bellenimi

076 8300 Ana cihazin Parga numarasi ve versiyonu

bellenimi
077 - DBG yerlesik sadece DBG60B’de
bellegi

08. Hata bellegi

080 — 084 8366 — Hata t-0 — t-4 Hata Daha 6nce olusan hatalarla ilgili detayl bilgiler
Lank | 8370 kodu

Kompakt isletme kilavuzu — MOVITRAC® B
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Devreye alma

Parametre listesi

No. FBG | indeks isim Alan / Fabrika ayari
dec. Ekran  MOVITOOLS® MotionStudio
09. Bus diyagnozu
090 8451 PD Konfiglrasyonu
091 8452 Fieldbus tipi
092 8453 Fieldbus baud hizi
093 8454 Fieldbus adresi
094 8455 PO 1 Istenen deger hex
095 8456 PO 2 istenen deger hex
096 benk 8457 PO 3 Istenen deger hex
097 8458 Pl 1 Gergek deger hex
098 8459 Pl 2 Gergek deger hex
099 8460 Pl 3 Gergek deger hex
- 10497.1 Bus durumu
10497.3 Cihaz tanimi
1. Nominal degerler / Rampa liretecgleri (FBG’de sadece parametre seti 1)
10. istenen deger segimi / frekans girisi
100 8461 istenen deger 0 Bipolar / Istenen sabit deger
kaynagi 1 Tek kutuplu / Sabit istenen deger
2 RS485 / Sabit istenen deger
4 Motor potansiyometresi / Istenen sabit deger
6 Istenen sabit deger + Al1
7 Istenen sabit deger * Al1
8 MASTER-SBus1
9 MASTER-RS485
10 SBus 1/ Istenen sabit deger
11 Istenen sabit frekans degeri girisi / istenen sabit
deger
14 Bipolar Al2 / Sabit istenen deger
101 8462 Kontrol sinyali 0 Klemensler
kaynagi 1 RS485
Ehf_ll"c 3 SBus 1
4 3-Wire-Control
102 8840 Frekans 0,1-10- 120,00 kHz
olgeklendirme
103 10247.15 FI1 referansi 0 Dinax
1 NReferans
104 10247.10  Referans hiz 0 — 3000 — 6000 dev/dak
istenen degeri
NReferans
105 10416.1 Tel kopmasi tanimi | 0 Yanit yok
2 Derhal dur/Ariza
4 Hizli dur / Ariza
7 Hizh dur / Uyari
106 1024711 F11 Tanim egrisi x1 | 0 — %100
107 10247.12 FI1 Tanim egrisiyl | —-%100 — 0 —+%100
108 Lanb 1 10247.13 | FI1 Tanim egrisi x2 0 — %100
109 10247.14 | FI1 Tanim egrisiy2 | —%100 — 0 — +%100

22
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Devreye alma
Parametre listesi

No. FBG | indeks isim Alan / Fabrika ayari
dec. Ekran  MOVITOOLS® MotionStudio
1. Analog giris 1 (0-10 V)
112 8465 Al1 isletme modu 1 10 V., maksimum hiz referansi
oo & 5 0 — 20 mA, maksimum hiz referansi
6 4 — 20 mA, maksimum hiz referansi
7 0-10V, n-referansi
8 0 — 20 mA, n-referansi
9 4 — 20 mA, n-referansi
116 10247.6 Al1 Tanim egrisi x1 | 0 — % 100
117 10247.7 Al1 Tanim egrisiyl | =% 100 — 0 - +% 100
118 10247.8 Al1 Tanim egrisi x2 | 0 — % 100
119 10247.9 Al1 Tanim egrisiy2 | —% 100 — 0 — +% 100
12. Analog giris Al2 / FBG istenen deger ayarlayicisi (opsiyon)
120 8469 Al2 Gahsma sekli 0 | iglevsiz )
1/ 0-110V + Istenen deger
2  0-10V akim sinirlandirmasi
121 8811 ilave FBG istenen 0 Kapali
Lok degder ayarlayicisi 1| Acik
Lk 2  Aclik (sabit istenen deger yok)
122 8799 Dénme yénu FBG 0 Unipolar sag
manuel isletme 1 | Unipolar sol
2 | Bipolar sag ve sol
126 10247 1 Al2 Tanim egrisi x1 | =% 100 -0 —+% 100 (=10 V-0 —-+10V)
127 10247.2 Al2 Tanim egrisi y1 | =% 100 — 0 —+% 100 (=Npmaks — 0 — +Nmaks / O — Imaks)
128 benf 102473 Al2 Tanim egrisi x2 | -% 100 — 0 —+% 100 (-10 V-0—-+10V)
129 10247 .4 Al2 Tanim egrisiy2 | —%100 — 0 — +% 100 (—Npnaks — O — *Nmaks / 0 — Imaks)
13./14. Hiz rampalari 1/ 2
130/ 140 8807/ Rampa t11 / t21 0,1-2-2000 sn
= 9264 yukari
131 /141 E( 8808 / Algalan rampa 0,1-2-2000 sn
9265 t11 /121
134 /144 8474/ Rampa t12 / 122 0,1 -10-2000 sn
8482
135/145 8475/ S-oruntd t12 / 122 0  Kapali
8483 1| Zayif
2 Orta
o 3 GU(;'U
136 /146 8476/ Durma rampasi 0,1-2-20sn
8484 t13 /123
139/149 8928 / Rampa denetimi 0 | Evet
8929 1/2 1 HAYIR
15. Motor potansiyometresi
150 8809 Rampa t3 yukari = | 0,2-20-50sn
asagi
152 Lenf 8488 Sonistenen degerin | oFF Kapali
kaydedilmesi on Acik

Kompakt isletme kilavuzu — MOVITRAC® B
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No. FBG | indeks isim Alan / Fabrika ayari
dec. Ekran  MOVITOOLS® MotionStudio
16./17. Sabit istenen degerler
160/170 8489/ Dahiliistenen deger | 0 — 150 — 5000 dev/dak
8492 n11/n21
161/171 8490/ Dahiliistenen deger | 0 — 750 — 5000 dev/dak
8493 n12/n22
162 /172 8491/ Dahiliistenen deger | 0 — 1500 — 5000 dev/dak
= 8494 n13/n23
163 /173 E( 8814/ n11/n21 PI 0-3-%100
8817 denetleyicisi
164 /174 8815/ n12/n22 Pl 0-15-% 100
8818 denetleyicisi
165/175 8816 / n13/n23 Pl 0-30-% 100
8819 denetleyicisi
2. Denetleyici parametreleri
25. Pl denetleyicisi
250 8800 Pl denetleyicisi 0 Kapali
1 | Normal
2 Ters
251 bt g0 Pl kazanci 0-1-64
252 8802 | orani 0-1-2000 sn
3.. Motor parametreleri (FBG’de sadece parametre seti 1)
30./31. Sinirlar 1/2
300/310 8515/ Start/Stop hizi1/2 | 0 — 150 dev/dak
8519
301 /311 Lenk 8516/ Minimum hiz1/2 | 0 - 15— 5500 dev/dak
8520
302/312 E 8517/ Maksimum hiz1/2 | 0 — 1500 — 5500 dev/dak
S 8521
303/313 8518/ Akim sinin 1/2 0-% 150 Iy
Lank | 8522
32./33. Motor ayar 1/ 2
320/ 330 8523 / Otomatik ayar1/2 | oFF Kapali
8528 on Acik
321/ 331 8524 / Boost 1/2 0-% 100
8529
322 /332 8525/ IXR kompanzas- 0-% 100
Lonk | 8530 yonu 1/2
323 /333 8526 / On miknatislanma | 0—2sn
8531 zamani 1/2
324 /334 8527 / Kayma kompanzas- | 0 — 500 dev/dak
8532 yonu 1/2
34. IN-UL-denetimi
340 8533 Motor koruma 1 KAPALI / ACIK ASENKRON/ ACIK SERVO
341 8534 Sogutma sekli 1 FAN SOGUTMALI / CEBRI SOGUTMALI
342 8535 Motor koruma 2 KAPALI / ACIK ASENKRON/ ACIK SERVO
343 8536 Sogutma sekli 2 FAN SOGUTMALI / CEBRI SOGUTMALI
345/ 346 9114 / IN-UL Denetimi1/2 | 0,1 — 500 A
:_tn“lE 9115

24
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Devreye alma
Parametre listesi

No. FBG | indeks isim Alan / Fabrika ayari
dec. Ekran  MOVITOOLS® MotionStudio
4. Referans sinyaller
40. Hiz referans sinyali
400 8539 Devir referans 0 — 750 — 5000 dev/dak
degeri
401 8540 Histeri 0 — 100 — 500 dev/dak
402 Lok | 8541 Yavaslama slresi 0-1-9sn
403 8542 Sinyal ="1" ise 0 N < Dpef
1 N > Npef
43. Referans akim sinyal
430 8550 Referans akim 0-100-% 150 Iy
degeri
431 8551 Histeri 0-5-%301y
432 Lond | 8552 Yavaslama slresi 0-1-9sn
433 8553 Mesaj "1" eger 0 L< lpet
1 I> lof
44, Imaks Sinyali
440 8554 Histeri 0-5-%50Iy
441 8555 Yavaslama suresi 0-1-9sn
442 tent | 8556 Mesaj "1" eger 0 1< Ly
1 I > lhax
45. Pl denetleyicisi referans sinyali
450 8813 Pl gercek degeri 0.0-% 100,0
referansi
451 Lenk 8796 Sinyal = "1" ise 0 Pl gercek deger < PI Ref
1 Pl gercek deder > Pl Ref
5.. Kontrol iglevleri (FBG'de sadece parametre seti 1)
50. Hiz denetimleri 1/ 2
500/ 502 8557/ Hiz denetimi 1/ 2 0 Kapali
8559 3 Motorlu / Regeneratif
501 /503 Lenf 8558 / Yavaslama suresi 0-1-10sn
8560 1/2
54. Rediiktor / motor denetimleri
540 9284 Tahrik titresimi / 1 Hata goéstergeleri
uyari yaniti
541 9285 Tahrik titresimi / 7 Hizh dur / Uyari
hata yaniti
542 9286 Yag eskimesi/ hata | 1 Hata gostergeleri
yaniti
543 Lo 9287 Yag eskimesi/uyari | 1 Hata gostergeleri
man yaniti
544 9288 Yag eskimesi/asir | 1 Hata gostergeleri
sicaklik
545 9289 Yag eskimesi/hazir | 1 Hata gostergeleri
mesajl
549 9290 Fren agsinma yanitt | 1 Hata goéstergeleri

Kompakt isletme kilavuzu — MOVITRAC® B

@7

25



26

@
©
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Parametre listesi

No. FBG | indeks isim Alan / Fabrika ayari
dec. Ekran  MOVITOOLS® MotionStudio
56. Akim sinirlanmasi Ex-e-motor
560 9293 Akim siniri
Ex-e-Motor AG / KAPAT
561 9294 Frekans A 0-5-60Hz
562 9295 AKim sinirt A 0-50-% 150
563 9296 Frekans B 0- m - 104 Hz
564 9297 Akim sinin B 0- 8_ % 200
565 9298 Frekans C 0-25-104 Hz
566 9299 Akim siniri C 0- - % 200
567 10247.20 | Frekans D 0-50-104 Hz
568 10247.21 Akim siniri D 0- - % 200
57. Motor korumasi
570 10247.22  Frekans E 0-87-104 Hz
571 10247.23 | Akim sinin E 0-100 - % 200
6.. Klemens kontaklari
60. Dijital girigler
601 8336 D102 dijital girisi 0:  Islevsiz
atanmasi 1:  Etkinlestir / Dur (Fabrika ayari DI03)
L 2: | Saga/ Dur
602 8337 aDtle?r?rr?a”Ist?I ginsinin 3: | Sola/ Dur (fabrika ayari D102)
4:  n11/n21 ( Fabrika ayari DI04)
603 8338 DI04 dijital girisinin 5: |1 n12/ n22 ( Fabrika ayari DI05)
Bk atanmasi n13=n11+n12
604 8339 DI05 dijital giriginin ?: FS,2f’:n:‘:tm;'(f‘nf?j;gggﬁn“gme
atanmasi : O
8: | Rampa degistirme
608 8844 DI0O0 dijital giriginin 9: | Motor potansiyometresi yukari
atanmasi 10: | Motor potansiyometresi asagi
61 Opsiyonun dijital 11 | MHarici hata
’ irisleri 12: | Hata Reset (fabrika ayari DI00)
girs 19: | Slave serbest
610 8340 DI10 dijital girisinin 20: | Istenen deger kabull aktif
atanmasi 26:  TF mesaji (sadece DI05'te)
611 8341 DI11 dijital girisinin o %Hgg:m / van
atanmasi 29: | Fren aginmasi
612 8342 DI12 dijital girisinin 30:  denetleyici kilidi
ARk atanmasi 33: | Yag eskimesi / uyari
o 34: | Yag eskimesi / hata
613 8343 aDtgr?rr?glst?I ginsinin 35: | Yag eskimesi / asiri sicaklik
36: | Yag eskime / hazir
614 8344 DI14 dijital giriginin
atanmasi
615 8345 DI15 dijital girisinin
atanmasi
616 8346 DI16 dijital giriginin
atanmasi
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No.

indeks
dec.

FBG

isim

Alan / Fabrika ayari

Ekran

MOVITOOLS® MotionStudio

62.

Dijital cikiglar

620

621

622

8350

DOO01 dijital
cikisinin atanmasi

8351

DOO02 dijital
cikisinin atanmasi

8916

DOO3 dijital
cikisinin atanmasi

islevsiz

[Arnza (Fabrika ayari DO01)
Calismaya hazir (Fabrika ayari DO03)
Cikis kati acik

Doner alan agik

Fren acik (Fabrika ayari DO02)
(DO03’te degil)

Parametre takimi

Hiz referans sinyali

istenen gergek devir karsilastirmasi mesaiji
Referans akim sinyali

Imaks mesaiji

IPOS cikisl

/IPOS arizasi

Pl regiilatori gergek deger referansi
Ex-e akim sinir etkin

Glvenli Durma

Ixt uyar

Ixt ariza

64.

Analog ¢ikiglar AO

1 (opsiyonel)

640

641

642

8568

Analog ¢ikis AO1

—_ _a

Islevsiz

Rampa Ureteci girisi
istenen hiz

Gergek hiz

Gergek frekans

Cikis akimi

Aktif akim

Cihazin kullanim durumu
Gergek hiz (isaretli)
Gercek frekans (isaretli)

10248.5

AO1 referansi

3000 dev/dak, 100 Hz, % 150

Nmax
Nistenen-referans

8570

AO1 isletme modu

A WNO N2 N_2~NOCORAWN-=_O

Islevsiz
0-20mA

4-20mA
0-10V

646

647

648

649

10246.1

AO1 Tanim egrisi x1

—% 100 —0—+% 100

10246.2

AO1 Tanim egrisi y1

=100 - % 100

10246.3

AO1 Tanim egrisi x2

-% 100 -0 - +% 100

10246.4

AO1 Tanim egrisi y2

-100 - % 100

7

Kontrol iglevleri (FBG'de sadece parametre seti 1)

70.

Calisma sekli1/2

700/ 701

8574 /
8575

k=)

Calisma sekli 1/2

Kompakt isletme kilavuzu — MOVITRAC® B
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VFC

VFC & Kaldirma dizeni

VFC ve dogru akim freni
VFC ve Yakalama fonksiyonu

U/f-tanim eqrisi
U/f ve dogru akim freni
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Devreye alma
Parametre listesi

©

No. FBG | indeks isim Alan / Fabrika ayari
dec. Ekran  MOVITOOLS® MotionStudio
71. Durma akimi 1/2
710/ 711 8576 / Durma akimi 0 — % 50 Ipot
:_ClﬂEl 8577 1 /2
72. istenen degerde durma fonksiyonu 1/ 2
720/723 8578/ istenen degerde oFF Kapali
8581 durma fonksiyonu on Acik
1/2
721/724 , . 8579/ istenen durma 0 — 30 - 500 dev/dak
sEnE 1 8582 degeri1/2
722 /725 8580/ Baslama Ofset 1/2 | 0 — 30 — 500 dev/dak
8583
73. Fren fonksiyonu 1/ 2
731/734 8749/ Fren ayirma siiresi | Q-2 sn
8750 1/2
732 /735 Lonie 8585/ Fren uygulama 0-2sn
8587 zamani 1/2
74. Hizin saklanmasi
740/ 742 8588 / Pencere ortasini 0 — 1500 — 5000 dev/dak
8590 sakla1/2
741 /743 Lenf 8589 / Saklama genisligi 0 — 300 dev/dak
8591 1/2
75. Master-slave islevi
750 8592 istenen slave 0 | Master-Slave Kapali
degeri 1 | Hiz RS485
2 | Hiz SBus
Lo 3 | HiIz RS485 + SBus
751 8593 Slave istenen deger 1,00
olgeklen.
76. Manuel kullanim
760 8798 RUN / oFF Kapali
Lond STOP/RESET tug- | on Acik
larinin kilittenmesi
77. Enerji tasarrufu fonksiyonu
770 8925 Enerji tasarrufu oFF Kapali
Lo fonksiyonu on Acik
8.. Cihaz iglevleri (FBG’de sadece parametre seti 1)
80. Kur
800 - Kisa menu LonG
Short
801 - Dil DBG
802 8594 Fabrika ayari no Hayir
G Saat Standart
TUMU Teslimat durumu
nEMA Teslimat durumu NEMA
803 8595 Parametre kilidi oFF Kapali
on Acik
804 8596 istatistiksel verilerin | — Aksiyon yok
resetlenmesi Hata bellegi
805 8660 Nominal sebeke 50 -500 V
Land gerilimi

Kompakt isletme kilavuzu — MOVITRAC® B
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Devreye alma
Parametre listesi

No. FBG | indeks isim Alan / Fabrika ayari
dec. Ekran  MOVITOOLS® MotionStudio
806 - DBG'yi — Evet
MOVITRAC® B'ye Hayir
kopyala
807 - MOVITRAC® Byi Evet
— DBG'ye kopyala Hayir
808 10204.3 24 V cikig gerilimi Off Kapali
On Acik
809 10204 .1 IPOS enable - Kapali
Acik
81. Seri iletigim
810 8597 RS485 Adresi 0-99
811 8598 RS485 Grup adresi | 100 — 199
812 8599 RS485 Timeout 0-650 sn
suresi
819 8606 Fieldbus timeout Fieldbus timeout siresinin gosterilmesi
suresi
82. Fren modu 1/2
820/ 821 8607 / 4-Bolgeli isletme oFF Kapali
o 8608 1/2 on Acik
83. Hata yanitlan
830 8609 "Harici Hata" 2 | Derhal dur/Ariza
klemensi yaniti 4 Hizh stop / Ariza (Fabrika ayari P830)
833 8612 RS485 zamanasi- 7 Hizli stop / Uyar (Fabrika ayari P833 /| P836)
Lond mi yaniti
836 8615 SBus zamanasimi
yaniti
84. Reset yaniti
840 8617 Manuel reset Evet
Hayir
841 8618 Otomatik reset Off Kapali
D On A9|k
842 8619 Tekrar galistirma 1-3-30sn
Lanb zamani
85. Olgeklendirme gergek hiz
850 8747 Mesafe dlgeklendir- = 1— 65535 (sadece SHELL Uzerinden ayarlanabilir)
me faktori payi
851 8748 Sayag Olgeklen- 1- 65535 (sadece SHELL lizerinden ayarlanabilir)
dirme katsayisi
. paydasi
852 g2 Uygulayici birimi | Metin
8773
853 9312 Olgeklendirilen hiz 0 Hz
FBG 1 | Olgeklendirilen hiz

Kompakt isletme kilavuzu — MOVITRAC® B
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Devreye alma
Parametre listesi

©

No. FBG | indeks isim Alan / Fabrika ayari
dec. Ekran  MOVITOOLS® MotionStudio
86. Modiilasyon 1/ 2
860 / 861 8620/ PWM frekansi 4 4 kHz
8621 1/2 8 8 kHz
12 12 kHz
Land 16 16 kHz
862 /863 8751/ PWM sabit 1/2 on Acik
8752 oFF Kapali
87. islem verileri parametrelerinin ayarlanmasi
870 8304 istenen deger 0 | Islevsiz (Fabrika ayari P872)
aciklamasi PO1 1 | Istenen hiz (Fabrika ayar P871)
871 8305 istenen deger g '\R/I:rl;sbah'z
agiklamasi PO2 9 | Kontrol kelimesi 1 (Fabrika ayari P870)
872 8306 istenen deger 10  Kontrol kelimesi 2
aciklamasi PO3 11 | Istenen hiz %
12  IPOS-PO-Data
13 | Pl denetleyicisi istenen degeri %
873 Lank | 8307 Gergek deger 0  lslevsiz
tanimi PI1 1 | Gergek hiz (Fabrika ayari P874)
874 8308 Gergek deger g A_(,gll(l;lfg iklml (Fabrika ayari P875)
tanimi P12 It akim . .
6 | Durum kelimesi 1 (Fabrika ayari P873)
875 8309 Gergek deger 7 | Durum kelimesi 2
tanimi P13 8  Gergek hiz %
9 | IPOS PI verisi
10 | Pl-denetleyicisi gergek degeri %
876 8622 PO verilerini No Hayir
Lo etkinlestir Yes Evet
88. SBus seri iletigimi
880 8937 SBus protokolii 0/ MOVILINK
. 1/ CANopen
881 8600 SBus adresi 0-63
882 8601 SBus grup adresi 0-63
883 8602 SBus zamanasimi | 0 — 650 sn
884 8603 Sbus baud hizi 125 125 kBaud
250 250 kBaud
Land 500 500 kBaud
1000 1 MBaud
886 8989 CANopen adresi 1-2-127

Kompakt isletme kilavuzu — MOVITRAC® B
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Return-Codes (r-19 ... r-38) — ~

6 Isletme

6.1 Return-Codes (r-19 ... r-38)
FBG11B'de bir cihaz parametresi girildiginde / degistirildiginde Return-Code'lar

No.

Tanimi

Anlami

18

Sadece okuma erisimi

Bu parametre degistirilemez.

19

Parametre kilidi aktif

Parametre degistirmek mimkiin degil

20

Fabrika ayari aktif

Parametre degistirmek mimkuin degil

23

Opsiyon karti yok

Fonksiyon igin gerekli opsiyon karti yok

27

Opsiyon karti yok

Fonksiyon icin gerekli opsiyon karti yok

28

Controller inhibit gerekli

Controller inhibit gerekli

29

Parametre degeri gegersiz

+ Parametre degeri gegersiz.
» FBG manuel modu aktif oldugundan, manuel
nominal deger ayarlayicisi segilemez.

32

Serbest Birak

ENABLE durumunda bu fonksiyon gergeklestiriiemez

34

Program akiginda hata

+ FBG11B kaydinda hata olustu.

+ FBG ile devreye alma gergeklesmez.
MotionStudio ile devreye alma gergeklestirin
veya motoru yeniden segin.

38

FBG11B yanlis veri kiimesi

Kaydedilen veri seti cihaza uygun degil

Kompakt isletme kilavuzu — MOVITRAC® B
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6.2 Durum géstergeleri
6.2.1 Ana cihaz/ tug takimi FBG11B
Cihazdaki durum gostergeleri:
Durum Gosterge (istege bagli olarak | Ana cihaz durum LED’i yanip | Cihazin durumu
tus takimi FBG11B ile) s6nme kodlar (Durum kelimesi
1 High-Byte)

"ENABLE" Hiz Yesil, devamli yaniyor 4

Akim siniri "ENABLE" Hiz yanip sénuyor Yesil, hizli hizli yanip sénuyor

"DURMA AKIMI" dc Ygg,i_!, yavas yavas yanip 3

sOnuyor

"ENABLE DEGIL" Stop Sari, devamli yaniyor 2

"FABRIKA AYARI" SEt Sari, hizli hizli yanip séntyor 8
"CONTROL.INHIBIT" OFF Sari, hizli hizli yanip séniiyor 1

"24 \VV Modu" 24U yanip sénlyor Sari, yavas yavas yanip séniyor | 0

$ebeked<1e ise "GUVENLI U yanip sOnlyor veya 24U yanip | Sari, yavas yavas yanip sonlyor | 17

DURMA"Y

FBG manuel isletme aktif ya
da frekans cevirici "Stop"
tuslu ile durduruldu.

soénlyor

FBG manuel isletme aktif ya da
"Stop" yanip soniyor

Sari, uzun yaniyor, kisa séniyor

Zamanasimi Hata 43 / 47 Yesil / sari yanip séniyor

Kopyala Hata 97 Kirmizi/sari, yanip sénuyor

Sistem hatasi Hata 10/17-24/25/32/37/ | Kirmizi, devamli yaniyor
38/45/77/80/94

Asir gerilim / Faz hatasi Hata4/6/7 Kirmizi, yavas yavas yanip

sonliyor

Asiri yuk

Hata1/3/11/44/84

Kirmizi, hizli hizli yanip séniyor

Denetim

Hata 8/26/34/81/82

Kirmizi, 2 x yanip sondyor

Motor korumasi

Hata 31 /84

Kirmizi, 3 x yanip sonuyor

1) "U"yanip séner (Durum 17), destek isletmesinde ise "24U" yanip séner (Durum 0).

+ A UYARI! U = "Giivenli durma" aktif gdstergesinin yanlig anlasiimasi.

Agir yaralanmalar veya olim.

— U = "Guovenli durdurma" gdstergesinin guvenlik fonksiyonu yoktur ve emniyet
teknigi donanimi olarak kullaniimamalidir.

Kompakt isletme kilavuzu — MOVITRAC® B




/-

isletme l\
Durum gostergeleri  — ~

Kontrol (nitesinin
kapanma (OFF)
nedenleri

Kontrol nitesinin olasi kapanma (OFF) sebepleri:

« Dijital giris klemensi (DI00, DI02 — DI0OS) kontrol kilitteme olarak programlandi ve
aktif.

» Kontrol Unitesi PC-mantel isletmede MOVITOOLS® MotionStudio (izerinden
kapatilir.

+  Gegici kontrol tinitesi kapanmasi: P100 istenen deder kaynagi degistirildiginde, dog-
rudan etkinlestirildiginde, gerceklesir. Etkinlestirme sinyali resetlendiginde, gegcici
kapanma silinir.

¢ Kontrol tnitesi IPOS-kontrol kelimesi H484 (izerinden.

6.2.2 Dijital giriglerin/gikiglarin durumlari

Asagidaki parametreler, parametre menistinde gosterge parametreleri olarak mevcuttur:
* PO039 Ana cihazin dijital girigleri

* P048 Opsiyonun dijital girisleri

« PO059 dijital ¢ikiglar

Durum dijital olarak goésterilir. Her dijital giris ve ¢ikisa 2 adet Ust Uste ¢akisan 7 pargali
gOsterge segmenti atanmistir. Burada Ust segment dijital giris ve ¢ikiglar verildiginde ve
alt segment ise dijital giris ve ¢ikis verilmediginde yanar. Her iki sag 7 parcali gOsterge
ile PO39 (di = ana cihazin dijital girigleri), P048 (dl = opsiyonun dijital girigleri) veya P059
(do = dijital ¢ikislar) verilmesini gdsterir.

G

©-= QgOoooogogag o
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Dijital girigli FIO21B mevcut degilse, gosterge d1 - - -.

Kompakt isletme kilavuzu — MOVI TRAC® B

33



/é Servis / hata listesi

~ Hata listesi (F-00 — F113)

R

7 =

7 Servis [ hata listesi

7.1 Hata listesi (F-00 — F113)
No. Tanimi Yanit Muhtemel nedeni Onlem
00 | Hata yok - - -
01 | Asiri akim Kilittemeli derhal *  Cikista kisa devre + Kisa devreyi giderin
durma * Cikista acip kapatma » Sadece cikis kati kilitli iken agip
kapatin
*  Motor ¢ok bliylik « Daha kuguk bir motor baglayin
* Cikis kademesi arizali * Bu hatanin resetlenmesi mim-
kiin degilse, SEW servisine
danigiimalidir
03 | Topraklama ' Kilittemeli derhal * Motorda toprak hatasi * Motoru degistirin
hatasi durma «  Frekans geviricide toprak hatasi  + MOVITRAC® B'yi degistirin
* Motor besleme kablosunda » Topraklama hatasini duzeltin
topraklama hatasi
e Asir akim (bkz. FO1) * Bkz. FO1
04 | FrenKkiyicl ' Kilittemeli derhal » Reaktif gli¢ cok yiliksek * Yavaslama rampalarini uzatin
durma * Fren direng devresi kesildi * Fren direnci besleme kablosunu
kontrol edin
* Fren direng devresinde kisa « Kisa devreyi giderin
devre
* Frenleme direnci ¢ok yuksek * Fren direncinin teknik verilerini
kontrol edin
* Fren kiyici arizah «  MOVITRAC® B'yi degistirin
» Topraklama hatasi » Topraklama hatasini duzeltin
06 | Sebekede faz  Kilittemeli derhal * Faz hatasi *  Sebeke besleme kablosunu
hatasi durma (sadece kontrol edin
3 fazli frekans . PP e . P :
ceviricide) Sebeke gerilimi ¢ok diisik Sebeke gerilimini kontrol edin
07 | Asin DC Link Kilitlemeli derhal * DC-link gerilimi gok yiiksek ¢ Yavaslama rampalarini uzatin
gerilimi durma * Fren direnci besleme kablo-
sunu kontrol edin
* Fren direncinin teknik verilerini
kontrol edin
« Topraklama hatasi * Topraklama hatasini diizeltin
08 | Hiz denetimi Kilitlemeli derhal Akim denetleyicisi asagidaki -
durma nedenlerden, ayar sinirinda
caligiyor:
e Asirt mekanik yik * Yuku azaltin
* Akim sinirlandirmasini kontrol
edin
* Yavaslama rampalarini uzatin
* Ayarlanmis olan yavaglama
siresini P501 uzatin®)
* Sebekede faz hatasi » Sebekenin fazlarini kontrol edin
* Motorda faz hatasi * Motor besleme kablosunu ve
motoru kontrol edin
* VFC calistirma modlari igin e Maksimum hizi disurin
maksimum hiz agildi
09 | Devreye alma  Kilittemeli derhal * Frekans gevirici heniz devreye < Frekans geviriciyi devreye alin
durma alinmadi
« Taninmayan bir motor segildi * Baska bir motor segin

34
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No. Tanimi Yanit Muhtemel nedeni Onlem
10 | IPOS-ILLOP Kilittemeli durma + Program galisirken hatali bir . Programi kontrol edin
Sadece IPOS ile komut verildi
¢ Program galisirken hatali sartlar « Program akisini kontrol edin
olustu
» Bufonksiyon frekans geviricide |« Baska bir fonksiyon kullanin
yok / donatiimadi
11 Asir sicaklik Kilitlemeli durma + Inverterde asiri termik yiiklenme |«  Yiikii azaltin ve / veya yeterli
derecede sogumasini saglayin
* Fren direnci sogutucu gévdeye
entegre edilmis ise: Fren diren-
cini ayri bir yere monte edin
17 | Sistem arizasi | Kilitlemeli derhal * Frekans geviricinin elektronik « Topraklama baglantilarini ve
- durma modiiliinde ariza, EMU etkisi ekranlamalari kontrol edin,
24 olabilir gerektiginde dlzeltin
* Bu hata tekrarlanirsa SEW
servisine danisiniz
25 EEPROM Kilitlemeli durma « EEPROM'a erisimde hata « Fabrika ayarlarini kontrol edin,
reset gergeklestirin ve yeniden
parametre belirleyin
* Bu hata tekrarlanirsa SEW
servisine danisiniz
26 | Harici klemens | Programlanabilir +  Programlanabilir giri tizerinden |« llgili hatayi giderin, gerektiginde
harici ariza sinyalini okuyun. klemensi yeniden programlayin
31 | TF/TH sensori | Kilitlemesiz durma |« Motor ¢ok sicak, TF sensori atti  +  Motorun sogumasini bekleyin
+ isletmeye ve hatayi resetleyin.
hazir" mesaji '+ Motorun TF sensorii bagli degil + MOVITRAC® B ile TF arasin-
silinmez veya yanlis baglanmis daki baglantilari kontrol edin
«  MOVITRAC® B ile motordaki TF
sensoru arasindaki baglanti
kesildi
32 | IPOXindeks Kilittemeli durma « Temel programlama prensipleri  « Uygulama programini kontrol
tagmasi ihlali nedeniyle dahili ek bellek edin ve duzeltin
tasmasi
34 | Rampa Kilittemeli derhal * Ayarlanmig rampa siresinin * Rampa siresini uzatin
zamanasimi durma gecilmesi
» Etkinlestirme geri alinirsa ve * Durma rampa zamanini uzatin
tahrik dnitesi durma rampa
suresi t13'U belirli bir sure igin
asarsa, frekans gevirici F34 hata
sinyali bildirir.
35 | Ex-e korumali Kilittemeli derhal * Yanhs igletme modu segildi izin verilen yéntem
isletme tard durma « U/, VFC, VFC kaldirma diizeni

izin veriimeyen yontem:

Yakalama fonksiyonu
DC fren
Grup isletmesi

Gegersiz parametre seti

Sadece parametre seti
1'i kullanin

isletmeye alinan motor Ex-e
korumali degil

Ex-e motoru devreye alin

Frekans noktalarinin parametre
ayarlari hatali

Frekans A < Frekans B
Frekans B < Frekans C

AKim sinirlarinin parametre
ayarlari yanhg

Akim sinirt A < Akim siniri B
Akim siniri B < Akim sinirt C

Kompakt isletme kilavuzu — MOVI TRAC® B
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~ Hata listesi (F-00 — F113)

No. | Tanimi Yanit Muhtemel nedeni Onlem
36 | Opsiyon yok Kilitemeli derhal Opsiyon karti gegersiz . Dogru opsiyon karti takin
durma + Istenen deger kaynagi, kontrol  « Dogru istenen deger kaynagini
kaynagi veya isletme tlirii bu ayarlayin
kart icin gecerli degil * Dogru kontrol kaynagi ayarlayin
* Dogru isletme tirtinG ayarlayin
e P120 ve P121 parametrelerini
kontrol ein
»  Gerekli opsiyon yok » Asagidaki parametreleri kontrol
edin:
 FBG11Bigin P121
* FIO12B icin P120 ve P642
+  On modil FIO21B beslenmiyor |+ P808 "Agik" olarak ayarlayin
veya ana cihazi harici bir 24 V
ile besleyin
System- Kilittemeli derhal » Sistem yaziliminin akisinda « Topraklama baglantilarini ve
37 | Watchdog durma hata ekranlamalari kontrol edin,
gerektiginde dlzeltin
* Bu hata tekrarlanirsa SEW
servisine danisiniz
38 | System- Kilittemeli derhal » Sistem arizasi « Topraklama baglantilarini ve
Software durma ekranlamalari kontrol edin,
gerektiginde dizeltin
* Bu hata tekrarlanirsa SEW
servisine danisiniz
43 | RS485 Kilittemesiz * Frekans gevirici ile bilgisayar * Frekans gevirici ile PC baglanti-
Zamanasimi durma? arasindaki iletisim kesildi sini kontrol edin
*  FSE24B ile iletisim kesildi * Besleme gerilimini kontrol edin
* P808 parametresini kontrol edin
44 | Cihazin yik- Kilitlemeli derhal * Cihazin yliklenme durumu *  Gug cikigini disirin
lenme durumu | durma (I x t-degeri) gok yuksek * Rampalari uzatin
* Bu noktalar mimkin degilse:
Daha buiyik frekans cevirici
kullanin
45 | Baslangic duru- | Kilitlemeli derhal « Baslangi¢ durumuna getirme *  SEW servisine danigin
muna getirme  durma hatasi
47 | Sistem bus 1 Kilittemesiz » Sistem veri yolu Uizerinden » Sistem veri yolu baglantisini
timeout durma? iletisimde hata kontrol edin
« P808'i kontrol edin
* FSE24B'nin gerilim beslemesini
kontrol edin
« FSE24B takili olarak, EtherCAT
iletisimini kontrol edin
77 | IPOS kontrol Kilittemeli durma « Sistem arizasi «  SEW servisine danigin
kelimesi
80 RAM testi Derhal durma ¢ Dahili cihaz hatasi, Random- * SEW servisine danisin
Access Memory (RAM) arizali
81 Baslama sarti Kilitlemeli derhal Sadece "VFC-Kaldirma diizeni"
durma calisma seklinde:

Frekans cevirici 6n miknatislama

zamaninda motora yeterli akim

g6nderemedi:

* Motorun nominal glici anma * Frekans cgevirici ile motor ara-
frekans cevirici glicline gore ¢ok sindaki baglantiyi kontrol edin
dusuk * Devreye alma verilerini kontrol

edin ve gerektiginde yeniden
devreye alin

* Motor besleme kablosunun * Motor besleme borusunun kesi-
kesiti cok kiguk tini kontrol edin, gerektiginde

blyatin

36
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No. Tanimi Yanit Muhtemel nedeni Onlem
82 | Cikis agik Kilittemeli derhal  Sadece "VFC-Kaldirma diizeni”
durma calisma seklinde:
» 2 veya tim c¢ikig fazlarinda « Inverter ile motor arasindaki
kesinti baglantiyi kontrol edin
* Motorun nominal glici anma * Devreye alma verilerini kontrol
frekans gevirici glicline gore ¢ok edin ve gerektiginde yeniden
disik devreye alin

84 | Motor korumasi | Kilitlemeli durma * Motor ¢ok fazla kullanilyor * P345/P346 I\y-UL denetimini

kontrol edin
* YUku azaltin
* Rampalari uzatin
e Uzun mola sureleri
94 | EEPROM sag-  Kilittemeli derhal + EEPROM arizali * SEW servisine danisin
lama toplami durma

97 | Kopyalama Kilittemeli derhal * Kopyalama sirasinda para- Hatayi resetlemeden dnce:

hatasi durma metre modull ¢ikartildi * Fabrika ayarini veya veri
* Kopyalama esnasinda aclilip kaydinin tamamini parametre
kapatildi modulinden yukleyin

98 CRC Error Derhal durma » Dahili cihaz hatasl, Flash bellek | Cihazi onarima gonderin

Flash hatal
100 | Titresim / Uyan | Hata gostergeleri » Titresim sensori uyariyor (bkz. |«  Titresimin nedenini tespit edin,
"DUV10A ariza teshis unitesi"). F101 verilene kadar ¢alistirmak
muimkunddr.

101 | Titresim hatasi | Hizh stop » Titresim sensoru hata bildiriyor | + SEW-EURODRIVE titresim
sebebinin derhal gideriimesini
onerir

102 | Yag eskimesi/ @ Hata gostergeleri * Yag eskime sensoru uyariyor * Yag degisimi planlayin

Uyari
103 | Yag eskimesi Hata gostergeleri * Yag eskime sensori hata «  SEW-EURODRIVE reduktor
hatasi bildiriyor yaginin derhal degistiriimesini
Onerir
104 | Yag eskimesi/ | Hata gostergeleri * Yag eskime sensoru asiricl * Yagin sogumasini bekleyin
Asiri sicaklik sicaklik * RedUktorin tamamen sogudu-
gunu kontrol edin
105 | Yag eskimesi/ @ Hata gostergeleri * Yag eskime senséri hazir degil |+ Yag eskime sensoriiniin gerilim
Hazir mesaiji beslemesini kontrol edin
* Yag eskime sensorinu kontrol
edin, gerektiginde degistirin

106 | Fren asinmasi = Hata gdstergeleri + Balata asinmig * Fren balatasini degistirin (bkz.
"Motorlar" igletme kilavuzu)

110 | Ex-e-korumasi | Acil stop » 5 Hzaltinda isletme suresi asildi  + Projelendirmeyi kontrol edin

* 5 Hz altinda igletme siresini
kisaltin

111 | Sistem bus Bu hata numarasi EtherCAT veya Fieldbus Master'a * FSE24B fig baglantisini kontrol

(SBus) hatasi FSE24B ile MOVITRAC® B arasindaki iletisimin arizali edin
oldugunu belirtir. MOVITRAC® B cihaz Hata 47'yi kendisi
tanir.

113 | Analog giriste Programlanabilir * Analog girig Al1'de tel kopmasi  « Kablolamay! kontrol edin

tel kopmasi

116 | Uygulama modull hatasi

1) Parametre P500 / P502 ve P501 | P503 degistirildiginde, hiz denetimi ayarlanir. Fazla yiiksek bir gecikme siiresi devre disi birakilirken

Alt hata:

14: Enkoder hatasi
29: Limit anahtara erisildi

42: Kayma hatasi

78: Yazilim limit anahtarina erigildi

veya ayarlanirken, kaldirma diizeneklerinin gegici hiz distimi emniyetli sekilde 6nlenemez.

2) Reset gerekmez, bu hata mesaji iletisim tekrar kuruldugunda silinir.

Kompakt isletme kilavuzu — MOVI TRAC® B
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= ~ SEW Elektronik Servisi

7.2 SEW Elektronik Servisi

7.2.1 Hotline

Drive Service Hotline telefon numarasi 24 saat ve 365 glin agiktir ve bu numara altinda
SEW-EURODRIVEservis uzmanlarina erigebilirsiniz.

Telefon 6n kodu olarak +49 1805’i cevirin ve telefon tuslan kullanarak SEWHELP
harflerini girin. Dogrudan +491805 739 4357’yi de arayabilirsiniz.

7.2.2 Onarim igin génderme

Olusan bir hatayi kendiniz gideremezseniz, litfen SEW-EURODRIVE elektronik
servisine basvurunuz.

SEW elektronik servisine basvuruldugunda, cihaz durumu kodu da bildiriimelidir.
Boylece SEW-EURODRIVE size daha kolay yardim edebilir.

Cihaz onarim icin gdnderildiginde asagidaki bilgiler de verilmelidir:

Seri numarasi (bkz. etiket)
Tip tanimi

Uygulamanin kisa agiklamasi (uygulama sekli, klemens veya seri arabirim Uzerinden
kontrol)

Bagh olan motor (motor gerilimi, yildiz veya li¢ggen baglanti)
Hata tipi

Cevresel kosullar

Hata ile ilgili kendi diglnceleriniz

Hata 6ncesi olusan anormal durumlar

Kompakt isletme kilavuzu — MOVITRAC® B
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