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Onemli bilgiler

UYARI

Bu talimatlan dikkatle okuyun ve cihazi kurmayi, calistirmay! ve cihazin bakimini yapmayi denemeden 6nce bilgi sahibi olmak icin
ekipmana g6z atin. Bu belgede veya ekipmanda, olasi tehlikeleri bildirmek veya bir prosediirii agiklayan veya basitlestiren bilgilere dikkat
cekmek icin asagidaki 6zel mesajlar gorulebilir.

Tehlike veya Uyari guvenlik etiketine bu simgenin eklenmesi, talimatlara uyulmamasi halinde yaralanmaya yol acabilecek elektrik
tehlikesinin bulundugunu belirtir.

Bu, guivenlik uyari simgesidir. Olasi yaralanma tehlikelerine karsi sizi uyarmak icin kullanilir. Olasi bir yaralanmayi veya 6limu
engellemek i¢in bu simgeden sonra verilen tim guvenlik mesajlarina uyun.

A TEHLIKE

TEHLIKE, agik bir sekilde tehlike teskil eden ve kacinilmamasi halinde éliimle, ciddi yaralanmayla veya ekipmanin
hasar gérmesiyle sonuglanacak durumlari belirtir.

A UYARI

UYARI, potansiyel olarak tehlike teskil eden ve kaginilmamasi halinde 6limle, ciddi yaralanmayla veya ekipmanin
hasar gérmesiyle sonucglanabilecek durumlari belirtir.

A DIKKAT

DIKKAT, potansiyel olarak tehlike teskil eden ve kacginimamasi halinde yaralanmayla veya ekipmanin hasar
gbrmesiyle sonuclanabilecek durumlari belirtir.

DIKKAT

DIKKAT, giivenlik uyari simgesiyle olmadan kullanildiginda, potansiyel olarak tehlike teskil eden ve kaginilmamasi
halinde Uriinlerde hasara yol agabilecek durumlari gosterir.

LUTFEN DIKKAT

Bu kilavuzda "kontrol cihazi" ifadesi, NEC tarafindan tanimlanan haliyle ayarlanabilir hiz kontrol cihazinin "kontrol cihazi kismini" ifade eder.

Elektrikli ekipmanlarin kurulumu, cahistirilmasi, servisi ve bakimi yalnizca yetkili personel tarafindan yapilmaldir. Schneider Electric, bu
belgenin kullanimindan kaynaklanan herhangi bir durum i¢in sorumluluk kabul etmemektedir.

© 2009 Schneider Electric. Her hakki sakhdir.
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Baslamadan dnce

Bu kontrol cihazinda herhangi bir prosediir gergeklestirmeden dnce bu talimatlari okuyup anlayin.

A A TEHLIKE

ELEKTRIK CARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SICRAMASI TEHLIKESI

e Altivar 312 kontrol cihazini monte etmeden veya c¢alistirmadan énce bu kilavuzu okuyup anlayin. Kurulum, ayarlama, onarim ve
bakim, yetkili personel tarafindan gercgeklestiriimelidir.

e Kullanici, tim ekipmanlarin topraklamasina iligkin tim uluslararasi ve ulusal elektrik yasalari gereksinimlerine uyumluluktan
sorumludur.

« Baskili devre kartlar da dahil olmak uzere bu kontrol cihazindaki birgok parga hat geriliminde ¢alismaktadir. DOKUNMAYIN.
Sadece elektriksel olarak yalitimh araclar kullanin.

« Gerilim altindayken ekransiz bilesenlere veya terminal seridi vida baglantilarina DOKUNMAYIN.
* PA/+ ve PC/- terminalleri veya DC bara kapasittrleri arasinda kisa devre YAPMAYIN.

* Hiz kontrol cihazini onarmadan dnce:
- Harici kumanda guict de dahil olmak tzere tim gii¢ baglantilarini kesin.
- Kesilen tim gug¢ baglantilarinin tizerine “ACMAYIN" etiketi yerlestirin.
- Kesilen tum guc¢ baglantilarini agik konumda Kkilitleyin.
- DC bara kapasitorlerinin yiikiiniin bosalmasi icin 15 DAKIKA BEKLEYIN.
- DC bara geriliminin 42 Vdc degerinden daha dusiik oldugundan emin olmak i¢in PA/+ ve PC/- terminalleri arasindaki
gerilimi dlguin.
- DC bara kapasitorlerinin yiiki tamamen bosalmamissa, yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun. Kontrol
cihazinda onarim yapmayin veya kontrol cihazini ¢alistirmayin
* Gug vermeden veya kontrol cihazini ¢alistinp durdurmadan 6nce tum kapaklar takip kapatin.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6lim veya agir yaralanmaya neden olur.

A TEHLIKE

ISTENMEYEN EKIPMAN CALISMASI

 Altivar 312 kontrol cihazini monte etmeden veya ¢alistirmadan 6nce bu kilavuzu okuyup anlayin.
« Parametre ayarlarinda yapilacak her tiirli degisiklik yetkili personel tarafindan gergeklestiriimelidir.

Bu talimatlara uyulmamasi, 61im veya agir yaralanmaya neden olur.

A UYARI

HASARLI EKIPMAN
Hasarli gériinen kontrol cihazini monte etmeyin veya calistirmayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar gérmesine neden olabilir.
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Baslamadan dnce

A UYARI

KONTROL KAYBI

* Herhangi bir kablolama semasinin tasarimcisi potansiyel kontrol kanal arizasi modlarini da hesaba katmali ve belirli kritik kontrol
fonksiyonlari igin kanal arizasi sirasinda ve arizadan sonra guvenli bir duruma ge¢cmeyi saglamanin bir yolunu semaya eklemelidir.
Onemli kontrol fonksiyonlarina érnek olarak acil durum durdurma ve asiri hareket durdurma verilebilir.

« Onemli kontrol fonksiyonlari igin ayri veya yedek kontrol kanallari saglanmalidir.

» Sistem kontrol yollari, haberlesme baglantilarini icerebilir. Beklenmeyen iletim gecikmeleri veya baglanti arizalarinin sonuclari
hesaba katiimalidir. 2

Bu talimatlara uyulmamasi 6lime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar gérmesine neden olabilir.

NEMA ICS 7.1 (en son siriim), "Yapi i¢in Giivenlik Standartlar ve Ayarlanabilir Hiz Kontrol Cihazi Sistemleri Secim, Kurulum ve Isletim
Kilavuzu" belgelerine bakin.
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Belge yapisi

Asagidaki Altivar 312 teknik belgeleri, Schneider Electric web sitesinde (www.schneider-electric.com) ve ayrica DVD-ROM'da
(referans VW3A8200) bulunmaktadir.

Kurulum Kilavuzu

Bu kilavuz hiz kontrol cihazinin nasil kurulup baglanacagini anlatmaktadir.

Programlama kilavuzu

Bu kilavuz hiz kontrol cihazi terminallerinin fonksiyon ve parametrelerini ve bunlarin nasil kullanilacagini agiklamaktadir.

Hizli Baglatma

Bu belge, motorun temel uygulamalar icin cabuk ve kolayca baslatilabilmesi icin hiz kontrol cihazinin nasil baglanip konfigiire edilecegini
aciklamaktadir. Bu belge hiz kontrol cihazi ile birlikte verilir.

Modbus, CANopen vs. kilavuzlari.

Bu kilavuzlar kurulum islemini, veriyolu veya ag baglantilarini, sinyallemeyi, haberlesmeyle ilgili parametrelerin diagnostigini ve
konfiglirasyonunu aciklamaktadir.
Ayni zamanda protokollerin haberlegsme servislerini aciklamaktadir.
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Yazilhim iyilegtirmeleri

Pazara ilk ciktigi andan itibaren Altivar ATV 312 ek fonksiyonlarla donatiimistir. V5.1 IE 50 yazilim surimil V5.1 IE 54 olarak
guncellenmistir. Bu belge V5.1 IE 54 sirtimd ile ilgilidir.
Yazihm strimu, kontrol cihazinin yan tarafina yapistiriimis olan plakasinda belirtiimektedir.

V5.1 IE 50'ye kiyasla V5.1 IE 54 stiriuminde yapilan iyilestirmeler
Mumkun olan yeni konfigtrasyon bigimleri

- Uzaktan konfigtrasyon: 3 saniye i¢cinde MODE butonuna basildiginda hiz kontrol cihazi otomatik olarak Uzaktan konfiglirasyona
gecer. Yerlesik Navigasyon Tekeri bir potansiyometre (Frl = AlV1) olarak calisir ve yerlesik RUN butonu aktive olur.

- Lokal konfigiirasyon: MODE butonuna 3 saniye icinde tekrar basarak Lokal konfigurasyona geri ddnmek mimkandur
(bkz. sayfa 28)
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Kontrol cihazini ayarlama adimlari

KURULUM

1. Kurulum Kilavuzu'na basvurun.

PROGRAMLAMA

2. Kontrol cihazina girig giict uygulayin,
ancak calistir komutu vermeyin.

3. Konfigure edin:
O Motorun nominal frekansi [Standart mot.
frek.] (bFr) sayfa 41 bu deger 50 Hz degilse,
O [MOTOR KONTROL] (drC-) mentsitndeki
motor parametreleri, sayfa4l, yalnizca hiz
kontrol cihazinin fabrika konfigiirasyonu
uygun degilse,

i lart: O [GIRIS/CIKIS AYARLARI] (I-O-)
Ipuclarr: 2 : .
menusundeki uygulama fonksiyonlari,
sayfa 47, [KOMUT/REF. YONETIMi]
« Programlamaya baglamadan 6nce miisteri ayar (CtL-) menisu, sayfa50ve [UYGULAMA
tablolarini doldurun, sayfa 112. SECiMi] (FUn-) mendisd, sayfa 62,
« istediginiz zaman fabrika ayarlarina dénmek igin [Konf. yaln!zgg hiz kontrol Cihaz"j!” fabrika
Yeniden Ykl.] (FCS) parametresini (sayfa 46) kullanin. konfigirasyonu uygun degilse.
« Bir fonksiyonun agiklamasini hizli bir sekilde bulabilmek icin
111. sayfadaki dizin fonksiyonlarini kullanin. 4 [AYA RLA R] (S Et_) men U S U n d e
- Bir fonksiyonu konfigiire etmeden énce 21. ve 22. a§a§]ld aki param etreleri
sayfalardaki "Fonskiyon uyumlulugu" b6liminu okuyun. ayarla.yln .
« Not: O [Hizlanma suresi] (ACC), sayfa 32 ve
Dogruluk ve tepki siiresi agisindan optimum hiz kontrol cihazi [Yava§lama sl resi] , (d EC) sayfa 32,

performansi i¢in asagidaki igslemlerin yapilmasi gerekir:

- Deger plakasinda (motor) belirtilen degerleri  MOTOR o [DU§Uk hIZ] (LSP)’ Sayfa 33 ve

KONTROL] (drC-) meniisiine girin (sayfa 41). [Ylksek hiz] (HSP), sayfa 33,

- Motor soguk ve bagliyken [Otomatik tanima] (tun) O [Motor termal akim] (ItH), sayfa 33.
parametresini (sayfa 43) kullanarak otomatik tanima
gerceklestirin.

- [Frek. dong kazanc] (FLG) parametresini (sayfa 33) ve
[Frek. ¢vrim stabilite] (StA) parameteresini (sayfa 34)
ayarlayin.

5. Hiz kontrol cihazini baslatin.
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Kurulum - On Tavsiyeler

Hiz kontrol cihazini ¢aligtirmadan dnce

ISTENMEYEN EKIPMAN CALISMASI
istenmeyen bir islemden kaginmak igin tiim lojik girislerin devre disi oldugundan emin olun.

Bu talimatlara uyulmamasi, 61im veya agir yaralanmaya neden olur.

Hiz kontrol cihazini konfigiire etmeden dnce

A TEHLIKE

ISTENMEYEN EKIPMAN CALISMASI

* ATV312 kontrol cihazini monte etmeden veya calistirmadan énce bu kilavuzu okuyup anlayin.
« Parametre ayarlarinda yapilacak her tirli degisiklik yetkili personel tarafindan gerceklestiriimelidir.
« Parametreler degistirilirken istenmeyen bir islemden kaginmak igin tim lojik girislerin devre digi oldugundan emin olun.

Bu talimatlara uyulmamasi, 61im veya agir yaralanmaya neden olur.

Baslatma

Not: Calistirma/manuel resetleme sirasinda veya durdurma komutundan sonra fabrika ayarlari uygulanirken, "ileri", "geri" ve "DC
enjeksiyonlu durus" komutlari bir kez resetlendikten sonra motor yalnizca ¢alistirilabilir. Resetlenmemislerse, kontrol cihazi [Serbest durus]
(nSt) gérintileyecektir ama baglatiimayacaktir. Otomatik tekrar yolverme fonksiyonu konfigiire edilmisse, ([HATA YONETIMI] (FLt-)
menusundeki [Otomatik baslama] (Atr) parametresi, sayfa 91), bu komutlar bir resete (sifira) gerek duyulmadan dikkate alinir.

Hat kontaktoru

DIKKAT

KONTROL CIHAZININ HASAR GORME RISKi

» Kontaktoriin sik sik kullanilmasi filtre kapasitorlerinin erken yipranmasina neden olur.
* 60 saniyeden kisa dongi sureleri kullanmayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.

Daha dusuk degerli bir motor kullanma veya motor kullanmaktan tamamen
vazgegme

» Fabrika ayarlari ile motor ¢ikis fazi kaybi algilama etkindir ([Cikis faz kaybi] (OPL) = [EVET] (YES),sayfa 94). Hiz kontrol cihazini test
ederken veya bakim agamasinda hiz kontrol cihazi ile ayni degerde bir motor kullanmak icin, motor ¢ikis faz kaybi algilamasini devre
disi birakn ([Cikis faz kaybi] (OPL) = [Hayir] (nO)). Bu, ¢ok gli¢lii hiz kontrol cihazlar kullaniliyorsa 6zellikle yararli olabilir.

» [Ger./Frk. motl secili] (UFt) parametresini (sayfa 44, [SabitMomnt | (L), [MOTOR KONTROL] (drC-) menusu) ayarlayin.

DIKKAT

MOTORUN HASAR GORME RISKI

Motorun nominal akimi hiz kontrol cihazindan %20 daha dislikse, motor termik korumasi hiz kontrol cihazi tarafindan saglanmaz.
Termik koruma icin alternatif bir kaynak bulun.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.
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Fabrika konfiglrasyonu

Fabrika ayarlari

Altivar 312, en sik kullanilan ¢alisma kosullari icin fabrika ayarhdir:
¢ Ekran: kontrol cihazi hazir [Hazir] (rdY) motor durdurulmus ve motor ¢alisirken motor frekansi.
¢ LI5 ve LI6 ve lojik girigler, Al3 analog giris, AOC analog ¢ikis ve R2 rolesi etkilenmez.
¢ Hata algilandiginda durdurma modu: serbest durus

Kod Aciklama Deger Sayfa
LFr [Standart mot. frek.] [50Hz IEC] 41
ELCLC [2/3 telli kontrol] [2 telli] (2C): 2 telli kontrol 30
UFE [Ger./Frk. motl segili] [SVC] (n): Sabit momentli uygulamalar i¢in sensorsiiz aki vektdr kontrolu 44
DEC | (vavagiama siret 3.00 saniye 63
L5F [Dusuk hiz] 0 Hz 33
HSF [Ylksek hiz] 50 Hz 33
IEH [Motor termal akim ] Nominal motor akimi (deger kontrol cihazi degerine baghdir) 33
sdrC [Oto.DC enj. degeri 1] 0,7 x kontrol cihazi nominal akimi, 0,5 saniye i¢in 35
SFr [Anahtarlama frek.] 4 kHz 40
rr5 [Geri yon atamasi] [LI2] (LI2): Lojik giris LI2 48
P52 [2 6nayarli hiz] [LI3] (LI3): Lojik giris LI3 73
P5Y [4 6nayarli hiz] [LI4] (LI4): Lojik giris L14 73
Fr | [Ref.1 kanal] [Al1] (Al1) - Analog giris All 29
SAZ [Ref.2 topla ] [AI2] (Al2) - Analog giris Al2 71
. [R1 atama] Li;;:;t?lga:gzlzj]a(zzfl)l:rKontak, bir hata algilandiginda veya hiz kontrol cihazi 49
LrA [Rampa adapt.] [Evet] (YES): Fonksiyon etkin (yavaslama rampasinin otomatik adaptasyonu) 64
AEr [Otomatik baglama] [Hayir] (nO): Fonksiyon devre digi 91
SEE [Durus tipi] [Rampali dur] (rMP): Rampada 66
CFLC [Makro ayari] [Fabrika Ayr.] (Std) (1) 45

Yukaridaki degerlerin uygulama ile uyumlu olup olmadigini kontrol edin. Gerekirse, hiz kontrol cihazi ayarlari degistiriimeden kullanilabilir.

(1) Hiz kontrol cihazinin 6nayarlarini minimumda tutmak isterseniz, makro ayarini [Makro ayari] (CFG) = [Start/stop] (StS) ardindan [Konf.
Yeniden Yukl.] (FCS) = [Fabrika Ayr.] (Inl) (sayfa 46) segin.
[Start/stop] (StS), G/C atamalari diginda makro konfiglirasyonu fabrika konfigurasyonu ile aynidir:

Lojik girigler:

- LI1, LI2 (enversor): 2 telli gegis algilama kontrol, LI1 = ileri yon calisma, LI2 = geri yon calisma.
- LI3 - LI6: Devre digl (atanmamis).

Analog girigler:

- All: Hiz referansi 0-10 V.

- Al2, AI3: Devre digl (atanmamis).

Réle R1: Kontak, algilanan bir hata (veya kontrol cihazinin kapali) olmasi durumunda agilir.
Role R2: Devre digl (atanmamis).

Analog ¢ikis AOC: 0-20 mA, devre digI (atanmamis).
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Temel fonksiyonlar

Hiz kontrol cihazi termik korumasi

Fonksiyonlar:

Is1 yutucuya takili veya gu¢ moduliine entegre PTC sondasi ile termik koruma.
Hiz kontrol cihazini, agiri akim durumunda hataya gegmesiyle asiri yiklenmeden dolayli olarak koruma. Tipik hataya gecme degerleri:
- Motor akimi = nominal kontrol cihazi akiminin %185'i: 2 saniye
- Motor akimi = nominal kontrol cihazi akiminin %150'si: 60 saniye
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Kontrol cihazi havalandirmasi

Fan, kontrol cihazi ¢alistirildiginda baslar, bir calistirma komutu alinmadiysa 10 saniye sonra kapanir.
Hiz kontrol cihazinin kilidi acildiginda fan otomatik olarak calisir (¢calisma yonu + referans). Hiz kontrol cihazi kilitlendiginde (motor hizi <
0,2 Hz olup enjeksiyon frenlemesi tamamlandiginda) kapanir.
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Temel fonksiyonlar

Motor termik koruma

Fonksiyon:

12t degerinin hesaplanmasiyla termik koruma.
Koruma, kendi kendini sogutan motorlari hesaba katar.

Hataya ge¢me siresi t
saniye olarak

Motor akimi/
[Motor termal akim] (ItH)

DIKKAT

MOTORUN HASAR GORME RISKI

Asagidaki kosullarda asiri yuklenmeye karsi harici koruma gerekir:

* Motorun termik durumunu kaydedecek bellek olmadigindan trun tekrar agilirken
 Birden fazla motoru beslerken

* Nominal hiz kontrol cihazi akiminin 0,2'sinden daha dusik degerli motorlar beslenirken
* Motor degistirme kullanilirken

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.

BBV46385 06/2010 13

www.eforsan.com.tr
542 291 58 92 - 0 242 335 40 42



Uzaga taginabilir ekran terminali opsiyonu, ATV31

Bu terminal, duvara monte edilen veya yerde duran panonun kapagina monte edilebilecek lokal bir kontrol tinitesidir. Hiz kontrol cihazinin
seri baglantisina baglanan konnektorleri olan bir kablosu vardir (terminal ile verilen kilavuza bakin). Ekraninin yetenekleri
Altivar 312'ninkiyle neredeyse aynidir. Ancak bu terminalde, menilerde gezinme igin bir navigasyon tekeri yerine asagi ve yukari oklari
kullanilir. Ayrica mendler igin bir erisim kilitteme anahtari vardir. Hiz kontrol cihazini kontrol etmek igin ti¢ buton vardir (1):

* FWD/REV: donme yoniini tersine gevirir

* RUN: Motor ¢alistirma komutu

e STOP/RESET: Motor durdurma komutu veya reset
Butona ilk basis motoru durdurur ve DC enjeksiyonu durug frenlemesi konfigure edilirse, ikinci kez basiimasi bu frenlemeyi durdurur.

On panelin géranimii: Arka panelin gérinimd:

© ©

«—4 Kkarakterli
ekran

Konnektér —

Erisim kilitteme anahtari:

[IZLEME] (SUP-) ve [HIZ

* Konum: A REFERANSI] (rEF-) menulerine
erigilebilir.
« Konum: [AYARLAR] (SEt-), [IZLEME] (SUP-)

ve [HIZ REFERANSI] (rEF-)
mendulerine erisilebilir.

=

* Konum: d’* Tam mendlere erisilebilir

Not: Musteri gizli koduyla koruma bu anahtara gére onceliklidir.

Not:
» Uzak terminal erisimi kilitteme anahtari da ayrica hiz kontrol cihazi tuslarinin erigimini kilitler.
» Uzak ekran terminalinin baglantisi kesildiginde varsa kilitler hiz kontrol cihazi tuslari icin etkin kalir.
» Uzak ekran terminali yalnizca [Modbus baud hizi] (tbr) parametresi (HABERLESME] (COM-) mentisu, sayfa 98, hala fabrika
ayarindaysa etkin olur: [19.2 Kbps] (19.2).

(1)Uzak ekran terminalindeki butonlar etkinlestirmek igin énce [Kont. Paneli komutu] (LCC) = [Evet] (YES) (sayfa 61) konfigure etmeniz
gerekir.

Konfiglrasyonlari kaydetme ve yukleme

Opsiyonel kartsiz ATV312 hiz kontrol cihazlarinin dort adede kadar tam konfiglirasyonu uzak ekran terminaline kaydedilebilir. Bu
konfiglrasyonlar kaydedilebilir, taginabilir ve bir hiz kontrol cihazindan ayni degerdeki bagka bir hiz kontrol cihazina aktarilabilir. Ayni cihaz
icin 4 farkh islem de terminal kaydedilebilir.

Bkz. [MOTOR KONTROL] (drC-) (sayfa 45 ve 46), [GIRIS/CIKIS AYARLARI] (I-O-) (sayfa 49 ve 49), [KOMUT/REF. YONETIMI] (CtL-)
(sayfa 61 ve 61) ve [UYGULAMA SECIMI] (FUn-) (sayfa 90 ve 90) meniilerindeki [Ayar Kaydetme] (SCS) ve [Konf. Yeniden Yiikl.] (FCS)
parametreleri.

Bir ATV31 ve ATV32 arasinda konfiglirasyon aktarmak i¢in 90. sayfadaki prosediri izleyin.

14 BBV46385 06/2010

www.eforsan.com.tr
542 291 58 92 - 0 242 335 40 42



Uzaga tasinabilir grafik ekran terminali opsiyonu, ATV61/ATV71

Terminalin aciklamasi

FLASH V1.1IE19 veya daha yenisi ile ¢alisan ve ATV71'in parcasi olan bu grafik ekran terminalinin ekran boyutu sayesinde sisteme monte
bir ekranda gosterilebileceginden daha fazla bilgi gosterilebilir. ATV31 uzaga tasinabilir ekran terminali ile ayni sekilde baglanabilir.

1 Grafikliekran ——

2 Fonksiyon tuglari:

F1: KOD
F2, F3: kullaniimaz —':
F4: MOD
7 ESC butonu: bir 6nceki segime
3 Durdurma/resetleme ——» <«——— donmek i¢in bir deger,
icin buton parametre veya meniiyii iptal
4 Run butonu _— <«—————6 Motorun dénme yodnini

degistirme butonu

5 Gezinme butonu:

¢ (ENT) uzerine - Gegerli degeri saklamak igin
basin: - Segili menu veya parametreyi girmek igin
« CW/CCW - Bir degeri artirmak veya azaltmak igin
dondurin: - Sonraki veya 6nceki satira gitmek igin

Ekran terminali Gzerinden kontrol aktif hale
getiriimisse referansi artirmak veya azaltmak igin

Not: 3, 4, 5 ve 6 tuslari, terminal (izerinden kumanda aktif hale getirildiyse kontrol cihazini dogrudan kumanda etmek igin kullanilabilir.

Uzak ekran terminalindeki butonlari etkinlestirmek icin dénce [Kont. Paneli komutu] (LCC) = [Evet] (YES) (sayfa 61) konfigiire etmeniz
gerekir.
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Uzaga tasinabilir grafik ekran terminali opsiyonu, ATV61/ATV71 (devami)

Grafik ekran terminalini ilk kez agma

Grafik ekran terminalini ilk kez acarken kullanicinin istenen dili segmesi gerekir.

DIL SECIMI A
Grafik ekran terminali ilk kez acildiktan sonra ekran.

Fransizca Dili sec¢in ve ENT'a basin.
Almanca

Ispanyolca
Italyanca b

Cince
Rusca
Tirkce

L]
Sclél}(IEIq:er [ Hiz kontrol cihazinin gii degeri ayrintilari belirir.
ectric

ATV312HU15M2
1,5KW/2HP 200V Tek

ANA MENU
SURUCU MENUSU [ANA MENU] otomatik olarak gelir.
DIL SECIMI
3 saniye *
veya ENT
SORUCU MENUSU 3 saniye sonra otomatik olarak [SURUCU
HIZ REFERANSI MENUSUT'ne geger.
Menuyu secin ve ENT'a basin.

MOTOR KONTROL
GIRIS/CIKIS AYARLARI
KOMUT/REF. YONETIMI

Kod Mod
UYGULAMA SECIMI
HATA YONETIMI
HABERLESME
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Uzaga tasinabilir grafik ekran terminali opsiyonu, ATV61/ATV71 (devami)

Hiz kontrol cihazini ilk kez ¢caligtirma

Hiz kontrol cihazi ilk kez galistirilirken kullanici su 3 parametreye erisir: [Standart mot. frek.] (bFr), [Ref.1 kanal] (Frl) ve [2/3 telli kontrol]
(tCC), sayfa 30. .

.
Schneider mm
GE“*C"'C Hiz kontrol cihazi ilk kez ¢aligtirildiktan sonra ekran.
ATV312HU15M2
1,5kW/2HP 200V Tek

ANA MENU

SURUCU MENUSU [ANA MENU] otomatik olarak gelir.
DIL SECIMI

3 saniye *

DRIVE MENU 3 saniye sonra otomatik olarak
[SURUCO MENUSUJne geger.

2/3 telli kontrol Menlyu segin ve ENT'a basin.
Ref.1 kanal

HIZ REFERANSI
AYARLAR

MOTOR KONTROL
GIRIS/CIKIS AYARLARI
KOMUT/REF. YONETIMI
UYGULAMA SEGIMI
HATA YONETIMI

HABERLESME
ESC +
SURUCU MENUSU [SURUCU MENUSU]'ndeyken ESC
tusuna basarsaniz, grafik ekran terminalinde
"Hazir" ifadesi belirir.
Hazir
Kod Mod
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Uzaga tasinabilir grafik ekran terminali opsiyonu, ATV61/ATV71 (devami)

Sonraki ¢ahigtirmalar

Schmlaider-

9 Electric Caligtirmadan sonra ekran.
ATV312HU15M2
1,5kW/2HP 200V Tek

ANA MENU
SURUCU MENUSU

[ANA MENU] otomatik olarak gelir.

DIL SECIMI

3 saniye *

SURUCU MENUSU 3 saniye sonra otomatik olarak

HIZ REFERANSI [SURUCU MENUSU'ne geger.
Menuyu secin ve ENT'a basin.

MOTOR KONTROL
GIRIS/CIKIS AYARLARI
KOMUT/REF. YONETIMI

Kod Mod
UYGULAMA SECIMI
HATA YONETIMI

HABERLESME
ESC *
SURUCU MENUSU [SURUCU MENUSU]'ndeyken ESC
tusuna basarsaniz, grafik ekran terminalinde
"Hazir" ifadesi belirir.
Hazir
Kod Mod
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Uzaga taginabilir ekran terminali opsiyonu, ATV12

Terminalin agiklamasi

Bu terminal, duvara monte edilen veya yerde duran panonun kapagina monte edilebilecek lokal bir kontrol tinitesidir. Hiz kontrol cihazinin
seri baglantisina baglanan konnektorleri olan bir kablosu vardir (terminal ile verilen kilavuza bakin). Ekraninin yetenekleri
Altivar 312'ninkiyle neredeyse aynidir. Bu terminalde, menilerde gezinme icin bir navigasyon tekeri yerine asagi ve yukari oklari kullanilr.

1 Grafikli ekran

2 MODE butonu (1): [HIZ
REFERANSI] (rEF-) gosterilirse,
bu buton sizi [AYARLAR] (SEt-)

menusune goturdr.
Gosterilmezse, sizi [HIZ
REFERANSI] (rEF-) menlstne
goturar.

3 ESC butonu

Bir meniiden/parametreden
ctkmak ya da bellekte tutulan
degere donmek lizere o anda
gosterilen degeri silmek igin

4 RUN butonu /

Fonksiyonu, konfigiire
edildigini varsayarak ¢alistirir

5 Gezinme tuslar

6 ENT butonu

/ O andaki degeri kaydetmek veya
secilen menlye/parametreye
erismek i¢in kullanihr

7 STOP butonu
/ Motoru durdurma ve resetleme
icin kullanihr

8 Motorun dénme ydnunl
degistirme butonu

(1) Hiz kontrol cihazi bir kodla kilitlenirse ([PIN kodu 1] (COd), sayfa 103), Mode tusuna basmak [I[ZLEME] (SUP-) meniisiinden [HIZ

REFERANSI] (rEF-) menusiline (veya tersi) ge¢menizi saglar.

Uzak ekran terminalindeki butonlar etkinlestirmek icin énce [Kont. Paneli komutu] (LCC) = [Evet] (YES) (sayfa 61) konfiglire etmeniz

gerekir.
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Parametre tablolarinin yapisi

Cesitli mendilerin agiklamalarindaki parametre tablolari su sekilde diizenlenmistir.

Ornek:

[ ®

UYGULAMA SECIMI] menuisiu (Fun-)
t ®

I Kod | Ad/Agiklama | Ayar araligi | Fabrika ayari I

®

C i B [Plregulator]
Not: "PI regulatori” fonRSiyonu birkag fonksiyon ife uyumsuzdur (bkz. sayfa 21). Yalnizca bu

fonksiyonlarin; ézellikle de fabrika ayarlarinin parcasi olarak atanmis olacak toplama girislerinin

([Ref.2 topla ] (SA2), [Hayir] (nO), sayfa 71, olarak ayarlanir) ve 6n ayarli hizlarin ([2 6nayarh hiz]

(PS2) ve [4 6nayarli hiz] (PS4), [Hayir] (nO), sayfa 73, olarak ayarlanir) atamasi kaldirilirsa

konfigure edilebilir.

PIF ([ [PID grbsl. atamasi] [t e,

3 > «—(7)
Q 4 o O [Higbiri] (nO): atanmamig
LA O [AI1] (Al1): analog giris All
4 > A2 O [AI2] (Al2): analog giris Al2
A3 O [AI3] (AI3): analog giris Al3
f (3
1. 4 basamakl 7 bolmeli ekranda meni adi 5. ATV61/ATV71 grafik erkan terminalinde meni adi
2. 4 basamakli 7 bélmeli ekranda alt meni kodu 6. ATV61/ATV71 grafik erkan terminalinde alt menu adi
3. 4 basamakli 7 bolmeli ekranda parametre kodu 7. ATV61/ATV71 grafik erkan terminalinde parametre adi
4. 4 basamaklh 7 bélmeli ekranda parametre degeri 8. ATV61/ATV71 grafik erkan terminalinde parametre degeri
20 BBV46385 06/2010
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Fonksiyonlarin uyumlulugu

Uyumsuz fonksiyonlar

Su fonksiyonlar, asagida agiklana durumlarda erisilemez olacak yada devre digi kalacaktir

Otomatik yeniden yolverme

Bu sadece 2 telli seviye kontrol tipi ([2/3 telli kontrol] (tCC) = [2 telli] (2C) ve [2 telli tip] (tCt) = [Seviye] (LEL) veya [ileri dnclik.] (PFO)) igin
mimkan.

Donen yuki yakalama

Bu sadece 2 telli seviye kontrol tipi ([2/3 telli kontrol] (tCC) = [2 telli] (2C) ve [2 telli tip] (tCt) = [Seviye] (LEL) veya [ileri dnclik.] (PFO)) igin
mimkdan.
Otomatik enjeksiyonlu durus, DC ([Oto.DC enjeksiyon] (AdC) = [Surekli] (Ct)) olarak konfiglre edildiyse bu fonksiyon kilitlidir.

Fonksiyon uyumlulugu tablosu

Uygulama fonksiyonlari sec¢imi, 1/0 sayisiyla yada bazi fonksiyonlarin birbirleriyle uyumlu olmamasi nedeniyle sinirlanabilir. Bu tabloda
bulunmayan fonksiyonlar uyumludur.

Eger fonksiyonlar arasinda uyumsuzluk s6z konusu ise, ilk konfigiure edilen fonksiyon digerinin konfigiure edilmesini
engelleyecektir.

Bir fonksiyonu konfigire etmek icin 6nce fonksiyon ile uyumsuz fonksiyonlarin, Ozellikle de fabrika ayarlariyla ona
atanmadigindan emin olun.

=
I
>
_ ©
= - | ®
g E |2
@© 8 o
g s €
= Ee) = (24
e} > |5 >
8 £ ~N S
= (= = ©
© 5 < =]
& 5 |8 |s _|§ z
= = % = [ o) > =
o |~ | @® Q E |5 |2 |2 |2
= |4 > | o 5 > |c |< 2 |Z
= - |5 L |5 = o |.g S 3
k) N ¢ |o > |8 |x c | T 1)
> | | |8 |0 |€ | | |[= |2
= ] < c | = 2 |12 |o N °
O |¥ |[Z2 |O |@ |[» | | [T |»
Girigleri toplama (fabrika ayarr) ° ~ | o t
+/- hiz (1) ° ° o o
Nihayet salterlerinin yonetimi °
Onceden ayarli hizlar (fabrika ayarr) « | e ° t
Pl regllatoru ° ° ° ° ) °
Jog calisma - ° « ° °
Fren kontrol ° ° °
DC enjeksiyonlu durus ° t
Hizli durus t
Serbest durus - | @

(1) Referans kanali [Ref.2 kanal] (Fr2) ile 6zel uygulamalari hari¢ tutarak (bkz. 53 ve 55 semalarr)

\Z| Uyumsuz fonksiyonlar |:| Uyumlu fonksiyonlar |:| Gecerli degil
Oncelikli fonksiyonlar (ayni anda aktive olamayacak fonksiyonlar):

Okla isaretlenmis fonksiyon digerine gore 6nceliklidir.

Durdurma fonksiyonlari ¢aligstirma komutlarina gore énceliklidir.
Lojik komutu Gizerinden hiz referanslari analog referanslara gére 6nceliklidir.
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Fonksiyonlarin uyumlulugu

Lojik ve analog girig uygulama fonksiyonlari

lleriki sayfalardaki her bir fonksiyon, girislerin bir tanesine atanabilir.

Tek bir giris ayni anda birden fazla fonksiyonu calistirabilir (6rnegin ters ve 2nci rampa). Bu nedenle kullanici bu fonksiyonlarin ayni
anda kullanilabilirliginden emin olmalidir.

[IZLEME] (SUP-) meniisii ([[LOJIK GIRIS KONF.]] (LIA-) parametresi, sayfa 104 ve [[ANALOG GIRIS DURUM)]] (AIA-) parametresi, sayfa
104), uyumluluklarini denetlemek tzere giriglere atanmig fonksiyonlari gorintilemek igin kullanilabilir.

Lojik veya analog bir girigse bir referans, komut veya fonksiyon atamadan 6nce kullanici bu girigin fabrika ayarlarinda daha énceden
atanmadigindan ve uyumsuz veya istenmeyen bir fonksiyona bagska higbir giris atanmadigindan emin olmalidir.

« Atamasi kaldirilacak uyumsuz fonksiyon 6rnegi:
"+hiz/-hiz" fonksiyonunu kullanmak i¢in, 6nce 6n ayarli hizlarin ve toplama girisi 2'nin atamalarinin kaldiriimasi gerekir.

Asagidaki tablo fabrikada ayarlanan giris atamalarini ve bunlarin atamasini kaldirma prosedurint listelemektedir.

Atanan girig Fonksiyon Kod Atamayi kaldirmak icin suna Sayfa
ayarlayin:
LI2 Geri yon ¢alisma rrS nO 48
LI3 2 onceden ayarh hiz P52 nO 73
L4 4 6nceden ayarl hiz P54 nO 73
All Referans 1 Fr | All haric her sey 58
L1 ileri yon calisma ECC 2C veya 3C 47
Al2 Toplama girigi 2 SAZ nO 71
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Giriglere/cikiglara atanabilen fonksiyonlarin listesi

Lojik girigler Sayfa Kod Fabrika ayari
Atanmamig - - LI5S - LI6
lleri yon calisma - - LIl
2 dnceden ayarh hiz 73 P52 LI3
4 dnceden ayarl hiz 73 F5H4Y LI4
8 dnceden ayarl hiz 73 FsH

16 6nceden ayarli hiz 74 PS5 IB

2 dnceden ayarh Pl referansi 81 Pré2

4 dnceden ayarh Pl referansi 82 PrH4

+ hiz 78 UsFrP

-hiz 78 d5P

Jog calisma 76 100

Rampa anahtarlama 64 rP5

2. akim sinir anahtarlama 86 L2

Lojik giris Uzerinden hizh durus 66 FSE

Lojik girig izerinden DC enjeksiyonu 67 drC/

Lojik girig Uzerinden serbest durug 68 nSE

Geri yon calisma 48 rr5 LI2
Harici hata 93 EEF

RESET 92 r5SF

Zorlamal lokal mod 99 FLO

Referans anahtarlama 59 rFLC

Kontrol kanal anahtarlama 60 CCS

Motor anahtarlamasi 87 CHP

ileri nihayet salteri 89 LAF

Geri nihayet salteri 89 LAr

Hata engelleme 96 InH

Analog girigler Sayfa Kod Fabrika ayari
Atanmamis - - Al3
Referans 1 58 Fr | All
Referans 2 58 Frc2

Toplama girigi 2 71 SAZ Al2
Toplama girisi 3 71 SA3

Pl regilatori geri beslemesi 81 F IF
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Giriglere/cikiglara atanabilen fonksiyonlarin listesi

Analog/lojik ¢ikig Sayfa Kod Fabrika ayari
Atanmamig - - AOC/AQV
Motor akimi 48 or -

Motor frekansi 48 OF r

Motor momenti 48 OE r

Hiz kontrol cihazinin sagladigi gic 48 OoFrPr

Kontrol cihazi algilanan hatasi (lojik veri) 48 FLE

Kontrol cihazi ¢alisiyor (lojik veri) 48 rln

Frekans esigine erigildi (lojik veri) 48 FER

Yuksek hiza (HSP) erisildi (lojik veri) 48 FLA

Akim esigine erigildi (lojik veri) 48 LCER

Frekans referansina erisildi (lojik veri) 48 5rA

Motor termik esigine erigildi (lojik veri) 48 tESA

Fren diizeni (lojik veri) 48 bLL

Role Sayfa Kod Fabrika ayari
Atanmamis - - R2
Algilanan hata 49 FLE R1
Kontrol cihazi calisiyor 49 rln

Frekans esigine erigildi 49 FER

Yiksek hiza (HSP) erigildi 49 FLA

Gecerli esige erisildi 49 CER

Frekans referansina erisildi 49 5rA

Motor termik esigine erigildi 49 ESA

Fren duzeni 49 sLL

Lojik girisin kopyasi 49 L11-L 1B

24
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Ag ve Modbus kontrol word'l bitlerine atanabilecek fonksiyonlarin

listesi

Kontrol word'tin 11 - 15 bitleri Sayfa Kod
2 onceden ayarh hiz 73 P52
4 dnceden ayarl hiz 73 F5H4
8 dnceden ayarh hiz 73 F5H
16 6nceden ayarli hiz 74 PS5 IB
2 dnceden ayarh Pl referansi 81 Pr?2
4 dnceden ayarl Pl referansi 82 PrHy
Rampa anahtarlama 64 rP5
2. akim siniri anahtarlama 86 LC?
Lojik giris Uzerinden hizh durus 66 FSE
DC enjeksiyon 67 dC 1
Harici hata 93 EEF
Referans anahtarlama 59 rFLC
Kontrol kanali anahtarlama 60 ccs
Motor anahtarlamasi 87 LCHF
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Kontrol listesi

Programlama, kurulum ve basitlestiriimis kilavuzlardaki ve ayrica bu katalogdaki bilgileri dikkatle okuyun. Hiz kontrol cihazini kullanmaya
baslamadan 6nce liitfen mekanik ve elektrik kurulum ile ilgili asagidaki hususlari gézden gegirin.
Belgelerin timind edinmek icin litfen www.schneider-electric.com adresini ziyaret edin.

1. Mekanik kurulum (bkz. basitlestirilmis ve kurulum kilavuzlarr)

Farkli kurulum turlerinin ayrintilari ve ortam sicakhgu ile ilgili tavsiyeler icin lutfen basitlestiriimis veya kurulum kilavuzlarindaki montaj
talimatlarina bagvurun.

Hiz kontrol cihazini spesifikasyona uygun bicimde dikey olarak monte edin. Litfen basitlestiriimis veya kurulum kilavuzlarindaki
montaj talimatlarina bagvurun.

Hiz kontrol cihazini kullanirken hem 60721-3-3 standardinda tanimlanan gevre kosullarina hem de katalogda tanimlanan seviyelere
uyulmahdir.

Uygulamaniz igin gereken opsiyonlari monte edin. Ayrintilar i¢in kataloga bagvurun.

2. Elektrik kurulumu (bkz. basitlestirilmis ve montaj kilavuzlarr)

Hiz kontrol cihazini topraklayin. Basitlestirilmis ve kurulum kilavuzlarindaki ekipman topraklama béltimlerine bakin.

Girig besleme geriliminin nominal hiz kontrol cihazi gerilimine uydugundan emin olun ve besleme hattini basitlestirilmis ve kurulum
kilavuzlarina uygun olarak baglayin.

Uygun giris hatti sigortalari ve devre kesiciler kullandiginizdan emin olun. Bkz. basitlestiriimis ve kurulum kilavuzlari.

Kablolari kontrol terminalleri igin geregince dizenleyin (bkz. basitlestiriimis ve montaj kilavuzlari). Besleme ve kontrol kablolarint EMC
uyumluluk kurallarina gére ayirin.

ATV312eeeeM?2 ve ATV312eeeeN4 riin serileri bir EMC filtresi igerir. Bir IT atlama pini, kagak akimi azaltmaya yardimci olur. Bu,
kurulum kilavuzunda ATV312eeeeM?2 ve ATV312eeeeN4'teki dahili EMC filtresiyle ilgili paragrafta izah edilmisgtir.

Motor baglantilarinin, gerilim i¢in dogru oldugundan emin olun (yildiz, delta).

3. Hiz kontrol cihazini kullanma ve basglatma

Hiz kontrol cihazini baslatin. [Standart mot. frek.] (bFr), sayfa 29, hiz kontrol cihazi ilk kez baslatildiginda gosterilir. bFr frekansi
tarafindan tanimlanan frekansin (fabrika ayari 50 Hz'dir) motor frekansiyla eslestiginden emin olun.

Hiz kontrol cihazi ilk kez ¢alistirildiginda [Ref.1 kanal] (Frl) parametresi, sayfa 29, ve [2/3 telli kontrol] (tCC) parametresi, sayfa 30,
[Standart mot. frek.] (bFr) degerinden sonra gortintulenir. Hiz kontrol cihazini lokal olarak kontrol etmek istiyorsaniz bu parametrelerin
ayarlanmasi gerekir.

Hiz kontrol cihazi daha sonra baslatildiginda HMI'de [Hazir] (rdY) ifadesi gosterilir.

[Konf. Yeniden Yikl.] (FCS) fonksiyonu (sayfa 46) hiz kontrol cihazini fabrika ayarlariyla yeniden baslatmak igin kullanihr.
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Programlama

HMI'nin agiklamasi

Ekran ve tuglarin iglevleri

* REF LED'; [HIZ

REFERANSI] (rEF-)
mendusu etkinse yanar

e YUk LED'i

« MON LED; [IZLEME]

'— ¢ 4 x 7 bblmeli ekran
Y

(SUP-) menusu etkinse
yanar

« CONF LED; [AYARLAR]
(SEt-), MOTOR KONTROL]
(drC-), [GIRISICIKIS
AYARLARI] (I-O-), [KOMUT/
REF. YONETIMI] (CtL-),
[UYGULAMA SECIMI] (FUn-
), [HATA YONETIMI] (FLt-)
veya [HABERLESME]
(COM-) mendileri etkinse
yanar

MODE butonu (1): 3 saniye
boyunca MODE butonuna basma
UZAKTAN/LOCAL
konfigurasyonlar arasinda gecis
yapar.

[HIZ REFERANSI] (rEF-)
gosterilirse, bu sizi [AYARLAR]
(SEt-) mendisiine gotardr.
Gosterilmezse, sizi [HIZ
REFERANSI] (rEF-) menusine

Hi — U )
'I /’__7 » 2 CANopen durum LED'i
\ =+ - e
\"""ﬂ ;(E;;E EDE E D']E::‘ LA « Bir menii veya parametreden
CONF| § L=V e e lde ‘E-ERR‘/ ¢ctkmak ya da gosterilen degeri
/T bellekte saklanana déndirmek
e®i*. L~ uzere silmek icin kullanilir
. . . T » LOKAL konfigiirasyonda ESC
Mcne : : butonuna 2 sn sureyle
/ ° /ﬁ\ basiimasi, kontrol/programlama
*ofe® &5 modlari arasinda gecis saglar

mentlerde gezinme igin kullanilabilir;
i navigasyon tekerine basmak
kullanicinin se¢im yapmasini veya

bilgi dogrulamasini saglar. < ENT

& [KOMUT/REF. YONETIMI] (CtL-)
mendusindeki [Ref.1 kanal] (Frl-)
parametresi [AIV1 degeri durum]
(AIV1) olarak ayarliysa LOKAL
konfigiirasyonda ve UZAKTAN
konfiglirasyonda potansiyometre
olarak gérev gorar
STOP/RESET butonu
 Algilanan hatanin resetlenmesini etkinlestirir
* Motorun durmasini kontrol etmek icin kullanihr
- [2/3 telli kontrol] (tCC) degeri [Lokal]
(LOC) olarak ayarlanmadiysa, serbest
olarak durdurun

h.\ . . s e
» Navigasyon tekeri - saat yoniinde
veya saatin aksi yénde ¢evrilerek

/
RUN butonu: [GIRIS/CIKIS AYARLARI] (I-O-
) menusindeki [2/3 telli kontrol] (tCC)
parametresi, [Lokal] (LOC) (sayfa 47) olarak
ayarliysa LOKAL konfiglirasyonda ve
UZAKTAN konfigurasyonda ileri dogru

¢alistirma icin motorun agilmasini kontrol

eder
. - [2/3 telli kontrol] (tCC) degeri [Lokal]
;?Qll((esr:i)gm devre disiysa kapak tarafindan (LOC) olarak ayarliysa, DC enjeksiyon

freni sirasinda rampada veya serbest
olarak durun

Notl: LOKAL konfigirasyonda ¢ Led (REF, MON ve CONF), programlama modunda ayni anda yanip soner ve kontrol modunda Led

mend takipgisi olarak ¢aligir.

Normal ekran, hicbir hata kodu géstermiyor ve baglama yok:

- : [IZLEME] (SUP-) meniisiinde secilen parametreler gosterilen (varsayilan: motor frekansi).
Akim sinirhysa, ekran yanip séner. Bu durumlarda, hiz kontrol cihazina bir ATV61/ATV71 grafik ekran terminali bagliysa CLI solda

Ustte gorunur.

- I'n | E: Baglangic dizeni
- r d 4: Kontrol cihazi hazir

- d [ b:DC enjeksiyonlu frenleme ¢aligiyor

- n 5 E: Serbest durus
- F 5 E:Hizh durus

- k£ U n: Otomatik tanima devam ediyor

Algilanan bir hata durumunda, ekran kullaniciyr uyarmak icin yanip soéner. Bir ATV61/ATV71 grafik ekran terminali bagliysa,

algilanan hatanin adi gosterilir.

(1) Hiz kontrol cihazi bir kodla kilitlenirse ([PIN kodu 1] (COd), sayfa 103), Mode tusuna basmak [IZLEME] (SUP-) meniisiinden [HIZ
REFERANSI] (rEF-) menisiine (veya tersi) geg¢menizi saglar. Artik LOKAL ve UZAKTAN konfiglrasyonlar arasinda gegis

yapilamamaktadir.
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Programlama

UZAKTAN ve LOKAL konfiglrasyon

LOKAL konfigurasyon, yerlesik RUN butonunu ve navigasyon tekerini potansiyometre olarak otomatik etkinlestirmeye izin verir.
Bu konfigurasyonda hiz ayari ayrica uzak tus takimlarinda da etkili olacaktir. ATV12 uzaga tasinabilir ekran terminalindeki ve ATV61/71
grafik ekran terminalindeki MODE butonu da (F4 fonksiyon tusu) bir konfiglirasyondan digerine gecmek igin ayrica etkinlestirilir.

LOKAL konfigurasyona gecerken [Ref.1 kanal] (Frl), [Al Sanal 1] (AlV1) olarak ve [2/3 telli kontrol] (tCC), [2 telli] (2C) olarak ayarlanir.
Parametrelerin karsihkli bagimliliklari nedeniyle bir konfigirasyondan digerine gegcmek diger parametreleri degistirir (6rnegin: Girig/Cikis
atamasi fabrika degerine dondrir). Hiz kontrol cihazinda parametrelerde ayarlamalara baglamadan 6nce konfigurasyon (UZAKTAN
veya LOKAL) segin.

Mendulerin yapisi

— /5 +
(\= -+

=
™~
0 00 O

<)

—
o

000
hl
v
u
000000

° o @ o o
Bu 3 parametre yalnizca @ J@ + »
kontrol cihazinin ilk = Erop
cali?tirmasinda goérultr. orm--t o \h 3s @ @
g b Fora
Daha sonra ayarlar mentide i ~ %7771

de?itirilebilir: Gé 35,1 2 [Output frequency] (Hz) O

hl
m
]

bFrigindrC - —~ &=
Fr ligin CEL - -
ELCC icinl-0-. e/

[SPEED REFERENCE] Parameter selection

[SETTINGS]
od‘ba _ _ /T
=ENT EAV
[MOTOR CONTROL]

[INPUTS /OUTPUTS CFG]

[ Jele}
m
|

[COMMAND]

[APPLICATION FUNCT.]

[FAULT MANAGEMENT]

[COMMUNICATION]

[MONITORING]

7 bélmeli ekranda, meni ve alt menl kodlarini parametre kodlarindan ayirmak i¢in bunlardan sonra bir tire kullanilir.
Ornekler: [UYGULAMA SECIMI] (FUn-) meniisii, [Hizlanma siiresi] (ACC) parametresi
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Programlama

[Standart mot. frek. ] (bFr), [2/3 telli kontrol] (tCC), ve
[Ref.1 kanal] (Frl) parametrelerinin konfiglre edilmesi

Bu parametreler, sadece hiz kontrol cihazi durduruldugunda ve herhangi bir ¢caligsma komutu bulunmadiginda degistirilebilir.

I Kod ‘ Aciklama ‘ Ayar araligi Fabrika ayari I
bFr (d [Standart mot. frek. ] [50Hz IEC] (50)
Bu parametre yalnizca hiz kontrol cihazi ilk kez baglatildiginda gorundir.
istendigi zaman [MOTOR KONTROL] (drC-) meniisiinden degistirilebilir.
5 [50Hz IEC] (50): 50 Hz
50 [60Hz NEMA] (60): 60 Hz
Bu parametre asagidaki parametrelerin 6n ayarlarini degistirir: [Yiksek hiz] (HSP), sayfa 33, [Frekans
esigi | (Ftd), sayfa 39, [Nom. mot. frekansi] (FrS), sayfa 41 ve [Maks. frekans] (tFr), sayfa 44
Frl 3 [Ref.1 kanal] [AIL] (AIL)
A1l O [AI1] (Al1) - Analog giris All
AIZ O [AI2] (Al2) - Analog giris Al2
A3 O [AI3] (AI3) - Analog giris AI3
AU O [Al Sanal 1] (AIV1) - Terminal kontrol modunda navigasyon tekeri potansiyometre gdrevi gorar.
Eger [ERISIM SEVIYESI] (LAC) = [Seviye2] (L2) veya [Seviye3] (L3) ise, asagidaki ek atamalar da yapilabilir:
UPdE O [+/- HIZ] (UPdt): LI yoluyla +/- hiz referansi. Bkz. 78 konfiglirasyon sayfasi.
UFPdH O [+/- KP hizi] (UPdH): ATV312 tus takimindaki navigasyon tekeri Gzerinden +/- hiz referansi.
Kullanmak igin, [Cikis frekansi] (rFr) frekansini gérintileyin, (sayfa 101). Tus takimi veya terminal Uzerinden
+/- hiz fonksiyonu [IZLEME] (SUP-) meniisiinden [Cikis frekansi] (rFr) parametresi secilerek kontrol edilir.
Eger [ERISIM SEVIYESI] (LAC) = [Seviye3] (L3) ise, asagidaki ek atamalar da yapilabilir:
LCC [0 Uzaga tasinabilir ekran terminali Gzerinden [Kont. Paneli] (LCC) referansi, [AYARLAR] (SEt-) menuslnde
[HMI Frekans ref.] (LFr) parametresi, sayfa 32
Mdb O [Modbus] (Mdb): Modbus tzerinden referans
m 55 O [Haber.karti ] (nEt): Ag haberlesme protokolii Gizerinden referans
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Programlama

I Kod ‘ Aciklama Ayar arahigi Fabrika ayari I
LCC [ [2/3 telli kontrol] [2 tefl] (2€)
ISTENMEYEN EKIPMAN CALISMASI
[2/3 telli kontrol] (tCC) parametresi degistirildiginde, [Geri yon atamasi] (rrS) parametresi, sayfa 48 ve [2 telli tip]
(tCt) parametresi, sayfa 47 ve lojik girislerle ilgili tim atamalar varsayilan degerlerine geri doner.
Bu degisikligin kullanilan kablo baglanti semasiyla uyumlu olup olmadigini kontrol edin.
Bu talimatlara uyulmamasi, 61im veya agir yaralanmaya neden olur.
Kontrol konfigurasyonu:
2r O [2 telli] (2C): 2 telli kontrol
rc [0 [3 telli] (3C): 3 telli kontrol
Loc O [Lokal] (LOC): Lokal kontrol (RUN/STOP/RESET hiz kontrol cihazi) ([ERISIM SEVIYESI] (LAC) = [Seviye3]

(L3) ise gorinmez, sayfa 58)

2 telli kontrol: Girigin acik veya kapali hali, ¢alistirma veya durdurmayi kontrol eder.

Kablo baglanti 6rne@i:  &ryziz— 1
LI1: ileri {24V Lt Lk |
LIx: Geri

3 telli kontrol (darbeli kontrol): Baslatmayi kontrol etmek igin "ileri" veya "geri" darbe, durdurmayi kontrol etmek
icin "durdurma" darbesi yeterlidir.

Kablo baglanti 6rnegi:  afvzz T 7
LI1: Durdurma {24V LIt L2 L|x__j
LI2: ileri

LIx: Geri EFEN E

Bu parametrenin atamasinin degistirilmesi icin navigasyon tekerinin (ENT) 2 saniye boyunca basili tutulmasi gerekir.
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[HIZ REFERANSI] (rEF-) meniisii

FEF-

[HIZ REFERANSI] (rfEF-) menisu, etkin olan kontrole bagli olarak [HMI Frekans ref.] (LFr), [AIV1 degeri durum] (AIV1) veya [Frekans c g, .
referansi] (FrH) degerlerini gosterir.

dr -

Lokal kontrol sirasinda HMI'nin navigasyon tekeri bir potansiyometre gorevi gorerek referans degerini [Dustk hiz] (LSP) ve [Yuksek hiz] | _ g-

(HSP) parametreleri tarafindan tanimlanan sinirlar dahilinde artirmayi veya azaltmayr miamkin kilar.

CEL-

Lokal kontrol [Ref.1 kanal] (Frl) parametresi tarafindan devre disi birakildiginda, yalnizca referans degerleri gosterilir. Deger salt okunur Fln-
olacaktir ve yalnizca navigasyon tekeriyle degistirilebilir (hiz referansi bir Al veya bagka bir kaynak tarafindan saglanir).

FLE-
Goruntulenen referans hiz kontrol cihazinin konfiglire edilme bicimine baghdir.
con-
Kod | Aciklama Fabrika ayari I SUP-
LFr (d [HMI Frekans ref.] 0-500 Hz
Bu parametre yalnizca fonksiyon devreye alindiginda goralur.
Uzaktan kumandadan hiz referansini degistirmek i¢in kullanilr.
Referans degistirmeyi etkinlestirmek icin ENT'a basiimasi gerekmez.
A A [AIV1 degeri durum] %0 - 100
Navigasyon tekeri tGizerinden hiz referansini degistirmek icin kullanilir
FrH [ [Frekans referansi] LSP - HSP Hz
Bu parametre salt okunurdur. Segilen referans kanalindan bagimsiz olarak motora uygulanan hiz referansini
goruntulemenize imkan tanir.
31
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FEF-

SEE -

dr -

I-0-

CEL -

FUn -

FLE-

con-

SUP-

[AYARLAR] (SEt-) menusu

=ENT _‘c/\_r'_

—| ENT l ENT T
I L Fr I_—-l | Ekran terminali Gzerinden hiz referansi
ESC ESC
- +
ENT
< ESC Mo T — ]
ESC
- -+
ENT
< ESC Iprc o — |
T Esc
| |
- |+ + |-
! I
i L ENT
-—|Esc sds . 1 | [Kull. TanimCksDeg.] (SPd1) parametresi icin dlgcek faktori
T \ ESC

Ayar parametreleri, kontrol cihazi ¢aligirken veya duruyorken degistirilebilir.
Not: Degisikliklerin hiz kontrol cihazi durdurularak yapilmasi dogru olur.

I Kod |Ag|k|ama Ayar arahigi Fabrika ayari I

LFr

*

d [HMI Frekans ref.] 0-HSP -

Parametre, [Kont. Paneli komutu] (LCC) = [Evet] (YES), sayfa 61 veya [Ref.1 kanal] (Frl1)/[Ref.2 kanal] (Fr2) =
[Kont. Paneli] (LCC) sayfa 58 ise ve bir uzaga taginabilir ekran terminali bagliysa gosterilir. Bu durumlarda, [HMI
Frekans ref.] (LFr) parametresine ayrica hiz kontrol cihazinin tus takimi tizerinden de erisilebilir.

Glc anahtari kapatildiginda, [HMI Frekans ref.] (LFr) tekrar O ile baglatilir.

~P 1|| [ [Dahili PID ref] %0,0 - 100 %0
* Parametre sadece, [PID grbsl. atamasi] (PIF), [Hayir] (nO) ayarlanmamissa gorunir, sayfa 81.
ACL [ [Hizlanma suresi] ime lPmrmm, | &
sayfa 63
Hiz, 0'dan [MOTOR KONTROL](drC-) menusiundeki [Nom. mot. frekansi] (FrS) nominal frekansina ¢ikacak
¢
sekilde tanimlanmistir
ACe [ [2.Hizlanma suresi] Inrileuyumly, | 5sn
sayfa 63
* Parametreye, [Rampa 2 esigi] (Frt) > 0 ise, sayfa 64 veya [Rampa anaht.atama] (rPS) atanmigsa erisilebilir, sayfa
64.
dEZ  [2. yavaglama sliresi] I'nrileuyumly, | 5sn
sayfa 63
* Parametreye, [Rampa 2 esigi] (Frt) > 0 ise, sayfa 64 veya [Rampa anaht.atama] (rPS) atanmigsa erisilebilir, sayfa
64.
dECL [ [Yavaslama stiresi] I'nrileuyumly, | 3sn

sayfa 63

Hiz, [Nom. mot. frekansi] (FrS) (parametre, [MOTOR KONTROL] (drC-) menisundedir) nominal frekansindan 0'a
dustrecek sekilde tanimlanmigtir.
[Yavaslama sturesi] (dEC) icin degerin, durdurulacak yike gore ¢ok disik olmadigindan emin olun.

Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon baska bir mentiden secilmigse belirir. Parametrelere, karsilik gelen
fonksiyonlarin konfiglirasyon menust icinden erisilip ayarlamalari yapildiginda agiklamalari, programlamaya yardimci olmak
amacliyla bu mendlerde ayrintili olarak verilir.
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[AYARLAR] (SEt-) menusu

rEF-

drC -

I-0-

CEL-

FUn -

FLE-

con-

SUP -

I Kod | Aciklama Ayar arahg Fabrika ayari |5E’= -

ERA I  [Hizl.bagi.yuvarlam] 0-100 10

* Parametreye, [Rampa tipi] (rPt) = [Kull. ayar] (CUS) ise erigilebilir, sayfa 62.

ERZ  [Hizl.sonu.yuvarlam] 0 - (100-tA1) 10

* Parametreye, [Rampa tipi] (rPt) = [Kull. ayar] (CUS) ise erigilebilir, sayfa 62.

EA3 A [Yav.basi.yuvarlam] 0-100 10

* Parametreye, [Rampa tipi] (rPt) = [Kull. ayari] (CUS) ise erigilebilir, sayfa 62.

EAY [ [Yav.sonu.yuvarlama] 0 - (100-tA3) 10

* Parametreye, [Rampa tipi] (rPt) = [Kull. ayar] (CUS) ise erigilebilir, sayfa 62.

L5P 1 [Dusik hiz] 0-HSP 0

Minimum referansta motor frekansi
HsP|| O [Yiksek hiz] LSP - tFr bFr
Maksimum referansta motor frekansi: Bu ayarin motor ve uygulama i¢in uygun oldugundan emin olun .

IEH | [Motor termal akim ] 0,2-1,5In (1) Hiz kontrol
cihazi degerine
gore

[Motor termal akim ] (ItH) deg@erini, motor etiket plakasinda belirtilen nominal akima ayarlayin.
Termik korumayi bastirmak igin bkz. [Asiriytukhata.yont.] (OLL), sayfa 94.
UFr  [IR kompanzasyonu] - 4L0Y g
- [Ger./Frk. motl secili] (UFt) icin = [SVC] (n) veya [EnrjiTasarrf] (nLd), sayfa 44: IR kompanzasyonu
- [Ger./Frk. motl secili] (UFt) icin = [SabitMomnt ] (L) veya [DgisknMom .] (P), sayfa 44: Gerilim artirimi
Cok dusuk hizda momenti optimum hale getirmek igin kullanilir (moment yetersizse [IR kompanzasyonu] (UFr)
degerini arttirin).
[IR kompanzasyonu] (UFr) degerinin motor sicak durumdayken ¢ok yiiksek olmadigindan emin olun, aksi halde
kararsizlik gorulebilir.
Not: [Ger./Frk. motl secili] (UFt), sayfa 44 degerini degistirmek [IR kompanzasyonu] (UFr) degerinin fabrika ayarina
(%20) dénmesine neden olur.
FLE  [Frek. dong kazanc] i =l 7020
* Parametreye ancak [Ger./Frk. motl secili] (UFt) = [SVC] (n) veya [EnrjiTasarrf] (nLd) ise erigilebilir, sayfa 44.
F L [ parametresi, kontrol cihazinin hiz rampasini izleme yetenegini stirilmekte olan makinenin ataletine gore
ayarlar.
Bir kazanimin ¢ok yliksek olmasi sonucu isletmede kararsizlik meydana gelebilir.
e F L G diisik HEL FL G dogru He F L G yiiksek
50 -~ 50 50 -~
40 40
£ Bu durumda, 30 Bu durumda,
20 FLLYi 20 FLLYi
10 10
0+ 04
-10 -10
[] 01 0.2 03 04 05 t t 0 0.1 02 0.4 05 t
(1) In, Kurulum Kilavuzunda ve kontrol cihazi etiket plakasinda belirtilen nominal kontrol cihazi akimina esittir.
Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon baska bir meniiden secilmisse belirir. Parametrelere, karsilik gelen
* fonksiyonlarin konfiglirasyon menust iginden erisilip ayarlamalari yapildiginda agiklamalari, programlamaya yardimci olmak
amaciyla bu mendulerde ayrintili olarak verilir.
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FEF-

SEE -

drC-

I-0-

CEL -

FUn-

FLE-

com-

SUF -

[AYARLAR] (SEt-) menusu

I Kod |Ag|klama Ayar araligi

Fabrika ayari

S  [Frek. ¢vrim stabilite] 1- %100

%20

adaptasyon icin kullanilir.
Asirt hizdan kaginmak icin kararliligi kademeli olarak artirin.

he S E A dusuk e 5k A dogru

{11 [ e

Bu durumda,
5 E A'y1 yukseltin.

Parametreye ancak [Ger./Frk. motl segili] (UFt) = [SVC] (n) veya [EnrjiTasarrf] (nLd) ise erisilebilir, sayfa 44.
Bir gecici hiz (hizlanma veya yavaglama) sonrasi, makinenin dinamigine bagl olarak sabit duruma geri donuse

S k£ A yuksek

Bu durumda,
S E A'yr dasuran.

] 01 0z 03 0.4 05 t 0 0,1 02 0.3 0.4 05 t o 01 02 03

0.4 05 t

SLE 1 [Kayma kompan.] %0 - 150

%100

* Motor deger plakasinda verilen hizlarin tam olmasi gerekmez.

» Kayma ayari > gergek kayma ise: motor asiri dengelenmektedir ve hiz kararli degildir.

Parametreye ancak [Ger./Frk. motl segili] (UFt) = [SVC] (n) veya [EnrjiTasarrf] (nLd) ise erisilebilir, sayfa 44.
Nominal motor devri tarafindan konan deger etrafinda kayma kompanzasyonunu ayarlar.

» Kayma ayari < gergek kayma ise: motor, sabit durumda dogru hizda dénmiyor demektir.

=it (d [DC enjeks. degeri 1] @) 0-1n (1)

0,7 In (1)

DIKKAT

MOTORUN HASAR GORME RIiSKi
» Motorun asiri 1Isinma olmadan bu akima dayanip dayanamayacagini kontrol edin.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.

Parametreye, [Durus tipi] (Stt) = [DC enjeks.] (dCl), sayfa 66, ise veya [DC enjeks. atamasi] (dCl), [Hayir] (nO),

* sayfa 67, olarak ayarlanmadiysa erisilebilir.
5 saniye sonra, daha yiiksek bir degere ayarlandiysa, enjeksiyon akimi 0,5 [Motor termal akim ] (ItH) ile
sinirlanir.
Edl [ [DCenjeks. zamani2] @) Lol - ST ER Leer
DIKKAT
MOTORUN HASAR GORME RISKi
e Uzun sureli DC enjeksiyonlu frenleme, motorun asiri iIsinmasina ve hasar gérmesine neden
olabilir.
e Uzun sireli DC enjeksiyonlu frenlemeden kaginarak motoru koruyun.
Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.
* Parametreye [Durus tipi] (Stt) = [DC enjeks.] (dCl) ise erisilebilir, sayfa 66.
EdC | 1 [Oto.DC enj. zam. 1] Ot - Sl il ek

DIKKAT

MOTORUN HASAR GORME RIiSKi

olabilir.
» Uzun sireli DC enjeksiyonlu frenlemeden kaginarak motoru koruyun.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.

e Uzun streli DC enjeksiyonlu frenleme, motorun asiri iIsinmasina ve hasar gérmesine neden

* Parametreye, [Oto.DC enjeksiyon] (AdC), [Hayir] (nO) ayarlanmamigsa erisilebilir, sayfa 69.
1), Ruruum Kilavuzunda ve Kontrol cnazr etket plakasinda penriien nomimal Kontrol chazi akimina esiu .

(2)Not: Bu ayarlar "otomatik durus DC enjeksiyonu” fonksiyonu ile iligkili degildir.

amaciyla bu menilerde ayrintili olarak verilir.

Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon bagka bir mentden secilmigse belirir. Parametrelere, karsilik gelen
* fonksiyonlarin konfiglirasyon menusu iginden erisilip ayarlamalari yapildiginda ac¢iklamalari, programlamaya yardimci olmak
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[AYARLAR] (SEt-) menusdu

I Kod ‘ Aciklama Ayar araligi Fabrika ayari I
S5dC 1 (1 [Oto.DC enj. degeri 1] 0-1,2In (1) 0,71n (1)
DIKKAT
MOTORUN HASAR GORME RIiSKi
¢ Motorun asiri iIsinma olmadan bu akima dayanip dayanamayacagini kontrol edin.
Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.
* Parametreye, [Oto.DC enjeksiyon] (AdC), [Hayir] (nO) ayarlanmamigsa erigilebilir, sayfa 69.
Not: Motorun agiri Isinma olmadan bu akima dayanip dayanamayacagini kontrol edin.
Edr 2 1 [Oto.DC enj. zam. 2] 0-30sn 0sn
DIKKAT
MOTORUN HASAR GORME RIiSKi
¢ Uzun sireli DC enjeksiyonlu frenleme, motorun agiri isinmasina ve hasar gérmesine neden
olabilir.
¢ Uzun sureli DC enjeksiyonlu frenlemeden kaginarak motoru koruyun.
Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.
* Parametreye, [Oto.DC enjeksiyon] (AdC), [Hayir] (nO) ayarlanmamigsa erigilebilir, sayfa 69.
s5dCe (1 [Oto.DC enj. degeri 2] 0-1.21n (1) 0.51n (1)
DIKKAT

MOTORUN HASAR GORME RISKI

¢ Motorun asiri iIsinma olmadan bu akima dayanip dayanamayacagini kontrol edin.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.

*

Parametreye, [Oto.DC enjeksiyon] (AdC), [Hayir] (nO) ayarlanmamigsa erigilebilir, sayfa 69.

Not: Motorun asiri Isinma olmadan bu akima dayanip dayanamayacagini kontrol edin.

(1) In, Kurulum Kilavuzunda ve kontrol cihazi etiket plakasinda belirtilien nominal kontrol cihazi akimina esittir.
(2)Not: Bu ayarlar "otomatik durus DC enjeksiyonu" fonksiyonu ile iligkili degildir.

Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon baska bir mentiden secilmigse belirir. Parametrelere, karsilik gelen
* fonksiyonlarin konfigiirasyon menustu icinden erisilip ayarlamalari yapildiginda aciklamalari, programlamaya yardimci olmak
amacltyla bu mentlerde ayrintili olarak verilir.
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rEF -
SEE- I Kod ‘ Aciklama Ayar arahg Fabrika ayari I
dr (-
IPF d [Atlama Frekansi] o =
I-0-
[Atlama Frekansi] (JPF) yakininda + 1 Hz'lik bir frekans araliginda asiri uzun sire ¢alistiriimayi énlemeye
LEL- yardimci olur. Bu fonksiyon rezonansa yol acan kritik bir hizi 6nlemeye yardimci olur. Fonksiyon 0 olarak
FlUn - ayarlandiginda devre digi kalir.
FLe- || 4F2 A [Atlama Frekansi 2] 1-500 Hz 0Hz
con- [Atlama Frekansi 2] (JF2) yakininda £ 1 Hz'lik bir frekans araliginda asiri uzun sure cahlstiriimayi 6nlemeye
yardimci olur. Bu fonksiyon rezonansa yol acan kritik bir hizi 6nlemeye yardimci olur. Fonksiyon 0 olarak
s5uUF- ayarlandiginda devre disi kalir.
1GF d [JOG frekansi] 0-10 Hz 10 Hz
* Parametreye, [JOG] (JOG), [Hayir] (nO) ayarlanmamissa erisilebilir, sayfa 76.
rPG [ [PID oransal kazang ] 0,01 - 100 1
* Parametre sadece, [PID grbsl. atamasi] (PIF), [Hayir] (nO) ayarlanmamissa goériinir, sayfa 81.
PI geri besleme hizla degisirken dinamik performans saglar.
r G [ [PID integral kazanc] 0,01 - 100/sn 1
* Parametre sadece, [PID grbsl. atamasi] (PIF), [Hayir] (nO) ayarlanmamigsa gorundr, sayfa 81.
PI geri besleme yavas degisirken statik bir hassaslk saglar.
Fbs [ [PID grbsl skala fakt.] 0.1-100 1
* Parametre sadece, [PID grbsl. atamasi] (PIF), [Hayir] (nO) ayarlanmamigsa gorundr, sayfa 81.
Prosesi uyarlamak icindir.
PIC A [PID grbsl etki yonu | [Hayir] (nO)
Parametre sadece, [PID grbsl. atamasi] (PIF), [Hayir] (nO) ayarlanmamigsa gorundir, sayfa 81.
n0 O [Hayir] (nO): Normal
YES O [Evet] (YES): Geri
*
rFe d [Onayar PID ref.2 ] %0 - 100 %30
* Parametre, yalnizca [PID grbsl. atamasi] (PIF), [Hayir] (nO) (sayfa 81) olarak ayarlanmadiginda ve [2 nayar PID
ref.] (Pr2) (sayfa 81) giris secimi tarafindan etkinlestirildiyse gortinur.
rP3 [ [Onayar PID ref.3] colUlly o0
* Parametre, yalnizca [PID grbsl. atamasi] (PIF) [Hayir] (nO) (sayfa 81) olarak ayarlanmadiginda ve [4 6nayar PID
ref.] (Pr4) (sayfa 82) giris secimi tarafindan etkinlestirildiginde gortndir.
rPY Q [Onayar PID ref.4] %0 - 100 %90
* Parametre, yalnizca [PID grbsl. atamasi] (PIF) [Hayir] (nO) (sayfa 81) olarak ayarlanmadiginda ve [4 dnayar PID
ref.] (Pr4) (sayfa 82) giris se¢imi tarafindan etkinlestirildiginde gorundr.
5F2 a [Onayar hiz 2] 0- 500 Hz 10 Hz
* Bkz. sayfa 74.

[AYARLAR] (SEt-) menusdu

Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon baska bir meniiden segilmisse belirir. Parametrelere, karsilik gelen
fonksiyonlarin konfiglirasyon mendisu icinden erisilip ayarlamalari yapildiginda; aciklamalari, programlamaya yardimci olmak
amaciyla bu mentilerde ayrintili olarak verilir.
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[AYARLAR] (SEt-) menusdu

rEF -
I Kod ‘ Aciklama Ayar araligi Fabrika ayari I SEE -
5F3 [ [Onayar hiz 3] 0- 500 Hz 15 Hz drl-
1-0-
) ¢ Bkz. sayfa 74.
CEL -
5P4 d [Onayar hiz 4] 0- 500 Hz 20 Hz FUtn-
) ¢ Bkz. sayfa 74. FLE -
S can-
aFP5 d [Onayar hiz 5] 0 - 500 Hz 25 Hz
SUP-
) ¢ Bkz. sayfa 74.
SFB [ [Onayar hiz 6] 0- 500 Hz 30 Hz
* Bkz. sayfa 74.
5P1 [ [Onayar hiz 7] 0 - 500 Hz 35 Hz
* Bkz. sayfa 74.
SFA [ [Onayar hiz 8] 0 - 500 Hz 40 Hz
* Bkz. sayfa 74.
5P9 [ [Onayar hiz 9] 0 - 500 Hz 45 Hz
* Bkz. sayfa 74.
5P 10 d [Onayar hiz 10] 0- 500 Hz 50 Hz
* Bkz. sayfa 74.
5P 11 d [Onayar hiz 11] 0- 500 Hz 55 Hz
* Bkz. sayfa 75.
5P 12 d [Onayar hiz 12] 0- 500 Hz 60 Hz
* Bkz. sayfa 75.
5P 13 d [Onayar hiz 13] 0- 500 Hz 70 Hz
* Bkz. sayfa 75.
5P 14 d [Onayar hiz 14] 0- 500 Hz 80 Hz
* Bkz. sayfa 75.
5P 15 1 [Onayar hiz 15] 0 - 500 Hz 90 Hz
* Bkz. sayfa 75.
5P 1B [ [Onayar hiz 16] 0- 500 Hz 100 Hz
* Bkz. sayfa 75.
Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon baska bir meniden secilmisse belirir. Parametrelere, karsilik gelen
* fonksiyonlarin konfigirasyon menusti i¢inden erisilip ayarlamalari yapildiginda aciklamalari, programlamaya yardimci olmak
amaciyla bu menilerde ayrintih olarak verilir.
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[AYARLAR] (SEt-) menusdu

rEF -
EEE-= I Kod ‘ Aciklama Ayar arahgi Fabrika ayari I
I-0-
CEL- DIKKAT
Fln- MOTOR VE KONTROL CIHAZININ HASAR GORME RiSKi
FLE- * Motorun; 6zellikle de manyetikligi kolay bozulan sabit miknatisli senkron motorlarin bu akima dayanacagindan
emin olun.
ron- « Profilin gérevinin, kurulum kilavuzunda verilen deger kaybi egrisiyle uyumlu olup olmadigini kontrol edin.
SUF- Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.
Motorun momentini ve sicaklik artigini sinirlamak igin kullanilir.
LLe [ [2. akim sinir ] Lzp-Lgnie) | LB W)
DIKKAT

MOTOR VE KONTROL CIHAZININ HASAR GORME RISKI

¢ Motorun; 6zellikle de manyetikligi kolay bozulan sabit miknatisli senkron motorlarin bu akima dayanacagindan
emin olun.
e Profilin gérevinin, kurulum kilavuzunda verilen deger kaybi egrisiyle uyumlu olup olmadigini kontrol edin.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.

Parametre sadece, [Akim siniri2] (LC2), [Hayir] (nO) ayarlanmamigsa gorundr, sayfa 86.

ELS | [DU§.hIZ zam.a§|m] 0-999,9 sn 0 (zaman sinir1 yok)
Motor, belirli bir stre [Dustik hiz] (LSP)'de ¢alistiktan sonra otomatik olarak durur. Frekans referansi [Disuk hiz]
(LSP) degerinden buylikse ve bir ¢alistirma komutu halen gecerliyse, motor yeniden calisir.
Not: 0 degeri sinirsiz sireye karsilik gelir.

r5L 1 [PID uyanma esigi] Uy 0

ISTENMEYEN EKIPMAN CALISMASI

« istenmeyen yeniden yolvermelerin herhangi bir tehlike olusturmayacagindan emin olun.

Bu talimatlara uyulmamasi, 61im veya agir yaralanmaya neden olur

Parametre sadece, [PID grbsl. atamasi] (PIF), [Hayir] (nO) ayarlanmamigsa goruniir, sayfa 81.

"PI" ve "Duisiik hizda calisma suresi” [Dis.hiz zam.asim] (tLS) fonksiyonlari, sayfa 38, ayni zamanda konfigiire
edilmisse, Pl regilatori [Dusik hiz] (LSP) degerinden daha dusiik bir hiz ayarlama girisiminde bulunabilir.

Bu da, yolverme, [Dusik hiz] (LSP) ¢alisma ve ardindan durma gibi tatmin edici olmayan calismaya neden olur.
Uzun sireli [Dusiik hiz] (LSP)'de durusun ardindan tekrar yolvermek amaciyla bir minimum PID hata esik degeri
ayarlamak icin [PID uyanma esigi] (rSL) parametresi (tekrar yolverme hata esigi) kullanilabilir.

[Dus.hiz zam.asim] (iLS) = 0 ise fonksiyon devre digi kalir.

(1) In, Kurulum Kilavuzunda ve kontrol cihazi etiket plakasinda belirtilen nominal kontrol cihazi akimina esittir.

*

Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon bagska bir mentiden segilmigse belirir. Parametrelere, karsilik gelen
fonksiyonlarin konfiglirasyon mentisu icinden erisgilip ayarlamalari yapildiginda; aciklamalari, programlamaya yardimci olmak
amacltyla bu mentlerde ayrintili olarak verilir.

38

BBV46385 06/2010

www.eforsan.com.tr
542 291 58 92 - 0 242 335 40 42



[AYARLAR] (SEt-) menusdu

I Kod |A(;|klama

Ayar arahgi Fabrika ayari

UFr?2

*

1 [IR kompanzasyon 2]

%0 - 100 %20

[Ger./Frk. mot2 segcili] (UFt2) icin = [SVC] (n) veya [EnrjiTasarrf] (nLd): IR kompanzasyonu.

[Ger./Frk. mot2 segcili] (UFt2) icin = [SabitMomnt ] (L) veya [DgisknMom .] (P): gerilim artirimi.

Cok dusuk hizda momenti optimum hale getirmek icin kullanilir (moment yetersizse [IR kompanzasyon 2] (UFr2)
degerini arttirin).

[IR kompanzasyon 2] (UFr2) degerinin motor sicak durumdayken cok yiksek olmadigindan emin olun, aksi halde
kararsizliklar gorulebilir. [Ger./Frk. mot2 secili] (UFt2) parametresini degistirmek [IR kompanzasyon 2] (UFr2)
parametresinin fabrika degerine (%20) donmesine neden olur.

FLLZ

1 [Frek.dongkazanc?2]

%0 - 100 %20

Parametreye ancak [Ger./Frk. mot2 secili] (UFT2) =[SVC] (n) veya [EnrjiTasarrf] (nLd) ise erisilebilir, sayfa 88.
[Frek. dong kazanc] (FLG2) parametresi, kontrol cihazinin hiz rampasini izleme yetenegini surtilmekte olan
makinenin ataletine gore ayarlar.

Bir kazanimin ¢ok yliksek olmasi sonucu isletmede kararsizlik meydana gelebilir.

';: F L G2 dusik "t FL G2 dogru :; F L G2 yiksek
* 40 ll 40

30 1 30

2 Budurumda, = | = Bu durumda,

“ F L G 2'yiylukseltin. I p” F L G 2Yidusirin.

0 - | 04
-10 -10 | -10
0 01 02 03 04 051 0 01 0z 03 04 0501 0 01 02 03 04 051
SERZ %0 - 100 %20

Q [Frek. ¢cvrm. stbilite2 ]

Parametreye ancak [Ger./Frk. mot2 secili] (UFT2) = [SVC] (n) veya [EnrjiTasarrf] (nLd) ise erisilebilir, sayfa 88.
Bir gegici hiz (hizlanma veya yavaslama) sonrasi, makinenin dinamigine bagli olarak sabit duruma geri déniise
adaptasyon igin kullanilir.

Asiri hizdan kaginmak igin kararlihgi kademeli olarak artirin.

He 5k A2 digiik

H2d 5 £ A2 dogru
1§ B

5 E A2 yuksek

50 fommmm

Bu durumda,
S E A 2'yiylkseltin

Bu durumda,
S E A 2'yiduslrin

0 0.1 02 03 04 05 t ] 0,1 0.2 0.3 0.4 05 t 1] 0.1 02 03 04 05 t

S5LFZ2

1 [Kayma kompan. 2]

%0 - 150 %100

Parametreye ancak [Ger./Frk. mot2 secili] (UFT2) = [SVC] (n) veya [EnrjiTasarrf] (nLd) ise erigilebilir, sayfa 88.
Nominal motor devri tarafindan konan deger etrafinda kayma kompanzasyonunu ayarlar.

Motor deger plakasinda verilen hizlarin tam olmasi gerekmez.

« Kayma ayari < gercek kayma ise: Motor, sabit durumda dogru hizda dénmuyor demektir.

« Kayma ayari > gercek kayma ise: Motor asirn dengelenmektedir ve hiz kararl degildir.

Fed O [Frekans esigi | 0 - 500 Hz bFr
Role ([R1 atama] (rl) veya [R2 atama] (r2) = [Frek. esigi] (FtA)) Uzerindeki kontagin kapandidi veya ¢ikis AOV =
10 V ([Ana./Dig. Cikig] (dO) = [Frkns Limiti ] (FtA)) oldugu esik.

Ekd (1 [Motor.term.diizeyi ] %1-118 %100
Role ([R1 atama] (rl) veya [R2 atama] (r2) = [Mot. term.ulas. | (tSA)) Uzerindeki kontagin kapandigi veya cikis
AOV =10V ([Ana./Dig. Cikig] (dO) = [Sur.Termal] (tSA)) oldugu esik.

CEd 0-15In(1) In (1)

1 [Akim esigi]

Role ([R1 atama] (rl) veya [R2 atama] (r2) = [Akim esigi] (CtA)) Uzerindeki kontagin kapandigi veya ¢ikis AOV =
10 V ([Ana./Dig. Cikig] (dO) = [Akim Limiti] (CtA)) oldugu esik.

(1) In, Kurulum Kilavuzunda ve kontrol cihazi etiket plakasinda belirtilen nominal kontrol cihazi akimina esittir.

*

Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon baska bir meniiden secilmisse belirir. Parametrelere, karsilik gelen
fonksiyonlarin konfiglirasyon mendisu icinden erisilip ayarlamalari yapildiginda; aciklamalari, programlamaya yardimci olmak
amaciyla bu menilerde ayrintih olarak verilir.
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[AYARLAR] (SEt-) menusu

rEF -
SEE- I Kod ‘ Aciklama Ayar arahg Fabrika ayari I
dr [ - . -
5d5 1 [Ekran 6Olcl katsayi] 0.1-200 30
I-0-
Cikis frekansina [Cikis frekansi] (rFr) oranla bir deger gostermek icin kullanilir: makine hizi, motor hizi vs.
CEL- « Eger [Ekran 6l¢li katsayi] (SdS) < 1, [Kull. TamimCksDeg. ] (SPd1) ise goruntiilenir (olasi tanim = 0,01)
ElUnm- * Eger 1 < [Ekran dl¢ii katsay1] (SdS) s 10, [Kull. TanimCksDeg. ] (SPd2) ise goruntilenir (olasi tanim = 0,1)
» Eger [Ekran 6lcu katsayi] (SdS) > 10, [Kull. TanimCksDeg. ] (SPd3) ise goruntilenir (olasi tanim = 1)
FLE- » Eger [Ekran 6lcu katsayi] (SdS) > 10 ve [Ekran 6lgu katsayi] (SdS) x [Cikis frekansi] (rFr) > 9.999 ise:
Lo G [Ekran 6l¢u katsayi] (SdS) x [Cikis frekansi] (rFr)
cup- [Kull. TanimCksDeg. ] (SPd3) = & y Tooh s degerini 2

ondalik haneye kadar gosterir

ornek: 24,223 igin ekran 24.22 gosterir
- [Ekran dlcu katsayisi] (SdS) > 10 ve [Ekran Olcl katsayisi] (SdS) x [Cikis frekansi] (rFr) > 65,535 ise, ekran
65.54'te kilitlenir

Ornek: Motor hizini

4 kutuplu motor, 50 Hz'de (senkronize hiz) 1.500 dev/dak icin goster:
[Ekran o6lcu katsayi] (SdS) = 30

[Kull. TanimCksDeg. ] (SPd3) = [Cikis frekansi] (rFr)'de 1.500 = 50 Hz

5Fr Q [Anahtarlama frek.] @ 2,0- 16 kHz 4 kHz

Parametreye [MOTOR KONTROL] (drC-) menistinden de erisilebilir. Frekans, motordan kaynaklanan gurultiyu
azaltmak Gzere ayarlanabilir.

Frekans, 4 kHz'den yiiksek bir degere ayarlanmigsa, sicaklikta asin bir artis meydana geldiginde hiz kontrol
cihazi anahtarlama frekansini otomatik olarak azaltir ve sicaklik normale déndugiinde tekrar yukseltir.

(1) Parametreye [MOTOR KONTROL] (drC-) menusunden de erisilebilir.
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[MOTOR KONTROL] (drC-) mentsu

rEF -
SEE -
dr (-
1-0-
Standart motor frekansi CEL -
FUn -
FLE-
con-
SUP-
Fabrika ayarlarina geri don/konfigiirasyonu tekrar
Motoru calistirabilecek [Otomatik tanima] (tUn) hari¢, parametreler yalnizca stop (durus) modunda, ¢alistirma komutu olmadan
degistirilebilir.
istege bagl ATV31 uzaga taginabilir ekran terminalinde bu meniiye, ﬂ pozisyonundaki anahtarla erigilebilir.
Hiz kontrol cihazi performansi su sekilde iyilestirilebilir:
- Motor deger plakasinda verilen degerleri Kontrol Cihazi menisiinde girerek
- Otomatik tanima gergeklestirerek (standart bir asenkron motorda)
I Kod ‘ Aciklama Ayar arahgi Fabrika ayari I
bFr d [Standart mot. frek.] [50Hz IEC] (50)
50 [50Hz IEC] (50): 50 Hz: IEC
EO [60Hz NEMA] (60): 60 Hz: NEMA
Bu parametre agagidaki parametrelerin 6n ayarlarini degistirir: [liksek hiz] (HSP), sayfa 33, [Frekans esigi |
(Ftd), sayfa 39, [Nom. mot. frekansi] (FrS), sayfa 41 ve [Maks. frekans] (tFr), sayfa_ 44.
UnS | [Nom. motor gerilimi] Hiz kontrol cihazi | Hiz kontrol
degerine goére cihazi degerine
gore
Degerler plakasinda belirtilen nominal motor gerilimi. Hat gerilimi, nominal motor geriliminden daha dugtk
oldugunda, [Nom. motor gerilimi] (UnS) parametresini hiz kontrol cihazi terminallerinin hat gerilimi ile ayni
degere ayarlayin.
ATV312eeeM2: 100 - 240 V
ATV312eeeM3: 100 - 240 V
ATV312eeeN4: 100 - 500 V
ATV312eeeS6: 100 - 600 V
Frg [ [Nom. mot. frekansi] 10 - 500 Hz 50 Hz
Deger plakasinda isaretli nominal motor frekansi. Fabrika ayari 50 Hz'dir veya [Standart mot. frek. ] (bFr) 60
Hz olarak ayarlanmigsa 60 Hz'dir.
Not: e motor_ g§r|||m|] (Cires)) (0 orani asagidaki degerleri kesinlikle asmamahdir:
cinsinden)
ATV312eeeM2: 7 maks.
ATV312eeeM3: 7 maks.
ATV312eeeN4: 14 maks.
ATV312eeeS6: 17 maks.
Fabrika ayari 50 Hz'dir veya [Standart mot. frek.] (bFr) 60 Hz olarak ayarlanmigsa 6n ayar 60 Hz'dir.
nlCr D [Nom motor aklml ] 0,25-1,5In (1) Hiz kontrol
cihazi degerine
gore
Deger plakasinda belirtilen nominal motor akimi.
(1) In, Kurulum Kilavuzunda ve kontrol cihazi etiket plakasinda belirtilen nominal kontrol cihazi akimina esittir.
41
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-EF-

see- |

drC -

1-0-

CEL -

FUn -

FLE-

con-

SUF-

[MOTOR KONTROL] (drC-) mendtsu

Kod ‘ Aciklama Ayar araligi Fabrika ayari I
nSP a [Nom. motor hIZI] 0 - 32.760 dev/dak le kontrol _
cihazi deg@erine
gore
0 —9.999 dev/dak ise, 10,00 — 32,76 kdev/dak
Etiket plakasinda, nominal devir yerine HZ cinsi veya % olarak senkron devir ve kayma verilmigse, nominal
devri asagidaki sekilde hesaplayin.
» Nominal hiz = x senkronize hizi 100 - 0FME EENTEET
kayma
veya o
* Nominal hiz = x senkronize hizi 00 HE S (50 Hz motorlar)
veya kayf“a.
* Nominal hiz = x senkronize hizi 00 HE S (60 Hz motorlar)
kayma
cos D [MOtOf 1 Cos fi] 05-1 Hiz kontrol
cihazi degerine
gore
Motor deger plakasinda verilen motor Cos Phi
degeri
r5C [ [Soguk Str.Direnc] [Hayir] (nO)
nl0 O [Hayir] (nO): fonksiyon devre digl. Yuksek performans gerektirmeyen veya hiz kontrol cihazi her
enerjilendirildiginde otomatik tanimay (motordan bir akim gecirme) kabul etmeyen uygulamalar igin.
In IE O [Init] (Inlt): fonksiyonu etkinlestirir. Motorun termik hali ne olursa olsun dustk hiz performansini artirmak icin.
[ Kullanilan soguk durum stator direncinin degeri, mQ cinsinden.
BEBEBH Not:
* Mekanik tagima uygulamalarinda bu fonksiyonun mutlaka etkinlestirilmesi dnerilir.
» Fonksiyon yalnizca [Init] (Inlt) motor sogudugunda etkinlestirilebilir.
* [Soguk Str.Direnc] (rSC) = [Init] (Inlt) oldugunda [Otomatik tanima (tUn) parametresi [Calisiyor] (POn) olarak
degisir. Bir sonraki ¢alistirma komutunda, stator direnci bir otomatik hassas ayar ile dl¢ilir. [Soguk
Str.Direnc] (rSC) daha sonra (8 B B B) de@erine doner ve bunu korur, [Otomatik tanima] (tUn) yine de
[Calisiyor] (POn) durumunda kalmaya zorlanir. Olgiim yapilmadikga, [Soguk Str.Direnc] (rSC) parametresi
[Init] (Inlt) degerinde kalir.
* HH H B degeri navigasyon tekeri (1) kullanilarak zorlanabilir veya degistirilebilir.
(1) Proseddir:

- Motorun soguk olup olmadigina bakin.

- Kablolari motor terminallerinden ayirin.

- 2 motor terminali (U.V.W . ) arasindaki mesafeyi baglantisini degistirmeden 6lgin.
- Olgiilen degeri girmek igin navigasyon tekerini kullanin.

- [IR kompanzasyonu] (UFr) (sayfa 33) fabrika ayarini %20 yerine %100'e ¢ikarin.

Not: [Soguk Str.Direnc] (rSC) parametresini, [Hayir] (nO) olarak veya = [Calisiyor] (POn) dénen
yiikii yakalama ([DONEN.YUKU.YAKALAMA] (FLr-), sayfa 93) olarak ayarl degilse kullanmayin.
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I Kod ‘ Aciklama ‘ Ayar arahgi Fabrika ayari I
EUn A [Otomatik tanima] [Hayir] (nO)
A ATEHLIKE
ELEKTRIK CARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SICRAMASI TEHLIKESI
* Otomatik tanima sirasinda motor nominal akimda cahsgir.
* Otomatik tanima sirasinda motoru caligtirmayin.
Bu talimatlara uyulmamasi, 6lim veya agir yaralanmaya neden olur.
A UYARI
KONTROL KAYBI
¢ [Nom. motor gerilimi] (UnS), [Nom. mot. frekansi] (FrS), [Nom. mot. frekansi] (nCr), [Nom. motor hizi]
(nSP), [Motor 1 Cos fi] (COS) parametrelerinin otomatik tanimaya baslamadan 6nce dogru bir sekilde konfigiire
edilmeleri 6nemlidir.
* Otomatik tanima gerceklestirildikten sonra bir veya daha fazla parametre degistirildigi zaman [Otomatik
tanima] (tUn), [Hayir] (nO)'a doner ve prosediriin tekrarlanmasi gerekir.
Bu talimatlara uyulmamasi 6lime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar gérmesine neden olur.
nl0 O [Hayir] (nO): Otomatik tanima gergeklestiriimedi
HE S O [Evet] (YES): Olabildigince erken otomatik tanima yapilir, sonra parametre otomatik olarak [Yapildi]
(dOnE) veya [Hayir] (nO) degerine déner; Otomatik tanimanin basarili olmamasi durumunda [Oto-tani.
hata yon.] (tnL) = [Evet] (EVET), sayfa 95, ise [OTOTANIMA HATASI] (tnF) gosterilir.
dOnE O [Yapildi] (dONnE): Bu degerler kullanildiginda, otomatik tanimanin en son yapildigi zaman verilir
rln O [Src.chsiyr] (run): Bir calistirma komutu her gonderildiginde otomatik tanima yapilr.
FOn O [Calisiyor] (POn): Otomatik tanima her galistirmada yapilir.
L1 OO [LI1] - [LI16] (LI1) - (LI6): Otomatik tanima, bu fonksiyona atanan bir lojik giris 0 =»+'den 1’e degistiginde
- yapilir.
L IB
ELEKTRIK CARPMASI VEYA ARK SICRAMASI TEHLIKESI
[Otomatik tanima] (tUn), [Calisiyor] (POn) olarak ayarlandiginda, gu¢ her acgildiginda Otomatik tanima yapilir.
¢ Bu iglemin insanlar veya ekipman tzerinde hicbir sekilde tehlike yaratmayacagindan emin olun.
Bu talimatlara uyulmamasi, 61im veya agir yaralanmaya neden olur.
Not:
[Soguk Str.Direnc] (rSC) = [Init] (Inlt) ise [Otomatik tanima] (tUn), [Calisiyor] (POn) degerine zorlanir.
Otomatik tanima sadece hicbir komut aktif degilken yapilir. Bir lojik girise bir “serbest durus” veya “hizli
durus” atandiginda, bu giris 1 olarak ayarlanmalidir (0’'da aktiftir).
Otomatik tanima 1 - 2 saniye alabilir. islemi bélmeyin. Ekranin [Yapildi] (dOnE) veya [Hayir] (nO) olarak
degismesini bekleyin.
EUS [ [Oto-tanima durum] [Yapiimadi]
(tAb)
(Sadece bilgi amachdir, degistirilemez)
EAb O [Yapilmadi] (tAb): Motoru kontrol etmek igin varsayilan stator rezistor degeri kullanilir.
FPEnd [0 [Beklemede] (PEnd): Otomatik tanima talep edilmis ancak hentiz yapilmamistir.
FPrOG O [islemde] (PrOG): Otomatik tanima devam ediyor.
FHA IL O [Basarisiz] (FAIL): Otomatik tanima basarisiz.
d0nE O [Yapildi] (dONnE): Otomatik tanima fonksiyonu ile dlcllen stator rezistorii, motoru kontrol etmek igin
kullanihr.
SErd O [R1 girisi] (Strd): Soguk durum stator direnci ([Hayir] (nO) olarak ayarlanmamis olan [Soguk Str.Direnc]
(rSC)) motoru kontrol etmek icin.
BBV46385 06/2010 43

FEF-

SEE -

drC-

1-0-

CEL-

FUn -

FLE-

con-

SUFP -



rEF -
SEE-
drl-
I-0-
CEL -
FUn -

FLE -

con-

S5UP-

[MOTOR KONTROL] (drC-) mentsu

I Kod ‘ Aciklama Ayar araligi Fabrika ayari I
UFE 1 [Ger./Frk. motl segili] [svel(
L O [SabitMomnt ] (L): Paralel bagl motorlar veya 6zel motorlar igin sabit moment.
F O [DgisknMom. ] (P): Pompa ve fan uygulamalari icin degisken moment.
n [0 [SVC] (n): Sabit momentli uygulamalar icin sensorsiiz aki vektor kontrol(.
nld O [EnrjiTasarrf] (nLd): Ylksek dinamik gerektirmeyen degisken moment uygulamalari igin enerji tasarrufu
(yukstuiz durumda [DgisknMom. ] (P) orani, yikli durumda ise [SVC] (n) orant ile ayni sekilde hareket eder).
Gerilim
Frekans
nrd [ [Guraltt azaltma] [Evet] (YES)
YES O [Evet] (YES): Duzensiz modilasyonlu frekans.
nd O [Hayir] (nO): Sabit frekans.
Rasgele frekans modilasyonu, sabit bir frekansta olusabilecek her tiir rezonansi 6nlemeye yardimci olur.
5Fr 1 [Anahtarlama frek.] @ 2,0-16 kHz 4 kHz
Frekans, motordan kaynaklanan giriltiyi azaltmak Gzere ayarlanabilir.
Frekans, 4 kHz'den yiiksek bir degere ayarlanmigsa, sicaklikta asiri bir artis meydana geldiginde hiz
kontrol cihazi anahtarlama frekansini otomatik olarak azaltir ve sicaklik normale déndiginde tekrar
yukseltir.
EFr 1 [Maks. frekans] 10 - 500 Hz ULk
Fabrika ayari 60 Hz'dir veya [Standart mot. frek.] (bFr) 60 Hz olarak ayarlanmigsa 6n ayar 72 Hz'dir.
5rF  [Hiz Cevrim Zaman] [Hayir] (nO):
nl0 O [Hayir] (nO): Hiz déngd filtresi etkin (referansin asiimasini 6nlemeye yardimci olur).
gES O [Evet] (YES): Hiz dong filtresi bastiriimistir (konum kontroli uygulamalarinda yanit siiresini azaltir ve

referans asilabilir).

Hz Hz
| P S Ly g
40 40
. SrF =n0 0 SrF = YES
20 20
10 10
0 0
O oz o3 o4 o5 7 oz o3 o4 o5t

(1) Parametreye [AYARLAR] (SEt-) menustinden de erigilebilir.

a4
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[MOTOR KONTROL] (drC-) mentsu

rEF -
Kod ‘ Aciklama ‘ Ayar araligi Fabrika ayari I SEE -
5C5 d [Ayar Kaydetme] @ [Hayir] (nO) zi -
nl O [Hayir] (nO): Fonksiyon devre digl -0
SEr | O [Ayar 1] (Str1): Gegerli konfigirasyonu EEPROM’a kaydeder (ancak otomatik tanima sonucunu CEL -
kaydetmez). Kayit islemi gerceklestirildiginde [Ayar Kaydetme] (SCS) otomatik olarak [Hayir] (nO)
degerine geger. Bu fonksiyon, gecerli konfiglirasyona ek olarak bir yedek konfigiirasyon saklanmasini Flm-
saglar. FLE-
Z 2sn Hiz kontrol cihazlarinin gecerli konfigirasyonu ve yedek konfiglirasyonu, fabrika konfigirasyonuyla
baslatiimis olarak gelir. con-
* ATV31 uzaga taginabilir ekran terminali se¢enegi hiz kontrol cihazina baglanirsa, asagidaki ek .

opsiyonlar segilebilir olur: [Dosyal] (FIL1), [Dosya2] (FIL2), [Dosya3] (FIL3), [Dosya4] (FIL4) (uzaga
taginabilir ekran terminalin EEPROM belleginde gegerli konfigiirasyonun kaydedilmesi igin kullanilan
dosyalar). Bunlar, 1 — 4 arasi konfigirasyonu saklamak icin kullanilabilirler ve bu konfigtirasyonlar ayni
degerlere sahip baska hiz kontrol cihazlarinda da saklanabilir veya hatta bunlara aktarilabilir.

Kayit islemi gerceklestirildiginde [Ayar Kaydetme] (SCS) otomatik olarak [Hayir] (nO) degerine geger.

CFLC [l [Makro aya“] 1) [Fabrika Ayr.] (Std)

Z 2 sn ISTENMEYEN EKIPMAN GCALISMASI
Secili makro konfigiirasyonun kullanilan kablo baglanti semasiyla uyumlu olup olmadigini kontrol edin.

Bu talimatlara uyulmamasi, 61im veya agir yaralanmaya neden olur.

Kaynak konfiglirasyonunun secimi.
555 O [Start/Stop] (StS): Yolverme/durdurma konfigtirasyonu
G/C atamalarinin disinda fabrika konfiglirasyonuna esittir:
« Lojik girigler:
- LI, LI2 (enversor): 2 telli gegis algilama kontrold, LI1 = ileri yon calisma, LI2 = geri yon ¢alisma
- LI3 - LI6: Devre digl (atanmamis)
* Analog girigler:
- All: Hiz referansi 0-10 V
- Al2, AI3: Devre digl (atanmamis)
* Role R1: Kontak, algilanan bir hata (veya kontrol cihazinin kapali) olmasi durumunda agilir.
* Role R2: Devre digl (atanmamis)
* Analog ¢ikis AOC: 0-20 mA, devre digI (atanmamis)
S5td [0 [Fabrika Ayr.] (Std): Fabrika konfigiirasyonu (bkz. sayfa 11).
Not: [Makro ayari] (CFG) deg@erinin atanmasi dogrudan secilen konfiglirasyona donulmesiyle sonuglanir.

(1)[Ayar Kaydetme] (SCS), [Makro ayari] (CFG) ve [Konf. Yeniden YUKkl.] (FCS)'ye ¢esitli konfigirasyon menilerinden ulagilabilir; ancak
bunlar tim menduler ve parametreler igin gegerlidir.
(2) Parametreye [AYARLAR] (SEt-) menusulinden de erigilebilir.

Zan

Bu parametrenin atamasinin degistirilmesi icin navigasyon tekerinin (ENT) 2 saniye boyunca basili tutulmasi gerekir.
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[MOTOR KONTROL] (drC-) mentsu

rEF-

SEE- I Kod | Aciklama ‘ Ayar arahigi Fabrika ayari
N EE O [Konf. Yeniden Yiikl ] (2) [Hayir] (nO)

1-0-

CEL -

Fun- S 5 sn ISTENMEYEN EKIPMAN CALISMASI

FLE- Gegerli konfiglrasyonda yapilan degisikliklerin kullanilan kablolama diyagrami ile uyumlu oldugundan emin olun.
Lo Bu talimatlara uyulmamasi, 6lim veya agir yaralanmaya neden olur.

SUP-

nlO O
rELC | O

[Hayir] (nO): Fonksiyon devre digl.

[Dahili 1] (rEC1): Gegerli konfigtirasyon, daha dnce [Ayar Kaydetme] (SCS) = [Ayar 1] (Strl) tarafindan
kaydedilen yedek konfiglirasyonla ayni olur.

[Dahili 1] (rEC1), yalnizca yedekleme gerceklestiriimisse gorundr. Bu islem geceklestirildiginde, [Konf.
Yeniden Yukl.] (FCS) otomatik olarak [Hayir] (nO) degerine geger.

[Fabrika Ayr.] (Inl): Gecerli konfigurasyon, [Makro ayari] (CFG) parametresi ile secilen konfigtirasyonla
degistirilir (2). Bu islem geceklestirildiginde, [Konf. Yeniden Yukl.] (FCS) otomatik olarak [Hayir] (nO)
degerine geger.

ATV31 uzaga tasinabilir ekran terminali secenegi hiz kontrol cihazina baglandiysa (3), uzaga taginabilir
ekran terminalinin EEPROM bellegindeki ilgili dosyalar (0 - 4 dosya) yuklendigi sirece agagidaki ek
secenekler belirir: [Dosyal] (FIL1), [Dosya2] (FIL2), [Dosya3] (FIL3), [Dosya4] (FIL4). Bunlar, gecerli
konfiglrasyonun uzaga tasinabilir ekran terminaline yiiklenmis olan 4 konfiglirasyondan biriyle
degistiriimesini saglar.

Bu islem geceklestirildiginde, [Konf. Yeniden Yukl.] (FCS) otomatik olarak [Hayir] (nO) de@erine gecer.
Not: Parametre, [Hayir] (nO) degerine dobnmeden 6nce ekranda kisa bir sire » A d goriinlrse bu
(6rnegin farkli hiz kontrol cihazi degerleri nedeniyle) konfiglirasyon aktariminin mimkin olmadigi ve
yapilmadigi anlamina gelir. Parametre, [Hayir] (nO) degerine dénmeden 6nce ekranda kisa bir sure

~ £ ~ goriinlrse bu gegersiz bir konfiglirasyon aktariminin yapildigi ve [Fabrika Ayr.] (Inl) kullanilarak
fabrika ayarlarinin geri yiklenmesi gerekecegi anlamina gelir.

Her iki durumda da, yeniden denemeden 6nce, aktarilacak konfigliirasyonu kontrol edin.

(1)[Ayar Kaydetme] (SCS), [Makro ayari] (CFG) ve [Konf. Yeniden Yukl.] (FCS)'ye ¢gesitli konfigirasyon mentlerinden ulasilabilir; ancak
bunlar tim mendler ve parametreler icin gecerlidir.
(2) Asagidaki parametreler bu fonksiyon tarafindan degistiriimez; konfigiirasyonlarini korurlar:
- [Standart mot. frek. ] (bFr), sayfa 41
- [Kont. Paneli komutu] (LCC), sayfa 61

- [PIN kodu 1] (COd),

(terminal erisim kodu), sayfa 103

- [HABERLESME] (COM-) menusiindeki parametreler
- [IZLEME] (SUP-) meniisiindeki parametreler
(3)[Dosya 1] (FIL1) - [Dosya 4] (FIL4) secenekleri, ATV31 uzak terminalinin baglantisi kesildikten sonra bile hiz kontrol cihazinda

gosterilmeye devam eder.

Z 2 en Bu parametrenin atamasinin degistiriimesi i¢in navigasyon tekerinin (ENT) 2 saniye boyunca basili tutulmasi gerekir.
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[GIRIS/CIKIS AYARLARI] (I-O-) meniisii

@% =ENT -{"-.+

. ENT J_L‘ ESC
[l
BT e -

+
ESC

E

2 telli/3 telli kontrol

Fabrika ayarlarina geri don/konfigtirasyonu tekrar ytikle

Parametreler, sadece hiz kontrol cihazi durduruldugunda ve herhangi bir calisma komutu bulunmadiginda degistirilebilir.
istege bagh ATV31 uzaga taginabilir ekran terminalinde bu meniiye, ﬂ pozisyonundaki anahtarla erigilebilir.

FEF-

SEE -

drC-

1-0-

CEL-

FUn -

FLE-

con-

SUFP -

I Kod ‘ Aciklama Ayar arahgi Fabrika ayari
ELL A [2/3 telli kontrol] [2 telli] (2C)
Bkz. sayfa 30.
Z 2sn
ECE d [2 telli tip] [Degisiklik] (trn)

ISTENMEYEN EKIPMAN CALISMASI

2 telli kontrolde yapilan degisikliklerin kullanilan kablolama semasiyla uyumlu oldugundan emin olun.

Bu talimatlara uyulmamasi, 61im veya agir yaralanmaya neden olur.

girigine gore onceliklidir.

Parametreye, [2/3 telli kontrol] (tCC) = [2 telli] (2C) ise erisilebilir, sayfa 47.

LEL O [Seviye] (LEL): Calistirma veya durdurma igin durum O veya 1 dikkate alinir.

Erm O [Degisiklik] (trn): Glg kaynaginda bir kesilme olduktan sonra kazayla tekrar baglatmalari 6nlemeye yardimci
olmasi icin, islemi tekrar baslatmak icin bir durum degisikligi (gecis veya kenar) gerekir.

== (] O [ileri 6nclik.] (PFO): Calistirma veya durdurma icin durum 0 veya 1 dikkate alinir, ancak “ileri" girisi "geri"

Z ) Bu parametrenin atamasinin degistirilmesi icin navigasyon tekerinin (ENT) 2 saniye boyunca basili tutulmasi gerekir.
sn
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[GIRIS/CIKIS AYARLARI] (I-O-) meniisii

rEF- I Kod ‘ Aciklama Ayar arahigi Fabrika ayari
SEE - —
. rrS d [Geri ybn atamasi] [P,
drl -
[Geriyon atamasi] (rrS) = [Hayir] (nO) ise, geri yon atamasi, 6rnegin Al2'deki negatif gerilim nedeniyle etkin
=0 nlO kalir.
CEL - O [Hayir] (nO): Atanmamig
LI O [LI1] (LI1): Lojik girig LI1
B L IZ L12] (LI2): Lojik giris L12, [2/3 telli kontrol] (tCC) = [2 telli] (2C) ise erisilebilir, sayfa 47.
Fun O [LI2] (LI12): Lojik giris LI2, [2/3 telli k I] (tCC) = [2 telli] (2C) silebilir, sayf
FLE- L I3 O [LI3] (LI3): Lojik girig LI3
L I4 O [L14] (LI4): Lojik giris LI4
con- L I5 O [LI5] (LI5): Lojik girig LIS
L IB O [LI6] (LI6): Lojik giris LI6
SUP -
CrL3 A [AI3 min degeri ] 0 -20 mA 4 mA
LrH3 [ [AI3 maks. degeri ] 4 -20 mA 20 mA
Bu iki parametre 0-20 mA, 4-20 mA, 20-4 mA vs.'nin girigini konfigiire etmek icin kullanilir.
Frekans Frekans
HsP Ornek: HSP |
20 -4 mA
LSP 1 LsP
0 i
CrH3 CrL3 Al3
(4 mA) (20mA)  (mA)
RO IE 1 [AO1 Tipi] [AKim](0A)
Haberlesme karti Uriine bagli degilken bu parametre gériinmez.
oA
YA O [Akim] (0A): 0 - 20 mA konfigtirasyon (AOC terminalini kullanin)
1ou O [Akim 4-20 ] (4A): 4 - 20 mA konfigurasyon (AOC terminalini kullanin)
O [Gerilim] (10U): 0 - 10 V konfigtirasyon (AOV terminalini kullanin)
d0 d [Ana./Dig. Cikig] [Hayir] (nO)
Haberlesme karti Urtine bagh degilken bu parametre gérinmez.
A0 O [Hayir] (nO): Atanmamig
or - O [Mot. akimi] (OCr): Motor akimi. 20 mA veya 10 V, hiz kontrol cihazi nominal akiminin iki katina kargihk
OoF gelir.
i O [Motor frek.] (OFr): Motor frekansi. 20 mA veya 10 V, maksimum frekansa [Maks. frekans] (tFr) karsilk gelir,
OE r sayfa 44.
OFr O [Motor mom.] (Otr): Motor momenti. 20 mA veya 10 V, motor nominal momentinin iki katina karsilik gelir.
O [GugSagland ] (OPr): Hiz kontrol cihazinin sagladigi guig. 20 mA veya 10 V, hiz kontrol cihazi nominal
gucunun iki katina karsilik gelir.
Asagidaki atamalar (1) yapildiginda, analog ¢ikis bir lojik ¢ikisa dontsir (Kurulum Kilavuzu'ndaki semaya
FLE bakin):
ln O [Sur. Hatasi] (FLt): Hata algilandi
FELEA O [Src.chsiyr] (run): Kontrol cihazi caligiyor
O [Frkns Limiti ] (FtA): Frekans esigine ulasildi ((AYARLAR] (SEt-) menUsiindeki [Frekans esigi ] (Ftd)
FLA parametresi, sayfa 39)
CEA O [YUk.Hz.Lim.] (FLA): [YUksek hiz] (HSP)'ye erisildi
O [Akim esigi] (CtA): Akim esigine ulasildi (
5-A [AYARLAR] (SEt-) menusindeki [Akim esigi] (Ctd) parametresi, sayfa 39)
LSA OO0 [Frek.Ref. ] (SrA): Frekans referansina erigildi
O [Sur.Termal] (tSA): Motor termal esigine ulasildi (([AYARLAR] (SEt-) menustindeki [Motor.term.duizeyi ] (ttd)
LLL parametresi, sayfa 39)
O [Fren Birak.] (bLC): Fren diizeni (bilgi amaglidir, bu atama ancak [UYGULAMA SECIMI] (FUn-)
APL mendusinden etkinlestirilebilir veya devre disi birakilabilir, sayfa 85)
O [No 4-20mA] (APL): [4-20mA kaybi] (LFL) = [Hayir] (nO) olsa dahi 4-20 mA sinyal kaybi, sayfa 95
Secilen atama etkin oldugunda lojik ¢ikis, [Sur. Hatasi] (FLt) durumu hari¢ durum 1'dedir (24 V) (hiz kontrol
cihazi islemi normalse durum 1).
Not: (1) Bu atamalarla, [AO1 Tipi] (AO1t) = [Akim] (OA) olarak konfigire edin.
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[GIRIS/CIKIS AYARLARI] (I-O-) meniisii

I Kod ‘ Aciklama Ayar araligi Fabrika ayari I
|l a [Rl atam a] [Srchata.yok]
(FLt)
Haberlesme karti Urline bagh degilken bu parametre gériinmez.
nlO O [Hayir] (nO): Atanmamis
FLE O [Srchata.yok] (FLt): Kontrol cihazi algilanan hatasi yok
rln O [Src.chsiyr] (run): Kontrol cihazi galiglyor
FER O [Frek. esigi] (FtA): Frekans esigine erisildi ((AYARLAR] (SEt-) menusundeki [Frekans esigi | (Ftd)
parametresi, sayfa 39)
FLA O [HSP ulasildi] (FLA): [Yuksek hiz] (HSP)'ye erisildi
LCER O [Akim esigi] (CtA): Akim esigine ulasildi (
[AYARLAR] (SEt-) menusundeki [Akim esigi] (Ctd) parametresi, sayfa 39)
5rA [0 [Referans ulasldi] (SrA): Frekans referansina erisildi
ESA O [Mot. term.ulas. ] (tSA): Motor termik esigine ulasildi ([AYARLAR] (SEt-) menustindeki [Motor.term.diizeyi
] (ttd) parametresi, sayfa 39)
APL O [4-20mA] (APL): [4-20mA kaybi] (LFL) = [Hayir] (nO) olsa dahi 4-20 mA sinyal kaybi, sayfa 95
LI O [LI1] - [L16] (LI1) - (LI6): Segili lojik girisin degderini verir.
LB Role, [Srchata.yok] (FLt) durumu haric secilen atama etkinken enerjilenir (hiz kontrol cihazi bir hata
algilamadiysa enerijilidir).
re 1 [R2 atama] [Hayir] (nO)
n0O O [Hayir] (nO): Atanmamis
FL 5 O [Srchata.yok] (FLt): Kontrol cihazi algilanan hatasi yok
rlUn O [Src.chsiyr] (rUn): Kontrol cihazi galisiyor
FERA O [Frek. esigi] (FtA): Frekans esigine erisildi ((AYARLAR] (SEt-) menusindeki [Frekans esigi ] (Ftd)
parametresi, sayfa 39)
FLA O [HSP ulasildi] (FLA): [Yuksek hiz] (HSP)'ye erisildi
CEA O [Akim esigi] (CtA): Akim esigine ulagildi (
[AYARLAR] (SEt-) menusiundeki [Akim esigi] (Ctd) parametresi, sayfa 39)
5 (7 O [Referans ulasldi] (SrA): Frekans referansina erisildi
55 O [Mot. term.ulas. ] (tSA): Motor termik esigine ulasildi ((AYARLAR] (SEt-) menustindeki [Motor.term.diizeyi
] (ttd) parametresi, sayfa 39)
bLC O [Fren kontak] (bLC): Fren diizeni (bilgi amaghdir, bu atama ancak [UYGULAMA SECIMI] (FUn-) -
meniisunden etkinlestirilebilir veya devre digi birakilabilir, sayfa 85)
AFPL O [4-20mA] (APL): [4-20mA kaybi] (LFL) = [Hayir] (nO) olsa dahi 4-20 mA sinyal kaybi, sayfa 95
LI O [LI1] - [LI6] (LI1) - (L16): Segili lojik girisin dederini verir
L 16 Role, [Srchata.yok] (FLt) durumu harig¢ segilen atama etkinken enerjilenir (hiz kontrol cihazi bir hata
algilamadiysa enerijilidir).
5C5 O [Ayar Kaydetme] (1) a9
Z 2sn Bkz. sayfa 45.
LFC [ [Makro ayari] (1) il
Bkz. sayfa 45.
Z 2sn
FLS [ [Konf. Yeniden YUuKI.] @) no
Bkz. fa 46.
Z 2sn z. sayfa 46

(1)[Ayar Kaydetme] (SCS), [Makro ayari] (CFG) ve [Konf. Yeniden YUkl.] (FCS)'ye ¢esitli konfigiirasyon mentlerinden ulasilabilir; ancak
bunlar tim mendler ve parametreler icin gecerlidir.

San

Bu parametrenin atamasinin degistiriimesi i¢in navigasyon tekerinin (ENT) 2 saniye boyunca basili tutulmasi gerekir.
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FEF-

SEE -

drC-

1-0-

CEL -

FUn-

FLE-

caon-

SUFP -

[KOMUT/REF. YONETIMI] (CtL-) meniisii

1 . . L
: - ESC Fonksiyon erigim seviyesi
CEL- ESC - ENT
; + |-
ESC % Fabrika ayarlarina geri dén/konfiglrasyonu tekrar yikle
ENT

Parametreler, sadece hiz kontrol cihazi durduruldugunda ve herhangi bir caligma komutu bulunmadiginda degistirilebilir.
istege baglh uzaga taginabilir ekran terminalinde bu meniiye, d-’ pozisyonundaki anahtarla erigilebilir.

Kontrol ve referans kanallari

Calistirma komutlar (ileri, geri, gibi) ve referanslar asagidaki kanallar kullanilarak génderilebilir:

Komut CMD

Referans rFr

tEr: Terminaller (LI.)

Alx: Terminaller

LCC: Uzaga tasinabilir ekran terminali (RJ45 soket)

LCC: ATV312 tus takimi veya uzaga tasinabilir ekran terminali

LOC: Tus takimi tizerinden kontrol

AlIV1: Navigasyon tekeri

Mdb: Modbus (RJ45 soket)

Mdb: Modbus (RJ45 soket)

nEt: Ag

nEt: Ag

[KOMUT/REF. YONETIMI] (CtL-) meniisiindeki [ERISIM SEVIYESI] (LAC) parametresi, sayfa 58, kontrol ve referans kanallarinin éncelik
modlarini segmek icin kullanilabilir. 3 fonksiyon seviyesi vardir:

* [ERISIM SEVIYESI] (LAC) = Temel fonksiyonlar. Kanallar 6ncelik sirasina gore yonetilir.

[Seviyel] (L1):

* [ERISIM SEVIYESI] (LAC) = [seviye1] (L1) ile karsilastinldiginda, ek fonksiyonlar secenegi sunar:
[Seviye?] (L2): - +/- hiz (motorlu navigasyon tekeri)

- Fren kontrol
- 2. akim siniri anahtarlama
- Motor anahtarlama

- Nihayet salterlerinin yonetimi

* [ERISIM SEVIYESI] (LAC) = [Seviye2] (L2) ile ayni fonksiyonlar. Kontrol ve referans kanallarinin yonetimi konfigtire edilebilir.

[Seviye3] (L3):
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[KOMUT/REF. YONETIMI] (CtL-) menisii

Bu kanallar, [ERISIM SEVIYESI] (LAC) =[Seviye 1] (L1) veya [Seviye 2] (L2) ise 6ncelik sirasinagére 7 -
birlestirilebilir. SEE-
En yiiksek oncelikten en distk éncelige: Zorlamali lokal mod, Ag, Modbus, Uzaga tasinabilir ekran terminali, Terminaller/Tus takimi 4~ -

(asagidaki semada sagdan sola) o

CEL-

Terminaller/Tus FUn-

FLE-

con-

. Modb -
Uzaga taginabilir ekran | ¢ © usAg Zorlamali suF

FLO lokal mod

Detayli blok semalarina bakiniz, sayfa 53 ve 54.
* ATV312 hiz kontrol cihazlarinda, fabrika ayarlari modunda, kontrol ve referans terminallerden yonetilir.
« Uzaga tasinabilir terminalin ekraninda, [Kont. Paneli komutu] (LCC) = [Evet] (YES) ise ((KOMUT/REF. YONETIMI] (CtL-) menisi),

kontrol ve referans uzagda tasinabilir terminal ekranindan yonetilir (referans, [AYARLAR] (SEt-) menisundeki [HMI Frekans ref.] (LFr)
parametresi tarafindan).

[ERISIM SEVIYESI] (LAC) = [Seviye3] (L3) ise, kanallar konfiglrasyonla birlestirilebilir.

Birlestirilmig kontrol ve referans ([Profil] (CHCF) parametresi = [Ayri1 degil] (SIM)):

Referans kanalinin secimi:
[Ref.1 kanal] (Frl) parametresi
Kontrol kanali ayni kaynaga
baghdir.

[ Kontrol ve referans

Referans kanalinin segimi: FC
[Ref.2 kanal] (Fr2) parametresi
Kontrol kanali ayni kaynaga
baghdir.

[Ref.2anahtarlama ] (rFC) parametresi, [Ref.1 kanal] (Frl) veya [Ref.2 kanal] (Fr2) kanalini segmek veya her ikisinin uzaktan
anahtarlanmasi icin bir lojik giris veya kontrol word biti konfiglire etmek icin kullanilabilir.
Detayli blok semalarina bakiniz, sayfa 55 ve 57.
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[KOMUT/REF. YONETIMI] (CtL-) meniisi

~EF- Ayrikontrol ve referans ([Profil] (CHCF) parametresi = [Ayri] (SEP)):
SEE- Referans

dril- Referans kanalinin
I-0- segimi:
[Ref.1 kanal] (Fr1)
CEL - parametresi
FlUn- Referans
FLE- I
Referans kanalinin rFlc
con- secimi:
[Ref.2 kanal] (Fr2)
SUP- parametresi

[Ref.2anahtarlama | (rFC) parametresi, [Ref.1 kanal] (Frl) veya [Ref.2 kanal] (Fr2) kanalini se¢mek veya her ikisinin uzaktan
anahtarlanmasi icin bir lojik giris veya kontrol word biti konfigtire etmek igin kullanilabilir.

Kontrol
Kontrol kanalinin segimi:
[Komut kanali 1] (Cd1)
parametresi
Kontrol
|
Kontrol kanalinin segimi: ccs
[Komut kanali 2] (Cd2)
parametresi

[Kmt anah.] (CCS) parametresi (sayfa 60) [Komut kanali 1] (Cd1) veya [Komut kanali 2] (Cd2) kanalini segmek ya da bunlardan herhangi
birinin uzaktan anahtarlanmasi igin bir lojik girisi veya kontrol bitini konfigiire etmek icin kullanilabilir.

Detayl blok semalarina bakiniz, sayfa 55 ve 56.
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[KOMUT/REF. YONETIMI] (CtL-) menisii

[ERISIM SEVIYESI] (LAC) =[Seviyel] (L1)veya[Seviye2] (L2)icinreferans kanali

hiz
;HZ
Onceden ayarli hizlar
Pl atanmamig
Pl atanmig
Referans A
P1 fonksiyonu
bkz. sayfa 79
+
hiz Referans B
hiz

Not: +/- hiz komutunu ([Ref.1 kanal] (Frl) = [+/- HIZ] (UPdt) veya [+/
- KP hizi] (UPdH)) konfiglre etmek icin, SA2/SA3 toplama giriglerinin

ve 0On ayarli hizlarin 6nceden konfiglrasyonlarinin kaldiriimasi
gerekir.

Kanal 1

Kanal 2

Uzaga
tasinabilir ekran

Jog
calisma

Rampalar

A§ Zorlamali lokal mod

Uygun kontrol word'ii yazilarak ¢evrimigi olarak
"Modbus" veya "Ag" segilir (veriyolunun kendi

belgelerine bakin).

Tus:

Parametre:
Siyah kare,
temsil eder.

fabrika ayari atamasini

Fonksiyona [ERISIM SEVIYESI] (LAC) =
[Seviye2] (L2) igin erisilebilir
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[KOMUT/REF. YONETIMI] (CtL-) menisii

“EF" [ERISIM SEVIYESI] (LAC) = [Seviyel] (L1) veya [Seviye2] (L2) icin kontrol kanali

SEE -

dr -

1-0-

CEL -

FUn -

FLE-

con-

SUP -

[Zorl. kontrol atama] (FLO) parametresi (sayfa 99), [Kont. Paneli komutu] (LCC) parametresi (sayfa 61) ve Modbus veriyolu veya ag segimi
referans ve kontrol kanallarinda ortaktir.
Ornek: [Kont. Paneli komutu] (LCC) = [Evet] (YES) ise, komutu ve referansi uzaga tasinabilir ekran terminali tarafindan verilir.

RUN = | RUN
STOP | || sToP
FWD/REV
Tus takimi Uzaga
tasinabilir Tus takimi
C STOP
N
| STOP  (stop Tusu
Uzaga tasinabilir ekran onceligi)
Tus:
Parametre:
Siyah kare,
fabrika ayari atamasini temsil eder
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[KOMUT/REF. YONETIMI] (CtL-) menisii

[ERISIM SEVIYESI] (LAC) = [Seviye3] (L3) icin referans kanali

Not: +/- hiz komutunu ([Ref.1 kanal] (Frl) = [+/- HIZ] (UPdt) veya [+/- KP hizi] (UPdH))

konfigiire etmek icin, SA2/SA3 toplama girislerinin ve 6n ayarli hizlarin énceden

+ konfigurasyonlarinin kaldirilmasi gerekir.

hiz

|-'1IZ

Onceden ayarli

Uzaga
tasinabilir
ekran
terminali

Pl atanmamig

Pl atanmig

Uzaga
tasinabilir
ekran terminali

Referans A

PI fonksiyonu
bkz. sayfa 79

Uzaga
tasinabilir
ekran
terminali

iz Referans B

hiz

Uzaga
tasinabilir
ekran

Kanal 1

Kanal 2

Tus:

Jog
calisma

Not:
Jog operasyonu,

yalnizca referans ve
kontrol terminallerden

(ALe ve Lle)

yonetildiginde etkindir.

Rampalar

Zorlamali lokal mod

Parametre:

Siyah kare, fabrika ayari atamasini

temsil eder.
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[KOMUT/REF. YONETIMI] (CtL-) menisii

" [ERISIM SEVIYESI] (LAC) = [Seviye3] (L3) icin kontrol kanall

SEEL -

Birlestirilmig referans ve kontrol

[Ref.1 kanal] (Frl) parametresi, sayfa 58, [Ref.2 kanal] (Fr2) parametresi, sayfa 58, [Ref.2anahtarlama ] (rFC) parametresi, sayfa 59, [Zorl.
-0~ kontrol atama] (FLO) parametresi, sayfa 99 ve [Zorl. kontrol ref.] (FLOC) parametresi, sayfa 99 referans ve kontrol igin ortaktir. Dolayisiyla
kontrol kanal referans kanali tarafindan belirlenir.

CEL-
Ornek: [Ref.1 kanal] (Frl) referansi = [Al1] (All) ise (terminallerdeki analog giris), kontrol LI (terminallerdeki lojik giris) izerinden
Fn- yapilir.
FLE-
can-
5UP -
Tus
Uzaga taginabilir ekran Zorlamali lokal mod
ileri
Tus Geri
STOP
(Stop Tusu 6nceligi)
Uzaga tasinabilir ekran
Tus takimi

Uzaga tasinabilir

ekran terminali
Tus:

Parametre:
Siyah kare,
fabrika ayar1 atamasini temsil eder.
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[KOMUT/REF. YONETIMI] (CtL-) menisii

[ERISIM SEVIYESI] (LAC) = [Seviye3] (L3) i¢cin kontrol kanali
Karigik mod (ayri referans ve kontrol)
[Zorl. kontrol atama] (FLO) parametresi, sayfa 99 ve [Zorl. kontrol ref.] (FLOC) parametresi, sayfa 99, referans ve kontrol igin ortaktir.
Ornek: Eger referans [Al1] (Al1l) (terminallerdeki analog girig) lizerinden zorlamali lokal modda ise, zorlamali lokal moddaki kontrol LI
(terminallerdeki lojik girig) tzerindendir.
Tus
Uzaga tasinabilir ekran
Zorlamali
lokal mod
ileri
Geri
Tug STOP
(Stop Tusu
onceligi)
Uzaga tasinabilir ekran
Tus
Uzaga tasinabilir ekran
Tus:
Parametre:
Siyah kare,
fabrika ayari atamasini temsil eder.
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[KOMUT/REF. YONETIMI] (CtL-) menisii

~EF - Not: Fonksiyonlar arasinda uyumsuzluk olabilir (bkz. uyumsuzluk tablosu, sayfa 21). Bu durumda, konfigiire edilen ilk fonksiyon digerlerinin
cgr - konfigiire edilmesini dnler.

drl -
I Kod | Aciklama | Ayar arahgi Fabrika ayari I
1-0-
vl | L [ [ERISIM SEVIYESI] [Seviyel] (L1)
FlUn - s
L A TEHLIKE

ISTENMEYEN EKIPMAN CALISMASI

com- Zz sn * [ERISIM SEVIYESI] (LAC), [Seviye3] (L3)'e atandiginda, [Ref.1 kanal] (Frl) parametresi, sayfa 58, [Komut
kanah 1] (Cdl) parametresi, sayfa 59, [Profil] (CHCF) parametresi, sayfa 59 ve [2/3 telli kontrol] (tCC)
parametresi, sayfa 47, fabrika ayarlarina geri déner.
* [Seviye3] (L3) yalnizca [Seviye2] (L2) veya [Seviyel] (L1)'e ve [Seviye2] (L2) yalnizca [Seviyel] (L1)'e; [Konf.
Yeniden Yukl.] (FCS) (sayfa 46) Gizerinden bir "fabrika ayari™'ni kullanarak donebilir.
* Bu degisikligin kullanilan kablo baglanti semasiyla uyumlu olup olmadigini kontrol edin.

SUP -

Bu talimatlara uyulmamasi, 61im veya agir yaralanmaya neden olur.

L O [Seviyel] (L1): Standart fonksiyonlara ve kanal yonetimine 6ncelik sirasina gore erigsme.
Lz O [Seviye2] (L2): [UYGULAMA SECIMI] (FUn-) menisiindeki gelismis fonksiyonlara erigim:
- - +/- hiz (motorlu navigasyon tekeri)

- Fren kontrol

- 2. akim sinir anahtarlama

- Motor anahtarlamasi

- Nihayet salterlerinin yonetimi

L3 O [Seviye3d] (L3): Gelismis fonksiyonlara erisim ve karisik kontrol modlarinin yénetimi

Frl 1 [Ref.1 kanal] [AIL] (AIL)
Bkz. sayfa 29.

Fre [ [Ref.2 kanal] [Hayir] (nO)

n0 O [Hayir] (nO): Atanmamis
Al O [AI1] (Al1): Analog giris All
A2 O [AI2] (AI2): Analog giris Al2
A3 O [AI3] (AI3): Analog giris Al3

AU O [Al Sanal 1] (AIV1): Navigasyon tekeri
Eger [ERISIM SEVIYESI] (LAC) = [Seviye2] (L2) veya [Seviye3] (L3) ise, asagidaki ek atamalar da
yapilabilir:

UFPdE O [+/- hiz] (UPdt): (1) LI yoluyla +/- hiz referansi. Bkz. 78 konfigiirasyon sayfasi.

UPdH O [+/- KP hizi] (UPdH): (1) ATV312 tus takimindaki navigasyon tekeri tizerinden +/- hiz referansi.
Kullanmak icin, [Cikis frekansi] (rFr) frekansini goriintileyin, (sayfa 101). Tus takimi veya terminal
tizerinden +/- hiz fonksiyonu [IZLEME] (SUP-) meniisiinden [Cikis frekansi] (rFr) parametresi secilerek
kontrol edilir.

Eger [ERISIM SEVIYESI] (LAC) = [Seviye3] (L3) ise, asagidaki ek atamalar da yapilabilir:
LCC O [Kont. Paneli] (LCC): Uzagda tasinabilir ekran terminali tizerinden referans, [AYARLAR] (SEt-) menisunde
[HMI Frekans ref.] (LFr) parametresi, sayfa 32.
Nndb O [Modbus] (Mdb): Modbus tzerinden referans
nEE O [Haber. karti] (nEt): Ag Uzerinden referans
(1)NOT:

e Ayni anda [+/- HIZ] (UPdt) degerini, [Ref.1 kanal] (Frl) veya [Ref.2 kanal] (Fr2) parametresine ve [+/- KP hizi] (UPdH) degerini [Ref.1
kanal] (Frl) veya [Ref.2 kanal] (Fr2) parametresine atamak mumkun degildir. Her referans kanalina yalnizca [+/- HIZ] (UPdt) veya [+/
- KP hizi] (UPdH) atanabilir.

¢ [Ref.1 kanal] (Frl)'deki +/- hiz fonksiyonu birka¢ fonksiyonla uyumsuzdur (bkz. sayfa 21). Yalnizca bu fonksiyonlarin; 6zellikle de
fabrika ayarlarinin pargasi olarak atanmis olacak toplama girislerinin ([Ref.2 topla ] (SA2), [Hayir] (nO), sayfa 71 olarak ayarlanir) ve
on ayarh hizlarin ([2 6nayarh hiz] (PS2) ve [4 6nayarl hiz] (PS4), [Hayir] (nO), sayfa 73 olarak ayarlanir) atamasi kaldirlirsa konfigure
edilebilir.

* [Ref.2 kanal] (Fr2) parametresinde, +/- hiz fonksiyonu 6n ayarli hizlarla, toplama girisleriyle ve PI regulatoruyle uyumludur.

Z 2sn | BU parametrenin atamasinin degistirilmesi i¢in navigasyon tekerinin (ENT) 2 saniye boyunca basih tutulmasi gerekir.
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[KOMUT/REF. YONETIMI] (CtL-) menisii

I Kod ‘ Aciklama ‘ Ayar arahgi Fabrika ayari I
rFL (1 [Ref.2anahtarlama ] [kanall akiif] (Frl)
[Ref. 2anahtarlama] (rFC) parametresi, [Ref.1 kanal] (Frl) veya [Ref.2 kanal] (Fr2) kanalini segmek veya
[Ref.1 kanal] (Fr1) veya [Ref.2 kanal] (Fr2)'nin uzaktan anahtarlanmasi icin bir lojik giris veya kontrol word biti
konfigure etmek icin kullanilabilir.
Fr | O [kanall aktif] (Frl): Referans = referans 1
Frcd O [kanall aktif] (Fr2): Referans = referans 2
LI O [LI1] (LI1): Lojik giris LI1
LIZ O [LI2] (LI2): Lojik giris LI2
L 13 O [LI3] (LI3): Lojik giris LI3
L I4 O [LI4] (LI4): Lojik giris LI4
LIS O [LI5] (LI5): Lojik giris LIS
L IB O [LI6] (LI6): Lojik giris LI6
Eger [ERISIM SEVIYESI] (LAC) = [Seviye3] (L3) ise, asagidaki ek atamalar da yapilabilir:
cCilili [0 [C111] (C111): Modbus kontrol word'ti Bit 11
| =) [0 [C112] (C112): Modbus kontrol word'ti Bit 12
cCi/13 [ [C113] (C113): Modbus kontrol word't Bit 13
C /14 [0 [C114] (C114): Modbus kontrol word't Bit 14
CI15 O [C115] (C115): Modbus kontrol word't Bit 15
= 0 O [C211] (C211): Ag kontrol word'l Bit 11
Leic O [C212] (C212): Ag kontrol word't Bit 12
L& & [0 [C213] (C213): Ag kontrol word't Bit 13
L2 I4 O [C214] (C214): Ag kontrol word'U Bit 14
CE 15 [0 [C215] (C215): Ag kontrol word't Bit 15
Hiz kontrol cihazi ¢aligirken referans anahtarlanabilir.
[Ref.1 kanal] Lojik giris veya kontrol word biti 0 durumundayken (Frl) aktiftir.
[Ref.2 kanal] Lojik giris veya kontrol word biti 1 durumundayken (Fr2) aktiftir.
CHCF a [PI’Of”] [Ayri degil] (SIM)
(kontrol kanallari, referans kanallarindan ayridir)
Parametreye, [ERISIM SEVIYESI] (LAC) = [Seviye3] (L3) ise erisilebilir, sayfa 58.
51N O [Ayri degil] (SIM): Birlesik
5EFP O [Ayri] (SEP): Ayri
Ldl 1 [Komut kanali 1] [Terminal] (tEr)
* Parametreye, [Profil] (CHCF) = [Ayri] (SEP), sayfa 59 ve [ERISIM SEVIYESI] (LAC) = [Seviye3] (L3), sayfa
58, ise erigilebilir.
EEr [0 [Terminal] (tEr): Terminaller Gizerinden kontrol
Loc [0 [Lokal] (LOC): Tus takimi tizerinden kontrol
Lcc [0 [Remot.Pnel ] (LCC): Uzagda tasinabilir ekran terminali tizerinden kontrol
nde O [Modbus] (Mdb): Modbus tzerinden kontrol
nEE [0 [Haber.karti ] (nEt): A§ Gzerinden kontrol

Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon baska bir mentden secilmisse belirir. Parametrelere, karsilik gelen
* fonksiyonlarin konfigirasyon menusti iginden erigilip ayarlamalari yapildiginda aciklamalari, programlamaya yardimci olmak
amacityla bu menilerde ayrintil olarak verilir.
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[KOMUT/REF. YONETIMI] (CtL-) menisii

rEF- I Kod ‘ Aciklama ‘ Ayar arahg Fabrika ayari I
SEz rde Q [Komut kanali 2] [Modbus] (Mdb)
drl -
* Parametreye, [Profil] (CHCF) = [Ayr1] (SEP), sayfa 59 ve [ERISIM SEVIYESI] (LAC) = [Seviye3] (L3), sayfa
-o- 58, ise erisilebilir.
CEL - EEr O [Terminal] (tEr): Terminaller Gzerinden kontrol
Lot 0 [Lokal] (LOC): Tus takimi tizerinden kontrol
Fln- Lct O [Remot.Pnel ] (LCC): Uzaga tasinabilir ekran terminali izerinden kontrol
FLE- db O [Modbus] (Mdb): Modbus tizerinden kontrol
nEE O [Haber.karti | (NEt): A tzerinden kontrol
con-
5UP- [Ls 1 [Kmt anah.] LEEUS el
(Cd1)
Parametreye, [Profil] (CHCF) = [Ayri] (SEP), sayfa 59 ve [ERISIM SEVIYESI] (LAC) = [Seviye3] (L3), sayfa
* 58, ise erisilebilir.
[Kmt anah.] (CCS) parametresi, [Komut kanali 1] (Cd1) veya Komut kanali 2] (Cd2) kanalini se¢mek veya
[Komut kanali 1] (Cd1) veya [Komut kanal 2] (Cd2)'nin uzaktan anahtarlanmasi icin bir lojik giris veya
kontrol word biti konfigiire etmek i¢in kullanilabilir.
Ld1 O [kanall aktif] (Cd1): Kontrol kanali = kanal 1
Lde O [kanal2 aktif] (Cd2): Kontrol kanali = kanal 2
L O [LI1] (LI1): Lojik girig LI1
Lire O [LI2] (LI2): Lojik giris LI2
Lr3a O [LI3] (LI3): Lojik giris LI3
L4 O [L14] (LI4): Lojik giris LI4
L /s O [LIS] (LI5): Lojik giris LI5
L /6 O [LI6] (LI6): Lojik giris LI6
Lrii O [C111] (C111): Modbus kontrol word'di Bit 11
Lrie O [C112] (C112): Modbus kontrol word'di Bit 12
cri3 O [C113] (C113): Modbus kontrol word'di Bit 13
Lriy O [C114] (C114): Modbus kontrol word'di Bit 14
Lris [0 [C115] (C115): Modbus kontrol word't Bit 15
Lol O [C211] (C211): A§ kontrol word'(i Bit 11
[ele O [C212] (C212): AJ kontrol word'ii Bit 12
Lel3 O [C213] (C213): Ag kontrol word'di Bit 13
Loy O [C214] (C214): A§ kontrol word'ii Bit 14
Lels O [C215] (C215): Ag kontrol word'ii Bit 15
Girig veya kontrol word biti 0 durumundayken Kanal 1 aktiftir.
Girig veya kontrol word biti 1 durumundayken Kanal 2 aktiftir.
cor d [Kanal kopyala 1-2] [Hayir] (nO)
(sadece bu yonde kopyalayin)
ISTENMEYEN EKIPMAN CALISMASI
Komut ve/veya referansin kopyalanmasi, donus yonuni degistirebilir.
e Guvenli olup olmadigini kontrol edin.
Bu talimatlara uyulmamasi, 6lim veya agir yaralanmaya neden olur.
Parametreye, [ERISIM SEVIYESI] (LAC) = [Seviye3] (L3) ise erigilebilir, sayfa 58.
a0 O [Hayir] (nO): Kopya yok
5P O [Referans] (SP): Referansi kopyala
Cd O [Komut] (Cd): Kontrol kopyala
ALL O [Komut + ref.] (ALL): Kontroll ve referansi kopyala
« Kanal 2 terminaller tzerinden kontrol ediliyorsa, kanal 1 kontrolii kopyalanmaz.
» Kanal 2 referansi All, Al2, Al3 veya AlU1 uzerinden ayarlanmigsa, kanal 1 referansi kopyalanmaz.
» Kanal 2 referansi hiz Gizerinden ayarlanmadikca, kopyalanan referans [Frekans referansi] (FrH) (rampa
oncesi) olur
Bu durumda, kopyalanan referans [Cikis frekansi] (rFr) (rampa sonrasi) olur.
Not: Komut ve/veya referansin kopyalanmasi, donis yonunu degistirebilir.
Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon baska bir meniden secilmisse belirir. Parametrelere, karsilik gelen
fonksiyonlarin konfiglirasyon menust iginden erisilip ayarlamalari yapildiginda agiklamalari, programlamaya yardimci olmak
amaciyla bu mendlerde ayrintili olarak verilir.
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[KOMUT/REF. YONETIMI] (CtL-) menisii

Zan

I Kod ‘ Aciklama ‘ Ayar arahigi Fabrika ayari
Lce (d [Kont. Paneli komutu] [Hayir] (no)
Parametreye yalnizca uzaga tasinabilir ekran terminali ve [ERISIM SEVIYESI] (LAC) = [Seviyel] (L1)
veya [Seviye?2] (L2), sayfa 58, icin erisilebilir.
n 0 O [Hayir] (nO): Fonksiyon devre disl
HES [0 [Evet] (YES): Ekran terminali Gzerindeki STOP/RESET, RUN ve FWD/REV butonlarini kullanarak hiz
kontrol cihazinin kontrol edilmesini saglar. Burada hiz referansi [AYARLAR] (SEt-) menusuindeki [HMI
Frekans ref.] (LFr) parametresi tarafindan saglanir. Terminallerde sadece serbest durug, hizli durus ve
DC enjeksiyonlu durus komutlari aktif kalr. Hiz kontrol cihazi/terminal baglantisi kesikse veya terminal
baglanmadiysa, hiz kontrol cihazi bir hata algilar ve [MODBUS HATASI] (SLF) hatasinda kilitlenir.
F5E [ [Dur. Tusu 6nceligi] [Evet] (YES)

Bu parametre hiz kontrol cihazindaki ve uzak terminallerdeki durdurma butonunu etkinlestirmek veya devre digi
birakmak icin kullanilabilir. Etkin kontrol kanali entegre ekran terminali veya uzak terminallerdekinden farkhysa

durdurma butonu devre disi birakilir.

A UYARI

KONTROL KAYBI

Kontrol cihazinda ve uzaktan kumandada bulunan stop butonunu devre disi birakacaksiniz.
Harici durdurma yéntemleri mevcut olmadikca "nO" se¢imini yapmayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar gérmesine neden olabilir.

Z 2sn

nlO O [Hayir] (nO): Fonksiyon devre disi
YES O [Evet] (YES): STOP tusu onceligi
rOt 1 [Rotating direction] flleri] (dFr)
Bu parametre yalnizca [Ref.1 kanal] (Frl) (sayfa 29) veya [Ref.2 kanal] (Fr2) (sayfa58) L L L veya A | |
fonksiyonlarina atanmigsa gorundr.
Calisma yonu, tus takimi veya uzaga taginabilir ekran terminalindeki RUN tusu icin onaylanmistir.
dFr O [ileri] (dFr): lleri
dr 5 O [Geri] (drS): Geri
bOE O [ikisi] (bOt): Her iki yéne de izin verilir.
5C5S a A Kavdet @ no
[Ayar Kaydetme]
S 2sn Bkz. sayfa 45.
[FC 3 [Makro ayari] @ Std
Z 2sn Bkz. sayfa 45.
FLS 3 [Konf. Yeniden Ykl ] @ no

Bkz. sayfa 46.

ZZ n Bu parametrenin atamasinin degistiriimesi icin navigasyon tekerinin (ENT) 2 saniye boyunca basili tutulmasi gerekir.

(1)[Ayar Kaydetme] (SCS), [Makro ayari] (CFG) ve [Konf. Yeniden YUkl.] (FCS)'ye ¢esitli konfigiirasyon mentlerinden ulagilabilir; ancak
bunlar tim mendler ve parametreler igin gegerlidir.
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[UYGULAMA SECIMiI] (FUn-) menisii

Alt menl

Alt menl

Parametreler, sadece hiz kontrol cihazi durduruldugunda ve herhangi bir calisma komutu bulunmadiginda degistirilebilir.
istege bagh uzaga tasinabilir ekran terminalinde bu mendye, ﬂ pozisyonundaki anahtarla erigilebilir.

Bazi fonksiyonlarin ¢ok sayida parametreleri bulunur. Programlamayi sadelestirmek ve sonsuz parametre i¢inde gezinme zorunlulugunu

ortadan kaldirmak i¢in bu fonksiyonlar, alt mendler iinde gruplanmistir.
Mentiler gibi alt menuler de kodun ardindan gelen tire isareti ile belirlenir: 6rnegin

FEE

Not: Fonksiyonlar arasinda uyumsuzluk olabilir (bkz. uyumsuzluk tablosu, sayfa 21). Bu durumda, konfigiire edilen ilk fonksiyon digerlerinin

konfigtre edilmesini dnler.

I Kod ‘ Ad/Aciklama Ayar arahgi ‘ Fabrika ayari I
rPC - B [RAMPALAR]
rPE A [Rampa tipi] [Dogrusal] (LIn)
Hizlanma ve yavaslama rampalarinin seklini tanimlar
L In O [Dogrusal] (LIn): Dogrusal
5 O [S rampa] (S): S rampasl
u O [U rampa] (U): U rampasi
LUsS O [Kull. ayari] (CUS): Ozellestiriimis
S rampalari
f (Hz) f(Hz)
i RN Yuvarlama katsayisi sabittir,
t2=0,6 x t1
ve t1 = ayar rampasi siresidir.
’ © 0 ° © t
t1 t1
U rampalari
f(Hz) f (Hz)
sV eV Yuvarlama katsayisi sabittir,
t2=0,5xtl
ve t1 = ayar rampasi siresidir.
0 0
e | ! © t
t1 t1
Ozellestiriimis rampalar
f (Hz) f(Hz)
v v E A I: %0 ve 100 arasinda ayarlanabilir (A L L veya A L 2'nin)
E AZ:0ve (%100 - £ A I)arasinda ayarlanabilir (A L L veya
AL &'nin)
0 -0 . E A 3:%0 ve 100 arasinda ayarlanabilir (d £ L veya d E £'nin)
Al A2 1 A E A4:0ve (%100 - £ A 3) arasinda ayarlanabilir (d £ L veya
ACC ou AC2 dEC ou dE2 .
d E 2'nin)
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[UYGULAMA SECIMiI] (FUn-) menisii

I Kod | Ad/Acgiklama Ayar arahgi Fabrika ayari I
rPL- B [RAMPALAR] evamy
ER I A [Hizl.basi.yuvarlam] 0-100 10
* Parametreye, [Rampa tipi] (rPt) = [Kull. ayar] (CUS) ise erigilebilir, sayfa 62.
ERZ A [Hizl.sonu.yuvarlam] 0 - (100-tA1) 10
* Parametreye, [Rampa tipi] (rPt) = [Kull. ayar] (CUS) ise erigilebilir, sayfa 62.
EA3 A [Yav.basl.yuvarlam] 0-100 10
* Parametreye, [Rampa tipi] (rPt) = [Kull. ayarn] (CUS) ise erisilebilir, sayfa 62.
EAY [ [Yav.sonu.yuvarlama] 0 - (100-tA3) 10
* Parametreye, [Rampa tipi] (rPt) = [Kull. ayar] (CUS) ise erisilebilir, sayfa 62.
50 4 [Rampa adimi] 0,01-01-1 01
ool [ [0.01] (0.01): Rampa 0,05 sn ve 327,6 sn arasinda ayarlanabilir.
a | [ [0.1] (0.1): Rampa 0,1 sn ve 3.276 sn arasinda ayarlanabilir.
I O [1] (1): Rampa 1 sn ve 32.760 sn arasinda ayarlanabilir (1).
Bu parametre [Hizlanma stiresi] (ACC), [Yavaslama suresi] (dEC), [2.Hizlanma suresi] (AC2) ve [2.
yavaglama suresi] (dE2) parametreleri icin gegerlidir.
Not: [Rampa adimi] (Inr) parametresini degistirmek [Hizlanma siresi] (ACC), [Yavaslama suresi] (dEC),
[2.Hizlanma suresi] (AC2) ve [2. yavaslama suresi] (dE2) parametrelerinin de degistiriimesine neden olur.
ACLC d [Hizlanma suresi] @ Uee oy, | 590
o . sayfa 63 3sn
JEL 3 [Yavaslama siresi] yia 63
0 ile nominal frekans olan [Nom. mot. frekansi] (FrS) ((MOTOR KONTROL] (drC-) menusiindeki parametre)
arasinda hizlanmak/yavaslamak tizere tanimlanmistir.
[Yavaslama suresi] (dEC) icin degerin, durdurulacak yiike gore ¢ok diisiik olmadigindan emin olun.

(1) Hiz kontrol cihazinda veya uzagda tasinabilir ekran terminalinde 9.999'dan daha yiiksek degerler gosterildiginde, binler hanesinden sonra
bir nokta eklenir.

Not:

Bu tlr gosterim, kiisurat olarak iki hanesi olan degerler ile 9.999'dan daha yiiksek degerlerin birbirine karistiriimasina neden olabilir.

[Rampa adimi] (Inr) parametresinin degerini kontrol edin.

Ornek:

- [Rampa adimi] (Inr) = 0.01 ise, 15.65 degeri 15,65 sn'lik bir ayara karsilik gelir.
- [Rampa adimi] (Inr) = 1 ise, 15.65 degeri 15.650 sn'lik bir ayara karsilik gelir.

(2) Parametreye [AYARLAR] (SEt-) menusiinden de erigilebilir.

*

Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon baska bir mentden secilmisse belirir. Parametrelere, karsilik gelen
fonksiyonlarin konfigirasyon menusti i¢inden erigilip ayarlamalari yapildiginda aciklamalari, programlamaya yardimci olmak

amacltyla bu menilerde ayrintil olarak verilir.
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[UYGULAMA SECIMI] (FUn-) menisii

Kod

‘ Ad/Acgiklama

Ayar arahgi ‘ Fabrika ayari I

7 [P =

B [RAMPALAR] (evamy

rP5

nlO

=
13
4
15
=

~—~r—~r—r-

Cd
Cd
Cd
Cd
Cd

Il
=
I3
4
15

Ooooooon

Ooooog

(A [Rampa anaht.atama]

[Hayir] (nO)

Bu fonksiyon, kontrol kanalindan bagimsiz olarak etkin kalir.
[Hayir] (nO): Atanmamig
[LI2] (LI1): Lojik girig LI1
[LI2] (L12): Lojik girig LI2
[LI3] (LI3): Lojik girig LI3
[L14] (L14): Lojik girig LI4
[LIS] (LI5): Lojik girig LI5S
[LI6] (LI6): Lojik giris LI6

Eger [ERISIM SEVIYESI] (LAC) = [Seviye3] (L3) ise, asagidaki atamalar da yapilabilir:
[CD11] (CD11): Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 11
[CD12] (CD12): Bir haberlesme agindaki kontrol word't Bit 12
[CD13] (CD13): Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 13
[CD14] (CD14): Bir haberlesme agindaki kontrol word'l Bit 14
[CD15] (CD15): Bir haberlesme agindaki kontrol word't Bit 15

[Hizlanma siiresi] (ACC) ve [Yavaslama suresi] (dEC), lojik giris veya kontrol word biti 0 durumunda oldugunda
etkinlegir.

[2.Hizlanma suresi] (AC2) ve [2. yavaslama suresi] (dE2), lojik giris veya kontrol word biti 1 durumunda
oldugunda etkinlesir.

Frt

1 [Rampa 2 esigi]

0-500 Hz 0 Hz

[Rampa 2 esigi] (Frt) O degilse (0 degeri etkin olmayan fonksiyona karsilik gelir) ve ¢ikis frekansi [Rampa 2
esigi] (Frt) degerinden buyukse, 2. rampa anahtarlanir.
Esikte rampa anahtarlama, asagidaki sekilde LI veya bit Gizerinden anahtarlamayla birlestirilebilir:

LI veya bit Frekans

0 <Frkt
0 >Frkt
1 <Frt
1 >Frkt

Rampa

ACC,dECL
ACZ,dEC
ACZ,dEC
ACZ,dEC

AC~Z

A [2.Hizlanma suresi]

@

I r ile uyumlu, 5
sayfa 63

Parametreye, [Rampa 2 esigi] (Frt) > 0 ise, sayfa 64 veya [Rampa anaht.atama] (rPS) atanmigsa erigilebilir,
sayfa 64.

dE~Z

a 2.

@

I n r ile uyumlu, 5

avaslama suresi
y $ ] sayfa 63

Parametreye, [Rampa 2 esigi] (Frt) > 0 ise, sayfa 64 veya [Rampa anaht.atama] (rPS) atanmigsa erisilebilir,
sayfa 64.

brA

n0
HES

oag

A [Rampa adapt.]

[Evet] (YES)

Yavaslama rampasi yuk ataleti i¢in ¢ok diisuk bir degere ayarlanmigsa, bu fonksiyon etkinlestirildiginde
otomatik olarak yavaslama rampasina adapte olur.

[Hayir] (nO): Fonksiyon devre disi

[Evet] (YES): Fonksiyon etkin. Bu fonksiyon, asagidaki kosullara sahip uygulamalar i¢in uygun degildir:
 Bir rampa Uzerinde konumlama

« Frenleme direncinin kullanimi (direng diizgiin sekilde calismayacaktir)

Fren kontroll [Fren atamasi] (bLC) atanmissa [Rampa adapt.] (brA), [Hayir] (nO) olur, sayfa 85.

(1) Parametreye [AYARLAR] (SEt-) menusiinden de erigilebilir.

*

Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon baska bir meniiden secilmisse belirir. Parametrelere, karsilik gelen
fonksiyonlarin konfiglirasyon menust iginden erisilip ayarlamalari yapildiginda agiklamalari, programlamaya yardimci olmak
amacliyla bu mendlerde ayrintili olarak verilir.
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[UYGULAMA SECIMiI] (FUn-) menisii

I Kod ‘ Ad/Agiklama Ayar araligi | Fabrika ayari I
SEL= B [DURDURMA MODLARI]
SEE (A [Durus tipi] [Rampali dur]
(rMP)
Run (cahstirma) komutu kayboldugunda ve stop komutu verildiginde gerceklesen durdurma modu.
r P O [Rampali dur] (rMP): Rampada
FSE O [Hizli durug] (FSt): Hizh durus
nSE O [Serbest dur.] (nST): Serbest durus
dC | O [DC enjeks.] (dClI): DC enjeksiyonlu durus
F3E (1 [Hizli durug] [Hayir] (nO)
n0O O [Hayir] (nO): Atanmamis
L1 O [LI1] (LI2): Lojik giris LI1
L IZ2 O [LI2] (LI2): Lojik giris LI2
L 13 O [LI3] (LI3): Lojik girig LI3
L I4 O [LI4] (LI4): Lojik giris LI4
LI5S O [LI5] (LI5): Lojik giris LI5
L IB O [LI6] (LI6): Lojik girig LI6
Eger [ERISIM SEVIYESI] (LAC) = [Seviye3] (L3) ise, asagidaki atamalar da yapilabilir:
Cdll [0 [CD11] (CD11): Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 11
LdIc2 O [CD12] (CD12): Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 12
Ld I3 O [CD13] (CD13): Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 13
Cd Y [0 [CD14] (CD14): Bir haberlesme agindaki kontrol word't Bit 14
LdI5 O [CD15] (CD15): Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 15
Durdurma, girisin lojik durumu 0 ve kontrol word'u biti 1 oldugunda etkinlesir. Hizh durdurma [Rampa bélme
sabiti] (dCF) parametresi izerinden dusurulen bir rampanin durdurmasidir. Giris tekrar durum 1'e geri diiser
ve calistirma komutu aktif halde kalirsa, motor sadece 2 telli kontrol konfigiire edilmisse tekrar ¢alisir [2/3
telli kontrol] (tCC) =[2 telli] (2C) ve [2 telli tip] (tCt) = [Seviye] (LEL) veya [ileri 6nclik.] (PFO), sayfa 47). Diger
durumlarda, yeni bir run (¢alistirma) komutu verilmelidir.
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Kod ‘ Ad/Acgiklama Ayar arahgi | Fabrika ayari I
G218 B [DURDURMA MODLARI]devam)
SEE (A [Durus tipi] [Rampali dur]
(rMP)
Run (calistirma) komutu kayboldugunda ve stop komutu verildiginde gerceklesen durdurma modu.
~MFP O [Rampali dur] (rMP): Rampada
FSE O [Hizli durug] (FSt): Hizh durus
nSkE O [Serbest dur.] (nST): Serbest durug
dC | O [DC enjeks.] (dClI): DC enjeksiyonlu durus
FSE [ [Hizli durus] [Hayir] (nO)
a0 O [Hayir] (nO): Atanmamis
LI O [LI1] (LI1): Lojik giris LI1
L IZ2 O [LI2] (LI2): Lojik girig LI2
L 13 O [LI3] (LI3): Lojik giris LI3
L 14 O [LI4] (LI4): Lojik giris LI4
LI5S O [LI5] (LI5): Lojik girig LI5
L IB O [LI6] (LI6): Lojik giris LI6
Eger [ERISIM SEVIYESI] (LAC) = [Seviye3] (L3) ise, asagidaki atamalar da yapilabilir:
CdlIlI O [CD11] (CD11): Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 11
LdIZ O [CD12] (CD12): Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 12
Ld I3 [0 [CD13] (CD13): Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 13
CdIY [0 [CD14] (CD14): Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 14
Ld IS5 O [CD15] (CD15): Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 15
Durdurma, girisin lojik durumu 0 ve kontrol word't biti 1 oldugunda etkinlesir. Hizli durdurma [Rampa
bdlme sabiti] (dCF) parametresi tizerinden disurilen bir rampanin durdurmasidir. Girig tekrar durum 1'e
geri duser ve calistirma komutu aktif halde kalirsa, motor sadece 2 telli kontrol konfiglre edilmigse tekrar
calisir [2/3 telli kontrol] (tCC) = [2 telli] (2C) ve [2 telli tip] (tCt) = [Seviye] (LEL) veya [ileri 6nclik.] (PFO),
sayfa 47). Diger durumlarda, yeni bir run (¢alistirma) komutu verilmelidir.
dCF [ [Rampa bolme sabiti] 0-10 4
Parametreye [Durus tipi] (Stt) = [Hizli durug] (FSt) (sayfa 66) olan ve [Hizli durus] (FSt), [Hayir] (nO) (sayfa
* 66) olmayan durumlarda erisilebilir.
Azaltilan rampanin, durdurulacak yiike gore ¢ok diisiik olmadigindan emin olun.
0 degeri, minimum rampaya karsilik gelir.
Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon baska bir mentiden secilmigse belirir. Parametrelere, karsilik gelen
* fonksiyonlarin konfigiirasyon menusi icinden erisilip ayarlamalari yapildiginda aciklamalari, programlamaya yardimci olmak
amacltyla bu menilerde ayrintili olarak verilir.
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[UYGULAMA SECIMiI] (FUn-) meniisii

I Kod ‘ Ad/Aciklama Ayar araligi | Fabrika ayari I
SBE= B [DURDURMA MODLARI] (devam
dr | [ [DC enjeks. atamasi] [Hayir] (nO)
A UYARI
TUTMA MOMENTI YOK
* DC enjeksiyonlu frenleme, sifir hizinda tutma momenti saglamaz.
¢ DC enjeksiyonlu frenleme, gii¢ kaybi oldugunda veya kontrol cihazi bir hata algiladiginda
calismaz.
« Gerektiginde, moment seviyelerini korumak igin ayri bir fren kullanin.
Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar gérmesine neden
olabilir.
Not1: Bu fonksiyon "Fren kontrol" fonksyonu ile uyumsuzdur (bkz. sayfa 21).
nl0 Not2: DC enjeksiyonlu durusg, hiz kontrol cihazi JOG fonksiyonu etkinlegtirilerek durduruldugunda etkili
LI/ degildir.
L iz O [Hayir] (nO): Atanmamis
L 13 O [LI1] (LI1): Lojik girig LI1
L I4Y O [LI2] (LI2): Lojik giris LI2
L I5 O [LI3] (LI3): Lojik girig LI3
L IB O [LI4] (LI4): Lojik giris L14
O [LI5] (LI5): Lojik girig LIS
O [LI6] (LI6): Lojik giris LI6
cLdil
LdlIZ2 Eger [ERISIM SEVIYESI] (LAC) = [Seviye3] (L3) ise, asagidaki atamalar da yapilabilir:
LdI3 O [CD11] (CD11): Bir haberlesme agindaki kontrol word'li Bit 11
LdIH O [CD12] (CD12): Bir haberlesme agindaki kontrol word'li Bit 12
LdIS O [CD13] (CD13): Bir haberlesme agindaki kontrol word'li Bit 13
[0 [CD14] (CD14): Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 14
O [CD15] (CD15): Bir haberlesme agindaki kontrol word'li Bit 15
Lojik giris veya kontrol word biti 1 durumundayken frenleme aktiftir.
IdC [ [DC enjeks. degeri 1] @) 0-1n(2) 0.7In(2)
DIKKAT
MOTORUN HASAR GORME RISKI
« Motorun asiri Isinma olmadan bu akima dayanip dayanamayacagini kontrol edin.
Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.
Parametreye, [Durus tipi] (Stt) = [DC enjeks.] (dCl), sayfa 66, ise veya [DC enjeks. atamasi] (dCl), [Hayir]
* (nO), sayfa 67, olarak ayarlanmadiysa erisilebilir.
5 saniye sonra, daha ytiksek bir degere ayarlandiysa, enjeksiyon akimi 0,5 [Motor termal akim] (ItH) ile
sinirlanir.
(1) Parametreye [AYARLAR] (SEt-) menusinden de erisilebilir.
(2) In, Kurulum Kilavuzunda ve kontrol cihazi etiket plakasinda belirtilen nominal kontrol cihazi akimina esittir.
(3)Not: Bu ayarlar "otomatik durus DC enjeksiyonu" fonksiyonu ile iligkili degildir.
Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon bagka bir meniiden secilmisse belirir. Parametrelere, karsilik gelen
* fonksiyonlarin konfigirasyon menustu icinden erisilip ayarlamalar yapildiginda agiklamalari, programlamaya yardimci olmak
amaciyla bu mendlerde ayrintih olarak verilir.
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[UYGULAMA SECIMiI] (FUn-) meniisii

Kod ‘ Ad/Agiklama Ayar arahigi Fabrika ayari I
S5 = B [DURDURMA MODLARI] (devam)
EdC O [DCenjeks. zamani2] E) 0,1-30sn 0,5 sn

DIKKAT

olabilir.

MOTORUN HASAR GORME RIiSKi
e Uzun sureli DC enjeksiyonlu frenleme, motorun agiri iIsinmasina ve hasar gérmesine neden

* Uzun sureli DC enjeksiyonlu frenlemeden kaginarak motoru koruyun.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.

Parametreye [Durus tipi] (Stt) = [DC enjeks.] (dCl) ise erigilebilir, sayfa 66.

nSkE

~~r~~~~

nld

11
=
15
4
1S
=]

(1 [Serbest durus at.]

[Hayir] (nO): Atanmamis
[LI1] (LI1): Lojik girig LI1
[LI2] (LI2): Lojik giris LI2
[LI3] (LI3): Lojik giris LI3
[LI4] (LI4): Lojik giris L14
[LI5] (LI5): Lojik girig LIS
[LI6] (LI6): Lojik giris LI6

Oooooooo

Girigin lojik durumu 0 oldugunda durus etkinlestirilir. Giris tekrar durum 1’e geri gelir ve run (¢alistirma)
komutu aktif halde kalirsa, motor ancak 2 telli kontrol konfiglre edilmise tekrar ¢alisir. Diger durumlarda,
yeni bir run (¢alistirma) komutu verilmelidir.

[Hayir] (nO)

(1) Parametreye [AYARLAR] (SEt-) menusiinden de erisilebilir.
(2) In, Kurulum Kilavuzunda ve kontrol cihazi etiket plakasinda belirtilien nominal kontrol cihazi akimina esittir.

(3)Not: Bu ayarlar "otomatik durus DC enjeksiyonu" fonksiyonu ile iligkili degildir.

*

Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon baska bir mentiden secilmigse belirir. Parametrelere, karsilik gelen
fonksiyonlarin konfiglirasyon menustu icinden erisilip ayarlamalari yapildiginda aciklamalari, programlamaya yardimci olmak
amacltyla bu mendlerde ayrintili olarak verilir.
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I Kod ‘ Ad/Agiklama Ayar arahig ‘ Fabrika ayari I
AL = l [OTO. DC ENJEKSIYONU]

RdC (1 [Oto.DC enjeksiyon] [Evet] (YES)
[Surekli] (Ct) olarak ayarlanirsa, bu parametre, calistirma komutu olmadigi zaman bile enjeksiyon akimi tretilmesine
neden olur. Bu fonksiyon, [Otomatik tanima] (tUn) = [Src.chsiyr] (rUn) ile uyumlu degildir. bu parametre herhangi bir
zamanda degistirilebilir.

A ATEHLIKE
ELEKTRIK CARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SICRAMASI TEHLIKESI
[Oto.DC enjeksiyon] (AdC) = [Surekli] (Ct) oldugunda, bir run (¢alistirma) komutu génderilmemis olsa bile akim
enjeksiyonu yapilir.
» Bu islemin insanlar veya ekipman uzerinde hicbir sekilde tehlike yaratmayacagindan emin olun
Bu talimatlara uyulmamasi, 6lim veya agir yaralanmaya neden olur.
A UYARI
TUTMA MOMENTI YOK
* DC enjeksiyonlu frenleme, sifir hizinda tutma momenti saglamaz.
» DC enjeksiyonlu frenleme, gl¢ kaybi oldugunda veya kontrol cihazi bir hata algiladiginda ¢alismaz.
» Gerektiginde, moment seviyelerini korumak icin ayri bir fren kullanin.
Bu talimatlara uyulmamasi 6lime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar gérmesine neden olabilir.
nl0 O [Hayir] (nO): Enjeksiyon yok
HIERS O [Evet] (YES): Ayarlanabilir bir stire igin enjeksiyonlu durug
[C[5 O [Surekli] (Ct): Surekli enjeksiyonlu durus
Edl | (1 [Oto.DC enj. zam. 1] @) 0.1-30sn 0.5 sn
DIKKAT
MOTORUN HASAR GORME RISKI
» Uzun sureli DC enjeksiyonlu frenleme, motorun asiri Isinmasina ve hasar gérmesine neden olabilir.
» Uzun sureli DC enjeksiyonlu frenlemeden kaginarak motoru koruyun.
Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.
* Parametreye, [Oto.DC enjeksiyon] (AdC), [Hayir] (nO) ayarlanmamigsa erisilebilir, sayfa 69.
5dC | 1 [Oto.DC enj. degeri 1] ) 0-121In(2) 0,71n (2)
DIKKAT
MOTORUN HASAR GORME RIiSKI
» Motorun agiri IsSinma olmadan bu akima dayanip dayanamayacagini kontrol edin.
Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.
* Parametreye, [Oto.DC enjeksiyon] (AdC), [Hayir] (nO) ayarlanmamigsa erigilebilir, sayfa 69.
Not: Motorun agiri IsSinma olmadan bu akima dayanip dayanamayacagini kontrol edin.
(1) Parametreye [AYARLAR] (SEt-) menusinden de erisilebilir.
(2)In, Kurulum Kilavuzunda ve kontrol cihazi etiket plakasinda belirtilien nominal kontrol cihazi akimina esittir.
Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon baska bir meniiden secilmisse belirir. Parametrelere, karsilik gelen
* fonksiyonlarin konfigirasyon menusti iginden erisilip ayarlamalari yapildiginda aciklamalari, programlamaya yardimci olmak
amaciyla bu menilerde ayrintih olarak verilir.
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[UYGULAMA SECIMI] (FUn-) menisii

rEF -
SEE- I Kod ‘ Ad/Aciklama Ayar arahig Fabrika ayari I
drl - =
. M [OTO. DC ENJEKSIYONU] (devami)
CEL- kdrée (1 [Oto.DC enj. zam. 2] @ 0-30sn 0sn
FlUn -
FLE- DIKKAT
con- MOTORUN HASAR GORME RISKI
» Uzun sureli DC enjeksiyonlu frenleme, motorun agiri Isinmasina ve hasar gérmesine neden olabilir.
SUFP-

e Uzun sureli DC enjeksiyonlu frenlemeden kaginarak motoru koruyun.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.

Parametreye, [Oto.DC enjeksiyon] (AdC), [Hayir] (nO) ayarlanmamigsa erisilebilir, sayfa 69.

SdrC2

(A [Oto.DC enj. degeri 2]

@

0-1,21n(2)

0,51n (2)

DIKKAT

MOTORUN HASAR GORME RISKi
* Motorun asiri Isinma olmadan bu akima dayanip dayanamayacagini kontrol edin.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.

Parametreye, [Oto.DC enjeksiyon] (AdC), [Hayir] (nO) ayarlanmamigsa erisilebilir, sayfa 69.

Calistir komutu

Hiz

AdC S54C 2 | Calisma
|
SdC1 —I
YES X sdcz 1
: tdC1 tdC1 +tdc2 t
! i
SACH —I
Ct =0 $C2 s
! . tdC1 T
] 1
o I
SACT e
Ct =0

>

(1) Parametreye [AYARLAR] (SEt-) menusiinden de erigilebilir.
(2)In, Kurulum Kilavuzunda ve kontrol cihazi etiket plakasinda belirtilien nominal kontrol cihazi akimina esittir.

*

Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon baska bir meniiden secilmigse belirir. Parametrelere, karsilik gelen
fonksiyonlarin konfiglirasyon menisti iginden erisilip ayarlamalari yapildiginda agiklamalari, programlamaya yardimci olmak
amacliyla bu mendlerde ayrintili olarak verilir.
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I Kod ‘ Ad/Agiklama Ayar araligi Fabrika ayari I
S B [GIRISLERI TOPLAMA]
Yalnizca [Ref.1 kanal] (Frl) referansina bir veya iki girisi toplamak icin kullanilabilir.
Not: "Toplama girisleri" fonksiyonu diger fonksiyonlar ile uyumsuz olabilir (bkz. sayfa 21).
5A¢ 1 [Ref.2 topla] [AI2] (AI2)
nl0 O [Hayir] (nO): Atanmamig
Al O [AI1] (Al1): Analog giris Al1
AIZ O [AI2] (Al2): Analog giris Al2
A3 O [AI3] (AI3): Analog giris AI3
AU | O [Al Sanal 1] (AIV1): Navigasyon tekeri
Eger [ERISIM SEVIYESI] (LAC) = [Seviye3] (L3) ise, asagidaki atamalar da yapilabilir:
LCLC O [Kont. Paneli] (LCC): Uzaga tasinabilir ekran terminali izerinden referans, [SETTINGS] (SEt-)
mentsinde [HMI Frekans ref.] (LFr) parametresi, sayfa 32.
Ndkb [0 [Modbus] (Mdb): Modbus tzerinden referans
nEE O [Haber.karti ] (nEt): Ag Uzerinden referans
5A3 (1 Ref.3 topla] [Hayir] (nO)
nl0 O [Hayir] (nO): Atanmamig
Al O [AI1] (Al1): Analog giris Al1
Ale O [AI2] (Al2): Analog giris Al2
A 13 O [AI3] (AI3): Analog giris Al3
AU I O [Al Sanal 1] (AIV1): Navigasyon tekeri
Eger [ERISIM SEVIYESI] (LAC) = [Seviye3] (L3) ise, asagidaki atamalar da yapilabilir:
LCLC O [Kont. Paneli] (LCC): Uzaga taginabilir ekran terminali tizerinden referans, [SETTINGS] (SEt-)
menisinde [HMI Frekans ref.] (LFr) parametresi, sayfa 32.
Ndb O [Modbus] (Mdb): Modbus tizerinden referans
nEE O [Haber.karti ] (nEt): Ag tizerinden referans
Girigleri toplama
[Fr I]—» Not:
Al2, negatif bir sinyalle toplama yoluyla ¢ikarma igin
kullanilabilecek + 10 V'lik bir giristir.
E >
[sA3}—
Tam blok semalarina bakiniz, sayfa 53 ve 55.
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[UYGULAMA SECIMiI] (FUNn-) menusi

Onceden ayarh hizlar

Sirasiyla 1, 2, 3 veya 4 lojik girislerini kullanarak 2, 4, 8 veya 16 hiz 6nceden ayarlanabilir.

Su atama sirasina uyulmalidir: [2 énayarli hiz] (PS2), sonra [4 6nayarli hiz] (PS4), sonra [8 6nayarli hiz] (PS8), sonra [16 6nayarl hiz]

(PS16).

Onceden ayarlanmis hiz girigleri igin birlegim tablosu

16 hiz
LI (PS16)

8 hiz
LI (PS8)

4 hiz
LI (PS4)

2 hiz
LI (PS2)

Hiz referansi

0

B B P P P P P P O O O O O O O

0

0

0

Referans (1)
SP2

SP3
SP4

SP5
SP6
SP7
SP8

R B P P O O O O|FR B B B O O O

B B O O P KB O O|F B O OlFr kL O

O B O B O R O|FR O Fr O|lFr Ok

SP9
SP10
SP11
SP12
SP13
SP14
SP15
SP16

(1) Blok semalarina bakiniz, sayfa 53 ve sayfa 55: Referans 1 = (SP1).

Not: Frl = LCC ve rPI=nO ise, Pl referansi (%) = 10 * Al (Hz) / 15
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I Kod ‘ Ad/Aciklama | Ayar araligi ‘ Fabrika ayari I
SEEE B [ONAYAR HIZLARI]
Not: "On ayarli hizlar" fonksiyonu diger fonksiyonlarla uyumsuz olabilir (bkz. sayfa 21).
P52 A [2 6nayarh hiz] [LI3] (LI3)
Atanan lojik giris secildiginde fonksiyon etkinlesir.
nlO O [Hayir] (nO): Atanmamis
LI O [LI1] (LI1): Lojik giris LI1
L IZ2 O [LI2] (LI2): Lojik giris LI2
L I3 O [LI3] (LI3): Lojik giris LI3
L I4 O [LI4] (LI4): Lojik giris L14
LI5S O [LI5] (LI5): Lojik giris LIS
L IB O [LI6] (LI6): Lojik giris LI6
Eger [ERISIM SEVIYESI] (LAC) = [Seviye3] (L3) ise, asagidaki atamalar da yapilabilir:
Cdill O [CD11] (CD11): Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 11
LdIZ O [CD12] (CD12): Bir haberlesme agindaki kontrol word'li Bit 12
L dI3 [ [CD13] (CD13): Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 13
L dIY [0 [CD14] (CD14): Bir haberlesme agindaki kontrol word'li Bit 14
L dIS [0 [CD15] (CD15): Bir haberlesme agindaki kontrol word'li Bit 15
P54 [ [4 6nayarli hiz] [L14] (L14)
Atanan lojik giris secildiginde fonksiyon etkinlesir.
[4 6nayarh hiz] (PS4) atamasini yapmadan 6nce [2 Onayarli hiz] (PS2) atamasinin yapilmis oldugundan
emin olun.
n0O O [Hayir] (nO): Atanmamis
LI O [LI1] (LI1): Lojik giris LI1
L2 O [LI2] (LI2): Lojik giris LI2
L 13 O [LI3] (LI3): Lojik girig LI3
L I4 O [LI4] (L14): Lojik girig L14
L IS5 O [LI5] (LI5): Lojik girig LIS
L I&6 O [LI6] (LI6): Lojik girig LI6
Eger [ERISIM SEVIYESI] (LAC) = [Seviye3] (L3) ise, asagidaki atamalar da yapilabilir:
Cdll O [CD11] (CD11): Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 11
cLdic O [CD12] (CD12): Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 12
Cd I3 O [CD13] (CD13): Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 13
CdIY [ [CD14] (CD14): Bir haberlesme agindaki kontrol word'li Bit 14
Cd IS5 [ [CD15] (CD15): Bir haberlesme agindaki kontrol word'li Bit 15
P58 (1 [8 dnayarl hiz] [Hayir] (nO)
Atanan lojik giris secildiginde fonksiyon etkinlesir.
[8 dnayarl hiz] (PS8) atamasini yapmadan once [4 6nayarli hiz] (PS4) atamasinin yapilmis oldugundan
emin olun.
nlO O [Hayir] (nO): Atanmamis
LI O [LI1] (LI1): Lojik giris LI1
L 12 O [LI2] (LI2): Lojik giris LI2
L 13 O [LI3] (LI3): Lojik giris LI3
LIy O [LI4] (LI4): Lojik girig LI4
LI5 O [LI5] (LI5): Lojik girig LIS
L IB O [LI6] (LI6): Lojik giris LI6
Eger [ERISIM SEVIYESI] (LAC) = [Seviye3] (L3) ise, asagidaki atamalar da yapilabilir:
Cdll O [CD11] (CD11): Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 11
L dIZ [0 [CD12] (CD12): Bir haberlesme agindaki kontrol word'l Bit 12
LdI3 [0 [CD13] (CD13): Bir haberlesme agindaki kontrol word't Bit 13
L dIH [0 [CD14] (CD14): Bir haberlesme agindaki kontrol word'l Bit 14
L dIS O [CD15] (CD15): Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 15
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[UYGULAMA SECIMiI] (FUn-) menusi

Kod ‘ Ad/Agiklama Ayar arahigi | Fabrika ayari I
S B [ONAYAR HIZLARI] (devam
P5 15 (1 [16 6nayarh hiz] [Hayir] (nO)
Atanan lojik giris secildiginde fonksiyon etkinlesir.
[16 6nayarli hiz] (PS16) atamasini yapmadan once [8 6nayarl hiz] (PS8) atamasinin yapiimig
oldugundan emin olun.
nlO O [Hayir] (nO): Atanmamig
LI O [LI1] (LI1): Lojik giris LI1
L IZ2 O [LI2] (LI2): Lojik girig LI2
L 13 O [LI3] (LI3): Lojik giris LI3
L I4 O [LI14] (LI4): Lojik giris LI4
LI5S O [LI5] (LI5): Lojik giris LIS
L IB O [LI6] (LI6): Lojik giris LI6
Eger [ERISIM SEVIYESI] (LAC) = [Seviye3] (L3) ise, asagidaki atamalar da yapilabilir:
L dlll O [CD11] (CD11): Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 11
L dIZ O [CD12] (CD12): Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 12
LdI3 O [CD13] (CD13): Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 13
L dIY O [CD14] (CD14): Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 14
LdIS O [CD15] (CD15): Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 15
5P2 d [Onayar hiz 2] @) 0,0 - 500,0 Hz (2) | 10 Hz
*
5P3 a [Onayar hiz 3] @) 0,0 -500,0 Hz (2) | 15 Hz
*
5PY [ [Onayar hiz 4] @ 0,0 -500,0 Hz (2) | 20 Hz
*
5FP5 1 [Onayar hiz 5] (Y 0,0 - 500,0 Hz (2) | 25 Hz
*
S5FPB | [Onayar hiz 6] 1) 0,0 - 500,0 Hz (2) |30 Hz
*
5P 17 2 [Onayar hiz 7] (1) 0,0 -500,0 Hz (2) | 35 Hz
*
5PH a [Onayar hiz 8] (1) 0,0 - 500,0 Hz (2) |40 Hz
*
5F9 1 [Onayar hiz 9] @ 0,0 - 500,0 Hz (2) | 45 Hz
*
*

(1) Parametreye [AYARLAR] (SEt-) menusinden de erigilebilir. Bu parametre kag tane hizin konfiglire edildigine bagh olacaktir.

(2)Hatirlatici: Hiz, [Yiksek hiz] (HSP) parametresi, sayfa 33 ile sinirli kalir.

Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon baska bir meniiden secilmisse belirir. Parametrelere, karsilik gelen
* fonksiyonlarin konfigirasyon menustu iginden erigilip ayarlamalari yapildiginda agiklamalari, programlamaya yardimci olmak
amaciyla bu mendlerde ayrintili olarak verilir.
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I Kod ‘ Ad/Agiklama Ayar arahgi ‘ Fabrika ayari I
SEEE B [ONAYAR HIZLARI] (devam)
SF || D [Onayar hlz 11] 1) 0,0 -500,0 Hz (2) | 55 Hz
*
EF |2 D [Onayar hlz 12] 1) 0,0 - 500,0 Hz (2) | 60 Hz
SP I3 3 [Onayar hiz 13] @) 0,0 - 500,0 Hz (2) | 70 Hz
5P 1Y 3 [Onayar hiz 14] @) 0,0 - 500,0 Hz (2) | 80 Hz
5P IS 2 [Onayar hiz 15] @) 0,0 - 500,0 Hz (2) | 90 Hz
*
5P IB 3 [Onayar hiz 16] @) 0,0 - 500,0 Hz (2) | 100 Hz
*
(1) Parametreye [AYARLAR] (SEt-) menusiinden de erisilebilir. Bu parametre kag tane hizin konfiglre edildigine bagh olacaktir.
(2)Hatirlatici: Hiz, [Yuksek hiz] (HSP) parametresi, sayfa 33 ile sinirh kalir.
Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon baska bir meniiden segilmisse belirir. Parametrelere, karsilik gelen
* fonksiyonlarin konfigiirasyon menusti iginden erisilip ayarlamalari yapildiginda aciklamalari, programlamaya yardimei olmak
amacltyla bu menilerde ayrintil olarak verilir.
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[UYGULAMA SECIMI] (FUn-) menisii

rEF -
SEE- I Kod | Ad/Aciklama | Ayar arahigi ‘ Fabrika ayari I
drl -
| H [JOG]
Not: "Jog calisma" fonksiyonu diger fonksiyonlar ile uyumsuz olabilir (bkz. sayfa 21).
CEL-
. J0G d [JOG] [Hayir] (nO)
ELE- Atanan lojik giris secildiginde fonksiyon etkinlesir.
a0 O [Hayir] (nO): Atanmamis
con- LI O [LI1] (LI1): Lojik giris LI1
L IZ O [LI2] (LI2): Lojik giris LI2
SUF- L I3 O [LI3] (LI3): Lojik giris LI3
L 14 O [LI4] (LI4): Lojik giris L14
L I5 O [LI5] (LI5): Lojik giris LIS
L IB O [LI6] (LI6): Lojik giris LI6
Ornek: 2 telli kontrol iglemi ([2/3 telli kontrol] (tCC) = [2 telli] (2C))
Motor Rampa JEL[/dE2 Rampa 0,1 snye
frekansi
Referans [|____________ T
JGFreferanst | /| N
0
JGF referansi SO | | SO | | ST AL (RS || [
LI (JOG)
1
a 20,5sn
ileri
’ ]
0 1
Geri
1
n -
JGF [ [JOG frekansi] (1) 0-10Hz 10 Hz
Y Parametreye, [JOG] (JOG), [Hayir] (nO) ayarlanmamigssa erisilebilir, sayfa 76.

(1) Parametreye [AYARLAR] (SEt-) menusinden de erigilebilir.

Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon baska bir meniiden secilmisse belirir. Parametrelere, karsilik gelen
* fonksiyonlarin konfigirasyon menustu iginden erigilip ayarlamalari yapildiginda agiklamalari, programlamaya yardimci olmak
amaciyla bu mendlerde ayrintili olarak verilir.
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[UYGULAMA SECIMiI] (FUn-) meniisi

+/- hiz

Fonksiyon ancak [ERISIM SEVIYESI] (LAC) = [Seviye2] (L2) veya [Seviye3] (L3) oldugunda erisilebilir, sayfa 58.

iki tip islem mimkindar

1. Tek iglemli butonlarin kullanimi: islemin yénlerine ek olarak iki lojik giris gerekir.
"+ hiz" komutuna atanmis olan giris, hizi artirir ve "- hiz" komutuna atanmig giris hizi disurar.

Not:

"+ hiz" ve "- hiz" komutlari ayni anda etkinlesirse, "- hiz"a dncelik verilir.

2. Cift iglemli butonlarin kullanimi: Yalnizca, "+ hiz"a atanmig bir lojik giris gerekir.

Cift islem butonlariyla +/- hiz:

Aciklama: Yonun degistirilmesi i¢in 1 butona iki kez basilir. Her iglem bir kontagi kapatir.

Birakilmig 1. kez basma 2. kez basma

(- hiz) (hiz korunur) (+ hiz)

ileri butonu - a aveb

Geri butonu - c cved

Kablo baglanti 6rnegi:

LI1: ileri : :
LIx: Geri | ATVSI2 |
. | kontrol terminalleri |
Lly: + hiz i i
i i

Motor frekansi

LSP

LI Lix LI + 24
LI A

LSP

lleri
2. kez basma
1. kez basma

0

Geri
2. kez basma

1. kez basma |

0 |

Bu tip +/- hizi 3 telli kontrol ile uyumlu degildir.

Hangi iglem tipi secilirse se¢ilsin maksimum hiz, [Yuksek hiz] (HSP) parametresi ile ayarlanir, sayfa 33.

Not:

Referans [Ref .2anahtarlama] (rFC), sayfa 59, Uzerinden, "+/- hiz" ile bir referans kanalindan diger herhangi bir referans kanalina
anahtarlanirsa, [Cikis frekansi] (rFr) referansi (rampadan sonra) ayni zamanda kopyalanir. Bu, anahtarlama sirasinda hizin yanhslikla sifir
olarak ayarlanmasini engeller.
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[UYGULAMA SECIMI] (FUn-) menisii

rEF -
SEEL -
drl- I Kod ‘ Ad/Agiklama Ayar araligi Fabrika ayari I
1-0-
uPd- W [+- HIZ]
CEL- i . .
(motorize navigasyon tekeri)
FUn- Fonksiyona yalnizca [ERISIM SEVIYESI] (LAC) = [Seviye2] (L2) veya [Seviye3] (L3) ise ve [+/- KP hizi]
ELE- (UPdH) veya [+/- HIZ] (UPdt) (sayfa 58) seciliyse erisilebilir.
Not: "+/- hiz" fonksiyonu birkag diger fonksiyon ile uyumsuzdur (bkz. sayfa 21). Yalnizca bu fonksiyonlarin;
con- Ozellikle de fabrika ayarlarinin parcasi olarak atanmis olacak toplama girislerinin ([Ref.2 topla ] (SA2), [Hayir]
(nO), sayfa 71, olarak ayarlanir) ve dn ayarl hizlarin ([2 6nayarl hiz] (PS2) ve [4 6nayarli hiz] (PS4), [Hayir]
SUFP- (nO), sayfa 73, olarak ayarlanir) atamasi kaldirilirsa konfigtre edilebilir.
use a [+ Hiz atamasi] [Hayir] (nO)
* Parametreye yalnizca [+/- HIZ] (UPdt) icin erigilebilir. Atanan lojik giris secildiginde fonksiyon etkinlegir.
O [Hayir] (nO): Atanmamis
n0 O [LI1] (LI1): Lojik giris LI1
Ll O [LI2] (LI2): Lojik girig LI2
Lie O [LI3] (LI3): Lojik giris LI3
L3 O [LI4] (LI4): Lojik giris LI4
L4 O [LIS] (LI5): Lojik girig LIS
L15 O [LI6] (LI6): Lojik giris LI6
L Ib
dsP a [- Hiz atamasi] [Hayir] (nO)
* Parametreye yalnizca [+/- HIZ] (UPdt) igin erigilebilir. Atanan lojik giris secildiginde fonksiyon etkinlesir.
O [Hayir] (nO): Atanmamis
n0 O [LI1] (LI1): Lojik giris LI1
L O [LI2] (LI12): Lojik giris LI2
Lire O [LI3] (LI3): Lojik giris LI3
L3 O [LI4] (LI4): Lojik giris L14
L4 O [LIS] (LI5): Lojik giris LIS
L5 O [LI6] (LI6): Lojik giris LI6
L IB
S5tr (1 [Referans kaydet] [Hayir] (nO)
"+/- hiz" fonksiyonuyla iligkili olarak bu parametre referansi kaydetmek icin kullanilabilir:
* e Calistirma komutu kayboldugunda (RAM'a kaydedilir)
» Hat beslemesi veya c¢alistirma komutlari kayboldugunda (EEPROM'a kaydedilir)
= Dolayisiyla, hiz kontrol cihazi bir daha yolverildiginde hiz referansi, en son kaydedilen referanstir.
n O [Hayir] (nO): Kaydetme yok
7l O [RAM] (rAM): RAM'e kaydediliyor
EEF 0 [EEprom] (EEP): EEPROM'a kaydediliyor
Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon bagska bir meniiden secilmigse belirir. Parametrelere, karsilik gelen
* fonksiyonlarin konfiglirasyon menust i¢inden erisilip ayarlamalari yapildiginda agiklamalari, programlamaya yardimci olmak

amaciyla bu mendulerde ayrintili olarak verilir.
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[UYGULAMA SECIMiI] (FUn-) meniisi

Pl regulatori

Blok semasi
Bu fonksiyon, Pl geribildirimine bir analog giris atanarak etkinlestirilir (6lgiim).

? Tekrar baglatma LI

hata esigi
Pro FIF
Pry (uyanma)
Hata m

Rampalar
ACC DEC

FrH _/_\_ rFr
i -

LSP AC2 DE2

Dabhili
referans

I
w
)

rG

Pl

J

Al L
PG Al2
Al3
Kazanimlar

Referans A
53 ve
sayfalari

On ayarli PI

referanslari Tus:

no FbS

Parametre:

x FbS Siyah dikdoértgen,
fabrika ayari atamasini
temsil eder.

[=]] Al1

geri A2
besle A3

Referans B
53 ve 55 sayfalari
Pl geri besleme:
P1 geri beslemesi All, Al2 veya Al3 analog girislerinden birine atanmalidir.
Pl referanst:
PI referansi dncelik sirasina gore su parametrelere atanabilir:
- Lojik girigler tizerinden 6nceden ayarlanmig referanslar, [Onayar PID ref.2 | (rP2), [Onayar PID ref.3 ] (rP3) ve [Onayar PID ref.
4] (rP4), sayfa 82
- Dabhili referans [Dahili PID ref.] (rPl), sayfa 83
- Referans [Ref.1 kanal] (Frl), sayfa 58
P1 referanslari igin birlesim tablosu

LI (Pr4) LI (Pr2) Pr2=nO | Referans
rPl veya Frl
rPl veya Frl

rP2

rP3

rP4

P P OO
R Ol O

Parametrelere [AYARLAR] (SEt-) menusiunden de erisilebilir:

¢ [Dabhili PID ref.] (rPI), sayfa 32

« [Onayar PID ref.2 ] (rP2), [Onayar PID ref.3 ] (rP3) ve [Onayar PID ref. 4] (rP4), sayfa 36

¢ [PID oransal kazang ] (rPG), sayfa 36

¢ [PID integral kazang] (rIG), sayfa 36

¢ [PID grbsl skala fakt.] (FbS), sayfa 36:
Referansi Pl geri beslemesinin (sensor degeri) degisim araligina gore olceklendirmek igin [PID grbsl skala fakt.] (FbS) parametresi
kullanilabilir.
Ornek: Basinci regiile etme
PI referansi (igslem) 0-5 bar (%0-100)
Basing sensoérunin degeri 0-10 bar
[PID grbsl skala fakt.] (FbS) = maks. sensor dlgegi/maks. islem
[PID grbsl skala fakt.] (FbS) = 10/5= 2

« [PID uyanma esigi] (rSL), sayfa 38:
Gecildiginde PI regilatoriiniin, maksimum zaman esiginin dusik hizda agiimasi nedeniyle bir durustan sonra tekrar etkinlestirilecegi
(uyanma) PI hata esigini ayarlamak i¢in kullanilir [Dus.hiz zam.asim] (tLS)

* [PID grbsl etki yonu ] (PIC), sayfa 36: Eger [PID grbsl etki yoni ] (PIC) = [Hayir] (nO) ise motor hizi, hata pozitifken artacaktir (6rnek:
kompresorle basing kontrolt). Eger [PID grbsl etki yonu ] (PIC) = [Evet] (YES) ise motor hizi, hata pozitifken azalacaktir. (6rnek:
sogutma fani kullanarak sicaklik kontrol).

FEF-

SEE -

drC-

1-0-

CEL-

FUn -

FLE-

con-

SUF -

BBV46385 06/2010 79

www.eforsan.com.tr
542 291 58 92 - 0 242 335 40 42



FEF-

SEE -

dr -

1-0-

CEL-

FUn -

FLE-

con-

SUP-

[UYGULAMA SECIMiI] (FUn-) menusi

Plile "Manuel - Otomatik" iglemi

Bu fonksiyon Pl regulatoriinii ve [Ref.2anahtarlama ] (rFC) referans anahtarlamasini birlestirir, sayfa 59. Hiz referansi, lojik girisin durumuna
bagli olarak [Ref.2 kanal] (Fr2) degeri veya Pl fonksiyonu tarafindan saglanir.

Pl regulatdrinin ayarlanmasi

1. Pl modunda konfigtrasyon
Bkz. 79. sayfadaki blok semasi.
2. Fabrika ayarlari modunda bir test gerceklestirin (cogu durumda bu yeterli olacaktir).
Hiz kontrol cihazini optimum hale getirmek icin [PID oransal kazanc | (rPG) veya [PID integral kazanc] (rlG) degerlerini kademeli ve
bagimsiz olarak ayarlayin ve referansla iligkisi icinde PI geribildirimi Gzerindeki etkisini izleyin.
3. Fabrika ayarlari kararli degilse veya referans hataliysa:
Manuel modda bir hiz referansiyla (Pl regulatori olmadan) ve sistemin hiz araliinda hiz kontrol cihazi yikliyken bir test gerceklestirin:
- Sabit durumda hiz sabit ve referansa uygun olmalidir ve Pl geribildirim sinyali sabit olmahdir.
- Gegici durumda hiz, rampayi izlemeli ve hizli bir sekilde sabitlenmelidir ve Pl geribildirimi hizi izlemelidir.
Aksi durumda hiz kontrol cihazi ve/veya sensor sinyali ve kablo baglantisi ayarlarina bagvurun.

PI moduna gegin.

[Rampa adapt.] (brA)'y1 hayir olarak ayarlayin (rampanin otomatik uyarlanmasi yok).

[Hizlanma suresi] (ACC) ve [Yavaslama suresi] (AEC) hiz rampalarini, mekanik aksamin bir [ASIRI FRENLEME] (ObF) hatasi tetiklemeden
izin verdigi minimum seviyeye ayarlayin.

Dahili kazanimi [PID integral kazanc] (rlG) minimum seviye olarak ayarlayin.

PI geribildirimini ve referansi takip edin.

Hiz kontrol cihazini tekrar tekrar agip kapatin veya yuki veya referansi birkag kez degistirin.

Gecici fazlarda yanit siresi ve kararlilik arasindaki iyi bir denge saglamak icin oransal kazanimi [PID oransal kazang ] (rPG) ayarlayin
(sabitlemeden 6nce hafif¢ce degeri assin ve 1 - 2 salinim gerceklestirsin).

Referansin, sabit durumdaki 6nceden ayarlanmis degerden farklilasmasi durumunda dahili kazanimi [PID integral kazang] (rlG) kademeli
olarak dustrun, kararsizlik durumunda oransal kazanimi [PID oransal kazang ] (rPG) dusurun (pompa uygulamalarr) ve yanit siresi ve
statik dogruluk arasinda bir denge bulun (bkz. sema).

Tum referans araliginda lretim testleri gergeklestirin.

Sabitlenme siresi

Degeri i N |
regiile et ! "fu yuksek :
Referans A~ Deger asimi | )
¥ i — Statik hatasi
Orantisal e
kazanim
- P L dusuk
Yukselis suresi
Zaman
Referans - |G yiksek
Integral \_ __________________________ B o, N - =
kazanim l,’ —
/
(!r
7 ~ 1L dusik
Zaman
Referans - PLve r IL dogru
e
.i/f
.l"}"lr
p Zaman
Salinim frekansi sistem dinamigine gore degisir.
Parametre Yukselis suresi Deger asimi Sa;ljtlrtégime Statik hatasi

[PID oransal kazancg ]
[PID integral kazanc]
(1IG) / N Vo / NN
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[UYGULAMA SECIMiI] (FUn-) menisii

I Kod | Ad/Acgiklama ‘ Ayar arahigi Fabrika ayari I
7 B [Pl regulator]
Not: "PI regulatéri” fonksiyonu birkag fonksiyon ile uyumsuzdur (bkz. sayfa 21).
Yalnizca bu fonksiyonlarin; 6zellikle de fabrika ayarlarinin parcasi olarak atanmis olacak toplama giriglerinin
([Ref.2 topla ] (SA2), [Hayir] (nO), sayfa 71 olarak ayarlanir) ve 6n ayarl hizlarin ([2 6nayarh hiz] (PS2) ve [4
onayarl hiz] (PS4), [Hayir] (nO), sayfa 73 olarak ayarlanir) atamasi kaldirilirsa konfigire edilebilir.
FIF 1 [PID grbsl. atamasi] [Hayir] (nO)
a0 O [Hayir] (nO): Atanmamis
Al O [AI1] (Al1): Analog giris All
A7 O [AI2] (Al2): Analog giris Al2
A3 O [AI3] (AI3): Analog giris AI3
rPL (1 [PID oransal kazanc] @ 0,01 - 100 1
* Parametre sadece, [PID grbsl. atamasi] (PIF), [Hayir] (nO) ayarlanmamissa gorinir, sayfa 81.
PI1 geri besleme hizla degisirken dinamik performans saglar.
-G O [PID integral kazanc] @ 0,01 - 100 1
* Parametre sadece, [PID grbsl. atamasi] (PIF), [Hayir] (nO) ayarlanmamigsa gorunir, sayfa 81.
Pl geri besleme yavas degisirken statik bir hassaslk saglar.
FbS 3 [PID grbsl skala fakt.] @ 0.1-100 1
* Parametre sadece, [PID grbsl. atamasi] (PIF), [Hayir] (nO) ayarlanmamigsa gorunir, sayfa 81.
Prosesi uyarlamak icindir.
PIL (1 [PID grbsl etki yonu] [Hayir] (nO)
* Parametre sadece, [PID grbsl. atamasi] (PIF), [Hayir] (nO) ayarlanmamigsa gorundr, sayfa 81.
nl0 O [Hayir] (nO): Normal
JES O [Evet] (YES): Geri
Pre 1 [2 dnayar PID ref.] [Hayir] (nO)
* Parametre sadece, [PID grbsl. atamasi] (PIF), [Hayir] (nO) ayarlanmamigsa gorundr, sayfa 81.
Atanan lojik giris secildiginde fonksiyon etkinlesir.
nl0 O [Hayir] (nO): Atanmamis
Ll O [LI1] (LI2): Lojik giris LI1
Lie O [LI2] (LI2): Lojik giris LI2
L3 O [LI3] (LI3): Lojik giris LI3
L4 O [LI4] (LI4): Lojik giris L14
L5 O [LI5] (LI5): Lojik giris LI5
LB O [LI6] (LI6): Lojik giris LI6
Eger [ERISIM SEVIYESI] (LAC) = [Seviye3] (L3) ise, asagidaki atamalar da yapilabilir:
Ld il O [CD11] (CD11): Bir haberlesme agindaki kontrol word'i Bit 11
Ldiz 0 [CD12] (CD12): Bir haberlesme agindaki kontrol word'i Bit 12
£d13 0 [CD13] (CD13): Bir haberlesme agindaki kontrol word'ii Bit 13
LdIH [0 [CD14] (CD14): Bir haberlesme agindaki kontrol word'ii Bit 14
LdI5 0 [CD15] (CD15): Bir haberlesme agindaki kontrol word'ii Bit 15
(1) Parametreye [AYARLAR] (SEt-) menusinden de erisilebilir.
Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon baska bir meniden secilmisse belirir. Parametrelere, karsilik gelen
* fonksiyonlarin konfigirasyon menusti i¢inden erisilip ayarlamalari yapildiginda aciklamalari, programlamaya yardimci olmak
amaciyla bu mentulerde ayrintih olarak verilir.
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[UYGULAMA SECIMiI] (FUn-) menusi

Kod ‘ Ad/Agiklama Ayar araligi | Fabrika ayari I
# i B [Pl regulator] devamy)
Prd (1 [4 6nayar PID ref.] LR (i)
* Parametre sadece, [PID grbsl. atamasi] (PIF), [Hayir] (nO) ayarlanmamigsa goriinur, sayfa 81.
Atanan lojik giris secildiginde fonksiyon etkinlesir.
[4 6nayar PID ref.] (Pr4) atamasini yapmadan 6nce [2 6nayar PID ref.] (Pr2), sayfa 81, atamasinin yapilimis
n0 oldugundan emin olun.
L1 O [Hayir] (nO): Atanmamis
L2 O [LI1] (LI1): Lojik giris LI1
L3 O [LI2] (LI2): Lojik girig LI2
L 14 O [LI3] (LI3): Lojik giris LI3
L 15 O [LI4] (LI4): Lojik giris L14
L IB O [LI5] (LI5): Lojik giris LIS
O [LI6] (LI6): Lojik giris LI6
Ldii Eger [ERISIM SEVIYESI] (LAC) = [Seviye3] (L3) ise, agagidaki atamalar da yapilabilir:
Ldie O [CD11] (CD11): Bir haberlesme agindaki kontrol word'ii Bit 11
Ldi3 O [CD12] (CD12): Bir haberlesme agindaki kontrol word'ii Bit 12
Ldid O [CD13] (CD13): Bir haberlesme agindaki kontrol word'ii Bit 13
LdIs [0 [CD14] (CD14): Bir haberlesme agindaki kontrol word'ii Bit 14
O [CD15] (CD15): Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 15
rPe 3 [Onayar PID ref.2] @) %0 - 100 %30
* Bkz. sayfa 36.
rP3 [ [Onayar PID ref.3] @ %0 - 100 %60
* Bkz. sayfa 36.
rPY d [Onayar PID ref.4] @ %0 - 100 %90
* Bkz. sayfa 36.

(1) Parametreye [AYARLAR] (SEt-) menusiinden de erigilebilir.

*

Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon baska bir meniiden secilmigse belirir. Parametrelere, karsilik gelen
fonksiyonlarin konfiglirasyon menisti icinden erisilip ayarlamalari yapildiginda agiklamalari, programlamaya yardimci olmak
amacliyla bu mendlerde ayrintili olarak verilir.
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[UYGULAMA SECIMiI] (FUn-) meniisii

I Kod ‘ Ad/Acgiklama Ayar arahigi Fabrika ayari I

F B [Pl regilator] @evam)

-l 1 [PID uyanma esigi] @ %0 - 100 %0

ISTENMEYEN EKIPMAN CALISMASI

« Istenmeyen yeniden yolvermelerin herhangi bir tehlike olusturmayacagindan emin olun.

Bu talimatlara uyulmamasi, 61im veya agir yaralanmaya neden olur.

"PI" ve "Dustk hizda ¢alisma siresi" [Dus.hiz zam.asim] (iLS), sayfa 38, ayni zamanda konfigiire
edilmigse, Pl regulatdri [Dusuk hiz] (LSP) degerinden daha dustk bir hiz ayarlama girisiminde bulunabilir.
Bu da, yolverme, [Dusuk hiz] (LSP) calisma ve ardindan durma gibi tatmin edici olmayan ¢alismaya neden

* olur.

Uzun sdreli

[Dlsuk hiz] (LSP)'de durusun ardindan tekrar yolvermek amaciyla bir minimum Pl hata esik degeri
ayarlamak igin rSL (tekrar yolverme hata esigi) parametresi kullanilabilir.

[Dis.hiz zam.asim] (tLS) = 0 ise fonksiyon devre digi kalir.

Pl d [Dahili PID ref.se¢imi ] [Hayir] (nO)

O [Hayir] (nO): PI regulatort icin referans, [+/- KP hizi] (UPdH) ve [+/- HIZ] (UPdt) hari¢ [Ref.1 kanal] (Frl)
n0O degeridir (+/- hiz Pl regulatort igin referans olarak kullanilamaz).

yES O [Evet] (YES): PI regulatortntn referansi [Dahili PID ref.] (rPI) parametresi ile dahili olarak saglanir.
FP 3 [Dahili PID ref.] &) %0 - 100 %0
* Parametre sadece, [PID grbsl. atamasi] (PIF), [Hayir] (nO) ayarlanmamigsa gorunir, sayfa 81.

(1) Parametreye [AYARLAR] (SEt-) menusiinden de erisilebilir.

* Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon baska bir mentiden secilmigse belirir. Parametrelere, karsilik gelen

fonksiyonlarin konfigiirasyon menust icinden erisilip ayarlamalari yapildiginda agiklamalari, programlamaya yardimci olmak
amacltyla bu mendlerde ayrintili olarak verilir.
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[UYGULAMA SECIMiI] (FUn-) meniisii

Fren kontrol

Fonksiyon ancak [ERISIM SEVIYESI] (LAC) = [Seviye2] (L2) veya [Seviye3] (L3) (sayfa 53) oldugunda erisilebilir.
R2 rolesine veya AOC lojik ¢ikisina atanabilecek olan bu fonksiyon hiz kontrol cihazinin elektromanyetik bir freni yonetmesini saglar.

ilke

Sicramayi dnlemek icin, fren birakmay baslatma sirasindaki moment artisi ve sifir hizda fren kavramasi ile senkronize edin.

Fren dizeni

Motor hizi

Hizreferansi lcesccssmmmmmaasannia

R2 rolesi veya AOC lojik 14+ _
cikist

|

|

3 Uygulama fonksiyonlari

3 [UYGULAMA  SECIMIi]  (FUn-)
i mendisunden erigilebilecek ayarlar:
! » Fren birakma frekansi [Fren

i birakma frek.] (brL)
i

|

|

1

|

i

Motor akimi

* Fren birakma akimi
[Fren.birak.akimi] (lbr)

* Fren birakma zaman

gecikmesi [Fren birak. siresi]
Motor frekansi (brt)
L  Fren tutma frekansi [Fren

I
I
I
i
I
|
i tutma frek.] (bEn)
\ » Fren tutma zaman gecikmesi
1
1

Hiz referansi

brb |

[Fren tutma suresi] (bEt)
|1 2 pimbhatio e oo o e v e s i

¢  Fren birakma darbesi [Fren
darbesi] (bIP)

Ll ileri veya geri

0

Fren durumu Gecmig Birakilmig Gecmis

Tavsiye edilen fren kontrol ayarlart:
1. [Fren birakma frek.] (brL), sayfa 85:
- Yatay hareket: 0'a ayarlayin.
- Dikey hareket: Hz olarak nominal motor kaymasina esit bir frekansa ayarlayin.

2. [Fren.birak.akimi] (Ibr), sayfa 85:
- Yatay hareket: 0'a ayarlayin.
- Dikey hareket: Motorun nominal akimini 6nayara getirin, sonra galistirmada sicramayi 6nlemek icin, fren birakildiginda
maksimum yukin tutuldugundan emin olarak ayar yapin.

3. [Fren birak. suresi] (brt), sayfa 85:
Fren turiine gore ayarlayin. Mekanik frenin birakilmasi icin gereken sire.

4. [Fren tutma frek.] (bEn), sayfa 85:
- Yatay hareket: 0'a ayarlayin.
- Dikey hareket: Hz olarak nominal motor kaymasina esit bir frekansa ayarlayin. Not: Maks. [Fren tutma frek.] (bEn) = [Dusuk hiz]
(LSP); bu [Dusuk hiz] (LSP) icin 6nceden uygun bir deger ayarlanmasi gerektigi anlamina gelir.

5. [Fren tutma suresi] (bEt), sayfa 85:
Fren turiine gore ayarlayin. Mekanik frenin tutmasi icin gereken sure.

6. [Fren darbesi] (bIP), sayfa 85:
- Yatay hareket: [Hayir] (nO) degerine ayarlayin.
- Dikey hareket: [Evet] (YES) degerine ayarlayin ve "ileri yon ¢alisma" kontroliniin motor moment yoninin yikin yukari yoniine
karsilik geldiginden emin olun. Gerekirse iki motor fazini ters gevirin. Bu parametre, fren birakilirken yiiki korumak igin komut
verilen islemin yoniinden bagimsiz olarak yukari dogru bir yénde motor momenti Uretir.

84 BBV46385 06/2010

www.eforsan.com.tr
542 291 58 92 - 0 242 335 40 42



[UYGULAMA SECIMiI] (FUn-) meniisi

*

I Kod ‘ Ad/Agiklama | Ayar araligi Fabrika ayari I
Sl B [FREN LOJIK KONTROLU]
Fonksiyon ancak [ERISIM SEVIYESI] (LAC) = [Seviye2] (L2) veya [Seviye3] (L3) oldugunda erigilebilir, sayfa
58.
Not: Bu fonksiyon baska fonksiyonlarla uyumsuz olabilir (bkz. sayfa 21).
bLL A [Fren atamasi] [Hayir] (nO)
nlO O [Hayir] (nO): Atanmamis
re O [R2] (r2): Role R2
d0 O [DO] (dO): Lojik ¢ikis AOC
[Fren atamasi] (bLC) atanirsa, [D6n.yukl yakalama] (FLr) parametresi (sayfa 93) ve [Rampa adapt.] (brA)
parametresi (sayfa 64) [Hayir] (nO) degerine ve [Cikis faz kaybi] (OPL) parametresi (sayfa 94) [Evet] (YES)
degerine zorlanir.
[Fren atamasi] (bLC) parametresi [Cikis faz kaybi] (OPL) = [Cikis kes] (OAC) (sayfa 94) ise [Hayir] (nO)
degerine zorlanir.
brl [ [Fren birakma frek.] 00 = L0 e 12 [l
cihazi degerine
gore
) ¢ Fren birakma frekansi.
lbr [ [Fren.birak.akimi] =5 ) I [l
cihazi degerine
gore
* Yukari veya ileri dogru hareket igin fren birakma akimi esigi.
brk  [Fren birak. siresi] e 0o i
* Fren birakma zaman gecikmesi.
LSP d [DU§Uk hIZ] 0- HSP 0LSP
(sayfa 33)
* Minimum referansta motor frekansi .
Bu parametre ayrica [AYARLAR] (SEt-) menustunden (sayfa 33) degistirilebilir.
bEn A [Fren tutma frek.] nO-0-LSP nO
*
nl O Ayarlanmadi
o [0 Hz cinsinden ayar arahgi
- [Fren atamasi] (bLC) degeri atanir ve [Fren tutma frek.] (bEn) parametresi [Hayir] (nO) olarak ayarli kalir;
L5F hiz kontrol cihaz! ilk calistirma komutunda [FREN KONTROL HATASI] (bLF) modunu kilitler.
bEE [ [Fren tutma siresi] 0-5sn 0.5sn
* Fren tutma suresi (fren yanit suresi).
b IFP [ [Fren darbesi] [Hayir] (nO)
nl0 O [Hayir] (nO): Fren birakilirken, motor moment yonii komut verilen doniis yontne karsilk gelir.
O [Evet] (YES): Fren birakilirken, komut verilen déniis yoni ne olursa olsun, motor moment yénu diizdar.
HE S Not: "ileri yén calisma" kontrol igin motor moment yéniiniin, yiikiin yukari yéniine karsilik geldiginden emin

olun. Gerekirse iki motor fazini ters gevirin.

(1) In, Kurulum Kilavuzunda ve kontrol cihazi etiket plakasinda belirtilen nominal kontrol cihazi akimina esittir.

*

Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon baska bir mentiden secilmigse belirir. Parametrelere, karsilik gelen
fonksiyonlarin konfigirasyon menustu i¢inden erisilip ayarlamalari yapildiginda agiklamalari, programlamaya yardimci olmak
amaciyla bu mendulerde ayrintili olarak verilir.
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[UYGULAMA SECIMiI] (FUn-) meniisi

Kod | Ad/Acgiklama ‘ Ayar arahgi Fabrika ayari I
L B [AKIM SINIRLAMA 2]
Fonksiyon ancak [ERISIM SEVIYESI] (LAC) = [Seviye2] (L2) veya [Seviye3] (L3) oldugunda erisilebilir, sayfa
58.
Lte d [Akim siniri2] [Hayir] (nO)
Atanan lojik giris secildiginde fonksiyon etkinlesir.
n0O O [Hayir] (nO): Atanmamis
LI O [LI1] (LI1): Lojik giris LI1
L IZ2 O [LI2] (LI2): Lojik giris LI2
L 13 O [LI3] (LI3): Lojik giris LI3
L I4 O [LI4] (LI4): Lojik giris LI4
LI5S O [LI5] (LI5): Lojik giris LIS
L IB O [LI6] (LI6): Lojik giris LI6
Eger [ERISIM SEVIYESI] (LAC) = [Seviye3] (L3) ise, asagidaki atamalar da yapilabilir:
LAl O [CD11] (CD11): Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 11
LdIZ O [CD12] (CD12): Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 12
L dI3 [0 [CD13] (CD13): Bir haberlesme agindaki kontrol word'li Bit 13
L dIY [0 [CD14] (CD14): Bir haberlesme agindaki kontrol word'li Bit 14
LdI5 [0 [CD15] (CD15): Bir haberlesme agindaki kontrol word'li Bit 15
Lojik giris veya kontrol word biti 0 durumunda [Akim siniri] (CLI) etkinlesir [AYARLAR]
(SEt-) menusu, sayfa 38).
Lojik giris veya kontrol word biti 1 durumunda [2. akim siniri | (CL2) etkinlesir.
CLZ D [2 aklm Slnlrl] (1) 0,25-1,5In(2) 1,5In(2)
* Bkz. sayfa 38.

(1) Parametreye [AYARLAR] (SEt-) menusinden de erisilebilir.
(2) In, Kurulum Kilavuzunda ve kontrol cihazi etiket plakasinda belirtilen nominal kontrol cihazi akimina esittir.

*

Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon baska bir mentiden secilmigse belirir. Parametrelere, karsilik gelen
fonksiyonlarin konfiglirasyon menustu icinden erisilip ayarlamalari yapildiginda agiklamalari, programlamaya yardimci olmak
amacliyla bu mendlerde ayrintili olarak verilir.
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[UYGULAMA SECIMiI] (FUn-) meniisi

Kod

‘ Ad/Acgiklama

‘ Ayar araligi Fabrika ayari I

CHF -

B [MOTOR DEGISTIRME]

Fonksiyon ancak [ERISIM SEVIYESI] (LAC) = [Seviye2] (L2) veya [Seviye3] (L3) oldugunda erisilebilir, sayfa
58.

CHF

~~_—_—r-r-

Cd
Cd
Cd
Cd
Cd

nlO

Il
=
=
14
15
16

11
=
13
4
15

Ooooooono

Oooooag

A [Motor degistirme]

[Hayir] (nO)

[Hayir] (nO): Atanmamis
[LI1] (LI1): Lojik girig LI1
[LI2] (LI2): Lojik girig LI2
[LI3] (LI3): Lojik girig LI3
[LI4] (L14): Lojik giris LI4
[LIS] (LI5): Lojik girig LI5S
[LI6] (LI6): Lojik giris LI6

Eger [ERISIM SEVIYESI] (LAC) = [Seviye3] (L3) ise, asagidaki atamalar da yapilabilir:
[CD11] (CD11): Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 11
[CD12] (CD12): Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 12
[CD13] (CD13): Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 13
[CD14] (CD14): Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 14
[CD15] (CD15): Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 15

LI veya bit = 0: Motor 1
LI veya bit = 1: Motor 2

Not:
» Bu fonksiyon kullanilirsa, otomatik tanima fonksiyonu (sayfa 43) motor 2'de aktif degildir.
« Parametrelerdeki degisiklikler ancak hiz kontrol cihazi kilitliyken dikkate alinir.

DIKKAT

MOTORUN HASAR GORME RISKI
Motor anahtarlama fonksiyonu motor termik korumayi devre disi birakir.
Motor gegis yaparken harici asiri yik korumasi gerekir.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.

Unbse

‘A [Nom. mot.2 gerilim i ]

Hiz kontrol cihazi
degerine gore

Hiz kontrol cihazi
degerine gore

ATV312eeeM?2: 100 - 240 V
ATV312eeeM3: 100 - 240 V
ATV312eeeN4: 100 - 500 V
ATV312eeeS6: 100 - 600 V

Frb~?

A [Nom. mot.2 frek. ]

10 - 500 Hz 50 Hz

Not:

[Nom. motor gerilimi] (UnS) (volt
cinsinden)

ATV312eeeM2: 7 maks.
ATV312eeeM3: 7 maks.
ATV312eeeN4: 14 maks.
ATV312eeeS6: 17 maks.

orani asagidaki degerleri kesinlikle asmamalidir:

Fabrika ayari 50 Hz'dir veya [Standart mot. frek. ] (bFr) 60 Hz olarak ayarlanmigsa 6n ayar 60 Hz'dir.

Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon baska bir mentiden secilmigse belirir. Parametrelere, karsilik gelen
fonksiyonlarin konfigirasyon menustu iginden erisilip ayarlamalari yapildiginda agiklamalari, programlamaya yardimci olmak
amaciyla bu mendulerde ayrintili olarak verilir.
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[UYGULAMA SECIMI] (FUn-) menisii

rEF -

SEE- I Kod ‘ Ad/Aciklama Ayar arahigi ‘ Fabrika ayari I

drl -

. Ll B [MOTOR DEGISTIRME] (devam)

CEL - nCr?2 [l [Nom_ mot . 2 ak|m|mot] 0,25-1,51In (2) | Hiz kontrol cihazi

degerine gore
FlUn -
* Degerler plakasinda belirtilen nominal motor 2 akimi.

FLE-

con- nS5FP~2 | [Nom. mot. 2 hIZI] 0-32.760 dev/ | Hiz kqntrol cihazi
dak degerine gore

SUP -

0 —9.999 dev/dak ise, 10,00 — 32,76 kdev/dak

devri asagidaki sekilde hesaplayin.

¢ Nominal hiz = x senkronize hizi 100 - yiizde cinsinden

kayma
veya o

¢ Nominal hiz = x senkronize hizi 50 - Hz cinsinden
veya kayma

¢ Nominal hiz = x senkronize hizi 60 - Hz cinsinden
kayma

Etiket plakasinda, nominal devir yerine HZ cinsi veya % olarak senkron devir ve kayma verilmigse, nominal

(50 Hz motorlar)

(60 Hz motorlar)

cose

(A [Motor 2 Cos fi]

Cos Phi degeri motor 2'nin deger plakasinda verilmistir.

05-1

Hiz kontrol cihazi
degerine gore

*

Bkz. sayfa 39.

UFE? [ [Ger./Frk. mot2 secili] [SVCI(n)
L O [SabitMomnt ] (L): Paralel bagh motorlar veya 6zel motorlar icin sabit moment
P [0 [DgisknMom .] (P): Pompa ve fan uygulamalari i¢in degisken moment
n [0 [SVC] (n): Sabit momentli uygulamalar igin sensorsiiz aki vektor kontrol
nld O [EnrjiTasarrf] (nLd): Yuksek dinamik gerektirmeyen degisken moment uygulamalari igin enerji tasarrufu
(yukstuiz durumda P orani ve yukli durumda n orani ile ayni sekilde hareket eder)
* Gerilim
uns
i
L. /
ey s
-
Frs Frekans
UFre 1 [IR kompanzasyon 2] @ %0 - 100 %20
* Bkz. sayfa 39.
FLG? 3 [Frek.dongkazanc?] @) 1- %100 %20
* Bkz. sayfa 39.
SEAe 3 [Frek. cvrm. sthilite2] @ 1- %100 %20
* Bkz. sayfa 39.
5LPZ 3O [Kayma kompan. 2] ) %0 - 150 %100

(1) Parametreye [AYARLAR] (SEt-) menusinden de erisilebilir.
(2)In, Kurulum Kilavuzunda ve kontrol cihazi etiket plakasinda belirtilen nominal kontrol cihazi akimina esittir.

*

Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon baska bir mentden secilmisse belirir. Parametrelere, karsilik gelen
fonksiyonlarin konfiglirasyon menusti i¢inden erisilip ayarlamalari yapildiginda agiklamalari, programlamaya yardimci olmak

amaciyla bu mendulerde ayrintili olarak verilir.
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[UYGULAMA SECIMiI] (FUn-) meniisi

Nihayet salterlerinin yonetimi

Fonksiyon ancak [ERISIM SEVIYESI] (LAC) = [Seviye2] (L2) veya [Seviye3] (L3) oldugunda erisilebilir, sayfa 58.
Bu fonksiyon, bir veya iki adet nihayet salterinin (yon degistiren veya degistirmeyen) calismasini yénetmek icin kullanilabilir.
- Bir veya iki lojik girisin atanmasi (ileri nihayet salteri, geri nihayet salteri)
- Durus tipinin secimi (rampada, hizli veya serbest)
Durma sonrasinda motorun yalnizca ters yonde yeniden baslamasina izin verilir.
- Durus, giris 0 durumunda oldugunda gergeklesir. islemin yéniine durum 1'de izin verilir.

Bir nihayet salteriyle durmadan sonra tekrar baglatma
 Aksi yonde bir calistirma komutu génderin (kontrol bir terminal Gzerinden oldugunda, [2/3 telli kontrol] (tCC) = [2 telli] (2C) ve [2 telli 5UF -
tip] (tCt) = [Degisiklik] (trn) ise, 6nce tum cahstirma komutlarini kaldirin).

veya

« Referans isaretini tersine ¢evirin, tum calistirma komutlarini kaldirin, sonra bir nihayet salterinin durdurmasindan énceki yénde bir
calistirma komutu goénderin.

FEF-

SEE -

drC-

1-0-

CEL-

FUn -

FLE-

con-

| Kod \ Ad/Aciklama ‘ Ayar araligi Fabrika ayari |
LSE- B [NIHAYET SALTERLERI]
Fonksiyon ancak [ERISIM SEVIYESI] (LAC) = [Seviye2] (L2) veya [Seviye3] (L3) oldugunda erisilebilir, sayfa
58.
Not: Bu fonksiyon "PI regulatori” fonksiyonu ile uyumsuzdur (bkz. sayfa 21).
LAF 3 [ileri yon dur. slteri] [Hayir] (nO)
n0O O [Hayir] (nO): Atanmamis
LI O [LI1] (LI1): Lojik giris LI1
L2 O [LI2] (LI2): Lojik giris LI2
L /3 OO [LI3] (LI3): Lojik giris LI3
L I4 OO [L14] (LI4): Lojik giris LI4
L I5 O [LI5] (LI5): Lojik giris LIS
L IB O [LI6] (LI6): Lojik giris LI6
LAr 1 [Geri yon dur. salteri] [Hayir] (nO)
*
n 0 O [Hayir] (nO): Atanmamis
L O [LI1] (LI1): Lojik giris LI1
Lz O [LI2] (LI2): Lojik giris LI2
L3 O [LI3] (LI3): Lojik giris LI3
L4 O [LI4] (L14): Lojik giris LI4
L 15 O [LI5] (LI5): Lojik giris LIS
LIB O [LI6] (LI6): Lojik giris LI6
LAS a [DUI’U§ Tipi] [Serbest dur.]
(nSt)
* Parametreye [ileri yon dur. slteri] (LAF), sayfa 89 veya [Geri yon dur. salteri] (LAr), sayfa 89, atanmigsa
erisilebilir.
r P O [Rampali dur] (rMP): Rampada
F5E O [Hizli durus] (FSt): Hizli durus
nS5E O [Serbest dur.] (nSt): Serbest durus
Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon baska bir mentiden secilmigse belirir. Parametrelere, karsilik gelen
* fonksiyonlarin konfigirasyon menustu i¢inden erisilip ayarlamalari yapildiginda agiklamalari, programlamaya yardimci olmak
amaciyla bu mendulerde ayrintili olarak verilir.
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[UYGULAMA SECIMiI] (FUn-) meniisi

rEF -
SEE-
drl - I Kod ‘ Ad/Acgiklama Ayar arahigi Fabrika ayari I
[-0- -
ArE 1 [Secim ATV31 konf.] [Hayir] (nO)
CEL -

Bir haberlesme secenegi varsa, bu parametre gériinmez. Yalnizca bir yiikkleme araci veya bir ATV31 uzak
FUn - terminali Gzerinden bir konfiglirasyon aktarmak igin kullanihr.
[Secim ATV31 konf.] (ArE) bir ATV31 ve ATV312 arasindaki bir aktarim sirasinda ATV31 (ATV31 veya

FLE-
ATV3leeeeeeA) tipini belirtmek icin kullanilabilir. Uyumlu yiikleme araglari hakkinda daha fazla ayrinti
con- icin bkz. 105 Bir ATV31 ve bir ATV312 arasinda konfiglirasyon aktarimi.
nlO Not: Aktarim, opsiyonel bir haberlesme karti ile bir ATV31'den bir ATV312'ye yapilamaz
SUP- 3 IE

O [Hayir] (nO): ki ATV312 arasinda aktarim

3 IA Notl: PowerSuite yalnizca standart giris/cikis kontrol karti kullanan ATV312 ile uyumludur.

Not2: 2 hiz kontrol cihazi arasinda aktarim, yalnizca bu hiz kontrol cihazlar ayni haberlesme kartina
sahipse mumkundur.

O [ATV3L1 std] (31E): ATV31l'den ATV312'ye aktarim. Avrupa'da satilan bir ATV31'den bir konfiglirasyon
indirmek icin ARE = 31E olarak ayarlayin.

O [ATV31..A] (31A): ATV3leeeeeeA'dan ATV312'ye aktarim. Asya'da satilan bir ATV31'den bir
konfiglrasyon indirmek icin ARE = 31A olarak ayarlayin.

Bir konfiglrasyonu aktarma proseduru:

* [Secim ATV31 konf.] (ArE) parametresini gerekli degere ayarlayin.
» Konfigurasyon aktarimini gerceklestirin.

» Aktarim tamamlandiginda, hiz kontrol cihazini kapatin.

» Konfigurasyonu baslatmak i¢in hiz kontrol cihazini tekrar agin.

» Parametre fabrika ayarina doner.

S5C5 1 [Ayar Kaydetme] €Y [Hayir] (nO)
S 2sn Bkz. sayfa 45.
[FG d [Makro ayari] 1 [g?grika Ayr]
Z 2sn (Std)

Bkz. sayfa 45.
FL5 1 [Konf. Yeniden YUKI.] @) [Hayir] (nO)
Z 2sn Bkz. sayfa 46.

(1) [Ayar Kaydetme] (SCS), [Makro ayari] (CFG) ve [Konf. Yeniden YUkl.] (FCS)'ye gesitli konfiglirasyon menulerinden ulasilabilir; ancak
bunlar tim menduler ve parametreler igin gecerlidir.

Z Bu parametrenin atamasinin degistiriimesi i¢in navigasyon tekerinin (ENT) 2 saniye boyunca basili tutulmasi gerekir.
2sn
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[HATA YONETIMI] (FLt-) menusii

%ﬁ% =ENT

{ | Otomatik yeniden yolverme

.ﬁ[ e -&1 ] Caligma siiresinin sifirlanmasi

Parametreler, sadece hiz kontrol cihazi durduruldugunda ve herhangi bir calisma komutu bulunmadiginda degistirilebilir.
istege bagl uzaga taginabilir ekran terminalinde bu meniiye, d“ pozisyonundaki anahtarla erigilebilir.

rEF -

SEE -

drl -

I-0-

CEL -

FlUn -

FLE -

con-

SUP-

I Kod ‘ Aciklama ‘ Ayar arahgi Fabrika ayari
AEr d [Otomatik baglama] [Hayir] (nO)
A TEHLIKE
ISTENMEYEN EKIPMAN CALISMASI
» Otomatik yeniden yolverme yalnizca, personel veya ekipman icin herhangi bir tehlike olusturmayan makinelerde
veya tesisatlarda kullanilabilir.
* Otomatik yeniden yolverme etkinlestiriimisse, R1 yalnizca, yeniden yolverme islemi i¢in zaman asimi suresi
doldugunda algilanan bir hata oldugunu gosterir.
» Ekipman, yerel ve bolgesel giivenlik yonetmeliklerine uygun kullaniimahdir.
Bu talimatlara uyulmamasi, 61im veya agir yaralanmaya neden olur.
Motorun otomatik tekrar baslama fonksiyonu yalnizca 2 telli kontrolde ([2/3 telli kontrol] (tCC) = [2 telli] (2C)
ve [2 telli tip] (tCt) = [Seviye] (LEL) veya [ileri 6nclik.] (PFO)) aktif olacaktir.
n0O O [Hayir] (nO): Fonksiyon devre disgl
BE5 O [Evet] (YES): Hata giderildiyse ve diger calistirma kosullari tekrar baglatmaya izin veriyorsa otomatik olarak

tekrar baslat. Tekrar baglatma, birbirlerinden giderek artan bekleme sureleriyle ayrilan bir dizi otomatik
denemeyle gerceklestirilir: 1 sn, 5 sn, 10 sn, sonra ardindan gerceklesecekler icin 1 dk.

Konfigure edilebilir [Maks.ot. bas. suresi | (tAr) suresi gectikten sonra yeniden yolverme gergceklesmemisse,
prosedir iptal edilir ve hiz kontrol cihazi kapatilip agilana kadar kilitli kalir.

Bu fonksiyon asagidaki kosullarda mimkanddr:

[HABERLESME HATASI] (CnF): Haberlesme, kartta bir hata algiladi

[CANopen haber.] (COF): CANopen haberlesmesi algilanan hatasi

[Harici Hata] (EPF): Harici hata

[4-20mA] (LFF): 4-20 mA kayip

[DC bara.as. ger.] (ObF): DC barasi agsiri gerilim

[Sur. asiri 1sin.] (OHF): Kontrol cihazi asiri isinmasi

[Motor asin yuk] (OLF): Motor agiri yiki

[Mot. fzKayp ] (OPF): Motor faz kaybi

[SebekeAsiri ger.] (OSF): Besleme asiri gerilim

[Giris faz kaybi] (PHF): Besleme faz kaybi

[MODBUS HATASI] (SLF): Modbus haberlesme

Bu fonksiyon etkinse, R1 rolesi etkin kalir. Hiz referansi ve ¢alisma yoni korunmalidir.
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[HATA YONETIMI] (FLt-) meniisi

rEF-
S5EE - I Kod | Aciklama ‘ Ayar arahigi Fabrika ayari
S | 1 [Maks.ot. bas. siiresi ] [5 dak] (5)
1-0-
Parametre sadece, [Otomatik baslama] (Atr) = [Evet] (YES) ise gorunur.
CEL- * Algilanan tekrarlanan bir hata durumunda art arda tekrar baglatmalarin sayisini sinirlamak icin kullanilabilir.
Elim- 5 O [5 dak] (5): 5 dakika
n O [10 dak] (10): 10 dakika
FLE- eV [0 [30 dak] (30): 30 dakika
| O [1 saat] (1h): 1 saat
ton- z O [2 saat] (2h): 2 saat
cup- 3 O [3 saat] (3h): 3 saat
CE O [Sinirsiz] (Ct): Sinirsiz ((MOTOR FAZ KAYBI] (OPF) ve [GIRIS FAZ KAYBI] (PHF) durumlar harig; tekrar
baslatma isleminin maksimum siresi 3 saatle sinirlidir)
r3F 1 [Hata reset] [Hayir] (nO)
nl0 O [Hayir] (nO): Atanmamig
LI OO [LI1] (LI1): Lojik giris LI1
L IZ O [LI2] (LI2): Lojik giris LI2
L I3 O [LI3] (LI3): Lojik girig LI3
L 14 O [LI4] (L14): Lojik girig L14
L I5 O [LI5] (LI5): Lojik girig LIS
L IB O [LI6] (LI6): Lojik girig LI6

Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon baska bir meniiden secilmisse belirir. Parametrelere, karsilik gelen
* fonksiyonlarin konfiglirasyon menust iginden erisilip ayarlamalari yapildiginda agiklamalari, programlamaya yardimci olmak
amaciyla bu mendulerde ayrintili olarak verilir.
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I Kod ‘ Aciklama Ayar araligi Fabrika ayari I
FLr 1 [Don.yuki yakalama] [Hayir] (nO)
Calistirma komutunun asagidaki durumlar sonrasinda korunmasi durumunda yumusak yolverme saglamak
icin kullanihr:
- Hat beslemesinin kaybi veya basit kapatma
- Mevcut hiz kontrol cihazinin resetlenmesi veya otomatik baglatma
- Serbest durus
Kontrol cihazi tarafindan saglanan hiz, yeniden yolverme aninda motorun tahmini hizindan itibaren devam
eder ve ardindan referans hiza kadar rampay! izler.
Bu fonksiyon [2 telli tip] (tCt) = [Seviye] (LEL) veya [ileri 6nclik.] (PFO) ile 2 telli kontrol ([2/3 telli kontro]
(tCC) = [2 telli] (2C)) gerektirir.
nl0 O [Hayir] (nO): Fonksiyon devre digl
YES O [Evet] (YES): Fonksiyon etkin
Fonksiyon kullanilir durumdayken, her run (¢calistirma) komutunda aktif hale gelerek kii¢tk bir gecikmeye
neden olur.
(1 saniye maks.).
Fren kontrolu [Fren atamasi] (bLC), sayfa 85, olarak atanirsa [Don.yiiku yakalama] (FLr) [Hayir] (nO)
degerine zorlanir.
EEF 1 [Harici hata atama] [Hayir] (nO)
n0O O [Hayir] (nO): Atanmamis
LI O [LI1] (LI1): Lojik girig LI1
LIZ O [LI2] (LI2): Lojik girig LI2
L I3 O [LI3] (LI3): Lojik girig LI3
L I4 O [LI4] (L14): Lojik girig L14
L I5 O [LI5] (LI5): Lojik girig LI5
L IB O [LI6] (LI6): Lojik girig LI6
Eger [ERISIM SEVIYESI] (LAC) = [Seviye3] (L3) ise, asagidaki atamalar da yapilabilir:
Cdll O [CD11] (CD11): Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 11
cdic O [CD12] (CD12): Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 12
CdI3 O [CD13] (CD13): Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 13
CdIY O [CD14] (CD14): Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 14
CdI5 O [CD15] (CD15): Bir haberlesme agindaki kontrol word'tl Bit 15
LEE ( [Harici hata ayari] [1 de akiif]
(HIG)
Lo [ [0 da aktif] (LO): Harici hata, [Harici hata atama] (EtF) fonksiyonuna atanan lojik giris O durumuna
dondiginde algilanir.
Not: Bu durumda [Harici hata atama] (EtF) degeri, bir haberlesme agindan bir kontrol word bitine
atanamaz.
H IG O [1 de aktif] (HIG): Harici hata, [Harici hata atama] (EtF) fonksiyonuna atanan lojik giris veya bit 1 durumuna
dondiginde algilanir.
Not: [Harici hata ayari] (LEt) = [1 de aktif] (HIG), [Harici hata atama] (EtF) bir haberlesme agindan bir
kontrol word bitine atandiginda ve hicbir [Harici hata atama] (EtF) hata algilamasi olmadiginda, [Harici hata
ayari] (LEt) = [0 da aktif] (LO) [Harici hata atama] (EtF) hata algilamasini tetikler. Bu durumda, hiz kontrol
cihazinin kapatilp tekrar agilmasi gerekir.
EFL 1 [Harici hata yonetimi] [Serbest dur.]
(YES)
nl O [Yoksay] (nO): Yoksay
HES [0 [Serbest dur.] (YES): Serbest durus ile hata yonetimi algilandi
MNP [0 [Rampali dur] (rMP): Rampada durma ile hata yénetimi algilandi
FSE O [Hizli durug] (FSt): Hizl durus ile hata yonetimi algilandi
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[HATA YONETIMI] (FLt-) menusii

rEF -
SEE- I Kod ‘ Aciklama Ayar arahigi Fabrika ayari I
drC -
oPL a [Cikig faz kaybi] [Evet] (YES)
[-0-
CEL -
Filn- ELEKTRIK CARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SICRAMASI TEHLIKESI
FLE- [Cikis faz kaybi] (OPL) parametresi nO olarak ayarlanmigsa, kablo kaybi algilanmaz
can- ¢ Buiglemin insanlar veya ekipman tzerinde hicbir sekilde tehlike yaratmayacagindan emin olun
SUP- Bu talimatlara uyulmamasi, 6lim veya agir yaralanmaya neden olur.
nl0 O [Hayir] (nO): Fonksiyon devre digl
HE S5 O [Evet] (YES): [MOTOR FAZ KAYBI] (OPF) durumunda hataya gegmesi
ORL O [Cikis kes] (OAC): [MOTOR FAZ KAYBI] (OPF) durumunda hataya gegme yok, ancak motorla baglanti

yeniden kuruldugunda ve [Don.yuku yakalama] (FLr) = [Hayir] (nO) olsa bile dénen yiki yakalama
gerceklestirildiginde asiri yuklenmeyi dnlemek icin ¢ikis gerilimi yonetimi. Cikis kontaktortyle
kullanilacaktir.

[Cikis faz kaybi] (OPL) [Evet] (YES) degerine zorlandiginda [Fren atamasi] (bLC) [Hayir] (nO) olarak ayarli

degilse,
sayfa 85.
IPL 1 [Girig faz kaybi] [Evet] (YES)
Bu parametreye sadece trifaze hiz kontrol cihazlarinda erisilebilir.
nl0 O [Hayir] (nO): Yoksay
HE S5 O [Evet] (YES): Hizli durus ile hata yonetimi algilandi
OHL 1 [As. 1s1.hata yoneti.] E\S(eErg)est dur.]

DIKKAT

MOTORUN HASAR GORME RISKI

Hiz kontrol cihazi asiri iIsinma hatasi algilamayi baskilamak, hiz kontrol cihazinin korunmamasiyla sonuclanir.

Bu, garantinin gegersiz olmasina neden olur.
¢ Olasi sonuglarin herhangi bir riske neden olmadigindan emin olun.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.

nl O [Yoksay] (nO): Yoksay
HIENS O [Serbest dur.] (YES): Serbest durus ile hata yonetimi algilandi
r NP 0 [Rampali dur] (rMP): Rampada durma ile hata yonetimi algilandi
F5 O [Hizli durug] (FSt): Hizh durus ile hata yonetimi algilandi
oLt O [Asiriylikhata.yont.] E?eErngt dur.]

DIKKAT

MOTORUN HASAR GORME RISKI

[Asiriyukhata.yont.] parametresi nO olarak ayarlanmissa, motor termik korumasi artik kontrol cihazi tarafindan
saglanmaz. Alternatif bir termik koruma saglayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.

nlO O [Yoksay] (nO): Yoksay
HE S [0 [Serbest dur.] (YES): Serbest durus ile hata yonetimi algilandi
rl1FP 0 [Rampali dur] (rMP): Rampada durma ile hata yonetimi algilandi
FSE O [Hizli durug] (FSt): Hizh durus ile hata yonetimi algilandi
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rEF -
| Kod | Aciklama Ayar arahg Fabrikaayan | 5EE-
" B - drl-
S5LL [ [Mdbs hata yonetimi] [Hizli durus]
(FSY) I-0-
CEL -
A UYARI Flin-
KONTROL KAYBI FLE-
Eger [Mdbs hata yonetimi] (SLL) = [Yoksay] (n0), olarak ayarlanmigsa, haberlesme kontroll engellenir.
Giivenlik nedeniyle haberlesme hatasi algilamanin baskilanmasi hata giderme asamasiyla veya ozel con-
uygulamalarla sinirlanmalidir. cup-
Bu talimatlara uyulmamasi 6lime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar gérmesine neden olabilir.
nlO O [Yoksay] (nO): Yoksay
HE S [0 [Serbest dur.] (YES): Serbest durus ile hata yonetimi algilandi
rl1FP [0 [Rampali dur] (rMP): Rampada durma ile hata yonetimi algilandi
FSE O [Hizli durus] (FSt): Hizh durus ile hata yonetimi algilandi
Bu parametre PowerSuite ve SoMove yazilimi i¢in gecerli degildir.
oL  [CAN hata yonetimi] [Hizli durus]
(FSt)
A UYARI
KONTROL KAYBI
Eger [CAN hata yonetimi] (SLL) =[Yoksay] (n0), olarak ayarlanmigsa, haberlesme kontroli engellenir. Givenlik
nedeniyle haberlesme hatasi algilamanin baskilanmasi hata giderme asamasiyla veya 6zel uygulamalarla
sinirlanmahdir.
Bu talimatlara uyulmamasi 6lime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar gérmesine neden olabilir.
n0O O [Yoksay] (nO): Yoksay
8E5 O [Serbest dur.] (YES): Serbest durus ile hata yonetimi algilandi
rflP O [Rampali dur] (rMP): Rampada durma ile hata yonetimi algilandi
[F & O [Hizli durus] (FSt): Hizli durus ile hata yonetimi algilandi
Ent 1 [Oto-tani. hata yon.] [Evet] (YES)
Bu parametre, otomatik tanimanin basarisiz olmasi durumunda hiz kontrol cihazinin davranigini ydonetmek
icin kullanilabilir [OTOTANIMA HATASI] (tnF)
nl0 O [Hayir] (nO): Yoksayildi (hiz kontrol cihazi fabrika ayarlarina déner)
5 O [Evet] (YES): Hiz kontrol cihazi kilitli olarak hata y&netimi algiladi
[Soguk Str.Direnc] (rSC), sayfa 42, [Hayir] (nO) olarak ayarlanmadiysa, [Oto-tani. hata yon.] (tnL) [Evet]
(YES) degerine zorlanir.
LFL [ [4-20mA kaybi] [Serbest dur.]
(YES)
nl0 O [Yoksay] (nO): Yoksayildi (yalnizca [AI3 min degeri ] (CrL3) < 3 mA ise deger alinabilir, sayfa 48)
HES O [Serbest dur.] (YES): Serbest durus ile hata yonetimi algilandi
LFF O [Hata hizi] (LFF): Hiz kontrol cihazi geri gekilme hizina gecer ([Hata hizi] (LFF) parametresi).
rlL5 O [Hizi koru] (rLS): Hiz kontrol cihazi, kayit algilandiginda calismakta oldugu hizi korur. Bu hiz, hata
giderilinceye kadar kaydedilip referans olarak saklanir.
r 1P O [Rampali dur] (rMP): Rampada durma ile hata yonetimi algilandi
FSE O [Hizli durug] (FSt): Hizh durus ile hata yonetimi algilandi
Not: [4-20mA kaybi1] (LFL)'yi [Hata hizi] (LFF) olarak ayarlamadan énce, Al3 girisinin baglantisini kontrol
edin.
[4-20mA kaybi] (LFL) = [Hata hizi] (LFF) veya [Hizi koru] (rLS) ise, hi¢cbir kod gosterilmez.
LFF 1 [Hata hizi] 0 - 500 Hz 10 Hz
Bir [4-20mA kaybi] (LFL) durumunda geri ¢ekilme hizi ayari.
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[HATA YONETIMI] (FLt-) meniisi

rEF -
SEE- I Kod ‘ Aciklama | Ayar araligi Fabrika ayari I
drlC - y
drn [ [Derated operation] [Hayir] (nO)
1-0-
%50'lik gerilim dususlu hat beslemeleriyle calismak igin [Dustk gerilim] (USF): hataya gegme esigini
LEL- Z duasurar.
FlUn- 28l
nlO O [Hayir] (nO): Fonksiyon devre digl
FlLiz= YES O [Evet] (YES): Fonksiyon etkin
con- Bu durumda, hiz kontrol cihazinin performansinin degeri diguralar.
sup- DIKKAT
KONTROL CIHAZININ HASAR GORME RISKi
[Derated operation] (drn) = [Evet] (YES) ise bir sok bobini kullanin (bkz. katalog).
Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.
SEP 1 [Duslk ger. dnleme ] [Hayir] (nO)
Bu fonksiyon hat beslemesinde kayip olan tipte durusu kontrol etmek icin kullanilabilir.
nld O [Hayir] (nO): Hiz kontrol cihazinin kilittenmesi ve motorun serbest durus yapmasi
nns [0 [DCbarakoru] (MMS): Bu durug modu hiz kontrol cihazi gui¢ kaynagini mumkin oldugu kadar uzun stre
saglamak i¢in ataletini kullanir.
rfFP O [Rampali dur] (rMP): Gegerli rampaya gore durus ([Yavaslama suresi] (dEC) veya [2. yavaslama slresi]
FEE (dE2))
O [Hizli durug] (FSt): Hizh durus, durma stiresi hiz kontrol cihazinin ataletine ve frenleme kabiliyetine
baglidir.
InH [ [Hata engel. atama] [Hayir] (nO)

n0O
11
(=]
13
14
15
IB

[l el el o S

A TEHLIKE

PERSONEL VE EKIPMAN KORUMASI KAYBI

¢ [Hata engel. atama] (inH) hata engelleme parametresinin etkinlestiriimesi, kontrol cihazi koruma 6zelliklerini
devre disi birakir.

¢ Bu ekipmanin tipik uygulamalari igin InH etkilestiriimemelidir.

¢ InH yalnizca, ayrintili bir risk analizinin, ayarlanabilir hiz kontrol cihazi korumasi varliginin personel yaralanmasi
veya ekipman hasarindan daha buytk bir risk olusturdugunu gsterdigi sira disi durumlarda etkinlestirilmelidir.

Bu talimatlara uyulmamasi, 61im veya agir yaralanmaya neden olur.

Bu fonksiyon hiz kontrol cihazi korumasini algilanan su hatalar icin devre digi birakir:
SLF, CnF, EPF, CrF, LFF, OHF, OBF, OLF, OSF, OPF, PHF, SOF, tnF, COF, bLF
[Hayir] (nO): Atanmamis

[LI1] (LI1): Lojik girig LI1

[LI2] (LI2): Lojik girig LI2

[LI3] (LI3): Lojik girig LI3

[LI4] (LI4): Lojik girig L14

[LIS] (LIS): Lojik girig LI5S

[LI6] (LI6): Lojik giris LI6

Lojik girigler yiksek durumda aktiftir.

Oooooooo

Zan

Bu parametrenin atamasinin degistirilmesi i¢in navigasyon tekerinin (ENT) 2 saniye boyunca basili tutulmasi gerekir.
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[HATA YONETIMI] (FLt-) meniisi

I Kod ‘ Aciklama Ayar araligi Fabrika ayari I
rPr d [Chisma zam. reset ] [Hayir] (nO)
a0 O [Hayir] (nO): Hayir
rEH O [Mot.cal.sfrl ] (rtH): Calisma siresinin sifirlanmasi
[Clisma zam. reset | (rPr) parametresi, 0'a resetlendikten sonra otomatik olarak [Hayir] (nO) degerine
doner.
rP [ [Urln reseti] [Hayir] (nO)
ISTENMEYEN EKIPMAN CALISMASI
Hiz kontrol cihazini resetleyeceksiniz.
Z 2sn * Buiglemin insanlar veya ekipman tzerinde hicbir sekilde tehlike yaratmayacagindan emin olun.
Bu talimatlara uyulmamasi, 61im veya agir yaralanmaya neden olur.
n0O O [Hayir] (nO): Hayir
YES O [Evet] (YES): Evet

Bu parametrenin atamasinin degistiriimesi i¢in navigasyon tekerinin (ENT) 2 saniye boyunca basili tutulmasi gerekir.
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[HABERLESME] (COM-) menusu

Parametreler, sadece hiz kontrol cihazi durduruldugunda ve herhangi bir calisma komutu bulunmadiginda degistirilebilir. [Modbus adresi]
(Add), [Modbus baud hizi] (tbr), [Modbus formati] (tFO), [CANopen adresi] (AdCO) ve [CANopen hab. hizi] (bdCO) parametreleri hiz kontrol
cihazi kapatilip tekrar acilincaya kadar dikkate alinmaz.
istege bagh ATV31 uzaga tasinabilir ekran terminalinde bu meniiye, ﬂ pozisyonundaki anahtarla erisilebilir.

I Kod ‘ Aciklama Ayar arahgi Fabrika ayari I
Add [ [Modbus adresi] 1-247 1
Hiz kontrol cihazi i¢cin Modbus adresi.
Ebr [ [Modbus baud hizi] 19.200 bps
Modbus iletim hizi
4 H [0 [4.8 Kbps] (4.8): 4.800 bit/saniye
9 &6 [0 9.6 Kbps] (9.6): 9.600 bit/saniye
19 2 O [19.2 Kbps] (19.2): 19.200 bit/saniye (Not: Uzaga tasinabilir ekran terminalinin kullanimini destekleyen tek
deger budur.)
EFDO (1 [Modbus formati] [8-E-1] (8E1)
ao i O [8-O-1] (80O1): 8 veri biti, tek parite, 1 durma biti
BE | [0 [8-E-1] (BEL): 8 veri biti, ¢ift parite, 1 durma biti (Not: Uzagda tasinabilir ekran terminalinin kullanimini
destekleyen tek deger budur.)
Bn | O [8-N-1] (8n2): 8 veri biti, parite yok, 1 durma biti
Bnc O [8-N-2] (8n2): 8 veri biti, parite yok, 2 durma biti
teo d [Mdbus zam. agimi] O e
RdCO 1 [CANopen adresi] 0-127 0
Hiz kontrol cihazi icin CANopen adresi.
bdC O [ [CANopen hab. hizi] 125 bps
Modbus iletim hizi
g o O [10 kbps] (10,0): 10 kbps
g0 o O [20 kbps] (20,0): 20 kbps
50 0 O [50 kbps] (50,0): 50 kbps
125 0 O [125 kbps] (125,0): 125 kbps
250 0 O [250 kbps] (250,0): 250 kbps
500 0 O [500 kbps] (500,0): 500 kbps
1ooo O [1 Mbps] (1000): 1000 kbps
ErCO -

Lwhu_09

Oooooao

1 [Hata kodu]

Hata yok

Veriyolu kapali
Kullanim émri boyunca
CAN asimi

Heartbeat
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I Kod | Aciklama Ayar araligi Fabrika ayari I
FLO [ [Zorl. kontrol atama] [Hayir] (nO)
a0 O [Hayir] (nO): Atanmamis
LI O [LI1] (LI1): Lojik giris LI1
L IZ2 O [LI2] (LI2): Lojik giris LI2
L 13 O [LI3] (LI3): Lojik giris LI3
L I4 O [LI4] (LI4): Lojik giris L14
LI5S O [LI5] (LI5): Lojik giris LIS
L IB O [LI6] (LI6): Lojik giris LI6
Zorlamal lokal modda terminaller ve ekran terminali, hiz kontrol cihazinin kontroliinii ele gegirir.
FLOLC [ [Zorl. kontrol ref.] [AI1] (AID)
* Parametreye yalnizca [ERISIM SEVIYESI] (LAC) = [Seviye3] (L3) ise erisilebilir, sayfa 58.
Zorlamal lokal modda yalnizca hiz referansi dikkate alinir. PI fonksiyonlari, toplama girigleri vs. etkin
degildir.
Bkz. semalar, sayfa 55 - 57.
A1l O [AI1] (Al1): Analog giris Ald, LI lojik girisler
A2 O [AI2] (Al2): Analog giris Al2, LI lojik girigler
A3 O [AI3] (AI3): Analog giris Al3, LI lojik girisler
AU O [Al Sanal 1] (AIV1): Navigasyon tekeri, RUN/STOP butonlar
Lcr O [Kont. Paneli] (HMI): Uzaga taginabilir ekran terminali: [HMI Frekans ref.] (LFr) referansi, sayfa 32, RUN/
STOP/FWD/REV butonlar
Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon baska bir meniiden secilmisse belirir. Parametrelere, karsilik gelen
* fonksiyonlarin konfigirasyon menusi iginden erisilip ayarlamalari yapildiginda aciklamalari, programlamaya yardimci olmak
amacityla bu menilerde ayrintil olarak verilir.
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[IZLEME] (SUP-) meniisi

rEF-
SEE -
drl -
I1-0-
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FlUn-
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ton- Alt mend

S5UP-

Parametrelere kontrol cihazi ¢aligirken veya duruyorken erisilebilir.
istege baglh uzaga taginabilir ekran terminalinde bu mentiiye herhangi bir pozisyonundaki anahtarla erigilebilir.

Bazi fonksiyonlarin ¢cok sayida parametreleri bulunur. Programlamayi sadelestirmek ve sonsuz parametre icinde gezinme zorunlulugunu
ortadan kaldirmak i¢in bu fonksiyonlar, alt mendler iinde gruplanmistir.

Mendiler gibi alt mentiler de kodun ardindan gelen tire isareti ile belirlenir: 6rnegin .

Kontrol cihazi calisirken goruntulenen deger, izleme parametrelerinden birinin degeridir. Gosterilen deger, varsayilan olarak motora
uygulanan cikis frekansidir ([Cikis frekansi] (rFr) parametresi).

Gerekli yeni izleme parametresinin degeri gosterilirken, izleme parametresinin degistiriimesini onaylamak ve kaydetmek i¢in navigasyon
tekerini (ENT) tekrar (2 saniye boyunca) basili tutun. Bundan sonra iglem sirasinda (kapatmadan sonra bile) gosterilecek olan bu
parametredir.

"Yeni tercih ENT tekrar basili tutularak onaylanmadikca ekran, kapatmadan sonra tekrar dnceki parametreye doner.

Not: Hiz kontrol cihazi kapatildiktan sonra veya hat beslemesinin kaybedilmesinin ardindan, gosterilen parametre hiz kontrol cihazi
durumudur (6rnegin [Hazir] (rdY)).
Calistir komutunun ardindan secilen parametre goruntdlenir.
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[IZLEME] (SUP-) menisi

I Kod ‘ Aciklama Degisim arahgi I
LFr (A [HMI Frekans ref.] 0-500 Hz
* Yerlesik ekran terminali veya uzaga taginabilir ekran terminali Uzerinden kontrol icin frekans referansi.
rP (A [Dahili PID ref.] %0 - 100
* Dabhili PID referansi
Parametre sadece, [PID grbsl. atamasi] (PIF), [Hayir] (nO) ayarlanmamissa gorunir, sayfa 81.
FrH d [Frekans referansi] 0- 500 Hz
Rampa oncesi frekans referansi (mutlak deger).
rFr | [(;lk|§ frekanS|] -500 Hz ila+ 500 Hz
Bu parametre ayrica, tug takimindaki veya ekran terminalindeki navigasyon tekeri kullanilarak +/- hiz
fonksiyonu igin kullanilir.
islemi gosterir ve dogrular (bkz. sayfa 58). Besleme hattinin kaybedilmesi durumunda [Cikis frekansi]
(rFr) kaydedilmez ve [IZLEME] (SUP-) ve [Cikis frekansi] (rFr) parametrelerinde +/- hiz fonksiyonunun
tekrar etkinlestiriimesi gerekir.
5Pd I A [Kull. TanimCksgDeg. ]
veya
sPde [Ekran Olci katsayr] (SdS) parametresine (sayfa 40) bagh olarak [Kull.TanimCksDeg.] (SPd1),
5‘5{?3 [Kull. TanimCksDeg.] (SPd2) veya [Kull. TanimCksDeg.] (SPd3) (fabrika ayarinda [Kull. TanimCksDeg. ] (SPd3))
LCr (A [Motor akimi]
Motordaki akimin hesaplanmasi
OFr (A [Motor guc]
%3100 = nominal motor glici, [MOTOR KONTROL]
(drC-) menusiinde girilen parametreler kullanilarak hesaplanmistir
ULn A [Sebeke gerilimi]
Bu parametre, hem motor modunda hem motor durduruldugunda DC barasi tizerinden hat gerilimini
verir.
EHr (A [Motor termik durum]
%3100 = nominal sicaklik durumu
%118 = "OLF" esigi (h1z kontrol cihazinin asiri yuklenmesi)
EHd [ [Sdr. termik uls. ]
%3100 = nominal sicaklik durumu
%118 = "OHF" esigi (hiz kontrol cihazinin agiri Isinmasi)
Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon baska bir mentden secilmisse belirir. Parametrelere, karsilik gelen
* fonksiyonlarin konfigirasyon menusti icinden erigilip ayarlamalari yapildiginda aciklamalari, programlamaya yardimci olmak
amacityla bu menilerde ayrintil olarak verilir.
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[IZLEME] (SUP-) meniisi
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Kod ‘ Aciklama Degisim arahgi I
LFE A [Olusan son hata]
bLF O [Fren kontrol] (bLF): Fren kontrolu algilanan hatasi
CFF O [Hatali ayar] (CFF): Yanlis konfiglrasyon (parametreler)
CF I O [Gecersiz ayar] (CFl): Gegersiz konfiglirasyon (parametreler)
CnaF O [HABERLESME HATASI] (CnF): Haberlesme, kartta bir hata algiladi
COF [0 [CANopen haber.] (COF): Haberlesme hatali hat 2 (CANopen) algiladi
LrF [0 [Kapsite Sarj] (CrF): Kapasitor 6ngarj hata algiladi
EEF [0 [EEPROM] (EEF): EEPROM bellegi algilanan hatasi
EPF [0 [Harici Hata] (EPF): Harici hata
IF 1 O [DAHILI HATA] (IF1): Bilinmeyen deger
IF 2 O [DAHILI HATA] (IF2): HMI karti taninmad veya uyumsuz/ekran yok
IF 3 O [DAHILI HATA] (IF3): EEPROM algilanan hatasi
IF 4 O [DAHILI HATA] (IF4): Endistriyel EEPROM hata algiladi
LFF O [4-20mA] (LFF): 4-20 mA kayip
nOF O [Hata yok] (nOF): Higbir hata kodu kaydedilmedi
ObF O [DC bara.as. ger.] (ObF): DC baras! agiri gerilim
OocCF O [Asir akim] (OCF): Asiri akim
OHF O [Sdr. asiri 1sin.] (OHF): Kontrol cihazi agiri isinmasi
OLF O [Motor asiri yik] (OLF): Motor agiri yuku
OPF O [Mot. fzKayp ] (OPF): Motor faz kaybi
S O [SebekeAsiri ger.] (OSF): Besleme agiri gerilim
PHF O [Giris faz kaybi] (PHF): Besleme faz kaybi
S[CIs O [Mot.KisDvr ] (SCF): Motor kisa devresi (faz, toprak)
SIL(s O [Modbus] (SLF): Modbus haberlesmesi algilanan hatasi
S((s O [Asir hiz] (SOF): Motor asiri hizi
= m (7 O [Otomatik tanima] (tnF): Otomatik tanima algilanan hatasi
s F O [Dustk gerilim] (USF): Hat beslemesi dusuik gerilimi
DEr (A [Motor momenti]
%2100 = nominal motor momenti, [MOTOR KONTROL] (drC-) menusiinde girilen parametreler
kullanilarak hesaplanmistir.
rEH 0 - 65.530 saat

A [Mot.chgma zaman]

Motor calistirildiktan sonraki toplam sire: 0 - 9.999 (saat), sonra 10,00 - 65,53 (kilo saat).
[HATA YONETIMI] (FLt-) meniisiindeki [Clisma zam. reset | (rPr) parametresi ile resetlenebilir, page

97.
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[IZLEME] (SUP-) meniisii

| Kod

‘ Aciklama Degisim arahigi I

cod

OFF

On

gB88

O [PIN kodu 1]

Bir erisim kodu kullanarak hiz kontrol cihazi konfiglirasyonunun korunmasini saglar.
Erigim bir kod yoluyla kilitlendiginde, yalnizca [IZLEME] (SUP-) ve [HIZ REFERANSI] (rEF-) menilerine
erigilebilir. MODE butonu mendiler arasinda gegis yapmak icin kullanilabilir.

Not: Bir kod girmeden dnce not almay1 unutmayin.
O [KAPALI] (OFF): Erigim kilitteme kodu yoktur

« Erisimi kilittlemek i¢in bir kod girin (2 — 9.999). Ekran, navigasyon tekeri kullanarak artirlabilir. Sonra

ENT'a basin. [ACIK] (On), erigsimin Kilitlendigini gostermek icin ekranda belirir.
O [ACIK] (On): Erisim bir kod ile kilitlidir (2 - 9.999).

» Erigim kilidini agmak icin kodu girin (navigasyon tekeri kullanarak ekrandaki basamaklari artirin) ve
"ENT" tusuna basin. Kod ekranda kalir ve hiz kontrol cihazinin bir dahaki kapatiimasina kadar erigsim
kilidi kaldirihr. Hiz kontrol cihazi bir dahaki sefer agildiginda erisim tekrar kilitlenir.

» Hatali kod girildiginde, ekran [ACIK] (On) olarak degisir ve erisim Kkilitli kalir.

O Erisim kilidi agiktir (kod ekranda kalir).

 Erisimin kilidi agildiginda ayni kod ile kilitlemeyi tekrar etkinlestirmek icin, navigasyon tekerini
kullanarak [ACIK] (On) parametresine doniin ve ENT'a basin. Erisimin kilitlendigini gostermek igin
[ACIK] (On) ekranda kalir.

« Erisimin kilidi acildiginda erigimi yeni bir kodla kilitlemek icin, yeni kodu girin (navigasyon tekerini
kullanarak ekrandaki degeri artirin) sonra ENT'a basin. Ekranda On gdésterilir ve erisimin kilitlendigini
gosterir.

 Erisim kilidi agildiginda kilitlemeyi silmek i¢in, navigasyon tekerini kullanarak [KAPALI] (OFF)
parametresine donun ve ENT'a basin. [KAPALI] (OFF) ekranda kalir. Erigimin kilidi agilir ve bir dahaki
baslatmaya kadar kilit acik kalir.

EUS

EAb
PEnd
PrOC
FA IL
dOnE

SErd

(A [Oto-tanima durum]

[Yapilmadi] (tAb): Motoru kontrol etmek igin varsayilan stator rezistor degeri kullanihr.

[Beklemede] (PEnd): Otomatik tanima talep edilmis ancak hentiz yapiimamistir.

[islemde] (PrOG): Otomatik tanima devam ediyor.

[Basarisiz] (FAIL): Otomatik tanima basarisiz.

[Yapildi] (dOnE): Otomatik tanima fonksiyonu ile élgiilen stator rezistorii, motoru kontrol etmek igin
kullanihr.

[R1 girisi] (Strd): Soguk durum stator direnci ([Hayir] (nO) olarak ayarlanmamis olan [Soguk Str.Direnc]
(rSC)) motoru kontrol etmek igin.

O Oooooo

uUdrP

A [Surd. Yazilim Ver.]

Bu parametre hiz kontrol cihazinin yazilim striimiini verir.
Ornek: 1102 = V1.1 IEQ2

OICE

nld

dnE
Fk5S

A [OPT1 kart tipi]

Bu parametre yalnizca bir opsiyonel kart varsa gérundir.

O anda mevcut olan segenegin adini gérinttlemek igin kullanihr.

Kart yok, CANopen karti veya DaisyChain karti (bu kartlar adlarinit ATV312'ye génderemez)
DeviceNet kart

Profibus karti

LnF

A [Haberlegsme hatasi]

Opsiyonel kart hata kodu
Bu parametre salt okunurdur ve yalnizca bir opsiyonel kart mevcutsa gorinur.

Hata kodu, nedeni giderilse bile parametrede kayitl kalir. Parametre, hiz kontrol cihazinin baglantisi
kesilip tekrar baglandiktan sonra resetlenir. Bu parametrenin degeri ag kartina baglidir. Kartin kendi
kilavuzuna basvurun.
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[IZLEME] (SUP-) meniisii

I Kod ‘ Ad/Aciklama Ayar araligi | Fabrika ayari I
LIA- B [LOJIK GIRIS KONF.]
L I1IA Her bir girise atanan fonksiyonlari géstermek igin kullanilabilir. Higbir fonksiyon atanmamissa, [Hayir] (nO)
L I2A gosterilir. Fonksiyonlar arasinda gezinmek icin navigasyon tekerini kullanin. Ayni girise birden fazla
L 13A fonksiyon atanmigsa, bunlarin uyumlu oldugundan emin olun.
L IMA
L ISA
L IBA
LI5S Lojik giriglerin durumunu gorintilemek igin kullanilabilir (ekran bélmesi atamasi: yiksek = 1, dusik = 0)
Durum
1 H
LIl LI2 LI3 LI4 LI5S LI6
Yukaridaki 6rnek: LI1 ve LI6, durum 1'de; LI2 - LI5, durum O'da.
AIA- B [ANALOG GIiRIS DURUM]
A1 1A Her bir girise atanan fonksiyonlari géstermek igin kullanilabilir. Higbir fonksiyon atanmamissa, [Hayir] (nO)
A I12A8 gosterilir. Fonksiyonlar arasinda gezinmek icin navigasyon tekerini kullanin. Ayni girise birden fazla
-NET: fonksiyon atanmissa, bunlarin uyumlu oldugundan emin olun.

104
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ATV3l'den - ATV312'ye gecis

ATV312, ATV31 ile uyumludur.
ATV31'in konfigiirasyonunu almak icin, konfigirasyonu ATV31'den ATV312'ye aktarmak yeterlidir. Bkz. asagidaki Bir ATV31 ve bir
ATV312 arasinda konfiglirasyon aktarimi

Boyutlar

Her boyut icin ATV312 ATV31leeeeeeA'dan 6 mm daha az derindir.

Bir ATV3leeeeeeA'yl bir ATV312 ile degistirme

Not: Lojik girig anahtarinin pozisyonu

ATV3leeeeeeA'da lojik giris anahtari fabrikada "Sink" olarak ayarlanmisgti.

ATV312'de fabrikada "Source" olarak ayarlanmistir.

Anahtari, degistirilen Uriindeki ayara uyacak sekilde ayarlayin. Daha fazla bilgi icin, Kurulum Kilavuzu'ndaki "Kontrol Terminalleri" bélimiine
bakin.

Not: IT jumper'in pozisyonu
ATV3leeeeeeA'da entegre bir EMC filtresi yoktu. ATV312'deki entegre EMC filtresinin nasil devre disi birakilacaginin ayrintilari igin Montaj
Kilavuzu'ndaki "IT sebeke baglantisi ile ¢alitirma" konusuna bakin.

LOKAL konfigurasyonda kullanilan ATV312 (see page 27) Navigasyon Tekeri'ni potansiyometre olarak kullanir ve RUN butonu
etkinlestirilir. Bu, ATV3leeeeeeA'dan daha benzer bir ¢calisma ydntemidir. Hiz kontrol cihazi ilk kez agildiginda, asagida gosterilen iki
parametre [Standart mot. frek.] (bFr) parametresinden sonra goriinir. Su sekilde ayarlanmalar gerekir:

[Ref.1 kanal] (Frl), sayfa 29, [Al Sanal 1] (AlV1)'e

[2/3 telli kontrol] (tCC), sayfa 30, [Lokal] (LOC)'a

Daha sonra, diger HMI stirimiine donmek icin asagidaki parametreler kullanilabilir:
[Ref.1 kanal] (Fr1), [KOMUT/REF. YONETIMI] (CtL-) meniisiinde
[2/3 telli kontrol] (tCC), [GIRIS/CIKIS AYARLARI] (I-O-) meniisiinde

Fabrika ayarlari
Potansiyometreyle kontrol agisindan olan farklarinin yani sira ATV31eeeeeeA ile ATVV312'nin fabrika ayarlari arasinda su farklar da vardir:

Parametre ATV3leeeeeeA ATV312
[2/3 telli kontrol] (tCC) Lokal kontrol LOC [2 telli] (2C)
[Ref.1 kanal] (Fr1) Analog giris AIP All
[Komut kanali 1] (Cd1) Lokal kontrol LOC tEr
[Geri yon atamasi] (rrS) [Hayir] (nO) (eger [2/3 telli kontrol] (tCC) = [Lokal] (LOC) LI2

ise)
[Zorl. kontrol ref.] (FLOC) AIP navigasyon tekeri AlU1
[Segim ATV31 konf.] (ArE) Parametre ATV31'de bulunmaz [Hayir] (nO)

Bir ATV31 ve bir ATV312 arasinda konfigtrasyon aktarimi (ATV31 uzak terminalini
veya bir yikleme aracini kullanarak)

Uyumlu yukleme araclari sunlardir:
e Multi-Loader V1.10 ve Uzeri,
e Simple-Loader V1.3 ve Uzeri,
¢ SoMove V1.1.11.1 ve (zeri,
¢ SoMove Mobile V2.0 ve Uzeri,
e PowerSuite 2.6 Patchl ve lzeri.
Not: Aktarim, opsiyonel bir haberlesme karti ile bir ATV31'den bir ATV312'ye yapilamaz.

Yeni bir [Secim ATV31 konf.] (ArE) parametresi [UYGULAMA SECIMI] (FUn-) meniisiine eklenmistir.
Bir ATV3L1 ile bir ATV312 arasindaki aktarim sirasinda ATV31 tipini (ATV31 veya ATV31eeeeeeA) belirtmek icin kullanilabilir.

[Secim ATV31 konf.] (ArE) parametresinin degerleri:
e [Hayir] (nO), fabrika ayari, iki ATV312 arasinda aktarim
e [ATV31...A] (31A), ATV3leeeeeeA'dan ATV312'ye aktarim
e [ATV3L1 std] (31E), ATV31l'den ATV312'ye aktarim

Bir konfigurasyon aktarimi gerceklestirmek icin 90. sayfadaki prosedire bakin.
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Diagnostik ve sorun giderme

Kontrol cihazi caligmiyor, herhangi bir kod goruntilenmiyor

« Ekran yanmazsa, hiz kontrol cihazinin gii¢ kaynagini ve All ve Al2 girislerinin baglantilarini ve RJ45 konnektériine olan baglantiyi
kontrol edin.

e "Hizh durus" veya "Serbest durus" fonksiyonlarinin atanmasi, karsilik gelen lojik girisler agilmazsa hiz kontrol cihazinin baglamasini
onler. ATV312 daha sonra [Serbest dur.] (nSt) veya [Hizli durus] (FSt) ifadesini gdsterir. Bu fonksiyonlar sifir konumunda aktif oldugu
icin kablo kopmasi durumunda kontrol cihazinin durmasi normaldir.

« Calistirma komutu giriglerinin segilen kontrol moduna uygun olarak etkinlestirildiginden emin olun ([GIRIS/CIKIS AYARLARI] (I-O-)
mendusundeki [2/3 telli kontrol] (tCC) parametresi, sayfa 47).

« Bir giris nihayet salteri fonksiyonuna atanmigsa ve bu giris sifirsa, hiz kontrol cihazi yalnizca aksi yoénde bir komut géndererek
baslatilabilir (bkz. sayfa 89).

* Gug kaynagi baghyken haberlesme agina referans kanali (sayfa 53) veya kontrol kanali (sayfa 54) atanmissa hiz kontrol cihazi
[Serbest durus] (nSt) goruntlileyecek ve haberlesme veriyolu bir komut génderene kadar durus modunda kalacaktir.

* DC baradaki LED yaniyorsa ve ekranda higbir sey olmuyorsa, 10 V gu¢ kaynaginda kisa devre olmadigindan emin olun.

* Hiz kontrol cihazi [Hazir] (rdy) ifadesini gdsteriyor ve baglamiyorsa, 10 V gl¢ kaynaginda kisa devre olmadigindan emin olun ve All
ve Al2 giriglerinin kablolamasini ve RJ45 konnektoriine olan baglantiyr kontrol edin.

* Fabrika ayarinda "RUN" butonu etkin degildir. [Ref.1 kanal] (Frl) parametresini (sayfa 29) ve [Komut kanal 1] (Cd1) parametresini
(sayfa 59) hiz kontrol cihazini lokal olarak kontrol etmek tGzere ayarlayin.

Hata giderildikten sonra guctin resetlenmesini gerektiren hata algilama kodlari

Kontrol cihazi giicinu kapatip agmadan 6nce hata nedeni ortadan kaldiriimahdir.
[ONSARJ HATASI] (CrF), [ASIRI HIZ] (SOF), [OTOTANIMA HATASI] (tnF) ve [FREN KONTROL HATASI] (bLF) de ayrica uzaktan bir lojik
giris kullanilarak resetlenebilir (HATA YONETIMI] (FLt-) menisiindeki [Hata reset] (rSF) parametresi, sayfa 92).

I Kod Ad Olasi neden Cozim I
bLF |J[FREN KONTROL » Fren birakma akimina ulagilamadi « Kontrol cihazi/motor baglantisini kontrol edin.
HATASI] * Fren tutma frekansi esigi [Fren » Motor sargilarini kontrol edin.
tutma frek.] (bEn) = [Hayir] (nO) « [UYGULAMA SECIMI] (FUn-) meniisiindeki (sayfa
(ayarl degil); buna karsilik fren 85) [Fren.birak.akimi] (Ibr) ayarini kontrol edin.
kontrolu [Fren atamasi] (bLC) ¢ [Frentutmafrek.] (bEn) icin 6nerilen ayarlari (sayfa 84
atanmis durumda ve 85) uygulayin.
CrF [ONSARJ HATASI] « Onsarj réle kontrol veya hasar ¢ Kontrol cihazini degistirin.
gormus onsarj direnci
E E F | |[EEPROM HATASI] « Dahili bellek « Ortami kontrol edin (elektromanyetik uygunluk)
« Kontrol cihazini degistirin.
1E 1 | |[IDAHILI HATA] « Bilinmeyen deger « Kontrol cihazini degistirin.
— ¢ Hiz kontrol cihazini yeniden baslatin.
1 F 2 | |[DPAHILI HATA] * HMI karti taninmadi  Schneider Electric temsilcisi ile iletigim kurun.
¢ HMI karti uyumsuz
* Ekran yok
1E 3 | |[DAHILI HATA] + EEPROM
IF 4 | |[DAHILI HATA] + Endustriyel EEPROM
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Diagnostik ve sorun giderme (devami)

Hata giderildikten sonra gucin resetlenmesini gerektiren hata algilama kodlari

(devam)
I Kod Ad Olasi neden Cozim I
ocr F ||ASIRI AKIM] [AYARLAR] ¢ [AYARLAR] (SEt-) (sayfa 32) ve [MOTOR
(SEt-) ve [MOTOR KONTROL] (drC- KONTROL] (drC-) (sayfa 41) parametrelerini kontrol
) menulerindeki parametreler yanlis. edin.
Atalet veya yuk ¢ok yiiksek * Motor/kontrol cihazi/yuk boyutlarini kontrol edin.
Mekanik kilittenme ¢ Mekanizma durumunu kontrol edin.
SLCF ||[MOTOR KISA Kontrol cihazi ¢ikisinda kisa devre « Kontrol cihazini motora baglayan kablolari ve motor
DEVRE] veya topraklama yalitimini kontrol edin.
Birden fazla motorun paralel * Anahtarlama frekansini dugiriin
baglanmasi durumunda kontrol » Reaktdrleri motor ile seri olarak baglayin
cihazi ¢ikisinda énemli dlctide toprak
kacak akimi
SOF ||[ASIRI HIZ] Kararsizlik veya * Motor, kazanim ve kararhlik parametrelerini kontrol
Yolverme yuki ¢ok yuksek edin
« Bir frenleme direnci ekleyin
* Motor/kontrol cihazi/yuk boyutlarini kontrol edin.
EnF ||J[OTOTANIMA Ozel motor veya kontrol cihazina ¢ L orani veya [DgisknMom .] (P) oranini kullanin (bkz.
HATASI] uygun olmayan guligte motor [Ger./Frk. motl segili] (UFt), sayfa 44).
Motor, kontrol cihazina bagl degil ¢ Ototanima islemi sirasinda motor bulunup
bulunmadigini kontrol edin.
« Bir ¢cikis kontaktoru kullanihyorsa, ototanima
sirasinda bunu kapatin.

Hata nedeni ortadan kalktiktan sonra otomatik yeniden yolverme fonksiyonuyla

resetlenebilen hata algilama kodlari
Bkz. [Otomatik baslama] (Atr) fonksiyonu, sayfa 91.

Bu algilanan hatalar da hiz kontrol cihazi kapatilip agilarak veya bir lojik giris yoluyla resetlenebilir ([Hata reset] (rSF) parametresi, sayfa
92, [HATA YONETIMI] (FLt-) menisiinde, sayfa 91).

I Kod Ad Olasi neden Cozim I
L nF ||[HABERLESME » Haberlesme kartinda haberlesme » Ortami kontrol edin (elektromanyetik uygunluk)
HATASI] tarafindan algilanan hata » Kablo baglantisini kontrol edin.
e Zaman asimini kontrol edin.
» Opsiyonel karti degistirin.
e Durus modunu bir (CnF) ile tanimlamak igin bkz.
[CAN hata yonetimi] (COL) parametresi, sayfa 95.
COF |][CANopen HATASI] » CANopen barasindaki » Haberlesme veriyolunu kontrol edin
haberlesmede kesinti « llgili iriin belgelerine bagvurun.
EPF ||[HARICI HATA] + Kullanicya baghdir + Kullaniciya baghdir
LFF [4-20mA KAYBI] » Al3 girigsinde 4-20 mA referansi » AI3 giriginde baglantiyi kontrol edin.
kaybi
ObF [ASIRI FRENLEME] » Frenleme ¢ok ani veya sirikleyen * Yavaglama suresini artirin
yuk » Gerekli olursa bir frenleme direnci takin.
» Uygulamayla uyumlu ise [Rampa adapt.] (bra)
fonksiyonunu, sayfa 64, etkinlestirin.
OHF ||[SURUCU ASIRI » Kontrol cihazi sicakh@i gok yilksek « Motor yiikiinii, kontrol cihazi havalandirmasini ve
ISINMASI] ortami kontrol edin. Yeniden yolvermeden dnce
kontrol cihazinin sogumasini bekleyin.

BBV46385 06/2010

107

www.eforsan.com.tr
542 291 58 92 - 0 242 335 40 42




Diagnostik ve sorun giderme (devami)

Hata nedeni ortadan kalktiktan sonra otomatik yeniden yolverme fonksiyonuyla
resetlenebilen hata algilama kodlari (devami)

I Kod Ad Olasi neden Cozam
OL F |[|[MOTOR.ASIRI.YUKL » Asiri motor akimi tarafindan [Motor termal aki m ] (ItH) ayarini, sayfa 33, motor
ENME] tetiklenir termik korumasini ve motor yukiinl kontrol edin.
Yeniden yolvermeden énce kontrol cihazinin
e [Soguk Str.Direnc] (rSC) parametre sogumasini bekleyin.
degeri yanhs [Soguk Str.Direnc] (rSC) degerini (sayfa 42) tekrar
olcin.
OFF ||[MOTOR FAZ KAYBI] » Kontrol cihazi ¢ikigindaki bir faz Kontrol cihazindan motora giden baglantilari
kaybi kontrol edin.
» Cikis kontaktoru agik Bir cikis kontaktor kullaniliyorsa, [Cikis faz kaybi]
» Motor baglh degil veya motor giicu (OPL) parametresini [Cikis kes] (OAC) olarak
cok diisiik ayarlayin ((HATA YONETIMI] (FLt-) menisii,
* Motor akiminda anlik kararsizlik sayfa 94).
Dusuk guclu bir motorla veya motorsuz deneyin:
Fabrika ayarlari modunda motor ¢ikis faz kaybi
algilamasi etkindir ([Cikis faz kaybi] (OPL) =
[Evet] (YES)). Hiz kontrol cihazini, kendisiyle ayni
degerlere sahip bir motora anahtarlamak zorunda
kalmadan bir test veya bakim ortaminda denemek
istiyorsaniz (6zellikle yuksek gti¢li hiz kontrol
cihazlarinda yararlidir), motor faz kaybi
algilamasini devre disi birakin ([Cikis faz kaybi]
(OPL) = [Hayir] (nO)).
[IR kompanzasyonu] (UFr), [Nom. motor gerilimi]
(UnS) ve [Nom. motor akimi ] (nCr)
parametrelerini kontrol edin ve optimum hale
getirin ve [Otomatik tanima] (tUn) ¢alismasini
gerceklestirin, sayfa 43.
O5F ||[SEBEKE ASIRI » Hat gerilimi ok yuksek. Hat gerilimini kontrol edin.
GRILIMI] « Kesintili hat beslemesi
PHF ||[GIRIS FAZ KAYBI] » Kontrol cihazi beslemesi hatali veya Glc baglantisini ve sigortalar kontrol edin.
sigorta yanmig Reset
 Bir fazda ariza Trifaze hat beslemesi kullanin.
* Monofaze hat beslemesinde trifaze [Giris faz kaybi] (IPL) = [Hayir] (nO) ([HATA
ATV312 kullanihyor YONETIMI] (FLt-) meniisiinii olarak ayarlayarak
» Dengesiz yuk algilamayi devre disi birakin, sayfa 94).
Bu koruma, sadece yuikli kontrol
cihazinda calisir
SLF ||[MODBUS HATASI] * Modbus barasindaki haberlesmede Haberlesme veriyolunu kontrol edin
kesinti ilgili iriin belgelerine basvurun.
» Uzaga tasinabilir ekran terminali Uzaga tasinabilir ekran terminali ile olan
etkin ([Kont. Paneli komutu] (LCC) = baglantiyi kontrol edin.
[Evet] (YES), sayfa 61) ve terminalin
baglantisi kesik.
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Diagnostik ve sorun giderme (devami)

Nedenleri giderildikten hemen sonra resetlenen hata algilama kodlari

I Kod Ad Olasi neden Cozim |

L FF |[HATALI AYAR] Gecerli konfiglrasyon tutarsiz. Fabrika ayarlarina geri doniin veya eger gecerliyse

Secenek ekleme veya kaldirma yedek konfiglirasyonu geri yiikleyin. Bkz. [Konf. Yeniden
Ykl.] (FCS) parametresi, sayfa 46.

L F | |[GECERSIZ AYAR] Gecersiz konfigurasyon Daha 6nceden yuklenmis olan konfigtirasyonu kontrol
Kontrol cihazina seri baglanti edin.
tzerinden yuklenmis Tutarl bir konfigtrasyon yukleyin.
konfiglirasyon tutarsiz

USF |[DUSUK GERILIM] Yetersiz hat beslemesi Gerilimi ve gerilim parametresini kontrol edin.

Gecici gerilim dustsu

Hasarli 6nsarj direnci

[DUSUK GERILIM] (USF)

parametresindeki hataya gegmeATV312eeeeM2: 160 V
ATV312eeeeM3: 160 V

ATV312eeeeN4: 300 V

ATV312eeeeS6: 430 V

Kontrol cihazini degistirin.
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Diagnostik ve sorun giderme (devami)

ATV12 uzaga tasinabilir ekran terminalinde gérintilenen hata algilama kodlari

| Kod ‘ Ad Aciklama
In |E: Baslatma suruyor » Mikrokontroldr baglatiliyor.
» Haberlegsme konfigurasyonu araniyor
COm. E || Haberlesme hatasi » Algilanan hata zaman asimi (50 msn)
(1) * Bu mesaj, 20 kez haberlesilmeye caligildiktan sonra gorintulenir.
A-11 Alarm butonu * Bir buton10 saniyeden uzun bir siire basili tutuldu.
(1) * Tus takimi baglantisi kesildi.
* "Tus takimi", butona basildiginda uyanir.
clr Algilanan hata » Uzak terminal tarafindan algilanan bir hata sirasinda STOP butonuna bir kez basildiginda bu
1) resetlemesinin gosterilir.
onaylanmasi
dE U. E || Hiz kontrol cihazi » Hiz kontrol cihazi markasi uzak terminalinkiyle eslesmiyor.
(2) uyumsuzlugu
~Or. E || ROM'da anormal » Uzak terminal, saglama toplami hesaplayarak bir ROM anormalligi algilar.
1) durum
- Al. E || RAM'de anormal » Uzak terminal bir RAM anormalligi algilar.
1) durum
L PU. E || Diger algilanan » Diger algilanan hatalar
1) hatalar

(1) Yanip s6ner
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Fonksiyonlar dizini

[+/- HIZ]

[2/3 telli kontrol]

[ERISIM SEVIYESI]

[Ana./Dig. Cikis]

[Oto.DC enjeksiyon]

[Otomatik baslama]

[Otomatik tanima]

Fren kontrol

[CANopen adresi]

[Don.yuki yakalama]

[Kmt anah.]

Kontrol ve referans kanallari

[Akim siniri2]

[Akim sinir]

[DC enjeks. atamasi]

[Rampa adapt.]

Hiz kontrol cihazi termik korumasi

Kontrol cihazi havalandirmasi

[Hizli durus]

[Hata reset]

[Zorl. kontrol atama]

[Serbest durus at.]

[JOG]

Nihayet salterlerinin yénetimi

[Modbus adresi]

[Motor termal akim ]

Motor termik koruma

Pl regilatéri

Onceden ayarli hizlar

[R1 atama]

[R2 atama]

[RAMPALAR]

[Rampa anaht.atama]

[Ref.2anahtarlama ]

Fabrika ayarlarina geri dén/konfigtrasyonu tekrar ytkle

Konfiglirasyonun saklanmasi

[Atlama Frekansi]

[DURDURMA MODLARI](devami)

[GIRISLERI TOPLAMA]

[Anahtarlama frek.]

[MOTOR DEGISTIRME]

[Ger./Frk. motl segili]
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Parametre kodlari ve musteri ayarlari dizini

32 .
AC?2 64 [2.Hizlanma suresi] sn In - ile uyumiy S
RCC 22 [Hizlanma suresi] sn Inrile - 3
63 uyumlu
n0 [Hayir]: Enjeksiyon yok
AdC 69 | [Oto.DC enjeksiyon] - HES [Evet]: Ayarlanabilir bir strre igin enjeksiyonlu durus HES
CE [Surekli]: Stirekli enjeksiyonlu durus
AdJCO 98 | [CANopen adresi] - o-121 - o
Add 98 | [Modbus adresi] - I-241 - 1
A | 1A | 104 |[All atama] - - - -
A IZ2A | 104 |[AI2 atama] - - - -
A 13A | 104 |[AI3 atama] - - - -
A 11U 1| 31 |[AIV1degeridurum] % o- 100 - -
oR [Akim]: Konfiglirasyon 0 - 20 mA
AO It 48 | [AO1 Tipi] - 4R [Akim 4-20]: Konfigirasyon 4 - 20 mA o
oy [Gerilim]: Konfigtirasyon O - 10 V
a0 [Hayir]: iki ATV312 arasinda aktarim
ArE 90 | [Segim ATV31 konf.] ENY: [ATV31..A]: ATV3leeeeeeA'dan ATV312'ye aktarim nlO
3 IE [ATV31 std] : ATV31'den ATV312'ye aktarim
. . n0 [Hayir]: Fonksiyon devre disi
Atr 9L | [Otomatik baslamal] HES [Evet]: Otomatik yeniden yolverme nf
o g [10 kbps]: 10 kbps
20 0 [20 kbps]: 20 kbps
s0 0 [50 kbps]: 50 kbps
kbps
bdCO 98 | [CANopen hab. hizi] 125 0 [125 kbps]: 125 kbps 125 0
250 0 [250 kbps]: 250 kbps
500 0 [500 kbps]: 500 kbps
ooo [1 Mbps]: 1000 kbps
n0 Ayarlanmadi
bEn 85 | [Fren tutma frek ] ) o-L5FP Hz cinsinden ayar araligi nf
bEE 85 | [Fren tutma siresi] sn Oo-5 - os
29 50 [50Hz IEC]
bFr a1 [Standart mot. frek.] | Hz 50 [60Hz NEMA] 50
n0 [Hayir]: istenen déniis yoniinde fren birakma sirasinda
. motor momenti
bIP 85 | [Fren darbesi] ) HES [Evet]: lleri doniiste fren birakma sirasinda motor nf
momenti
n0 [Hayir]: Atanmamis
bLC 85 | [Fren atamasi] - re [R2]: Role R2 n0
d0 [DOJ: Lojik ¢ikis AOC
} n0 [Hayir]: Fonksiyon devre digi
brf 64 | [Rampa adapt] HES [Evet]: Fonksiyon etkin 9ES
Hiz kontrol
brlL 85 | [Fren birakma frek.] Hz |0 0- 100 - cihazi
degerine gore
brt 85 | [Fren birak. suresi] sn Oo-5 - o5
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Parametre kodlari ve musteri ayarlari dizini

» . X Fabrika Miisteri
Kod | Sayfa | Ad Birim Deger/Olasi fonksiyon ayari ayar
Cdl [kanall aktif]: Kontrol kanali = kanal 1
CLde [kanal2 aktif]: Kontrol kanali = kanal 2
L1 [LI1]: Lojik girig LI1
LIz [LI2]: Lojik girig LI2
L I3 [LI3]: Lojik girig LI3
L I4 [L14]: Lojik giris L14
LI5S [LI5]: Lojik girig LI5
L IB [LI16]: Lojik giris LI6
cirii [C111]: Modbus kontrol word'll Bit 11
fCs5 | 60 | [Kmtanan] ciila [C112]: Modbus kontrol word'i Bit 12 Lol
ci1i13 [C113]: Modbus kontrol word'l Bit 13
C1l1iI4 [C114]: Modbus kontrol word'li Bit 14
C115 [C115]: Modbus kontrol word'll Bit 15
ceii [C211]: Ag kontrol word'ti Bit 11
Leie [C212]: Ag kontrol word'li Bit 12
Leil3 [C213]: Ag kontrol word'ui Bit 13
Leid [C214]: Ag kontrol word'l Bit 14
L2 Is [C215]: Ag kontrol word't Bit 15
EEr [Terminal]: Terminaller tizerinden kontrol
Loc [Lokal]: Tus takimi Gizerinden kontrol
Cdl 59 | [Komut kanali 1] ) LCC [pzqk Panel ]: Uzaga tasinabilir ekran terminali LEr
Gzerinden kontrol
ndb [Modbus]: Modbus Uzerinden kontrol
nEE [Ag]: A tzerinden kontrol
EEF [Terminal]: Terminaller tizerinden kontrol
Loc [Lokal]: Tus takimi Gizerinden kontrol
[de 60 | [Komut kanal 2] ) LCC [lea.k Panel ]: Uzaga tasinabilir ekran terminali ndb
Gzerinden kontrol
ndb [Modbus]: Modbus Uzerinden kontrol
nEE [Ag]: Ag tzerinden kontrol
45 5E5S [Start/Stop]: Yolverme/durdurma konfigiirasyonu
CFL ﬁ [Makro ayar(] ) S5kd [Fabrika Ayr.]: Fabrika konfigiirasyonu SEd
2
CHC ) sn [Ayri degil]: Birlesik
F 59 | [Profil] . SEFP [Ayri]: Ayri s
nl0 [Hayir]: Atanmamig
L1 [LI1]: Lojik girig LI1
L1IZ [L12]: Lojik girig LI2
L I3 [LI3]: Lojik girig LI3
L 14 [L14]: Lojik giris L14
L I5 [LI5]: Lojik giris LIS
L IB [L16]: Lojik girig LI6
cdil [CD11]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'li Bit
LHF 87 [Motor degistirme] - 11 nO
CLdie [CD12]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'l Bit
12
Cdil3a [CD13]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'li Bit
13
CdIY [CD14]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'l Bit
14
LdIs [CD15]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit
15
cL I 38 | [Akim siniri] In oz2s5-15 - 15
38
cLe 36 [2. akim siniri] In oes-15 - I'5
[LnF | 103 |[Haberlesme hatasi] - - - -
OFF [KAPALI]: Erigimi kilitleyen kod yok
) On [ACIK]: R
£od | 103 | [PINkodu] BEEE Bir kod erisimi kilitliyor.
Erisim kilidi agik.
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Parametre kodlari ve musteri ayarlari dizini

Kod | Sayfa | Ad Birim Deger/Olasi fonksiyon Fabrika ayari M:.}?atﬁ”
n0 [Yoksay]: Yoksay
HES [Serbest dur.]: Serbest durus ile algilanan hata
R : yonetimi
Lot 95 | [CAN hata yonetimi] rfP [Rampali dur]: Rampada durus ile algilanan hata JES
yonetimi
FSE [Hizli durus]: Hizh durus ile algilanan hata yonetimi
nO [Hayir]: Kopya yok
B } SF [Referans]: Referansi kopyala
tor 60 | [Kanal kopyala 1-2] Cd [Komut]: Komutu kopyala nl
ALL [Komut + ref.] : Komutu ve referansi kopyala
Hiz kontrol
Cos 42 | [Motor 1 Cos fi] - os-1 - cihazi
degerine gore
Hiz kontrol
Cos52 | 88 | [Motor2 Cos fi] - os-1 - cihazi
degerine gore
Cr~H3 | 48 | [AI3 maks. degeri] mA | H-20 - =4
CrL 3| 48 |[AI3 mindegeri] mA | O0-¢20 - 4
CEd 39 | [Akim esigi] In o-1.5 - i
dCF 66 | [Differansiyel akim hatasi] - o- 10 - 4
n0 [Hayir]: Atanmamis
L 11 [LI1]: Lojik girig LI1
L2 [L12]: Lojik girig LI2
L13 [LI3]: Lojik giris LI3
L I4 [L14]: Lojik giris L14
LI5S [LI5]: Lojik girig LI5
L IB [LI16]: Lojik giris LI6
Ccdill [CD11]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'i Bit
dC |/ 67 | [DC enjeks. atamasi] - 11 nl0
LdlilZ2 [CD12]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'i Bit
12
Ldi3 [CD13]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'i Bit
13
CLdIY [CD14]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'i Bit
14
CLdIs [CD15]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'u Bit
15
32 L Inrile
dEZ 64 [2. yavaglama siresi] sn uyumlu - 5
32 . Irarile
dEC 63 [[Yavaslama suresi] sn uyumiu - 3
n0 [Hayir]: Atanmamis
orcr [Mot. akimi]: Motor akimi
OF r [Motor frek.]: Motor frekansi
Ot r [Motor mom.]: Motor momenti
OFr [Gug¢Sagland ]: Hiz kontrol cihazinin sagladigi giic
FLE [Sur. Hatasi]: Algilanan hata.
: . rlUn [Src.chsiyr]: Kontrol cihazi caligtyor
J0u 48 | [Ana/Dig. Cikis] FER [Frkns Limiti ]: Frekans esigine erisildi nl
FLA [Yuk.Hz.Lim.]: Yuksek hiza erisildi
CEAR [Fren Birak.]: Akim esigine erigildi
5rA [Freq.R ef.]: Frekans referansina erisildi
ES5A [Str.Termal]: Motor termik esigine erisildi
bLLC [Fren Birak.]: Fren dizeni
AFPL [No 4-20mA]: 4-20 mA sinyal kaybi
. n0 [Hayir]: Fonksiyon devre disl
drn 96 | [Derated operation] . YES [Evet]: Fonksiyon etkin nD
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Parametre kodlari ve musteri ayarlari dizini

. " X Fabrika Miisteri
Kod Sayfa | Ad Birim Deger/Olasi fonksiyon ayari ayar
n0 [Hayir]: Atanmamig
L1 [LI1]: Lojik girig LI1
L e [LI12]: Lojik girig LI2
d5F 78 [- Hiz atamasi] - L 13 [LI3]: Lojik giris LI3 nlO
L I4 [LI4]: Lojik giris L14
LIS [LI5]: Lojik giris LI5
L IB [LI6]: Lojik giris LI6
n0 [Yoksay]: Yoksay
HES [Serbest dur.]: Serbest durus ile algilanan hata
- L . yonetimi
EPL 23 [Harici hata yonetimi] rnFP [Rampali dur]: Rampada durus ile algilanan hata JES
yonetimi
F5E [Hizli durus]: Hizh durus ile algilanan hata yénetimi
o Hata yok
1 Veriyolu kapali
ErCO 98 [Hata kodu] - =4 Kullanim émrii boyunca -
El CAN asimi
4 Heartbeat
n0 [Hayir]: Atanmamis
L1 [LI1]: Lojik girig LI1
Lie [LI2]: Lojik girig LI2
L 13 [LI3]: Lojik girig LI3
LY [LI4]: Lojik girig L14
L 15 [LI5]: Lojik girig LI5
L 1B [LI6]: Lojik girig LI6
Ldili [CD11]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit
EEF 93 | [Harici hata atama] - 11 n0O
Ldie [CD12]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit
12
LdI3 [CD13]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit
13
L dIH [CD14]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit
14
LdIs [CD15]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit
15
36
FhbS 81 [PID grbsl skala fakt.] - o |- 100 |- 1
n0 [Hayir]: Fonksiyon devre disi
46 rELC | [Danhili]: Gegerli konfiglirasyon, daha 6nce 5L 5 =
Frc 49 [Konf. Yeniden Yiiki] ) SE r "I tarafindan kaydedilen yedek ol
61 konfigiirasyonla ayni olur.
90 In | [Fabrika Ayr.]: Gegerli konfigtirasyon, L F G
parametresiyle secilen konfiguirasyonla degistirildi.
FLLC 33 | [Frek. dong kazanc] % /- 100 - 20
39
FLLZ 88 [Frek.dongkazanc?] % /- 100 - =4
n0 [Hayir]: Atanmamis
L1 [LI1]: Lojik girig LI1
L2 [LI12]: Lojik girig LI2
FLO 99 [Zorl. kontrol atama] - L 13 [LI3]: Lojik giris LI3 nlO
LY [LI4]: Lojik giris L14
LI5S [LI5]: Lojik girig LI5
L IB [LI6]: Lojik giris LI6
Al [AI1]: Analog giris All, LI lojik girigler
Aic [AI2]: Analog giris Al2, LI lojik girigler
. A3 [AI3]: Analog giris AI3, LI lojik girigler
FLOob 2 [Zorl. kontrol ref] AU [Ag Al]: Navigasyon tekeri, RUN/STOP butonlari A
LCcC [Kont. Paneli]: Uzaga taginabilir ekran terminali,
RUN/STOP/FWD/REYV butonlari
o n0 [Hayir]: Fonksiyon devre disi
Fle 23 | [Don.yukil yakalamal ) EE [Evet]: Fonksiyon etkin nlO
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Parametre kodlari ve musteri ayarlari dizini

Kod | sayfa | Ad Birim Deger/Olasi fonksiyon Fabrika ayar M:yﬁﬁ“
A1 [AI1]: Analog girig All
AIZ [AI2]: Analog girig Al2
A3 [AI3]: Analog giris AI3
AU [Ag Al]: Navigasyon tekeri
29 UPdE [+/- hiz]: L [ yoluyla +/- hiz referansi
Fr | 5 [Ref.1 kanal] - UPdH [+/- KP hizi]: ATV312 tus takimindaki navigasyon A
= tekerini kullanarak +/- hiz referansi.
LCC [Kont. Paneli]: Uzaga taginabilir ekran terminali
ndb Gzerinden referans
nEtL [Modbus]: Modbus Uzerinden referans
[Ag]: Ag uzerinden referans
nO [Hayir]: Atanmamis
A1l [Al1]: Analog giris All
AiZ [AI2]: Analog giris Al2
A3 [AI3]: Analog giris Al3
AU [Ag Al]: Navigasyon tekeri
) UFPdE [+/- hiz]: L [ yoluyla +/- hiz referansi
Fre 58 | [Ref.2 kanal] UFPdH [+/- KP hizi]: ATV312 tus takimindaki navigasyon n0
tekerini kullanarak +/- hiz referansi.
LCcC [Kont. Paneli]: Uzaga taginabilir ekran terminali
ndb Gizerinden referans
nEE [Modbus]: Modbus Uzerinden referans
[Ag]: AJ uzerinden referans
FrH 101 | [Frekans referansi] Hz |0-500 - -
FrS 41 | [Nom. mot. frekansi] | Hz 10-500 - 50
Fr52 | 87 |[Nom.mot.2 frek.] Hz 10-500 - 50
FrkE 64 | [Rampa 2 esigi] Hz | 0-500 - a
n0 [Hayir]: Atanmamis
L1 [LI1]: Lojik girig LI1
L e [LI2]: Lojik girig LI2
L 13 [LI3]: Lojik girig LI3
LY [LI4]: Lojik girig L14
L 15 [LI5]: Lojik girig LI5
L 1B [LI6]: Lojik giris LI6
cdil [CD11]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'll Bit
FSE 66 | [Hizli durug] - 11 n0
Ldie [CD12]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit
12
Cdil3 [CD13]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'll Bit
13
CdIY [CD14]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'll Bit
14
Cdls [CD15]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'll Bit
15
FEd 39 | [Frekans esigi] Hz | O0-500 - bFr
H5F 33 | [Yuksek hiz] Hz |L5P-EFr |- bFr
Hiz kontrol
Ibr 85 | [Fren.birak.akimi] In Oo-1 36 - cihazi
degerine gore
1dr 34 | [DC enjeks. degeri 1 m | g-m i g7
67 |1
nlO [Hayir]: Atanmamis
L1 [LI1]: Lojik girig LI1
LI2 [LI2]: Lojik girig LI2
InH 96 | [Hata engel. atama] - L3 [LI3]: Lojik girig LI3 nlO
L 14 [L14]: Lojik giris L14
LI5S [LI5]: Lojik giris LI5
L IB [LI6]: Lojik giris LI6
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Parametre kodlari ve musteri ayarlari dizini

Kod | Sayfa | Ad Birim Deger/Olasi fonksiyon Fabrika ayari M:‘ygat:elri
ool [0.01]: Rampa 0,05 sn ile 327,6 sn arasinda
o ayarlanabilir.
lnr 63 [Rampa adimi] - 1 [0.1]: Rampa 0,1 sn ile 3.276 sn arasinda oo
ayarlanabilir.
[1]: Rampa 1 sn ile 32.760 sn arasinda ayarlanabilir.
. } n0O [Hayir]: Yoksay
IPL 94 | [Giris faz kaybi] YES [Evet]: Hizli durusg ile algilanan hata yonetimi 9ES
Hiz kontrol
IEH 33 [Motor termal akim ] In o~f-15 - cihazi
degerine gore
JdF 2 36 [Atlama Frekansi 2] Hz I-500 - o
36
JGF 76 [JOG frekansi] Hz o- 10 - 1o
n0 [Hayir]: Atanmamis
Ll [LI1]: Lojik girig LI1
LIz [L12]: Lojik girig LI2
J060 76 [JOG] - L3 [LI3]: Lojik girig LI3 nlO
L4 [L14]: Lojik girig L14
LI5S [LI5]: Lojik girig LI5
L IB [LI16]: Lojik girig LI6
JPF 36 [Atlama Frekansi] Hz o-500 - o
L [Seviyel]: Standart fonksiyonlara erigim
Lz 0500 ,0020: F U~ - mendstndeki gelismis
[ERISIM ] .
LALC 58 SEVIVESI] - fonksiyonlara erigim L
L3 [Seviye3]: Gelismis fonksiyonlara erigim ve karigik
kontrol modlarinin yénetimi
nl [Hayir]: Atanmamis
Ll [LI1]: Lojik girig LI1
Lie [LI2]: Lojik girig LI2
LAF 89 [ileri yon dur. slteri] - L13 [LI3]: Lojik girig LI3 n0
LI4 [LI14]: Lojik giris L14
LIS [LI5]: Lojik girig LI5
L IB [LI16]: Lojik girig LI6
nl0 [Hayir]: Atanmamis
L1 [LI1]: Lojik girig LI1
- LIz [L12]: Lojik girig LI2
LA~ | 89 [(;ﬁgr?;o” dur. R NNE] [LI3]: Lojik giris LI3 n0O
¥ Ly [LI4]: Lojik girig LI4
LI5S [LI5]: Lojik girig LI5
L IB [LI16]: Lojik girig LI6
rnP [Rampali dur]: Rampada
LAS 89 [Durus Tipi] - FS5E [Hizli durus]: Hizh durus nSE
nSE [Serbest dur.]: Serbest durug
n0 [Hayir]: Atanmamis
Ll [LI1]: Lojik girig LI1
LIz [L12]: Lojik girig LI2
L3 [LI3]: Lojik girig LI3
L I4 [L14]: Lojik girig L14
L ) LI5S [LI5]: Lojik girig LI5
LL@ | 86 | [AKkim siniri2] LIB [LI6]: Lojik giris LI6 nf
Cdil [CD11]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'l Bit 11
LdiZ [CD12]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'l Bit 12
Ldi3 [CD13]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'l Bit 13
CdI4Y [CD14]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'l Bit 14
LdIs [CD15]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'li Bit 15
n0O [Hayir]: Fonksiyon devre digi
LCC 61 [Kont. Paneli : E E [Evet]: Ekran terminali Gzerindeki STOP/RESET, 0
= | komutu] RUN ve FWD/REYV butonlarini kullanarak hiz kontrol n
cihazinin kontrol edilmesini saglar
LLCr~ | 101 | [Motor akimi] A - - -
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Parametre kodlari ve musteri ayarlari dizini

Kod | Sayfa | Ad Birim Deger/Olasi fonksiyon Fabrika ayari M:f;ﬁ"
Lo [0 da aktif]: Harici hata E k£ F parametresine atanan lojik
girisin durumu 0'a dénduginde algilanir.
LEE 93 [Harici hata ayari] - HIG [1 de aktif] (Etkin ylksek): Harici hata, E £ F HIC
parametresine atanan lojik girisin durumu 1'e
déndugunde algilanir.
LFF 95 | [Hata hizi] Hz O-500 - 1o
nl0 [Yoksay]: Yoksay
HE S [Serbest dur.]: Serbest durus ile algilanan hata
yonetimi
LFF [Hata hizi]: Hiz kontrol cihazi, geri ¢ekilme hizina
) ) gecer.
LFL 95 | [4-20mA kaybi] rL5S [Hiz1 koru]: Kontrol cihazi, hata meydana geldiginde 9ES
calistigr hizi korur.
rnFeP [Rampali dur]: Rampada durus ile algilanan hata
yonetimi
FSE [Hizli durus]: Hizl durus ile algilanan hata yonetimi
LF 32 [HMI Frekans ref.] - O-HSFP - -
r 101 .
bLF [Fren kontrol]: Fren kontroll algilanan hatasi
CFF [Hatali ayar]: Yanlis konfiglrasyon
CF I [Gegersiz ayar]: Gegersiz konfiglirasyon
CnF [HABERLESME HATASI]: Haberlesme tarafindan kartta algilanan hata
COF [CANopen haber.]: Haberlesme tarafindan hat 2'de (CANopen) algilanan hata
CrF [Kapsite Sarj]: Kapasitor dnsarji tarafindan algilanan hata
EEF [EEPROM]: EEPROM bellegi algilanan hatasi
EPF [Harici Hata]: Harici hata
IF | [DAHILI HATA]: Bilinmeyen deger
IFZ2 [DAHILI HATA]: HMI karti taninmadi veya uyumsuz/ekran yok
IF 3 [DAHILI HATA]: EEPROM algilanan hatasi
IFY [DAHILI HATA]: Endiistriyel EEPROM algilanan hatasi
) LFF [4-20mA]: 4-20 mA kayip
LFE 102 | [Olusan son hata] nOF [Hata yok]: Hata kodu kaydedilmedi
ObF [DC bara.as. ger.]: DC barasi agiri gerilim
OoCF [Asirt akim]: Asirt akim
OHF [Sur. asiri 1sin.]: Kontrol cihazi asirt isinmasi
OLF [Motor asiri yiik]: Motor agirt yuku
OPF [Mot. fzKayp ]: Motor faz kaybi
OosF [SebekeAsir ger.]: Besleme agiri gerilim
FHF [Giris faz kaybi]: Besleme faz kaybi
5CF [Mot.KisDvr ]: Motor kisa devresi (faz, toprak)
S5LF [Modbus]: Modbus haberlesmesi algilanan hatasi
50F [Asirt hiz]: Motor asiri hizi
EnF [Otomatik tanima]: Otomatik tanima algilanan hatasi
UsF [Distk gerilim]: Hat besleme gerilimi disik
L | IR | 104 | [LI1Konfig.] - -
L /12A | 104 | [LI2 Konfig.] - -
L /3A | 104 | [LI3 Konfig.] - -
L /4R | 104 | [LI4 Konfig.] - -
L I5A | 104 | [LI5 Konfig.] - -
L I6A | 104 | [LI6 Konfig.] - -
L5FP a5 [Distk hiz] Hz O-HSFP - o
Hiz kontrol
nCr 41 | [Nom. motor akimi ] In o~25-15 - cihazi
degerine gore
Hiz kontrol
nCro| gg |Nom mot.2 n |o0e2s-15 |- cihazi
akimimot] - N
degerine gore
A HES [Evet]: Duzensiz modulasyonlu frekans
nrd 44 | [GUrlltu azaltma] -0 [Hayin]: Sabit frekans YES
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Parametre kodlari ve musteri ayarlari dizini

Kod | Sayfa | Ad Birim Deger/Olasi fonksiyon Fabrika ayari M;.fatﬁ”
dev/ Hiz kontrol
nSP 42 [Nom. motor hizi] dak o-32. 160 |- cihazi
degerine gore
Hiz kontrol
"5F 1 g8 |Nommot2hz | %Y .32 760 |- cihazi
c dak L .
degerine gore
nlO [Hayir]: Atanmamis
L1 [LI1]: Lojik girig LI1
LIz [LI2]: Lojik girig LI2
nSE 68 [Serbest durus at.] - L3 [LI3]: Lojik girig LI3 nlO
L I4 [L14]: Lojik giris L14
L IS5 [LI5]: Lojik girig LI5
L IE [LI6]: Lojik girig LI6
DL_IE 103 | [OPT1 Kkart tipi] - YES
nlO [Yoksay]: Yoksay
HES [Serbest dur.]: Serbest durus ile algilanan hata yonetimi
OHL 94 [As. 1si.hata yoneti.] - rnP [Rampali dur]: Rampada durus ile algilanan hata HES
yonetimi
FS5E [Hizli durus]: Hizl durus ile algilanan hata yénetimi
a0 [Yoksay]: Yoksay
HES [Serbest dur.]: Serbest durus ile algilanan hata yonetimi
oLL 94 [Asinyikhata.yont.] - rnP [Rampali dur]: Rampada durus ile algilanan hata HES
yonetimi
F5E [Hizli durus]: Hizl durus ile algilanan hata yénetimi
a0 [Hayir]: Fonksiyon devre disi
) HES [Evet]: O F F'de hataya gegme var
OpL | 94 | [Cikis faz kaybi] oAC [Cikis kes]: [MOTOR FAZ KAYBI] (OPF)'de hataya JES
gecme yok, ancak ¢ikis gerilimi yonetiliyor
oFr 101 | [Motor gucu] % - - -
Ok - 102 | [Motor momenti] % - - -
P Ir 36 [PID grbsl etki yonu B n0 [Hayir]: Normal o
81 |] YES [Evet]: Geri n
n0 [Hayir]: Atanmamig
A1l [Al1]: Analog giris All
P IF 81 | [PID grbsl. atamasi] g2 [AI2]: Analog giris AI2 n0O
A3 [AI3]: Analog giris AlI3
n0O [Hayir]: U P d H ve UF d E hari¢ Pl regulatoru referansi
[Dahili PID ) Fr I
P 83 ref.segimi | H4ES [Evet]: PI reglilatoruniun referansi -~ P | parametresi nh
Uzerinden dahili olarak saglanir.
n0O [Hayir]: Atanmamig
LI [LI1]: Lojik girig LI1
L2 [LI2]: Lojik girig LI12
L3 [LI3]: Lojik girig LI3
L I4 [L14]: Lojik giris LI4
R : L IS5 [LI5]: Lojik girig LI5
Pré 81 | [2 6nayar PID ref.] L I [LI6]: Lojik giris LI6 nO
(-] [CD11]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'l Bit 11
cdic [CD12]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'l Bit 12
Cdil3 [CD13]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'i Bit 13
CdI4 [CD14]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'li Bit 14
CdIs [CD15]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'l Bit 15
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Parametre kodlari ve musteri ayarlari dizini

Fabrika i i
Kod | Sayfa | Ad Birim Deger/Olasi fonksiyon Musteri

ayari ayari
n0O [Hayir]: Atanmamig
L1 [LI1]: Lojik girig LI1
L2 [LI12]: Lojik girig LI2
L /3 [LI3]: Lojik girig LI3
L I4 [LI4]: Lojik girig L14
[4 6nayar PID ) L I5 [LI5]: Lojik girig LI5
Prd ) 82 | L 16 | [LI6]: Lojik giris LI6 nd

C d | | | [CD11]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 11

C d |2 | [CD12]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 12
C d |3 | [CD13]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 13
C d I'4 | [CD14]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 14
C d 15 | [CD15]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 15
nl [Hayir]: Atanmamis
L1 [LI1]: Lojik girig LI1
LIe [LI2]: Lojik girig LI2
L/3 [LI3]: Lojik girig LI3
L I4 [LI4]: Lojik girig L14
L I5 [LI5]: Lojik girig LI5

F5 |B 74 [16 6nayarl hiz] - L /B [LI6]: Lojik giris LI n0O

C d | | | [CD11]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 11

C d 12 | [CD12]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 12
C 4 13 | [CD13]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 13
C d 14 | [CD14]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'ui Bit 14
C d 15 | [CD15]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 15
nl0 [Hayir]: Atanmamis
L1 [LI1]: Lojik girig LI1
L2 [LI2]: Lojik girig LI2
L /3 [LI3]: Lojik girig LI3
L I4Y [LI4]: Lojik giris L14
LI5S [LI5]: Lojik girig LI5

P5e | I3 |[206nayarh hiz] © LB | [L6): Lojik giris LI6 L3

C 4 | | | [CD11]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 11
[C d 12 | [CD12]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'i Bit 12
C d 13 | [CD13]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 13
C d 14 | [CD14]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'u Bit 14
[ d 15 | [CD15]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'il Bit 15

n0 [Hayir]: Atanmamis
LI [LI1]: Lojik girig LI1
L2 [LI2]: Lojik girig LI2
L /3 [LI3]: Lojik girig LI3
L I4 [LI4]: Lojik girig L14
LI5S [LI5]: Lojik girig LIS

PS4 | 13| [40nayarlhiz] “ LB | [L6]: Lojik giris LI6 Ly

C d | | | [CD11]: Bir haberlesme agindaki kontrol word't Bit 11
C d |2 | [CD12]: Bir haberlesme agindaki kontrol word't Bit 12
C 4 13 | [CD13]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 13
C d |4 | [CD14]: Bir haberlesme agindaki kontrol word't Bit 14
C d 15 | [CD15]: Bir haberlesme agindaki kontrol word't Bit 15

n0O [Hayir]: Atanmamis
L1 [LI1]: Lojik girig LI1
L2 [LI2]: Lojik girig LI2
L3 [LI3]: Lojik girig LI3
L I4 [L14]: Lojik giris LI4
LI5S [LIS]: Lojik girig LI5S

F58 | 73 |[86nayarli hiz] | L 1B | [Li6]: Lojik giris LI6 "o

C d | | | [CD11]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 11
C d 12 | [CD12]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 12
C d |3 | [CD13]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 13
C d |4 | [CD14]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'u Bit 14
C d 15 | [CD15]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 15

[[Dur. Tusu nlO [Hayir]: Fonksiyon devre disi
PSE | 8| snceligi " | E E |[Evet]: STOP tusu onceligi YES
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Parametre kodlari ve musteri ayarlari dizini

- . ) Fabrika | Migteri
Kod | Sayfa | Ad Birim Deger/Olasi fonksiyon ayari ayart
nO [Hayir]: Atanmamis
FLE [Srchata.yok]: Kontrol cihazi algilanan hatasi yok
rlin [Src.chsiyr]: Kontrol cihazi ¢aligiyor
FER [Frek. esigi]: Frekans esigine erigildi
) FLA [HSP ulasildi]: Yiksek hiza erigildi
r ] 49 [R1aama) CEA [Akim esigi] : Akim esigine erisildi FLE
5rA [Referans ulasldi]: Frekans referansina erigildi
ES5A [Mot. term.ulas. ]: Motor termik esigine erigildi
AFPL [4-20mA]: 4-20 mA sinyal kaybi
L0 L 16 |[LI1]-[LI6]: Secililojik girigin degerini verir
nlO [Hayir]: Atanmamis
FLE [Srchata.yok]: Kontrol cihazi algilanan hatasi yok
rln [Src.chisiyr]: Kontrol cihazi galigiyor
FEAR [Frek. esigi]: Frekans esigine erigildi
FLA [HSP ulasildi]: Yiksek hiza erigildi
rc 49 [R2 atama] CEAR [Akim esigi] : Akim esigine erisildi n0
5rA [Referans ulasldi]: Frekans referansina erisildi
ES5A [Mot. term.ulas. ]: Motor termik esigine erigildi
bLLC [Fren kontak]: Fren diizeni
AFPL [4-20mA]: 4-20 mA sinyal kaybi
L11-L 1B [LI1] - [L16]: Secili lojik girisin degerini verir
Fr | [kanall aktif]: Referans 1
Fr?2 [kanal2 aktif]: Referans 2
L 11 [LI1]: Lojik girig LI1
L 12 [LI2]: Lojik girig LI2
L 13 [LI3]: Lojik girig LI3
L I4 [L14]: Lojik girig L14
LI5S [LI5]: Lojik girig LI5
L IB [LI6]: Lojik girig LI6
rF 59 [Ref.2anahtarlam ) ciri11 [C111]: Modbus kontrol word't Bit 11 Er |
C = la] cirie [C112]: Modbus kontrol word't Bit 12 i
Cci113 [C113]: Modbus kontrol word'li Bit 13
CI1I4 [C114]: Modbus kontrol word't Bit 14
L1115 [C115]: Modbus kontrol word't Bit 15
ceil [C211]: Ag kontrol word'li Bit 11
Leie [C212]: Ag kontrol word'li Bit 12
Leil3 [C213]: Ag kontrol word'li Bit 13
Lei4q [C214]: Ag kontrol word'U Bit 14
Le2Is [C215]: Ag kontrol word'li Bit 15
"F | 101 | [cikis frekansi] Hz |-500-+500 | -
-
rl 36 [PID integral
0 81 | kazang] oor!- 100 I
) dF r [ileri): lleri
rb” 61 g?r(;ﬁfg‘r% - |drs [Geril: Geri dF
bOE [ikisi]: Her iki ybne de izin verilir.
R - B nld [Hayir]: Hayir
rP 97 [Uruin reseti] YES [Evet]: Evet nO
rP 36 | [Onayar PID ref.2 0 ) i
B 82 | % o- 100 o
rP 36 | [Onayar PID ref.3 0 ) i
3 82 | % o- 100 BO
rP 36 [Onayar PID ref.4 0 i i
y 82 | % o- 100 0
rP 36 [PID oransal
I 81 | kazang] ooil-100 I
B 32
" | 83 | [Dahili PID ref] % | 0-100 - o
101
rP 97 [Chsma zam. ) nld [Hayir]: Hayir 0
r - reset ] rktH [Mot.cal.sfrl ]: Calisma siiresinin sifirlanmasi 7
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Parametre kodlari ve musteri ayarlari dizini

Fabrika (i i
Kod | sayfa | Ad Birim Deger/Olasi fonksiyon Mosteri

ayart ayari
n0 [Hayir]: Atanmamig
L1 [LI1]: Lojik girig LI11
Lz [LI2]: Lojik giris LI2
L 13 [LI3]: Lojik giris LI3
L4 [L14]: Lojik girig L14
rP5 64 | [Rampa anaht.atama] - t ;Z {t:g} tg}:t g::z t:g n0O
L d I 1 | [CD11]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 11
L d /2 | [CD12]: Bir haberlesme agindaki kontrol word't Bit 12
L d /3 | [CD13]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 13
L d 14 | [CD14]: Bir haberlesme agindaki kontrol word't Bit 14
L d 15 | [CD15]: Bir haberlesme agindaki kontrol word'ti Bit 15
L 1n [Dogrusal]: Dogrusal
~PE | 62 |[Rampa tipi] -2 [S rampal: S rampasi Lin
- u [U rampa]: U rampasi

cus [Kull. ayari]: Ozellestirilmis

n0 [Hayir]: Atanmamig

L1 [LI1]: Lojik girig LI11

L iz [LI2]: Lojik giris LI2 £ L L = 2L olmasi durumunda erisilebilir.

rr5 48 | [Geri yon atamasi] - L 13 [LI3]: Lojik girig LI3 L1z
L I4 [L14]: Lojik girig L14

L 15 [LI5]: Lojik girig LI5

L 16 [LI6]: Lojik giris LI16

n0 [Hayir]: Fonksiyon devre digl
rsC 42 | [Soguk Str.Direnc] - I'n IE | [Init]: Fonksiyonu etkinlestirir n0
BBEAB | Kullanilan soguk durum stator direncinin degeri

n0 [Hayir]: Atanmamis
11 [LI1]: Lojik giris LI1
2 [LI2]: Lojik girig LI2
r5F 92 [Hata reset] - 13 [LI3]: Lojik girig LI3 n0
15 [LI5]: Lojik girig LI5S
16 [LI6]: Lojik giris LI6

L
L
L
L I4 [L14]: Lojik giris L14
L
L
o

38 -
- ol 0, -
raL 83 [PID uyanma esigi] % o0 o
Zam
rkEH 102 | [Mot.¢clisma zaman] an - - -
n0 [Hayir]: Atanmamig
A1l [Al1]: Analog girig All
A2 [AI2]: Analog giris Al2
A3 [AI3]: Analog giris Al3
SR | I1 | [Ref2topla] A 1U I | [Ag All: Navigasyon tekeri fie
LCcr [Kont. Paneli]: Uzaga taginabilir ekran terminali Uzerinden referans
Ndb [Modbus]: Modbus (izerinden referans
nEE [Ag]: A Uzerinden referans
n0 [Hayir]: Atanmamig
Al [Al1]: Analog giris All
AIZ [AI2]: Analog giris Al2
A3 [AI3]: Analog girig AI3
5A3 71 Ref.3 topla ] - A 1U 1 | [Ag Al]: Navigasyon tekeri nlO
LCC [Kont. Paneli]: Uzaga tasinabilir ekran terminali Gzerinden referans
ndb [Modbus]: Modbus tzerinden referans
nEE [Ag]: A Uzerinden referans
45 n0 [Hayir]: Fonksiyon devre digl
crs g [Ayar Kaydetme] . SEr I | [Ayar 1]: Gegerli konfiglirasyonu EEPROM'a kaydedin nD
2
35 | [Oto.DC en;. degeri 1 o
s5drC | 69 |] In e o1
35 o o
sdC e 70 [Oto.DC enj. degeri 2] In 2 - os
5d5 40 [Ekran 6lcu katsayi] - ot - 3o
40 ¢ Y| .200
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Parametre kodlari ve musgteri ayarlari dizini

S5Fr ﬁ [Anahtarlama frek.] kHz | 2 O- IbB - H
n0O [Yoksay]: Yoksay
R ) YES [Serbest dur.]: Serbest durus ile algilanan hata yénetimi.
stt o [Mdbs hata yonetimi] rfP [Rampali dur]: Rampada durus ile algilanan hata yonetimi IES
FSE [Hizli durus]: Hizli durus ile algilanan hata yonetimi
SLF 34 [Kayma kompan.] % o- 150 - oo
39
SLPCZ a8 [Kayma kompan. 2] % o- 150 - oo
37 .
SF IO 74 [Onayar hiz 10] Hz o-500 - 50
37 N
5F 11| 2o | [Onayarhiz11] Hz o-s500 |- 55
37 .
5P IZ 75 [Onayar hiz 12] Hz o-500 - 60
37 N
SP I3 75 [Onayar hiz 13] Hz o-s500 - 10
37 .
SP 14 75 [Onayar hiz 14] Hz o-s500 - 80
37 N
SFPI5 75 [Onayar hiz 15] Hz o-s500 - 0
37 N
SP 1B 75 [Onayar hiz 16] Hz o-500 - og
36 N
SFPZ 74 [Onayar hiz 2] Hz o-s500 - g
37 N
SP3 74 [Onayar hiz 3] Hz o-so0 |- 15
37 N
SPY 74 [Onayar hiz 4] Hz o-soo |- 20
37 N
SP5 74 [Onayar hiz 5] Hz o-soo0 |- 25
37 N
SPE 74 [Onayar hiz 6] Hz o-soo0 |- g
37 N
SP1 74 [Onayar hiz 7] Hz o-soo0 |- 35
37 N
SPH 74 [Onayar hiz 8] Hz o-500 - 40
37 N
5P3 74 [Onayar hiz 9] Hz o-soo0 |- 45
sPd /| 101 ][KuII.Tanlm(;ksDeg. ) _ } }
sPge | 101 ][KuII.Tamm(;k§Deg. ) _ ) }
5P43| 101 ][KuII.TanlkasDeg. ) _ } }
. nlO [Hayir]: Filtre etkin kalir
5rF | 44 |[HzCevimZaman] | - | g g [Evet]: Filtre baskilanir n0
SERA 34 | [Frek. gvrim stabilite] % - 100 - =4
39 -
SERZ a8 [Frek. gvrm. sthilite2 ] % o- 100 - ca
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Parametre kodlari ve musteri ayarlari dizini

» . Fabrika Miisteri
Kod Sayfa | Ad Birim Deger/Olasi fonksiyon ayar ayart
n0 [Hayir]: Hiz kontrol cihazinin kilittenmesi ve motorun serbest
durus yapmasi
L p % [Diisiik ger. dnleme | ) nns [Df:ba.r.akoru]:vDurU§ modu h|;' kontrol C|ha_2|_gu9 kaynagini il
mumkun oldugu kadar uzun siire korumak icin atalet kullanir
rnP [Rampali dur]: Gegerli rampaya gore durug
F5¢t [Hizli durus]: Hizh durus
n0 [Hayir]: Kaydetme yok
SEr 78 [Referans kaydet] - rAMl [RAM]: RAM'e kaydediliyor n0O
EEF [EEprom]: EEPROM'a kaydediliyor
rfnFP [Rampali dur]: Rampada
- . FS5¢t [Hizli durus]: Hizh durus
SEE 56 [Durus tipi] nSE [Serbest dur.]: Serbest durug o
drC | [DC enjeks.]: DC enjeksiyonlu durus
33
EA I 63 [Hizl.basi.yuvarlam] % o- 100 - 1o
33 o-
- 0,
EARZ 63 [Hizl.sonu.yuvarlam] % (100-ER 1) 1o
33
EA3 63 [Yav.basi.yuvarlam] % o- 100 - 1o
33 [Yav.sonu.yuvarlam o o -
ERY 1 63 |a) % 1 (1o00-£A3) 1o
5 [5 dakika]: 5 dakika
a [10 dakika]: 10 dakika
T g [30 dakika]: 30 dakika
EAr- 92 ][Maks.ot. bas. stresi - i [1 saat]: 1 saat 5
= [2 saat]: 2 saat
3 [3 saat]: 3 saat
CE [Sinirsiz]: Sinirsiz
4 8 [4.8 Kbps]: 4.800 bit/saniye
Ebr 98 | [Modbus baud hizi] bps | 9 & [9.6 Kbps]: 9600 bit/saniye 19 2
19 2 [19.2 Kbps]: 19.200 bit/saniye
30 = [2 telli]: 2 telli kontrol
ELCLC a7 [2/3 telli kontrol] - ir [3 telli]: 3 telli kontrol cr
- Lor [Lokal]: Lokal kontrol (hiz kontrol cihazi RUN/STOP/RESET)
LEL [Seviye]: Durum 0 veya 1
. B Ern [Degisiklik]: Durum degisikligi (gecis veya kenar)
ELE 41 | [2ellitip] FPFO [ileri 6nclik.]: Durum O veya 1, “ileri" giris "geri" girise gére Ern
oncelikli
par | 34 | [DCenjeks. sn |0 i-30 - os
68 zamani2]
34 .
EdrC | 69 [Oto.DC enj. zam. 1] sn o i1-30 - os
35 .
tdC 2 70 [Oto.DC enj. zam. 2] sn o-3o - o
B0 1 [8-O-1]: 8 veri biti, tek parite, 1 durma biti
) BE | [8-E-1]: 8 veri biti, ¢ift parite, 1 durma biti
EFO | 98 | [Modbus format] Bn | [8-N-1]: 8 veri biti, parite yok, 1 durma biti BET
Bn?Z [8-N-2]: 8 veri biti, parite yok, 2 durma biti
EFr 44 [Maks. frekans] Hz /10-500 - 60
EHd | 101 | [Sdr. termik uls. ] - - - -
EHr 101 | [Motor termik durum] - - - -
ELS 38 [Dus.hiz zam.asim] sn o-595959 39 - o
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Parametre kodlari ve musteri ayarlari dizini

Kod | sayfa | Ad Birim Deger/Olasi fonksiyon Fabrika ayari M:fatﬁ”
n0O [Hayir]: Yoksay
EnlL 95 [Oto-tani. hata yon.] - YES [Evet]: Hiz kontrol cihazi kilitli olarak algilanan hata HES
yonetimi
EEd 39 ][Motor.term.duzeyl % /- 118 } oo
EtO 98 [Mdbus zam. agimi] sn o I-30 - 1o
nlO [Hayir]: Otomatik tanima gergeklestirimedi
YES [Evet]: Otomatik tanima mumkin olan en kisa surede
gerceklestirilir
dOnE [Yapildi]: Bu degerler kullanildiginda, otomatik tanimanin
. ) en son yapildigi zaman verilir
Eln 43 [Otomatik tanima] rln [Src.chsiyr]: Bir calistirma komutu her génderildiginde nf
otomatik tanima yapilir
POn [Calisiyor]: Otomatik tanima her ¢alistirmada yapilr
L [ 1-L 1B |I[LI1]-[LI6]: Otomatik tanima, bu fonksiyona atanan bir
lojik giris 0 ='den 1'e degistiginde yapilir
EAb [Yapiimadi]: Motoru kontrol etmek igin varsayilan stator
direng degeri kullanihr
PEnd [Beklemede]: Otomatik tanima talep edildi ancak heniiz
yapilmadi
43 PrOC [islemde]: Otomatik tanima devam ediyor
EUS 133 [Oto-tanima durum] - FAIL [Basarisiz]: Otomatik tanima yapilamadi EAbL
- dOnE [Yapildi]: Stator rezistansi motoru kontrol etmek igin
kullanilan otomatik algilama fonksiyonu tarafindan
olculda
SErd [R1 girisi]: Motoru kontrol etmek igin soguk durum stator
rezistansi kullaniliyor
UdrP 103 | [Siirii. Yazilim Ver.] - - - -
[IR
UF r 33 % o- 100 - 20
kompanzasyonu]
UEro 39 [IR kompanzasyon % O- 100 ) o0
88 | 2]
L [SabitMomnt ]: Sabit moment
[Ger./Frk. motl P [DgisknMom. ] : Degigsken moment
UFE 44 - - X N . n
segili] n [SVC]: Aki vektor kontroli
nlLd [EnrjiTasarrf]: Enerji tasarrufu
L [SabitMomnt ]: Sabit moment
[Ger./Frk. mot2 ) P [DgisknMom. | : Degigken moment
Uree | g8 segili] n [SVC]: Aki vektor kontrolii n
nlLd [EnrjiTasarrf]: Enerji tasarrufu
UL n 101 | [Sebeke gerilimi] Vv - - -
[Nom. motor Hiz kontrol
Uns 41 L \Y - - cihazi
gerilimi] - M
degerine gore
- Hiz kontrol
UnSa 87 i[l}lom. mot.2 gerilim v _ } cihazi
degerine gore
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