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Bu belgede verilen bilgiler, Urinler ile ilgili genel agiklamalari ve/veya burada bahsedilen Griinlerin performansi
ile ilgili teknik 6zellikleri icermektedir. Bu belgeler, bu urunlerin belirli kullanici uygulamalarina uygunlugunu ve
glvenilirligini belirlemek amaciyla kullanilamaz ve bunlarin yerine gegmez. ligili 6zel uygulamaya veya
kullanima dair uygun ve eksiksiz risk analizinin gerceklestiriimesi, dederlendirme yapilmasi ve urinlerin test
edilmesi, kullanicinin veya entegratériin sorumlulugundadir. Schneider Electric ve yan kuruluslari veya bagl
sirketleri, burada bulunan bilgilerin hatali kullanimiyla ilgili olarak sorumlu veya yukimli degildir. Gelistirme ya
da degisiklik dnerilerinizi veya bu belgede rastladiginiz hatalari litfen bize bildirin.

Bu belgenin herhangi bir kismi Schneider Electric'in yazili izni alinmaksizin elektronik, mekanik veya fotokopi
yoluyla hicbir sekilde kopyalanamaz.

Bu 0rtin kurulurken ve kullanilirken, ilgili tum devlet, bdlge ve yerel guvenlik yonetmeliklerine uyulmalidir.
Guvenlik nedeniyle ve belgelendiriimis sistem verileriyle uyumluluk saglamak icin sistem bilegenleriyle ilgili
onarimlari yalnizca Uretici yapmalidir.

Cihazlar, teknik guivenlik gereksinimlerine sahip uygulamalar igin kullanildiginda ilgili talimatlara uygun hareket
edilmelidir.

Schneider Electric yaziiminin ya da onayl yazilimin donanim urtinlerimizle kullanimina uyulmamasi,
yaralanma, hasar ya da hatali calismaya neden olabilir.

Bu bilgilere uymamaniz yaralanma veya ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.
© 2011 Schneider Electric. Her hakki sakhdir.
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Guvenlik Bilgileri

Guvenlik Bilgileri

Onemli Bilgiler

UYARI

LUTEEN DIKKAT

Cihazi kurmadan, calistirmadan veya tzerinde herhangi bir bakim islemi gerceklestirmeden 6nce cihazi biraz
tanimak icin bu talimatlari dikkatli bir sekilde okuyun ve ekipmanlari inceleyin.

Bu belgede veya cihazda karsiniza ¢ikacak olan asagidaki 6zel mesajlar, sizi potansiyel riskler hakkinda
uyarmay!i veya bir prosediri agiklayacak veya kolaylastiracak bilgilere dikkatinizi cekmeyi amaglamaktadir.

Tehlike veya Uyari guvenlik etiketine bu simgenin eklenmesi, talimatlara uyulmamasi halinde
yaralanmaya yol agabilecek elektrik tehlikesinin bulundugunu belirtir.

Bu, glivenlik uyari simgesidir. Olasi yaralanma tehlikelerine karsi sizi uyarmak icin kullanihr. Olasi bir
yaralanmayi veya 6limu engellemek icin bu simgeden sonra verilen tim giivenlik mesajlarina uyun.

ATEHLIKE

TEHLIKE, acik bir sekilde tehlike teskil eden ve kaginilmamasi halinde élimle veya ciddi yaralanmayla
sonuclanacak durumlari belirtir.

A UYARI

UYARI, potansiyel olarak tehlike teskil eden ve kaginilmamasi halinde 6lumle, ciddi yaralanmayla veya
ekipmanin hasar gérmesiyle sonug¢lanabilecek durumlari belirtir.

A DIKKAT

DIKKAT, potansiyel olarak tehlike teskil eden ve kaginlmamasi halinde yaralanmayla veya ekipmanin hasar
gérmesiyle sonuc¢lanabilecek durumlar belirtir.

DIKKAT

DIKKAT, giivenlik uyari simgesiyle olmadan kullanildiginda, potansiyel olarak tehlike teskil eden ve
kacinilmamasi halinde trunlerde hasara yol acabilecek durumlari gosterir.

Bu kilavuzda "kontrol cihazi" ifadesi, NEC tarafindan tanimlanan haliyle ayarlanabilir hiz kontrol cihazinin
kontrol cihazi kismini ifade eder.

Elektrikli ekipmanlarin kurulumu, calistiriimasi, servisi ve bakimi yalnizca yetkili personel tarafindan yapiimalhdir.
Schneider Electric, bu Grinin kullanimindan kaynaklanan herhangi bir durum igin sorumluluk kabul
etmemektedir. © 2010 Schneider Electric. Her Hakki Saklidir.
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Kitap Hakkinda

Kitap Hakkinda

Kisaca

Belgenin kapsami

Bu belgenin amaci:
* hiz kontrol cihazinizi ayarlamaniza yardimci olmak,

¢ hiz kontrol cihazini nasil programlayacaginizi géstermek,
e farkli menuler, modlar ve parametreleri gostermek,

* bakim ve diagnostikte yardimci olmaktir.

Gecerlilik notu
Bu belge, Altivar 212 hiz kontrol cihazi igin gecerlidir.

ilgili belgeler
Belgelerin Bagligi Referans Numarasi
ATV212 Hizh Baslatma S1A53825
ATV212 Kurulum kilavuzu S1A53832
ATV212 Modbus kilavuzu S1A53844
ATV212 BACnet kilavuzu S1A53845
ATV212 Metasys N2 kilavuzu S1A53846
ATV212 Apogée FLN P1 kilavuzu S1A53847
ATV212 LonWorks kilavuzu S1A53848
Multiloader kilavuzu BBV48778
SoMove Mobile kilavuzu S1A51444
ATV212 diger kilavuzlar igin bkz. www.schneider-electric.com
Bu teknik belgelerin en son strimlerini ve diger teknik bilgileri www.schneider-electric.com adresindeki web
sitemizden yikleyebilirsiniz.
4 S1A53838 01/2011

www.eforsan.com.tr
542 291 58 92 - 0 242 335 40 42


http://www.schneider-electric.com
http://www.schneider-electric.com
http://www.schneider-electric.com
http://www.schneider-electric.com

Kitap Hakkinda

Urun ile ilgili bilgiler

A ATEHLIKE

ELEKTRIK CARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SICRAMASI TEHLIKESI
¢ Kontrol cihazini monte etmeden veya calistirmadan 6nce bu kilavuzu okuyup anlayin. Kurulum, ayarlama,
onarim ve bakim, yetkili personel tarafindan gercgeklestiriimelidir.
¢ Kullanici, tim ekipmanlarin topraklamasina iligkin tim uluslararasi ve ulusal elektrik yasalari
gereksinimlerine uyumluluktan sorumludur.
¢ Baskili devre kartlari da dahil olmak izere bu kontrol cihazindaki birgok parca hat geriliminde ¢alismaktadir.
DOKUNMAYIN. Sadece elektriksel olarak yalitimh araglar kullanin.
¢ Gerilim altindayken ekransiz bilesenlere veya terminal seridi vida baglantilarina DOKUNMAYIN.
* PA/+ ve PC/- terminalleri veya DC bara kapasitorleri arasinda kisa devre YAPMAYIN.
* Kontrol cihazi servis igslemlerinden 6nce:
- Harici kumanda giicti de dahil olmak izere tum gii¢ baglantilarini kesin.
- Kesilen tiim gu¢ baglantilarinin Gzerine “ACMAYIN” etiketi yerlestirin.
- Kesilen tim gii¢c baglantilarini acik konumda kilitleyin. _ _
- DC bara kapasitorlerinin yukinun bosalmasi igin 15 DAKIKA BEKLEYIN.
- DC bara geriliminin 42 Vdc degerinden daha diisik oldugundan emin olmak igin PA/+ ve PC/- terminalleri
arasindaki gerilimi 6l¢tin.
- DC bara kapasitorlerinin yiki tamamen bosalmamigsa, yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim
kurun. Kontrol cihazinda onarim yapmayin veya kontrol cihazini ¢aligtirmayin.
* Gug vermeden veya kontrol cihazini ¢alistirip durdurmadan dnce tum kapaklari takip kapatin.
Bu talimatlara uyulmamasi, 6l1im veya agir yaralanmaya neden olur.

A TEHLIKE

ISTENMEYEN EKIPMAN CALISMASI

* Sink lojik icin konfiglire edilmis lojik giriglerin kazayla topraklanmasini 6nleyin. Kazayla topraklama, kontrol
cihazi fonksiyonlarinin istenmeyen sekilde ¢alismasina neden olabilir.

* Sinyal iletkenlerini, istenmeyen iletken topraklamasina neden olabilecek hasarlara karsi koruyun.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6lim veya agir yaralanmaya neden olur.

A UYARI

KONTROL KAYBI

¢ Herhangi bir kontrol semasini tasarlayan kisi kontrol yollarinin potansiyel ariza durumlarini hesaba katmali
ve belirli 5nemli kontrol islevleri igin ariza sirasinda ve sonrasinda giivenli bir durum saglanmalidir. Onemli
kontrol fonksiyonlarina drnek olarak acil durum durdurma ve agiri hareket durdurma verilebilir.

* Onemli kontrol fonksiyonlari igin ayri veya yedek kontrol yollari saglanmalidir.

¢ Sistem kontrol yollari, haberlesme baglantilarini icerebilir. Beklenmeyen iletim gecikmeleri veya baglanti
arizalarinin sonugclari hesaba katilmalidir (1).

Bu talimatlara uyulmamasi 6lime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar gérmesine neden olabilir.

(1) Daha fazla bilgi icin NEMA ICS 1.1 (en son suriam), “Dijital Kontroltn Uygulamasi, Kurulumu ve Bakimi i¢in Glvenlik Talimatlar” ve NEMA
ICS 7.1 (en son surim), “Yapi icin Guvenlik Standartlari ve Ayarlanabilir Hiz Kontrol Cihazi Sistemleri Segim, Kurulum ve Isletim Kilavuzu”
belgelerine bakin.
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Genel Bakig

Bu Kisimda neler bulunuyor?

Bu bélimde asagidaki basliklar yer almaktadir:

Bolum Bolum Adi Sayfa
1 Kurulum 13
2 Genel Bilgiler 15
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Kurulum

Kurulum

Bu Bolimde neler bulunuyor?

Bu bolimde asagidaki bagliklar yer almaktadir:

Konu

Sayfa

Kontrol cihazini ayarlama adimlari

14
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Kurulum

Kontrol cihazini ayarlama adimlari

KURULUM

1. Kurulum kilavuzuna basvurun.

PROGRAMLAMA

2. Kontrol cihazina girig guci uygulayin, ancak run
(calistirma) komutunu vermeyin.

3. Konfiglre edin

O 50 Hz degilse, motorun nominal frekansi
[Parametre sil] (£ 4 F) = [50Hz Par.sil] ( /),
O yalmizca hiz  kontrol  cihazi  fabrika

. konfiglirasyonunun uygun olmamasi

Ipuclari: durumunda, motor parametreleri, sayfa 66,

e Programlamaya baslamadan 6nce musteri ayar tablolarini = yaln!zea iz kontrol  cihazinin  fabrika
doldurun, sayfa 171. konfiglirasyonunun uygun olmamasi

e Performansi optimum hale getirmek icin otomatik tanima durumunda, Hiz Kontrol Cihazi Kontrol
islemi gerceklestirin, sayfa 71. Parametrelerinde uygulama fonksiyonlari

e Kayboldugunuzda fabrika ayarlarina geri déniin, sayfa 62. bolumii sayfa 77 ve G/C Kontrol

Parametreleri bolimu, sayfa 89.

4. Uygulama parametrelerini ayarlama

O [Hizlanma suresi 1] (ACC), sayfa 83
ve [Yavaslama siresi 1] (dEC),
sayfa 83.

O [Dusik limit frekansi] (LL), sayfa 82
ve [Frek. Ust limiti] (UL), sayfa 82.

O [Mot. termal koruma] (tHr), sayfa 70.

5. Hiz kontrol cihazini baglatin

14 S1A53838 01/2011
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Genel Bilgiler

Genel Bilgiler

Bu Bolimde neler bulunuyor?

Bu bolimde asagidaki bagliklar yer almaktadir:

Konu Sayfa
Fabrika konfigirasyonu 16
On Tavsiyeler 17
Dabhili ekran terminali 18
izleme modu 20
Calisma modu 23
Programlama Modu 23
Menide Gezinme 24
Alt mentler 30
Grafik ekran segenegi 31
Bu belge iginde bir parametrenin bulunmasi 33
Algilanan hata ekranlari 33
On alarmlar ekranlari 34
Modbus haberlesme durumu 34
PCSoft yazilim atdlyesi 35
Parametre tablolarinin yapisi 36
Kontrol cihazi ¢aligirken degistirilemeyen parametreler 37
Genel kontrol semalari 38
Kontrol Cihazi Isletimi 45
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Genel Bilgiler

Fabrika konfigtirasyonu

Kontrol cihazi fabrika ayarlari
Altivar 212, en sik kullanilan galisma kosullari igin fabrika ayarhdir:

[Mot. kont.modu sec¢.] (F £ ): [[Degis. Tork] (F £ = [). Bkz. sayfa 67.
[Frek. st limiti] (L/ L) = 50,0 Hz. Bkz. sayfa 82.
[Dustik limit frekansi] (L L) = 0,0 Hz. Bkz. sayfa 82.

[Anaht. frek seviyesi] (F 3 [0 [J): kontrol cihazi de@erine baghdir (Bkz. sayfa 85)
[Oto rampa] (A L/ 1) =[Aktif] (AL | = 1). Bkz. sayfa 85.

Makro Programlamaya dayali parametre [Oto ayar fonsiyonu] (A L/ 4) = [ (Bkz. sayfa 63):

e Komut referansi: lojik girisleri ((Kumanda mod se¢] (£ /70 &) = 0). Bkz. sayfa 77.

Hiz referansi: analog girisi VIA = 0—10 V ya da 0—20 mA ([Frekans mod sec¢imi] (F 710 d) =1, (F 20 1)=0).
Bkz. [Frekans mod segimi] (F /710 o) sayfa 77 ve Analog Girisi Hiz Referansi sayfa 106.

F:ileri yon calisma (F / | /=2). Bkz. [LI F se¢imi] sayfa 90.

R:6nayarhiz11 (F / /Z=6). Bkz. [LI R se¢imi] sayfa 90.

RES: net algilanan hata (F / / 3= 10). Bkz. [LI RES se¢imi] sayfa 90.

Kontrol cihazi, calisma igin hazir (F / /0= 1). Bkz. [Lojik fonk 2 aktif] sayfa 112.

Yukaridaki degerler uygulama ile uyumluysa, kontrol cihazi ayarlar degistiriimeden kullanilabilir.
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Genel Bilgiler

On Tavsiyeler

DIKKAT

UYUMSUZ HAT GERILIimi

Kontrol cihazini agmadan ve konfigiire etmeden énce hat geriliminin, kontrol cihazi etiket plakasi tizerinde ya-
zan besleme gerilimi araligiyla uyumlu oldugundan emin olun. Hat geriliminin uyumlu olmamasi durumunda
kontrol cihazi hasar gorebilir.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.

Hat kontaktoru Uzerinden gu¢ anahtarlama

DIKKAT

KONTROL CIHAZININ HASAR GORME RISKI

e Kontaktorii sik sik calistirmaktan kaginin.

e Gug¢ cevrim islemi, 60 saniyeden FAZLA olmalidir.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.

Kullanici ayarlari ve fonksiyonlarin genigletilmesi

e Asagidaki sayfalarda anlatilan ayarlarin degistiriimesi ve fonksiyonlarin genigletiimesi icin ekran tnitesi ve
butonlar kullanilabilir.
e Fabrika ayarlarina donus, [Parametre sil] (£ 4 F) ile kolaylastinimistir (bkz. sayfa 62).

ISTENMEYEN EKIPMAN CALISMASI

Calisma sirasinda ayarlarda yapilan degisikliklerin herhangi bir risk tasimadigindan emin olun.
Herhangi bir degisiklik yapmadan 6nce hiz kontrol cihazini durdurmanizi tavsiye ederiz.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6lim veya agir yaralanmaya neden olur.

Dusuk gucli bir motorla veya motorsuz deneyin

e Fabrika ayarlart modunda, [Cikis faz kaybi] (F & [ 5) (sayfa 129) aktif F £ 5 = 7. THiz kontrol cihazini,
kendisiyle ayni degerlere sahip bir motora gecis yapmak zorunda kalmadan bir test veya bakim ortaminda
kontrol etmek istiyorsaniz (6zellikle yliksek guicli hiz kontrol cihazlarinda yararlidir), F 5 0 5'i I olarak
ayarlayin.

e [Mot. kont.modu se¢.] (F £) = [Sabit V/Hz] () olarak ayarlayin (bkz. sayfa 67).

DIKKAT

ISTENMEYEN EKIPMAN CALISMASI

Motorun nominal akimi hiz kontrol cihazindan %20 daha dislikse, motor termik korumasi hiz kontrol cihazi
tarafindan saglanmaz. Termik koruma igin alternatif bir kaynak bulun.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.

Motorlarin paralel kullaniimasi
e [Mot. kont.modu seg.] (F £) = [Sabit V/Hz] () olarak ayarlayin (bkz. sayfa 67).

DIKKAT

MOTORUN HASAR GORME RISKI
Motor termik korumasi, artik hiz kontrol cihazi tarafindan saglanmaz. Alternatif bir termik koruma saglayin.
Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.

Monofaze beslemede kullanim
e [Giris faz kaybi] (F 5 {7 5) Devre DisI 7 olarak ayarlayin (bkz. sayfa 127).

DIKKAT

KONTROL CIiHAZININ HASAR GORME RISKi
ATV212'nin monofaze bir beslemede kullaniimasina sadece motorlu ve yiksiz egitim modunda izin verilir.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.
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Genel Bilgiler

Dahili ekran terminali
Bu ekran, entegre ekran terminali 6zelliklerini anlatmaktadir.

Dabhili ekran terminali 6zellikleri

LED/Tus Ozellikler
1 |Ekran RUN LED'i |Kontrol cihazina bir calisma komutu uygulandiginda yanar.
Calisma komutlu bir hiz referansi varsa yanip soner.
2 |Ekran PRG LED'i |Programlama modu aktifken yanar.
AL F, L~ L modlarina yanip séner
3 |Ekran MON LED'i |Izleme modu aktifken yanar.
Algilanan hata ge¢cmisi ekran modunda yanip séner
4 |Ekran Unitesi 4 basamak, 7 segment
5 |Ekran Unitesi % LED'i, géruntllenen sayisal deger bir yizde degeriyken yanar.
LED'i Hz LED'i, goruntulenen sayisal deger hertz cinsindense yanar.
6 |YUKARI/ASAGI |Moda bagli olarak oklari asagidakileri gergeklestirmek igin kullanabilirsiniz:
tuslari Mentler arasinda gezinme
Deger degistirme
YUKARI/ASAGI LED'i (7) yanarken hiz referansini degistirme
7 |YUKARI/ASAGI |Gezinme oklari, hiz referansini kontrol ederken yanar
LED'i
8 |Loc/Rem LED'i Yerel modu segiliyken yanar
9 |MODE Dahili ekran terminali modunu se¢gmek icin basin.
Calisma modu (gug¢ acildiginda varsayilan)
Programlama modu
izleme modu
Onceki menuye geri dénmek icin de kullanilabilir.
10|Loc/Rem Yerel ve Uzak modlari arasinda gecis saglar
11|ENT Parametre degerini géruntulemek veya degistirilmis bir degeri kaydetmek icin basin.
12|RUN LED Calisma (Run) tusu etkinlestirildiginde yanar
13|RUN RUN LED'i yaniyorken bu tusa basilmasi, kontrol cihazini baslatir.
14|STOP Stop/resetleme tusu.

Yerel modda STOP tusuna basiimasi, hiz kontrol cihazinin parametre ayarina gére durmasini saglar
[Lok. mot. dur.] (F 72 1).

Uzak modda STOP tusuna basiimasi, hiz kontrol cihazinin parametre ayarina gére durmasini saglar
[Harici hata 6nl.mod] (F & I 7). Ekranda yanip s6nen bir “£” géruntulenecektir.

Eger [HMI reset dugmesi] (F 7 7 5) 0'a ayarlanmigsa, algilanan hata durumunun giderilmesi halinde
Stop tusuna iki kez basilmasi, hiz kontrol cihazini resetleyecektir.

Opsiyonel bir grafik ekran opsiyonu da (VW3A1101) bulunmaktadir.
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Genel Bilgiler

Dabhili ekran terminali modlari

Altivar 212 dahili ekran terminalinde, ¢ ¢alisma modu bulunmaktadir: izleme, Calisma ve Programlama.

Kontrol cihazi, Calisma modunda acilir.Farkh bir mod se¢mek icin MODE tusunu asagida gosterildigi gibi
kullanin..

ATV212 hiz
kontrol
cihazi

Giig Run Programlama izleme
mode modu modu

. [0 f—— PRGleHL -

2
AE
L]

» Fr-F .
ol MON

Ekranin sol tarafindaki kirmizi LED; Calisma Modu igin RUN, Programlama modu igin PRG ve izleme modu igin
MON olmak Uzere segilen mevcut modu gosterir.

S1A53838 01/2011 19

www.eforsan.com.tr
542 291 58 92 - 0 242 335 40 42




Genel Bilgiler

izleme Modu

izleme modu, kontrol cihazi ¢aligma verilerini gercek zamanli olarak gosterir.izleme moduna erismek icin MON
LED'i yanana kadar MODE tusuna basin.daha sonra 30'a kadar farkli veri tipini gériintiilemek icin YUKARI ve
ASAGI tuslarini kullanin.

izleme Modu Ekranlari

[y =]
L oo
PRG [|eHLF @
FEO.O
Fr-F
MON |e
@ 25 baska
parametre
oo

RUN [e

—
—

J

Ekran Grafik terminali Uzerindeki Aciklama

ornegi ekran

Fr-F [Yon] Fr - F =qileri
Fr -r =[Geri

FEO O [Hiz referansi] Hiz kontrol cihazina gelen komut frekansi, Hz olarak veya [Ozel frek.
degeri] (F 70 2) parametresi tarafindan belirlenen 6zel birim cinsinden
goruntalenir.

L a0 [Motor akimi] Motor akiminin 3 fazinin ortalamasi, ya amper ya da kontrol cihazi etiket
plakasinda verilen ¢ikis akiminin yuzdesi cinsinden goéruntilenir.

[Birim secimi] (F 70 I) parametresiyle % veya A segenegini segin.

4 1og [Hat gerilimi] Hat-hat giris gerilimlerinin 3 fazinin ortalamasi ya volt ya da kontrol
cihazinin nominal giris geriliminin ytzdesi cinsinden (208/240 V modelleri
icin 200 V - 480 V modelleri i¢in 400 V) goruntilenir. [Birim segimi]

(F 70 1) parametresiyle % veya volt secenegini segin.

oo [Motor gerilimi] Hat-hat ¢ikis gerilimlerinin 3 fazinin ortalamasi ya volt ya da kontrol
cihazinin nominal ¢ikis geriliminin ytizdesi cinsinden (208/240 V modelleri
icin 200 V - 480 V modelleri i¢in 400 V) goruntilenir. [Birim segimi]

(F 70 1) parametresiyle % veya volt secenegini secin.

9 B0 [Motor torku %] Motor nominal momentinin ylzdesi cinsinden tahmini motor momenti

c 90 [Moment akimi] Moment Ureten motor akiminin 3 fazinin ortalamasi, ya amper ya da
motorun nominal moment treten akiminin yiizdesi cinsinden goruntulenir.
[Birim secimi] (F 70 I) parametresiyle % veya A secenegini segin.

L 1o [Strict yuku %] Anahtarlama frekansinda degisiklik yaparak kontrol cihazinin etiket
plakasindaki akim de@erinden disurulebilen kontrol cihazi nominal ¢ikis
akiminin yuzdesi olarak motor akimi.

R A0 [Giris giicu] [Gic tuketim birimi] (F 74 9) parametresine uygun olarak géruntilenen
hiz kontrol cihazi giris glicu.

H 75 [Cikis glct KW] [Guc tuketim birimi] (F 74 9) parametresine uygun olarak goruntilenen
hiz kontrol cihazi ¢ikis glicu.

aob 0O 0O [Motor frekansi] Motor ¢alisma frekansi, Hz olarak veya [Ozel frek. degeri] (F 700 2)
parametresi tarafindan belirlenen 6zel birim cinsinden géruntulenir.

Il [Logic giris eslestirme]
ON: ¢ ol VIA'yI temsil eden ¢ubuk sadece
OFF: VIA J’ A \\\—_ . F 1059 =1 veya 2 ise gorunttlenir
o
RES
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Genel Bilgiler

Algilanan hata ekrani ve gecmis

Ekran Grafik terminali Gzerindeki Aciklama
ornegi ekran
a. [Role durumu] ON::
OFF:, o o

L\
FL-I \. RYA-RYC

C
-

[CPU Kontrol vers.]

CTRL slriim 101

[CPU MMI versiyonu]

MMI sirim 1.0

™
3

C
-

[Hafiza versiyonu]

Bellek strtimi

[
[Sn}
03| C

-

[PID geribesleme]

PID geribesleme seviyesi, Hz olarak veya [Ozel frek. degeri] (F 70 2)
parametresi tarafindan belirlenen 6zel birim cinsinden gérunttlenir

I
-
3

[PID islenmis ref.]
hiz referansi

Hiz kontrol cihazindaki PID fonksiyonu tarafindan hesaplanan hiz referansi
komutu, Hz olarak veya [Ozel frek. degeri] (F 70 2) parametresi
tarafindan belirlenen 6zel birim cinsinden gorunttlenir

[Toplam giris guicu]

Kontrol cihaz tarafindan tiketilen birikmis giris gtici kWh cinsinden
gosterilir

X
-
"

[Toplam motor glicii]

Kontrol cihazi tarafindan saglanan birikmis ¢ikis glicii kWh cinsinden
gosterilir

i
o

[Src nom.cik. akim A]

Amper cinsinden kontrol cihazi etiket plakasi nominal ¢ikis akimi

[ Ry | R
3
[
L

[Motor hizi dev/dak]

Dev/dak cinsinden motor hizi

\
3
[Xp]
]

[Hab. sayaci 2]

Ag Uzerinden haberlesme saya¢ numaralarini goruntdler

3
i
]

[Hab. sayaci 1]

Agdaki her haberlesmede sadece normal durumdaki haberlesme sayac
numaralarini goriintiler

mnecirr

[Gegmis hata]
Ornekler:

- 1 yanip sénme Err5
- 2 yanip sénme Err5
- 3 yanip sdbnme CFI2
- 4 yanip sbnme nErr

Algilanan hata ge¢misinde en son saklanan algilanan hata.Hiz kontrol ci-
hazi algilanan hata durumundaysa, bu aktif algilanan hata
degildir.Algilanan bir hata, net algilanan hata islemiyle silindikten sonra
algilanan hata ge¢misinde depolanir.Algilanan hata anindaki kontrol ci-
hazini incelemek i¢in ENT tugsuna basin. SDaha fazla bilgi igin bkz.
“Algilanan Hata Ekrani ve Gegmis”, sayfa 21 ve sayfa 149. Kaydedilen 4
algilanan hata bulunmaktadir.Algilanan hata 4, yeni bir algilanan hata or-
taya ¢iktigi zaman silinir.

[Surlci servis alarm]

ON: {
OFF:

Toplam Sogutma fani
Calisma Ana Kontrol devresi
Siresi DC Bara kapasitori
MErus [Mdb hab. durumu] ON: !
OFF:

OpenStyle Tx
OpenStyle Rx
RJ45 Tx

—

0o

[Src.calis. saat 100h]

Birikimli kontrol cihazi ¢alisma suresi. 0,01 = 1 saat.
1,00 = 100 saat

Kontrol cihazi algilanan hata verdiginde grafik terminali ekranlar bir kod goéruntiler.Algilanan hata anindaki
kontrol cihazi islemi hakkinda verileri incelemek amaciyla izleme moduna girmek icin MODE tusuna basin.Daha
sonra 20. sayfada yer alan tabloda verilen verilerde gezinmek i¢in Yukari/Asagi tuslarini kullanin.

izleme modunda grafik terminalinde bes adede kadar algilanan hata gériintiilenebilir: mevcut algilanan hata (hiz
kontrol cihazi algilanan hata durumundaysa) ve 6nceki dort algilanan hata kodu.Onceki bir algilanan hata icin
algilanan hata sirasinda kaydedilmis kontrol cihazi ¢alisma verilerini incelemek igin algilanan hata kodu
goruntilendiginde ENT tusuna basin.Bulunan bilgileri gorintilemek igin bkz. asagidaki tablo.

Algilanan bir hata silindiginde ya da hiz kontrol cihazi gii¢ ¢cevrimine tabi tutuldugunda, mevcut algilanan hata,
Gegmis algilanan hata 1 haline gelir.

S1A53838 01/2011

21

www.eforsan.com.tr
542 291 58 92 - 0 242 335 40 42



Genel Bilgiler

Algilanan Hata Gecmisi

Ekran Grafik terminali Gzerindeki Aciklama

ekran

n 2 [Hab. sayaci 1] Bu 6zel algilanan hatanin art arda gerceklesme sayisi

ob 0. 0O [Motor frekansi] Motor ¢alisma frekansi, Hz olarak veya [Ozel frek. degeri] (F 70 2)
parametresi tarafindan belirlenen 6zel birim cinsinden goruntilenir.

Fr-F [Yon] Fr - F =Tileri]

Fr-r= [Geri]

FEO O [Hiz referansi] Hiz kontrol cihazina gelen komut frekansi, Hz olarak veya [Ozel frek.
degeri] (F 70 2') parametresi tarafindan belirlenen 6zel birim cinsinden
gorantilenir.

CaOo [Motor akimi] Motor akiminin 3 fazinin ortalamasi, ya A ya da kontrol cihazi etiket pla-
kasinda verilen ¢ikis akiminin ytizdesi cinsinden gdrintilenir.

[Birim secimi] (F 70 I) parametresiyle % veya A segenegini segin.
q100 [Hat gerilimi] Hat-hat giris gerilimlerinin 3 fazinin ortalamasi ya volt ya da kontrol ci-

hazinin nominal girig geriliminin ylizdesi cinsinden (208/240 V modelleri

icin 200 V - 480 V modelleri igin 400 V) goruntilenir. [Birim segimi]

(F 70 1) parametresiyle % veya volt segenegini segin.

Poroo [Motor gerilimi] Hat-hat ¢ikis gerilimlerinin 3 fazinin ortalamasi ya volt ya da kontrol ci-
hazinin nominal ¢ikis geriliminin ylizdesi cinsinden (208/240 V modelleri
icin 200 V - 480 V modelleri i¢in 400 V) géruntllenir. [Birim secimi]

(F 70 1) parametresiyle % veya volt secenegini segin.
I [LI durumu]
Logic giris eslestirmesi o?":‘f ‘ T VIA'yI temsil eden gubuk
A —+ A \\\—_ . sadece
\\R F 109 =1veya?2?2ise
RES goruntulenir
a. [Réle durumu] ON: !
OFF:. i ‘ \:
|
FL-] \RYA-RYC
EOo 1ad [Src.calis. saat 100h] Birikimli kontrol cihazi ¢alisma siiresi.0,01 = 1 saat. 1,00 = 100 saat

G/C Eslestirme

Hem izleme modunda hem de algilanan hata ge¢misinde logic girisleri ve role c¢ikiglarinin durumunu
goruntilemek mimkinddr. 20. ve 21. sayfada yer alan 6nceki tablolara basvurun.

Logic Girig Eglestirmesi

ON: ¢/
OFF: «

1’

/
via 7

\
R
RES

Her bir logic girisin ACIK ve KAPALI durumu, bit olarak goérintilenir. ~ /[0 5 parametresi 1 ya da 2 olarak
ayarlanmissa bu ekranda VIA da goruntilenir.

Role Cikis Eglestirmesi

ON: ¢
OFF:,

Ix]
LN

]
' 1

[\
FL -l \. RYA-RYC

Her bir role ¢ikisinin ACIK ve KAPALI durumu, bit olarak gérunttlenir.
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Genel Bilgiler

Calisma Modu

Calisma moduna erismek i¢in kontrol cihazi ¢alisma frekansi, algilanan hata kodu veya 6n alarm kodu
goruntilenene kadar MODE tusuna basin.

Algilanan hata ve 6n alarm kodlari icin, 149. sayfadaki bdlimintn baglangicina bakin.

Calisma modunda Ekran degistirme.

Motor calisma frekansi, Calisma modunda grafik terminalinde goérintilenen varsayilan degerdir.Goriintilenen
bu deger, [GOruntl. parametre] (F 7 /J) parametresinin ayarlanmasiyla degistirilebilir. Ekran secenekleri listesi
icin, bkz. sayfa 120. f

Goruntulenen deger, uygun sekilde kontrol cihazi degerinin ylizdesi olarak veya amper ya da volt cinsinden ifade
edilebilir.Birimler, [Birim secim] (F 70 I) parametresinin ayarlanmasiyla degistirilebilir (bkz. sayfa 120).
Ayrica hiz referansi ve ¢ikis frekansi ekranlarinin ¢dzinarlugd, [Lok. hiz ref. adimi] (F 740 7) ve

[Frek. goruntl. ¢6z.] (F 710 &) parametreleri kullanilarak ayarlanabilir (bkz. sayfa 77 ve 120).

Programlama Modu

Kontrol cihazini programlamak i¢in bu modu kullanin.
Programlama moduna erismek icin ekrandaki PRG goésterge LED'i yanana kadar MODE tusuna basin.

Bkz. Meniide Gezinme sayfa 24.

S1A53838 01/2011
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Genel Bilgiler

Menlde Gezinme
Asagidaki meni gezinme semalari, programlama mentleri ve alt menilerinde nasil gezinilecegini gdstermektedir.

[Hizh mend] alt menisi

P
AL H'ye ALTMENG W B wYA
Programlg]rg(ajl T Y @ [Hizli menii]
.F ~0OF <_<_|- AUF l - AU | [Oto rampa]
©1 10 ¥

U | ALT MENU [TUM DEGISEN PARAM.]

bl i
@ * ? @ e[ [Hizlanma siiresi 1]
ALT MENU [GENISLETILMIS MENU]] @ ‘ ? @
© * f ® o JE [ [Yavaslama siiresi 1]
. /o0 | ALT MENU [G/G MENUSU] @ ‘ ? @
@ * ? @ [Dustik limit frekansi]
« [0 | ALT MENU [HABERLESME MENUSU] @ ‘ ? @
©I1to -
[Gnayar hiz 7] ® 1L [Frek. st limiti]
«5r 1 . RUN
Gig
@* ?@ Saglama > 0.0 @ ‘ ? @
e L 1 | [Mot. asiriylik koruma] Hz [Mot. termal koruma]
©

©)

©)

e £ Hr | [Mot. termal koruma] [AO dlceklendirme]

©
®
OO

®

[Mot. gerilim artirimi]

S
o

© * ? ® PRG |e I_I' Il_l' II__ [Mot. kont.modu seg.]
« PO | [Mot. kont.modu seg.] @ ‘ ? @

@ * ? @ o, | [Mot. nominal frek.]
[Mot. nominal gerilimi] @ @

@ * 1 @ <— [Mot. nominal gerilimi]
o L [Mot. nominal frek.] ulou

©ito Oy 1o R
oLl [Dusiik limit frekansi] [Mot. nominal akimi] (*)

0110 O} to

o UL [Frek. ast limiti] or o 7 |Motor rated speed] (%)

01 1to

©
®

FH [Maks. frekans]

[Mot. akim limiti] (*)

) ® *FE0
. tEtL' [Yavaslama suresi 1] @ ‘ ? @

CIRES [oro. tanima.] (%)
e AL L | [Hizlanma siresi 1] @ ‘

O} toe AU I'ya

- [Lokal motor yon(i]

.
n

(*) mevcut parametreler, bir sonraki yazilim strimuyle 2011'in
yarisinda baglamaktadir

O)
©)

.
™
0

EL, [Parametre sil]

®

-

3

[AO élgeklendirme]

[AO fonk. segimi]

ns

-

OO0
®

®

o F 1L [Frekans mod secimi]

l

©)

7
3
3

[Kumanda mod seg]

O

[Oto ayar fonsiyonu]

e
[~
N

OO
©

®

[Oto rampa]

.
us)

u
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Genel Bilgiler

[SON 5 DEGISEN PARAM] alt menusu

Programlam

- ~ |+
F-OF
o

-
o
o
]

ALT MENU [GENISLETILMIS MENU]

@.@.@—I—

©)

o IO ALT MENU [G/C MENUSU]

O} toe
« £ 0 |ALT MENU [HABERLESME MENUSU]
©oX} 1@
o 5r [Onayar hiz 7] RUN
Power
OF) f@ Up > 0.0
e [1L 1 |[Mot. asiriyiik koruma] Hz
oire NG
o £ Hr |[Mot. termal koruma]
©ito
[Mot. gerilim artirimi]
©ito PRGle H L] F
o PE [Mot. kont.modu seg.]
©ito
[Mot. nominal gerilimi]
©} ? ®
o [Mot. nominal frek.]
O} ? ®
[Dustik limit frekansi]
110
o L/L [Frek. st limiti]
01 to
[Maks. frekans] ALT MENU
@ ‘ ? @ [SON 5 DEGISEN PARAM]
e o E [ |[Yavaslama stresi 1] (1)
01 to
e AL L |[Hizlanma suresi 1] @ ‘ ? @
o (xxx)
O} to ;
o Fr [Lokal motor y&nii] @ ‘ f @
©) ‘ t ® <—]eo (xxx)

O
™
[ty
]

[Parametre sil] @ ‘ ? @

O} ?@ A o
° F 11 [AO olgeklendirme] “
o1 to Oy to

bt
F 15 L | [AO fonk. segimi] <—

® O} te
| [Frekans mod segimi] —|e (XXx)
- O} to
o [ [10] 4| [Kumanda mod seg] (1)

1 ©
@i‘

(xxx) Son 5 parametrenin
kodu

Not: Hi¢bir parametre degistiriimemisse, A L/ | segilir.
(1) Ug kez yanip séner, ardindan énceki parametreyi gérintiler.
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Genel Bilgiler

[TUM DEGISEN PARAM.] alt menusti

Programlama AU Hlye

ALT MENU
[TUM DEGISEN PARAM.]

@t ®
1) [ileri arama]
O to

r I
Lo Lya

=';- vooo | [Aramayi bekle]

F-OF |‘_4_|. ALF | ALT MENU Hizli menii
©1to D)
e Lrl |
o1 1o

Sr [Onayar hiz 7]

oL | [Mot. asiriytik koruma]

@.@.
©]

[Mot. termal koruma]

@i
®

,
[

[Mot. gerilim artirimi]

O
®

0
l

E [Mot. kont.modu sec.]

(O]
®

L o | [Mot. nominal gerilimi]

0
C

©)

[Mot. nominal frek.]

-

®

L [Dusik limit frekansi]

®

:

[Frek. ust limiti]

O+ OO0

©]

[Maks. frekans]

@

[Yavaslama suresi 1]

©
@*f

ok

[Hizlanma suresi 1]

@r.

ul

[Lokal motor yonii]

orho
®

.
™
w
o

[Parametre sil]

@
@

° F [l [AO 6élgeklendirme]

/o0 | ALT MENU [G/C MENUSU]

ALT MENU [GENISLETILMIS MENU]

Con | ALT MENU [HABERLESME MENUSU]

Gl
Saglama

Py

Y

®
04 1o

) |leyoo.- |iGeriaramal

©) l(4)

o
2
o)
o
n}
[

C

(1) YUKARI tusuna basildiginda, ilk degistirilenle baglamak
Uizere parametre listesinde arama baslatilir.

(2) ASAGI tusuna basildiginda, son degistirilenle baglamak
Uizere parametre listesinde arama baslatilir.

- L/ menustinde goérintilenen parametrelerin sayisi,
kacinin fabrika ayarlarinin degistirildigine baglidir.

(4) Tum degistirilen parametreler, gorintilendikten sonra
ekran [ ~ LI'ya geri doner.
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Genel Bilgiler

[GENISLETILMIS MENU] alt meniisii

Programlama A LI H'ye
mod
| FrOF |‘_ o ALF | ALT MENU [Hizli menii]
o

®
@

~ 1/ | ALT MENU [TUM DEGISEN PARAM.]

©

=]

O
®

ALT MENU
[GENISLETILMIS MENU]
F---'ye

'

E

]

]
A

©
®

. 10 | ALT MENU [G/G MENUSU]

:i

LT MENU [HABERLESME MENUSU]

-
(=]

s

@),@

[Onayar hiz 7] "
Gl
Saglama

®

]
-
3

[Mot. asiriyiik koruma]

Py

O OO

®

[Mot. termal koruma]

.
-
x
—| 3

C
o

[Mot. gerilim artirimi]

®

ﬁ

[Mot. kont.modu seg.]

C
—
C

[Mot. nominal gerilimi]

©)

[Mot. nominal frek.]

E

OO OO
®

©]

[Dustk limit frekansi]

®
Ii
5

[Frek. tst limiti]

©)

[Maks. frekans]

OO
o

0
D‘

[Yavaslama siiresi 1]

o

[Hizlanma suresi 1]

OO
@h

[Lokal motor yonii]

(O]
©)

-

[Parametre sil]

®©
®

[AO 6lgeklendirme]

I
3

(O]
©)

.
-
3
w
-

[AO fonk. segimi]

O)
@

1100 4| [Frekans mod segimi]

©)

[ 110 4| [Kumanda mod sec]

©]

/4 | [Oto ayar fonsiyonu]

-—| T
=
—

AL | | [Otorampa]

ALT MENU [SON 5 DEGISEN PARAM]

)
=
T

AL F'ye

Y

PRG

OX RIS
]
O 1o
@ ,_ [Frek.3 ulasildi]
O [orme
4_ [Frek.2 ulasildi]
0y to
—> [Frek.1 ulasildi]
o1
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[G/C MENUSU] alt meniisii

Programlama
mod

— -+ - - o
FrOF o ALF | ALT MENU [Hizl men]

—

1

©
©)

ALT MENU [TUM DEGISEN PARAM.]

.
s}
’:

®

]
o

FOO

[m]

ALT MENU [GENISLETILMIS$ MENU] Fl
ALT MENU
@ [GIC MENUSU] f

Y > er 751 [[AO fonk. secimi]

OO0
®

F}
A

e [0 | ALT MENU [HABERLESME MENUSU] ()
/o FL rol iki i
@‘ T@ F 14 7 |[FL role gecikmesi]

[Onayarh|z7] N RUN @ * T @

Glg

.
wn
-

©4 f@ Saglama >I" 0o <_[RY rolesi]
@-/_7/ 1| [Mot. asiriyiik koruma] Hy @ * t @

[RY lojik secimi]
4_ [RY role fonksiyon 2]
r

O} to
Mot kontmodu sec] <— [FL role fonksiyonu]

[Mot. nominal gerilimi] @ @ * ? @
4_ [RY role fonksiyon 1]
[Mot. nominal frek.] @ ‘ f @
[VIA LI secimi]
@

.
| -—
x
5|

[Mot. termal koruma]

®
®

[Mot. gerilim artirimi]

.
C
o

0
Py
5
]

0

®©
©)

3
—
‘l

:@

©)

G)
©)

[Dustuk limit frekansi]

®
6

[Frek. st limiti]

©)

[LI R segimi]

@

LI F secimi]

@

[Lojik fonk 2 aktif]

®

[VIA secimi]

@

/7 A |[Lojik fonk 1 aktif]

ul

[Maks. frekans]

@

[Yavaslama stiresi 1]

@

[Hizlanma siiresi 1]

3::
~
-

OO0 =®

©)

[Lokal motor y&nii]

©]

[Parametre sil]

\_:

._

-
©)
.
K

=

[AO olgeklendirme] *
F

-—
—

AO fonk. secimi]

@i@

[Frekans mod segimi]

]
a

©)

;| [Kumanda mod sec]

F
3

—| o [
o

i ©)

Oto ayar fonsiyonu]
Oto rampa]

[AUH: SON 5 DEGISEN PARAM|

AL F'ye

@.@.@.@;co.@.@.@
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[HABERLESME MENUSU] alt menusti

Programlama HUH‘ye
mod f

ALT MENU [Hizll menii]

o AUF

to

~ U |ALT MENU [TUM DEGISEN PARAM.]

1

/:,-I:I/:|‘

®©

.
o

©
®

FO

]
]

ALT MENU [GENISLETILMI$ MENU] ALT MENU
[HABERLESME MENUSU]

O
> ®

LT MENU [G/C MENUSU] Comye FEOO
* !
OV 10 @) ®
o Lon [Hab. hata ayari]
QI e

w
S
-

Onayar hiz 7
e G RN [ ams Jmess da pse
Saglama > 0.0 ‘ f
Mot. asiriyiik koruma] @ @

Hz
]
Mot. termal koruma] @ * T @

‘ f @ -+ [Ag adresi]
Mot. gerilim artirimi] @ * ? @

PRG |e

- [Ag protokolu]
Mot. kont.modu seg.] f

©)

=]
—
3

F
[

oLolole
L@

©)

,.r

.
- o
—

©
. L. |Mot.nominal gerilimi] 4_ [Mdb ag paritesi]
0110 O} to
oyl [Mot. nominal frek.] — [Mdb ag hab. hizi]
0110 O te
ol L [Dustik limit frekansi]
@ ‘ ? @ «—|o g3 |[Haber. zam. agimi]

CIRIC
0110

[ ———» [Mdb R345 hab.hizi]

@ |

FHS I'e

[Frek. ust limiti]

0
=
=

®
@

[Maks. frekans]

0
-

©
@

™
-~

[Yavaslama siiresi 1]

(OF
©)

T

[Hizlanma suresi 1]

P

Fr [Lokal motor yonti]

EYP

®

[Parametre sil]

[AO olgeklendirme]

@

@

[Kumanda mod seg]

,.
:J
o

o1y |[Otoayar fonsiyonu]

©)

Oto rampa]

o
[

9=
ok

H1/4 |AUH: SON 5 DEGISEN PARAM]

o

g

M
<

(0]
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Genel Bilgiler

Alt menuler

ATV212 hiz kontrol cihazinda, uygulama parametrelerini programlamak igin gereken zaman ve ¢abay! azaltmak igin
tasarlanmis 6 alt meni (bkz. 24'da baglayan semalar) bulunmaktadir.Parametreler, bu alt menuler iginde degistirilebilir.

A LI'H [SON 5 DEGISEN PARAM]

A LI H altmenusu, fabrika ayari degistiriimis son 5 parametreyi ters kronolojik sirada gorintiler. A L/ H altmenisiune
erisgildiginde, fabrika ayarlarindan degistiriimis son parametreleri arar.Her parametre fabrika ayarlarindaysa, ekranda
gorunti olusmaz.

Parametre Kilidi F 7 [0 de@er degistiriimis olsa bile A L/ H menusunde goruntilenmez (bkz. sayfa 64).

AL F [HIZLI MENU]

A LI F altmenisi, kontrol cihazini programlamada kullanilan on temel parametreye erisim saglar.Cogu durumda
ATV212 kontrol cihazinin programlanmasi, bu 10 parametre duzgiin sekilde ayarlandiginda tamamlanir (bkz. Hizli
Menu bolumu, sayfa 55).

G~ U [TUM DEGISEN PARAM.]

L~ L alt menlsu, fabrika ayarlar degistirilmis her parametreyi goruntiler. [ ~ L/ alt menusine erisildiginde fabrika
ayarlarindan degistiriimis son parametrelerin listesiyle i¢erigi yenilenir.Her parametre fabrika ayarindaysa, ekranda
gorintl olusmaz.

Degerleri degistiriimis olsa bile F ~ ve F 4 700 — F 4 7 3 parametreleri [ - L/ menusinde gorintilenmez.

F— - —[GENISLETILMIS MENU]
Genisletilmis parametreler alt menisi, 6zel ayarlar ve uygulamalar icin 6zel olarak kullanilan parametrelere erisim
sagdlar.

10 [GIC MENUSU]

/[0 alt menusu, giris/cikis ayari i¢in kullanilan parametrelere erisim saglar.

[ 071 [HABERLESME MENUSU]

L 077 It menusi, haberlesme ayari icin kullanilan parametrelere erisim saglar.
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Genel Bilgiler

Grafik ekran secenegi

A UYARI

KONTROL KAYBI

e ATV21 ve ATV12 terminal ekranini (VW3 A21 101 ve VW3 A10 06) kullanmayin.
e Yalnizca WV3A1101; ATV212 ile uyumludur.
Bu talimatlara uyulmamasi 6lime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar gérmesine neden olabilir.

Grafik ekran opsiyonunun agiklamasi

FLASH V1.1IE29 veya Ust surimlerle calisan grafik ekran se¢enegiyle, dahili ekran terminalinde
gosterilebilenden daha fazla metin bilgisi goértuntilemek miumkunddr.

1 Grafik ekran

7 ESC tusu: Grafik ekran modunu
se¢mek icin basin.

2 Fonksiyon tuslari - Calisma modu (gug ac¢ildiginda

F1, F2 ve F3: varsayilan)

atanmamistir - Programlama modu

F4: YerellUzak——— S - Izleme modu o N
Onceki menulye geri donmek igin
de kullanilabilir.

STOP/RESET sy Ayrica dahili HMI'nin MOD
butonuna karsilik gelmektedir

4 RUN tusu

6 FWD/REYV tusu: Motor donis
ydnuni tersine ¢evirmek igin
basin

5 Navigasyon tekeri:

¢ (ENT) Gzerine basin:
- Gecerli degeri saklamak icin
- Secili menii veya parametreyi girmek igin
* +/-tuslarina basin:
- Bir degeri artirmak veya azaltmak icin
- Sonraki veya dnceki satira gitmek icin
- Grafik ekran opsiyonu tzerinden kontrol aktif hale getirilmigse
referansi artirmak veya azaltmak igin

Not: 3, 4, 5 ve 6 tuslari, grafik ekran opsiyonu tizerinden kumanda aktif hale getirildiyse kontrol cihazini
dogrudan kumanda etmek i¢in kullanilabilir.
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Genel Bilgiler

Grafik ekran opsiyonlu hiz kontrol cihazini ilk kez agma
Grafik ekran opsiyonunu ilk kez acarken kullanicinin istenen dili segmesi gerekir.

DIL SECIMI Grafik ekran opsiyonu ilk kez agildiktan sonra ekran.
Dili segin ve ENT'a basin.
Fransizca v
Almanca
italyanca
Ispanyolca
Cince
Pycckuin
Turkce
v ENT
A
Schneider ANA MENU LANGUAGE
gElectric SURUCU MENUSU ENT
Baglanti Devam Ediyor ispanyolca
Almanca
V1.2IE12 Cince
Simdi hiz kontrol cihazi Yukari/asag!
i senkronizasyon ekrani icin grafik hareket tuglari
ekran secenegi goriintilenecektir.
Schneider A MERY
Electric SURUCU MENUSU

——p |DIL SEGIMI

ATV212H075M3X
0.75kW/1HP 200 / 240 V

2 snveya ENT

CALISMA DEGERI

0 Hz

Rem Loc/Rem
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Genel Bilgiler

Bu belge i¢cinde bir parametrenin bulunmasi
Bir parametreyle ilgili agiklamalar bulmak icin asagidaki sekilde yol gosterilmektedir:

Ornek: ACC

AUF: HIZLI MENU
vLv: Motor nominal gerilimi
AU1: Otomatik rampa
DEC: Yavaslama suresi 1
LL: Dustk Sinir frekansi

Algilanan hata ekranlari

Ornek: Cikig faz kaybi hatasi

EPHO: Cikis faz kaybi hatasi

Bir ya da daha fazla ¢ikis fazi kaybi..
Eksik olan ¢ikis fazinin nedenini tespit
edin ve sorunu dzeltin.

F605 parametresini O olarak ayarlayin

Hat dusuk gerilimi

CALISMA DEGERI

MOFF: Hat Dusiik Gerilim hatasi

Bu ekran; algilanan hata tipini ve algilanan hatayla ilgili diagnostik bilgilerini gériinttler.Daha fazla bilgi
icin150’de yer alan alarm kodu tablosunu kullanin.

Dahili ekran terminali ve opsiyonel grafik ekran terminali ile birlikte: Gosterilen parametrenin ayrintilarini veren
sayfay! bulmak icin dogrudan parametre kodu dizininin kullaniimasi, sayfa 171.
* Crafik ekran secenegiyle: Parametre kodu ve ad goruntilenir.

Sonra g0sterilen parametrenin ayrintilarini veren sayfayi bulmak icin parametre kodu dizinini kullanin, sayfa 171.
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On alarmlar ekranlari
Burada bazi ekran tipleri bulunmaktadir:

Akim Siniri 6n alarmi

CALISMA DEGERI

29,0 Hz

Motor agiri yik 6n alarmi

Alarm L

GALISMA DEGERI

29,0 Hz

Akim Sinirt ve DC barasi agir1 gerilim
on alarmi

Alarm C l Alarm P

CALISMA DEGERI

29,0 Hz

Modbus haberlegsme durumu

[Modbus Hab. Durum] (/74 :1:) parametre ekrani

DC barasi agiri gerilim 6n alarmi

Alarm P

CALISMA DEGERI

29,0 Hz

Hiz kontrol cihazi agiri iIsinma 6n alarmi

CALISMA DEGERI

29,0 Hz

on alarmi

CALISMA DEGERI

Motor agiri yuki ve hiz kontrol cihazi agiri iIsinma

29,0 Hz

Bu parametre; RJ45 ve OpenStyle portu izerindeki modbus haberlesmesini kontrol edebilir.

Haberlegme Olmadan

Rx velveya Tx, bu sirada

goOsterildigi zaman

Mdb hab. durumu

durumlari aktif degildir

N
RJ45: ———/

RJ45 B-A-COM
Rx Tx Rx Tx

RJ45 portu tzerinde

Mb etkinligi

Ornek: RJ45 portu {izerinde Haberlesme ile

Mdb hab. durumu

Mdb hab. durumu

RJ45 B-A-COM
TX Rx T
Rx

RJ45 B-A-COM
Rx Rx TX
T

B-A-COM:
RJ45 portu
Uzerinde Mb etkinligi

34
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Genel Bilgiler

PCSoft yazilim atolyesi

Aciklama
Bu bilgisayar yazilimi atélyesi, Altivar 212 hiz kontrol cihazlarinin ayarlanmasini amagclayan,
kullanici dostu bir aractir
Asagidakiler gibi farkh fonksiyonlara sahiptir:
e Konfiglirasyon hazirlama
e Kurulum
e Bakim
Ucretsiz olarak www.schneider-electric.com Internet adresinden indirilebilir.
Baglant
PCSoft yazim atélyesi, VW3 A8 106 referansli bilgisayar seri port baglanti seti kullanilarak dogrudan hiz kontrol
cihazi tizerindeki Modbus portuna baglanmalidir.
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Genel Bilgiler

Parametre tablolarinin yapisi

Cesitli mendlerin agiklamalarindaki parametre tablolari su sekilde diizenlenmisgtir.

Ornek:
Kod Ad / Acgiklama Ayar araligi Fabrika ayari
FH00 [Oto. tanima.] Otomatik tanima etkinlestirme - 0
/’J‘ [Aktif degil]

/| [Basl. sabiti]: Otomatik Moment Artirmanin 6zel ayarlarinin uygulanmasi [Oto. tork artirma] (F 4 7 ')
[Tam uyarla]: otomatik tanimanin tamamlanmasi.
= , Otomatik tanima gerceklestirildikten sonra F 4 [J [ parametresi “0” degerine resetlenir.

Grafikli ekran opsiyonunda parametre degeri
Dahili ekran Gizerindeki parameter degeri

Grafik ekran uzerinde parametrenin adi ve gerekiyorsa aciklamasi.

4 basamakli 7 bélmeli ekranda parametre kodu

Not: Kare parantez [ ] icinde gérdiigiiniiz metin, grafik ekran opsiyonunda goreceginiz metni gosterir.
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Kontrol cihazi ¢caligirken degistirilemeyen parametreler

Asagidaki tablo, hiz kontrol cihazi durdurulmadigi sirece degistirilemeyen parametreleri listelemektedir.

Kod Aciklama Kod Aciklama

AL I|[Oto rampa] F 30 7|[Motor ger. limiti]

A LI 4 |[Oto ayar fonsiyonu] F 3 | [|{[Motor yénu]

L 1104 |[Kumanda mod seg] F 3 1E |[Anahtar. frek. modu]
F 110 d |[Frekans mod segimi] F 4 [00|[Oto. tanima.]

E 4 F|[Parametre sil] F 4 15 |[Mot. nominal akimi]
F H|[Maks. frekans] F 4 |E |[Mot. yukslz akimi]
UL |[Frek. Gst limiti]v F 4 | 7|[Mot. nominal hizi]

w L w [[Mot. nominal gerilimi] F 4 | B |[Frek.Dongu kazanci]
F E | [Mot. kont.modu seg.] F 4 |9 |[Frek.Dongu kararlilik]

F 108 |[Lojik fonk 1 aktif] F 4 B 0|[YUkslz akim katsa.]
F 1049 |[VIA secimi] F 48 [|[Inglrult.komp.filtr.]
F I 10|[Lojik fonk 2 aktif] F 4 A2 |[In gurdlt.engel filtr]

F 11 [|[LI F segimi] F 4 A 3 |[In gurult.engel.kaz.]
F I 12 |[LI R secimi] F 4 B4 |[Guckayn.diizen.kaz.]
F | | 3|[LI RES seg¢imi] F 4 A 5 |[Anidurma kont.kats1]
F | 18 |[VIA LI segimi] F 459 2 |[Anidurma kont.kats2]
F 1 30|[RY role fonksiyon 1] F 4594 |[Mot. dizenl.kats.]

F 1 32 |[FL role fonksiyonu] F 4595 |[Mot. volt. kats.]

F 13 7|[RY roéle fonksiyon 2] F 4495 |[PWM dlzen. kaz.]

F 1 39|[RY lojik se¢imi] F B0 [|[Mot. akim limiti]

F 1 70 |[Mot 2 nominal frek] F 6 [0 7 |[Harici hata 6nl.mod]
F 17 I|[Mot 2 nominal Volt] F B 05 |[Cikis faz kaybi]

F 3000 |[Anaht. frek seviyesi] F b6 [0 A |[Girig faz kaybi]

F 30 I|[Donerken yakalama] F B | 3 |[Kisadevre tespiti]

F 302 |[Besleme kaybi dav.] F b £ E |[Asirlyuk seviyesi]

F 300 37 |[Oto. reset sayisi] F & 2 7|[Dusukyuk tespiti]

F 305 |[Asiri gerilim hatasi] F 732 |[Lok/uzak digmesi]
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Genel kontrol semalari

2 telli kontrol

ELEKTRIK CARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SICRAMASI TEHLIKESI
Bu bélimdeki prosediri gerceklestirmeden dnce, "baslamadan 6nce" bélimuindeki talimatlari okuyun ve
anlayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6lim veya agir yaralanmaya neden olur.

ISTENMEYEN EKIPMAN CALISMASI

e Anahtarlarin ayarini degistirmek icin trtin kapatiimalidir.

e Sisteminizin kablo baglantisi diizglin bicimde yapiimadidi siirece SW102 anahtarinin ayarini degistirmeyin.
Bu talimatlara uyulmamasi, 6l1Um veya agir yaralanmaya neden olur.

ileri yén calisma
Geri yon ¢alisma

FM * CCo

PLC
Sink + ++ Source _+ Y Term
(cm] [Cm] [C=] FMO
SW102 SW101  SW103

@ VA U-[mT].!
VB U-[m]- PTC
SW100
IEI B AGND SCR PP VIAVIB CC
O O O O O O O O

1. Logic giriglerini yukaridaki sekilde gosterildigi gibi baglayin.

2. SW102 anahtarini kaynaga ayarlayin.

3. ATV212'nin genel parametrelerinin programlanmasi (bkz. Hizl Meni, sayfa 55).

4. 2 telli kontrol igin 6zel parametreleri, asagidaki tabloda gosterildidi gibi programlayin:

Parametre Sayfa Ayar Fabrika degeri
L 110 [Kumanda mod seg] 77 [ [Lojik giriglr] 0

F I [ I[LIF segimi] 90 2 [ileri] 2

F I 12 [LI R secimi] 90 3 [geri] 6

Not: F | | Ive F | |2 ayni anda aclilirsa, hiz kontrol cihazi 0 hizina gidecektir.
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3 telli kontrol

™M

PLC

« » « Source ! L.J

=]

Sw101

Term

=1

SW103

B AGND SCR
O O O O

PO~ PA/+ PCI

VIA U«
ViB U~
Sw100

PP VIAVIB CC
O O O O

H ileri yolverme
Durdur
Ters yolverme

|
PTC

1. Logic giriglerini yukaridaki sekilde gosterildigi gibi baglayin.

2. SW102 anahtarini kaynada ayarlayin.

3. ATV212'nin genel parametrelerinin programlanmasi (bkz. Hizh Men(, sayfa 55).

4. 2 telli kontrol i¢in 6zel parametreleri, asagidaki tabloda gosterildigi gibi programlayin:

Parametre Sayfa Ayar Fabrika degeri
L 104 [Kumanda mod seg] 77 1 [Lojik girislr] 0
F I | I[LI F segimi] 90 2 [ileri] 2
F I 12 [LI R sec¢imi] 90 49 [3-telli] 6
F I 13 [LI RES seg¢imi] 90 3 [geri] 10
3 telli kontrol zamanlama semasi
Cikis frekansi
ileri calistirma :
0 \ \ / f
0 >
Ny /
Ters
ON
R - » OFF
F -ileriyolverme | J[L || |l gEF
ON
RES - Ters yolverme I U OFF
ON
Hat guci - » OFF
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Harici hiz kontrol potansiyometresi

RYC

CCo
Sink .P}E:Source Ly Term
= FMo
SW102 SW101  SW103
> O
v U-[m3]- !
pu— VB U-| B |- PTC

SW100
EI B AGND SCR PP VIAVIB CC
O—O0—0—0 O—O—O—0

1. Analog girisi yukaridaki sekilde gosterildigi gibi baglayin.
2. SW100 anahtarini V (gerilim) olarak ayarlayin.

2,2 - 10 kOhm
1/4 Watt

3. ATV212'nin genel parametrelerinin programlanmasi (bkz. Hizli Mend, sayfa 55).

4. Harici hiz kontroli potansiyometresi igin 6zel parametreleri, agsagidaki tabloda gosterildigi gibi programlayin:

Parametre Sayfa Ayar Fabrika degeri
F 11 o [Frekans mod segimi] 77 I [Ref.kaynVIA] 1
F 105 [VIA secimi] 90 o [Al] 0
F 2 [1[] [Oto/man hiz ref 108 7 [Aktif] 0
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4-20 mA hiz kontroli

R

—x SIL2 ¥
—X TIL3
—x ©

/L1

e
[

F
FLC
FLB R
FLA RESQ
RYA PLCO
RYC P240

Term

Sink . CSource .

Sw102 Sw101 SW103

VIA U
viB U

.I: I.I
(w5 o

SW100

B AGND SCR PP VIAVIB CC
o—0 O O—O—O—0

1. Analog girisi yukaridaki sekilde gosterildigi gibi baglayin.
2
3.

4.

. SW100 anahtarini | (akim) olarak ayarlayin.

4-20 mA akim sinyali

ATV212'nin genel parametrelerinin programlanmasi (bkz. Hizh Mend, sayfa 55).

4-20 mA hiz kontroll igin 6zel parametreleri, asagidaki tabloda gosterildigi gibi programlayin:

Parametre Sayfa Ayar Fabrika degeri
F 1[0 d [Frekans mod segimi] 77 I [Ref.kaynVIA] 1

F 109 [VIA secimi] 90 o [Al] 0

F 2 [0 [J [Oto/man hiz ref] 108 17 [Aktif] 0

F 20 1 [VIA ref noktasi 1] 106 20 % 0%
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On ayarli hizlar (yedi adete kadar)

PO~ PA+ PCI-

(Y] Term

=) FM¢

= 1=y
SW102 SW101 SW103
> ©
=

SW100
IEI B AGND SCR PP VIAVIB CC
O—O0—0—0 O—O—O0—0

. PLC
Sink « « « Source

1. Logic ve girigleri yukaridaki sekilde gésterildigi gibi baglayin.

2. SW102 anahtarini kaynaga ayarlayin.

3. TV212'nin genel parametrelerinin programlanmasi (bkz. Hizh Men, sayfa 55).

4. On ayarh hiz igin 6zel parametreleri, agagidaki tabloda gosterildigi gibi programlayin:

Parametre Sayfa Ayar Fabrika degeri
F 1049 [VIA sec¢imi] 90 2 [LI-source] 0
F 11 I'[LI F segimi] 90 2 ileri] 2
F I 12 [LI R segimi] 90 & [Onhiz 1] 6
F I 13 [LI RES segimi] 90 7 [Onhiz 2] 10
F I 18 [VIA LI secimi] 920 g [Onhiz 3] 7
5~ | [Onayar hiz 1] 112 - 15.0
5 - 2 [Onayar hiz 2] 112 - 20.0
5~ 3 [Onayar hiz 3] 112 - 25.0
5~ H [Onayar hiz 4] 112 - 30.0
5 - 5 [Onayar hiz 5] 112 - 35.0
5 - 6 [Onayar hiz 6] 112 - 40.0
5~ 7[Onayar hiz 7] 112 - 45.0
7 adimli 6n ayarli hiz islemine 6rnek:
Cikis
frekansi A
(Hz)
53
G5
5%
]
537
0 » Zaman (sn)
ON
Fooo— L OFF
ON
R — OFF
RES — — L | SN
ON
vA @ — | OFF
Daha fazla bilgi i¢in, bkz. sayfa 112.
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Seri haberlegsme

RJ45 baglantisi Port acik tarzda baglanti
lletigim Sinyal
B +
A -
GND GND
SCR Ekran
F
R * Kablo kilifi, yaklagik 10 mm soyulmaldir.
* Kablo baglantisi ¢galismasi icin, 0,6 mm
RESQ N e
kalinhdinda ve 3,5 mm genigliginde ucu
PLCo olan bir kalin uglu tornavida kullanin.
P24¢ * Terminal blogu icin torkun sikiimasi 0,5 ile
CcCo 0,6 Nm arasindadir.
Sink Feosource 1 Y Term
[Cm] [Cm] [C=] FMo
SW102 SwW101 SW103

%O =y

VIB U- - PTC
SwW100

GND SCR PP VIAVIB CC
O O O

O O

1. Modbus seri haberlesmesi icin, ag kablosunu ana kontrol devresindeki RJ45 konektdriine baglayin.
Baglanti, «acik tarz» port kullanilarak da gerceklestirilebilir.

2. ATV212'nin genel parametrelerinin programlanmasi (bkz. Hizh Menu, sayfa 55).
3. Seri haberlesme i¢in 6zel parametreleri, asagidaki tabloda gésterildigi gibi programlayin:

Parametre Sayfa Ayar Fabrika degeri
[ 110 4 [Kumanda mod seg] 17 2 [[Haberlesme] 0
F 110 d [Frekans mod secimi] 77 Y [[Serihab. ref 1
F B0 7 [Hab. kanal se¢imi] 139 1

Zorlamal lokal

PO~ PAI+ PCl-

RYC

[ Term

P
Sink o }?Suuroe

SW102 SwW101 SwW103
> © y
=0

—_— VIB U-e « PTC

SW100
EI GND SCR PP VIAVIB C

O O O O O—-0

1. Logic girisi yukaridaki sekilde gosterildigi gibi baglayin.

2. SW102 anahtarini kaynagda ayarlayin.

3. ATV212'nin genel parametrelerinin programlanmasi (bkz. Hizli Menu, sayfa 55).

4. Zorlamali lokal icin 6zel parametreleri, asagidaki tabloda gosterildigi gibi programlayin:

Parametre Sayfa Ayar Fabrika degeri
F | I 3 [LI RES se¢imi] 90 Y H [Zorl. lokal] 10
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PID kontrolu
PO~ PA/+ PCI-
Geri besleme vericisi
RES ¢
PLCO
P24
Sink £+ Source 1FT.J Torm e
[cm]  [Cm] [Cm] FMo
SW102 SwW101 SW103
L—J e (w5
— Ve o Fme] - e
- SW100
EI GND SCR PP VIAVIB CC
O O O O O O
Ayar noktasi 0 - 10 V
Geri besleme mA veya gerilim sinyali
1. Analog girisleri yukaridaki sekilde gdsterildigi gibi baglayin.
2. SW102 anahtarini kaynaga ayarlayin.
3. Geri besleme bir miliamper sinyaliyse SW100 anahtarini | (akim) konumuna ayarlayin.Geri besleme bir gerilim
sinyaliyse SW100 anahtarini V (gerilim) konumuna ayarlayin.
4. ATV212'nin genel parametrelerinin programlanmasi (bkz. Hizli Mend, sayfa 55).
5. PID kontroli icin 6zel parametreleri, asagidaki tabloda gosterildigi gibi programlayin:
Parametre Sayfa Ayar Fabrika degeri
F 110 o [Frekans mod segimi] 77 ' [Haberlesme] 1
F 1049 [VIA segimi] 90 I [Al] 0
F 200 [Oto/man hiz ref] 108 7 [AKktif] 0
F 36 [0 [PID kontrol etkin.] 110 I [PID, VIA ile] 0
F 3549 [PID kontr.bekl.zam.] 111 0sn
F 36 2 [PID oransal kazang] 110 % 0,30
F 36 3 [PID Integral kazanci] 110 0,20
F 35 6 [PID Turev kazanci] 111 Uyg“'lamay'a 0,00
F 380 [PID ters hatasi] 111 wyumid 0
F 349 [ [LL histerisisde dur.] 111 0,2 Hz
F 392 [PID uyan. esigi] 111 0,0 Hz
F 349 3 [PID uyan., geribes] 111 0,0 Hz
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Kontrol Cihazi igletimi

Yerel ve Uzak isletim Modlari

Genel Bilgiler
ATV212 kontrol cihazinda yerel ve uzak olmak tzere iki isletim modu bulunmaktadir.

Yerel modda, ATV212 hiz kontrol cihazi, sadece dahili ekran terminalinden ya da grafik ekran seceneginden
calistirilabilir:

e Komut kontroll icin RUN ve STOP tuslarini kullanin
e Hiz kontrolii icin YUKARI ve ASAGI tuslarini kullanin

Uzak modda, ATV212 hiz kontrol cihazi; [Frekans mod secimi] (F /71 J) ve [Kumanda mod seg] (L /710 o
(programlama parametreleri tarafindan tanimlanan komut ve hiz referans kaynaklarinin bir kombinasyonuyla
calistirilir (bkz. sayfa 77).

Komut Kaynaklari
Komut kaynag! [Kumanda mod seg¢] (L 70 =) se¢enekleri sunlardir:

e F, R, RES ve VIA kontrol terminali logic girislerine gelen harici sinyaller
e Seri haberlesme kontrolii (Modbus®, Metasys® N2, Apogee® FLN P1, BACnet veya LonWorks®)
e Dahili ekran terminali RUN ve STOP tuglari ya da grafik ekran secenegi

Hiz Referansi Kaynaklari
Hiz referansi kaynak [Frekans mod secimi] (F /70 ) se¢cenekleri sunlardir:
VIA ve VIB kontrol terminali analog girislerine gelen harici sinyaller

(4-20 mA, 0-10 Vdc),
+/- Hizina atanmis kontrol terminal lojik girislerine gelen harici sinyaller

Seri haberlesme kontrolti (Modbus®, Metasys® N2, Apogee FLN P1®, BACnet, veya LonWorks®)
Dahili ekran terminali UP ve DOWN tuslari ya da grafik ekran secenegi
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Komut Modu Secimi ve Oncelikler

Asagidaki semada, kontrol cihazinin baglatma/durdurma ve hiz referansi komutlarini belirleyen kontrol girisleri
ve secim logic'i gosterilmektedir.

Komut ve Referans Anahtarlama

Komutlar
cnod

L Zorlamali lokal
Lojik girigler {LIx = 48}

oN []

Yerel Terminal
Grafik ekran

opsiyonu REM
OFF Komut
Haberlegme Haberlegsme _ Loc oMUt s
Yerel Terminal
Referanslar Grafik ekran
Frod Anahtarlama opsiyonu

F oo

=0 ) i B
FrnodlrFeaon

{LIx =38 veya F & [0}
aktif

J
[=

VviB

Yerel Terminal
Grafik ekran —
opsiyonu

devre digl

L

]

1
Haberlesme — REM
OF Hiz
Yukari/Asag hizi — Haberlegsme
Yerel Terminal Loc Ayar Noktas|
— rafik ekran opsiyonu

[
I
I
I
I
I
ov [
F
G
I

FaO |
1

VIA —

VIB FEOT
Ye(r}erla'fl'iﬁrg;(gil 3 RJ45 kanali: Modbus I

i o Haberlegme
opslyonu y B Ag kanalr: l $
Haberlegsme — FEZ9 parametresi
[

Yukari/Asagi hizi i

.arsayllan deger

[Kumanda mod sec] (L 71 o) ve [Frekans mod se¢imi] (~ /7 ) parametreleri, hiz kontrol cihazi tarafindan
komut [ /7004 ve hiz referansi F 11 d kaynagini belirlemek i¢in kullanilan ilk lojik katmanlaridir.

[Uzakhizref2] (F 20 7), F 10 4 tarafindan secilen kaynagi gegersiz kilabilen ikincil bir hiz referansi kaynagidir
(bkz. sayfa 77).

F 20 7 tarafindan tanimlanan hiz referansi kaynagi, asagidaki durumlarda kontrolu devralir:

e 38 fonksiyonuna (frekans referansi kaynak anahtarlama) atanmis bir logic girisi etkinlestirildiginde veya

e [Oto/man hiz ref] (F 2 [0 [0) 1 olarak ayarlanmis ve hiz kontrol cihazinin ¢ikis frekansi 1 Hz ya da daha
dusiikse (bkz. sayfa 108).

Seri haberlesme baglantisi kurulursa ATV212 kontrol cihazinin kontrolu devralarak £ /70 4, F [10 4, veya
F 2 0 7 tarafindan tanimlanmis girislerin gecersiz kilabilir. Kontrol sadece asagidaki durumlarda £ /70 d,
F 1104, veya F 2 [0 7'e geri verilir:

e Seri haberlesme hatti kontroll birakirsa veya

e 48 fonksiyonuna (zorlamali lokal) atanmis bir logic girisi etkinlestirildiginde.

Kontrol cihazinin komut kaynagini belirlemek igin kullandigi son logic katmani, grafik ekran opsiyonundaki
LOC/REM tusudur.

Hiz kontrol cihazi ve dahili HMI, yerel moda ayarlandiginda (LOC/REM tusuna basarak ve yerel mod LED'ini
yakarak), hiz kontrol cihazi sadece dahili ve grafik ekran seceneginden gelen komutlara yanit verir.

S1A53838 01/2011

www.eforsan.com.tr
542 291 58 92 - 0 242 335 40 42



Genel Bilgiler

Yerel veya Uzak modun secilmesi

ISTENMEYEN EKIPMAN CALISMASI

e Yerel moddan ¢ikmadan 6nce frekans durumunu bilin ve komutlari uzak kaynaktan calistirin.

e Uzak moduna girildiginde kontrol cihazi, yerel moduna girilmeden 6nce veya o sirada alinmis olsa bile uzak
kaynaktan gelen en yeni komuta yanit verecektir.

Bu talimatlara uyulmamasi, 61im veya agir yaralanmaya neden olur.

Yerel ve uzak mod arasinda gecis yapmak, hiz kontrol cihazinin dahili ekran terminalinin Gzerindeki LOC/REM
tusuyla ya da grafik ekran segeneginin tizerindeki F4 tusuyla gerceklestirilir.

LOC/REM tusu, [Lok/uzak digmesi] (F 7 7 &) parametresinin 1'e ayarlanmasiyla devre digi birakilabilir
(bkz. sayfa 80).

[Uzak/lok. anahtarla] (F & 9 5) parametresi, 1'e (fabrika ayar) ayarlandigi zaman, uzak moddan yerel moda
gecerken motor ¢alismasinin sorunsuz sekilde aktarimi saglanir (bkz. sayfa 78).

Ornegin, sorunsuz aktarim 6zelligi aktif ve kontrol cihazi uzak modundayken motor tam hizda galisiyorsa kontrol
cihazi yerel moduna aktarildiktan sonra da tam hizda ¢alismaya devam edecektir.

Ancak, yerel moddan uzak moduna gecerken ¢alistirma ve hiz komutlari uzak moduna aktariimaz.Uzak moduna
girildiginde kontrol cihazi, yerel moduna giriimeden 6nce veya o sirada alinmis olsa bile uzak kaynak tarafindan
ayarlanmis ¢alistirma ve hiz komutuna gore calisacaktir.

TAsagidaki semada 6rnek bir zamanlama semasi gosterilmektedir.

Yerel ve Uzak Modlari Arasinda Gegis

Uzak modu | Yerel Mod
> > Uzak calistirma komutu ve frekans

Tus g,%::K komutu, LOC/REM tusuna
basildiginda yerel moda aktarilir.

_\\ pm———
Cikis Frek / s Bu 6rnekte, uzak moddan gelen
ikis Frekansi

calistir ve frekans komutu yerel

Yerel Calisma Komutu moda kopyalanir ve motor
Uzak Calisma Komutu i calismaya devam eder.
ACIK ;
OFF !
Calisma Durumu = |
Yerel Mod | Uzak modu
|
@ Tus ACIK > > Yerel moddan uzak moda
R OFF gecerken calistirma komutu ve

frekans komutu, uzak modundaki
—— Uzak modunda ayar ile belirlenir.

/’—an ayarlayin L
Bu 6rnekte LOC/REM dugmesine

|
|
|
| o
Yerel Calisma Komutu —| 1 basildiginda motor ¢ahstirihr.
|
|
|
|

Cikis Frekansi

Bu, kontrol cihazi yerel moddan

¢ikip uzak moda girdiginde uzak
Uzak Galisma Komutu calistir komutunun uygulanmasi

Calisma ACIK ' nedeniyledir.

OFF
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Yerel Mod
ATV212 kontrol cihazi yerel moddayken LOC/REM tusu izerindeki LED yanar.
Grafik ekran segenegi lzerinde:
AUF: HIZLI MEND

LL: Dugtk Sinir frekansi

DEC: Yavaglama suresi 1

ACC: Hizlanma suresi 1

AU1: Otomatik rampa

vLv: Motor nominal gerilimi

Loc Refloc Cmd Ioc

Motorun Yerel Modda Caligtiriimasi ve Durdurulmasi

Motoru, grafik/dahili ekrani terminalleri Gzerindeki RUN ve STOP tuslariyla ¢alistirin ve durdurun.

[Lok. mot. dur. modu] (F 72 /) parametresinin ayari, hiz kontrol cihazi yerel moddayken motorun nasil

durdurulacagini belirler (bkz. sayfa 78):

e Eger F 72 |0 olarak ayarlanmissa (fabrika ayari), [Yavaslama suresi 1] (< £ L) parametresi ya da
[Yavaslama siresi 2] (F 5 0 ) parametresinde ayarlanan zaman degerine bagli olarak motor bir rampada
duracaktir.

e F 72 |1 olarak ayarlanirsa STOP tusuna basildiginda motordaki gii¢ kesilecek ve boylelikle, atalet ve
surtiinme tarafindan belirlenen bir asagi rampa siuresinde motor duracaktir.

Yerel modda RUN ve STOP tuslarinin kullaniimasi, [Calis/dur dugmesi] (F 7 7 7) parametresinin kullaniimasiyla

devre digi birakilabilir (bkz. sayfa 80).

Yerel Modda Motor Hizinin Ayarlanmasi

Grafik/dahili ekran terminalleri izerindeki YUKARI ve ASAGI tuslarini kullanarak motor hizini ayarlayin.Motor

hizi, kontrol cihazi ¢alisirken ayarlanabilir.

Normal durumda, YUKARI veya ASAGI tuslarina her basilisinda motor frekansi 0,1 Hz degisir.Bu hiz degisiklik

orani, yeni bir frekans adim degisikliginin [Lok. hiz ref. adimi] (F 70 7) (parametresine giriimesiyle degistirilebilir

(bkz. sayfa 77).

Motor hizi ayarlandiktan sonra ENT tusuna basilirsa, s6z konusu hiz ayar noktasi degeri ~ L parametresine

girilecektir.Hiz kontrol cihazi tekrar yerel modda ¢alistirildiginda, motoru dogrudan [Lokal hiz referansi] (F L)

tarafindan hafizaya alinan hiz ayar noktasina hizlandiracaktir (bkz. sayfa 77).

Yerel Modda Motor D8nme Y&nunin Secgilmesi

Motor donme yonU, [Lokal motor yond] (F ~) parametresi tarafindan ayarlanir (bkz. sayfa 77).

Dort secenek bulunmaktadir:

e (: Sadece ileri (fabrika ayarr)

e 1: Sadece ters

e 2: lleri; grafik/dahili ekran terminallerinden geri secilebilir (1)

e Geri; grafik/dahili ekran terminallerinden ileri secilebilir (1)

(1) F - 2 veya 3 olarak ayarlanmigsa motor ddnmesi, ENT tusunu basili tutarken YUKARI tusuna basarak ileri
olarak ayarlanabilir. Ters yon, ENT tusuna basil tutarken ASAGI tusuna basarak ayarlanabilir.

Motor dénme yodnu, grafik/dahili ekran terminalinde ileri igin F - - F ve geriigin F - - ~ olarak gosterilir.

ileri veya Geri yonde calisma dzelligi, [Motor yonii] (F 3 | |) parametresiyle ayarlanabilir (bkz. sayfa 86).

48 S1A53838 01/2011

www.eforsan.com.tr
542 291 58 92 - 0 242 335 40 42



Genel Bilgiler

Yerel Modda hiz kontrol cihazinda algilanan hatanin resetlenmesi

Algilanan hata nedeni kaldidi siirece kontrol cihazi aygilanan hatasini silmek miimktn degildir.Hiz kontrol
cihazinda resetleme yapmadan 6nce algilanan hatanin nedenini teghis ettiginizden ve hatayi dizelttiginizden
emin olun.

STOP Tusuyla
Yerel modda kontrol cihazi algilanan hatasini silmek igin:

1. STOP tusuna basin.STOP tusuyla silinebilen algilanan hatalarin listesi i¢in, hata nedeni 124. sayfadan
kaybolduktan sonra otomatik yeniden baslatma fonksiyonuyla silinebilen Hata algilama kodlarina bakin. IKontrol
cihazini resetlemek mimkinse dahili ekran terminalinde £ L ~ gdrintilenecektir.

2. Algilanan hatay! resetlemek igin STOP tusuna ikinci bir kez basin.

3. Algilanan hata nedeni hala duruyorsa L L ~ ekrani gorintilenmeyecektir. Hiz kontrol cihazini resetlemeden
once algilanan hatay! teshis edin ve ortadan kaldirin.

Algilanan net bir hata olarak STOP tusunun kullaniimasi, [HMI reset dugmesi] (F 7 7 5) parametresiyle
ayarlanabilir (bkz. sayfa 80).

Bir 0L [veya [JL 2 hatasinin algilanmasi halinde, net bir algilama hatasinin miimkin olmasindan énce
asagidaki sireler gereklidir:

! (hiz kontrol cihazi asin yiki)—algilanan hatanin gergeklesmesinden yaklasik 30 saniye sonra
7L 2 (motor asirn yiki)—algilanan hatanin gerceklesmesinden yaklasik 120 saniye sonra

N
.

o [
e [

Hat Gucunun Kapatilip Agilmasiyla

Hiz kontrol cihazinda algilanan hata, hat giiciiniin kesilmesi ve geri yiiklenmesiyle de silinebilir.Algilanan hatanin
nedeninin artik mevcut olmadigindan emin olun ve hiz kontrol cihazi Gizerindeki tim LED'lerin sénmesi igin
yeterince uzun sire gucl baglamayin.

Algilanan hatayi silmek igin guiciin kapatilip agilmasi, algilanan hata ge¢misinin kaybedilmesine neden olabilir.
127. sayfada yer alan [SUrlicl hata hafiza.] (F £ [0 &) parametresine bakin.

Logic Giris Fonksiyonlari Yerel Modda Aktif

Asagidaki tabloda listelenen lojik giris fonksiyonlari, [Kumanda mod seg] (L /71 ) 1'e ayarlanmis olsa bile
(dahili ekran terminal kontroli) aktiftir Lojik giris fonksiyonu ayarlari igin bkz. tablo, sayfa 90.

Lojik Girig Aciklama
Fonksiyon No.

1 [izin verilen calisma]
54 [izin verilen ters calismal]
10 [Hata reset]

55 [Ters hata sil]

11 [Harici hata]

45 [Ters Harici hata]

16 [Calis. reset]

38 [Frek. kayna.]

41 [(+) hiz]

42 [() hiz]

43 [+/- sil]

44 [+/- SPD, FLT CLR]
46 [Hrc. yuks.isi hata.]
a7 [Ters Hrc. ylks.isi hata.]
51 [kWh ayarla]

52 [Zorunl. mod]

53 [Yang. modu]

62 [RY acik]

64 [HMI kmt ipt.]
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Uzak modu
ATV212 kontrol cihazi uzak modundayken LOC/REM LED'i kapalidir.

Motorun Uzak Modda Caligtiriimasi ve Durdurulmasi
46. sayfada yer alan sema kontrol cihazi uzak moddayken calistir/durdur komut kaynagini goésterir.

Logic Girig Terminalleriyle

Eger [Kumanda mod sec] (L /7 o) parametresi, [Lojik giriglr] ([7) olarak ayarlanmigsa (fabrika ayari), hiz kontrol
cihazini baglatmak i¢in F, R, RES ya da VIA lojik giris terminallerini kullanin.

Ekran terminalleriyle

Hiz kontrol cihazi, tipki yerel modda oldugu gibi, yalnizca [Komut modu seg.] (L /70 ) parametresi
[Kont. Paneli] ( /) olarak ayarlanmigsa dahili ekran terminali ya da grafik ekran segeneginden gelen komutlara
yanit verir.

Seri Haberlegme ile
Hiz kontrol cihazi, [Kumanda mod seg] (L /710 <) parametresi [Haberlesme] (') olarak ayarlanmigsa seri

haberlegsme baglantisi Gizerinden génderilen komutlara (Modbus®, Metasys® N2, Apogee® FLN, BACnet ya da
LonWorks®) yanit verir.

Hiz kontrol cihazi, [Hab. kanal secimi] (~ & [0 7) parametresi O olarak ayarlanmissa RJ45 haberlesme portu
Uizerinden gonderilen komutlara yanit verir. Diger protokoller, 7 & 7 agik tarz port Uizerinde 1'e ayarlandigi
zaman mevcuttur.

Grafik/dahili ekran terminalleri STOP Tusuyla

STOP tusuna basiimasi, hiz kontrol cihazinin [Harici hata 6nl.mod] (F & 7 7), [[DC fren suresi harici flt]

(F B 04),ve [DC frenle. akimi] (F &' 5 1) parametrelerinin ayarlanmasina gore durmasina neden olur (bkz. sayfa
115 ve sayfa 88) . Kontrol cihazi durduktan sonra grafik/dahili ekran terminallerinde £ goriintilenir ve hata rolesi
etkinlestirilir.

Uzak Modunda Motor Hizinin Ayarlanmasi
46. sayfada yer alan sema kontrol cihazi uzak moddayken hiz referansi komut kaynagini gosterir.

Analog Girig VIA ile

VIA ve CC'ye bagli olan 0-10 Vdc veya 4-20 mA sinyali, asagidaki durumlarda motoru ayarlamak igin
kullanilabilir:

e [Frekans mod se¢imi] (F 171 &), 1'e ayarlanmigsa (fabrika ayart).
e Alternatif hiz referansi kaynagi [Uzak hiz ref 2] (F & 0 7) parametresi etkinlestiriimemisse (bkz. sayfa 78).

Analog sinyal tipi, SW100 anahtarive F (05, F 2 [
baghdir.

I=F

[}

{ 10-F 4 7 | parametrelerinin ayarina

|

4 ve

Analog Girig VIB ile
VIB ve CC'ye bagli olan 0-10 Vdc sinyali, agagidaki durumlarda motoru ayarlamak icin kullanilabilir:

e [Frekans mod se¢imi] (F 7 <) parametresi, 2'ye ayarlanmissa.
e Alternatif hiz referansi kaynagi [Uzak hiz ref 2] (F & [0 7) parametresi etkinlestiriimemigse.

VIB'in motor hizi izerinde sahip oldugu kontrol, SW100 anahtarininve F 2 [0-F 2 [ 3, FH 72-F 4 73 ile
F B 4 5 parametrelerinin ayarina baghdir.
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Ekran terminali KontrolUyle
Asagidaki durumlarda motor hizinin kontroll etkinlestirilir:

e [Frekans mod sec¢imi] (F /710 o) parametresi, 3'e ayarlanmissa.
e Alternatif hiz referansi kaynagi [[Uzak hiz ref 2] (F 2 [ 7) parametresi etkinlestiriimemisse.

Seri haberlesme kontroluyle

Motor hizinin seri haberlesme kontrolii (Modbus, Metasys N2, Apogee FLN, BACnet veya LonWorks) asagidaki
durumlarda etkinlestirilir:

[Hab. kanal sec¢imi] (F 5 [0 7) parametresi, 0'a ayarlanmigsa (yalnizca RJ45 portu Uzerindeki Modbus igin),
[Hab. kanal se¢imi] (F &0 7) 1'e ayarlanmigsa,

[Frekans mod se¢imi] (F /71 o) parametresi, 4'e ayarlanmissa.

Alternatif hiz referansi kaynagi [Uzak hiz ref 2] (F 2 0 7) parametresi etkinlestiriimemisse.

+/- Motor Hizi Kontrollyle
+/- Motor hizi kontrolu asagidaki durumlarda etkinlestirilir:

e [Frekans mod sec¢imi] ( 710 o) parametresi, 5'e ayarlanmissa,
e Alternatif hiz referansi kaynagi [[Uzak hiz ref 2] (F 2 [ 7) parametresi etkinlestiriimemisse.

Uzak Modunda Motor Dénme Y&nunin Secilmesi

46. sayfada yer alan sema kontrol cihazi uzak moddayken motor ddnme komut kaynagini gésterir.
Logic Girig Terminalleriyle

Egder [Kumanda mod sec] (L /7 &) parametresi, 0'a ayarlanmigsa (fabrika ayari), motor dénis yonini se¢cmek
icin F, R, RES ya da VIA lojik giris terminallerini kullanin.

Dahili ekran terminali ya da grafik ekran secenegiyle
Motor dénme ydnu, asagidaki durumlarda ekran terminali UP ve ENT tuslarina basilarak ayarlanabilir:

e [Kumanda mod sec] (L /711 ) parametresi, 1'e ayarlanmistir,
e Seri haberlesme kontroll kurulmamis.
e [Lokal motor yoni] (F ~) parametresi, 2 ya da 3'e ayarlanmigtir,

Seri Haberlegsme ile

[Kumanda mod sec] (L /7110 ) parametresi 2'ye ayarlanmigsa, hiz kontrol cihazi, seri haberlesme baglantisi
(Modbus, Metasys N2, Apogee FLN, BACnet ya da LonWorks) tzerinden génderilen komutlara yanit verir.

Uzak Modunda kontrol cihazi algilanan hatalarinin resetlenmesi

46. sayfada yer alan sema, hiz kontrol cihazi uzak moddayken net algilanan hata komutu kaynagini gésterir.

Algilanan hata nedeni kaldigi surece kontrol cihazi aygilanan hatasini silmek mimktn degildir. Hiz kontrol
cihazini resetlemeden 6nce algilanan hatanin nedenini teshis ettiginizden ve hatayi duzelttiginizden emin olun.

Uzak modda silinebilen algilanan hatalarin listesi i¢in, 124. sayfada yer alan Otomatik Olarak Resetlenebilen
algilanan hatalar bélimune bakin.

Logic Girig Terminalleriyle

Eger [Komut modu se¢.] (L /7110 o) parametresi, 0'a ayarlanmigsa (fabrika ayari), hiz kontrol cihazinda algilanan
bir hatay! silmek icin F, R, RES ya da VIA lojik giris terminallerini kullanin.

Grafik/dahili ekran terminalleriyle

[Kumanda mod seg] (L /710 ) parametresi 1'e ayarlanmissa, hiz kontrol cihazinda algilanan bir hatayi silmek
icin STOP tusu kullanilabilir.

Hiz kontrol cihazinda algilanan bir hatayi silmek i¢in, STOP tusuna basin.Hiz kontrol cihazinin resetlenmesi
mumkunse, L L ~'yi gorintileyecektir. Algilanan hatayi resetlemek icin STOP tuguna ikinci bir kez basin.

Kesintinin nedeni hala mevcutsa, L L ~ goéruntisi olusmayacaktir. Hiz kontrol cihazini resetlemeden dnce
algilanan hatay! teshis edin ve ortadan kaldirin.

Algilanan net bir hata olarak STOP tusunun kullaniimasi, [HMI reset dugmesi] (~ 7 3 5) parametresi tarafindan
yonetilebilir.
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Genel Bilgiler

Seri Haberlegme ile

[Kumanda mod seg] (L 71 o) parametresi 2'ye ayarlanmissa, hiz kontrol cihazinda algilanan hata, seri
haberlesme baglantisi (Modbus, Metasys N2, Apogee FLN, BACnet ya da LonWorks) tzerinden silinebilir.

Bir L /yada L & hatasinin algilanmasi halinde, net bir algilama hatasinin miimkiin olmasindan énce
asagidaki surelerin gegmesi gerekir:

L I (kontrol cihazi asiri yuku) - olayin gerceklesmesinden yaklasik 30 saniye sonra.

L 2 (motor asiri yukd) - olayin gergeklesmesinden yaklasik 120 saniye sonra.

e []
o []

Hat Gucunun Kapatilip Agilmasiyla

Hiz kontrol cihazinda algilanan hata, hat giictiniin kesilmesi ve geri yuklenmesiyle de silinebilir.Algilanan hatanin
nedeninin artik mevcut olmadigindan emin olun ve hiz kontrol cihazi Gizerindeki tum LED'lerin sénmesi igin
yeterince uzun sire giict baglamayin.

Algilanan hatay! silmek icin guiciin kapatilip agilmasi, algilanan hata ge¢misinin kaybedilmesine neden
olabilir.Kontrol cihazi hata belledi secenekleri icin, bkz. F £ 7 2 parametresi, sayfa 127.
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Programlama

Bu Kisimda neler bulunuyor?
Bu bélimde asagidaki basliklar yer almaktadir:

Bolum Bolum Adi Sayfa
3 Hizli Ment 55
4 Parametrelerin Programlanmasi 61
5 Motor Kontrol Parametreleri 65
6 Kontrol Cihazi Kontrol Parametreleri e
7 Uygulama parametreleri 81
8 GI/C Kontrol Parametreleri 89
9 Ekran Parametreleri 119
10 Algilanan Hata Yonetimi Parametreleri 123
11 Seri Haberlesme Parametreleri 137
12 Hiz Referans Seviyesiyle Calistirma/Durdurma Komutu 143
13 Sarkma Kontrolii 145
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Hizli Meni

Hizl Menu

Bu Bolimde neler bulunuyor?

Bu bolimde asagidaki bagliklar yer almaktadir:

Konu

Sayfa

Hizl meni
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Hizli Meni

Hizli menl

A LI F altmenisd, kontrol cihazini programlamada kullanilan on temel parametreye erisim saglar.

Cogu durumda ATV212 kontrol cihazinin programlanmasi, bu 10 parametre ve motor parametreleri diizgiin
sekilde ayarlandiginda tamamlanir. .

Ad / Aciklama Ayar araligi Fabrika ayari
[Oto rampa] Otomatik rampa uyarlama - 1
[Aktif degil]

[Aktif]: [Hizlanma suresi 1] (A L L) ve [Yavaslama suresi 1] (o £ L)
[Yalniz ACC]: [Hizlanma siresi 1] (A L L) yalnizca

A LI | parametresi 1 veya 2 olarak ayarlanirsa kontrol cihazi kendi yik seviyesini izleyecek ve hizlanma ve yavaslama rampalarini
optimum hale getirecektir. Hizlanma ve yavaslama A L/ | = 1 oranlari yalnizca hiz kontrol cihazinin akim degeri ve motorun yiik
seviyesine bagli olarak A L [ ve o E ['nin ayarlarinin 1/8 ile 8 kati arasina otomatik olarak ayarlanacaktir. AL [ ve dE L,
uygulamadaki ortalama ytik i¢in uygun sekilde ayarlanmalidir. Motordaki yik, bir yukari veya asagi rampa sirasinda aniden
artarsa, otomatik rampa uyarlama 6zelligi, hiz kontrol cihazinda bir asiri akim veya asiri gerilim olusmasinin engellenmesine
yardimci olamayabilir.

Uygulama, kararli bir hizlanma ve yavaglama siresi gerektiriyorsa AL/ I'i0ve AL [ ve 4 E ['i manuel olarak gerektigi gibi
ayarlayin. Manuel hizlanma ve yavaslama sureleri; [Mot. akim limiti] (F 5 0 /) (bkz. sayfa 69) ve [Asiri gerilim hatasi] (F 7 5)
(bkz. sayfa 128) ile [Asiriylk seviyesi] (F & &' &) (bkz. sayfa 128) fonksiyonlari tarafindan gecersiz kilinabilir.

[Hizlanma suresi 1] 0,0 - 3200 sn Kontrol cihazi
degerine gore (1)

AL L parametresinin ayari, hizlanma rampasinin egimini ve kontrol cihazinin ¢ikis frekansinin 0 Hz'ten [Maks. frekans] (F H)
ayarina ¢ikmasi igin gereken stireyi belirler (bkz. sayfa 82).

[Oto rampa] (A L/ 1) parametresi 1 ya da 2'ye ayarlanmissa, hizlanma rampasi, yukari rampa sirasinda motor Gzerindeki yuk
miktarina bagh olarak AL L ayarindan yukseltilebilir veya azaltilabilir.

iki farkli hizlanma orani gerekiyorsa bkz. [Hizlanma siiresi 2] (F 5 [ [7), sayfa 83.

Cikis frekansi (Hz)
f

0 >

-] Zaman (sn)

dJELC

~

oo

Kontrol cihazi
degerine gore (1)

[Yavaslama suresi 1] 0,0 - 3200 sn

d E [ parametresinin ayari, yavagslama rampasinin egimini ve kontrol cihazinin gikis frekansinin [Maks. frekans] (~ H) ayarindan
0 Hz'e diismesi icin gereken sireyi belirler.

[Oto rampa] (A LI I) parametresi, 1 ya da 2'ye ayarlanirsa, yavaslama rampasi, asagd! rampa sirasinda motor Gizerindeki yik
miktarina baglh olarak o £ L ayarindan yukseltilebilir veya azaltilabilir. Yukaridaki semaya bakin.

iki farkli yavaglama orani gerekiyorsa bkz. [Yavaslama siresi 2] (F 5 [0 [), sayfa 83.

—

[Dusuk limit frekansi] 0,0 - [Frek. Uist 0,0 Hz
limiti] (U L) Hz

L L parametresi, yerel veya uzak hiz referans kaynagi tarafindan kontrol cihazina komut olarak génderilebilen minimum frekansi
ayarlar.

|y
-

[Frek. Gst limiti] 0,5 - [Maks. 50,0 Hz
frekans] (F H) Hz

LI L parametresi, yerel veya uzak hiz referans kaynagi tarafindan kontrol cihazina komut olarak génderilebilen maksimum freka-
nsi ayarlar.
Araligin Ust ucu, [Maks. frekans] (F H) ayariyla sinirlanir.

(1) Bkz tablo, sayfa 167
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Ad / Aciklama Ayar araligi Fabrika ayari

[Mot. termal koruma]  Motor Nominal Akim Asiri Yiik Ayari Kontrol cihazinin %100
cikis akimi
degerinin %10'u
-100'a

Segili calisma gerilimi icin motor deger plakasinda belirtildigi gibi £ H - parametresini motor nominal akimina ayarlayin.

[Birim secimi] (F 70 I) parametresi, 1'e ayarlanmigsa (bkz. sayfa 120), £ H - parametresi amper cinsinden ayarlanacaktir.

F 10 | parametresi O'a ayarlanmigsa, - H -~ parametresi yiizde cinsinden ayarlanacaktir. Bu durumda, motor nominal akimini
kontrol cihazi nominal akimina béliin (etiket plakasinda verildigi gibi) ve £ H - parametresini elde edilen yiuzdeye ayarlayin.
[Anaht. frek seviyesi] (F 3 [ 0) parametresinin ayari, bu hesap i¢in hiz kontrol cihazinin nominal akimini degistirmez

(bkz. sayfa 85).

M
3

[AO 6lceklendirme]  Analog cikis dlceklendirme |

F 1 parametresi, analog ¢ikis sinyali egrisi ve polarizasyonunu ayarlayarak FM terminal ¢ikis sinyalini bagli olan panel sayacinin
giris gereksinimleriyle eslestirmek icin kullanilir. F /7'i ayarlamadan 6nce F /15 L'i 15 veya 17 olarak ayarlayin. F /7 deg@erini
ayarlarken bagli olan panel sayacindaki ekrani izleyin. Sayag ekrani %100'e ulastiginda kontrol cihazi ekran terminali Uzerindeki
ENT tusuna basin. Kontrol cihazi, ayarin kaydedildigini gdstermek icin F /7 ve ayarlanan deder arasinda yanip sonecektir.

U]

w

=

=]

[Mot. kont.modu se¢ .] Motor kontrol modu ’ ’ 1

[Sabit V/Hz]: Sabit V/IHz
Dusuk hizlarda, nominal hizlardakiyle ayni momenti gerektiren yukler igin sabit V/Hz modunu kullanin. Dusuk hiz torku,
Motor Gerilimi Yikseltme] ( &) parametresinin ayarlanmasiyla manuel olarak ayarlanabilir (bkz. sayfa 68).

Motor nominal gerilimi 4

Cikis Gerilimi (%)

Motor Gerilimi
0

-

Cikis Frekansi (Hz)

\

Motor Nominal Frekansi

[Degis. Tork]: Degisken tork
Moment gereksinimleri motor hizindaki artigin karesiyle orantili olarak artan santrifiijlii fanlar ve pompalar gibi yikler igcin degisken
moment modunu kullanin. Dusik hiz torku, . & parametresinin ayarlanmasiyla manuel olarak ayarlanabilir.

Motor nominal gerilimi i
iy
E
5
o
@
xg
oS
Motor Gerilimi t

0 » Cikis Frekansi (Hz)
Motor Nominal Frekansi

[Sbt.V/Hz+Dest.]: Otomatik moment artirmali sabit V/Hz

Bkz. 66. sayfadaki sema.

Bu mod, sabit V/Hz moduna benzemektedir (dusuk hizlarda, nominal hizlardakiyle ayni momenti gerektiren yukler, ancak, yukteki
artiglan telafi etmek icin motor gerilimi ve momentini otomatik olarak artirir.

[SVC]: Sensorsuz vektor kontrolll

3 Hz altindaki motor hizlarinda momenti artirmak veya hiz diizenlemesini gelistirmek (%0,5 - 1) igin sensdrsuiz vektor kontrol
modunu kullanin.

Bkz. 66. sayfadaki sema.

[Ekonomi]: Enerji tasarrufu saglama

Glg¢ tasarrufu modunda ATV212 kontrol cihazi, motor yikiini izler ve giig tiiketimini optimum hale getirmek igin motora uygulanan
gerilimi otomatik olarak module eder.

ATV212 kontrol cihazi ve bagdh olan motor ayni gii¢ degerine sahipse ve motorun degeri nominal 1800 dev/dak'ysa bu motor
kontrol modunu kullanmak i¢in motor otomatik tanimaya gerek yoktur. Aksi takdirde, 70. sayfada “Motor Tanima’da verilen
adimlari uygulayin.

[Kullanma]: Ayriimis
[Kullanma]: Ayriimis
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Kod Ad / Aciklama Ayar araligi Fabrika ayari
w L [Mot. nominal frek.] Motor nominal frekansi 25,0 - 200,0 Hz 50,0 Hz
Motor deger plakasinda belirtildidi gibi . L parametresini motor nominal frekansina ayarlayin.
Not: [Parametre sil] (£ 4 F') ayarinin 1'e, yani 50 Hz'e resetlemeye ayarlanmasiyla hiz kontrol cihazinin gesitli motor kontroli
frekanslarini 50 Hz'e ayarlamak mumkundur. Daha fazla bilgi icin, bkz. sayfa 62.
wl o [Mot. nominal gerilimi]

Kontrol cihazi
degerlerine gore

Kontrol cihazi
degerine gore (1)

Motor deger plakasinda belirtildigi gibi = L . parametresini motor nominal gerilimine ayarlayin.

ATV212eeeM3X: 50 - 330 V.
ATV212eeeN4: 50 - 660 V

Not: Kontrol cihazi ¢ikis gerilimi, giris hatti gerilim seviyesini asacak sekilde ayarlanamaz.

(1) Bkz tablo, sayfa 167
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Motor parametreleri

Not: Bu parametreler, bir sonraki yazilim stiriimilyle 2011'in yarisinda mevcut olacaktir.
Motor parametrelerini konfigiire edin ve otomatik tanima ([Oto. tanima.] (F 4 [ [7) = 2, iglemini gerceklestirin,
otomatik tanima i¢in bkz. sayfa 71).

Kod Ad / Aciklama Ayar araligi Fabrika ayari
FY |5 [Mot. nominal akimi] Motor nominal tam yiik akimi 0,1-200,0 A Kontrol cihazi
degerine gore (1)
F 4 |5 parametresini motor deger plakasinda belirtilen motor nominal tam yiik akimina amper olarak ayarlayin.
FH 11 [Mot. nominal hizi] 100 - 15000 rpm Kontrol cihazi
degerine gore (1)
F 4 | 7 parametresini motor deger plakasinda belirtilen motor nominal hizina dev/dak olarak ayarlayin.
FEOI [Mot. akim limiti] Kontrol cihazinin %110
cikis akimi
degerinin %10'u-
110'0
MOTOR VE KONTROL CIHAZININ HASAR GORME RiSKi
o Motorun bu akima dayanip dayanamayacagini kontrol edin.
e Profilin gérevinin, kurulum kilavuzunda verilen deger kaybi egrisiyle uyumlu olup olmadigini kontrol edin
Bu talimata uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.
F B0 | parametresi motor calistirma veya fren sirasinda akimi sinirlayacak sekilde ayarlanabilir.
Akim Sinirlama Modunda Goruntileme:
Kontrol cihazi, akim sinirlama moduna girdiginde:
Motor akiminin akisini sinirlamak icin ¢ikis frekansini ayarlayacaktir (motor ¢aligmasi sirasinda asag!, frenleme sirasinda yukart).
Dabhili yazilim terminalinde C harfini ve yanip sonen c¢ikis frekansini goriinttleyecektir, 6rn:
[Birim secimi] (F 711 /) parametresi, 1'e ayarlanmigsa (bkz. sayfa 120), F £ [1 | parametresi amper cinsinden ayarlanacaktir.
F 70 | parametresiO olarak ayarlanmigsa F £ [J | parametresi, etiket plakasinda verildigi gibi kontrol cihazinin nominal akiminin
yuzdesi olarak ayarlanacaktir.
[Anaht. frek seviyesi] (F 3 [ ) parametresinin ayari (bkz. sayfa 85), bu hesap i¢in hiz kontrol cihazinin nominal akimini
degistirmez.
F B | parametresini, motorun ylksiiz akim degerinin altinda ayarlamayin.
FHO0 [Oto. tanima.] Otomatik tanima etkinlestiriimis durumda ‘ - ‘ 0
ELEKTRIK CARPMASI VEYA ARK SICRAMASI TEHLIKESI
o Otomatik tanima sirasinda motor nominal akiminda ¢aligir.
o Otomatik tanima sirasinda motoru servise almayin.
Bu talimatlara uyulmamasi, 6lim veya agir yaralanmaya neden olur.
KONTROL KAYBI
o Otomatik tanimay! baslatmadan énce oL o, u L, F4 I5ve F 4 | 7 parametrelerinin dogru sekilde konfigire edilmesi
onemlidir.
o Otomatik tanima gergeklestirildikten sonra, bu parametrelerin bir veya daha fazlasi degistirildigi zaman F 4 [0 [J, [I'addner
ve proseduriin tekrarlanmasi gerekir.
Bu talimatlara uyulmamasi, 6lim veya agir yaralanmaya neden olabilir.
0 | [Aktif degil]: Devre disi
| | [Basl. sabiti] (2): Otomatik tanima, mimkiinse derhal gerceklestirilir. Parametre Otomatik Moment Artirma [Oto. tork artirma]
(F 40 2) ayarlamaya gerek duyabilir
2 | [Tam uyarla] (2): otomatik tanimayl tamamlama
(1) Bkz tablo, sayfa 168. o ) ) )
(2) Otomatik tanima gerceklestirildikten sonra F 4 {1 7 parametresi “0” degerine resetlenir.
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Parametrelerin Programlanmasi

Parametrelerin Programlanmasi

Bu Bolimde neler bulunuyor?

Bu bolimde asagidaki bagliklar yer almaktadir:

Konu Sayfa
Parametre Resetleme 62
Makro programlama (AU4) 63
Parametre Kilitleme 64
AUF (F738) Alt Menlsunin Goéruntulenmesi 64
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Parametrelerin Programlanmasi

Parametre Resetleme

Parametre Resetleme Secenekleri

ATV212 kontrol cihazi, parametreleri fabrika ayar degerlerine geri déndirmek igin i¢ se¢enek sunar:

e Fabrika resetleme: [Parametre sil] (E 4 F) parametresini 3 olarak ayarlayin
e 50 Hz resetleme: [Parametre sil] (£ 4 F) parametresini 1 olarak ayarlayin
o 60 Hz resetleme: [Parametre sil] (£ 4 F) parametresini 2 olarak ayarlayin

Kod

Ad / Aciklama Fabrika
ayarl

]

gl

u

[Parametre sil] 0

ISTENMEYEN EKIPMAN CALISMASI

E 4 F, 3 veya H olarak ayarlandiginda:

- Gegerli konfiglrasyon degisikliginin, kullanilan kablo baglanti semasiyla uyumlu olup olmadigini kontrol edin.
- Istenmeyen yeniden baslatmalardan kaginmak igin biitiin lojik girisleri devre disi birakilmalidir.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6lim veya agir yaralanmaya neden olur.

[Aksiyon yok]

[50Hz Par.sil]: 50 Hz parametre resetleme

£ 4 F parametresinin 1 olarak ayarlanmasi, 6zel parametrelerin birgok 50 Hz (motor temel frekansi) uygulamasi icin uygun
degerlere ayarlanmasini sadlayacaktir.

Bu resetleme iglemi ve sonug degerlerinden etkilenen parametrelerin listesi icin, 166. ve 168. sayfada yer alan Resetleme
sonrasinda resetleme tipine gore degerleri dedisen parametreler tablosuna bakin.

[60Hz Par.sil]: 60 Hz parametre resetleme

£ 4 F parametresinin 2 olarak ayarlanmasi, 6zel parametrelerin birgok 60 Hz (motor temel frekansi) uygulamasi igin uygun
degerlere ayarlanmasini sadlayacaktir. Bu resetleme islemi ve sonu¢ degerlerinden etkilenen parametrelerin listesi igin, 166.
sayfada yer alan "Resetleme sonrasinda resetleme tipine gore degerleri degisen parametreler" tablosuna ve 167. sayfada yer alan
"Resetleme sonrasinda resetleme tipine gore degerleri degismeyen ancak hiz kontrol cihazi modeline gore degisen parametreler”
tablosuna bakin.

[Fabrika ayar.]: Fabrika ayarlarina geri dén

E 4 F parametresinin 3 olarak ayarlanmasi, birgok parametrenin fabrika degerlerine resetlenmesine neden olacaktir. Bu fabrika
ayarlarina geri dénme iglemi tarafindan hiz kontrol cihazina kopyalanacak degerlerin listesi icin asagida listelenen tablolara bakin:
Resetleme sonrasinda resetleme tipine gore degerleri degismeyen parametreler (sayfa 162).

Resetleme sonrasinda resetleme tipine gore degerleri degisen parametreler (sayfa 166).

Resetleme sonrasinda resetleme tipine gore degerleri degismeyen ancak kontrol cihazi modeline gore degisen parametreler
(sayfa 167).

Resetleme sonrasinda resetleme tipine ve kontrol cihazi modeline gore degerleri degisen parametreler (sayfa 168).

Resetleme gerceklestirildiginde degerleri degismeyen parametreler (sayfa 169).

Fabrika degerlerine geri ddnme ayrica algilanan hata ge¢cmisini de silecektir.

[Trip silindi]: algilanan hata ge¢cmisi silindi

£ 4 F parametresinin 4'e ayarlanmasi, algilanan hata ge¢misini siler. Algilanan hata ge¢cmisi resetlendiginde £ 4~ parametresi 0
varsayllan degerine geri doner.

[Calis.saat.sil]: Gegen Motor Calisma Siresini Resetleme

£ 4 F parametresinin 5 olarak ayarlanmasi, gegcen motor ¢alisma suresi saatini resetler. Gegen motor ¢alisma siresi
resetlendiginde £ 4 F parametresi O varsayilan degerine geri déner.

[EtYP hata sil.]: Algilanan £ £ 4 F hatasini silme

E 4 F parametresinin 6 olarak ayarlanmasi £ £ 4 F algilanan hatasini siler. Algilanan £ £ 4 F hatasi silinir silinmez, £ 4 F
parametresi, varsayilan degeri O olarak devam eder.

[Par.kaydet]: Kullanici tarafindan tanimlanan ayarlari kaydeder

Kontrol cihazi parametre ayarlari, 6zel bir parametre ayari olarak kontrol cihazi belleginde saklanabilir.

Gegerli kontrol cihazi parametre ayarlarini bellege kaydetmek icin £ 4 F parametresini 7 olarak ayarlayin

[Par. cagir]: Kullanici tarafindan tanimlanan ayarlari cagirir

Kontrol cihazi parametre ayarlari, 6zel bir parametre ayari olarak kontrol cihazina geri yiklenebilir.

E 4 F'nin 7 olarak ayarlanmasiyla son olarak kaydedilen parametre ayarlarini kontrol cihazina geri yuklemek igin £ 4 F
parametresini 8 olarak ayarlayin.

[Gecmis saat sil]: Gegen hiz kontrol cihazi ¢calisma siresini resetleme

E 4 F parametresinin 9 olarak ayarlanmasi, gegen kontrol cihazi ¢alisma siresi saatini resetler. Gegen motor galisma suresi
resetlendiginde £ 4 F parametresi 0 varsayilan degerine geri doner.
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Parametrelerin Programlanmasi

Makro programlama (AU4)

ATV212 kontrol cihazi, AU4 parametresinin ayarlanmasiyla dort genel kontrol semasi igin konfigire edilebilir:

Kod

Ad / Aciklama Fabrika ayari

AU

[Oto ayar fonsiyonu]  Makro Programlama (1) 0

ISTENMEYEN EKIPMAN CALISMASI
Segcili makro konfigiirasyonun kullanilan kablo baglanti semasiyla uyumlu olup olmadigini kontrol edin.
Bu talimatlara uyulmamasi, 6lim veya agir yaralanmaya neden olur.

[Fabrika ayar.]

Komut referansi: logic girisler (CMOd = 0). Bkz. sayfa 77.

Hiz referansi: analog giris VIA = 0-10 V veya 0-20 mA (FMOd = 1, F201 = 0). Bkz. [Frekans mod sec¢im] (F /10 ) sayfa 77 ve Analog
Giris Hizi Referansi sayfa 106.

F: ileri yon calisma (F111 = 2). Bkz. F Logic Giris Fonksiyonu sayfa 90.

R: 6n ayarli hiz 1 (F112 = 6). Bkz. R Logic Girig Fonksiyonu sayfa 90.

RES: net algilanan hata (F113 = 10). Bkz. RES Logic Girig Fonksiyonu sayfa 90.

Kontrol cihazi, ¢alisma icin hazir (F110 = 1). Bkz. Aktif Logic Fonksiyonu 2 sayfa 112.

[izin verilen calisma]

Komut referansi: logic girigler (CMOd = 0). Bkz. sayfa 77.

Hiz referansi: analog giris VIA = 0-10 V veya 0-20 mA (FMOd = 1). Bkz. [Frekans mod segimi] (F /1[I ) sayfa 77.
F: ileri yon calisma (F111 = 2). Bkz. F Logic Giris Fonksiyonu sayfa 90.

R: calisma izni (F112 = 1). Bkz. R Logic Giris Fonksiyonu sayfa 90.

RES: net algilanan hata (F113 = 10). Bkz. RES Logic Giris Fonksiyonu sayfa 90.

[3-telli]

Komut referansi: logic girigler (CMOd = 0). Bkz. sayfa 77.

Hiz referansi: analog giris VIA = 0-10 V veya 0-20 mA (FMOd = 1). Bkz. [Frekans mod secimi] (F /7110 ) sayfa 77.
F: ileri yon ¢alisma (F111 = 2). Bkz. F Logic Giris Fonksiyonu sayfa 90.

R: durdurma rampasi (F112 = 49). Bkz. R Logic Giris Fonksiyonu sayfa 90.

RES: net algilanan hata (F113 = 10). Bkz. RES Logic Girig Fonksiyonu sayfa 90.

[+/- HiZ]

Komut referansi: logic girigler (CMOd = 0). Bkz. sayfa 77.

Hiz referansi: +/- Hiz (FMOd = 5). Bkz. [Frekans mod secimi] (F /117 o) sayfa 77
F: ileri yon caligsma (F111 = 2). Bkz. F Logic Girig Fonksiyonu sayfa 90.

R: + Hiz (F112 = 41). Bkz. R Logic Giris Fonksiyonu sayfa 90.

RES: - Hiz (F113 = 42). Bkz. RES Logic Giris Fonksiyonu sayfa 90.

[4-20mA hiz ref]

Komut referansi: logic girigler (CMOd = 0). Bkz. sayfa 77.

Hiz referansi: analog giris VIA = 4-20 mA (FMOd = 1, F201 = 20). Bkz. [Frekans mod se¢imi] (/
Referansi sayfa 106.

F: ileri yon ¢alisma (F111 = 2). Bkz. F Logic Giris Fonksiyonu sayfa 90.

R: 6n ayarli hiz 1 (F112 = 6). Bkz. R Logic Girig Fonksiyonu sayfa 90.

RES: net algilanan hata (F113 = 10). Bkz. RES Logic Giris Fonksiyonu sayfa 90.

100 ) sayfa 77 ve Analog Girig Hizi

(1) A U4 parametresini programlarken dahili ekran terminali iki say1 goriintileyecektir. Soldaki sayi, A L/ 4'e girilen son
degerdir. Sagdaki sayi 0 olacaktir. Sagdaki sayiyi istenilen degere getirmek icin YUKARI/ASAGI tuslarini kullanin ve ENT
tuguna basin. A L/ 4'e O girilmesi, kontrol cihazi Gzerinde herhangi bir degisiklige neden olmaz. A L/ 4'de O girilmesi, yedi
parametrenin fabrika varsayilan degerlerine ddnmesine neden olmaz.
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Parametrelerin Programlanmasi

Parametre Kilitleme

Kod Ad / Aciklama Fabrika ayari

[Parametre Kilidi] 0

M
=)
03
[}

[m]

[Kilitsiz]: Tum parametrelerin kilitleri agiktir ve degistirilebilirler.
Kontrol cihazi ¢aligirken degistirilemeyen parametreler igin, bkz. tablo, sayfa 37.

[Kilitli]: Sadece F 70 0 parametresi degistirilebilir.

AUF (F738) Alt Menisunun Goruntulenmesi

Kod Ad / Agiklama Fabrika ayari

F 7138 |[Hizh menl AUF] 0

Bu parametrenin ayarlanmasi, A L/ F alt menist, Hizli Meniinin HMI'da goériintilenip gorintilenmeyecegini belirler
(bkz. sayfa 30).

[AUF gorunt.]: AUF parametresi goriintulenir

[AUF sakli]: AUF parametresi gizlenir

[w]
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Motor Kontrol Parametreleri

Motor Kontrol Parametreleri

Bu Bolimde neler bulunuyor?

Bu bolimde asagidaki bagliklar yer almaktadir:

Konu Sayfa
Motor Kontrol Modu 66
Diger Motor Kontrol Modu Parametreleri 68
Motor Tanima 70
Ototanima 71
Uzman parametreleri 72
Besleme Gerilimi Duizeltme ve Motor Gerilimi Sinirlamasi 73
Motor 2 Kontrol Parametreleri 74
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Motor Kontrol Parametreleri

Motor Kontrol Modu

Otomatik Moment Artirmali Sabit V/Hz Modu ([Mot. kont.modu seg¢. ] (F £) =2)

Otomatik moment artirma miktarini ayarlamak icin [Oto. tork artirma] (~ 4 [J &) parametresini kullanin
(bkz. sayfa 74).

ATV212 kontrol cihazi ve bagli olan motor ayni gliic dederine sahipse ve motorun degeri nominal 1800
dev/dak'ysa bu motor kontrol modunu kullanmak i¢in motor otomatik tanimaya gerek yoktur. Aksi takdirde, 70.
sayfada “Motor Tanima”da verilen adimlari uygulayin.

Bu modda kullanilan geri besleme devresi nedeniyle motor hizinin salinmasi mimkundur. Béyle bir durumda,
Sabit V/Hz modunu secin ([Mot. kont.modu seg. ] (7 £) = 0) ve [Motor Gerilimi Ylkseltme] (. &) parametresini
kullanarak moment artirmayi otomatik olarak ayarlayin.

Motor nominal
gerilimi

Cikis Gerilimi (%)

:Momentartirma

miktarini
otomatik olarak
ayarlar.

-

o

-

Motor Nominal Cikis Frekansi (Hz)

Sensoérsiz Vektér Kontroli Modu ([Mot. kont.modu sec¢. ] (F £) = 3)
Sensorsiiz vektdr kontrol modu sadece asagidaki kosullardaki uygulamalarda kullanim igindir:

e Her bir motor kendi ATV212 kontrol cihazindan gi¢ aliyor (cok motorlu uygulamalar icin gecerli degil).
e Motorun gul¢ degeri, ATV212 kontrol cihazinin gi¢ degerine esit veya bir hp'den daha az dustuk degil.
e Motorda iki- sekiz kutup var (900 - 3600 dev/dak).

Sensorsiz vektdr kontroll, motorun nominal hizi Gzerinde motor kontrolini gelistirmez.

Sensorsiz vektdr kontroll, motor kablo uzunluklarinin 30 m'den (100 ft) daha az oldugu durumlarda daha
etkilidir. Motor kablo uzunluklarinin 30 m'den (100 ft) daha uzun olmasi gerekiyorsa devre iginde yer alan uzun
motor kablolarini kullanarak otomatik tanima iglemi gerceklestirin. Motor momenti, motor kablolarindaki gerilim
dislsl nedeniyle motorun nominal frekansnda maksimum noktaya getirilemez.

ATV212 kontrol cihazinin ¢ikisina bir yik reaktérii veya motor filtresi baglanmasi, sensorsiiz vektér kontrol
modunda Uretilen momenti dugurebilir. Otomatik tanima, kontrol cihazina bir reaktdr veya filtre baglhyken
mumkiin olmayacaktir. Manuel tanima yapmak gerekecektir

66 S1A53838 01/2011

www.eforsan.com.tr
542 291 58 92 - 0 242 335 40 42



Motor Kontrol Parametreleri

Kod

Ad / Aciklama Fabrika ayari

u

m

[ lE [Mot. kont.modu se¢.] Motor kontrol modu 1

[Sabit V/Hz]: Sabit V/Hz
Dusik hizlarda, nominal hizlardakiyle ayni momenti gerektiren yukler igin sabit VV/Hz modunu kullanin. Disuk hiz torku,
[Motor Gerilimi Yikseltme] (w &) parametresinin ayarlanmasiyla manuel olarak ayarlanabilir (bkz. sayfa 68).

Motor nominal gerilimi 4

Cikis Gerilimi (%)

Motor Gerilimi

0 >

Motor Nominal Frekansi

<

Cikis Frekansi (Hz)

[Degis. Tork]: Degisken tork
Moment gereksinimleri motor hizindaki artisin karesiyle orantili olarak artan santriftjlti fanlar ve pompalar gibi yiikler i¢in degisken
moment modunu kullanin. Distk hiz torku, » & parametresinin ayarlanmasiyla manuel olarak ayarlanabilir.

Motor nominal gerilimi i

wi

Cikis Gerilimi (%

Motor Gerilimi t

o

» Cikis Frekansi (Hz)
Motor Nominal Frekansi

[Sbt.V/Hz+Dest.]: Otomatik moment artirmali sabit V/Hz

Bkz. 66. sayfadaki sema.

Bu mod, sabit V/Hz moduna benzemektedir (dusik hizlarda, nominal hizlardakiyle ayni momenti gerektiren yikler, ancak, yikteki
artiglar telafi etmek icin motor gerilimi ve momentini otomatik olarak artirir.

[SVC]: Sensorsiiz vektor kontrolu

Bkz. 66. sayfadaki sema.

3 Hz altindaki motor hizlarinda momenti artirmak veya hiz diizenlemesini gelistirmek (%0,5 - 1) igin sensorsiiz vektér kontrol
modunu kullanin.

[Ekonomi]: Enerji tasarrufu saglama

Gug¢ tasarrufu modunda ATV212 kontrol cihazi, motor yikunu izler ve gig tiketimini optimum hale getirmek igin motora
uygulanan gerilimi otomatik olarak modile eder.

ATV212 kontrol cihazi ve bagh olan motor ayni gii¢ degerine sahipse ve motorun degeri nominal 1800 dev/dak'ysa bu motor
kontrol modunu kullanmak i¢in motor otomatik tanimaya gerek yoktur. Aksi takdirde, 70. sayfada “Motor Tanima’da verilen
adimlari uygulayin.

[Kullanma]: Ayriimis
[Kullanma]: Ayriimig
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Motor Kontrol Parametreleri

Diger Motor Kontrol Modu Parametreleri
Asagidaki tabloda, [Mot. kont.modu sec. ] (F L) parametresinin ayarina bagl olarak ayarlanmasi gerekebilecek
diger parametreler verilmektedir.

[Mot. kont.modu seg. ] (F £) ayari ve Diger Motor Parametreleri arasindaki iligki

[Mot kont. modu seg¢.] (F £) parametresi ayari
0 1 2 3 4
Parametre Fonksiyon . Otomatik R
Sabit V/Hz Degigken Moment Sensor.suz Enerji
Kontrolii Moment Artirma Vektor Tasarrufu
Kontrolii Kontrolli Kontrolg | Kontroli
Sabit V/Hz
w L | [Mot. nominal frek.] ® ® ® ® ®
w L | [Mot. nominal gerilimi] ® ® ® ®
w b | [Mot. gerilim artirimi] ® ® X X X
F 1 70| [Mot 2 nominal frek] (@] X X X X
F 17 I| [Mot 2 nominal Volt] (@] X X X X
F | 72| [Mot 2 Volt artirma] O X X X X
F H00| [Oto. tanima.] X X (0] (0] O
F 40 1| [Slip kompanzasyonu] X X X (6] X
F 40| [Oto. tork artirma] X X ® ® ®
F 4 15| [Mot. nominal akimi] O O ® ® ®
F Y & | [Mot. yuksiiz akimi] X X (0] (0] (@)
F 4 1 7| [Mot. nominal hizi] O O ® ® ®
F 4 [H| [Frek.Ddngl kazanci] X X (6] (6] O
F 4 59| [Frek.Dongu kararlilik] X X (0] (0] (@)
F 4 A 0| [Yukslz akim katsa.] X X (0] (0] X
F 4 A5 | [Anidurma kont.kats1] O O (0] O (6]
F 459 2| [Anidurma kont.kats2] O O (0] (0] O
FH54| [Mot. duzenl.kats.] (0] O (6] (6] O
F 44595| [Mot. volt. kats.] (@] O (0] (0] O
F 435 | [PWM dizen. kaz.] o o o o o

X: [Mot. kont.modu seg. ] (F £ ) ayar icin gecerli degildir
®: Bu parametrenin ayarlanmasi gerekmektedir.
O: Bu parametreyi gerekirse ayarlayin.

Kod Ad / Agiklama Ayar araligi Fabrika
ayari

uhb [Motor Gerilimi Yukseltme] %0,0 - 30,0 Kontrol
cihazi
degerlerine
gore

[Mot. kont.modu se¢ .] (F £) (bkz. sayfa 67) parametresi O (Sabit V/Hz) veya 1 (Degisken Moment) olarak ayarlanmigsa disuk
hiz motor moment, . b (bkz. sayfa ) parametresiyle ayarlanabilir. Daha fazla bilgi igin, sayfa 66'da yer alan egrilere bagvurun.
Calistirma sirasinda istenmeyen asiri akim hatalari olursa « £ parametresinin ayarinin disrtlmesi yardimci olabilir.

(1) Bkz tablo, sayfa 167.
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Motor Kontrol Parametreleri

Kod Ad / Aciklama Ayar araligi Fabrika
ayari
F&O [Mot. akim limiti] Kontrol %110
cihazinin ¢ikig
akimi degerinin
%10'u-110'u

DIKKAT

MOTOR VE KONTROL CIHAZININ HASAR GORME RISKi
o Motorun bu akima dayanip dayanamayacagini kontrol edin.
o Profilin gorevinin, kurulum kilavuzunda verilen deger kaybi egrisiyle uyumlu olup olmadidini kontrol edin

Bu talimata uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.

F E 0 | parametresi motor ¢alistirma veya fren sirasinda akimi sinirlayacak sekilde ayarlanabilir.

Akim Sinirflama Modunda Gériintiileme:
Kontrol cihazi, akim sinirlama moduna girdiginde:

Motor akiminin akisini sinirlamak igin ¢ikis frekansini ayarlayacaktir (motor calismasi sirasinda asagdi, frenleme sirasinda yukart).

Dabhili yazilim terminalinde C harfini ve yanip sonen ¢ikis frekansini géruntileyecektir, orn:

[Birim secimi] (F 70 I) parametresi, 1'e ayarlanmigsa (bkz. sayfa 120), F & [ | parametresi amper cinsinden ayarlanacaktir.
F 70 | parametresi O olarak ayarlanmigsa F £ [J | parametresi, etiket plakasinda verildigi gibi kontrol cihazinin nominal

akiminin yiizdesi olarak ayarlanacaktir.

[Anaht. frek seviyesi] (F 3 [0 [7) parametresinin ayari (bkz. sayfa 85), bu hesap i¢in hiz kontrol cihazinin nominal akimini
degistirmez.

F B[ | parametresini, motorun yiiksiiz akim degerinin altinda ayarlamayin.
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Motor Kontrol Parametreleri

Motor Tanima

Kontrol cihazinin 6zel motor degerlerine ayarlanmasi, [Mot. kont.modu sec .] (F £ ) parametresi (bkz. sayfa 67)
asagidaki gibi ayarlanmigsa motor performansini optimum noktaya getirecektir:

e 2 (otomatik moment yiikseltmeli sabit V/Hz),
e 3 (sensorsiiz vektor kontroll) veya
e 4 (glg tasarrufu)

Minimumolarak v L, uL w, FH4 |5, F4 |5 ve F4Y |7 parametrelerini manuel olarak ayarlayin.

[Slip kompanzasyonu] (F 4 0 1), [Oto. tork artirma] (F 4 J &), [Frek.Déngl kazanci] (F 4 1 H) ve [Frek.Dongu
kararlilik] (F 4 | 5) parametreleri, manuel veya otomatik tanima fonksiyonu [Oto. tanima.] (F H [J 1) parametresi
kullanilarak otomatik olarak ayarlanabilir.

Daha hassas motor kontrol ayarlan - 30 7, FHHO, FH4ES5, F4597ve FH594 - FH49E parametreleri
kullanilarak gergeklestirilebilir.

Kod Ad / Aciklama Ayar araligi Fabrika ayari
ul o [Mot. nominal gerilimi] Kontrol cihazi Kontrol cihazi
degerine gore (1) degerine gore
@
Motor deger plakasinda belirtildigi gibi o L = parametresini motor nominal gerilimine ayarlayin.
ATV212eeeM3X: 50 - 330 V.
ATV212eeeN4: 50 - 660 V
Not: Kontrol cihazi ¢ikis gerilimi, giris hatti gerilim seviyesini asacak sekilde ayarlanamaz.
wl [Mot. nominal frek.] 25,0 - 200,0 Hz 50,0 Hz
Motor degder plakasinda belirtildigi gibi . L parametresini motor nominal frekansina ayarlayin.
Not: [Parametre sil] (£ 4 F) ayarinin 1'e, yani 50 Hz'e resetlemeye ayarlanmasiyla hiz kontrol cihazinin cesitli motor kontrolu
frekanslarini 50 Hz'e ayarlamak mumkindir. Daha fazla bilgi icin, bkz. sayfa 62.
EHr [Mot. termal koruma]  Motor nominal akim asiri yiik ayari Kontrol cihazinin %100
cikis akimi
degerinin %10'u-
100'4
Secili calisma gerilimi icin motor deger plakasinda belirtildigi gibi £ H - parametresini motor nominal akimina ayarlayin.
[Birim secimi] (F 70 I) parametresi, 1'e ayarlanmigsa (bkz. sayfa 120), £ H - parametresi amper cinsinden ayarlanacaktir.
F 70 | parametresi O'a ayarlanmigsa, [Mot. termal koruma] (£ H ) parametresi yiizde cinsinden ayarlanacaktir. Bu durumda,
motor nominal akimini kontrol cihazi nominal akimina bélin (etiket plakasinda verildigi gibi) ve £ H - parametresini elde edilen
yuzdeye ayarlayin.
[Anaht. frek seviyesi] (F 30 0) parametresinin ayari, bu hesap icin hiz kontrol cihazinin nominal akimini degistirmez
(bkz. sayfa 85).
FEOT [Mot.asiriylk zamani]  Motor asin yiik siiresi 10 - 2400 sn 300 sn
MOTORUN HASAR GORME RISKi
Motorun agiri 1Isinma olmadan bu siireye dayanip dayanamayacagini kontrol edin
Bu talimata uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.
F &0 7 parametresi, bir hata algilamasi gerceklesmeden 6nce kontrol cihazinin %150 motor asiri yikine ne kadar sire
boyunca dayanabilecegini belirler.
FH4Y 15 [Mot. nominal akimi] 0,1-200,0A Kontrol cihazi
degerine gore (1)
F 4 |5 parametresini motor degder plakasinda belirtilen motor nominal akimina amper olarak ayarlayin.
FH IE [Mot. yiksiz akimi] Motor yiikstiz akimi %10,0 - 100,0 Kontrol cihaz
degerine gore (1)
F 4 | & parametresini, motor yiksiz akiminin nominal akima oranina ayarlayin.
FH 11 [Mot. nominal hizi] Motor nominal devri 100,0 - 15000 rpm | Kontrol cihazi
degerine gore (1)
F 4 | 7 parametresini motor deger plakasinda belirtilen motor nominal hizina dev/dak olarak ayarlayin.
(1) Bkz tablo, sayfa 167.
70 S1A53838 01/2011

www.eforsan.com.tr
542 291 58 92 - 0 242 335 40 42



Motor Kontrol Parametreleri

Ototanima

Otomatik tanima gergeklestirmeden 6nce asagidakileri kontrol edin:

Motor bagli ve yik tarafi baglanti kesme kapall.

Motor tamamen durdurulmus ve gici kesilmis.

Motor soguk olmalidir (oda sicakligt).

Kontrol cihazina sadece bir motor bagli.

Son tesisatta kullanilacak tim motor kablolari, otomatik tanima islemi sirasinda ¢ikis devresinde yer
almaktadir.

e Motor kablolari 30 m'den (100 ft) daha uzun degildir. 30 m'den (100 ft) uzun motor kablolari, daha diigiik motor

momenti ve optimum motor kontroliine neden olur.

e Motor devresinde yiik reaktori veya filtre bulunmamaktadir. Cikis reaktorleri veya filtreler, £ £ ~ | otomatik

tanima algilanan hatasina neden olabilir ve sensoérsiiz vektor kontrolinin verimliligini digurebilir.
e Motor, kontrol cihazindan 1 hp'den fazla kicik degildir.
e Motorda en az 2 ve en fazla 8 kutup var (900 - 3600 dev/dak).
e Motorun kayma orani yuksek degil.

Otomatik tanima, asagida [Oto. tanima.] (F H [J ) parametresi 1 veya 2 olarak ayarlandiktan ve 3 saniye i¢inde

normal sekilde tamamlandiktan sonraki ilk ¢calistirma komutunda gergeklestirilir. Otomatik tanima iglemi
sirasinda grafik ekran opsiyonunda A £ ~ [ goruntilenir.

Otomatik tanima iglemi sirasinda, ¢ok az ddnmesine ve ¢ok fazla moment Gretmemesine ragmen motora gerilim

uygulanir.

Otomatik tanima iglemi sirasinda hiz kontrol cihazi, F £ [1 5 parametresinin ayarindan bagimsiz olarak ¢ikis fazi

kaybi algilamasini kontrol eder. £ F H [J ¢ikis fazi kaybi algilamasi, otomatik tanima islemini iptal edecektir.

Otomatik tanima iglemi basarisiz olursa, hiz kontrol cihazi E £ ~ ['i gérintuleyecektir. Bu durumda iptal edilen

otomatik ayarin sonuglari kontrol cihazina kaydedilmeyecek ve [Slip kompanzasyonu] (F 4 1), [Oto. tork

artirma] (F 40 2), [Frek.D6ngu kazanci] (F 4 | H) ve [Frek.Dongu kararlilik] (F 4 [ ) parametrelerinde manuel

otomatik tanima 1 yapmak gerekecektir.

Kod

Ad / Aciklama Ayar araligi Fabrika ayari

£
03
3

ny

[Oto. tanima.] - 0

A A TEHLIKE

ELEKTRIK CARPMASI VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI

e Otomatik tanima sirasinda motor nominal akiminda ¢alisir.

o Otomatik tanima sirasinda motoru servise almayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6lim veya agir yaralanmaya neden olur.

A UYARI

KONTROL KAYBI

o Otomatik tanimay baslatmadan énce o L o, L, F 4 I5ve FH | 7 parametrelerinin dogru sekilde konfigure edilmesi
onemlidir.

o Otomatik tanima gerceklestirildikten sonra, bu parametrelerin bir veya daha fazlasi degistirildigi zaman ~ 4 J I, J'addner
ve proseduriin tekrarlanmasi gerekir.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6lim veya agir yaralanmaya neden olabilir.

Otomatik tanimanin etkinlestiriimesi

[Aktif degil]

[Basl. sabiti]: Otomatik tanima, mumkunse derhal gergeklestirilir. Otomatik Moment Artirmanin 6zel ayarlarinin uygulanmasi
[Oto. tork artirma] (F 4 0 2)

[Tam uyarla]: Otomatik tanimanin tamamlanmasi.

Otomatik tanima gerceklestirildikten sonra F 4 [J [] parametresi “0” degerine resetlenir.
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Uzman parametreleri

Kod Ad / Aciklama Ayar araligi Fabrika ayari
I 515 /] [Asirt yuk. akim. 6nl.  Asin Akim Gnleme igin Alt Sinir fonksiyonu 0,0- UL 0.0
icin LL ]
Mevcut yazilim icerisinde, durma engelleme durumunun devam etmesi halinde, motor hizi OHz'a disurulir.
Durma engelleme esnasinda motor hizi £ 7 5 [J'dan daha dusik oldugunda, motor akimini yiikseltmek igin motor hizi
F 349 0'da tutulur.
Bu durumda, motor akimi durma engelleme seviyesinin (F 50 | yada F /5 5) 6tesindedir, dolayisiyla bazi durumlarda
asirl akim ya da asiri yuk algilama hatasi olusabilir.
Cikis Frekansi (Hz)
Frekans komutu
F3go /
0 Zaman
AGIK
Calistir komutu (F veya
— OFF
- AGIK
Asiri akim alarm durumu
L OFF
F4YyBa0Oo [YuksUz akim katsa.] Miknatislama akim katsayisi %100 - 130 %100
Dusuk hizli galisma sirasinda motor momentinin hassas ayarini yapmak icin £~ 4 A 0 parametresini kullanin. Dusuk hizl
calisma araliginda motor momentini yikseltmek igin F 4 5 [ parametresinin ayarini artirin. Bununla birlikte, otomatik
tanima ayarinin yeterli distik hiz momenti saglayamamasi durumunda sadece F 4 5 0 parametresini ayarlayin. F 450
parametresinin ayarinin artirilmasi, disik hizh ¢alisma sirasinda motorun yiiksiiz akimini artirabilir. Bu parametreyi
motorun yikstiz akimi, nominal calisma akimini gececek sekilde ayarlamayin.
FHHES [Anidurma Durma engelleme kontrol katsayisi 1 10 - 250 100
kont.kats1]
Motor, nominal frekansinin tizerinde calistirildiginda kontrol cihazinin bilyiik ve ani degisimlere verecegi tepkiyi ayarlamak
icin F 4 B 5 parametresini kullanin. Yukteki ani bir degisim, kontrol cihazi akim sinirina ulasmada 6nce motorun durmasina
neden oluyorsa F 4 £ 5 ayarini kademeli olarak disdran.
I == [Anidurma Ani durma engelleme kontrol katsayisi 2 50 - 150 100
kont.kats2]
Motor, nominal frekansinin tzerinde calistiriidiginda kontrol cihazinin hat besleme geriliminde bir dislse verecegi tepkiyi ayarla-
mak icin F 4 5 2 parametresini kullanin. Gerilimde bdyle bir dusus, genelde motor akiminda dalgalanmalar veya motorda
sarsintiya neden olur. Bu sorunlari azaltmak icin, ~ 4 5 2 parametresini 80 ile 90 arasinda bir degere ayarlayin.
Not: F 4 92 ayarinin dusurilmesi, motor ¢alisma akimi seviyesini artirir.
FHEY [Mot. diizenl.kats.] Motor ayar katsay!sl ‘ - ‘ -
AYARLAMAYIN.
F495 [Mot. volt. kats.] Maksimum gerilim ayar katsayisi %90 - 120 %104
Kontrol cihazinin maksimum ¢ikis gerilimini sinirlamak icin ~ 4 5 5 parametresini kullanin. Motor, nominal frekansinin
Uzerinde caligiyorken bu ayarin artirilmasi momenti artirir ancak motorda sarsintiya da neden olabilir. Motorda sarsinti
olursa F 4 9 5 degerini artirmayin.
FHYhA [PWM diizen. kaz.] Dalga sekli anahtarlama ayar katsayisi ‘ 0,1-14,0 kHz ‘ 14,0 kHz
F 495 parametresinin degerinin ayarlanmasi, orta hizh calisma araliginda PWM dalga sekli frekansi sirasinda motor
glrdltisu ve sarsintisini azaltabilir.
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Besleme Gerilimi DlUzeltme ve Motor Gerilimi Sinirlamasi

F 30 7 parametresinin ayarlanmasi asagidakileri belirler:

e Kontrol cihazinin gerilim ¢ikisi, hat besleme gerilimindeki dalgalanmalara karsi dizeltilip diizeltimeyecegi
veya

e Hat besleme gerilimindeki artiglara ragmen kontrol cihazinin gerilim ¢ikisinin sinirlandirilip
sinirlandiriimayacagi.

Kontrol cihazinin ¢ikis gerilimi, giris besleme gerilimini agsmayacaktir.

F 30 7 parametresi 0 veya 2 olarak ayarlanirsa, besleme gerilimindeki dalgalanmalara tepki olarak motor
gerilimi gegcis isleminde dizeltme yapilmaz. Sonug olarak motora gelen ¢ikis dalga seklinin V/Hz deger, giris
gerilimiyle orantili olarak degisecektir. Tersine, F 70 7 1 veya 3 olarak ayarlanirsa ¢ikis dalga seklinin V/Hz
degeri, besleme gerilimi seviyesindeki degisikliklere ragmen sabit tutulacaktir.

F 30 7 parametresi 0 veya 1 olarak ayarlanirsa giris besleme gerilimindeki artiglara ragmen ¢ikis motor gerilimi,
[Mot nominal gerilimi] (w L ) (bkz sayfa 70) tarafindan belirlenen degerle sinirlanacaktir. F 30 7, 2 veya 3
olarak ayarlanirsa giris besleme gerilimi motor nominal geriliminin tzerine ¢iktiginda ¢ikis motor gerilimi, w L w
tarafindan ayarlanmig seviye tzerine ¢ikabilir.

[Mot. kont.modu se¢ .] (F k) parametresi, 2, 3, 4, 5 veya 6 olarak ayarlanirsa ~ 7 [J 7 parametresinin ayarindan

bagimsiz olarak besleme gerilimi dizeltilir.
Asagidaki semalarda F 3 [0 7 parametresinin her bir ayarinin etkisi gosterilmektedir.

[}

ny —

W

F307=0 F307 =1
Besleme Gerilimi dizeltimemis, Motor Gerilimi Besleme Gerilimi duzeltilimis, Motor
Gerilimi Sinirlanmig
i i
ul u Girig Gerilimi Yiksek Girig Gerilimi Yuksek
——— — X Girig Gerilimi
Nominal Gerilim /
> s /
E Dustk g Dusiik
T z
(U} )
g S
(e} o
= =
0 - 0 -
Cikis Frekansi ul Cikis Frekansi ol
F307 =2 F307=3
Besleme Gerilimi diizeltimemis, Motor Gerilimi Besleme Gerilimi duzeltilmis,
y o Motor Gerilimi Sinirlanmamis
Girig Gerilimi Yiiksek . I,
A ' Girig Gerilimi Yuksek
—— —— X Girig Gerilimi
Nominal Gerilim
€ Dusuk € Dusuk
5 5
(G} Q
<] <]
o 2
= =
0 - 0 -
Cikis Frekansi ul Cikig Frekansi oL
Kod Ad / Aciklama Fabrika ayari
F 307 |[Motor ger. limiti] Besleme Gerilimi Diizeltme ve Motor Gerilimi Sinirlamasi 3

[Mot. vol. limiti]: Besleme gerilimi duizeltimemis — motor gerilimi sinirlanmis
[Hat&Mot. diuizelt]: Besleme gerilimi diizeltiimis — motor gerilimi sinirlanmis
[Aksiyon yok]: Besleme gerilimi diizeltiimemis — motor gerilimi sinirlanmamig
[U hat diizeltme]: Besleme gerilimi duizeltiimis — motor gerilimi sinirlanmamig
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Motor 2 Kontrol Parametreleri
39 veya 40 fonksiyonlarina atal
kontrol parametreleri setidir.

nmis logic girisleri aktifken £ [ 70-F | 73ve F |

H 5 parametreleri, aktif motor

Motor 2 kontrol parametreleri aktifken sadece sabit V/Hz ([Mot. kont.modu se¢. ] (F £) = 0) kullanilabilir (bkz.

sayfa 67).
Kod Ad / Aciklama Ayar araligi Fabrika ayari
F 170 [Mot 2 nominal frek] ~ Motor 2 nominal frekansi 25,0 - 200,0 Hz 50,0 Hz
Motor deger plakasinda belirtildidi gibi ~ / 7 parametresini motor nominal frekansina ayarlayin.
Not: [Parametre sil] (£ 4 F) ayarinin 1'e, yani 50 Hz'e resetlemeye ayarlanmasiyla hiz kontrol cihazinin gesitli motor kontroli fre-
kanslarini 50 Hz'e ayarlamak mumkundur. Daha fazla bilgi igin, bkz. sayfa 62.
F 171 [Mot 2 nominal Volt]  Motor 2 nominal gerilimi Kontrol cihaz! Kontrol cihazi
degerine gore (1) degerine gore (1)
Motor deger plakasinda belirtildigi gibi # / 7 | parametresini motor nominal gerilimine ayarlayin.
ATV212eeeM3X: 50 - 330 V.
ATV212eeeN4: 50 - 660 V
Not: Kontrol cihazi ¢ikis gerilimi, giris hatti gerilimini asacak sekilde ayarlanamaz.
F 112 [Mot 2 Volt artirma] Motor 2 gerilim yiikseltme %0 - 30 Kontrol cihaz!
degerine gore (1)
F 113 [Mot 2 asiriyuk] Motor 2 nominal akim asiri ytk ayari Kontrol cihazinin %100
cikis akimi degerinin
%10'u-100'0
Segcili calisma gerilimi igin motor deger plakasinda belirtildigi gibi 7 / 7 3 parametresini motor nominal akimina ayarlayin.
F 185 [Mot 2 akim limiti ] Motor 2 akimi siniri Kontrol cihazinin %110
¢ikis akimi degerinin
%10'u-100't
MOTOR VE KONTROL CIHAZININ HASAR GORME RISKi
o Motorun bu akima dayanip dayanamayacagini kontrol edin.
o Profilin gorevinin, kurulum kilavuzunda verilen deger kaybi egrisiyle uyumlu olup olmadigini kontrol edin.
Bu talimata uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.
F 1B 5 parametresini motor ¢alistirma veya fren sirasinda akimi sinirlayacak sekilde ayarlayin.
F I A 5 parametresini, motorun yuksiiz akim degerinden dusuk olarak ayarlamayin; aksi takdirde kontrol cihazi motor frenlemesi
gerceklesecegini dusiinecek ve motora uygulanan frekansi artiracaktir.
FH0O [Slip %0 - 150 %50
kompanzasyonu]
F 40 | parametresini ayarlamadan énce [Mot nominal hizi] (F 4 I 7) (bkz. sayfa 70) parametresinin dev/dak cinsinden
motorun nominal hizina ayarlandigindan emin olun. F 4 [J | parametresi, kontrol cihazinin kayma kompanzasyonu 6zell-
iginin hassas ayarini yapmak icin kullanilabilir. F 40 | parametresinin degerinin artirilmasi, kontrol cihazinin motor
kayma kompanzasyonunu artirir.
FYOz [Oto. tork artirma] %0,0 - 30,0 Kontrol cihazi
degerine gore (1)
Uygulanan otomatik moment artirma miktarini ayarlamak i¢in F 4 7 2 parametresini kullanin.
Motor nominal gerilimi 4
wiu IS '
E :
5 \ i
o :
@ i
A_c 1
(&3 i
: Moment artirma) 1 :
miktarini !
otomatikI olarak 0 \ -
dvarar. Motor Nominal Cikis Frekansi (Hz)
(1) Bkz tablo, sayfa 167.
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Kod Ad / Aciklama Ayar araligi Fabrika ayari
FH 15 [Frek.DOBngl kazanci] 1-150 40
F 4 | B ve [Frek.Dongl kararlilik ] (F 5 | 5) parametreleri, hiz komutundaki bir degisiklige kontrol cihazinin verdigi tepkinin hizini
azaltir. Bu iki parametrenin fabrika ayari, yik ataletinin motor saftinin ataletinin t¢ kati oldugunu varsayar. Fabrika ayari,
uygulama icin uygun degilse bu iki parametreyi ayarlayin.
Not: Hizlanma parametresi (F L L veya F 5[ 7) minimum degerine ayarlanmigsa kontrol cihazinin ¢ikis frekansi st siniri
asabilir ((Maks. frekans] (F H) parametresi).
F 4 | A parametresinin degderinin artirimasi, hiz referansindaki degisimlere kontrol cihazinin verdigi tepkinin siresini digtrir.
FH 14 [Frek.Dongu kararlilik]  Frekans déngiisti kararlihigs 1-100 20
F 4 |9 parametresinin degerinin artiriimasi, hiz referansindaki degisimlere kontrol cihazinin verdigi tepkinin stresini daha
da dusurdir.
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Kontrol Cihazi Kontrol Parametreleri

Kod Ad / Agiklama Ayar araligi Fabrika ayari
CNOd |[Kumanda mod seg] Uzak Modu Baslatma/Durdurma Kontrol Kaynag - 0
L 104 parametresinin ayarlanmasi, kontrol cihazi uzak modundayken calistirma, durdurma, ileri ve ters ¢alistirma komutlarinin kaynagini belirler.
[ 104 parametresinde degisiklik yapilabilmesi i¢in hiz kontrol cihazi durdurulmalidir.
Hiz kontrol cihazinin ¢alisma komutlarinin kaynagi hakkinda daha fazla bilgi i¢in, 46 numarali sayfadaki semaya ve 50 numarall agiklama sayfasina
bakin.
LI | [Lojik giriglr]: Kontrol terminali logic girisleri
{ | [Kont. Paneli]: Grafik ekran opsiyonu
Z | [Haberlesme]: Seri haberlesme
FI0d |[Frekans mod segimi] Uzak Mod Ana Hiz Referansi Kaynagi - 1
F 10 d parametresinin ayari, kontrol cihazi uzak modundayken kontrol cihazinin hiz referansini belirler.
F 10 4 parametresinde degisiklik yapilabilmesi igin hiz kontrol cihazi durdurulmalidir.
, | Hiz kontrol cihazinin hiz referansinin kaynagdi hakkinda daha fazla bilgi igin, 46 numarall sayfadaki semaya ve 50 numarali agiklama sayfasina bakin.
_ | [Ref.kaynVIA]: VIA
| [Ref.kaynVIB]: VIB
= | [HMI ref.]: Grafik ekran opsiyonu
;’ [Serihab. ref]: Seri haberlesme
| [+~ hiz]: +- Hiz
FL [Lokal hiz referansi] Yerel Mod Hiz Referansi LL-UL ‘ 0,0 Hz
Yerel modda YUKARI/ASAGI tuslariyla ayarlanan hiz referansi, ENT tusuna basildiginda F [ parametresinde saklanacaktir.
Kontrol cihazi bir daha yerel modda calistinldiginda ~ £ tarafindan hafizaya alinan hiz ayar noktasina motoru hizlandiracaktir.
Fr [Lokal motor yonU] Yerel Mod Motor Dénme Yénii Komutu - ‘ 0
0 | [ileri calis]: Sadece ileri ¢alisma.
I | [Geri calis]: Sadece geri ¢alisma.
c | [ileri+geri calis]: Geri se¢me olanagiyla ileri caligtirma.
3 | [geri+ileri calis]: ileri segme olanagiyla geri calistirma.
F ~, 2 veya 3 olarak ayarlanmigsa:
Yerel modda motor yonii, ENT tusunu basil tutarken YUKARI tusuna basarak ileri olarak ve ENT tusunu basili tutarken ASAGI
tusuna basarak ters olarak degistirilebilir.
Yeni motor ydnu, motor yoni degistiriimeden gorintilenecektir (ileri= F - - F,geri= F - - ).
Motorun yerel moddaki son ¢alisma yoni, gic kesintisi veya kaybi algilamasindan énce kaydedilecektir. Kontrol cihazina gig geri
geldiginde, yerel moddaki motor dénme yoni, gic kaybi algilamasindan dncekiyle ayni olacaktir.
[Uzak/lok. anahtarla] F & 9 5 (bkz. sayfa 78) etkinlestirilir ve kontrol, uzak moddan yerel moda aktarilirsa F ~ ayarindan bagimsiz
olarak yerel mod ¢alismasi, uzak moddakiyle ayni motor ddnme yonu oldugunu varsayacaktir.
F 707 |[Lok. hiz ref. adimi ] Yerel Mod Hiz Referansi Adim Degisikligi - 0,0 Hz
0 | [Aktif degil]: Devre disi (0,00).
I | [Aktif]: Etkin (0,01 - Maksimum Frekans [Maks. frekans] (F H), Hz cinsinden).
Yerel modda F 70 7 parametresi devre disi birakilirsa YUKARI veya ASAGI tusuna her basildiginda kontrol cihazinin hiz referansi
0,1 Hz adimlarla deg@isecektir.
Yerel modda F 700 7 parametresi etkinlestirilirse YUKARI veya ASAGI tusuna her basildiginda kontrol cihazinin hiz referansi
F 70 7 ayarina esit adimlarla degisecektir.
F 700 7 parametresinin degistirilmesi [Ozel frek. degeri] (F 7/ 2) parametresi 0,00 olarak ayarlanmigsa sadece kontrol cihazi
calismasini etkiler. Bkz. sayfa 121.
Ekranda “H /”veya“L [0”yanip sdnilyorsa YUKARI veya ASAGI tuslarinin tekrarl kullanilmasinin, kontrol cihazinin hiz referansinin
ya [Dusuk limit frekansi] (L L) (bkz. sayfa 82) ya da [Frek. tst limiti] (L/ L ) (bkz. sayfa 82) degerine ulasmasina neden oldugunu gost-
erir. Bu, F 70 7 parametresi 0,00 Hz'den daha yiiksek bir degere ayarlandiysa olabilir.
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Kod Ad / Aciklama Ayar araligi Fabrika ayari
F 72 | |[Lok. mot. dur. modu ] Yerel Mod Motor Durdurma Tirii - 0
F 72 | parametresi, dahili ekran terminali STOP tusu basildiginda gerceklestirilecek motor durdurmasi tiriina belirler.
Dabhili ekran terminali STOP tusuna basildi§i zaman, motorun durmasi icin [Calis/dur digmesi] (F 7 7 J) parametresinin 0'a
ayarlanmasi amaciyla (bkz. sayfa 80) RUN ve STOP tuslarinin etkinlestiriimesi gerekmektedir.
£ | [Rampali dur]: Rampa durdurma
I"| [Serbest dur.]: Serbest durus
F 295 |[Uzak/lok. anahtarla] Uzak kontrolden yerel kontrole sorunsuz aktarim - 1
F 2 9 5 etkinlestirilirse LOC/REM tusuna basildiginda hiz referansi, ¢calistirma ve yon komutlari uzak moddan yerel moda
aktarilacaktir. Kontrol cihazinin ¢aligsmasi, uzak kontrol modundan yerel kontrol moduna gecilmesinden etkilenmez.
F & 95 parametresi devre disi birakilirsa uzak kontrol modundan yerel kontrol moduna gecis kontrol cihazinin motordaki giict
kesmesine neden olacaktir. Yerel modda yeni bir calistirma komutu ve hiz referansinin girilmesi gerekecektir.
F 2 9 5 parametresinin ayarindan bagimsiz olarak yerelden uzak moda gegis, kontrol cihazinin gegis sirasindaki uzak mod
komutlarina aninda yanit vermesine neden olacaktir.
[0 | [Hoplamali]: Hoplamasiz 6zelligi devre disi birakildi
I | [Hoplamasiz]: Hoplamasiz 6zelligi etkinlestirildi
F 256 |[Sinir.zam-dus.hiz] 0,0 - 600 sn 0,0sn
[ | [Aktif degil]: (0,0)
I | [Aktif]: (0,01 - 600 saniye)
F & 5 £ etkinlestirilmis ve kontrol cihazi F 2 5 5'da belirlenmis bir sire icin [Disuk limit frekansi] (L L) (bkz. sayfa 82) degerinde
surekli olarak calisirsa kontrol cihazi motoru durduracaktir. Motor dururken kontrol cihazinin dahili ekran terminalinde “L 5 £ F” yanip
sOnecektir.
Hiz kontrol cihazina gelen hiz referansi, L L +F 39 | duslk hiz seviyesini gegtigi zaman, hiz kontrol cihazi motoru yeni hiz
referansina hizlandiracaktir.
F 2 5 E etkinlestiriimisse dusuk hiz seviyesinde veya bu seviyenin altindaki kontrol cihazi ¢alismasi da yolverme veya motor yéniniin
degistiriimesi sirasinda izlenecektir. Bkz. asagidaki sema.
Cikis frekansi (Hz)
A
LL+F39 /\ AN
/ e
L
» Zaman
ACIK (sn)
- - » - - - OFF
Run F25E Fa56 Fast
Komut
FZ07 |[[Uzak hiz ref 2] - 2
/| VIA
2 | VIB
3 | HMI
4 | Haberlegme
5 | +-Hz
[Uzak hiz ref 2] (F 2 [0 T) parametresi, uzak mod ikinci hiz referansi kaynagini tanimlar. [Oto/man hiz ref] (F 2 [0 [7) (bkz. sayfa 108)
parametresi, bu kaynagin hiz referansi olarak kullanilip kullaniimadigini belirler.
F 2010, 0 olarak ayarlanmigsa 38 (bkz. sayfa 108) fonksiyonuna ayarlanmis bir logic giris terminali [Uzak hiz ref 2] (F & O 7)'nin hiz
referans kaynagini tanimlayip tanimlamadigini belirler.
F 2010, 1 olarak ayarlanmigsa kontrol cihazinin ¢ikis frekansi 1 Hz veya altinda oldugunda [Uzak hiz ref 2] (F 2 [0 7) hiz referansi
kaynagidir.
Daha fazla bilgi i¢in, sema sayfa 46.
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Kod Ad / Aciklama Ayar araligi Fabrika ayari
F&50 |[Zorla. yangin kontr.] - 0
KONTROL KAYBI
F & 5 [J degeri, motorun yoniinu etkileyecektir.
- Kablo baglantisi motor gtici UVW'nin dogru olup olmadidini kontrol edin.
- F b 50 degerinin bu uygulama igin uygun olup olmadigini kontrol edin.
Bu talimatlara uyulmamasi 6lime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar gérmesine neden olabilir.
0 | [Aktif degil]
I | [Aktif ileri]
2 | [Aktif geri]
Zorlamali yangin kontroliinii etkinlestirmek icin F £ 5 [J parametresini / veya < olarak ayarlayin ve 52 veya 53 fonksiyonuna
(bkz. sayfa 94) bir logic giris atayin. F £ 5 [J parametresi / veya c olarak ayarlandigina dahili ekranda F |~ E kodu kisa bir siire
icin yanip s6necektir.
F B 5 [0 parametresi [/ veya 2 olarak ayarlanmissa ve 52 veya 53 fonksiyonuna atanmis logic girisi etkinlestiriimisse kontrol cihazi,
[Zorlamali hiz frek.] (F 2 9 4) parametresi (bkz. asagdida) tarafindan ayarlanmis frekansta calisacaktir.
Not:
« ileri ya da ters galismaya izin vermek icin ilk olarak [Motor yénii] (F 3 / I) parametresini ayarlayin, sayfa 86.
* Ayari tamamlamak icin 2 sn boyunca ENT tusuna basin.
* Bu davranigla ilgili daha fazla bilgi icin bkz. F £ 5 5.
FE 545 |[Zorunlu yangin fonk.] - 0
0 | [Gecis aktif]
F E 5 49 parametresi [J olarak ayarlandigi zaman, fonksiyon, lojik giriginin 0 -->1 gecigine izin verir. 1 -->0 gegisi, fonksiyonu devre
disi birakmayacaktir.
KONTROL KAYBI
Lojik girisindeki zorlamali yangin modu (fonksiyon 52) etkinlestiriimisse ve ~ £ 5 9 [J olarak ayarlanmigsa, hiz kontrol cihazi
calisacaktir ve yalnizca hiz kontrol cihazina giden giiciin kesilmesi bunu durdurabilecektir.
Lojik grigindeki yangin modu (fonksiyon 53) etkinlestiriimisse ve F &£ 5 9 [J olarak ayarlanmigsa, hiz kontrol cihazi ¢aligsacaktir ve
yalnizca hiz kontrol cihazina giden giiciin kesilmesi ya da bir hata algilamasi ya da ekran terminalinde STOP tuguna basiimasi hiz
kontrol cihazini durduracaktir.
F E 5 5 degerinin uygulama igin uygun olup olmadigini kontrol edin.
Bu talimatlara uyulmamasi 6lime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar gérmesine neden olabilir.
I | [Seviyel aktif]
F b5 9 parametresi, / olarak ayarlandidi zaman, lojik girisi 0'a ayarlanmissa, fonksiyon devre digi birakilmistir.
Lojik girisi 1 olarak ayarlanmigsa, fonksiyon etkindir
UYGULAMA ARIZASI RISKI
F B 5 4 guvenlik nedeniyle /'e ayarlandigi zaman, lojik girisi herhangi bir sebeple devre disi birakilirsa, zorlamali modu engelle-
necektir (dizen kaldinlmis, giris kesilmis, kablo baglantisi kontagi kaybedilmis durumda).
- F b5 9 degerinin uygulama i¢in uygun olup olmadigini kontrol edin.
- Herhangi bir durumda zorlamali modu ¢alistirmaya devam etmeniz gerekirse, baska bir F 5 5 5 degeri segin.
Bu talimatlara uyulmamasi 6lime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar gérmesine neden olabilir.
2 | [SeviyeO aktif]
F B 5 49 parametresi £'ye ayarlandidi zaman, lojik girisi 1'e ayarlanmigsa, fonksiyon devre digi birakilmigtir.
Lojik girisi O olarak ayarlanmissa, fonksiyon etkindir.
ISTENMEYEN EKIPMAN CALISMASI
F B 5 5 guvenlik nedeniyle 2'ye ayarlandiginda, zamansiz kablo baglantisi kesintisi durumunda, motor Zorlamali hiz F & 9 4'te
calisacaktir.
- Kablo baglantisini periyodik olarak kontrol edin.
- Sinyal iletkenlerini, istenmeyen iletken topraklamasina neden olabilecek hasarlara karsi koruyun.
Bu talimatlara uyulmamasi, 6lim veya agir yaralanmaya neden olur.
F 24594 |[Zorlamali hiz frek.] LL-UL 50,0 Hz
F 2 94 parametresi, Zorlamal ya da Yangin modundayken hiz kontrol cihazi i¢in sabit frekans komutunu belirlemek tizere kullanilir.
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Kontrol Cihazi Kontrol Parametreleri

Kod Ad / Aciklama Ayar araligi Fabrika ayari
F 730 |[[Yuk/asg. ref. digm.] 0
F 7300 parametresi, yerel modda dahili ekran terminalini kullanarak kontrol cihazi hizini ayarlamanin mimkun olup olmadigini
belirler.
o | [Aktif]
I | [Aktif degil]
F 732 |[Lok/uzak digmesi] 0
Kontrol cihazi dahili ekran terminalindeki LOC/REM tusunu etkinlestirmek veya devre digi birakmak igin F 7 3 2 parametresini kul-
lanin.
LOC/REM tusu devre disi birakilirsa yerel ve uzak modlar arasinda gegis, [Frekans mod secimi] (F /70 ) ve [Kumanda mod seg]
(L 10 d) parametreleriyle sadlanabilir. Bkz. sayfa 77.
[ | [izin. hafiza]: gii¢ kapali durumda yine de muhafaza edilir.
I | [Yasak]
2 | [izin. hafizasiz]: gii¢ kapali durumda iptal edilir.
F 733 |[Calis/dur dugmesi] 0
o | [Aktif]
I | [Aktif degil]
F 73 3 parametresinin ayarlanmasi, hiz kontrol cihazi ve grafik ekran secenegi tizerinde yer alan Run/Stop tuslariyla hiz
kontrol cihazinin baglatiimasinin ve durdurulmasinin mimkin olup olmadigini belirler.
F 734 |[Oncelikli durdurma] 0
KONTROL KAYBI
Kontrol cihazinda ve grafik ekran opsiyonunda bulunan stop butonunu devre digi birakacaksiniz.
Harici durdurma yontemleri mevcut olmadikga / secimini yapmayin.
Bu talimatlara uyulmamasi 6lime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar gérmesine neden olabilir.
F 734 parametresinin ayarlanmasi, hiz kontrol cihazi ve grafik ekran segenegi Gizerinde yer alan Stop tusuyla hiz kontrol cihazinin
durdurulmasinin mamkin olup olmadigini belirler.
0 | [Aktif]
| [Aktif degil]
F 735 |[HMIreset dugmesi] 1
[HMI reset diigmesi] (F 7 7 5) parametresinin ayarlanmasi, dahili ekran terminali STOP tusu araciligiyla hiz kontrol cihazinda
algilanan bir hatanin silinmesinin mimkin olup olmadigini belirler (daha fazla ayrinti i¢in bkz. sayfa 51).
[ | [Aktif]
I | [Aktif degil]
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Uygulama Parametreleri

Uygulama Parametreleri

Bu Bolimde neler bulunuyor?

Bu bolimde asagidaki bagliklar yer almaktadir:

Konu Sayfa
Sigrama Frekanslari 87
DC Enjeksiyon Frenleme Parametreleri 88
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Uygulama Parametreleri

Uygulama parametreleri

Kod Ad / Acgiklama Ayar araligi Fabrika ayari
[Maks. frekans] Maksimum Frekans 30,0 Hz - 200,0 Hz 50,0 Hz
F H parametresi, kontrol cihazinin maksimum ¢ikis frekansini ayarlar.
F H, FH, kontrol cihazi caligirken ayarlanabilen [Frek. Gst limiti] (L/ L) (bkz. sayfa 82) parametresinin ayarini sinirlar.
[Hizlanma suresi 1] (A L L) veya [Yavaslama siresi 1] (< £ L) (bkz. sayfa 83), kontrol cihazinin sifir hiz ve F H ayari arasinda
motoru yukari veya asagl rampada durdurmasi igin gereken sure oldugu icin hizlanma ve yavaslama oranlari F H.
F H, sadece kontrol cihazi dururken ayarlanabilir.
Cikis frekansi (Hz) Cikis frekansi (Hz)
i FH &
l’,
gL -
Li
’l
R
- o ! -
0 Hiz Referansi 100% 0 Hiz Referansi 100%
UL [Frek. Gst limiti] Yiiksek hiz ‘ 0,5 - [Maks. frekans] (F H) Hz ‘ 50,0 Hz
LI L parametresi, yerel veya uzak hiz referans kaynagi tarafindan kontrol cihazina komut olarak génderilebilen maksimum
frekansi ayarlar.
Araligin st ucu, Maksimum frekans [Maks. frekans] (~ H) ayariyla sinirlanir. Yukaridaki semaya bakin.
LL [Dusuk limit frekansi] Dusik hiz ‘ 0,0 - [Frek. Gst limiti] (/L) Hz ‘ 0,0 Hz
L L parametresi, yerel veya uzak hiz referans kaynagi tarafindan kontrol cihazina komut olarak gonderilebilen minimum frekansi
ayarlar.
Yukaridaki semaya bakin.
F [Mot baslama frek] Cikis Calistirma Frekansi ‘ 0,5-10,0 Hz 0.5Hz
F 2 4 [0 parametresi, ¢aligstirma komutu aldigi andaki kontrol cihazi ¢ikis frekansini belirler. Parametreyi F 2 4/ [ seviyesine
ulagtirmak igin bir hizlanma suresi yoktur.
F £ 4 [J parametresi normalde motorun nominal kayma frekansi igin ayarlanir. Bu, ¢alistir komutu verildigi anda motor momenti
Uretilmesini saglar. Motorun calistir komutuna tepkisinin gecikmesi, uygulamayi kotu sekilde etkilediginde F & 4 [J parametresini
ayarlayin.
Motorun kayma frekansini belirlemek igin:
1) Tam yuk altindaki motor nominal hizini, yiikstiz hizindan gikarin (dev/dak cinsinden).
2) Sonucu, yuksuz hiza bélun.
3) Bu sonucu, motorun Hz cinsinden nominal frekansiyla ¢arpin.
Ornek:
Motor yiiksiiz hizi = 1800 dev/dak
Tam yuk altindaki motor nominal hizi = 1750 dev/dak
Motor nominal frekansi = 60 Hz
1800 dev/dak — 1750 dev/dak = 50 dev/dak
50 dev/dak / 1800 dev/dak = %2,78
60 Hz x 0,0278 = 1,7 Hz (motor kayma frekansi)
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Uygulama Parametreleri

Kod Ad / Aciklama Ayar araligi Fabrika ayari
ACLC [Hizlanma siresi 1] 0,0 - 3200 sn Kontrol cihazi
degerine gore
®)
AL L parametresinin ayari, hizlanma rampasinin egimini ve kontrol cihazinin ¢ikis frekansinin 0 Hz'ten [Maks. frekans] (F H)
ayarina gikmasi igin gereken sureyi belirler (bkz. sayfa 82).
[Oto rampa] (A LI I) parametresi (bkz. sayfa 85) 1 ya da 2'ye ayarlanmigsa, hizlanma rampasi, yukari rampa sirasinda motor
Uzerindeki yuk miktarina bagh olarak A L L ayarindan yiikseltilebilir veya azaltilabilir.
iki farkl hizlanma orani gerekiyorsa bkz. [Hizlanma siiresi 2] (F 5 [ [7), sayfa 83.
Cikig frekansi (Hz) \
rr |
0 -
» _Zaman (Sn)
AL dEL
dEL [Yavaslama suresi 1] 0,0 - 3200 sn Kontrol cihazi
degerine gore
)
o E [ parametresinin ayari, yavaslama rampasinin egimini ve kontrol cihazinin ¢ikis frekansinin [Maks. frekans] (F H) ayarindan
0 Hz'e dusmesi icin gereken sureyi belirler.
[Oto rampa] (A L/ I) parametresi, 1 ya da 2'ye ayarlanirsa, yavaslama rampasi, agagi rampa sirasinda motor Gizerindeki yiik mik-
tarina bagh olarak o £ L ayarindan yiikseltilebilir veya azaltilabilir. Yukaridaki semaya bakin.
iki farkl yavaslama orani gerekiyorsa bkz. [Yavaslama siiresi 2] (F 5 0 /), sayfa 83.
F500 _ ) Kontrol cihazi
[Hizlanma siresi 2] 0,0 - 3200 sn degerine gére
®)
F 5 [0 [0 parametresi, ikinci hizlanma siresini ayarlar. Hizlanma oranlari 1 ve 2 arasinda gegis asagidakilerle saglanir:
[Rampa anahtarlama] (F 5 [J 4) parametresi (bkz. sayfa 85),
Ozel bir caligma frekansi (bkz. [Model anahtar. frek. ] (F 5 1 5) parametresi, sayfa 85), veya
5, 20, 21, 30, 31 — 35 veya 40 fonksiyonlarina atanmis bir logic giris (bkz. 91. sayfadan baslayan tablo)
Cikis Frekansi (Hz) i
Hiz Referansi
1) AL Hizlanma Egimi
(2) F5O00 Hizlanma Egimi
(3) F50 | Yavaslama Egimi
(4) JEL  Yavaglama Egimi
\
» Zaman
Hizlanma/Yavaglama Anahtarlama Logic o __,] - .
Girigi o -~ il
M @) ©) 4)
Fs0 ) Kontrol cihazi
[Yavaslama suresi 2] 0,0 - 3200 sn degerine goére
)
F 50 | parametresi, ikinci yavaslama suresini ayarlar. Yavaglama oranlari 1 ve 2 arasinda gegis asagidakilerle saglanir:
- [Rampa anahtarlama] (~ 5 [0 4) parametresi (bkz. sayfa 85),
- Ozel bir caligma frekansi (bkz. [Model anahtar. frek. ] (F 5 [0 5) parametresi, sayfa 85), veya
5, 20, 21, 30, 31 - 35 veya 40 fonksiyonlarina atanmis bir logic giris (bkz. 91. sayfadan baglayan tablo).
(5) Bkz tablo, sayfa 167.
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Uygulama Parametreleri

Kod Ad / Aciklama Ayar araligi Fabrika ayari
F50c2 [Hiz./yav. 1 modeli] 0
0 | [Dogrusal]
| | [S-rampa 1] (bkz. agagidaki sema)
2 | [S-rampa 2] ([Hiz./yav. 2 modeli] (F 5 [ 3) parametresi icin asagidaki semaya basvurun).
Dogrusal hizlanma ve yavaglama modeli, sayfa 83'daki semada gosterilmektedir ve bircok uygulamada kullanilir.
S modeli 1 (bkz. asagidaki sema), hiz degisimlerinde sarsintlyl minimuma indirirken mumkin olan en kisa rampa siresini
gerektiren uygulamalarda kullanim igindir. [Hiz/yav. S-mod.bas.] (F 5 [J &) ve [Hiz/yav. S-mod.son.] (F 5 [ 7) parametreleri
hakkinda daha fazla bilgi icin asagiya bakin.
Cikis Frekansi (Hz)
Maksimum Frekans
(£
Frekansi Ayarlayin —]
0 » Zaman
F [ (Sm)
x[ELD— ACL
FEOUx|ARLL
Gergek Hizlanma Siiresi
F503 [Hiz.lyav. 2 modeli] 0
0 | [Dogrusal]
| | [S-rampa 1] Bkz. asagidaki sema.
| [S-rampa 2] Hizlanma/Yavasglama Modeli 1 [Hiz./yav. 1 modeli] (F 5 [ 2') parametresi i¢in énceki semaya basvurun.
S Modeli 2 (asagidaki sema), motorun nominal ¢calisma frekansinin Gizerinde c¢alistigi zaman hizlanma ve yavaslama oranlarinin
disurtlmesi gerektigi yiksek hizli milli uygulamalarda kullanim igindir—motor momentinin azaltildigi sabit bir hp bélgesi.
ikinci Hizlanma/Yavaglama modelini segmek icin F 5 [ 3 parametresini kullanin. Hizlanma/Yavaslama modelleri 1 ve 2 arasinda
gecis asagidakilerle saglanir:
[Rampa anahtarlama] (F 5 [ 4) parametresi (bkz. sayfa 85),
Ozel bir calisma frekansi (bkz. [Model anahtar. frek. ] (F 5 [0 5) parametresi, sayfa 85), veya
5, 20, 21, 30, 31 — 35 veya 40 fonksiyonlarina atanmis bir logic giris (bkz. 91. sayfadan baslayan tablo).
Hizlanma/Yavaglama modelleri hakkinda daha fazla bilgi icin, bkz. yukarida [Hiz./yav. 1 modeli] (F 5 [J &) parametresi.
Cikis Frekansi (Hz) 4
Maksimum Frekans -
FH --"
Frekansi Ayarlayin TSgbit . hp
Motor Nominal Bolgesi
Frekansi
0 -
- rr > Zaman (Sn)
Gercgek Hizlanma Sdresi
F506 [Hiz/yav. S-mod.bas.] Hizlanma/Yavaslama S modeli alt siniri ‘ Hizlanma siiresinin %0 - 50'si %10
S Modeli 1'in alt kismini ayarlamak igin F 5 [J & parametresini kullanin. Bkz. 85. sayfadaki sema.
F507 [Hiz/yav. S-mod.son.] Hizlanma/Yavaslama S Modeli Ust Siniri ‘ Hizlanma siiresinin %0 - 50'si %10
S Modeli 1'in alt ist kismini ayarlamak igin ~ 5 [J 7 parametresini kullanin. Bkz. 85. sayfadaki sema.
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Uygulama Parametreleri

Kod Ad / Aciklama Ayar araligi Fabrika ayari
F50H4 [Rampa anahtarlama] Hizlanma/Yavaslama Modeli Secimi - 1
I | [Rampa 1]
2 | [Rampa 2]
F 504 parametresi, Hizlanma/Yavaslama modelini belirler.
Cikis Frekansi (Hz) &
aman
O Lt
ACLC JdEL
F50O4=1
F504=~
F505 [Model anahtar. frek. ]| Hizlanma/yavaslama modeli 0,0 - [Frek. Gst limiti] (/L) (Hz) | 0,0 Hz
anahtarlama frekansi
F 5[0 5 parametresi, 0,0'dan ylksek bir frekansa ayarlanirsa kontrol cihazi bu frekans tizerinde Hizlanma/Yavaslama modeli 1'i
ve Hizlanma/Yavaslama modeli 2'yi kullanacaktir.
Cikis Frekansi (Hz) i
Hiz Referansi
Q) ACC Hizlanma Egimi
(2) F500 Hizlanma Egimi
(3) F50 I Yavaglama Egimi
(4) JEL  Yavaslama Egimi
\
» Zaman
Hizlanma/Yavaslama Anahtarlama Logic 0 - - - - - -
Girigi g
M @) (©) “4)
AL [Oto rampa] Otomatik rampa uyarlama 1
[ | [Aktif degil]
! | [Aktif] - [Hizlanma suresi 1] (A L L) ve [Yavaslama suresi 1] ( £ ) (bkz. sayfa 83)
2 | [Yalniz ACC] - [Hizlanma siresi 1] (A L L) yalnizca
AL | parametresi 1 veya 2 olarak ayarlanirsa kontrol cihazi kendi yiik seviyesini izleyecek ve hizlanma ve yavaslama
rampalarini optimum hale getirecektir. Hizlanma ve yavaglama (yalnizca A L/ | = 1) oranlari hiz kontrol cihazinin akim degeri ve
motorun yik seviyesine baglh olarak [Hizlanma suresi 1] (A L L) ve [Hizlanma siresi 1] (& £ £)'nin ayarlarinin 1/8 ile 8 kati
arasina otomatik olarak ayarlanacaktir. AL [ ve o E [, uygulamadaki ortalama yuk i¢in uygun sekilde ayarlanmalidir. Motor
Uzerindeki yUk, bir yukari veya asagi rampa sirasinda aniden artarsa, otomatik rampa uyarlama 6zelligi, hiz kontrol cihazinda bir
asiri akim veya asiri gerilim olusmasinin engellenmesine yardimci olamayabilir.
Uygulama, kararli bir hizlanma ve yavaslama suresi gerektiriyorsa AL/ ['i0ve AL L ve 4 E L'i manuel olarak gerektigi gibi
ayarlayin. Manuel hizlanma ve yavaslama sireleri; [Mot. akim limiti] (F & 0 /) (bkz. sayfa 69) ve [Asiri gerilim hatasi] (F 7 5)
(bkz. sayfa 128) ile [Asiriylk seviyesi] (F & &' &) (bkz. sayfa 128) fonksiyonlari tarafindan gegersiz kilinabilir.
F3oo [Anaht. frek seviyesi] Anahtarlama Frekansi Seviyesi 0,1 kHz adimlarla 6,0 - 16,0 kHz | Kontrol cihazi
degerine gore
@
Anahtarlama frekansinin artiriimasi, isitilir motor guriltisini azaltabilir.
Anahtarlama frekansinin artiriimasi, kontrol cihazi tarafindan harcanan isiyi artiracaktir. Anahtarlama frekansi artirilirsa kontrol
cihazinin kapasitesinin uygun sekilde dusrilmesi gerekebilir. ATV212 Kurulum Kilavuzunda yer alan deger diisirme egrilerine
basvurun.

(5) Bkz tablo, sayfa 167.
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Uygulama Parametreleri

Kod Ad / Agiklama Ayar araligi Fabrika ayari
= [Motor yon] - 1
Yalnizca ileri ya da ters ¢alismaya izin vermek icin £ 3 / | parametresini kullanin.
o | [ileri&Geri]
| | [Sadece ileri]
2 | [Sadece geri]
F3 i1z [Gurilth azaltma] Anahtarlama Frekansi Rasgele Modu 0
Anahtarlama frekansinin rastgele kontroll, isitilir motor gurultiisund azaltabilir.
Anahtarlama frekansi 7,1 kHz izerinde ayarlanmigsa F 7 /2 ayarindan bagimsiz olarak anahtarlama frekansinin rastgele kon-
troli uygulanmayacaktir.
0 | [Aktif degil]
I | [Aktif]
= = [Anahtar. frek. modu] Frekans kontrol modunun degistiriimesi 1
[ | [Sabit] - ATV212eeeM3X ve ATV212eeeN4: anahtarlama frekansi otomatik olarak DUSURULMEZ
| | [Otomatik] - ATV212eeeM3X ve ATV212eeeN4: anahtarlama frekansi otomatik olarak dugtraltr
2 | [460V sabitl.] - ATV212eeeN4 (2): anahtarlama frekansi otomatik olarak DUSURULMEZ
7 | [460V Oto.] - ATV212eeeN4 (2): anahtarlama frekansi otomatik olarak disuralir
Eger F 3 | E parametresi 1 ya da 3'e ayarlanmigsa, hiz kontrol cihazinin agiri iIsinmasinin engellenmesine yardimci olmak igin
anahtarlama frekansi seviyesi otomatik olarak kontrol edilecektir. Kontrol cihazinin olasi bir asiri 1Isinma algilamasi durumunda
anahtarlama frekansini azaltacak ve bdylelikle kontrol cihazi tarafindan Uretilen 1siy1 azaltacaktir. Sicaklik normale yaklastikca
anahtarlama frekansi [Anaht. frek seviyesi] (F 7 [ [J) parametresi tarafindan segilen seviyeye geri donecektir.
F 3 1E 2 veya 3 olarak ayarlanmigsa, ~ 3 [J [1 parametresi 6 kHz veya 8 kHz olarak ayarlandiginda motor kontrol performansi
optimum olacaktir.
(1) Bkz tablo, sayfa 168.
(2) Motor kablolar1 30 m'den (100 ft) uzun olmayan 400 V uygulamalar icin.
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Uygulama Parametreleri

Sigcrama Frekanslari
Sigrama frekansi bantlarini, birbirleri izerine gelecek sekilde ayarlamayin.

Sabit durumda ¢alisma sirasinda bu sicrama frekansi bantlari dahilinde kontrol cihazi ¢alismaz ve motor
hizlanma ve yavaslamasi sirasinda sigrama frekansi bantlari kontrol cihazi tarafindan ihmal edilir.

Kod Ad / Aciklama Ayar araligi Fabrika ayari
FZ210 [Sicrama frekansi 1] Sicrama frekansi 1 orta nokta 0,0 - [Maks. frekans] (F H) Hz | 0,0 Hz
= [Sigr.bantgenisligi 1]  sigcrama frekansi 1 bant genisligi ‘ 0,0 - 30,0 Hz ‘ 0,0 Hz
F2ilz2 [Sicrama frekansi 2] sigrama frekansi 2 orta nokta ‘ 0,0 - [Maks. frekans] (F H) Hz ‘ 0,0 Hz
Fa 13 [Sicr.bantgenisligi 2]  sicrama frekansi 2 bant genigligi ‘ 0,0 - 30,0 Hz ‘ 0,0 Hz
FZ a4 [Sigrama frek 3] Sigrama frekansi 3 orta nokta ‘ 0,0 - [Maks. frekans] (F H) Hz ‘ 0,0 Hz
FZ 15 [Sicr.bantgenisligi 3]  Sicrama frekansi 3 bant genisligi ‘ 0,0 - 30,0 Hz ‘ 0,0 Hz
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Uygulama Parametreleri

DC Enjeksiyon Frenleme Parametreleri

Kontrol cihazi, yike frenleme momenti uygulamak igcin motora DC akimi enjekte edebilir. [DC fren basla. frek]
(F Z50),[DCfrenle. akimi] (F 2 5 /) ve [DC frenle. zamani] (F & 5 =) parametreleri, Cikig Calistirma Frekansi,
akim seviyesi ve frenleme siiresini belirler.

DC enjeksiyon frenlemesi sirasinda kontrol cihazinin anahtarlama frekansi, [Anaht. frek seviyesi] (F 70 1)
(bkz. sayfa 85) parametresinin ayarindan bagimsiz olarak 6 kHz'dir.

Cikis Frekansi (Hz) A

Hiz Referansi
DC Frenleme

DC fren baglat. frek.

FZ250 ]
» Zaman (sn)

i

I

1

0

Cikig Akimi (A) DC Frenleme Akimi

DC frenleme FAas5a
suresi

Run (Calistirma)
ACIK
OFF

Kod

Ad / Agiklama Ayar araligi Fabrika ayari

Fo

5 0

[DC fren basla. frek] 0,0 - [Maks. frekans] (F H) Hz 0,0 Hz

A UYARI

TUTMA MOMENTI YOK

® DC enjeksiyon frenlemesi, sifir hizinda tutma momenti saglamaz.

® DC enjeksiyonlu frenleme, gui¢ kaybi oldugunda veya kontrol cihazi bir hata algiladiginda ¢alismaz.
® Gerektigi zaman, moment seviyelerini korumak igin ayri bir fren kullanin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar gérmesine neden olabilir.

Motoru durdururken ¢ikis frekansi, F 2 5 [J parametresi tarafindan ayarlanan seviyenin altina distuginde DC enjeksiyon
frenlemesi uygulayacaktir.

[DC frenle. akimi] DC frenleme akimi seviyesi %0 - 100 %50 (1)

DIKKAT

MOTORUN HASAR GORME RISKi
Motorun agsiri 1Isinma olmadan bu akima dayanip dayanamayacagini kontrol edin.
Bu talimata uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.

F 25 | parametresi, DC enjeksiyon frenlemesi sirasinda motora uygulanan akim seviyesini belirler. Yiizde veya amper cinsin-
den goruntulenen deger, [Birim sec¢imi] (F 70 /) (bkz. sayfa 120) parametresi tarafindan ayarlanir.

DC enjeksiyon frenlemesi sirasinda kontrol cihazinin asiri yik koruma hassasligi artar. Kontrol cihazi asiri yik algilanan hatasini
engellemek i¢in uygulanan DC akimini otomatik olarak azaltir.

™
y
(Kp]
my

[DC frenle. zamani] ‘ 0,0-20,0sn 1,0sn

DIKKAT

MOTORUN HASAR GORME RiSKi

® Uzun sureli DC enjeksiyonlu frenleme, motorun agiri Isinmasina ve hasar gérmesine neden olabilir.
® Uzun sureli DC enjeksiyonlu frenlemeden kaginarak motoru koruyun.

Bu talimata uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.

F & 5 2 parametresi, motora ne kadar siire boyunca DC enjeksiyon frenlemesi uygulanacagini belirler.

(1) Hiz kontrol cihazinin nominal akim ya da amper araligi yiizdesi. Bu, kontrol cihazi gli¢ dederine gore degisecektir.
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G/C Kontrol Parametreleri

Bu Bolimde neler bulunuyor?

Bu bolimde asagidaki bagliklar yer almaktadir:

Konu Sayfa
Logic Girig Fonksiyonlari 90
Logic Giris Fonksiyonu Uyumlulugu 97
Role Cikis Fonksiyonlari 98
Analog Giris Fonksiyonlari 104
Analog Cikis Fonksiyonlari 105
Analog Giris Ayarlari 106
Aktif Lojik Fonksiyonu 112
Onceden Ayarl Hizlar 112
+/- Hiz Kontrolii Parametreleri 113
Damper kontrolu 116
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Logic Girig Fonksiyonlari

F, R ve RES logic giris atamalarinin eksiksiz listesi i¢in bkz. tablo, sayfa 91

Kod Ad / Acgiklama Ayar araligi Fabrika ayari
F Il [LI F secimi] F logic Girig Fonksiyonu 0-73 2
F I 1 | parametresi, logic giris terminali F'nin kontrol fonksiyonunu belirler.
= = [LI R secimi] R Logic Giris Fonksiyonu ‘ 0-73 ‘ 6
F I |2 parametresi, logic giris terminali R'nin kontrol fonksiyonunu belirler.
F /13 |[LIRES secimi] RES Logic Giris Fonksiyonu \ 0-73 \ 10
F | | 3 parametresi, logic giris terminali RES'in kontrol fonksiyonunu belirler.
F 1049 [VIA secimi] VIA Girig Fonksiyonu (Analog veya Logic Segimi) ’ - ‘ 0
ISTENMEYEN EKIPMAN CALISMASI
Sink lojik icin konfigure edilmis lojik giriglerin kazayla topraklanmasini énleyin. Kazayla topraklama, kontrol cihazi
fonksiyonlarinin istenmeyen sekilde calismasina neden olabilir.
Sinyal iletkenlerini, istenmeyen iletken topraklamasina neden olabilecek hasarlara karsi koruyun.
Bu talimatlara uyulmamasi, 6lim veya agir yaralanmaya neden olur.
0 | [Al]: Analog giris
/| [LI sink]: Logic giris - alici (negatif logic)
2 | [LI source]: Logic giris - kaynak (pozitif logic)
F 109 parametresi, kontrol girisi terminali VIA'nin analog giris (0-10 Vdc veya 0-20 mA) veya logic giris (alici veya kaynak)
olarak gorev gorecegini belirler.
VIA'yi lojik girisi olarak konfiglire ederken, ana kontrol kartindaki SW100 anahtarini V (gerilim) konumuna getirmeyi unutmayin.
VIA'y1, alici (negatif) lojik kullanan bir lojik girisi olarak konfiglire ederken, P24 ve VIA kontrol terminalleri arasina 4,7 kQ (1/2 W)
rezistor baglamay! unutmayin.
VIA kontrol giris terminalinin kullanimi hakkinda daha fazla bilgi igin ATV212 Kurulum kilavuzuna bagvurun.
F 118 [VIA LI se¢imi] VIA Logic Girig Fonksiyonu 0-73 7
ik [VIA secimi] (F /[0 9) parametresini F | | B parametresini ayarlamadan énce ayarlayin. F | | B parametresi, logic giris
terminali VIA'nin kontrol fonksiyonunu belirler.
VIA logic girig atamalarinin eksiksiz listesi i¢in bkz. sayfa 91.
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F, R, RES ve VIA logic girigleri ([VIA secimi] (F /[19) parametresi 1 veya 2 olarak ayarlanmigsa), asagidaki
tabloda aciklanan fonksiyonlara ayarlanabilir. Logic giris fonksiyonu uyumlulugu icin bkz. tablo, sayfa 97.

fonksiyon yok

Fonksiyon Eylem
No. | Agiklama
0 | [Atama yok] Atanmis Logic girigi devre disi

girig fonksiyonu 45, sayfa
94)

1 | [izin verilen calisma)] OFF: kontrol cihazi motor ¢ikisi devre disi, motor durur
(ayrica bkz. girig ON: kontrol cihazi ¢alismaya hazir
fonksiyonu 54, sayfa 95) | Eger [Lojik Fonk. 2 aktif] (F / /1) | [izin verilen galisma] olarak ayarlanmamigsa,
motorun calismaya baglamasini etkinlestirmek igin bir lojik girigi [izin verilen calisma] lojik
fonksiyonuna atanmalidir.
2 | [ileri] Mod Logic Girig iglemi
ot o gy | 21N O otr, ssegr s uryor
fonksiyonu 49 ) Y calsly
KULLANILMIYOR) Mod Durdurma Logic Girig Iglemi
veya Girigi Durumu
(3 telli kontrol: giris - - -
. 3 telli kontrol OFF OFF: fonksiyon yok
fonksiyonu 49 ON: fonksiyon yok
KULLANILIYOR) : yony
3 telli kontrol ACIK OFF'dan ON'a gecilmesi kontrol cihazini ¢aligtirir,
motor ileri yonde calisir
3 | [Geri] Mod Logic Girig Islemi
(2 telli kontrol: giris 2 telli kontrol
fonksiyonu 49 Mod Durdurma Logic Girig iglemi
KULLANILMIYOR) Girigi Durumu
veya : . :
(3 telli kontrol: giris 3 telli kontrol OFF 8II:IFf;(r)]EIS<IS|z2n zik
fonksiyonu 49 ) yony
KULLANILIYOR) 3 telli kontrol ACIK OFF'dan ON'a gecilmesi kontrol cihazini galistirir,
motor ters calisir
5 | [Hiz.lyav.] OFF: Hizlanmal/yavaslama modeli 1
ON: Hizlanma/yavaslama modeli 2
6 | [Onhiz 1] Giris 3 Giris 2 Giris 1 Motor Hizi
On ayarl hiz komut girisi 0 0 0 minimum hiz veya
1 L
[Frekans mod secimi]
(F 110 d)'e gore hiz referansi
0 0 1 5~ [:6nayarl hiz1
7 | [Onhiz 2] 0 1 0 5~ 2:6nayarl hiz 2
2” ayarli hiz komut girisi | 1 1 S- 3:énayarh hiz3
1 0 0 5r 4:6nayarlh hiz4
8 | [Onhiz 3] 1 0 1 S~ 5:6nayarl hiz5
g)n ayarli hiz komut girisi 1 1 0 5r G6:06nayarl hiz6
1 1 1 5~ T:6nayarl hiz7
10 |[Hata reset] (ayrica bkz.
giris fonksiyonu 55, sayfa
95)
ISTENMEYEN EKIPMAN GALISMASI
Bu konfiglrasyon, hiz kontrol cihazinin resetlenmesine olanak saglar. Bu iglemin in-
sanlar veya ekipman uzerinde higbir sekilde tehlike yaratmayacagindan emin olun
Bu talimatlara uyulmamasi, 6lum veya agir yaralanmaya neden olur.
ON'dan OFF'a gegis, algilanan hatayi resetler (algilanan hatanin nedeni silinmigse)
11 | [Harici hata] (ayrica bkz. | OFF: Harici algilanan hata yok

ON: Motor, [Harici hata 6énl.mod] (F & [J 7) parametresi tarafindan ayarlanan yonteme
gore durur
Dabhili ekran terminali, algilanan £ hatasini gorintiler; algilanan hata rélesi aktiftir
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Fonksiyon Eylem
No. | Aciklama
13 | [DC frenleme]

A UYARI

TUTMA MOMENTI YOK

® DC enjeksiyonlu frenleme, sifir hizinda tutma momenti saglamaz.

® DC enjeksiyonlu frenleme, gu¢ kaybi oldugunda veya kontrol cihazi bir hata
algiladiginda calismaz.

® Gerektiginde, moment seviyelerini korumak igin ayri bir fren kullanin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar

gbrmesine neden olabilir.

OFF: DC frenleme komutu yok

ON: Motora uygulanan DC frenleme,

Seviye ve sire, [DC frenle. akimi] (F &5 /) ve [DC frenle. zamani] (F £ 5 ) parame-
treleri tarafindan ayarlanir

14 | [PID deakitif] OFF: PID kontrolii serbest
ON: PID kontrolu yasak
PID kontroli yasak giris terminali fonksiyonu, PID kontroli ve agik dongulii kontroli
anahtarlamak igin kullanilabilir.
Ayrica PID integral degerini silme giris terminali fonksiyonu da (fonksiyon 65)
kullanilabilir.
Not: V1.7IEO04'ten daha dusuk yazilim sirimleri igin, PID integral degerini silme
(fonksiyon 65) ve PID Kontroli Yasak (fonksiyon 14) kullanildiginda, [Kumanda mod
sec.] (L 100 d) 6gesinin [Lojik girislr] () Kontrol terminali lojik giriglerine ayarlanmasi
gerekir.

15 | [Parm.degis] OFF: Parametreler kilitli (parametre F 700 =1 ise)

[Parametre kilidi]
(F 700) =1 parametresi
oldugunda calisir

ON: Programlama degisiklikleri serbest

16

[Calis. reset]

OFF: kontrol cihazi motor ¢ikisI devre digi, motor durur
ON: kontrol cihazi ¢alismaya hazir
ON'dan OFF'a gegis, algilanan hatay resetler (algilanan hata nedeni silinmigse)

20

[ileri-RMP2]

ileri aligma komutu ve
hizlanmalyavaslama
modeli 2 se¢iminin
kombinasyonu

OFF: Motor, ACC/dEC model 2'ye gore asagl rampada durur
ON: Motor,
ACC/dEC model 2'ye gore ileri yonde rampay! izler

21

[Geri-RMP2]

Ters ¢alisma komutu ve
hizlanmalyavaslama
modeli 2 se¢iminin
kombinasyonu

OFF: Motor, ACC/dEC model 2'ye gore asagi rampada durur
ON: Motor, ACC/dEC modeli 2'ye gdre yukari rampada ters ¢aligir

22

[ileri,PS1]

ileri calisma komutu ve 6n
ayarl hiz 1 komutunun
kombinasyonu

OFF: Motor, asag! rampada duruyor
ON: Motor, 5~ /, tarafindan belirlenen 6n ayarli hiz 1'de ileri yonde ¢aligir

23

[Geri,PS1]

Ters ¢alisma komutu ve
on ayarl hiz 1 komutunun
kombinasyonu

OFF: Motor, asad! rampada duruyor
ON: Motor, 5~ /, tarafindan belirlenen 6n ayarli hiz 1'de ters ¢aligir

24

[ileri,PS2]

ileri calisma komutu ve 6n
ayarli hiz 2 komutunun
kombinasyonu

OFF: Motor, asagl rampada duruyor
ON: Motor, 5~ 2, tarafindan belirlenen 6n ayarli hiz 2'de ileri ydonde c¢aligir

25

[Geri,PS2]

Ters ¢alisma komutu ve
on ayarli hiz 2 komutunun
kombinasyonu

OFF: Motor, asad! rampada duruyor
ON: Motor, 5~ 2, tarafindan belirlenen 6n ayarli hiz 2'de ters ¢aligir

26

[ileri,PS3]

ileri calisma komutu ve 6n
ayarli hiz 3 komutunun
kombinasyonu

OFF: Motor, asad! rampada duruyor
ON: Motor, 5 ~ 7, tarafindan belirlenen 6n ayarl hiz 3'te ileri yénde ¢alisir
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Fonksiyon Eylem
No. | Aciklama
27 | [Geri,PS3] OFF: Motor, asag! rampada duruyor

Ters galisma komutu ve
on ayarl hiz 3 komutunun
kombinasyonu

ON: Motor, 5~ 7, tarafindan belirlenen 6n ayarli hiz 3'de ters ¢aligir

30 | [iF-Rmp2-6H1] OFF: Motor, ACC/dEC model 2'ye gére asagl rampada durur
ileri caligma komutu, 6n ON: Motor, 5~ [, tarafindan belirlenen 6n ayarli hiz 1'de ileri yonde calisir,
ayarl hiz 1 komutu ve ACC/dEC model 2'ye gore ileri yonde rampay! izler
hizlanma/yavaslama
modeli 2 se¢iminin
kombinasyonu
31 | [g-Rmp2-6h1] OFF: Motor, ACC/dEC model 2'ye gore asagl rampada durur
Ters ¢alisma komutu, 6n | ON: Motor, 5 ~ |/, tarafindan belirlenen 6n ayarh hiz 1'de ters calisir,
ayarh hiz 1 komutu ve ACC/dEC model 2'ye gore yukari rampay! izler
hizlanma/yavaslama
modeli 2 se¢iminin
kombinasyonu
32 | [ilFRmp2-6h2] OFF: Motor, ACC/dEC model 2'ye gore asagl rampada durur
ileri calisma komutu, 6n ON: Motor, 5~ 2, tarafindan belirlenen 6n ayarli hiz 2'de ileri ydonde ¢alisir,
ayarl hiz 2 komutu ve ACC/dEC model 2'ye gore yukarl rampay! izler
hizlanma/yavaslama
modeli 2 se¢iminin
kombinasyonu
33 | [0-Rmp2-6h2] OFF: Motor, ACC/dEC model 2'ye gore asagl rampada durur
Ters ¢alisma komutu, 6n | ON: Motor, 5 ~ 2, tarafindan belirlenen 6n ayarl hiz 2'de ters calisir
ayarli hiz 2 komutu ve ACC/dEC model 2'ye gbére yukari rampayi izler
hizlanma/yavaglama
modeli 2 seg¢iminin
kombinasyonu
34 | [ilFRmp2-6h3] OFF: Motor, ACC/dEC model 2'ye gére asagl rampada durur
ileri caligma komutu, 6n ON: Motor, 5~ 7, tarafindan belirlenen 6n ayarl hiz 3'te ileri yénde calisir,
ayarl hiz 3 komutu ve ACC/dEC model 2'ye gore yukarl rampay! izler
hizlanma/yavaslama
modeli 2 se¢iminin
kombinasyonu
35 | [g-Rmp2-6h3] OFF: Motor, ACC/dEC model 2'ye gdre asagl rampada durur
Ters ¢alisma komutu, 6n | ON: Motor, 5 ~ 7, tarafindan belirlenen 6n ayarl hiz 3'te ters ¢alisir,
ayarl hiz 3 komutu ve ACC/dEC model 2'ye gore yukarl rampay! izler
hizlanma/yavaslama
modeli 2 se¢iminin
kombinasyonu
38 | [Frek. kayna.] OFF: kontrol cihazi, [Frekans mod secimi] (F /70 &) parametresi tarafindan ayarlanan
Frekans referans kaynagi | hiza uyar
anahtarlama ON: kontrol cihazi, [Uzak hiz ref 2] (F 2 [0 7) > parametresi tarafindan ayarlanan hiza
uyar
(eger [Oto/man hiz ref] (F &/ 0 0) =1 ise)
39 | [Mot. anaht.]

DIKKAT

MOTORUN HASAR GORME RisSKi

® Motor anahtarlama fonksiyonu motor termik korumay1 devre digi birakir.
e Motor gecis yaparken harici asiri yik korumasi gerekir.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar
gormesine neden olabilir.

OFF: 1. motor V/Hz parametresi etkinlestirilir:

([Mot. kont.modu seg¢. ] (F £ ), [Mot. nominal frek.] (w L), [Mot. nominal gerilimi] (u L w),
[Mot. gerilim artirimi] (w &), [Mot. termal koruma] (£ H r))

ON: 2. motor V/Hz parametresi etkinlestirilir:

(FE=0,F 170, F 171, F 172, F 173)
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Fonksiyon Eylem

No. | Aciklama

40 | [Mot.par.an. ]

Motor kontrol parametresi D i K KAT

anahtarlama V/Hz, akim

siniri, MOTORUN HASAR GORME RISKi
hizlanmalyavaslama ® Parametre anahtarlama fonksiyonu motor termik korumayi devre digi birakir.
modeli ® Motor gecis yaparken harici agiri yuk korumasi gerekir.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar
gdrmesine neden olabilir.

OFF: 1. motor kontrol parametresi etkinlegtirilir:
([Mot. kont.modu seg. ] (F £ ), [Mot. nominal frek.] (v L), [Mot. nominal gerilimi] (w L w),
[Mot. gerilim artirimi] ( &), [Mot. termal koruma] (£ H ~), [Hizlanma siiresi 1] (A L ),

[Yavaslama stresi 1] (4 £ L), [Hiz./yav. 1 modeli] (F 5 0 &), [Mot. akim limiti] (F & 0 1))
ON: 2. motor kontrol parametresi etkinlestirilir:

(FE=0,F 170,F 171, F 12, F 1713, F A5 F500,F50 1, F5049)
41 | [(+) hiz] OFF: Motor hizinda artis olmaz
ON: Motor hizlanir
42 | [(-) hiz] OFF: Motor hizinda azalma olmaz
ON: Motor yavaslar
43 | [+/-sil] OFF 'tan ON'a gegis, +/- hiz girigleri tarafindan ayarlanmis frekans seviyesini siler
44 | [+/- SPD, FLT CLR] OFF 'tan ON'a gegis, +/- hiz girigleri tarafindan ayarlanmis frekans seviyesini siler
ON'dan OFF'a gegis, algilanan hatay! resetler (algilanan hatanin nedeni silinmigse)
45 | [Ters Harici hata] OFF: Motor, [Harici hata 6énl.mod] (F & [0 7) parametresi tarafindan ayarlanan yonteme
Harici algilanan hata gore durur
sinyalinin enversiyonu Dabhili ekran terminali, algilanan £ hatasini goruntiler
(ayrica bkz. girig ON: Harici algilanan hata yok
fonksiyonu 11, sayfa 91)
46 | [Hrc. yuks.isi hata.] OFF: Harici asiri iIsinma yok
Harici asir Isinma girisi ON: Motor durur, harici ekran terminalinde 7 H 2 gérintilenir

(ayrica bkz. girig
fonksiyonu 47)

47 | [Ters Hrc. ylks.isi hata.] OFF: Motor durur, harici ekran terminalinde 7 H & géruntulenir
Harici asir 1Isinma ON: Harici asiri Isinma yok

girisinin enversiyonu
(ayrica bkz. giris
fonksiyonu 46)

48 | [Zorl. lokal] OFF: Zorlamali lokal fonksiyon yok
ON: Kontrol cihazinin kontrolu, [Frekans mod segimi] (F /7 ), [Kumanda mod sec]
(L nod)ve [Uzak hiz ref 2] (F & 00 7) tarafindan ayarlanmig moda zorlanir.

49 | [3-telli] OFF: Motor, asad! rampada duruyor
ON: kontrol cihazi ¢alismaya hazir

51 | [kWh ayarla] OFF: Fonksiyon yok
Birikimli gti¢ tiketimi kWh | ON: kWh bellegini siler

52 | [Zorunl. mod]

ekraninin resetlenmesi
A TEHLIKE

PERSONEL VE EKIPMAN KORUMASI KAYBI

FE550,1yada 2'ye ayarlandiginda ve "52"ye ayarlanan bir lojik girisi etkin-
lestirildiginde, butun hiz kontrol cihazi korumasi devre digi kalacaktir.

* Lojik girisi, genel uygulamalar igin fonksiyon 52 lizerinde etkinlestiriimemelidir...

* Lojik girisi yalnizca, ayrintih bir risk analizinin, ayarlanabilir hiz kontrol cihazi
korumasi varliginin personel yaralanmasi veya ekipman hasarindan daha buyiik bir
risk oluturdugunu goésterdigi sira digi durumlarda fonksiyon 52 tizerinde
etkinlegtiriimelidir.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6lim veya agir yaralanmaya neden olur.

Bu fonksiyon, "Zorlamali yangin" modunu etkinlestirir.

Bu modda, algilanan bitiin hatalar g6z ardi edilecektir ya da bu bir donanim hatasiysa,
hiz kontrol cihazi yeniden baglatmaya calisiimasi i¢in resetlenecektir.

OFF: Fonksiyon yok

ON: Motor, F & 94 tarafindan belirlenmis hizda caligir

Not: F 550, FE 559 ve F 2494, bufonksiyonu etkinlestirecek sekilde konfigure
edilmelidir.
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Fonksiyon Eylem
No. | Aciklama
53 | [Yang. modu] Bu fonksiyon, "Yangin" modunu etkinlestirir

OFF: Fonksiyon yok
ON: Motor, F & 5 4 tarafindan belirlenmis hizda caligir

Not: FE 50, FE549ve F 2 94;bufonksiyonu etkinlestirecek sekilde konfiglre edilme-
lidir.
54 | [Ters makul hiz] OFF: kontrol cihazi calismaya hazir
Calisma izninin ON: kontrol cihazi motor ¢ikigl devre digi, motor durur
enversiyonu (ayrica bkz. | Bu mod, bir terminal komutu kullanarak bir serbest durusa izin verir.
giris fonksiyonu 1 sayfa
91)
55 | [Ters hata sil]

Algilanan hatayi silme
enversiyonu (ayrica bkz.
giris fonksiyonu 10 sayfa
91)

ISTENMEYEN EKIPMAN CALISMASI

Bu konfigiirasyon, hiz kontrol cihazinin resetlenmesine olanak saglar. Bu islemin
insanlar veya ekipman uzerinde hicbir sekilde tehlike yaratmayacagindan emin olun
Bu talimatlara uyulmamasi, 6lim veya agir yaralanmaya neden olur.

OFF'tan ON'a gecis, algilanan hatayi resetler (algilanan hatanin nedeni silinmisse)

56

[Calis, ileri]

Calisma izni ve ileri
calistirma komutunun
kombinasyonu (sadece 2
telli kontrol)

OFF: kontrol cihazi motor ¢ikigl devre digl, motor durur
ON: Motor ileri ydnde calisiyor

57

[Calis, geri]

Calisma izni ve ters
calistirma komutunun
kombinasyonu (sadece 2
telli kontrol)

OFF: kontrol cihazi motor ¢ikigl devre digi, motor durur
ON: Motor, ters caligir

61

[I sinir 1/2]
Akim sinirlama seviyesi
secimi

OFF: Akim sinirlama seviyesi 1 [Mot. akim limiti] (F & 0 1) segili
ON: Akim sinirlama seviyesi 2 [Mot 2 akim limiti] (F /£ 5) segili

62

[RY aciK]
RYA-RYC réle ¢ikiginin
tutulmasi

OFF: Normal gergek zamanli role ¢alismasi
ON: RYA-RYC etkinlestirildiginde tutulur

64 | [HMI kmt ipt.] OFF: Son grafik ekran opsiyonu komutu iptal edilir
Son grafik ekran opsiyonu | ON: Son grafik ekran opsiyonu komutu korunur
komutunun iptali
65 | [PID integral] OFF: Islem yok
PID integral deg@erinin ON: PID integral degeri sifirda tutulur
silinmesi
66 | [Calis-il-6h1] OFF: kontrol cihazi motor ¢ikigl devre digl, motor durur
Calisma izni, ileri galisma | ON: Motor, 5 ~ [ tarafindan belirlenen 6n ayarl hiz 1'de ileri yonde calisir
komutu ve 6n ayarli hiz 1
komutunun
kombinasyonu
67 | [Calis-ge-6h1] OFF: kontrol cihazi motor ¢ikigl devre digl, motor durur
Calisma izni, ters calisma | ON: Motor, 5 ~ /[ tarafindan belirlenen 6n ayarh hiz 1'de ters calisir
komutu ve 6n ayarli hiz 1
komutunun
kombinasyonu
68 | [Calis-il-6h2] OFF: kontrol cihazi motor ¢ikigl devre disi, motor durur
Calismaizni, ileri calisma | ON: Motor, 5 ~ £ tarafindan belirlenen 6n ayarh hiz 2'de ileri yénde calisir
komutu ve 6n ayarli hiz 2
komutunun
kombinasyonu
69 | [Calis-g-0h2] OFF: kontrol cihazi motor ¢ikisi devre disi, motor durur

Calisma izni, ters calisma
komutu ve 6n ayarli hiz 2
komutunun
kombinasyonu

ON: Motor, 5~ 2 tarafindan belirlenen 6n ayarl hiz 2'de ters ¢aligir
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G/C Kontrol Parametreleri

Fonksiyon Eylem
No. | Aciklama
70 | [Calis-il-6h4] OFF: kontrol cihazi motor ¢ikisi devre disi, motor durur

Calisma izni, ileri calisma
komutu ve 6n ayarli hiz 4
komutunun
kombinasyonu

ON: Motor, 5~ 4 tarafindan belirlenen 6n ayarl hiz 4'te ileri yonde calisir

71 | [Calis-g-6h4] OFF: kontrol cihazi motor ¢ikigl devre digi, motor durur
Calisma.izni, ters calisma | ON: Motor, 5 ~ 4 tarafindan belirlenen 6n ayarh hiz 4'te ters calisir
komutu ve 6n ayarl hiz 4
komutunun
kombinasyonu
72 | [PID geri] OFF: eger F | | | =72 ve F terminali OFF konumunda ise, Pl hata girisi = referans -
PID hata sinyali tersine geribildirim
cevrili ON: eger F | | | =72 ve F terminali ON konumunda ise, Pl hata girisi = geribildirim -
referans
73 | [Damper geribeslem.] OFF:eger F | | Iveya F | |2 veya F | |32 73'e ayarlanmamigsa, damperin bir
etkisi yoktur.
ON:eger F | | Iveya F | |2 veya F | |3 =73ise, damper ON konumundadir.

Bir ¢ikisa konfigire edilmemisse, damper geribildiriminin bir etkisi yoktur.
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Logic Girigs Fonksiyonu Uyumlulugu

O = Uyumlu
X = Uyumsuz
+ = Bazi kosullarda uyumlu

@ = Oncelikli
Fonksiyon No. / Fonksiyon 1154 | 2 3 5 | 69 [10/55(11/45| 13 | 14 | 15 |46/47| 48 (41-43| 49 | 38 | 39 | 40 |52/53
[Atama yok] / [izin Verilen
1/54 Ters Calist] @ @ | @ | @ | O O|l@ | O o o} 0] O|l@ | O ) ) X
2 [ileri] + X|ojJ]o|lOo|X|Xx|]Oo|lO|X|O|]O|X]|]O|O]|]oO]|X
3 [Geri] + + (¢} (e} o X X (0] (0] X 0 O X O O o} X
5 [Hiz./yav.] + (0] (¢} o o X X (0] (0] X O (0] O o o X (0]
6~8 [Onhiz 1]~[Onhiz 3] + (0] (e} (e} (e} X X (0] (0] X 0 (0] O O O o} X
10/55 | [Hata reset] / [Ters hata sil] | O o (0] (0] (0] X (0] O O X (0] (0] (0] (0] (0] (0] X
11/45 [Harici hat:;t;[]'l'ers harici . @ @ | e|le @ @ | @ o . o el e o o o X
13 [DC frenleme] + @ @ @ | @ (0] X @ (0] X (0] @ | @ (6] (6] (0] X
14 [PID deaktif] o o} (0] O 0] 0] X X e} X (0] 0] (0] 0] ) o) X
15 [Parm.degis] o (0] o o o (e} o o o o} (0] O O o} o o (0]
[Hrc. yUks.isi hata. ]/ [Ters
+
46147 Hrc. yiks.isi hata. ] @ @ @ @ @ @ @ @ o o o @ © © © X
48 [Zorl. lokal] o (0] o o O o (e} o (0] o (0] 0] 0] ) ) o X
[(+) hiz]
41-43 ) o o 0 (0] (0] 0] ) ) (e} (e} (e} o} 0] 0] ) ) X
[() iz] [+/- sil]

49 [3-telli] + @ | @ | O (e} ¢} X X (0] o X (0] (0] O (e} o} X
38 [Frek. kayna.] o (0] O o O (e} (e} o (0] o (0] (0] 0] 0] ) O X
39 [Mot. anaht.] (e} (e} (0] (0] (0] 0] o) ) (e} (e} o o (0] O 0] X (e}
40 [Mot.par.an.] (e} e} O |l @ | O o) o) ) (¢} (e} (e} (e} (0] 0] o | @ (¢}

52/53 |[Zorunl. mod]/[Yang. modu]| @ | @ | @ (0] @ @ | @ | @ || @ O |l @ | @ | @ | @ | @ (0] O

Asagidaki lojik giris fonksiyonlari,[Frekans mod secimi] (F /71 d) ve [Kumanda mod sec] (L /710 &) ayarindan
bagimsiz olarak aktiftir.
e (1) Calistirma izni

e (10) Algilanan hatayi silme
e (11) Harici algilanan hata

Yukaridaki tabloyu kullanarak fonksiyon uyumlulugunu belirlerken ilk olarak yatay olarak verilmis fonksiyonlar ve
ikinci olarak da dikey olarak verilmis fonksiyonlar etkinlestirilir.
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G/C Kontrol Parametreleri

Role Cikig Fonksiyonlari
iki réle fonksiyonu (FL ve RYA-RYC), asagidaki tabloda agiklanan fonksiyonlara ayarlanabilir.

Fonksiyon No./ Agiklama

Eylem

0 [Dis.hiz.ulasti] OFF: cikis frekansi, [Dusuk limit frekansi] (L L) disik hiz ayarinda
Erigilen disuk hiz ON: cikis frekansi, > L L dlsuk hiz ayarinda
1 [Ters dus. hiz. ulasti] OFF: cikis frekansi, > [Dusik limit frekansi] (L L) disuk hiz ayarinda
Erigilen disuk hizin enversiyonu ON: cikis frekansi, L L disuk hiz ayarinda
2 | [Yuk.hiz.ulasti] OFF:cikis frekansi, < [Frek. tst limiti] (L/ L) yuksek hiz ayarinda
Yuksek hiza erisildi ON: ¢ikis frekansi, L/ L yiksek hiz ayarinda
3 | [Ters Yuk.hiz.ulasti] OFF:¢ikis frekansi, [Frek. ust limiti] (L/ L ) yuksek hiz ayarinda
Erisilen yuksek hizin enversiyonu ON: ¢ikis frekansi, < L/ L yuksek hiz ayarinda
4 [F100 hiz ulasti] OFF: cikis frekansi, < [Frek.1 ulasildi] (F /) hiz ayarinda
F 1ooerigilenhiz(F 100 ON: ¢ikis frekansi, F [0 [0 hiz ayarinda
parametresiyle ilgili daha fazla bilgi
icin bkz. sayfa 114)
5 [Ters F100 hiz ulasti] OFF: ¢ikis frekansi, [Frek.1 ulasildi ] (F /1) hiz ayarinda
Erigilen F /00 hizinin enversiyonu | ON: ¢ikis frekansi, < F /[0 [0 hiz ayar
6 [Hiza ulasti] OFF: cikis frekansi komut verilen hiz +/- [Frek.2 bantgenisligi] (F /0 )
Komut verilen erisilen hiz histeresis bandinda
ON: cikis frekansi > komut verilen hiz +/- F /[ 2 histeresis bandi
7 [Ters Hiza ulasti] OFF: cikis frekansi > komut verilen hiz +/- [Frek.2 bantgenisligi] (F /0 2)
Komut verilen erigilen hizin histeresis bandinda
enversiyonu ON: ¢cikis frekansi komut verilen hiz +/- F | I 2 histeresis bandinda
8 [F101 hiz ulasti] OFF: ¢ikis frekansi, [Frek.2 ulasildi] (F /1 1) hiz +/- [Frek.2 bantgenisligi]
F 10 lerigilenhiz(F 10 |ve (F 10¢2) histeresis bandinda
F 102 parametreleriyle ilgili daha ON: cikis frekansi > F [0 [ hizi +/- F | [J 2 histeresis bandi
fazla bilgi icin bkz. sayfa 114.)
9 [Ters F101 hiz ulasti] OFF: cikis frekansi, > [Frek.2 ulasildi ] (F 10 1) iz +/-
Erisilen £ /[ | hizinin enversiyonu [Frek.2 bantgenisligi] (F /4 &) histeresis bandinda
ON: ¢ikis frekansi F /0 [ hizi+/- F [ [J 2 histeresis bandinda
10 | [Src. hatasi] OFF: Kontrol cihazi algilanan hatasi yok
Hata rélesi. Kontrol CihaZI, otomatik ON: kontrol cihazi a|g||anan hatasi
hata resetleme denemelerinde hata
durumunda degildir. Ayrica bkz.
fonksiyon 36 sayfa 102. A UYARI
KONTROL KAYBI
® [ /30,F 132, F 137, |0 olarak ayarlanmigsa, kontrol cihazi hata
algiladiginda ¢ikis aktif olacaktir.
e Kablo baglantilari herhangi bir nedenle hasar gérdiiyse, kontrol cihazi
durumu algilanmaz.
® Sinyalinizin her durumda mevcut olacagindan emin olmadikga /0
secimini yapmayin.
Bu talimatlara uyulmamasi 6lime, agir yaralanmaya veya cihazin
hasar gormesine neden olabilir.
11 | [Hiz kontrol cihaz! hatas! yok] OFF: kontrol cihazi algilanan hatasi
Hiz kontrol cihazi hatasi ON: Kontrol cihazi algilanan hatasi yok
fonksiyonunun enversiyonu.
12 | [Asiriyiik hat.] OFF: Tahmini motor momenti, [Asiritork tesp.zam.] (F & /H)'de
Agir moment hatasi belirlenen degerden daha uzun bir siire boyunca [Asiritork seviyesi]
Asir moment hatasini algilama sadece FE IE - inde DEGIL
parametre F £ |5 =1 olarak ayarlanmigsa (FE IB) §QV|yeS|n e = ) .
aktiftir. Algilanan agiri moment hatasi ve ON: Tahmini motor momenti, ~ & | 5'de belirlenen degerden daha uzun
FE I6veF G |5, parametreleri hakkinda bir sire boyunca F £ |5 seviyesinde. kontrol cihazi durdurulmus, [ £
daha fazla bilgi igin, bkz. sayfa 132.) goruntileniyor
13 | [Ters Asiriylk hat.] OFF: Tahmini motor momenti, [Asiritork tesp.zam.] (F & /H)'de belirle-

Asir yuk hata fonksiyonu enversiyonu

nen degerden daha uzun bir stire boyunca [Asiritork seviyesi] (F & | 5)
seviyesinde. kontrol cihazi durdurulmus, 7 £ goérintileniyor

ON: Tahmini motor momenti, ¥ £ /H'de belirlenen degerden daha uzun
bir sire boyunca F £ | & seviyesinde
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Fonksiyon No./ Agiklama

Eylem

14 | [Src calisiyor]
Calistirma rolesi

OFF: kontrol cihazi motora gug saglamiyor
ON: kontrol cihazi motora gug veriyor, sabit hizda hizlandiriyor,
yavaslatiyor veya DC freni uyguluyor

15 | [Src calismiyor]
Hiz kontrol cihazi ¢alismama
fonksiyonu enversiyonu

OFF: kontrol cihazi motora gug veriyor, sabit hizda hizlandiriyor,
yavaslatiyor veya DC freni uyguluyor
ON: kontrol cihazi motora gii¢ saglamiyor

16 | [Motor agiri yuK]

Motor asirl yuk alarmi algilama sadece

oL 11 parametresi 0, 1, 4 veya 5 olarak
ayarlanmigsa aktiftir. Motor asir yik
korumasi ayarlari hakkinda daha fazla bilgi
icin, bkz. sayfa 135.

OFF: motor termik durumu < motor asiri yik algilanan hata seviyesinin
%50'si
ON: motor termik durumu motor asiri yik algilanan hata seviyesinin %50'si

17 | [Ters Mot.asiriylk ]
Motor agir yuk fonksiyonu
enversiyonu

OFF: motor termik durumu motor agir1 yik algilanan hata seviyesinin %50'si
ON: motor termik durumu < motor agir1 yuk algilanan hata seviyesinin
%50'si

20 | [Tork alarm]

Asirt moment alarmini algilama sadece
parametre F £ /5 =0 olarak
ayarlanmigsa aktiftir. Asir moment
alarmi ve [Asiritork seviyesi] (F 6 [ E),
[Asiritork bandi] (F & ! 9) parametreleri
hakkinda daha fazla

bilgi icin, bkz. sayfa 132.

OFF: Tahmini motor moment, < F £ /& seviyesi eksi F £ |9 histeresis
bandinin %70'i
ON: Tahmini motor momenti ~ £ |5 seviyesinin %70'i

21 | [Ters tork alarm]
Moment alarm fonsiyonunun
enversiyonu

OFF: Tahmini motor momenti [Asiritork seviyesi] (F & | £) seviyesinin %70'i
ON: Tahmini motor momenti, F & | & seviyesi eksi [Asiritork bandi]
(F & 119) histeresis bandinin %70'i

22 | [Genel alarm ]
Genel alarm

OFF: Asagida verilen kaynaklardan bir algilanan hata kosulu yok
ON: Asagidaki kaynaklardan biri tarafindan bir algilanan hata verildi:
» Asiri moment algilanan hatasi (¢ikis fonksiyonlari 12 ve 13)
« Motor asiri yuki (¢ikis fonksiyonlari 16 ve 17)
» Asir moment algilanan hatasi (gikis fonksiyonlari 20 ve 21)
» Yuk algilama kaybi (¢ikis fonksiyonlari 24 ve 25)
» Calisma suresi (¢ikis fonksiyonlari 42 ve 43)
» Dusuk gerilim (¢ikis fonksiyonlari 54 ve 55)
¢ kontrol cihazi uyku modunda (F & 5 & parametresi hakkinda daha
fazla bilgi i¢in bkz.)
» Gug kaybi (F 3 0 2 parametresi hakkinda daha fazla bilgi igin, bkz.)
* Asin akim - motor akim siniri seviyesi (~ &£ [ | parametresi)
 Asiri gerilim - DC bara gerilimi agiri gerilim durma seviyesi (F & 2 &
parametresi)
» Kontrol cihazi agiri 1Isinmasi

23 | [Ters genel alarm ]
Genel alarm fonsiyonunun
enversiyonu

OFF: Asagidaki kaynaklardan biri tarafindan bir algilanan hata verildi:

* Asiri moment algilanan hatasi (¢ikis fonksiyonlari 12 ve 13)

» Motor agiri yuki (¢ikis fonksiyonlari 16 ve 17)

» Asir moment algilama kaybi (Gikis fonksiyonlari 20 ve 21)

* Yuk algilama arizasi (¢ikis fonksiyonlari 24 ve 25)

» Calisma suresi (¢ikis fonksiyonlari 42 ve 43)

» Dusuk gerilim (¢ikis fonksiyonlari 54 ve 55)

¢ Hiz kontrol cihazi uyku modunda (F & 5 & parametresi hakkinda
daha fazla bilgi igin bkz.)

» Gug kaybi (F 37 02 parametresi hakkinda daha fazla bilgi igin, bkz.)

* Asir akim - motor akim siniri seviyesi ( parametresi)

e Asiri gerilim - DC bara gerilimi asiri gerilim durma seviyesi (F & 2 &
parametresi)

* kontrol cihazi agiri 1IsSinmasi

ON: Yukarida verilen kaynaklardan bir alarm kosulu yok

24 | [Dusukyik tespit]

(FEO9 - FE |2 parametreleri ve
disuk yik fonksiyonu hakkinda daha
fazla bilgi igin, bkz. sayfa 130.)

OFF: Motor akimi F £ | [ seviyesi + F £ [J 9 histeresis bandindan daha
yuksek

ON: Motor akimi, F & [ £ tarafindan ayarlanan siire boyunca F £ | | sevi-
yesinin altinda

25 | [Ters dusukytiik tespit ]
Dustuk yik algi. fonksiyonu
enversiyon u

OFF: Motor akimi, F 5 [ tarafindan ayarlanan sure boyunca F 5 [ |
seviyesinin altinda

ON: Motor akimi ~ 5 [ [ seviyesi + F £ [J 9 histeresis bandindan daha
yiksek
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Fonksiyon No./ Agiklama

Eylem

Manuel resetleme hatasi
fonksiyonu enversiyon u

26 | [Man. hata sil] OFF: Asagida verilen algilanan hata kosullarindan higbiri yok
Otomatik resetlenemeyen algilanan | ON: Asagidaki algilanan hata kosullarindan biri (ya da daha fazlasi) var ve
hata kontrol cihazini durdurmus:
* £ — harici algilanan hata
e E- IH —VIA analog giris sinyali algilanan hatasi
e £- |9 —ana kontrol devresi CPU haberlesmesi
e [£-Z [ —agirt moment artirma
e E-2 | —ana kontrol devresi CPU algilanan hatasi 2
e EEF | —anakontrol devresi EEPROM algilanan hatasi 1
* [ EF 2 —anakontrol devresi EEPROM algilanan hatasi 2
e E EF 3 —anakontrol devresi EEPROM algilanan hatasi 3
e E F & —toprak algilanan hatasi
e E FHID - cikis fazi algilanan hata algilamasi
e E£EFH |- girig fazi algilanan hata algilamasi
e Err | —hizreferansi
e Er 2 —anakontrol devresi RAM
e Er r 3 —anakontrol devresi ROM
* Er r 4 —anakontrol devresi CPU algilanan hatasi 1
e Er r 5 —seri haberlesme kontroli
e Err 7—motor akim sensori
e £~ r H - seri haberlesme agi
e £ r r 49— grafik ekran se¢cenegi haberlesme kesintisi
e EEn | —otomatk tanima
e £ E YF —hiz kontrol cihazi degerleri
e [ A —motor yolvermesi sirasinda kontrol cihazi ¢ikis redresor
safhasinda kisa devre algilandi
« [JL L - motor yolvermesi sirasinda motor veya ¢ikis kablosunda
kisa devre algilandir
e [JHZ - harici agir 1Isinma
e [k —asin moment
e [z —dusuk yik
e L/F |- Dusuk gerilim
27 | [Ters Man. hata sil] OFF: Asagidaki hata kosullarindan biri (ya da daha fazlasi) var ve kontrol

cihazini durdurmus:

ON: Yukarida verilen algilanan hata kosullarindan hicbiri yok

E — harici algilanan hata
H — VIA analog giris sinyali

m

E- |'9 —ana kontrol devresi CPU haberlesmesi

E- 2 [0 —asirn moment artirma

E- 2 | —ana kontrol devresi CPU algilanan hatasi 2

E E F | —ana kontrol devresi EEPROM algilanan hatasi 1
E E F £ —ana kontrol devresi EEPROM algilanan hatasi 2
E E F 3 —ana kontrol devresi EEPROM algilanan hatasi 3
E F & —toprak hatasi

E F H [ - cikis fazi kaybi algilamasi

E F H | — giris fazi kaybi algilamasi

E r r | —hiz referansi

E r ~ £ —ana kontrol devresi RAM

E r ~ 7 —ana kontrol devresi ROM

E - - 4 — ana kontrol devresi CPU algilanan hatasi 1

E - - 5 — seri haberlesme kontroll

E - - 7 —motor akim sensori

E r ~ H — seri haberlesme agi

E r - 9 — grafik ekran segenegi haberlesme kesintisi

E £~ | —otomatik tanima

m
o

— hiz kontrol cihazi degerleri
— motor yolvermesi sirasinda kontrol cihazi ¢ikis redresor
safhasmda kisa devre algilandi
[0 L - motor yolvermesi sirasinda motor veya ¢ikis kablosunda
kisa devre algilandir
0 H 2 - harici agin i1sinma
Ok —asirn moment
c —dusik yik
- Dustk gerilim

iy
"G

]
=
I

100

S1A53838 01/2011

www.eforsan.com.tr
542 291 58 92 - 0 242 335 40 42



G/C Kontrol Parametreleri

Fonksiyon No./ Agiklama

Eylem

28 | [Oto.hata sil]
Algilanan hatay! otomatik silme

Not: [Oto. reset sayisi (F 70 3)
sayfa 124 tarafindan ayarlanan
maksimum otomatik silme sayisina
ulasildigi zaman role etkinlesir.

OFF: Asagida verilen algilanan hata kosullarindan higbiri yok
ON: Asagldaki algilanan hata kosullarindan biri (ya da daha fazlasi) var:
e F d | —damper algilanan hata 1 (kapali damper)

e F d & —damper algilanan hata 2 (agik damper)
e [OLC I -hizlanma sirasinda asiri akim

e [ & —yavaglama sirasinda asiri akim

e [J[ 7 - sabit hiz sirasinda asir akim

T
L
e [JL |F —Hizlanma sirasinda kisa devre veya toprak algilanan

s OCIP—
hatasi

I—II_ Il_l
¢ o

Yavaslama sirasinda kisa devre veya toprak algilanan

— Sabit hiz sirasinda kisa devre veya toprak algilanan
hatasi
[ H — kontrol cihazi asiri Isinmasi
0L | —kontrol cihazi asiri yuku
e [JL & —motor asin yuku
7F | —hizlanma sirasinda agiri gerilim
P £ — yavasglama sirasinda asiri gerilim
3 — sabit hiz sirasinda asir gerilim

29 | [Ters oto.hata sil]
Otomatik resetlenebilir hata fonksi-
yonu enversiyonu

=]
[ -

Not: [Oto. reset sayisi (F
sayfa 124 tarafindan ayarlanan
maksimum otomatik silme sayisina
ulasildigi zaman réle devre disi

kalir.

OFF: Asagidaki algilanan hata kosullarindan biri (ya da daha fazlasi) var:
e F d [ —damper algilanan hata 1 (kapali damper)
* F d 2 —damper algilanan hata 2 (a¢ik damper)
— hizlanma sirasinda asiri akim
[ £ —yavaslama sirasinda asiri akim
e [J[ 7 — sabit hiz sirasinda asiri akim
e [JL |F —Hizlanma sirasinda kisa devre veya toprak algilanan
hatasi
e OLEFF-—
hatasi

e OL JF

Yavaglama sirasinda kisa devre veya toprak algilanan

— Sabit hiz sirasinda kisa devre veya toprak algilanan
hatasi

— kontrol cihazi asir1 Isinmasi

e L / — kontrol cihazi asir yuku

7
¢ i

e [JL & —motor agir yuki

e [OF | —hizlanma sirasinda agiri gerilim

» [JF & —yavaglama sirasinda asiri gerilim
e [JF 3 - sabit hiz sirasinda asiri gerilim

ON: Yukarida verilen algilanan hata kosullarindan higbiri yok

30 | [Ters Src hazir 1]
kontrol cihazi hazir kosulu 1

OFF: kontrol cihazi ¢alismaya hazir degil
ON: kontrol cihazi ¢alismaya hazir (hazir durumu, aktif calisma izni ve aktif
¢alisma komutunu igerir)

31 | [Src hazir 1]
Hiz kontrol cihazi hazir 1 fonksiyonu
enversiyonu

OFF: kontrol cihazi ¢galismaya hazir (hazir durumu, aktif calisma izni ve aktif
¢alisma komutunu igerir)
ON: kontrol cihazi ¢alismaya hazir degil

32 | [Src hazir 2]
kontrol cihazi hazir kosulu 2

OFF: kontrol cihazi calismaya hazir degil
ON: kontrol cihazi galismaya hazir (hazir durumu, aktif calisma izni veya
aktif calisma komutunu icermez)

33 | [Ters src.hazir 2]
Hiz kontrol cihazi hazir 2 fonksiyonu
enversiyonu

OFF: kontrol cihazi calismaya hazir (hazir durumu, aktif calisma izni veya
aktif calisma komutunu icermez)
ON: kontrol cihazi ¢alismaya hazir degil

34 | [VIB ref.kayn]
VIB giris referansi kaynagi

OFF: analog giris terminali VIB, aktif hiz referansi kaynagi DEGILDIR
ON: VIB, aktif hiz referans kaynagidir

35 | [Ters VIB ref.kayn]
VIB ref. kaynagi fonksiyonu
enversiyonu

OFF: analog giris terminali VIB, aktif hiz referansi kaynagidir
ON: VIB, aktif hiz referans kaynagi DEGILDIR
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Fonksiyon No./ Agiklama

Eylem

36 | [Hata rolesi]
Hiz kontrol cihazi, algilanan hatay! ﬁ UYAR|
otomatik silme denemelerinde hata
durumunda degildir. Ayrica bkz. KONTROL KAYBI
fonksiyon 10 sayfa 98) ® £ /30,F 132, F 131, 36 olarak ayarlanmis ise, kontrol cihazi hata
algiladiginda ¢ikis aktif olur.
e Kablo baglantilari herhangi bir nedenle hasar gordiyse, kontrol cihazi
durumu algilanmaz.
® Sinyalinizin her durumda mevcut olacagindan emin olmadik¢a 75
secimini yapmayin.
Bu talimatlara uyulmamasi 6lime, agir yaralanmaya veya cihazin
hasar gérmesine neden olabilir.
OFF: Kontrol cihazi algilanan hatasi yok
ON: kontrol cihazi algilanan hatasi.
Silinebilir bir hata gerceklestiginde ve hiz kontrol cihazi yeniden baglatma iglemine
giristiginde role etkinlesir. Hiz kontrol cihazi yeniden baslatilirken réle devre digi kalir.
37 | [Ters hata rolesi] OFF: kontrol cihazi algilanan hatasi
Hata rolesi fonksiyonu 36 enversiyonu | ON: Kontrol cihazi algilanan hatasi yok
Silinebilir bir hata gerceklestiginde ve hiz kontrol cihazi yeniden baslatma islemine
giristiginde role devre digi kalir. Hiz kontrol cihazi yeniden baslatilirken réle etkinleir.
38 | [SeriHab. data role FL ] OFF: Seri haberlesme word'ts F A5 bit0=0
Seri haberlesme verileri ON: Seri haberlesme word'i F A5 0 bit0=1
39 | [Ters SeriHab. data role FL] OFF: Seri haberlesme word't ¥ A5 0 bit0 =1
Seri dat. réle FL fonksiyonu ON: Seri haberlesme word'y - A5 0 bit0=0
enversiyonu
40 | [SeriHab. data role RY ] OFF: Seri haberlesme word'ts F A5 bit1=0
Seri haberlesme verileri ON: Seri haberlesme word'd F A5 0 bitl1=1
41 | [Ters SeriHab. data role RY] OFF: Seri haberlesme word't F A5 0 bit1=1
Seri dat. réle RY fonksiyonu ON: Seri haberlesme word't F A5 bit1=0
enversiyonu
42 | [Src.cal.suresi alarm] OFF: Calisma sirresi < F £ 7 | saat ayarl
Hiz kontrol cihazi galisma saati alarmi | ON: Calisma suresi = F £ £ | saat ayarl
(F 52 |, parametresi hakkinda daha
fazla bilgi icin, bkz. sayfa 120).
43 | [Ters src.cal.suresi alarm] OFF: Calisma suresi = F £ £ | saat ayarl
Hiz kontrol cihazi caligsma suresi ON: Calisma suresi < F £ £ | saat ayarl
fonksiyonu enversiyonu
44 | [Src serv.a larm] OFF: hiz kontrol cihazi bakimi algilanan hata aktif degil
Hiz kontrol cihazi servis alarmi ON: hiz kontrol cihazi bakimi algilanan hata aktif
(F & 3 4 parametresi hakkinda
daha fazla bilgi i¢in, bkz. sayfa 133).
45 | [Ters src serv. alarm] OFF: hiz kontrol cihazi bakimi algilanan hata aktif
Hiz kontrol cihazi servis alarmi ON: hiz kontrol cihazi bakimi algilanan hata aktif degil
fonksiyonu enversiyonu
48 | [LI F durumu] OFF: Logic girisi F, aktif degil
Logic girisi F durumu ON: Logic girisi F, aktif
49 | [Ters LI F durum] OFF: Logic girisi F, aktif
LI F durumu fonksiyonu enversiyonu ON: Logic girigi F, aktif degil
50 | [LI R durumu] OFF: Logic girigi R, aktif degil
Logic girisi R durumu ON: Logic girisi R, aktif
51 | [Ters LI R durumu] OFF: Logic girisi R, aktif
LI R durumu fonksiyonu enversiyonu | ON: Logic girigi R, aktif degil
52 | [Hiz ref=VIA] OFF: [Frekans mod secimi] (F /1 ) tarafindan tanimlanan kaynaktan veya

Kontrol cihazi hiz referansi VIA
sinyaline esit

[Uzak hiz ref 2] (F 2 0 7) # VIA sinyali tarafindan tanimlanan kaynaktan gelen hiz
referansi

ON: F /10 d tarafindan tanimlanan kaynaktan veya F &' [J 7 = VIA sinyali tarafindan
tanimlanan kaynaktan gelen hiz referansi
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G/C Kontrol Parametreleri

Fonksiyon No./ Agiklama

Eylem

53 | [Ters hiz ref=VIA]
Hiz ref. enversiyonu = VIA fonksiyonu

OFF: [Frekans mod secimi] (F /11 d) tarafindan tanimlanan kaynaktan
veya [Uzak hiz ref 2] (F & 0 7) = VIA sinyali tarafindan tanimlanan kaynak-
tan gelen hiz referansi

ON: F 110 d tarafindan tanimlanan kaynaktan veya F &' [ 7 # VIA sinyali
tarafindan tanimlanan kaynaktan gelen hiz referansi

54 | [DusukGer. alarm ]
Dusuk gerilim alarmi

OFF: Dustik gerilim algilanan hatasi aktif degil
ON: Dusuk gerilim algilanan hatasi aktif

55 | [Ters d Usukger. alarm ]
Dusuk gerilim al. fonksiyonu
enversiyonu

OFF: DUsUk gerilim algilanan hatasi aktif
ON: Dusuk gerilim algilanan hatasi aktif degil

56 | [Lok./uzak]
Yerel/uzak mod anahtarlama

OFF: kontrol cihazi uzak modunda
ON: kontrol cihazi yerel modda

57 | [Ters lok/uz.]
Yerel / uzak fonksiyon enversiyonu

OFF: kontrol cihazi yerel modda
ON: kontrol cihazi uzak modunda

58 | [PTC alarm]
PTC termik alarmi

OFF: PTC termik algilayicilari tarafindan gosterilen motor sicakligi <
algilanan hata seviyesinin %60

ON: PTC termik algilayicilar tarafindan gdsterilen motor sicakligi algilanan
hata seviyesinin %60'l

59 | [Ters PTC alarm]
PTC alarm fonsiyonunun enversiyonu

OFF: PTC termik algilayicilarn tarafindan gosterilen motor sicakhgi
algilanan hata seviyesinin %601
ON: PTC termik algilayicilari tarafindan gosterilen motor sicakligi <
algilanan hata seviyesinin %60

60 | [Hiz ref=VIB]
Kontrol cihazi hiz referansi VIB
sinyaline esit

OFF: [Frekans mod secimi] (F /70 ) tarafindan tanimlanan kaynaktan
veya [Uzak hiz ref 2] (F 20 7) # VIB sinyali tarafindan tanimlanan
kaynaktan gelen hiz referansi

ON: F 10 4 tarafindan tanimlanan kaynaktan veya F & [J 7 = VIB sinyali
tarafindan tanimlanan kaynaktan gelen hiz referansi

61 | [Ters hiz ref=VIB]
Hiz ref. enversiyonu = VIB fonksiyonu

OFF: [Frekans mod secimi] (F /1] J) tarafindan tanimlanan kaynaktan
veya [Uzak hiz ref 2] (F & 0 7) = VIB sinyali tarafindan tanimlanan
kaynaktan gelen hiz referansi

ON: F 110 d tarafindan tanimlanan kaynaktan veya F & [J 7 # VIB sinyali
tarafindan tanimlanan kaynaktan gelen hiz referansi

62 | [VIA algila]
Analog VIA algilamasi

ON: VIA degeri, F |60+ F |5 [I'e esittir ya da daha yuksektir
OFF: VIA degeri, F I50- F |6 I'e esittir ya da daha dusuktur

63 | [Ters VIA algila]

ON: VIA degeri, F /560 - F 1E ['e esittir ya da daha disuktur

- @

Analog VIB algilamasi

VIA algilamasi fonsiyonunun OFF: VIA degeri, F IE 0+ F |E [I'e esittir ya da daha yuksektir
enversiyonu
64 | [VIB algila]

ON: VIB degeri, F /652 + F |5 3'e esittir ya da daha yuksektir
OFF: VIB degeri, F |5 - F |5 3'e esittir ya da daha dusuktur

65 | [Ters VIB algila]
VIB algilamasi fonsiyonunun
enversiyonu

ON: VIB degeri, F |52 - F | & J'e esittir ya da daha duguktur
OFF: VIB degeri, F |52 + F |5 3'e esittir ya da daha ylksektir

66 | [Frek. ulasti hist. ]
Frekans edinme sinyalinin histeresiz
ile ayarlanmasi

ON: Cikis frekansi, F 10 |+ F [0 2"ye esittir ya da daha yuksektir
OFF: Cikis frekansi, F 10 |- F [ 2'ye esittir ya da daha dusuktir
(F 10 I've F |02 parametresi hakkinda daha fazla bilgi icin, bkz. sayfa 114.)

67 | [Ters frek. ulasti hist . ]
Frek. erisim histeresiz fonksiyonu en-
versiyon u

ON: Cikis frekansi, F 10 |- F [ "ye esittir ya da daha dusuktir
OFF: Cikis frekansi, F /0 |+ F [ 2'ye esittir ya da daha ylksektir
(F 10 I've F |02 parametresi hakkinda daha fazla bilgi icin, bkz. sayfa 114.)

68 | [Damper]
Damper kontroli

ON: Damper ON (agik) konumda.
OFF: Damper OFF (kapali) konumda (bkz. sayfa 116)

69 | [Ters Damper ]
Damper fonksiyonu enversiyonu

ON: Damper OFF (kapali) konumda.
OFF: Damper ON (acik) konumda (bkz. sayfa 116)

Réle ¢ikisi ACIK

254 | [Role kapali] OFF
Role ¢ikisi KAPALI
255 | [Role acik] ACIK
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G/C Kontrol Parametreleri

Analog Girig Fonksiyonlari
iki analog girisi ATV212 kontrol cihazi tarafindan beslenir. Terminaller, VIA ve VIB olarak atanir.

Analog Girig VIA

VIA, asagidaki sinyal tirlerini kabul eder:
- Gerilim (V): 0-10 V, gerilim veya potansiyometre girisi
- Akim (1): 0-20 mA veya 4-20 mA

Sinyal tard (V veya 1), ana kontrol devresinde SW100 ayarlanarak segilir.

Kablo baglantisi hakkinda bilgi icin ATV212 Kurulum kilavuzuna basvurun.

Analog Girig VIB

Genel

Girig sinyalinin egimi ve polarizasyonu F &0 |I-F 204 ve F 4 70-F 4 7 | parametreleriyle ayarlanir. Daha
fazla bilgi i¢in, bkz. sayfa 106.
VIA, asagidaki makro konfigiirasyonlarinda hiz referansi girisi olarak konfigiire edilir:

- Calistirma izni

- 3telli

-4-20 mA.
Roéle ¢ikis fonksiyonlari 34 ve 35, VIA'nin hiz referans kaynagi olarak kullanildigi zamanlari bildirebilir. Daha
fazla bilgi i¢in, sayfa 101'da yer alan tabloya ve sayfa 90'daki “G/C Kontrol Parametreleri” bélumiine
bagvurun.
Role c¢ikis fonksiyonlari 52 ve 53, VIA'daki sinyal ve [Frekans mod secimi] (F /7 o) veya [Uzak hiz ref 2]
(F 20 7) tarafindan komut verilen hiz referansi arasindaki karsilastirmanin sonuclarini bildirecek sekilde
kullanilabilir. Bu fonksiyon ayrica isleme miktari ve geri besleme miktarinin birbiriyle uyumlu olup olmadigini
godsteren bir sinyal géndermek igin de kullanilabilir. Daha fazla bilgi icin, bkz. tablo, sayfa 98. Ayrica, 90.
sayfada yer alan “G/C Kontrol Parametreleri” bolimune basvurun ve 115. sayfada yer alan F /5 7
parametresi hakkindaki bilgileri inceleyin.
VIA sinyalinin 300 mSn'den daha fazla bir stire icin belirlenen seviyenin altina diismesi durumunda kontrol
cihazi algilanan hata durumuna girebilir. Daha fazla bilgi icin, bkz. F £ 3 3 parametresi, sayfa 130 ve £- [H
kodu, sayfa 150.

F 1004 parametresinin ayarina bagl olarak (analog giris i¢in O olarak ayarlanmistir) VIA, analog veya logic
giris olarak hizmet gérebilir. Analog giris, fabrika ayandir. F /[ 5 parametresi hakkinda daha fazla bilgi igin,
bkz. sayfa 90.

VIB, asagidaki sinyal tirlerini kabul eder:

Gerilim (V): 0-10 V, gerilim veya potansiyometre girigi

PTC motor termik sensér girisi. Daha fazla bilgi igin, bkz. F £ 4 5 ve F £ 4 & parametreleri, sayfa 111.
FZ 10-F& 1dve FHT2-F4 73 parametrelerini kullanarak giris sinyalinin e§im ve polarizasyonunu
ayarlayin. Daha fazla bilgi i¢in, bkz. sayfa 106.

Roéle ¢ikis fonksiyonlari 52 ve 53, VIA'nin hiz referans kaynagi olarak kullanildigi zamanlari bildirebilir. Daha
fazla bilgi icin, sayfa 102'da yer alan tabloya ve sayfa 90'daki “G/C Kontrol Parametreleri” bélumiine
basvurun.

Role ¢ikis fonksiyonlari 60 ve 61, VIA'daki sinyal ve [Frekans mod secimi] (F /7 o) veya [Uzak hiz ref 2]
(F 20 7) tarafindan komut verilen hiz referansi arasindaki karsilastirmanin sonuclarini bildirecek sekilde
kullanilabilir. Bu fonksiyon ayrica isleme miktari ve geri besleme miktarinin birbiriyle uyumlu olup olmadigini
gdsteren bir sinyal géndermek igin de kullanilabilir. Daha fazla bilgi icin, bkz. tablo, sayfa 98. Ayrica, 90.
sayfada yer alan “G/C Kontrol Parametreleri” bolimune basvurun ve 115. sayfada yeralan F /5 7
parametresi hakkindaki bilgileri inceleyin.

Uzak modunda VIA veya VIB'in hiz referans girigi olarak secilmesi, [Frekans mod secimi] (~ /71 o) ve
[Uzak hiz ref 2] (F 2 0 7) parametreleri kullanilarak gergeklestirilir. 7 /7 4, ana hiz referans kaynagiyken
F 200 7, ikinci kaynaktir. ikisi arasinda gegis, [Oto/man hiz ref] F 2 [J [J parametresinin ayarina gére belirlenir.
Daha fazla bilgi icin, bkz. sayfa 108.

Analog ¢ikis terminali FN, VIA veya VIB sinyal seviyeleriyle uyumlu bir sinyal saglamak tzere konfigtire
edilebilir. Bkz. F 15 L parametresi, se¢im 13 ve 14, sayfa 108.

PID kontrolii etkinlestirildiginde VIA veya VIB, ayar noktasi girisi olarak hizmet gorebilir. VIA ya da VIB'nin geri
besleme girisi olarak secilmesi gerekir. F 75 [ parametresi ve PID kontrolli hakkinda daha fazla bilgi igin,
bkz. sayfa 110.

Seri haberlesme agdi ve analog girisler arasinda bilgiler F 5 70, FA 7 I,ve F A 75-F B 759 okuma ve
yazma fonksiyonlar kullanilarak aktarilabilir. Daha fazla bilgi i¢in, bkz. sayfa 140 - 141.
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G/C Kontrol Parametreleri

Analog Cikis Fonksiyonlari

Bir analog ¢ikisi ATV212 kontrol cihazi tarafindan beslenir. Terminal, FM olarak atanir.

FM, fabrika varsayilan ayari olarak bir ¢ikis frekansi sinyalini besleyen ¢ok fonksiyonlu programlanabilir bir
analog cikistir.

FM terminali, bir gerilim veya akim sinyali verebilir.

e SW101 anahtar V (gerilim) olarak ayarlandiginda FM, 1 mA'da 0-10 Vdc sinyali verir.
e SW101 anahtari, | (akim) olarak ayarlandiginda FM, 24 Vdc'de kadar 0—20 mA sinyali saglar. Uygun kablo
baglantisi hakkinda bilgi icin ATV212 Kurulum kilavuzuna bagvurun.

FM analog ¢ikis sinyali tarafindan temsil edilen kontrol cihazi degeri [AO fonk. secimi ] (F /75 L) parametresi
(bkz. sayfa 108) tarafindan belirlenir.

FM sinyali ¢ikisinin analog sayacta tam 0Olgekli sapma saglayacak sekilde kalibre edilmesi, [AO 6lgeklendirme]
(F 1) parametresinin (bkz. sayfa 108) ayarlanmasiyla saglanir.

FM analog ¢ikis sinyalinin egim ve polarizasyonu, F £ 5 | ve F £ 5 2 parametreleri kullanilarak ayarlanabilir.
Daha fazla bilgi i¢in, bkz. sayfa 109.
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G/C Kontrol Parametreleri

Analog Girig Ayarlari

Analog Girig Hiz Referansi ve Cikig Frekansi

Cikis frekansi seviyesi 1 ve 2 icin ayni frekans degerini ayarlamayin. Bu, £ - ~ / algilanan hatasina neden

olacaktir.

4-20 mA sinyali kullanirken, hiz referans seviyesi 1 degerini %20 olarak ayarlayin (4 + 20 = 20%).

Cikis Frekansi Hz }
=
Feoe
- Hiz Referansi %
Feol FeOo3 20mA
veya
10V
Analog giris sinyallerinin egim ve polarizasyonunun iyilestirilmesi F 4 70 — F 4 7 3 parametreleri kullanilarak
gerceklestirilebilir.
Kod Ad / Acgiklama Ayar araligi Fabrika ayari
FZ0 [VIA ref noktasi 1] VIA hiz referans seviyesi 1 %0 - 100 %0
Faos [VIA frek noktasi 1 ] VIA gikis frekansi seviyesi 1 ‘ 0,0 - 200,0 Hz ‘ 0,0 Hz
Fa0o3 [VIA ref noktasi 2] VIA hiz referans seviyesi 2 %0 - 100 %100
FZOo4 [VIA frek noktasi 2 ] VIA gikis frekansi seviyesi 2 ‘ 0,0 - 200,0 Hz ‘ 50,0 Hz
F IEO [VIA role esik fonk. ]  vIA role baglantisi igin esik lojik %0 - 100 %0
FIE | [VIA esik histerisis] VIA lojik réle baglantisi igin histeresiz esik %0 - 20 %3
Fa 1o [VIB ref noktasi 1] VIB hiz referans seviyesi 1 %0 - 100 %0
F& o [VIB frek noktasi 1 ] VIB gikis frekansi seviyesi 1 ‘ 0,0 - 200,0 Hz ‘ 0,0 Hz
= [VIB ref noktasi 2 ] VIB hiz referans seviyesi 2 %0 - 100 %100
FZ2 13 [VIB frek noktasi 2 ] VIB cikis frekans seviyesi 2 ‘ 0,0 - 200,0 Hz ‘ 50,0 Hz
F G2 [VIB role esik fonk.]  vIB réle baglantisi icin esik lojik %0 - 100 %0
F 163 [VIB esik histerisis] VIB lojik réle baglantisi igin histeresiz esik %0 - 20 %3
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G/C Kontrol Param

etreleri

Kod Ad / Aciklama Ayar araligi Fabrika ayari
F4H710 [VIA ek degeri] VIA analog girig egimi 0-255 128
ISTENMEYEN EKIPMAN CALISMASI
Giris polarizasyon seviyesi ¢cok yiuksek ayarlanirsa kontrol cihazi, VIA veya VIB'de bir sinyal olmadan motoru ¢alistiracaktir.
Bu talimatlara uyulmamasi, 6lim veya agir yaralanmaya neden olur.
EFY T [VIA kazanc] VIA analog girig kazanimi ‘ 0- 255 ‘ 148
FYy172 [VIB ek degeri] VIB analog giris polarizasyonu ‘ 0-255 ’ 128
ISTENMEYEN EKIPMAN GALISMASI
Girig polarizasyon seviyesi ¢ok yuksek ayarlanirsa kontrol cihazi, VIA veya VIB'de bir sinyal olmadan motoru ¢alistiracaktir.
Bu talimatlara uyulmamasi, 6lim veya agir yaralanmaya neden olur.
F4Y4 73 [VIB kazanc] VIB analog giris kazanimi ‘ 0-255 ‘ 148
FHT1LFHT3
Cikis frekansi Hz 4
Maksimum frekans ~ 77~ Daha Kigik
1
i
! Varsayilan Ayar
S Co S —m— |
r 1 ILI, r L :
1
i
1
Daha Kiigtik i
0 — %
0% 100%
ov 10 Vdc
0(4) mA 20 mAdc
Hiz Referans Sinyali (VIA, VIB Girig Degeri)
[VIA ek degeri] (F 4 710)ve[VIB ek degeri] (F 4 7) parametreleri, hiz kontrol cihazi motoru ¢alistirmadan 6nce
VIA veya VIB'e minimum sinyal uygulanacak sekilde fabrikada ayarlanmistir.
e Motoru calistirmak icin gereken sinyal seviyesini artirmak igin giris polarizasyon seviyesini azaltin.
e Motoru galistirmak igin gereken sinyal seviyesini disurmek igin giris polarizasyon seviyesini artirin.
ISTENMEYEN EKIPMAN CALISMASI
Giris polarizasyon seviyesi cok yuksek ayarlanirsa kontrol cihazi, VIA veya VIB'de bir sinyal olmadan motoru calistiracaktir.
Bu talimatlara uyulmamasi, 61im veya agir yaralanmaya neden olur.
[VIAkazanc] (F 4 7 I)ve [VIB kazanc] (F 4 7 ) parametreleri, VIA veya VIB'e gelen sinyal maksimum seviyesine olasmadan
once kontrol cihazi ¢ikisi nominal gerilim ve frekansa ulasacak sekilde fabrikada ayarlanmistir.
e Kontrol cihazi ¢ikisinin nominal gerilim ve frekansa ulasmadan énce gereken sinyal seviyesini diistrmek icin
giris kazanim seviyesini artirin.
e Kontrol cihazi ¢ikisinin nominal gerilim ve frekansa ulasmadan 6nce gereken sinyal seviyesini artirmak igin
giris kazanim seviyesini digurun.
Not: Giris kazanim seviyesi ¢cok disik olarak ayarlanirsa kontrol cihazi gikigi, nominal gerilim ve frekansa higbir
zaman ulasamayabilir.
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Kod Ad / Aciklama Fabrika ayari
FaOoo [Oto/man hiz ref] Otomatik/Manuel Hiz Referansi Anahtarlama 0
0 | [Aktif]
I | [Aktif degil]
Bir logic girisi kullanarak iki hiz referans kaynagi arasinda gegis, F & [J [J parametresi O olarak ayarlanirsa etkindir.
Bu fonksiyonu kullanmak icin, fonksiyon 38, Otomatik/Manuel hiz referansina bir lojik girisi atamaniz gerekir.
Atanan logic girisi kapal oldugunda [Frekans mod secimi] (F /710 ) parametresi (bkz. sayfa 77) tarafindan tanimlanan hiz
referans kaynagini takip edecektir.
Atanan logic girisi agik oldugunda [Uzak hiz ref 2] (F & [0 7) parametresi (bkz. sayfa 78) tarafindan tanimlanan hiz referans kay-
nagini takip edecektir
F 2 00 parametresi 1 olarak ayarlandiginda kontrol cihazi, 1 Hz tizerinde galisirken F /10 & hiz referans kaynagini takip ede-
cektir. 1 Hz altinda F & I 7 hiz referans kaynagini takip edecektir.
FsL [AO fonk. secimi ] Analog Cikis Fonksiyonu Segimi 0
Deger Fonksiyon Maksimum Sinyal
o [Motor frekansi]: Cikis frekansi [Maks. frekans] (F H)
/ [Motor akimi]: Cikis akimi Kontrol cihazi nominal akiminin %150'si
= [Hiz ref.]: Hiz referansi [Maks. frekans] (F H
3 [DC bus U]: DC bara gerilimi Kontrol cihazi nominal akiminin %150'si
Y [Motor U]: Cikis motor gerilimi Kontrol cihazi nominal akiminin %150'si
5 [Giris guicu]: Giris glci Kontrol cihazi nominal akiminin %185'i
I [Cikis gucu]: Cikis glci Kontrol cihazi nominal akiminin %185'i
7 [Motor Tork]: Tahmini motor momenti Nominal motor momentinin %250'si
- — - -
g [Tork akimi]: Motor momenti akimi Nominal motor momentinin %250'sindeki
akim
g [Mot. termal]: Motor sicaklik durumu Motor degerinin %100'U
o [Src. termal]: Hiz kontrol cihazi sicakhk % 100
durumu
I [Kullanma]: KULLANMAYIN -
I [Dahili ref.]: Dahili hiz referansi (PID'den [Maks. frekans] (F H)
sonra)
= [VIA]: VIA giris degeri Maksimum giris degeri
14 [VIB]: VIB giris degeri Maksimum giris degeri
. [Sabit 100%]: Sabit ¢ikis — %100 sinyali )
' (Secim 1 — cikis akimi)
. [Sabit 50%]: Sabit ¢ikis — %50 sinyali )
"7 ] (Secim 1 — cikis akimi)
[Sabit 100%]: Sabit ¢ikis— %2100 sinyali
17 |(Se¢imO,2,3,4,5,6,7,8,9,10, 12, 13, |-
14, 18)
I'H | [Hab. data]: Seri haberlesme verileri FHS 1=1000
F i [AO dlgeklendirme] Analog Cikis Olgeklendirme -
F I parametresi, analog ¢ikis sinyali egrisi ve polarizasyonunu ayarlayarak FN terminal ¢ikis sinyalini bagh olan panel sayacinin
giris gereksinimleriyle eslestirmek icin kullanilir. F 7'yi ayarlamadan 6nce [AO fonk. se¢imi] (F 15 L)'yi /5 veya | 7 olarak
ayarlayin. F 1 degerini ayarlarken bagl olan panel sayacindaki ekrani izleyin. Saya¢ ekrani %100'e ulastiginda kontrol cihazi
dabhili ekran terminali (izerindeki ENT tusuna basin. Kontrol cihazi, ayarin kaydedildigini géstermek igin /7 ve ayarlanan deger
arasinda yanip sonecektir.
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Kod Ad / Aciklama Ayar araligi Fabrika ayari

FES | [AO egimi] Analog Cikis Egimi - 1

O | [Neg. egim]
I | [Poz. egim]

FESZ [Analog cikis tabani] %0 - 100 %0
[AO dlceklendirme] (F 1), [AO egimi] (F £ 5 I)ve F & 92 parametrelerinin ayarlanmasina dair érnekler icin asagidaki semaya
basvurun.

[FE9 I=1,FE92=0] [F69 I=1,FE92=20
(mA) & (mA) &
20 20
E £t
3 o< \F!‘/
4 '
& Fn oy
0 FESZ
0 100% oo 100%
F 15 L sinyal degeri F 15 L sinyal degeri
[FE9 I=0,FE92=100] [FE5 I=0,FE92=100]
(mA) 4 (MA) &
-——— 20 ---- 20
) Fn . Fno
E Btk =E Kk
FESCZ = Kazanim FEgz| O< Kazanim
H
o 4
- 0 - - -
0 100% 0 100%
F 15 L sinyal degeri F [15L sinyal degeri
FE9HY [Frekans (AO=0V) ] Analog cikisi 0 V'a esit oldugunda diisiik frekans | 0 Hz - [Maks. frekans] | 0 Hz
(F H)Hz
F G694 ve[AO =10V icin frek.] (F & 9 5) parametrelerinin ayarlanmasi icin asagidaki semaya bakin.
A A
10V 10V
oV - ov -
FESHY FE95 FESS FE9H4
Hiz referansi Hiz referansi
Motor frekansi Motor frekansi
Dahili referans (PID'den sonra) Dahili referans (PID'den sonr:
FEY5 [Frekans (AO=10V) | Analog cikis 10 V'a esit oldugunda yiksek frekans | 0 Hz - [Maks. frekans] | 0 Hz
(F H)Hz
[AO=0Vicinfrek] (F £ 94) ve F 535 parametrelerinin ayarlanmasi i¢in yukaridaki semaya bakin.
F13g [RY role fonksiyon 1]  RYA-RYC Réle Fonksiyonu ‘ 0 - 69, 254, 255 ‘ 4
RYA-RYC rélesine atanabilir farkli fonksiyonlarin eksiksiz agiklamasi igin, bkz. sayfa 98.
RYA-RYC rélesi, programlanmis secim logic ile ikinci bir atamaya sahip olabilir. Daha fazla bilgi igin,
bkz. [RY role fonksiyon 2] (F /3 7) ve [RY lojik se¢imi] (F /3 5) sayfa 113.
F 146 |[RY gecikme] RYA-RYC Rlesi igin gecikme | 00-6005n | 00sn
Bu parametre, RYA-RYC cikis sinyali rolesinde bir gecikmeye neden olur.
[E 132 [FL role fonksiyonu] FL Rolesi fonksiyonu ‘ 0 - 69, 254, 255 ‘ 11
FL rélesine atanabilir farkl fonksiyonlarin eksiksiz agiklamasi igin, bkz. sayfa 98.
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Kod Ad / Aciklama Ayar araligi Fabrika ayari
F 1471 [FL réle gecikmesi] FL Rélesi igin Gecikme 0,0 - 60,0 sn 0,0sn
Bu parametre, FL c¢ikis sinyali rélesinde bir gecikmeye neden olur.
F3ie0O [PID kontrol etkin.] - 0
[ | [PID yok]: PID devre disi

[PID, VIA ile]: Etkin (geri besleme kaynagi VIA)

[PID, VIB ile]: Etkin (geri besleme kaynagi VIB)

F 36 00 parametresi, PID kontroliinu etkinlestirmek ve geri besleme sinyal kaynagini tanimlamak igin kullanilir.

PID kaynagi, [Frekans mod se¢imi] (F /10 o) parametresi (bkz. sayfa 77) tarafindan belirlenir.

[Frek.bandi tespit.ara.] (F /£ 7) parametresi, kontrol cihazi rélesini PID ayar noktasi ve geri beslemesi uyumlu oldugunda
uyaracak sekilde ayarlanabilir (bkz. sayfa 115).

ny

FIE~Z [PID oransal kazanc] PID Orantisal Kazang %0,01 - 100,0 %0,30

e B i

F 3 E 2 parametresi PID kontroll sirasinda uygulanan orantili kazanimi ayarlar. Motora uygulanan hiz degisimi, bu parametrenin
ayari ve iglem hatasinin (ayar noktasi ve geri besleme degeri arasindaki sapma)?¢arpimiyla orantili bir diizeltme degeridir .
Daha yuksek bir £ 3 5 2 ayari, islem hatasina hizli tepki verir ancak salinim gibi dengesiz durumlara da neden olabilir. Asagidaki
semada, F 75 £ parametresinin ayarlanmasinin neden oldugdu etkiler gosterilmektedir

Geri Besleme 3
Miktar

/ Motor Hizi Degisimi

Yavas Tepki (F 7 5 &= Kuguk Kazanim)

» Zaman

F3dE 3 [PID Integral kazanci] 0,01 - 100,0 0,20

F 36 3 parametresi PID kontrolu sirasinda uygulanan integral kazanimi ayarlar. Orantili kazanimla diizeltildikten sonra kalan
her tirlti reziduel islem hatasi, integral kazanim fonksiyonuyla zaman iginde silinebilir.

Daha yuksek bir F 3 £ 3 ayari, islem hatasina hizli tepki verir ancak salinim gibi dengesiz durumlara da neden olabilir. Asagidaki
semada, F 3£ 3 parametresinin ayarlanmasinin neden oldugu etkiler gésterilmektedir

(F 36 3 = Kuglk Kazanim)

:

TRezidUeI Sapma

Geri Besleme Miktari §

Motor Hizi Degigimi

(F 36 3 = Buyuk Kazanim)

» Zaman
integral kazanim degeri, logic girisi fonksiyon 65'e atayarak resetlenebilir. Daha fazla bilgi iin, bkz. tablo, sayfa 91 ve [LI F segimi]
(F 11 10),[LIRsecimi] (F | /2),[LI RES secimi] (F / | 3), sayfa 90 ve [VIA LI secimi] (F / /&), sayfa 90 parametreleri.
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Kod Ad / Agiklama Ayar araligi Fabrika ayari
FIEE [PID Turev kazanci] 0,00 - 2,55 0,00
F 36 E parametresi PID kontrol sirasinda uygulanan tiirev kazanimini ayarlar. Bu kazanim, kontrol cihazinin islemdeki hizli
degisimlere tepki verme siresini ayarlar.
F 35 B ayarinin gerekenden fazla ayarlanmasi, motor hizinda buyuk dalgalanmalara ve dolayisiyla da sistem dengesizligine
neden olabilir. Asagidaki semada, F 7 5 £ parametresinin ayarlanmasinin neden oldugu etkiler gosterilmektedir
A
Akim Hatas|
Onceki Hata -
Geri Besleme Sisimi
Miktan } Motor Hizi Degigimi
k
Buyuk Turev Kazanimi
1‘ Kuguk Turev Kazanimi
' v » Zaman
F3545 [PID kontr.bekl.zam.] PID Kontrolii Bekleme Siiresi ‘ 0 - 2400 sn ‘ 0
F 35 49 parametresi, 0 saniyeden daha biiyuk bir degere ayarlanirsa kontrol cihazi, yolverme sonrasinda hemen PID kontroliine
girmeyecektir. F 7 5 9 tarafindan ayarlanan sire igin kontrol cihazi geri besleme sinyalini yok sayacak ve motoru, referans girigi
tarafindan ayarlanan degere hizlandiracaktir. Bu fonksiyon, sistem son ¢alisma seviyesine yaklasmadan énce hiz kontrol
cihazinin PID kontrol moduna girmesinin engellenmesine yardim etmek igin kullanilabilir.
F3a0 [PID ters hata] PI regilatér ters gevirme yénii diizeltme ‘ ‘ 0
o | [Hayir]
I | [Evet]
Bu fonksiyon, Su Pompasi i¢in PI hatasinin ters gevrilmesi icin kullanilir.
Eger F 75 0 =0 ya da Hayir ise, Pl hata girisi = referans - geribildirim. Hata pozitif oldugu zaman motor hizi yikselir.
Eger F 350 = 1ya da Evet ise, Pl hata girisi = geribildirim - referans. Hata pozitif oldugu zaman motor hizi diser.
F3g |/ [LL histerisisde dur.] LL histeresizde durdurma 0,0 - [Maks. frekans] 0,2 Hz
(FH)
F3gz [PID uyan. esigi] Pl hatasinda Pl uyandirma esigi 0,0 - [Maks. frekans] 0,0 Hz
(IL_ ILI
ISTENMEYEN EKIPMAN CALISMASI
Istenmeyen calismalarin insanlari veya ekipmani hicbir sekilde tehlikeye atmayacagindan emin olun.
Bu talimatlara uyulmamasi, 6lim veya agir yaralanmaya neden olur.
IF 515 3 [PID uyan., geribes] PI geribildirim hatasinda Pl uyandirma esigi 0,0 - [Maks. frekans] 0,0 Hz
(F H)
ISTENMEYEN EKIPMAN GALISMASI
Istenmeyen caligmalarin insanlari veya ekipmani higbir sekilde tehlikeye atmayacagindan emin olun.
Bu talimatlara uyulmamasi, 6lum veya agir yaralanmaya neden olur.
FEHY5S [Motor PTC secimi] PTC Motor Termik Korumasi Etkin - 0
o | [Aktif degil]
I | [Aktif hata] (algilanan hata modu). Eger F £ 4 5, 1'e ayarlanirsa ve PTC probu verilen bir esigi asarsa, hiz kontrol cihazinda
hata olusacak ve [PTC asiri iIsinma] (7 H &) kodu goruntilenecektir.
Z | [Aktif alarm] (alarm modu). Eder F £ 4 5, 2'ye ayarlanirsa ve PTC probu verilen bir esigi asarsa, hiz kontrol cihazi bir algilanan
hata sinyali verecek ve ¢alismaya devam edecektir.
F b 4 5 parametresinin 1 ya da 2 olarak ayarlanmasi, VIB kontrol terminalini PTC motor termik gdsterge girisine dénustarar.
Kablo baglantisi hakkinda daha fazla bilgi igin ATV212 Kurulum kilavuzuna basgvurun.
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Kod

Ad / Aciklama

Ayar araligi

Fabrika ayari

FEHE

[PTC direnc degeri]

10-9999 Q

3000 Q

Aktif Lojik Fonksiyonu

iki logic girig fonksiyonu aktif olacak sekilde konfigiire edilebilir. [Lojik fonk 1 aktif] (F

I 00 B) ve [Lojik fonk 2 aktif]

(F I 1) parametrelerine atanmis logic giris fonksiyonlari, kontrol cihazi ¢alismasini siirekli olarak
etkileyecektir. Kullanilabilir logic giris fonksiyonlarinin listesi igin sayfa 91'da baslayan tabloya bagvurun.

Kod Ad / Aciklama Ayar araligi Fabrika ayari
F1o8 [Lojik fonk 1 aktif] Aktif Logic Fonksiyonu 1 0-73 0
F 11O [Lojik fonk 2 aktif] Akiif Logic Fonksiyonu 2 0-73 1

Eger F | 10,

etkinlestirmek icin [izin verilen galisma] lojik fonksiyonuna bir lojik girisi atanmalidir.

Onceden Ayarh Hizlar
4 logic giris (F, R, RES veya VIA) tarafindan toplamda maksimum yedi 6n ayarli hiz secilebilir. On ayarli hiz
kontroll sadece kontrol cihazi logic giris kontroliindeyken ([Kumanda mod se¢] (CMOd) = 0) aktiftir.

Bir 6n ayarl hiz icin logic girisi fonksiyon 6'ya atayin.

Ucg adete kadar 6n ayarl hizda fonksiyon 6 ve 7 icin iki logic giris kullanin.

Yedi adete kadar 6n ayarl hizda fonksiyon 6, 7 ve 8 icin U¢ logic giris kullanin.

1'e ayarlanmamigsa (lojik fonksiyonu [izin verilen calisma]), motorun galismaya baslamasini

On ayarli hiz komutlari, baska bir kaynaktan gelen hiz komutlari kargisinda énceligi alir. On ayarli hizlar
hakkinda daha fazla bilgi icin, bkz. sayfa 91. Kablo baglantisi talimatlari ve zamanlama semasi igin, bkz. sayfa

42.
Kod Ad / Aciklama Ayar araligi Fabrika ayari
Sr | [Onayar hiz 1] LL-UL Hz 15 Hz
Src [Onayar hiz 2] ’ LL-UL Hz ‘ 20 Hz
5r-3 [Onayar hiz 3] ’ LL-UL Hz ‘ 25 Hz
SrY [Onayar hiz 4] ‘ LL-UL Hz ‘ 30 Hz
5r5S [Onayar hiz 5] ‘ LL-UL Hz ‘ 35 Hz
S5r 5 [Onayar hiz 6] LL-ULHz ‘ 40 Hz
5-1 [Onayar hiz 7] ‘ LL-UL Hz ‘ 45 Hz
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+/- Hiz Kontroll Parametreleri

+/- hiz (motorlu potansiyometre) kontroll, [Frekans mod secimi] (F /10 d) veya [Uzak hiz ref 2] (F 20 7
parametresinin 5 olarak ayarlanmasiyla secilir (bkz. sayfa 77 ve 78). Biri hiz komutunu artirmak (logic giris
fonksiyonu 41) digeri de hiz komutunu azaltmak (logic giris fonksiyonu 42) i¢in olmak tzere iki logic girigi
gerekmektedir. Logic giris fonksiyonu 43, +/- hiz logic girisleri tarafindan biriktirilen hiz referans degerini siler.

FZ2EH - F 2 E 9 parametreleri, +/- hiz kontrolinin ¢alismasini dizenler.

F 2 6 5 parametresinin F 2 £ 4 parametresine orani, (+) hiz komut egimini belirler:

u

(+) hizkomutegimi= F 2765/ FZEH4

F 2 E 7 parametresinin F 2 £ £ parametresine orant, (-) hiz komut egimini belirler.
(-) hizkomutegimi=FZ2E5 7/ FZEE

Daha fazla ayrinti icin, bkz. sayfa 94.

Fabrik
Kod Ad / Acgiklama Ayar araligi abrika
ayari
=] [+hiz LI yanit zam.] +Hiz Logic Giris Tepki Stiresi 0,0-10,0 sn 0,1sn
F £ b 4 parametresi, (+) hiza atanmis logic girisin maksimum agik kalma suresini ayarlar
ve [+hiz frek. adimi ] (F & & 5) parametresi tarafindan tanimlandigi gibi hiz artisini sadece tek bir adimla sinirlar. Logic girisin,
F 2 b 4 parametresi tarafindan belirlenen degerden daha uzun bir sire igin aktif olarak tutulmasi, hiz komutunda birden fazla
adim artigina neden olacaktir.

265 [+hiz frek. adimi ] +Hiz Frekansi Adimlari ‘ 0,0 - [Maks. frekans] (F H) Hz ’ 0,1 Hz
F 2 B 5 parametresi, her bir (+) hiz komutu adiminin frekans genisligini Hz cinsinden ayarlar.

FPEE [-hiz yanit zamani] -Hiz Logic Giris Tepki Stiresi] ‘ 0,0-10,0sn ‘ 0,1sn
F £ b & parametresi, (-) hiza atanmis logic girisin .maksimum agik kalma siresini ayarlar
ve [-hiz frek adimi ] (F & & 7) parametresi tarafindan tanimlandidi gibi hiz disusiini sadece tek bir adimla sinirlar. Logic girisin,
[+hiz frek. adimi ] (F 2 & 5) parametresi tarafindan belirlenen degerden daha uzun bir siire igin aktif olarak tutulmasi, hiz komu-
tunda birden fazla adim dismesine neden olacaktir.

FZ2EB 1 [-hiz frek adimi ] -Hiz Frekans! Adimlari ‘ 0,0 - [Maks. frekans] (F H)Hz | 0,1 Hz
F £ 6 7 parametresi, her bir (-) hiz komutu adiminin frekans genigligini Hz cinsinden ayarlar.

FZEH [baslangic +/- hiz] Baslangig +/- Hiz Komutu ‘ 0,0 - [Maks. frekans] (F H) Hz ‘ 0,0 Hz
F 2 b A parametresi, kontrol cihazina ilk kez gug¢ geldiginde uygulanan +/- hiz komutunu Hz cinsinden ayarlar. Bu parametrenin,
varsayllan degerinde birakilmasi kontrol cihazinin ¢ikis frekansini her calistirmada 0 Hz olmasina neden olacaktir.

FZE4 [lIk +/- hiz hafizasi] Baslangi¢ +/- Hiz Frekansinin Degistirilmesi ‘ - ’ 1

0 | [Aktif degil]

I | [Aktif]
F £ b 9 parametresi, kontrol cihazina gelen gug her kesilip tekrar saglandiginda [baslangi¢ +/- hiz] (F 2 & &) parametresinin
degerinin degisip degismeyecegini belirler. F 2 5 5 parametresi 1 olarak ayarlanirsa F £ & 5 parametresi, gli¢ kesilmeden dnce
kontrol cihazinin aldigi son hiz komutuna ayarlanacaktir.

F 137 |[RY role fonksiyon 2]  RYA-RYC Role Ikinci Fonksiyonu | 0-61, 254,255 | 255
RYA-RYC rélesi, ikinci bir kosulu bildirecek sekilde ayarlanabilir. Ana RYA-RYC roéle fonksiyonu, [RY réle fonksiyon 1] (F /30
parametresi (bkz. sayfa 109) tarafindan ayarlanir. RYA-RYC rélesine atanabilen ana ve ikinci fonksiyonlarin eksiksiz agiklamasi
icin 98. sayfada baslayan tabloya basvurun.

F13g [RY lojik se¢imi] RYA-RYC Réle Fonksiyonu Logic Segimi - ‘ 0

0 | [Fonk. 1 ve 2]: [RY role fonksiyon 1] (F ! 3 ) (birincil) ve [RY roéle fonksiyon 2] (F /3 7) (ikincil)
/| [Fonk.1ve 2]: F |30 (birincil) veya F [ 3 7 (ikincil)
RYA-RYC rolesi, agagidaki durumlardan birinde gii¢ saglayacak sekilde konfigiire edilebilir:
Ana VE ikinci kosullar saglandiginda (dogru) (F / 39 =0), veya
Biri VEYA diger saglandiginda (dogru) (F /359 =1)
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Kod Ad / Agiklama Ayar araligi Fabrika
ayarl
Froo [Frek.1 ulasildi] Role Cikisi — Frekans Seviyesi 1'e Erisildi | 0,0 - [Maks. frekans] (F H) Hz | 0,0 Hz

F 1000 parametresi tarafindan ayarlanan frekans, réle ¢ikis fonksiyonlari 4 ve 5 icin esik seviyesidir (bkz. sayfa 98).

Cikis Frekansi (Hz) 4
Komut Verilen
Frekans
Fi1og
0 » Zaman (Sn)
ACIK
Réle Gikis Fonksiyonu 4 OFF

Role Cikis Fonksiyonu 5 ACIK
Cikis 4 _I I_OFF

F 1o [Frek.2 ulasildi] Role Cikigi — Frekans Seviyesi 2'ye Erigildi ‘ 0,0 - [Maks. frekans] (F H) Hz | 0,0 Hz

F 10 I +/- [Frek. 2 bantgenigligi] (F /L ) parametresi algilama bandi tarafindan ayarlanan frekans; réle ¢ikis fonksiyonlari 8
ve 9 ile role ¢ikis fonksiyonlari 66 ve 67 histeresizi igin esik seviyedir (bkz. sayfa 103).

Cikis Frekansi (Hz) 4

[Fa7)+[F7ze]

-
0 / » Zaman (Sn)
ACIK
Role Cikis Fonksiyonu 8 OFF
Réle Cikis Fonksiyonu 9 ACIK
OFF
ACIK
Role Cikis Fonksiyonu 66 OFF
Role Cikis Fonksiyonu 67 ACIK
OFF
F 1oz [Frek.2 bantgenisligi]  Frekansa Erisilmis Algilama Bandi 0,0 - [Maks. frekans] (F H) Hz | 2.5 Hz

I

F 102 parametresi, 6-9 arasindaki role ¢ikis fonksiyonlarini tahrikleyen [Frek.2 ulasildi] (F /0 /) frekansi etrafindaki bant
genisligini (bkz yukaridaki sema) ve komut verilen frekansi (bkz. asagidaki sema) belirler (bkz. sayfa 98).

Cikis Frekansi (Hz)

+|F 102

Komut Verilen Frekans |

» Zaman

AGIK
OFF

A

o

Réle Cikig Fonksiyonu 6

Rdle Cikis Fonksiyonu 7 ACIK
| | OFF
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Fabrik
Kod Ad / Aciklama Ayar araligi abrika
ayarl
FIE1 [Frek.bandi tespit.ara.] Frekans bant genisligi algilama araligi 0,0 - [Maks. frekans] (F H) Hz | 2.5 Hz
F |6 7 parametresi, 52, 53, 60 ve 61 role ¢ikis fonksiyonlarini tahrikleyen (bkz. sayfa 102) VIA veya VIB hiz referansi etrafindaki
bant genisligini belirler.
Bu fonksiyon,PID fonksiyonu kullanimdayken isleme miktari ve geri besleme miktarinin birbiriyle uyumlu olup olmadigini
gOsteren bir sinyal géndermek icin kullanilabilir.
A VIA
*
[Frnod|veva[Fapi]
o G | N A A\
/ \ » Zaman
. AGIK
Réle Cikis Fonksiyonu 52 + 60 OFF
Réle Cikis Fonksiyonu 53 + 61 ACIK
OFF
FEOZ3 [Harici hata 6nl.mod ]  Harici algilanan hata durdurma modu - 0
0 | [Serbest dur.]: Serbest durus
I | [Rampali dur]
2 | [DC frenleme]: DC enjeksiyon frenleme
F b 0 3 parametresi, fonksiyon 11 veya 46'ya atanmis bir logic girisi etkinlestirildiginde kontrol cihazinin nasil duracagini belirler
(bkz. tablo, sayfa 91 ve 94).
FEO4Y [DCfren zam.har.hata]  Harici Hata DC frenleme siiresi 0,0-20,0 sn 1,0sn
[Harici hata 6nl.mod ] (F & {0 3) parametresi 2 olarak ayarlanirsa ~ £ [ 4 parametresi, harici hata logic girisi aktifken DC
akiminin motora ne kadar siireyle enjekte edilecegini belirler.
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Damper kontroli
Bu fonksiyon, havalandirma kanallari icin gecerlidir. Hedef, fan calismaya basladigi zaman kanalin agikligini
kontrol etmektir ("damper" adi verilen bir kapak cihazi).

Damper acilma komutu

Acllma komutu, bir réleye F | 30 yada F | 3 parametreleri araciliiyla [Damper] 68 ya da [Ters damper] 69
fonksiyonuna atanabilir, sayfa 103. Artik bir agilma komutu olmadigi zaman, damper otomatik olarak kapanir.

Damper acilma geribildirimi
Acllma; F | | Iyada F | /2 yada F | |3 parametreleri aracihidiyla [Damper geribildirimi] 73 fonksiyonuna
atanabilen bir bit ya da lojik girisi tarafindan kontrol edilir; sayfa 96. ilgili lojik girisi ya da bit, [Damper geribes.
tipi] F 5 B O parametresi araciligiyla konfigtre edilebilir.
Tutarsizlik mevcut oldugu zaman, damper agilmazsa hiz kontrol cihazi [Damper hatasi 1] F 4 ! Gzerinde ve
damper kapanmazsa [Damper hatasi 2] F o 2 Uzerinde devam eder.

[Damper agma zam.] ~ 5 A [ parametresi, bir calisma komutu génderildigi zaman bir agilma hatasi tzerinde
acmanin geciktirilmesi igin kullanilabilir ve [Damper kapa. zam.] F 5 & 2 parametresi, bir durdurma komutu
gonderildigi zaman kapanma hatasini geciktirir.

‘ ‘ Damper
| |
iATV 212 Kontrol Geri besleme | I
| |
| |
[U v ow 0 Re P24 Lie | Hava akig|
Damper Fan
;'eféﬂ(‘kbh'té@"' < ke
: |
Damperin acilimasi
M
3N~
Fan devri 1
/ '\
Y | ; | t
A
P
1 ; }
Run } }
0 ‘ ‘
L | t
Y ‘ |
I I I
1 * !
|
Acilma komutu O !
Rx ro | t
\
1 . — 3
| | |
I I I
/ \_
Y [ E— — [ E—
Acik F581 F582 =
Damperin konumu 1 \ ‘
Kapali
0 R | [ t
Damper agik kontagi \ }
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G/C Kontrol Parametreleri

Kod Ad / Aciklama Ayar araligi Fabrika ayari

F580 [Damper geribes.tipi] 0

0 | [Geribesl. yok]: Kullanilan geribesleme yok (Varsayilan deger)

I | [LI L ayan]: Lojik girisi ve O seviyesinde aktif (sont). F 5 5 [0, ['e ayarlanirken, ilk olarak lojik giriglerini atayin.

| [LIH ayar1]: Lojik girisi ve 1 seviyesinde aktif (acik). F 5 &[0, 'ye ayarlanirken, ilk olarak lojik giriglerini atayin.

3 | [Hab. LIL ayar.]: [Hab. kanal secimi] (F 5 [ 7) tarafindan segilen haberlesme seri baglantisi ve 0 seviyesinde aktif (sont). Lutfen
haberlesme kilavuzuna basvurun.

Y | [Haber. LIH ayar.]: F 51 7 tarafindan segilen haberlesme seri baglantisi ve 1 seviyesinde aktif (a¢ik). Litfen haberlesme
kilavuzuna basvurun.
F 5 B [J parametresinin ayarlanmasi, komut modunun tipinden bagimsizdir.
F B0 7 parametresi, haberlesme damperi geribeslemesi icin kullanilan haberlesme kanalinin segilmesine izin verir

F58 1 [Damper acma zam.] ‘ 0,05 sn - 300,00 sn ‘ 60,00
Acllma hatasi izleme siiresi gecikmesi. Eger damper, ayarlanan siirenin sonunda ag¢ik degilse, hiz kontrol cihazi [Damper hatasi
1] F 4 I algilanan hata modunda kilitlenecektir. Zamanlayici, ¢alistirma komutundan sonra baslatilir.

Zaman gecikmesi, damperin normal agilma siiresinden daha biyuk olmalidir.

F5HZ [Damper kapa. zam.] ‘ 0,05 sn - 300,00 sn ‘ 60,00
Kapanma hatasi izleme suresi gecikmesi. Eger damper, ayarlanan sirenin sonunda kapali degilse, hiz kontrol cihazi [Damper
hatasi 2] F 4 2 algilanan hata modunda kilitlenecektir. Zamanlayici, motor durdugu zaman baslar.

Zaman gecikmesi, damperin normal kapanma siresinden daha buyiik olmalidir.
F5H3 [Damper hata davra.] ‘ ‘ 1
[ | [Hata yok]
I | [Srbst. durus]
2 | [Rampali dur]
F 5 B 37 parametresi, [Damper hatasi 1] (F & /) gerceklestidi zaman davranigin tanimlanmasina olanak verir.
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Ekran Parametreleri

Bu Bolimde neler bulunuyor?

Bu bolimde asagidaki bagliklar yer almaktadir:

Konu

Sayfa

Ekran parametreleri

120
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Ekran Parametreleri

Ekran parametreleri

Kod Ad / Acgiklama Ayar araligi Fabrika ayari
F 11 [GOrunty. parametre] varsayilan grafik ekran opsiyonu calisma degeri 0-10 0
[ | [Motor frekansi] Motor galisma frekansi (Hz veya 6zel ekran), bkz. [Ozel frek. degeri] (F 70 7), sayfa 121.
I | [Referans] Hiz referansi (Hz veya 6zel ekran), bkz. F 702, sayfa 121.
£ | [Motor akimi] Motor akimi (% veya A), bkz. [Birim sec¢imi] (F 70 /) agagida.
3 | [Src.nom.akimi] Kontrol cihazi nominal akimi (A)
4 | [Src.term.durum] (%)
5 | [Motor gucu] Cikis glcu (kW)
£ | [Dah.hiz. ref] Dahili hiz referansi (PID fonksiyonundan sonra) (Hz veya 6zel ekran, bkz. F 700 2, sayfa 121.
7 | [Hab. data] Seri haberlesme verileri
A | [Motor hizi] Cikis hizi (dev/dak, bkz. [Mot nominal hizi] (F 4 | 7), sayfa 70)
5 | [Hab.sayaci] Son guc verilisinden beri haberlesme karti tarafindan alinan toplam govde sayisini goruntiler
/0 | [Hab.norm.daki sayac] Son gug verilisinden beri haberlesme karti tarafindan alinan toplam gegerli gévde sayisini gérintuler
[Goruntu. parametre] (F 7 /1) parametresi, gi¢ acilisinda kontrol cihazinin dahili ekran terminalindeki varsayilan ekrani belirler.
C, P, L ve H durum alarmlari sadece [Goruntl. parametre] (F 7 /1), 0 olarak ayarlanmissa grafik ekran opsiyonunda
gorintilenebilir. Daha fazla bilgi igin, 23. sayfadaki “Calisma Modu” bélimunde yer alan egrilere bagvurun.
F a0 [Birim secimi] Birim degeri segimi - 1
| [%]
I | [AyadaV]
F 10 | parametresi, belirli degerlerin kontrol cihazi dahili ekran terminalinde nasil goérintilenecegini belirler; kontrol cihazi
degerinin yiizdesi veya amper ya da volt degeri olarak.
F 70 | ayari sadece amper veya volt olarak temsil edilebilen parametreleri ve ekran degerlerini etkileyecektir. Bu, agagidaki
parametreleri icermektedir:
[Mot. termal koruma] (£ H~) ve F [ 7 3: motor nominal akimi
F &5 I: DC frenleme akimi seviyesi
F 15 ve F G0 [: motor akim siniri
F & | I:dusuk yuk algilama seviyesi
Motor nominal gerilimi (» /w ve F | 7 | parametreleri), volt cinsinden géruntulenir.
FI108 [Frek. gorunti. ¢6z.] grafik ekran opsiyonu Frekans Cozaniirligii . 0
[ | Devre Digl - 0,1 Hz adimlar
/- 255 | Asagidaki formule bakin.
F 70 8 parametresi, kontrol cihazi dahili ekran terminali frekans ekraninin artis adimlarini ayarlamak amaciyla
[Lok. hiz ref. adimi] (F 70 7) parametresi (bkz. sayfa 77) ile birlikte kullanilir.
Fabrika ayarinda F 700 5 parametresi devre disi birakilmistir ve dahili ekran terminali, frekans degerlerini 0,1 Hz adimlarla artirnir
veya azaltir.
F 708 parametresi 0 disinda bir dedere ayarlanirsa dahili ekran terminali frekans degeri asagidaki gibi belirlenir: dahili ekran
terminali frekans degeri = Dahili hiz referansi (PID fonksiyonundan sonra) x ¥ 708/ F 707
Ornegin, F 700 7ve F 70 H, 1'e esitse dahili ekran terminali frekans degeri sadece 1 Hz adimlarla artacaktir.
FEZ | |[Calisma saati alarm] 0,0-999,9 610,0 = 6100
saat
F E £ | parametresi, F £ 2 [ tarafindan belirlenen galisma suresinin doldugunu bildirmek igin fonksiyon 42 veya 43'e
(bkz. sayfa 102) ayarlanmis role cikisiyla birlikte kullanilir.
0,1 = 1 saat, 100 = 1000 saat
F 148 |[Guc tuketim hafiza.] Bsirikmis g tuketimi bellegi - 1
0 | [Aktif degil]
I | [Aktif]
F 74 A parametresi, kilowatt saat (kwh) olarak gérinttlenen kontrol cihazinin birikmis gug tiketimi belleginin gii¢ hatti kapatihp
acildiginda silinip silinmeyecegini belirler. £ 74 A, 0 olarak ayarlanirsa bellek silinir. 1 olarak ayarlanirsa kWh bellegi korunur.
F 1449 [Glc tuketim birimi ] - Kontrol cihazi
degerine gore (1)
0| [1 kwh]
/| [0.1=1KkWh]
£ | [0.01 =1 kWh]
3 | [0.001 =1 kwh]
F 74 9 parametresi, dahili ekran terminalinde kWh degerinin 6l¢eklendiriimesini belirler.
120 S1A53838 01/2011

www.eforsan.com.tr
542 291 58 92 - 0 242 335 40 42



Ekran Parametreleri

Kod Ad / Aciklama Ayar araligi Fabrika ayari

= [Ozel frek. degeri] Ozel frek. degeri 0,00 - 200,00 0,00

F 102, F 705 ve F 10E parametreleri, kontrol cihazi dahili ekran terminali izerinde uygulamanin galisma hiziyla eslesecek

bir hiz degeri 6zellestirmek igin kullanilabilir: 6rnegin, feet/dak veya Unite/saat.

0.00: Frekans Hz cinsinden gosterilir

0,0 F 702 parametresi, 0,00 disinda bir dedere ayarlanirsa, goruntulenen frekans degeri asagidaki gibi hesaplanir:

Goruntulenen deger = deger veya parametre frekansi x ~ 70 2. Bkz. asagidaki érnek.

1 - 200,0: Dénugtirme faktori

50.0 |=C—y | /800
F102=0. 00
60x30.00=1800
e 5.0
F1o2=0. 00 Fi102=0.10
EOX0.10=6.0
F 03 [Frek. dontsumi] Frekans serbest birim donistiirme segimi] ’ ‘ 0
[ | [Hepsi] Frekanslar ekrani serbest birimi
! | [yalnizca PID] PID frekanslari serbest birim doniistirme
F 05 [Ozel frek. egimi ] Ozel Frekans Degeri Dénistirme Faktori] ‘ - ‘ 1
0 | [Neg. egim]
I | [Poz. egim]

F 705 parametresi, 6zel frekans degeri donisumunun egimini belirler. Bu fonksiyonun igleyisine drnek icin asagidaki semalara

basvurun.
F 108 [Ozel birim tabani] Ozel Frekans Degeri Doniistiirme Polarizasyonu ‘ 0,00 - F H Hz ‘ 0.00 Hz

=

I
106

parametresi, 6zel frekans degeri donlstiirme islemine polarizasyon ekler.

[F 10 I1=1,F 106=0.00]

[F105=/_F 106=20.00

grafik ekran 4 grafik ekran i
opsiyonu opsiyonu
800 1000
‘\VF 102
\F 100 200
0 - 0 -
0 Gikis Frekansi 80 (Hz) 0  Cikig Frekansi 80 (Hz)
|F105=0,F 106=60.00]
grafik ekran i
opsiyonu
800
'/‘ Fioc
0 »-
0 Cikis Frekansi 80 (Hz)

(1) Bkz tablo, sayfa 167.
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Algilanan Hata YoOnetimi Parametreleri

10

Bu Bolimde neler bulunuyor?
Bu bolimde asagidaki basliklar yer almaktadir:

Konu Sayfa
Zaman gecikmesi 125
Donen Yuku Yakalama (F301) 126
Asirt Moment Algilama 132
istenmeyen Asirl Gerilim ve Girig Faz Algilanan Hatasinin Engellenmesi 133
Motor Asiri Yiik Ozellikleri 134
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Algilanan Hata Yonetimi Parametreleri

Kod Ad / Acgiklama Fabrika ayari
F 304 |[Oto. reset sayisi] 0

ISTENMEYEN EKIPMAN CALISMASI

o Otomatik tekrar yolverme yalnizca, personel veya ekipman icin herhangi bir tehlike olusturmayan makinelerde veya
kurulumlarda kullanilabilir.

o Otomatik tekrar yolverme etkinlestiriimigse, hata rolesi yalnizca, yeniden yolverme iglemiigin zaman asimi suresi doldugunda
algilanan bir hata oldugunu gdsterir.

o Ekipman, yerel ve bolgesel guvenlik yonetmeliklerine uygun kullaniimalidir

Bu talimatlara uyulmamasi, 6lum veya agir yaralanmaya neden olur.

[ | Devre disl.
I - 10 | Silme denemesi sayisl.
Aciklama

Asagidaki tabloda, Otomatik silme ile silinebilen algilanan hatalar listelenmektedir. F 7 [ 37 parametresi 0'dan biyuk bir
degere ayarlanirsa ve bu algilanan hatalardan biri gerceklesirse kontrol cihazi, algilanan hatay! otomatik olarak silmeyi
deneyecek ve tekrar baslatiimasini saglayacaktir:

Hata nedeni ortadan kalktiktan sonra otomatik tekrar yolverme fonksiyonuyla silinebilen hata algilama kodlari

Kod Aciklama Kod Aciklama
F o || Damper algilanan hata 1 (kapali damper) O H 2| Harici asir 1Isinma
0rC 1| Hizlanma sirasinda asir akim 0L 1| Kontrol cihazi asin yuki
0 2| Yavaglama sirasinda asiri akim 0L 2| Motor agirt yuku
0 C 3| Sabit hiz sirasinda asirn akim 0 F 1| Hizlanma sirasinda asiri gerilim
or ip Hizlanma sirasinda kisa devre veya toprak 0P 2| Yavaglama sirasinda asin gerilim
algilanan hatasi
orer vavaslama sirasinda kisa devre veya toprak 0 F 3| Sabit hizda ¢alisma sirasinda asiri gerilim
algilanan hatasi
- - o o | Sabit hizda ¢caligma sirasinda kisa devre
=" 77| veya toprak algilanan hatasi 50U E | Surekli miknatis motoru ¢ilkma
[0 H| Kontrol cihazi asiri Isinmasi

Otomatik silme denemeleri, ~ 3 [1 3 parametresi tarafindan belirlenmis deneme sayisi bitene kadar siirecektir.

Bu denemelerin algilanan hata kosulunu silmemesi durumunda, hiz kontrol cihazi duracak ve manuel silme
islemi gerekecektir.

Otomatik silme sureci esnasinda baska tir bir algilanan hata gergeklesirse, hiz kontrol cihazi duracak ve manuel
bir silme iglemi gerekecektir.

Basarili bir otomatik silme islemi, herhangi baska bir algilanan hata olmadan hiz kontrol cihazinin motoru komut
verilen hiza getirmesi anlamina gelmektedir.

Basarili bir otomatik silme denemesi sonrasinda herhangi bagka bir algilanan hata olusmadan belirsiz bir sire
gecmesi durumunda, resetleme denemesi sayaci silinecek ve boylelikle gelecekteki bir algilanan hata olusumu
esnasinda bagka resetleme denemelerine izin verecektir.

Otomatik silme islemi sirasinda, hiz kontrol cihazi dahili ekran terminali sirasiyla - £ - 4 ve [GOrUntQ.
parametre] (F 7 /) parametresi tarafindan secilen ekran degerini gortntileyecektir, sayfa 120.

Otomatik silme iglemine izin veren kosullar

Algilanan hata nedeni hala mevcutsa, otomatik silme denemesi gerceklestiriimeyecektir.
Bir 7L /yada 0L & asin yuk algilanan hatasi olusmasi halinde, hiz kontrol cihazi, algilanan hatayi silmek igin
gereken soguma suresini hesaplayacaktir.

Bir [ H algilanan hatasi durumunda sogutma blogu sicaklik géstergesi, algilanan hatanin ne zaman
silinebilecegini gdsterecektir.
DC bara gerilim élgumleri, O F [, 0F 2 veya [JF 7 algilanan hatasinin ne zaman silinebilecegini gésterecektir.

124
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Algilanan Hata Ydnetimi Parametreleri

Zaman gecikmesi
ik silme islemi, algilanan hatanin gerceklesmesinden 1 saniye sonra denenir. Bundan sonraki her siime
denemesi, asagidaki tabloda gosterildigi gibi, zaman araligina 1 saniye ekler.

Algilanan hata denemelerini silme

Hata rolesi iglemi

Deneme Sayisi

Hata resetleme denemesi ve en son algilanan
hata arasindaki zaman gecikmesi

1 saniye

2 saniye

3 saniye

4 saniye

5 saniye

6 saniye

7 saniye

8 saniye

Ol o N|lOoO|0| |l W N| P

9 saniye

=
o

10 saniye

Fonksiyon 10 ve 11'e atanmis bir ¢ikis rolesi (bkz. tablo, sayfa 98), tim silme denemeleri bitene kadar bir

algilanan hata gostermeyecektir.

Cikis role fonksiyonlari 28 ve 29, otomatik resetlenebilir bir algilanan hatanin gerceklestigini gostermek igin

kullanilabilir.

Cikis role fonksiyonlari 36 ve 37, otomatik silme denemeleri sirasinda bile her tirli algilanan hiz kontrol cihazi
hatasi sinyali vermek igin kullanilabilir.

Kontrol cihazi hata bellegi

Eger [Surlcil hata. hafiza] (F & [J Z) parametresi 1'e ayarlanmigsa ve otomatik resetlenebilir algilanan hata

aktifken hiz kontrol cihazina giden guc acilip kapatilirsa, otomatik silme islemi iptal edilecektir (bkz. sayfa 127).
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Algilanan Hata Yonetimi Parametreleri

Donen Yuku Yakalama (F 710 1)

Doénen yukl yakalama motor ¢alistirmasi etkinlestiriimisse (F 7 0 | parametresi 0 degil) kontrol cihazi, glc
uygulamadan dnce motorun dénme yonini ve hizini belirleyecektir. Bu, yuksek akim veya moment darbeleri
olmadan duran motora giictin yumusak bir sekilde tekrar uygulanmasini saglayacaktir.

F 30 I devre disiysa ve kontrol cihazi milli bir motorda ¢aligtirilirsa motora disuk bir yolverme frekansi

uygulayacaktir ve motor durana kadar akim sinirinda galisacaktir. Daha sonra kontrol cihazi motoru komut
edilen degere hizlandiracaktir.

Donen yukl yakalama motor ¢alistirmasi, £ 70 | 1 veya 3 olarak ayarlanmissa ve asagidaki kosullarda
uygulanacaktir:

e Kontrol cihazinin motora giden giici kesmesine neden olan kisa bir gu¢ kaybi varsa (dahili ekran terminali
kapanmaz),

e ve kontrol cihazina gelen surekli bir calistirma komutu varsa (2 telli kontrol)

F 30 1,1 veya 3 olarak ayarh

Girig Gerilimi
Motor Hizi \
Run (Caligtirma) ACIK
Komutu J OFF

Donen yiku yakalama motor ¢alistirmasi, F 3 | 2 veya 3 olarak ayarlanmigsa ve asagidaki kosullarda uygulanacaktir:

e Calistirma izni (fonksiyon 1 veya 54'e atanmig logic girisi) kaldirilir ve geri yiklenir,
e ve kontrol cihazina gelen sirekli bir calistirma komutu varsa (2 telli kontrol)

F 30 1,2 veya 3 olarak ayarh

Motor Hizi
ACIK
Run (Caligtirma) J OFF
‘ AGIK
Galistirma izni J | OFF
F 30 I 4 olarak ayarlanmigsa kontrol cihazi, her calistirma komutu aldiginda bir motor hizi ve yénii aramasi
gergeklestirecektir.

Not: Donen yikii yakalamanin etkinlestirilmesi, kontrol cihazina gelen her calistirma komutunun uygulanmasina
yaklasik 300 mili saniye ekler.

Kontrol cihazi birden fazla motoru besliyorsa dénen yuki yakalamayi kullanmayin.

Kod Ad / Aciklama Fabrika ayari
Faoi [Donerken yakalama] 3
o | [Aktif degil]
I | [Kisa guckaybi] Kisa gui¢ kaybindan sonra
c | [Calis. cagir.] Calistirma izni geri yuklendikten sonra
3 | [Gug kayb, c¢alis.] Kisa gli¢ kaybi veya calistirma izni geri yuklendikten sonra

-

[Her baslamada] Her yolverme sirasinda

o
w
Y

[Mot. asiriyuk hafiza] Motor Asiri Yiik Bellegi 0
o | [Aktif degil] Silinir
F b 3 2 parametresi O olarak ayarlanirsa kontrol cihazinin motor termik durumuna iliskin bellegi (asin yik hesaplamasinda kul-
lanilan), gii¢ acilip kapatildiginda silinir.
I | [Aktif] Korunur
F b6 3 & parametresi 1 olarak ayarlanirsa kontrol cihazinin motor termik durumuna iliskin bellegi guc kesildiginde bile korunur. Hiz
kontrol cihazinda Motor Asir Yik algilanan hatasi [J L 2 olusmussa, motorun tekrar ¢alistirilabilmesi icin bir soguma siresinin
gecmesi gerekir (hiz kontrol cihazi tarafindan hesaplanir).
(1) Otomatik silme etkinse ([Oto. rest sayisi] (F 7 [0 7) parametresi 0'a ayarlanmamigsa, bkz. sayfa 124) hiz kontrol cihazi
algilanan hatasindan sonra ¢alistirilan donen yuki yakalama motor ¢aligtirmasi aktiftir.
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Kod Ad / Aciklama Fabrika ayari
FEOZ [Surici hata hafiza.] 0
0 | [Temizlendi]
Eger F £ [0 & parametresi 0'a ayarlanmigsa ve hiz kontrol cihazina algilanan bir hatadan sonra gug verilmisse:
Eger algilanan hata ortadan kaldiriimissa, hiz kontrol cihazi resetler ve sonrasinda tekrar ¢alistirilabilir. Silinen algilanmis hata
hakkinda bilgiler, algilanan hata ge¢misine aktarilacaktir.
Algilanan hatanin nedeni ortadan kaldiriimazsa, algilanan hata tekrar gortntilenecektir ancak algilanan hataya iligkin isletim
bilgilerini igeren hiz kontrol cihazinin bellegi, algilanan hata ge¢misine aktarilacaktir.
En son algilanan 4. hata hakkindaki bilgiler, algilanan hata ge¢misinden ¢ikarilacaktir.
| [Geri atandi]
Eger F £ [J 2 parametresi 1'e ayarlanmissa ve hiz kontrol cihazina algilanan bir hatadan sonra gii¢ verilmisse:
Eger algilanan hata ortadan kaldiriimissa, hiz kontrol cihazi resetler ve sonrasinda tekrar ¢alistirilabilir. Silinen algilanmis hata
hakkinda bilgiler, algilanan hata ge¢misine aktarilacaktir.
Algilanan hatanin nedeni ortadan kaldirilmazsa, orijinal algilanan hata ve bunun tim isletim verileri, izleme modunda gecerli
algilanan hata olarak goriintilenebilecektir.
En son algilanan 4. hata hakkindaki bilgiler, algilanan hata ge¢misinde tutulacaktir.
Otomatik silme devre digi birakilacaktir.
FEOH [Girig faz kaybi] Giris fazI kayip algilama modu 1
0 | [Aktif degil]: Devre disi
F b [0 8 parametresi O olarak ayarlanirsa, giris fazi kaybi algilama devre disi birakilir. Bir giris fazinin kaybedilmesi, hiz kontrol
cihazinin hataya ge¢gmesine neden olmaz.
I | [Aktif]: Etkin
F b O B parametresi 1 olarak ayarlanirsa bir giris fazinin kaybedilmesi £ F H | algilanan hatasina neden olacaktir.
F3aoc [Besleme kaybi dav.] 0
0 | [Aktif degil]
F 300 2 parametresi 0 olarak ayarlanir ve hiz kontrol cihazinda kisa sireli bir giris glicu kesintisi olursa hataya ge¢gmeyebilir ancak
bunun yerine motor gerilimi ve/veya akimda anlik bir dusls gerceklesebilir ve giris gucl geri geldiginde normal calismasina
devam eder.
I | [Kullanma]: SECMEYIN
' | [Serbest dur.]
F 302 parametresi 2 olarak ayarlanir ve kontrol cihazinda kisa sureli bir giris glicti kaybi olursa kontrol cihazi motordaki giic
kesecek ve durmasini sadlayacaktir. Dahili ekran terminalinde 5 £ [ F yanip sénecektir. Kontrol cihazi sadece yeni bir calistirma
komutunun saglanmasiyla tekrar calistiriiabilir.
Girig Gerilimi
Motor Hizi
/ \\
Kod Ad / Agiklama Ayar araligi Fabrika ayari
FEZT [Dustikylk tespiti]  Diisik Gerilim Hatasi Galisma Modu - 0
[0 | [Alarm (0.6U)]: Sadece alarm (algilama seviyesi % 60 altinda)
F & 2 7 parametresi O olarak ayarlanir ve besleme gerilimi, nominal degerinin %60'1 altina diserse kontrol cihazi duracak ve da-
hili ekran terminalinde bir algilanan hata kodu gésterecek ancak bir hata rélesini etkinlestirmeyecektir. Besleme gerilimi, nominal
degerinin %60'inin Gzerine ¢ikarsa, dahili ekran terminali Gizerindeki algilanan hata kodu, silme islemi gerektirmeden silinecek ve
hiz kontrol cihazi galismaya hazir olacaktir.
I | [Hata (0.6U)]: Hata (algilama seviyesi % 60 altinda)
F b £ 7 parametresi 1 olarak ayarlanir ve besleme gerilimi, nominal degderinin %60'inin altina diserse, hiz kontrol cihazi hataya
gececek ve tekrar calistirimadan 6nce algilanan hatanin silinmesi igin bir resetleme islemi gerektirecektir.
2 | [Alarm (0.5U)]: Sadece alarm (algilama seviyesi % 50 altinda)
F 6 2 7 parametresi 2 olarak ayarlanir ve besleme gerilimi, nominal degerinin %50'si altina diiserse kontrol cihazi duracak ve
dahili ekran terminalinde bir algilanan hata kodu gdsterecek ancak bir hata rélesini etkinlestirmeyecektir. Besleme gerilimi, nom-
inal degerinin %50'sinin Uzerine ¢ikarsa, dahili ekran terminali Gzerindeki algilanan hata kodu, silme islemi gerektirmeden siline-
cek ve hiz kontrol cihazi ¢alismaya hazir olacaktir.
DIKKAT
KONTROL CIHAZININ HASAR GORME RISKI
F& 2 7= 2 oldugu zaman, bir sok bobini kullanin.
Bu talimatlara uyulmamasi 6lime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar gérmesine neden olabilir.
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Algilanan Hata Yonetimi Parametreleri

Kod Ad / Aciklama Ayar araligi Fabrika ayari
F3aOs [Asiri gerilim Asiri gerilim korumasi - 2
hatasi]
0 | [Aktif]
F 3005 parametresi 0 olarak ayarlanir ve kontrol cihazi olasi bir DC bara asiri gerilim tespit ederse asagidaki dnlemlerden birini
alacaktir:

Yavaglama suresini artirma
Motoru sabit bir hizda tutma
Motor hizini artirma

Cikis 4
Frekans ~ N\
DC Bara Gerilimi A — [FEZE] ° Asir Gerilim algllama hatasi
Calisma Seviyesi

[Aktif degil]

F 305 parametresi 1 olarak ayarlanirsa kontrol cihazi, DC bara asiri gerilimi engellemek igin herhangi bir 6nlem almayacaktir.
| | [Gabk yavaslama]: Etkin (hizli yavaslama modu)

F 3005 parametresi 2 olarak ayarlanir ve kontrol cihazi olasi bir DC bara asiri gerilim tespit ederse motora uygulanan giicin V/Hz
oranini artiracaktir: Motor asiri uyarma, rejeneratif enerjiyi kontrol cihazi yerine motora yaymak icin kullantlir.

[Dinamik yavaslama ]: Etkin (dinamik hizli yavaslama modu)

F 305 parametresi 3 olarak ayarlanirsa kontrol cihazi, DC bara geriliminin algilanan hata seviyesine ddnmesini beklemek yerine
3 | yavaslama baslar baglamaz motora uygulanan V/Hz oranini artiracaktir.

ny

Motor hizi dusurilurken DC bara asir gerilim genelde yik ve motordan rejenere edilen enerjinin kontrol cihazi tarafindan alinmasi
neden olabilir.

BB [AsiriyUk seviyesi] Nominal DC bara geriliminin | %140
%100-150'si

F 5 £ £ parametresi, DC bara gerilim seviyesini, F 70 5 parametresi tarafindan tanimlanmis islemlerin gerceklestigi
seviyeye ayarlar. Daha fazla bilgi icin, bkz. yukaridaki sema.
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Algilanan Hata Yonetimi Parametreleri

Kod Ad / Aciklama Fabrika ayari

i
o
[
i

[Cikis faz kaybi] Cikis fazi kayip algilama Modu 3

ELEKTRIK CARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SICRAMASI TEHLIKESI

® Eger F505 = [ ise, kablo kaybi algilanmaz

® Eger F505 = /yada 2 ise, kablo kaybi yalnizca motor baglatilirken algilanir

® Bu islemin insanlar veya ekipman Gzerinde hicbir sekilde tehlike yaratmayacagindan emin olun
Bu talimatlara uyulmamasi, 6lim veya agir yaralanmaya neden olur.

Cikig fazi kaybi algilamasi etkinse ve c¢ikis fazi kaybi 1 saniyeden fazla surtiyorsa, hiz kontrol cihazi hataya gegecek ve £ F H [J
hata kodunu gosterecektir.

0 | [Aktif degil]
F 6 [0 5 parametresi O olarak ayarlanirsa, ¢ikis fazi kaybi algilamasi devre digi birakilir.
I | [llk calismada]: ilk yolvermede.
Eger F £ 05 parametresi 1 olarak ayarlanirsa, ¢ikis fazi kaybi kontroli sadece hiz kontrol cihazina gui¢ uygulandiktan sonra,
ilk motor baslatmasi sirasinda gerceklestirilir.
2 | [Her baslamada]: Her yolvermede.
F b 05 parametresi 2 olarak ayarlanirsa, ¢ikis fazi kaybi kontrolii motorun her calistirilmasinda gergeklestirilir.
3 | [Calisirken]: Calisma sirasinda.
F b 05 parametresi 3 olarak ayarlanirsa, motor calisirken surekli ¢ikis fazi kaybi izleme gerceklestirilir.
4 | [Surekli]: Yolvermede ve calisma sirasinda.
F b 05 parametresi 4 olarak ayarlanirsa, ¢ikis fazi kaybinin izlenmesi, motorun baslatiimasinda ve ¢alisma sirasinda surekli
olarak gerceklestirir.
[Cikis kontaktor]: Yuk tarafi baglanti kesme modu.
F b 05 parametresi icin 5 ayarlanmasi yuk tarafi baglanti kesmeli uygulamalar igindir. Kontrol cihazi, agagidakilerin
gergeklesmesi durumunda motoru otomatik olarak tekrar ¢alistiracakitr:
- Tum fazlarda kayip algilandi (¢ikis kontaktorii veya yik tarafi baglanti kesintisi acildi)
- Kontrol cihazi 3 fazh bir baglantinin kuruldugunu tespit etti (¢ikis kontaktorli veya yiik tarafi baglanti kesmesi kapatildr).
Baglanti kesme ve baglanti arasinda 1 sn beklemek gerekmektedir. Cikis kontaktorti kaybina bir 6rnek olarak asagidaki
semaya bagvurun.

i

Hiz
/ -
t
Cikis kontaktoru t1 t2
- -
1
0 t

tl: rampasiz yavaslama (serbest durus)
t2: rampasiz hizlanma

- Gegerli bir ¢alistirma komutu var.
Cikig fazi kaybi algilama taramasi, otomatik tanima igleminin bir parcasi olarak ve F 5 [J 5 parametresinin ayarindan bagimsiz
olarak gerceklestirilecektir. Yiksek hizli motorlar ve diger 6zel motorlar, istenmeyen ¢ikis fazi kayiplarina neden olabilir.
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Algilanan Hata Yonetimi Parametreleri

Kod Ad / Aciklama Ayar araligi Fabrika ayari
F& IO [Dusukyiik tespiti] Dusiik yiik / alarm segimi - 0
o | [Alarm]

F b |0 parametresi 0 olarak ayarlanirsa réle ¢ikis fonksiyonu 24 veya 25 (bkz. sayfa 130), kontrol cihazi hatasi olmadan disuk
yuk kosulunu bildirmek icin kullanilabilir.

I | [Hata]

Eger F £ /[0 parametresi 1 olarak ayarlanirsa ve yik seviyesi F £ /2 tarafindan belirlenen degerden daha uzun bir sure igin
F & | [ayarinin altina diserse, hiz kontrol cihazi hata verecek ve L/ [ hata kodunu gorintileyecektir. Eger tanimlanmigsa hata
rolesi ayarlanacaktir (réle ¢ikis fonksiyonlari 10 veya 11, bkz. sayfa 98). Dusuk yuk kosulunu bildirmek i¢in atanmis bir réle de
(fonksiyon 24 veya 25, bkz.sayfa 99) ayarlanacaktir.

Kontrol cihazinin diigtik yik kosuluna tepkisi, F 509, F& 10, FE | | ve FE |2 parametreleri tarafindan belirlenir.
F 6 |0 parametresi, bir diistk yuk kosulunun ¢ikis rélesiyle alarmi bildirmesi veya kontrol cihazinda hataya neden olmasini

belirleyecektir.
FE09ve FE | | parametrelerinin toplami, dustk yik alarm/algilanan hatasini silecek kontrol cihazi yik seviyesini

belirleyecektir.

F B |2 parametresi bir alarm veya algilanan hata bildirilmeden 6nce kontrol cihazinin ne kadar siire boyunca yik altinda
olabilecegini belirler.

Daha fazla bilgi i¢in, bkz. F 5049, F& 10, F& | | ve FE |2 parametreleri.

F E 0= [ (Sadece Alarm)
AGIK

Dustik Akim OFF OFF
Sinyal Cikig!

l
oy
ny
<
o)

ya Daha Az

Cikis Akimi (%)\\ ] FE
FEII+FEOY A Z \

FE 1 AN Lo\

atl

Sure [Sn]
FE I [Dusukyuk seviyesi]  Dusik Yiik Algilama Seviyesi %0 - 100 (1) %0
F & | | parametresi, dislik yuk algilama seviyesini ayarlar.
FEOY [Dustkyuk bandi] Dusiik Yk Algilama Seviyesi Bant Genigligi | %1 - 20 (2) %10
FE IZ [Dusukylk tesp.zam.]  Distik Yik Algilama Stiresi ‘ 0-255sn ‘ 0sn
FE33 [VIA kaybi] VIA Analog Sinyalinin Kaybi %0 - 100 (3) %0

0 | [Aktif degil] Devre disi.

F b 3 3 parametresi O olarak ayarlanirsa kontrol cihazi, analog giris terminali VIA'daki sinyali kaybini izlemeyecektir
/- 100 | [Hata algilama seviyesi]

F & 3 3 parametresi, 0'dan buyuk bir degere ayarlanmissa ve:

VIA'daki sinyal, segilen algilama seviyesinin altina diserse,

ve dusilk sinyal seviyesi 300 mili saniye veya daha fazla kalirsa,

hiz kontrol cihazi hata verecek ve dahili ekran terminalinde £- /5 kodu goriintiilenecektir.

(1) Kontrol cihazi akiminin ytizdesi. Ayrica parametrenin ayarina bagli olarak ekran amper olarak da goriintilenebilir
[Birim secimi] (F 70 1) (bkz. sayfa 120).

(2) [Dustkyuk seviyesi] (F & | 1) ylzde ayarl.

(3) Maksimum VIA sinyal seviyesi yuzdesi
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Algilanan Hata Yonetimi Parametreleri

Kod

Ad / Acgiklama Ayar araligi Fabrika ayari

FEYY

[4-20 mA kaybi] 4-20 etkinliginde hiz kontrol cihazi davranig 0

[Hayir]: No

[Serbest dur.] Serbest durus.

Serbest durug ve alarm.

[Ayarli Hiz] Geri ¢cekilme hizi.

Hata hizina gegis. Hatanin sebebi mevcut oldudu ve ¢alistir komutu devre disi birakilmadidi sirece korunur. Hata hizi igin bkz.
[4-20mA geridis. hizi] (F 5 4 9).

[Hizi koru] Hiz koruma.

Hiz kontrol cihazi, hata olustugunda uygulanan hizi, hatanin nedeni gecerli oldugu ve ¢alistirma komutu devre digi birakiimadigi
slirece korur.

[Rampali dur] Rampa durdurma.

FEYY

[4-20mA geridus.hizi]  Geri gekime hizi ’ 0,0 - [Maks. frekans] (F H) ‘ 0,0 Hz

Bkz. [4-20 mA kaybi] (F & 4 4) parametresi.

w03

[Kisadevre tespiti] Cikis kisa devre algilama modu

] ‘ 0

[Hersefer(std)]: Her RUN komutu verildiginde (standart darbe)
[Birkez (std)]: Gug acildiktan sonra sadece bir kez (standart darbe)
[Hersefer(kisa)]: Her RUN komutu verildiginde (kisa sireli darbe)
[Birkez(kisa)]: Gl¢ agildiktan sonra sadece bir kez (kisa stireli darbe)

F E | 3 parametresi, yolverme sirasinda kontrol cihazinin gikis kisa devresini nasil tespit edecegini belirler.
Kontrol cihazi, disik empedans motoruna gi¢ saglhyorsa kisa sureli darbeyi segin.
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Algilanan Hata Yonetimi Parametreleri

Asiri Moment Algilama

Kontrol cihazinin 6zel bir motor moment seviyesine verdigi tepki, F 5 |5 — F 5 |9 parametreleri tarafindan
belirlenir.

ACIK
Asiri moment OFF OFF
Sinyal Cikig!
F & ! H'ten kiigiik FE 18
! -t -
A
FE IE /,/ -
FEIE-FE 19 AN I S
N [ A
Moment Akimi (%)
Zaman (Sn) o
Kod Ad / Aciklama Ayar araligi Fabrika ayari
FE I5 [Asiritork tespiti] Asir moment algilanan hatasi/Alarm Segimi - 0
o | [Alarm]
F b 3 3 parametresi O olarak ayarlanirsa kontrol cihazi, analog giris terminali VIA'daki sinyali kaybini izlemeyecektir.
| | [Hata]
F B |5 parametresi 1 olarak ayarlanir ve hiz kontrol cihazinda hata olusursa, agiri moment sinyal ¢ikisi, algilanan hata silinene
kadar acik kalir.
F & |5 parametresinin ayarina bagli olarak kontrol cihazi, agiri moment alarmi veya algilanan hatasini (7 £ kodu) bildirmek igin
cikis role fonksiyonu 12 veya 13'l (bkz. tablo, sayfa 98) kullanabilir.
FE IE [Asiritork seviyesi]  Asiri Moment Algilama Seviyesi Nominal motor %130
momentinin %0 - 250'si
F B | E parametresi, kontrol cihazinin bir motor asiri moment kosulunda nasil tepki verecegini belirler (bkz. yukaridaki ve
asagidaki semalar).
i
Asiri Moment On OFF AGIK OFF AGIK |
Alarmi
: :
FE IEx0.7 LT\ ) —
FE IEX07-FE 13 Ao / \ / \. -
Cikis Frekansi
Moment Akimi (%) seviye 2
Zaman (SnT
Cikis rolesi fonksiyonu 20 veya 21, hesaplanan motor momenti < 5 /5 parametresi tarafindan ayarlanan degerin %70'ine
ulastiginda asiri moment 6n alarmini bildirmek igin kullanilabilir.
FE IH [Asiritork tesp.zam.] Asiri Moment Algilama Siiresi 0,0-10sn 0,5sn
F b | B parametresinin ayari, bir alarm veya algilanan hata sinyali vermeden énce hiz kontrol cihazinin ne kadar siireyle motor
asir moment kosulunu algilamasi gerektigini belirler (bkz. yukaridaki sema).
FE 149 [Asiritork bandi] Asir Moment Algilama Seviyesi Bant Genisligi F E | seviyesinin %0- | %10
1000
F b | E parametresinin ayari, motor asiri moment alarmi veya algilanan hatasi i¢in sinyal verilecegi seviyeyi belirlerken, F 5 /9
parametresinin ayari, alarm veya algilanan hata silinmeden 6nce hesaplanan motor momentinin ne kadar uzaga dusmesi
gerektigini belirler (bkz. yukaridaki sema).
132
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Algilanan Hata Yonetimi Parametreleri

Kod

Ad / Aciklama Fabrika ayari

FEIH

-

w

e

i

o

[Cevre sicaklik
alarm ]

Kontrol Cihazi Servis Alarmi igin Ortam Sicakhgi 3

[- 10 to 10 °C]

[11 to 20 °C]

[21 to 30 °C]

[31 to 40 °C]

[41 to 50 °C]

[51 to 60 °C]

Kontrol cihazi ¢ikig rolesi fonksiyonu 44 veya 45'i kullanarak (bkz. sayfa 102) bir servis alarmini bildirmek tizere programlanabilir.
Servis alarminin durumu dahili ekran terminalinde goriintilenebilir (bkz. sayfa 21).

Bagslangic yolvermesinde F £ 7 4 parametresini, kontrol cihazinin ortalama ortam galigma sicakhgina ayarlayin. ~ £ 7 4'un yilhk
en yuksek sicakliga ayarlanmasi veya kontrol cihazi ¢caligmaya basladiktan sonra degerin degistiriimesi, kontrol cihazinda erken
servis alarmina neden olabilir.

Istenmeyen Asiri Gerilim ve Giris Faz Algilanan Hatasinin Engellenmesi

F 48 |- F4A 3 parametreleri, asagidakilerin neden oldugu istenmeyen asiri gerilim ve giris fazi hatalarini
engellemek icin kullanilabilir:
e Yiiksek giris empedansi: hat reaktori

e Disik giris empedansi: yiksek kVA dagitim sebekesi
e Gerilim dengesizligi: jenerator gu¢ kaynagi

istenmeyen hatalarin olusmasi durumunda ~ 4 & | parametresinin degeri artar. F 4 & | degerinin 1000'in
Uzerine c¢ikariimasi, istenmeyen hatalari ortadan kaldirmazsa, F 4 5 2 ve F 4 H 3 parametrelerinin degerlerini
gerektigi sekilde yukseltin.

Kod Ad / Aciklama Ayar araligi Fabrika
ayarl
FHH | |[Ingurult.komp.filtr.] Hat guriiltasi kompanzasyon filtresi 0-9999 psn O usn
FHHEZ |[Ingurilt.engel.filtr] Hat guriiltiisii Engelleme filtresi ‘ 0- 9999 usn ‘ 442 usn
FHE 3 |[Ingurilt.engel.kaz.]  Hat guriltiisii Engelleme kazanimi %0 - -300 %100
FHYH4Y |[Gugkayn.dlzen.kaz.] Giic kaynagi ayar kazanimi ‘ 0,0-2,0sn ‘ 0.0
Kullanilan makinenin 6zel bir rezonansi varsa agagidaki olaylar meydana gelir:
e makinede sarsinti olur,
e makine veya cevre birimlerinde dogal olmayan gurdiltd.
Bu olaylarin gergeklesmesi durumunda asagidaki parametreler ayarlanmahdir:
e ilk olarak [Guckayn.dizen.kaz. ] (F 4 A H4)'0 0,5 olarak ayarlayin,
e daha sonra F 4 A H'Un 0,5 olarak ayarlanmasinin bir etkisi olmazsa F 4 A 4'U bagka bir degere ayarlayin,
e [Mot. nominal frek.] (w L) =50Hzise F 45 ['i asagidaki 531 degerine ayarlayin,
e [ =60Hzise F4H I'iasadidaki 442 degerine ayarlayin,
Not: F 4 A I ve FHH 3 parametreleri - 4 5 4, 0,0 disinda bir degere sahipken gecersizdir.
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Algilanan Hata Yonetimi Parametreleri

Motor Asiri Yuk Ozellikleri

Motor Tipi

Kontrol cihazi kendiliginden sogutmali bir motora gii¢ sagliyorsa L /1'yi [0, I, £ veya 3 olarak ayarlayin.
Asagidaki semada, kendiliginden sogutmali motor igin motor frekansinin bir fonksiyonu olarak asiri yiik koruma
seviyesi gosterilmektedir.

Kendiliginden Sogutmali Motor icin Asir Yk Korumasi

Cikis Akim Azaltma Faktort [%)] / [A]
I'}

[EH~]x010

x 0.55

0 » Cikis Frekansi (Hz)
30 Hz

Kontrol cihazi zorla sogutmali bir motora glc saghyorsa 0L /1'yi 4, 5, & veya 7 olarak ayarlayin. Asagidaki
semada, zorla sogutmal motor icin motor frekansinin bir fonksiyonu olarak asiri yiik koruma seviyesi
gosterilmektedir.

Zorla Sogutmali Motor icin Agirl YUk Korumasi

Cikis Akim Azaltma Faktori [%] / [A]

Asiri YUk Korumasi

Asirl YUk Durmasi

A
[EAr]x01.0
x 0.6
0 » Cikis Frekansi (Hz)
6 Hz
Motor asir1 yuk korumasini etkinlestirmek icin L 1'yi O, [, 4 veya 5 olarak ayarlayin.

DIKKAT

MOTORUN HASAR GORME RISKi

oL 2, 4, 6 yada Tye ayarlandigi zaman, motor termik korumasi artik hiz kontrol cihazi tarafindan
saglanmaz. Alternatif bir termik koruma saglayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.

Motor asiri yiik korumasini devre disi birakmak igin 7L fi'yi 2, 3, £ veya 7 olarak ayarlayin. Bu durumda,
ATV212 hiz kontrol cihazi haricindeki ayri bir asiri yik koruma cihazi, hiz kontrol cihazi ile motor arasina
baglanmalidir.

Asin yuk durma fonksiyonu sadece motor ve kontrol cihazi tzerindeki yikin ¢alisma frekansindan bagimsiz
oldugu ve motoru yavaslatarak yiikun azaltilabildigi degisken momentli motorlarla uyumludur.

Asin yuk durdurma etkinse kontrol cihazi, olasi bir asir yiik tespit ettiinde ¢ikis frekansini azaltacaktir. Motor
asir yuk kosulu gectiginde kontrol cihazi, ¢ikis frekansini komut verilen degere geri getirecektir.

Asin yuk durmasini etkinlestirmek i¢cin L 7'yi 1, 3, 5 veya 7 olarak ayarlayin.
Asiri yuk durmasini devre disi birakmak icin 7L /T'yi [, £/, 4 veya E olarak ayarlayin.
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Algilanan Hata Yonetimi Parametreleri

Kod

Ad / Aciklama

Fabrika ayar

[}
—
=

[Mot. asiriyuk

koruma]

Motor Asiri Yiik Ozellikleri

0

DIKKAT

MOTORUN HASAR GORME RIiSKi
oLn 2, 4, B yada Tye ayarlandigi zaman, motor termik korumasi artik hiz kontrol cihazi tarafindan
saglanmaz. Alternatif bir termik koruma saglayin.
Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.

Bu parametre deg@eri asagidakilere baglidir:
- motor tipi (kendinden sogutmali ya da zorla sogutmali),

- ve koruma.

Motor
tipi

Koruma

Asirl yuk
korumasi

Asir yuk
durmasi

1 n
(A

degeri

Aciklama

Davranig

Kendili

ginden

sogut
mali

etkin

devre disi

o

[Std.mot.koruma ]

[Mot. termal koruma.] (- H ) parametresi
tarafindan tanimlanan asiri yuk durumunda, hiz
kontrol cihazi [J L 2 hatasi verirve L harfiyanip
soner.

etkin

etkin

[Std & dur.mot.kor. ]

[Mot. termal koruma.] (- H ) parametresi
tarafindan tanimlanan asiri yik durumunda, hiz
kontrol cihazi hizi otomatik olarak dusurir ve bir
hata hizini izler (Motor nominal frekansinin
%80'i L) (1).

Eger asirn yik, hata hizi boyunca ayni kalirsa,
hiz kontrol cihazi L & hatasi verir ve L harfi
yanip soner.

devre disi

devre disi

[Kend. sog.]

devre disi

etkin

[Kend. sog. asiriyiik dur.]

[Mot. termal koruma.] (£ H ) parametresi
tarafindan tanimlanan asiri yuk durumunda, hiz
kontrol cihazi hizi otomatik olarak dusurtr ve bir
hata hizini izler (Motor nominal frekansinin
%80 w L) (1).

Hiz kontrol cihazi, [J L & hatasi vermeyecektir.

Zorla
sogut
mali

etkin

devre disi

[Zorlamali sog. kor.]

[Mot. termal koruma.] (k£ H ~) parametresi
tarafindan tanimlanan asiri yik durumunda, hiz
kontrol cihazi [J L 2 hatasi verirve L harfiyanip
soOner.

etkin

etkin

[Zor. sog. bélmeli kor. ]

[Mot. termal koruma.] (£ H ~) parametresi
tarafindan tanimlanan asiri yik durumunda, hiz
kontrol cihazi hizi otomatik olarak dugtrir ve bir
hata hizini izler (Motor nominal frekansinin
%80'i L) (1).

Eger asin ylk, hata hizi boyunca ayni kalirsa,
hiz kontrol cihazi 0L 2 hatasi verir ve L harfi
yanip soéner.

devre disi

devre disi

[Zorlamali sog.]

devre digi

etkin

-

[Z.sog & anidur asiriyuk]

[Mot. termal koruma.] (£ H ~) parametresi
tarafindan tanimlanan asiri yik durumunda, hiz
kontrol cihazi hizi otomatik olarak dusurir ve bir
hata hizini izler (Motor nominal frekansinin
%80 L) (1).

Hiz kontrol cihazi, [JL & hatasi vermeyecektir.

(1) Hiz, hata hizindan daha disukse, hiz kontrol cihazi ayni hizi koruyacaktir.
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Seri Haberlesme Parametreleri

Seri Haberlegsme Parametreleri

11

Bu Bolimde neler bulunuyor?
Bu bolimde asagidaki basliklar yer almaktadir:

Konu Sayfa
ATV212 hiz kontrol cihazi ile ana kontrol cihazi arasinda ag haberlesmesi 138
Veri yapisi parametreleri 140
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Seri Haberlesme Parametreleri

ATV212 hiz kontrol cihazi ile ana kontrol cihazi arasinda ag haberlegsmesi

A UYARI

KONTROL KAYBI

¢ Herhangi bir kontrol semasini tasarlayan kisi kontrol yollarinin potansiyel ariza durumlarini hesaba katmali
ve belirli dGnemli kontrol islevleri icin ariza sirasinda ve sonrasinda giivenli bir durum saglanmalidir. Onemli
kontrol fonksiyonlarina 6rnek olarak acil durum durdurma ve asiri hareket durdurma verilebilir.

¢ Onemli kontrol fonksiyonlari igin ayri veya yedek kontrol yollari saglanmalidir.

¢ Sistem kontrol yollari, haberlesme baglantilarini icerebilir. Beklenmeyen iletim gecikmeleri veya baglanti
arizalarinin sonuglari hesaba katiimalidir (1).

Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar gérmesine neden olabilir.

(1) Daha fazla bilgi icin NEMA ICS 1.1 (en son suriim), “Dijital Kontroliin Uygulamasi, Kurulumu ve Bakimi icin Giivenlik Talimatlari” ve NEMA
ICS 7.1 (en son surtim), “Yapi icin Guvenlik Standartlari ve Ayarlanabilir Hiz Kontrol Cihazi Sistemleri Segim, Kurulum ve Igletim Kilavuzu”
belgelerine bakin.

ATV212 kontrol cihazi ve ana kontrol cihazi arasindaki ag haberlesmesi, dahili ekran terminali Gizerinden
secilebilen bes protokolle mimkindur:

e Modbus® RTU
e Metasys® N2

e Apogee® P1 FLN
e BACnet

e LonWorks®

Uc veri alig verig tiirii bulunmaktadir:

e izleme: ¢ikis frekansi, gerilim ve akim gibi izleme degerleri
e Programlama: kontrol cihazi parametrelerinin okunmasi, diizenlenmesi ve yazilmasi
e Kontrol: kontrol cihazinin galistiriimasi ve durdurulmasi ve frekans referansinin kontrol edilmesi

Birden fazla hiz kontrol cihazi iceren bir agda ¢alisma icin, her ATV212 hiz kontrol cihazina F 5 [J & parametresi
kullanilarak 6zel bir adres atanmalidir.

Tum kontrol cihazlarinin, merkezi kontrol sistemine karsilik gelecek sekilde slave oldugu bir agda calisma igin:

e [Kumanda mod sec] (L 710 o) (bkz. sayfa 77) ve [Frekans mod se¢imi] (F /1L ) (bkz. sayfa 77)
parametrelerinin dogru ayarlanmasi gerekmektedir:

- [ 10 4 parametresinin 2 olarak ayarlanmasi, ag haberlesmesi tizerinden kontrol cihazinin
calistirma/durdurma kontroliini saglar

- F 100 d parametresinin 4 olarak ayarlanmasi, frekans referansinin ag haberlesmesi ile kontrol
edilmesini saglar

- L 10d'un 2 veya F [10 d'un 4 olarak ayarlanmasi, seri haberlesme hata algilamasina olanak verir.
F B5 | parametresi, haberlesme kaybi durumunda kontrol cihazinin tepkisini belirler.

ATV212 kontrol cihazinin kontrolt, L /700 4 veya F [1[0 d (bkz. sema, sayfa 46) parametresinin ayarindan
bagimsiz olarak seri haberlesme agdi Gizerinden bir master kontrol cihazi tarafindan saglanabilir. Seri haberlesme
agi kontroll birakir veya fonksiyon 48'e atanmig (zorlamali lokal) bir logic girisi etkinlestirilirse kontrol, [ /70 o
ve F 100 4 arafindan tanimlanmis kaynaga geri yiklenebilir.

Kod Ad / Agiklama Ayar araligi Fabrika
ayarl
FEOO |[Mdb RJ45 hab.hizi] Modbus RJ45 baud hizi - 1
0 | [9600 bps]
! | [19200 bps]
FAEO | |[Mdb RJ45 paritesi] Modbus RJ45 paritesi ‘ - ‘ 1
O | [Hayir]: Parite yok
I | [Cift]: Cift parite
| [Tek]: Tek parite
FHO:Z |[Modbus adresi] ‘ 0 - 247 ‘ 1
Hangi port kullanilirsa kullanilsin, bu adres kullanilir.
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Seri Haberlesme Parametreleri

Kod Ad / Aciklama Ayar araligi Fabrika
ayari
FHO4 |[Hab.zaman asimi ] - 3
KONTROL KAYBI
e Eger F 50 3,0 olarak ayarlanmissa, haberlesme kontroli engellenir.
o Glvenlik nedeniyle haberlesme kesintisi algilamanin engellenmesi hata giderme agsamasiyla veya 6zel uygulamalarla
sinirlanmalidir.
Bu talimatlara uyulmamasi 6lime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar gérmesine neden olabilir.
Haberlesme hatasi algilama devre digl
/ 01 | 1-100 saniye
FHZ0 |[Mdb ag hab. hizi] Modbus agi baud hizi ‘ - ‘ 1
] | [9600]
/| [19200]
FH [Mdb ag paritesi] Modbus ag paritesi ‘ - ‘ 1
0 | [Hayir]: Parite yok
I | [Cift]: Cift parite
2 | [Tek]: Tek parite
FHZ49 |[Ag protokolu] Ag protokolii segimi ‘ - ‘ 1
/| [Mdb RTU]
£ | [Metasys N2]
3 | [Apogee P1]
4 | [BACnet]
5 | [LonWorks]
FHZ 49, FEO 7nin 6nceden 1'e ayarlanmis olmasi halinde etkinlesir.
Not: ATV21 uzerinde, Lonworks konfiglrasyonu |/ degerine denk gelmektedir.
F B [Hab. hata ayari] Haberlesme hatasi ayar! - 4
KONTROL KAYBI
Eger F A5 1, | olarak ayarlanmissa, haberlesme kontrolii engellenir.
Guvenlik nedeniyle haberlesme kesintisi algilamanin engellenmesi, hata ayiklama
asamasiyla veya 6zel uygulamalarla sinirlanmalidir.
Bu talimatlara uyulmamasi 6lime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar gérmesine neden olabilir.
KONTROL KAYBI
F & 5 | parametresinin ayarini bilmek ve anlamak. Bu parametre, bir ag haberlesmesi kaybi durumunda hiz kontrol cihazinin
davranisini kontrol eder. EGer F 55 [ degeri [, I, £ yada 7 ise, hiz kontrol cihazi £ ~ ~ H hatasI vermeyecektir.
Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar gérmesine neden olabilir.
Rampa dur. (F/C modu): Hiz kontrol cihazi durur. Seri kontrol, [Frekans mod sec¢imi] (F /70 o) ve [Kumanda mod seg¢] (L /10 )
tarafindan tanimlanan kaynaklara birakilir. Bu fonksiyon, yalnizca Lonworks terminal devresiyle birlikte kullanilir.
I | [Aktif degil]: Son komut verilen iglem devam eder.
2 | [Rampali dur.]: Hiz kontrol cihazi durur. Seri kontrol korunur.
3 | [Serbest dur.]: Kontrol cihazi, duran motordaki gtici keser. Seri kontrol korunur.
4 | [Er5 ya da Er8]: Hiz kontrol cihazi, haberlesmede algilanan bir £ - - 5 hatasi ya da agda algilanan bir £ - ~ A hatasi verir.
Not: Modbus baglantisi i¢in, yalnizca fonksiyon 1 dikkate alinir. Diger fonksiyon, hiz kontrol cihazinda - - A yada £ ~ - 5 hatasina
neden olur.
FELO7 |[Hab. kanal se¢imi] Haberlesme kanall segimi - 1
[RJI45]: RJI45 portu araciliglyla Modbus komutu.
I | [Acik tip]: Modbus, BACnet, Apogee P1, Metasys N2 ve Lonworks, [Ag protokoll] F 52 9 tarafindan, acik tip port aracihgiyla
tanimlanir.
F B0 1, sadece kontrol cihazi dururken ayarlanabilir.
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Seri Haberlesme Parametreleri

Veri yapisi parametreleri
F HS5 E— F B H DO parametreleri, kontrol cihazi ve veri haberlesme agi arasinda aktarilan verilerin yapisini

tanimlar

Kod

Ad / Agiklama

Fabrika ayari

T
un}
i
o

ny —

Ly

-

—~ Ouw

o

[Mot. kutuplari
(hab.)]

[2 kutup]
[4 kutup]
[6 kutup]
[8 kutup]
[10 kutup]
[12 kutup]
[14 kutup]
[16 kutup]

Haberlesme igin motor kutuplari sayisi

2

[an}
-
J

C

(=]

w oy

[Ny Ry

[ay]

[Data yazma blogu 1]

[Secim yok]: Se¢im yok

[Komut word 1]

[Komut word 2]

[Frekans Ayar Noktasi]

[R6le komutu]: Terminal devresindeki ¢ikis verileri
[FM komutu]: Haberlesme icin analog ¢ikisl

[Hiz Ayar Noktasi]

‘l
un]
-

£ w3

oown

[Data yazma blogu 2]

[Secim yok]: Se¢im yok

[Komut word 1]

[Komut word 2]

[Frekans Ayar Noktasi]

[R6le komutu]: Terminal devresindeki ¢ikis verileri
[FM komutu]: Haberlesme icin analog ¢ikigl

[Hiz Ayar Noktasi]

FE15

- O

[}

o W Cow oy

o m

[Data okuma blogu 1]

[Secim yok]: Se¢im yok

[Durum bilgi]

[Cikis Frek. ]: Cikis frekansi

[Motor akimi]: Cikis akimi

[Cikis volt]: Cikis gerilimi

[Alarm bilgisi]: Alarm bilgisi

[PID geribes deg.]

[G. Term. gorunt .]: Girig terminal devresi monitori
[C. Term. gorunt .]: Cikis terminal devresi monitoru
[VIA goruntu]: VIA terminal devresi monitéru

[VIB goruntu]: VIB terminal devresi monitdru
[Motor hiz gor.]: Cikis motor hizi monitéru

T
m
-
o™

w3

X

oow

O wm

[Data okuma blogu 2]

[Secim yok]: Seg¢im yok

[Durum bilgi]

[Cikis Frek. ]: Cikis frekansi

[Motor akimi]: Cikis akimi

[Cikis volt]: Cikis gerilimi

[Alarm bilgisi]: Alarm bilgisi

[PID geribes deg.]

[G. Term. gorunt .]: Girig terminal devresi monitori
[C. Term. gorunt .]: Cikis terminal devresi monit6ru
[VIA goruntu]: VIA terminal devresi monitori

[VIB goruntu]: VIB terminal devresi monitéru
[Motor hiz gor.]: Cikis motor hizi monitéri
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Seri Haberlesme Parametreleri

Ad / Aciklama

Fabrika ayari

DWW w03

[Data okuma blogu 3]

[Secim yok]: Segim yok

[Durum bilgi]

[Cikis Frek.]: Cikis frekansi

[Motor akimi]: Cikis akimi

[Cikis volt]: Cikis gerilimi

[Alarm bilgisi]: Alarm bilgisi

[PID geribes deg.]

[G. Term. gorunt.]: Giris terminal devresi monitori
[C. Term. gorunt.]: Cikis terminal devresi monitdru
[VIA goruntu]: VIA terminal devresi monitort

[VIB goruntu]: VIB terminal devresi monitor
[Motor hiz gor.]: Cikis motor hizi monitori

0

i
un}
]
un}

—~DwmooOhwvn w0

[Data okuma blogu 4]

[Secim yok]: Sec¢im yok

[Durum bilgi]

[Cikis Frek.]: Cikis frekansi

[Motor akimi]: Cikis akimi

[Cikis volt]: Cikis gerilimi

[Alarm bilgisi]: Alarm bilgisi

[PID geribes deg.]

[G. Term. gorunt.]: Giris terminal devresi monitori
[C. Term. gorunt.]: Cikis terminal devresi monitoru
[VIA goruntu]: VIA terminal devresi monitéru

[VIB goruntu]: VIB terminal devresi monitéru
[Motor hiz gor.]: Cikis motor hizi monit6ri

FE19

~ D woD oW Cwhy 03

[Data okuma blogu 5]

[Secim yok]: Secim yok

[Durum bilgi]

[Cikis Frek.]: Cikis frekansi

[Motor akimi]: Cikis akimi

[Cikis volt]: Cikis gerilimi

[Alarm bilgisi]: Alarm bilgisi

[PID geribes deg.]

[G. Term. gorunt.]: Giris terminal devresi monitori
[C. Term. gorunt.]: Cikis terminal devresi monitdru
[VIA goruntu]: VIA terminal devresi monitoru

[VIB goruntu]: VIB terminal devresi monitéri
[Motor hiz gor.]: Cikis motor hizi monit6ri

Kod

Ad / Aciklama

Ayar araligi | Fabrika
ayarl

i
o
o
(=}

[Bos ID Serbest Notlar
parametresi]

0 - 65535 0

Serbest notlar parametresi, bir ag tzerindeki kontrol cihazini tanimlamak amaciyla ¢zel bir deger ayarlamak icin kullanilir.
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Seri Haberlesme Parametreleri

F B50-F B9 E parametreleri sadece ilgili opsiyonel ekipman monte edilmisse ayarlanmalidir. Daha fazla bilgi
icin, bkz. ATV212 katalogu.

Kod Ad / Agiklama

FESO [Ag adresi]

FBES I [Ag hab. hizi]
FESZ [Ag zaman asimi]
FES3 [Cihaz numarasi H]
FBESH [Cihaz numarasi L]
FESS [Maks. master]
FESE [Maks. data paketi]

F & 2 9 parametresinin degeri degistirildigi zaman, F £ 9 [J ayar araligi ve fabrika ayari otomatik olarak
F B4 E'ya ayarlanir.

Modbus APOGEE FLN P1 METASYS N2 BACNET

Ayar Fabrika Ayar Fabrika Ayar Fabrika Ayar Fabrika

Arahgi ayari Araligi ayari Araligi ayari Araligi ayari
FaZg - 1 3 3 2 2 4 4
FHE90| 0-65535 0 1-99 99 1-255 1 0-127 0
FAT I 0-6 0 1-5 5 1-5 5
FAIZ 20 - 600 100 20 - 600 100 20 - 600 100
FA93 0-4194 0 0-4194 0 0-4194 0
FAIY 0-999 0 0-999 0 0-999 0
FAIS 0-127 0 0-127 0 0-127 127
FAIE 0-100 0 0-100 0 1-100 1

Farkli haberlesme protokollerini destekleyen 2 baglanti portu bulunmaktadir: dahili ya da opsiyon kartinin
kullanilarak.

iki kanal, ayni anda triinle baglanti kurabilir ancak yalnizca bir tanesi lojik ya da frekans komutunu hiz kontrol
cihazina génderebilir:

e izleme igin kullanilan iki kanal
e Komut icin kullanilan bir kanal (¢calisma emri ve hizi) ile izleme igin kullanilan ikinci kanal.

Haberlesmenin konfiglirasyon parametreleri, Grindn bir sonraki agilisinda dikkate alinir.

Aciklama RJ45 Ag Ag Ag Ag Ag
Modbus Modbus Apogee P1 | Metasys N2 BACnet LonWorks
F B2 59 |Ag secimi - ° ° o o o
FE00 |Modbus RJ45 Baud hizi ° - - - - -
F &80 1 |Modbus RJ45 Paritesi ° - - - - -
F E07 |Modbus adresi ° ° - - - -
F A0 3 |Modbus zaman asimi ° ° - - - (1)
F 85 | |Hab. hata davranigi [ ° ° ° ° °
F 820 |Modbus Net Baud hizi - ° - - - -
F&& | |Modbus Net Paritesi - ° - - - -
F 8490 |Ag parametresi - - ° ° ° -
F B39 | |Ag parametresi - - ° - ° -
F B9 |Ag parametresi - - ° ° (] -
F 8493 |Ag parametresi - - - - o -
F 8494 |Ag parametresi - - - - o -
FB495 |Ag parametresi - - - - o -
F B9E |Ag parametresi - - - - o -
(1) Zaman asimi baglanti kesintisi karti, dahili varsayilan deger (3s)
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Hiz Referans Seviyesiyle Calistirma/Durdurma Komutu

Hiz Referans Seviyesiyle Caligtirma/Durdurma

Komutu
12

Bu Bolimde neler bulunuyor?
Bu bolimde asagidaki basliklar yer almaktadir:

Konu Sayfa

Genel Bilgiler 144

S1A53838 01/2011 143

www.eforsan.com.tr
542 291 58 92 - 0 242 335 40 42



Hiz Referans Seviyesiyle Caligtirma/Durdurma Komutu

Genel Bilgiler
Hiz referans seviyesine bagli olarak kontrol cihazinin ¢alistirma/durdurma kontroliinii etkinlestirmek igin [Frek.
tabani] (F &4 1) ve [Frek. tabani histeris. ] (F & 4 &) parametrelerini kullanin.
Hiz kontrol cihazi normal ¢aligirsa ve cihazda calistirma izni sinyali varsa, hiz referans seviyesi ¥ = 4 | +
F & 4 2 (asagidaki semada B noktasi) tarafindan ayarlanan frekansi gectigi anda hiz kontrol cihazi motora gili¢
vermeye baglayacaktir. Cikis frekansi, - &+ [ — F 2 4 2 (agadidaki semada A noktasi) tarafindan belirlenen
seviyenin altina distiigi anda motordaki glic kesecektir.
Cikis Frekansi (Hz)
}
FZaiFeeE]
FoH || -3
[Feui|-[Feqa| = ‘
0/ A B 100%= Hiz Referansi
Kod Ad / Acgiklama Ayar araligi Fabrika
ayari
FaH | [Frek. tabani ] Caligtirma frekansi] 0,0 - [Maks. frekans] (F H) Hz 0,0 Hz
FZaH2 [Frek. tabani histeris.] Calistirma frekansi histeresisi 0,0 - [Maks. frekans] (F H) Hz 0,0 Hz
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Sarkma Kontrolu

Sarkma Kontroli

13

Bu Bolimde neler bulunuyor?

Bu bolimde asagidaki bagliklar yer almaktadir:

Konu

Sayfa

Sarkma Kontroll

145
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Sarkma Kontrolu

Disme kontroll ilkesi

Sarkma kontroliinin (veya negatif kayma kompanzasyonu) kullaniimasi, yik paylasimi uygulamasinda birden
fazla motor arasinda yuki dengelemeye yardimci olabilir. Ylke gl¢ veren motorda izin verilen kayma veya hiz
sarkma miktari, yik akim seviyesi ve F 72 [0 ve F 32 3 parametreleri tarafindan belirlenir.

Motor calismasi sirasinda sarkma kontrold, kontrol cihazi ¢ikis frekansini disurir. Rejeneratif frenleme

sirasinda sarkma kontroll, kontrol cihazi ¢ikis frekansini artrir.
Etkinlestirildiginde asagdidaki durumlarda sarkma kontroll etkinlegtirilir:

e Yik akimi, F 72 37 parametresi tarafindan ayarlanan seviyeyi astiginda.
e Kontrol cihazi ¢ikis frekansi [Mot baslama frek] F & 4 [J (bkz. sayfa 82) ve [Maks. frekans] (F H)

(bkz. sayfa 82) arasindadir.

Cikis frekansi (Hz)

A
Komut frekansi: fy

Af

Calisma frekansi: f;

[Glg var]

0 Fag3 T

100%

Moment akimi (%)

izin verilen hiz sarkma miktari (f) asagidaki denklemle hesaplanabilir:
f= L/L (1) (motor nominal frekansi) x F 32 0 x (yuk akimi — F 3 2 3)(2)

Ornek:
L =60Hz
F3:20=%10

F 32 3 = %30 (kontrol cihazi nominal akiminin)
Yk akimi = kontrol cihazi degerinin %100'U
f=60x0,1x(1-0,3)

f=60x0,07
f=4,2
Hiz referansinin 60 Hz ayarlanmis oldugunu kabul edersek ¢ikis frekansi: f1 = fO - f = 60 - 4,2 = 55,8 (Hz)
olacaktir.
Kod Ad / Aciklama Ayar araligi Fabrika ayari
=] [YUk kazanci] %0 - 100 %0
F3z43 [Yuk kazanci offseti] %0 - 100 (3) %10

(1) Bu, [Frek. Ust limiti] (L/ L) parametresidir (bkz. sayfa82). Bu formilde [Frek. Ust limiti] (L/ L ) parametresinin gercek
ayarindan bagimsiz olarak [Frek. tst limiti] (L/ L ) yerine girilen deger 100’0 agmamalidir.

(2) (Yuk akimi - F 32 3 =0) ise hiz sarkmasi sifirdir.
(3) Kontrol cihazi nominal akiminin yiizdesi.
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Diagnostik ve sorun giderme

Bu Kisimda neler bulunuyor?

Bu bdlimde asagidaki basliklar yer almaktadir:

Bolim

Bolum Adi

Sayfa

14

Diagnostik ve sorun giderme

149
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Diagnostik ve sorun giderme

Diagnostik ve sorun giderme

14

Bu Bolimde neler bulunuyor?

Bu bolimde asagidaki bagliklar yer almaktadir:

Konu Sayfa
Algilanan hata kosullari 150
Alarm Kosullari 153
On Alarm Kosullari 154
Algilanan hatanin silinmesi 155
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Diagnostik ve sorun giderme

Algilanan hata kosullari
Bir hata algilamasi oldugu zaman veya bir alarm ya da 6n alarm kosulu gerceklestigi zaman, sorunlari tespit
etmek ve ¢dzmek icin bundan sonraki sayfalarda bulunan tablolara bakin.

Sorunun tablolarda anlatilan islemlerle ¢6zilememesi durumunda Schneider Electric temsilcinizle baglanti
kurun.

A ATEHLIKE

ELEKTRIK CARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SICRAMASI TEHLIKESI

* Bu bdlimdeki prosediirii gergeklestirmeden énce, «Baslamadan dnce» bdlimindeki talimatlari okuyun ve
anlayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, 61Um veya agir yaralanmaya neden olur.

Alarm Kodlari

Kod Ad Olasi nedenler Cozumler
CF 12 |[YUkleme aktarimi |+ Gegersiz konfigurasyon. Kontrol cihazina |* Daha 6nceden yiklenmis olan
hatasi] bara veya haberlegsme agi tizerinden konfigurasyonu kontrol edin.
yuklenmis konfigtrasyon tutarsiz. * Uyumlu bir konfigtrasyon yukleyin.

* Bilgisayar yazilimi kullanilarak yapilan
aktarim, deger farkliliklari nedeniyle basarili

olmadi * Yiklemeyi gergeklestirmek igin,
(6rnegin, bir ATV212eeeN4 "Haberlesme hatasini goster" (Araglar /
konfigiirasyonunun ATV212eeeN3'e Cevre secenedi / Baglatma / Haberlesme)
yuklenmesi) segeneginin isaretini kaldirin.
E-IH [VIA sinyal hatasi]  |e VIA analog sinyali, F 5 3 3 parametresi ¢ VIA'daki sinyali kontrol edin ve sinyal
tarafindan ayarlanan seviyenin altinda. kaybinin nedenini diizeltin.
* F £ 3 37 parametresini dogru oldugundan
emin olun.
E- 19 |[CPU haberlesme |+ Kontrol CPU'lari arasinda haberlegsme « Kontrol cihazini tamir etmesi igin
hatasi] hatasi Schneider Electric'le iletigim kurun.
E-20 [Asirt moment yiiks- | ¢ Moment artirma [Oto tork artirma] (F 4 [7 2) | Kontrol cihazi otomatik tanimasini
eltme hatasi] parametresi ok yiiksek. tekrarlayin ve sonra da [Oto tork artirma]
* Motor empedansi ¢ok dusuk. (F 40 2) parametresini ayarlayin.
E-2 | [CPU hatasi 2 hata] | Kontrol devresi CPU'su galismiyor. ¢ Kontrol cihazini tamir etmesi igin
Schneider Electric'le iletisim kurun.
EdH [EEprom guicti uyum-| e Eeprom giicli uyumsuz. * Kontrol cihazini tamir etmesi icin
suz] * Uriin donanimi algilanan hatasi. Schneider Electric'le iletisim kurun.
EEF | |[EEPROM hatasi 1 |« Veri yazma hatasi olustu. * Algilanan hatayi silmek icin gticti agip
hata] kapatin.
EEFZ |[EEPROM hatasi 2 |s Parametre resetleme iglemi sirasinda * Algilanan hatayi silmek icin gticti kapatip
hata] kontrol cihazina gelen gii¢ kesildi ve acin ve parametre resetleme islemini
dolayisiyla veri yazma hatasi olustu tekrarlayin.

* Algilanan hata silinmezse kontrol cihazini
tamir etmesi icin Schneider Electric'le

iletisim kurun.
EEF 3 |[EEPROM hatasi 3 |e Veri okuma hatasi olustu. * Algilanan hatayi silmek icin gticti agip
hata] kapatin.
EFZ [Toprak hatasi] * Motor veya motor kablolarinda toprak hatasi|* Toprak hatalarina kargi motoru ve motor
kablolarini kontrol edin.
EFHO [[Cikis faz kaybi * Bir ya da daha fazla ¢ikis fazi kaybi * Eksik ¢ikis fazinin nedenini belirleyin (kétl
hatasi] baglanti, ¢ikis baglantisinin kesilmesi veya
motor i¢inde acik sargi gibi) ve sorunu
dizeltin.
* F £ [5 parametresini kontrol edin.
EFH I |[Girig faz kaybi * Bir giris fazinin kaybi * Eksik olan girig fazini tespit edin ve diizeltin.
hatasi] * F E [ H parametresini kontrol edin.
Err | [[Hizref. hatasi] e FOOZ, F2O3,FZ I0veya FZ |2 * Parametreleri dogru ayarlarina ayarlayin.
parametreleri diizgln sekilde
ayarlanmamis.
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Diagnostik ve sorun giderme

Kod Ad Olasi nedenler Cozumler
Err 2 |[RAM hatasi] * Kontrol devresi RAM'i galismiyor. ¢ Kontrol cihazini tamir etmesi igin
Schneider Electric'le iletisim kurun.
Err3 |[ROM hatasl] * Kontrol devresi ROM'u ¢aligmiyor. * Kontrol cihazini tamir etmesi igin
Schneider Electric'le iletisim kurun.
Er -4 |[CPU hatas 1] * Kontrol devresi CPU'su caligmiyor. * Kontrol cihazini tamir etmesi icin
Schneider Electric'le iletisim kurun.
Err5 |[Com RJ45 hatasi] |e Seri haberlegsme hatasi * Ag kontrol cihazlarini ve kablolari kontrol edin.
* Haberlesme zaman asimi F A [J 3 parametresinin
ayarini kontrol edin.
* Uzak grafik ekran opsiyonu kablosunu kontrol edin.
® [ A 9 parametrelerinin ayarini kontrol edin.
Err 7 |[Akim sensoru hatasl] | Motor akim sensori galismiyor. « Kontrol cihazini degistirin.
Err A |[Ag hatasI] * AJ haberlegsme hatasi * Ag kontrol cihazlarini ve kablolari kontrol edin.
Err 39 |[Uzak tug takimi * Grafik ekran secenegi kablosu baglantisi  |* RJ45 kablosunu kontrol edin.
hatasi] kesildi
EEn | |[Ototanima hatasi] |e F 40 /- F 4354 parametreleri hatall bir sekilde [* F 40 I-F 494 parametrelerini diizgiin sekilde
ayarlanmis. ayarlayin.
* Motor, kontrol cihazi igin gok buyk. ® Daha biyuk bir kontrol cihazi kullanin.
* Motor kablosu gostergesi ¢ok kiguk. * Daha buyuk bir gosterge motor kablosu kullanin.
* Otomatik tanima baslangicinda motor hala * Otomatik tanima islemi baslatilmadan 6nce
donuyor. motorun durduruldugundan emin olun.
® Kontrol cihazi, 3 fazli endiiksiyon motoruna giic | ® Kontrol cihazini, sadece 3 fazl endiiksiyon
saglamiyor. motoruna gu¢ saglamak igin kullanin.
EEYF |[Src. hatasi] * Ana kontrol karti galigmiyor. * [Parametre sil] (£ 4 F) parametresini 6
olarak ayarlayin.
* Bu, algilanan hatay! silmezse kontrol
cihazini degistirin.
Fd [Kapali damper 1 * Damper kapali konumda kilitlenmigtir. ¢ [Damper hata davra.] (F 5 4 3
hatasi] parametresini O olarak ayarlayin.
* FL role baglantisini kontrol edin
(FLAIFLB).
* Role konfiglirasyonunu kontrol edin
(F 1r3aolr 132).
Fde [Kapali damper 2 * Damper bloke edilerek a¢iimis ya da lehimli.|* [Damper geribes. tipi] (F 5 5 )
hatasi] parametresini O veya 1 olarak ayarlayin. FL
role baglantisini (F L A/F L &) kontrol edin.
* Role konfigurasyonunu kontrol edin
(F raglr 132).
noeo  |[Toplam giris glcl] | Birikmig girig giicti degeri, 999.999 kWh'ten | Logic giris fonksiyonu 51 veya £ 74 5 parametresini
daha fazladir. kullanarak birikmisg giris gticii degerini silin.
oc i1 [Asir akim * Hizlanma siresi kisadir. * Hizlanma siresi parametrelerini (A £ [ veya
hizlanmasi] « [Mot. kont.modu se¢ .] (F £ ) parametresinin | F 50 0) artirin.
ayari yanlis. * [Mqt. kont.modu se¢ ] (P £) parametresi icin dogru
» Kontrol cihazi, donen yukte ¢alistiriliyor. d?.ge” Seain. - -
! * Donen ylku yakalama F 70 | parametresini
* Kontrol cihazi duslik empedans motoruna | etkinlestirin.
gl¢ sagliyor. * Anahtarlama frekansi F 3 [J [] parametresini
* Toprak hatasi ayarlayin.
* F 3 | b parametresini 1 veya 3 olarak ayarlayin.
or IF  |[SC ya da toprak * Hizlanma sirasinda kisa devre veya toprak |* 1000 V megger test aracini kullanarak motor
hatasi hiz.] hatas! ve motor kablolarinda topraklama hatasi
olup olmadigini kontrol edin.
oce [Asir akim * Yavaglama siiresi ¢ok kisa. * Yavaslama siiresi parametrelerini (o £ [ veya
yavaglamasi] * Toprak hatasi F 50 I)artinn.
® [ 3 | b parametresini 1 veya 3 olarak ayarlayin.
oc2F |[SCyadatoprak * Yavaslama sirasinda kisa devre veya * 1000 V megger kullanarak motor ve motor
hatasi yavas.] toprak hatasi kablolarinda topraklama hatasi olup
olmadigini kontrol edin.
oc3 [Asiri akim sabit hizi ]| e Yiikte hatali dalgalanmalar * Yiik dalgalanmalarini digiiriin.
* Anormal yik kosulu ¢ YUku kontrol edin.
* £ 3 |5 parametresini 1 veya 3 olarak
ayarlayin.
orC 3F  |[SCltoprak hatasi * Sabit hizda galigma sirasinda kisa devre  |* 1000 V megger kullanarak motor ve motor
sabit hiz ] veya toprak hatasi kablolarinda topraklama hatasi olup
olmadigini kontrol edin.
ocA [Baglatmada SC * Toprak hatasi * 1000 V megger kullanarak motor ve motor
donusturucd] kablolarinda topraklama hatasi olup

olmadigini kontrol edin.
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Kod Ad Olasi nedenler Cozamler
arL [Baglatmadan SC * Faz-faz c¢ikigl kisa devresi * 1000 V megger kullanarak motor ve motor
mot. kablosu ] * Motor empedansi cok duistik. kablolarinda topraklama hatasi olup
olmadidini kontrol edin.
OoH [Hiz kontrol cihazi | Kontrol cihazi sogutma fani calismiyor. * Sogutma sonrasinda kontrol cihazi algilanan
asir sicaklig] « Ortam sicakhigi gok yiiksektir. hatasini resetleyerek iglemi tekrar baglatin.
» Muhafaza havalandirmasi bloke olmus. * Kontrol cihazi etrafindaki serbest alani
« Kontrol cihazi yakininda bir 1si kaynag var.| artirarak ve kontrol cihazi yakinindaki tim isi
« Kontrol cihazi sogutma blogu sicaklik ureten kaynaklari kaldirarak ortam
sensorii hatall calisiyor. sicakligini dugtran.
¢ Fanin galismasini kontrol edin
OHZ [PTC asgiriisinmasi] | Motor sargilarinda bulunan harici PTC, * Motor agir yik kosulunu dizeltin.
motor asiri sicaklik kosulunun géstergesidir.|® PTC'nin diizgiin ¢alisip ¢alismadigini kontrol edin.
oLt [Hiz kontrol cihazi  |e Hizlanma stiresi kisadir. * Hizlanma suresi parametrelerini (A [ L veya
asir yuk * DC enjeksiyon akimi seviyesi ¢ok yiksek. | F 500) artirin,
* [Mot. kont.modu seg .] (P k) parametresinin |* F &5 | velveya F & 5 & parametrelerinin
ayari yanls. ayarini disurdn.
* Kontrol cihazi, dénen yikte ¢alistirihyor. ¢ [Mot. kont.modu seg¢.] (F £ ) parametresi igin
* Yiik cok biiytik. dogru degeri secin.
* Donen yuku yakalama F 310 |
parametresini etkinlegtirin.
e F 312 parametresini 2 olarak ayarlayin
* Daha yuksek gul¢ degerine sahip bir kontrol
cihazi kullanin.
oLe [Motor agiri yik] ¢ [Mot. kont.modu sec.] (F L) parametresinin |* [Mot. kont.modu seg¢.] (F L) parametresi igin
ayari yanlis. dogru degeri secin.
* Motor sikismis. ¢ Yiku kontrol edin.
* Disuk hizli calisma, surekli olarak e [1L [T parametresini DUsuk hizda ¢alhisma
gerceklesiyor sirasinda motorun dayanabilecegi dugik
* Motora agirl yuk uygulanmis. yuk seviyesine ayarlayin.
orF | [Asiri gerilim « Girig gerilimi anormal sekilde dalgalaniyor. |¢ Bir hat reaktorii kurun.
hizlanmasi] * Gli¢ sebekesi, 200 kVA'den yiiksek. * Donen yiikii yakalama F 317 |/
* Gl faktort kapasitesi anahtarlama parametresini etkinlestirin.
* Gii¢ sebekesinde SCR anahtarlama e F 3 [J 2 parametresini 2 olarak ayarlayin
* Kontrol cihazi, dénen yiikte caligtiriliyor. * Eksik ¢ikis fazinin nedenini belirleyin (k6tu
* Aralikli ¢ikis fazi hatasi baglanti, ¢ikis baglantisinin kesilmesi veya
motor icinde agik sargi gibi) ve sorunu
dizeltin.
orz2 [Asiri gerilim * Yavaslama stresi ¢cok kisa. * Yavaglama siiresi parametrelerini (7 £ [ veya
yavaslamasi | * Yiik kontrolii F 50 1) artinn.
* Giris gerilimi anormal sekilde dalgalaniyor. * F 305 parametresini etkinlestirin.
* Gii¢ sebekesi, 200 kVA'den yiiksek ® Bir hat reaktord kurun.
* Giic faktorii kapasitesi anahtarlama * Girig ve ¢ikig devrelerinde faz kaybi algilamasi olup
* Gii sebekesinde SCR anahtarlama olmadigini kontrol edin ve varsa dizeltin. N
® Kontrol cihazi, donen yiikte caligtiriliyor. ‘ Db'_‘e” yuku yakalama £ 3] | parametresini
etkinlestirin.
* Aralikli cikig fazi hatasi
oF3 [Asini gerilim sabit | Giris gerilimi anormal sekilde dalgalaniyor. * Bir hat reaktorii kurun.
hizi] * Glig sebekesi, 200 kVA'den yuksek * Girig ve gikis devrelerinde faz kaybi
* Gug faktorl kapasitesi anahtarlama algilamasi olup olmadigini kontrol edin ve
* Gig¢ sebekesinde SCR anahtarlama varsa dizeltin.
* Kontrol cihazi yenileniyor; yiik, motorun kontrol
cihazi cikis frekansi Gzerinde bir frekansta
calismasina neden oluyor.
* Aralikli ¢ikig fazi hatasi
Ok [Asiritork] ¢ Hesaplanan motor momenti, F 5 |5 e FE I5ve FE |5 parametrelerini gerektigi
parametresi tarafindan ayarlanan seviyeye | gibi ayarlayin.
ulasti. * Makine galismasini kontrol edin.
50UE  |[PM motoru cikma] ¢ Motor sikismis. * Yiikii kontrol edin ve sikis kosulu diizeltin.
Sl’gtrg:ﬂ" gmfg;zmden * Cikis fazi kaybi . Mqtor ve yuk kablosu baglantilarini kontrol
cikiyor) * Darbe yukl edin
ur [Duguk yik] « QOlgiilen motor akimi, F 5 | | parametresi |* Dogru ayarlarigin F & [0-6 12
tarafindan ayarlanan seviyenin altina distu.| parametrelerini kontrol edin.
up i [Dustk gerilim] * Girig gerilimi ok duguk. * Girig gerilimini kontrol edin ve sorunu
dizeltin.
* F 52 7 parametresi icin dogru degeri segin.
* Donen yuku yakalama F 310 |
parametresini etkinlegtirin.
e F 3002 parametresini 2 olarak ayarlayin
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Diagnostik ve sorun giderme

Alarm Kosullari

Alarmlar, kontrol cihazinin bir hata kosuluna girmesine neden olmaz.

Alarm Kodlari

Kod Aciklama Olasi nedenler Cozumler

Ak~ || [Oto tanima] ¢ Otomatik hassas ayar iglemi devam * Birka¢ saniye i¢in mesaj kaybolursa
ediyor normal.

L Lr |[Reset aktif] * Bu mesaj, algilanan hata * Algilanan hatayi silmek icin STOP
goruntuleniyorken STOP tusuna tusuna bir kez daha basin.
basildiginda gosterilir.

db [DC frenleme] * DC frenleme devam ediyor * Bir sorun gergeklesmemesi

durumunda alarm kodu kapanir.

db0n | [dbOn] * Motor safti sabitleme kontrolii .

E2 17| [HMI hatasi] * Grafik ekran opsiyon tusu, 20 saniyeden |* Grafik ekran opsiyon tusunu serbest
fazla sure boyunca basili tutulmus. birakin.

¢ Grafik ekran opsiyon tugu dizgiin * Bu, hatayi silmezse kontrol cihazini
sekilde ¢alismiyor olabilir. degistirin.

E I [Deger asimi] * Frekanslar gibi degerler icin girilen * Frekans serbest birim biyitmesi [Ozel
Gorintilenebilenbasamak | basamak sayisi 4'ten fazla (Ust frek. degeri] (F 70 2')'yi digurun.
sayisi agildi basamaklar dncelige sahiptir).

E OF F | [Lok.dur.aktif ] * [sletim paneli, otomatik kontrol veya * Acil durumda durdurmak igin STOP
manuel kontrol modunda igletimi tusuna basin. Acil durum
durdurmak igin kullantlir. durdurmasini iptal etmek icin bagka

herhangi bir tusa basin.

E rr || [Hiz ref. alarmi] * Nokta 1 ve 2'deki frekans ayarlama * Nokta 1 ve 2'deki frekans ayarlama
sinyalleri, birbirine ¢cok yakin ayarlanmis.| sinyallerini, birbirinden ayri olarak

ayarlayin.

k9949 | [Gucg&gt;IMWh] integral « integral giris giicii degeri, 999,99 * Gi¢ kapaliyken veya giris terminali
giris gucu kWh'ten daha fazladir. fonksiyonu CKWH agildiginda veya

gorintilendiginde ENT tusunu 3 sn
veya daha uzun bir siire boyunca
basili tutun.

H 999 | [Gugg&lt; IMWh] Integral « integral ¢ikis giicii degeri, 999,99 * Glc kapaliyken veya girig terminali
cikis gucu kWh'ten daha fazladir. fonksiyonu CKWH agclildiginda veya

goruntulendiginde ENT tusunu 3 sn
veya daha uzun bir siire boyunca
basili tutun.

HE Ad | [Kafa]  auh veri grubundaki ilk ve son veri 6gesi, | Veri grubundan ¢ikmak icin MODE

Ermd |[Son] goruntulenir. tusuna basin.

ilk/son veri 6gelerini
gorintiler

H I [Yuksek * Programlama sirasinda parametrenin | Parametrenin sinirlari dahilinde bir

L O | [Duslk] maksimum veya minimum degerini asan | deger girin
Parametre ayarlama hatasi | bir deger giriimis.

I'm 1E | [ilklendirme] * Parametreler, varsayilan degerlerine * Birka¢ saniye i¢in mesaj kaybolursa
sifirlaniyor. normal.

L 5E F | [DustkHizdur] Alt sinir * F 25k ile segilen otomatik durdurma | Otomatik devre digi birakma
frekansinda surekli fonksiyonu etkinlestirildi. fonksiyonunu etkinlestirmek icin alt
¢alismanedeniyle otomatik sinir frekansi L L+F 35 | Gzerindeki
durdurma frekans komutunu artirin veya ¢alisma

komutunu kapatin.

MMoF F | [Hat dusukger. hatasi] * Faz-faz girig gerilimi ¢ok duisuk. * Ana devre besleme gerilimini 6lgun.
Gerilim normal seviyesindeyse kontrol
cihazinin onariimasi gerekir.

OFF | [Srcdur] * ST-CC (gahstirma izni) devresi agiktir. |* ST-CC devresini kapatin.

m 5 E | [Kilith durum] * Fonksiyon onaylandigi zaman Li aktif. | Konfiglre edilen aktif Li'yi devre digl

* Fonksiyon onaylanarak bir birakin.
konfiglrasyon aktarimi gergeklestirildigi
zaman Li aktif.

r Er 4 |[Otosil] « Kontrol cihazi, tekrar galigtirma * Birkag saniye iginde tekrar caligirsa
surecinde. kontrol cihazi normal galigiyordur.

¢ Anlik durma gerceklesti.

5E OF | [Durma sagla.] Anlik gi¢ e F 302 (anlik gug kaybi arizasi * Tekrar caligtirmak icin kontrol cihazini
kaybi yavaslatma calismasi) ile ayarlanan yavaslatma resetleyin veya tekrar bir calistirma
durdurma engelleme durdurma engelleme fonksiyonu sinyali girin.
fonksiyonu etkinlestirilmis. etkinlestirilmis.
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On Alarm Kosullari

On Alarm Kodlari

Kod On alarm Aciklama
C [Akim alarmi] * Kontrol cihazi akim sinirinda.
» Daha fazla bilgi icin, F 5 0 | (bkz. sayfa 69) ve F |55 (bkz. sayfa 74) parametrelerine

basvurun.

F [DC bus alarm] * Yuksek besleme hatti, rejeneratif motor frenlemesi veya bunlarin bir kombinasyonu
nedeniyle kontrol cihazi, asiri gerilim algilanan hatasi vermek tizere. Daha fazla bilgi igin,
F 305 (bkz. sayfa 128) ve F £ &' £ (bkz. sayfa 128) parametrelerine bagvurun.

L [Mot.asiriyik alarm] | Motor agiri yiik zamanlayicisi, algilanan hata seviyesinin %50'sine ulasti veya gegti.

H |[Src.asiriisi alarm] | Hiz kontrol cihazi asirl isinma hatasi algilamasina yaklasiyor.

On alarm kodlari, dahili HMI {izerinde yanip sénerek soldan sada su sirayla gorintiileniyor: £, 7, L, H.

iki ya da daha fazla sorunun ayni anda ortaya cikmasi durumunda, agagidaki én alarm kodlarindan biri
gorlntilenir ve yanip séner: CF, FL, L FL.
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Diagnostik ve sorun giderme

Algilanan hatanin silinmesi

Resetlenemeyen bir algilanan hata olmasi durumunda:

1 Harici kumanda guict de dahil olmak tzere tim gii¢ baglantilarini kesin.

2 Kesilen tim gic¢ baglantilarini agik konumda kilitleyin.

3 DC bara kapasitérlerinin yikunin bosalmasi icin 15 dakika bekleyin (Kontrol cihazi LED'leri, DC bara
geriliminin olmadiginin gostergesi degildir).

4 DC bara geriliminin 42 Vdc degerinden daha diigiik oldugundan emin olmak i¢in PA/+ ve PC/- terminalleri
arasindaki gerilimi 6l¢tn.

5 DC bara kapasitorlerinin yiikii tamamen bosalmamissa, yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.
Kontrol cihazinda onarim yapmayin veya kontrol cihazini ¢alistirmayin.

6 - Algilanan hatayi bulun ve giderin.

7 - Algilanan hatanin duzeltildiginden emin olmak icin kontrol cihazina tekrar gug¢ verin.

Herhangi bir agiri yik fonksiyonu (7L [ veya [JL ') aktifken, hesaplanan soguma suresi gegmemigse kontrol
cihaz harici bir cihazdan resetleme sinyali girilmesi veya ekran terminali Gizerindeki Stop tusuna basiimasiyla
resetlenemez. Hesaplanan sogutma siresi:

/- Algilanan hata gerceklestikten sonra 30 saniye
- 0L 2 Algilanan hata gerceklestikten sonra 120 saniye

DIKKAT

MOTORUN HASAR GORME RIiSKi

e Termik asiri yuk sonrasinda termik durumun tekrar resetlenmesi motorda termik gerilime neden olabilir.

e Hatalar gercgeklestiginde, tekrar ¢alistirmadan dnce motor ve ekipmanlarda sorun olup olmadigini hemen
kontrol edin (kilitli saft ya da mekanik agiri yik gibi). Ayrica anormal koullarda (faz kaybi veya faz
dengesizligi gibi) motora saglanan guct kontrol edin.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.
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Ek

IV

Bu Kisimda neler bulunuyor?

Bu bdlimde asagidaki basliklar yer almaktadir:

Bolum Bolum Adi Sayfa
15 Gegis 159
16 Parametreleri Resetleme Tablolar 161
17 Kullanici Ayarlari Tablolari 171
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Gegis

Gecis

15

Bu Bolimde neler bulunuyor?

Bu bolimde asagidaki bagliklar yer almaktadir:

Konu

Sayfa

ATV21'den ATV212'ye gegis

160
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Gegis

ATV21'den ATV212'ye gecis

Genel

Devreye alma

ATV212, ATV21 ile uyumludur

Modbus ATV21'den ATV212'ye Gegis: Modbus RJ45 kullanilarak ATV21 kontrol edilirken, [Ag protokoli]
(F B2 9) parametresi 1'e ayarlanmis olmalidir.

ATV212 ile F H & 9 parametresi ['e ve [Hab. kanal sec¢imi] (F & 0 7) parametresi de [RJ45] () olarak
ayarlanmig olmalidir. Fabrika ayari [Network] ( /)'dir

Sayfa 138'den itibaren anlatilan diger haberlesme parametrelerinin ayarlari, ATV21'de oldugu gibi kalmaktadir.

Not: LonWorks ile ilgili olarak, F & 7 5 parametresinin ATV21 i¢cin ['e ayarlanmasi ve ATV212 i¢in 5'e
ayarlanmasi gerekmektedir.

ATV21'den ATV212'ye bir konfigiirasyon aktarimi mimkundur.

Ornegin:

Bilgisayar yazilimi araciligiyla bir ATV21'den bir konfiglrasyon ytkleyip (ve donlstiricu tipi olarak ATV21
secip) bunu ATV212'ye indirebilirsiniz.

ATV21'den ATV212'ye yapilan aktarimdan sonra, yeni parametreler fabrika ayarlarinda kalirlar:

[Damper geribes. tipi] (F 5 A 1), [Damper agma zamani] (F 5 & 1), [Damper kapanma zamani] (F 5 8 &)
,[Damper hata davra.] (F 5 A 7),[Zorla. yangin kontr.] (F & 5 [0), [Zorla yangin fonk.] (F £ 5 5), [Hab. kanal
secimi] (F 80 7), [Mdb ag hab. hizi] (F & Z ), [Mdb ag paritesi] (F 2 1) ve [Asirt akim 6n.i¢in LL ] (F 7 90).

Hiz kontrol cihazi ¢aligiyorsa, yiikleme konfigiirasyonuna izin verilmez.

Hiz kontrol cihazina ve algilanan hataya yiikleme konfigiirasyonu aktariminda bir kesinti olmasi halinde, £ F /2
ayarlanir. Algilanan bu hata kodu, hiz kontrol cihazina giden gu¢ kesildikten sonra bile mevcuttur.

Yikleme aktarimi algilanan hata kodu £ F [ 2"yi resetlemek igin:

e Yeni bir bagarl aktarim gergeklestirin
e Hiz kontrol cihazi Gizerinde bir fabrika ayari yapin (£ 4 F parametresini kullanarak)

Yukleme aktariminin sonunda, bir fonksiyona konfigtire edilen lojik girigi aktifse, hiz kontrol cihazi ¢alisamaz.
Fonksiyonu kullanmak ve motoru ¢alistirmak icin, lojik girisini devre disi birakmak ve etkinlestirmek gereklidir.

ATV21 ile uyumlu yikleyici araci
e PC Soft V1.0 ve lzeri

ATV212 ile uyumlu yiikleyici araglari:

e PC Soft V1.06 ve lizeri,
e Multi-Loader V3.11 ve lzeri,
e SoMoveMobile V2.2 ve lizeri,
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Parametreleri Resetleme Tablolari

16

Parametre Resetleme

[Parametre sil] (£ 4 F) parametresine nasll erisilecegini 6grenmek icin 62. sayfadaki Menii gezinme semasina
basvurun.

Altivar 212 kontrol cihazi Gi¢ parametre resetleme secenegi saglar:

Fabrika degerlerine resetleme: [Parametre sil] (£ 4 F) =3
50 Hz resetleme: [Parametre sil] (£ 4 F) =1
60 Hz resetleme: [Parametre sil] (£ 4 F) =2

Bu ek bolimde, s6z konusu resetleme islemlerinden sonra parametre degerleri anlatiimaktadir.

Asagidaki tablolar asagidakileri tanimlar:

Resetleme sonrasinda resetleme tipine gore degerleri degismeyen parametreler, bkz. sayfa 162.
Resetleme sonrasinda resetleme tipine gore degerleri degisen parametreler, bkz. sayfa 166.
Resetleme sonrasinda resetleme tipine gore dederleri degismeyen ancak kontrol cihazi modeline goére
degisen parametreler, bkz. sayfa 167.

Resetleme sonrasinda resetleme tipine ve kontrol cihazi modeline gore degerleri degisen parametreler, bkz

sayfa 168.
Resetleme gerceklestirildiginde degerleri dedismeyen parametreler, bkz. sayfa 169.
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Resetleme tipine gore degismeyen parametre degerleri
Asagidaki tabloda resetleme sonrasinda resetleme tipine gore degerleri degismeyen parametreler verilmektedir.

Resetleme sonrasinda bir parametrenin degerini belirlemek i¢in parametreyi ilk siitunda bulun ve varsayilan
deger sutunundaki sirayl okuyun. Parametre ve varsayilan deger kesisiminde griintilenen sayi, her tip

resetleme ([Parametre sil] (£ 4 F) = 1, [Parametre sil] (£

parametre degeridir.

4P

) =2 veya [Parametre sil] (£ 4 F)

Resetleme sonrasinda resetleme tipine gore degerleri degigsmeyen parametreler

= 3) sonrasindaki

Parametre Aciklama Birim |Varsayilan Deger
AU [Auto ramp] - 1
ALY [Auto set function] - 0
FrsL [AO funct. selection] - 0
Fn [AO scaling] - -
[= £/ [Parameter reset] -
Fr [Local mot. direction] - 0
FC [Local speed ref.] Hz 0.0
Lt [Low limit frequency] Hz 0.0
PE [Mot cont. mode sel.] - 1
oL [Motor overload prot] - 0
5r | [Preset speed 1] Hz 15
52 [Preset speed 2] Hz 20
i 3l [Preset speed 3] Hz 25
S [Preset speed 4] Hz 30
S5 [Preset speed 5] Hz 35
5rb [Preset speed 6] Hz 40
5r 7 [Preset speed 7] Hz 45
F oo [Freq. 1 reached] Hz 0.0
F g [Freq. 2 reached] Hz 0.0
Fioz [Freq.2 bandw.] Hz 2,5
F oA [Logic Funct 1 active] - 0
F1og [VIA selection] - 0
FililO [Logic Funct 2 active] - 1
Foll [LI F selection] _ 2
Flie [LI R selection] - 6
Fi113 [LI RES selection] - 10
FIl8 [VIA LI selection] - 7
F 13O [RY Relay Function 1] - 4
NEr- [FL Relay Function] - 11
NEN] [RY Relay Function 2] - 255
F 139 [RY logic select.] B 0
FIE1 [Freq band det range] Hz 2,5
Feoo [Auto/man speed ref]f - 0
Fed i [VIB ref. point 1] % 0
Fama [VIA freq. point 1] Hz 0.0
Feo3 [VIA freq. point 2] % 100
Feoi [Remote spd ref 2] - 2
Fe 10 [VIB ref. point 1] % 0
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Parametre Aciklama Birim |Varsayilan Deger
Fa Il [VIB freq. point 1] Hz 0.0
SN [VIB ref. point 2] % 100
Fayn [Mot start freq.] Hz 0,5
Fay | [Freq. pedestal] Hz 0.0
Foude [Freq. pedestal hyst.] Hz 0.0
Feso [DC brake start freq.] Hz 0.0
Fes | [DC braking current] A 50
FaGe [DC braking time] sn 1,0
Fas5E [Time limit low spd] sn 0.0
FaBY [+speed LI resp time] sn 0,1
F2E5 [+speed freq. step] Hz 0.1
FZEE [- speed LI resp time] sn 01
FZE 1 [- speed freq. step] Hz 0.1
F258 [Init +/- Speed] Hz 0.0
Fo69 [Init +/- Speed memo] - 1
Fe1o [Jump frequency 1] Hz 0.0
Fail [Jump bandwidth 1] Hz 0.0
Foie [Jump frequency 2] Hz 0.0
EEEE [Jump bandwidth 2] Hz 0.0
Fey [Jump frequency 3] Hz 0.0
Fe1s [Jump bandwidth 3] Hz 0.0
Faad [Forced speed freq.] Hz 50
Fogs [Switch rem/Local] - 1
F3o i [Catch on fly] - 3
F3goe [Supply loss behav.] - 0
F305 [Overvoltage fault] - 2
F3o1 [Mot volt limitation] - 3
Fall [Motor direction] - 1
F312 [Noise reduction] - 0
F3I5 [Switch. freq. mode] - 1
Fizo [Load gain] % 0
F3c3 [Load gain offset] % 10
F359g [PID ctrl wait time] sn 0
F3E0O [PID control enable] - 0
Fi6a [PID Prop Gain] - 0,30
F363 [PID Integral Gain] - 0,20
EEEE [PID Derivative Gain] - 0,00
FyOO [Auto-tuning drive] - 0
Fyo | [Slip Compensation] % 50
F4 I8 [Frequency loop gain] - 40
F4Y 19 [Freq. loop stability] - 20
F410 [VIA bias] - 128
FH411 [VIA gain] - 148
Fy1¢e [VIB bias] - 128
F413 [VIB gain] - 148
REE [In noise Inhibit filter] usn 442
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Parametre Aciklama Birim |Varsayilan Deger
FHE3 [In noise inhibit gain] - 100
FHE4 [Pwr supply adj. gain] - 0.0
F485 [Stall control coef. 1] - 100
F4392 [Stall control coef. 2] - 100
F4g5 [Motor voltage coef.] % 104
F495 [PWM adj. coef.] kHz 14,0
FsOo2 [Accl/dec 1 pattern] - 0
F503 [Accl/dec 2 pattern] - 0
F504 [Ramp switching] - 1
F505 [Commut. ramp freq.] Hz 0.0
F506 [Acc/Dec S-pat start] % 10
F507 [Acc/Dec S-pat end] % 10
FEOZ [Drive fault memory] -
FEOJ [Ext. fault stop Mode] -
FEOHY [DC brk time ext flt] sn 1,0
FEOS [Output phase loss] - 3
FEO1 [Mot overload time] shn 300
FEOA [Input phase loss] - 1
FEOT [Underload band] % 10
FE 10 [Underload det.] - 0
FB 11 [Underload level] % /A 0
FE 12 [Underload det. time] sn 0
FE 13 [Short circuit det.] - 0
FE I5 [Overtorque det.] - 0
FE IB [Overtorque level] % 130
F& I8 [OvTorque det time] sn 0,5
FE 15 [Overtorque band] % 10
FEE | [Run time alarm] h 610,0 (6100
saat)
FBE 1 [Undervolt detect.] - 0
FE3Z [Mot overload memo] - 0
FE3I3 [Loss of VIA] % 0
FE3H [Amb. temp. alarm] - 3
FEHY5 [Mot PTC selection] - 0
FEYE [PTC resistor value] Q 3000
FESO [Forced fire control] - 0
FES I [AO slope] - 1
FE92 [Analog output bias] % 0
Fi1o0 [Parameter lock] - 0
Fi0 1 [Unit value selection] - 1
Fi1oe [Customized freq val] - 0
F103 [Frequency convert.] - 0
F10E6 [Customize unit bias] Hz 0.0
F1071 [Loc. speed ref. step] Hz 0.0
F108 [Display ref. resol.] - 0
F110 [Displayed param.] -
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Parametre Aciklama Birim |Varsayilan Deger
Faz [Loc. mot stop mode] - 0
F130 [Up/down key ref] - 0
Fi13e [Loc/rem key] - 0
F133 [Run/stop key] - 0
F 134 [Priority stop] - 0
F135 [HMI reset button] - 1
F 138 [Quick menu AUF] - 0
Fi148 [Power cons. memo] - 1
FEOO [Mdb RJ45 baud] - 1
Fa0 | [Mdb RJ45 parity] - 1
FEOZ [Modbus address] - 1
FEO3 [Com. time out] sn 3
FAZ3T [Network protocol] - 1
FES | [Com. fault setting] - 4
FESE [Mot. poles (comm.)] - 2
FB 10 [Block write data 1] - 0
FET1 [Block write data 2] - 0
FE15 [Block read data 1] - 0
FB 16 [Block read data 2] - 0
FBET11 [Block read data 3] - 0
FE 18 [Block read data 4] - 0
FE19 [Block read data 5] - 0
FEBO [Free ID parameter] - 0
FE30 [Network adress] - Q)
FA9 [Network baud rate] - Q)
FEIZ [Network time out] - 1)
FBE33 [Instance number H] - 1)
FBAIH [Instance number L] - Q)
FAIS [Max master] - 1)
FHIE [Max info frames] - 1)

(1) Bkz tablo, sayfa 167.
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Resetleme tipine gore degisen parametre degerleri
Asagidaki tabloda resetleme sonrasindaki degerleri resetleme tipine ([Parametre sil] (£ 4 F) =1, [Parametre sil]
(E 4F)=2veya [Parametre sil] (£ 4 F) = 3) gore degisen parametreler verilmektedir.

Resetleme sonrasinda bir parametrenin degerini belirlemek i¢in parametreyi ilk siitunda bulun ve resetleme
tipine karslilik gelen sttunundaki sirayl okuyun. Parametre ve resetleme tipi kesisimindeki sayi, ilgili tip
resetlemesi sonrasindaki parametre degeridir.

Resetleme sonrasinda resetleme tipine gére degerleri degisen parametreler

Fabrika 50 Hz 60 Hz
. Degerlerine
Parametre Aciklama Birim Resetleme | Resetleme
Resetleme L o
Lyp=3 EHYF =1 EHF=2
C04 | [Command mode sel] - 0 0 0
Frod | [Frequency mode sel] - 1 1 1
FH | [Max frequency] Hz 50 50 60
UL | [Upper limit freq] Hz 50 50 60
ul | [Motor rated freq.] Hz 50 50 60
F 170 |[Mot 2 rated Freq.] Hz 50 50 60
F 204 | [VIA freq. point 2] Hz 50 50 60
F 2 13 | [VIB freg. point 2] Hz 50 50 60
F 303 | [Number auto reset] - 0 0 0
FHEO | [Noload cur. coef] % 100 0 100
FHAE I |[Innoise comp. filter] mikro saniye 0 100 0
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Resetleme tipine gore degismeyen ancak hiz kontrol cihazi degerine gére degisen parametre degerleri
Asagidaki tabloda resetleme sonrasinda kontrol cihazi modeline gére degerleri dedisen parametreler
verilmektedir.

Resetleme sonrasinda bir parametrenin degerini belirlemek igin kontrol cihazi modeli numarasini ilk siitunda
bulun ve parametre koduna karsilik gelen stutunundaki sirayl okuyun. Model numarasi ve parametre kodu
kesisiminde yer alan sayI, resetleme sonrasindaki parametre degeridir. Bu degerler, her resetleme tipi icin
aynidir ([Parametre sil] (£ 4 F) =1, [Parametre sil] (£ 4 F) = 2 veya [Parametre sil] (£ 4 F) = 3).

Resetleme sonrasinda resetleme tipine gore degerleri degismeyen ancak kontrol cihazi modeline gore degisen parametreler

Parametre
Referans ACC | dEC | vLVv ub F171 | F172 | F300 | F402 | F494 | F500 | F501 | F626 | F749

sn sn \Y % \Y % kHz % - sn sn % -
ATV212H075M3X 10 10 200 6 200 6 12 5,8 80 10 10 140 0
ATV212HU15M3X 10 10 200 6 200 6 12 4,3 70 10 10 140 0
ATV212HU22M3X 10 10 200 5 200 5 12 4,1 70 10 10 140 0
ATV212HU30M3X 10 10 200 5 200 5 12 3,4 70 10 10 140 0
ATV212HU40M3X 10 10 200 5 200 5 12 3,4 70 10 10 140 1
ATV212HU55M3X 10 10 200 4 200 4 12 3,0 70 10 10 140 1
ATV212HU75M3X 10 10 200 3 200 3 12 2,5 70 10 10 140 1
ATV212HD11M3X 10 10 200 2 200 2 12 2,3 60 10 10 140 1
ATV212HD15M3X 10 10 200 2 200 2 12 2,0 50 10 10 140 1
ATV212HD18M3X 30 30 200 2 200 2 8 2,0 50 30 30 140 1
ATV212HD22M3X 30 30 200 2 200 2 8 1.8 50 30 30 140 1
ATV212HD30M3X 30 30 200 2 200 2 8 1.8 50 30 30 140 1
ATV212HO075N4 10 10 400 6 400 6 12 5,8 80 10 10 140 0
ATV212HU15N4 10 10 400 6 400 6 12 4,3 70 10 10 140 0
ATV212HU22N4 10 10 400 5 400 5 12 4,1 70 10 10 140 0
ATV212HU30N4 10 10 400 5 400 5 12 3,4 70 10 10 140 0
ATV212HU40N4 10 10 400 5 400 5 12 3,4 70 10 10 140 1
ATV212HU55N4 10 10 400 4 400 4 12 2.6 70 10 10 140 1
ATV212HU75N4 10 10 400 3 400 3 12 2,3 70 10 10 140 1
ATV212HD11N4 10 10 400 2 400 2 12 2,2 60 10 10 140 1
ATV212HD15N4 10 10 400 2 400 2 12 1,9 50 10 10 140 1
ATV212HD18N4 30 30 400 2 400 2 8 1,9 50 30 30 140 1
ATV212HD22N4S 30 30 400 2 400 2 8 1.8 50 30 30 140 1
ATV212HD22N4 30 30 400 2 400 2 8 1.8 50 30 30 140 1
ATV212HD30N4 30 30 400 2 400 2 8 1.8 50 30 30 140 1
ATV212HD37N4 30 30 400 2 400 2 8 1.8 50 20 20 140 2
ATV212HD45N4 30 30 400 2 400 2 8 1,7 50 20 20 140 2
ATV212HD55N4 30 30 400 2 400 2 8 1.6 40 20 20 140 2
ATV212HD75N4 30 30 400 2 400 2 8 1,5 40 20 20 140 2
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Resetleme tipine ve hiz kontrol cihazi degerine gore degisen parametre degerleri
Asagidaki tabloda resetleme sonrasindaki degerleri resetleme tipine ([Parametre sil] (£ 4 F) = 1, [Parametre sil]
(E 4 F)=2veya[Parametre sil] (£ 4 F') = 3) ve kontrol cihazi modeline gore degisen parametreler verilmektedir.
Resetleme sonrasindaki parametre degerini belirlemek icin:

1. ik situnda kontrol cihazi model numarasini bulun.

2. Resetleme tipine ([Parametre sil] (£ 4 F) = 1, [Parametre sil] (£ 4 F) = 2 veya [Parametre sil] (£ 4 F) = 3)
karsilik gelen situnlar grubunda satiri okuyun.

3. Resetleme tipine karsilik gelen situnlarda parametre kodunu bulun.

Kontrol cihazi model numarasi ve parametre kodu kesisiminde yer alan sayi, belirtilen tipteki resetleme
sonrasindaki parametre degeridir.

Resetleme sonrasinda resetleme tipine ve kontrol cihazi modeline gére degerleri degisen parametreler.

Fabrika ayarlarina

Lo = IR =1 -
resetleme - 47 =3 50 Hz resetleme £ 4F =1 60 Hz resetleme £ 4F =2

Referans tHr | F173 | F185 | F601 | tHr | F173 | F185 | F415 | F416 | F417 | F601 | tHr | F173 | F185 | F415 | F416 | F417 | F601

%A | %A %A | %A | A | %A %A A % |devidak| %A | %A | %A %A A % |devidak| %A

ATV212H075M3X | 100 | 100 110 110 | 46 4.6 51 35 3.2 | 1400 51 4.6 4.6 51 3,0 2,7 | 1700 51

ATV212HU15M3X| 100 | 100 110 110 | 75 7,5 8,3 6,1 53 | 1420 8,3 75 75 8,3 58 50 | 1715 8,3

ATV212HU22M3X| 100 | 100 110 110 | 106 | 106 | 11,7 8.8 73 | 1430 | 11,7 | 106 | 106 | 117 8.0 66 | 1715 | 11,7
ATV212HU30M3X| 100 | 100 110 110 | 18,7 | 13,7 | 151 | 125 | 11.0 | 1420 | 151 | 13,7 | 13,7 | 151 | 124 | 10,9 | 1760 | 151
ATV212HU40M3X| 100 | 100 110 110 | 175 | 175 | 193 | 158 | 13,7 | 1425 | 193 | 175 | 175 | 193 | 152 | 132 | 1769 | 193
ATV212HU55M3X| 100 | 100 110 110 | 242 | 242 | 266 | 206 | 16,7 | 1430 | 266 | 242 | 242 | 266 | 220 | 178 | 1780 | 26,6
ATV212HU75M3X| 100 | 100 110 110 | 320 | 320 | 352 | 263 | 20,3 | 1450 | 352 | 320 | 320 | 352 | 280 | 216 | 1780 | 352
ATV212HD11M3X| 100 | 100 110 110 | 46.2 | 46.2 | 50.8 | 369 | 27,3 | 1450 | 50.8 | 46.2 | 46.2 | 50.8 | 36.0 | 26,6 | 1766 | 50.8
ATV212HD15M3X| 100 | 100 110 110 | 610 | 61.0 | 67.1 | 495 | 36,6 | 1455 | 67.1 | 610 | 610 | 671 | 480 | 355 | 1771 | 67.1
ATV212HD18M3X| 100 | 100 110 110 | 748 | 748 | 823 | 610 | 451 | 1455 | 823 | 748 | 748 | 823 | 610 | 451 | 1771 | 823
ATV212HD22M3X| 100 | 100 110 110 | 880 | 88.0 | 968 | 68.0 | 50,3 | 1460 | 968 | 880 | 880 | 968 | 680 | 503 | 1771 | 96.8
ATV212HD30M3X| 100 | 100 110 110 | 117 | 117 | 1287 | 93.0 | 651 | 1460 | 128.7 | 117 | 117 | 128.7 | 93.0 | 651 | 1771 | 128.7
ATV212HO75N4 | 100 | 100 110 110 2,2 2,2 24 2,0 18 | 1400 24 2,2 2,2 24 15 14 | 1700 24

ATV212HU15N4 | 100 | 100 110 110 | 37 3,7 41 35 30 | 1420 41 3,7 37 41 29 25 | 1715 41

ATV212HU22N4 | 100 | 100 110 110 | 51 51 5,6 51 42 | 1430 5,6 51 51 5,6 4,0 33 | 1715 5,6

ATV212HU30N4 | 100 | 100 110 110 | 7.2 72 7.9 72 6.3 | 1420 7.9 72 72 79 6,2 55 | 1760 79

ATV212HU40N4 | 100 | 100 110 110 91 91 10,0 91 79 | 1425 | 100 | 91 91 10,0 7.6 6,6 | 1769 | 10,0
ATV212HU55N4 | 100 | 100 110 110 | 12,0 | 12,0 | 132 | 119 9.6 | 1430 | 132 | 120 | 120 | 132 | 110 89 | 1780 | 1372
ATV212HU75N4 | 100 | 100 110 110 | 160 | 160 | 176 | 152 | 11,7 | 1450 | 176 | 160 | 160 | 176 | 140 | 108 | 1780 | 17,6
ATV212HD1IN4 | 100 | 100 110 110 | 225 | 225 | 248 | 213 | 158 | 1450 | 248 | 225 | 225 | 248 | 210 | 155 | 1766 | 248
ATV212HD15N4 | 100 | 100 110 110 | 305 | 305 | 336 | 286 | 21,2 | 1455 | 336 | 305 | 305 | 336 | 270 | 200 | 1771 | 33,6
ATV212HD18N4 | 100 | 100 110 110 | 37,0 | 37,0 | 40,7 | 351 | 26,0 | 1455 | 40,7 | 37,0 | 37,0 | 40,7 | 351 | 26,0 | 1771 | 40,7
ATV212HU22N4S| 100 | 100 | 110 110 | 435 | 435 | 479 | 41,7 | 309 | 1460 | 47,9 | 435 | 435 | 479 | 41,7 | 30,9 | 1771 | 479
ATV212HD22N4 | 100 | 100 110 110 | 435 | 435 | 479 | 417 | 30,9 | 1460 | 479 | 435 | 435 | 479 | 417 | 309 | 1771 | 479
ATV212HD30N4 | 100 | 100 110 110 | 58,5 | 585 | 644 | 550 | 385 | 1460 | 644 | 585 | 585 | 644 | 550 | 385 | 1771 | 64,4

ATV212HD37N4 | 100 | 100 110 110 - - - 67 - 1475 - - - - 67 - 1771
ATV212HD45N4 | 100 | 100 110 110 - - - 81 - 1475 - - - - 71 - 1771
ATV212HD55N4 | 100 | 100 110 110 - - - 99 - 1480 - - - - 86 - 1771
ATV212HD75N4 | 100 | 100 110 100 - - - 135 - 1480 - - - - 114 - 1771
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Resetlendiginde degismeyen parametre degerleri

Resetleme gerceklestirildiginde degerleri degismeyen parametreler.

Asagidaki tabloda verilen parametreler resetlenemez. Tabloda, bu parametrelerin varsayilan degerleridir.

Parametre Aciklama Valgsez)glran

F 11| [AO scaling] -

F 15 L | [AO funct. selection] 0

F 1049 | [VIA selection] 0

F 4 70/ [VIA bias] 128

F4 7 I|[VIA gain] 148

F 4 72| [VIB bias] 128

F 4 73| [VIBgain] 148

F H A | [Free ID parameter] 0
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Kullanici Ayarlari Tablolari

17

Parametrenin varsayilan ayarlarini bulmak, 6zellestiriimis parametre ayarlarini kaydetmek ve sayfa numarasina
gore parametreler hakkinda ayrintili bilgilerin bulundugu kilavuz bélimlerini bulmak i¢in Konfigrasyon Ayarlari
Tablosunu kullanin.

Konfigurasyon Ayarlar Tablosu

. Kul-
Kod | Sayfa Ad Birim Ayar Araligi / Fonksiyon Fabrika lanici

Ayari Ayari

FLC| 77 |[Local speed ref] Hz [Disiik limit frekansi] (L L) - [Frek. tst limiti] (L/ L) 0.0
[Aktif degil]
[Aktif] 1
[Yalniz ACC]
[Fabrika ayar.]
[1zin verilen galisma]
[3-telli] 0
[+/- Hiz]
[4-20mA hiz ref]
[Lojik girislr]
[Kont. Paneli] 0
[Haberlesme]
[Ref.kaynVIA]
[Ref.kaynVIB]
[HMI ref.] 1
H [Serihab. ref]
5 [+/- Hiz]
o [Motor frekansi]
/ [Motor akimi]
c [Hiz ref.]
E [DC bus U]
H [Motor U]
E [Giris glict]
] [Cikis gticu]
[Motor Tork]
[Tork akimi]
FM5L| 108 |[AO funct. selection] - 7 |[Mot. termal] o
o [Src. termal]
[Kullanma]
[Dahili ref.]
[VIA]
[VIB]
[Sabit 100%]
[Sabit 50%]
[Sabit 100%]
[Hab. data]
[Kullanma]

[}

AL 1| 85 [[Auto ramp] -

ol —

]

| —

]
=
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(o]
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[Auto set function] -
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[Command mode sel] -

™
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w

Frod| 77 |[Frequency mode sel] -

|l —
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[ax]

[Gy]

W
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=
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[AO scaling] - - - -
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. Kul-
Kod | Sayfa Ad Birim Ayar Araligi / Fonksiyon Fibzha lanici
4 Ayari
o [Aksiyon yok]
! [50Hz Par.sil]
=4 [60Hz Par.sil]
E] [Fabrika ayar.]
m Trio Sindi
EYF| 62 |[Parameter reset] - [ b ST ] - 0 -
5 [Calis.saat.sil]
5 [EtYP hata sil.]
1 [Par.kaydet]
g [Par. cagir]
) [Gecmis saat sil]
o [ileri calis]
; —
Fr| 77 |[Local mot. direction] - [_Ge_n call_s] - 0
= [ileri+geri calis]
3 [geri+ileri calis]
- S Modele
ALCL 83 |[Acceleration time 1] sn - 0,0 — 3200 o
bagh
o L Modele
dEL 83 |[Deceleration time 1] sn - 0,0 — 3200 o
bagh
FH| 82 |[Maxfrequency] Hz - 30,0 - 200,0 80,0
UL| 82 |[Upper limitfreq] Hz - 0,5 — [Maks frekans] (F H) 50,0
LL| 82 |[Low limitfrequency] Hz - 0,0 — [Frek. Ust limiti] (L/L) 0.0
wl | 70 |[Motor rated freq.] Hz - 25,0 — 200,00 50,0
230V
50 - 330 230
L.l 70 |[Motor Rated Volt y | modeler
ul o| 70 [[Motor Rated Voltage] 260V
50 — 660 400
modeller
1] [Sabit V/Hz]
! [Degis. Tork]
= [Sbt.V/Hz+Dest.]
FE| 67 |[Motcont. mode sel.] - El [SVC] 1
o [Economi]
5 [Kullanma]
3 [Kullanma]
Modele
ub| 68 |[[Motor Voltage Boost] % - 0,0 -30,0 o
bagh
EHr| 70 |[Motor thermal prot.] %IA - Kontrol cihazinin ¢ikis akimi degerinin %10 - 100'U %100
o [Std.mot.koruma]
! [Std & dur.mot.kor.]
= [Kend. sog.]
E] Kend. . asiriytk dur.
oL | 135 |[Motor overload prot] - [Kend sog asiriyuk dur | 0
El [Zorlamali sog. kor.]
5 [Zor. sog. bolmeli kor. ]
5 [Zorlamali sog.]
1 [Z.sog & anidur asiriyuk]
S5~ 1) 112 |[Preset speed 1] Hz 1 [Dustk limit frekansi] (L L) - [Frek. ust limiti] (L/ L) 15
S5r-2) 112 |[Preset speed 2] Hz 1 [Distk limit frekansi] (L L) - [Frek. st limiti] (L/ L) 20
5~ 3] 112 |[Preset speed 3] Hz 1 [Dusuk limit frekansi] (L L) - [Frek. Gst limiti] (L/ L) 25
S5r- 4] 112 |[Preset speed 4] Hz 1 [Dusuk limit frekansi] (L L) - [Frek. Gst limiti] (L/ L) 30
S5r 5] 112 |[Preset speed 5] Hz 1 [Dustik limit frekansi] (L L) - [Frek. st limiti] (L/ L) 35
S5r-E| 112 |[Preset speed 6] Hz 1 [Distk limit frekansi] (L L) - [Frek. ust limiti] (L/ L) 40
5~ 7| 112 |[Preset speed 7] Hz 1 [Distk limit frekansi] (L L) - [Frek. st limiti] (L/ L) 45
F 1o0) 114 |[Freq. 1 reached] Hz - 0,0 - [Maks. frekans] (F H) 0.0
F 10 1] 114 |[Freq. 2 reached] Hz - 0,0 - [Maks. frekans] (F H) 0.0
F 1o2) 114 |[Freq.2 bandw.] Hz - 0,0 - [Maks. frekans] (F H) 2,5
F 08| 112 |[Logic Funct1 active] - 0-73 |Bkz tablo, sayfa 91 0
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Kullanici Ayarlari Tablolari

. Kul-
Kod | Sayfa Ad Birim Ayar Araligi / Fonksiyon szgha lanici
4 Ayari
Al
F 109 90 |[VIA selection] - LI blogu 0
LI kaynagi
F I 10| 112 |[Logic Funct 2 active] - 0-73 |Bkz tablo, sayfa 162 1
F I 11| 90 |[LIF selection] - 0-72 |Bkz tablo, sayfa 162 2
F 112 90 |[LIR selection] - 0—-72 |Bkz tablo, sayfa 162 6
F 1 13] 90 |[LIRES selection] - 0—-72 |Bkz tablo, sayfa 162 10
F I 18| 90 |[VIALI selection] - 0-73 |Bkz tablo, sayfa 162 7
0-61,
- 1M 1 -
F 130 109 |[RY Relay Function 1] 254, 255 Bkz tablo, sayfa 162 4
F 132 109 |[FL Relay Function - 0-61, Bkz tablo, sayfa 162 11
72 109 10 y Function] 254, 255 |2 A0, SAYIA 202
F 137 113 |[RY Relay Function 2 - 0-61, Bkz tabl fa 162 255
3 113 |[ elay Function 2] 254, 255 z tablo, sayfa 162
~ . 0 Fonksiyon 1 ve 2
F 139 113 |[RY logic select.] - - 0
1 Fonksiyon 1 veya 2
F I4E| 109 |[RY delay] sn - 0,0 - 60,0 sn 0.0
F 14 7| 110 |[FL Relay delay] sn - 0,0 - 60,0 sn 0.0
F 160 106 [[VIA rel thresh. logic] % - 0-100 0
F IE 1| 106 |[VIA threshold hyst.] % - 0-20 3
F 16| 106 |[VIB rel thresh. logic] % - 0-100 0
F 16 3] 106 [[VIB threshold hyst.] % - 0-20 3
F 16 7| 115 |[Freq band detrange] Hz - 0,0 - [Maks. frekans] (F H) 2,5
F 170 74 |[Mot 2 rated Freq.] Hz - 25,0 -200,0 50,0
230V
50 - 330 230
F 171 74 |[Motor 2 rated Volt] Y, model
- 460V
50 - 660 400
model
- Model
F 172 74 |[Motor 2 Volt Boost] % - 0-30 N
bagimli
F 173 74 |[Motor 2 Overload] %/A - Kontrol cihazinin degerinin %10 — 100'U 100
F 15| 74 |[Mot. 2 current limit] %IA - %10 — 110 110
o Akti 0
FZO0| 108 |[Auto/man speed ref] - [ _f] -
! [Aktif degil]
FZ0 | 106 |[VIA ref point 1] % - 0-100 0
Fa02] 106 |[VIA freq. point 1] Hz - 0,0 — 200,0 0.0
F 203 106 |[VIAfreq. point 2] % 0-100 100
F204| 106 |[VIA freg. point 2] Hz 0,0 - 200,0 50,0
1 [VIA]
z [VIB]
FZ071) 78 |[Remote spd ref 2] - El [Kont. Paneli] 2
H [Haberlesme]
5 [+/- hiZ]
FZ& 10 106 |[[VIB ref. point 1] % 0-100 0
F& 11| 106 |[VIB freq. point 1] Hz 0,0 -200,0 0.0
Fc 12 106 |[[VIB ref. point 2] % 0-100 100
FZ 13 106 |[VIB freq. point 2] Hz 0,0 —200,0 50,0
FZ2H40 82 |[Mot startfreq.] Hz - 0,5-10,0 0,5
F2H 1| 144 |[Freq. pedestal] Hz - 0,0 — [Maks. frekans] (F H) 0.0
F&4¢&| 144 |[Freq. pedestal hyst.] Hz - 0,0 — [Maks. frekans] (F H) 0.0
FZ50| 88 |[DC brake start freq.] Hz - 0,0 — [Maks. frekans] (F H) 0.0
FZ5 1) 88 |[DC braking current] %IA - %0 — 100 50
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. Kul-
Kod | Sayfa Ad Birim Ayar Araligi / Fonksiyon Fibzha lanici
4 Ayari
FZ252|] 88 |[DC braking time] sn - 0,0-20,0 1,0
e - . - o [Aktif degil]
Fa5 0.0
Z56| 78 |[Time limit low spd] sn ; [AKTi]
FZE4Y| 113 |[+speed LI resp time] sn - 0,0-10,0 0,1
FZ2E5] 113 |[+speed freq. step] Hz - 0,0 — [Maks. frekans] (F H) 0,1
FZEEL| 113 |[- speed Ll resp time] sn - 0,0-10,0 0,1
FZE 7| 113 |[- speed freq. step] Hz - 0,0 — [Maks. frekans] (F H) 0,1
FZBE| 113 |[Init +/- Speed] Hz - 0,0 — [Maks. frekans] (F H) 0.0
- . o [Aktif degil]
FZE9 +/- - 1
113 |[Init +/- Speed memo] ; [AKGT
FZ2 700 87 |[Jump frequency 1] Hz - 0,0 — [Maks. frekans] (F H) 0.0
F&Z 71 87 |[Jump bandwidth 1] Hz - 0,0 -30,0 0.0
FZ2 720 87 |[Jump frequency 2] Hz - 0,0 — [Maks. frekans] (F H) 0.0
FZ 73] 87 |[Jump bandwidth 2] Hz - 0,0-30,0 0.0
FZ 14 87 |[Jump frequency 3] Hz - 0,0 — [Maks. frekans] (F H) 0.0
FZ 75 87 |[Jump bandwidth 3] Hz - 0,0-30,0 0.0
FZ4594) 79 |[Forced speed freq.] Hz - [Distk limit frekansi] (L L) — [Frek. Gst limiti] (L/ L) 50,0
o . o [Hoplamali] 1
FZ495] 78 |[Switch rem/Local] - -
! [Hoplamasiz]
- . Modele
F 3000 85 |[Switch. freq. level] kHz - 6,0 - 16,0 bag
1] [Aktif degil]
! [Kisa guickaybi]
F 30 1] 126 |[Catch on fly] - =4 [Calis. cagir.] 3
3 [Glc kayb, ¢alis.]
El [Her baslamada]
i [Aktif degil]
F3a0oc| 127 |[Supply loss behav.] - ! [Kullanma] 0
= [Serbest dur.]
i} Aktif degil
F 303 124 |[Number auto reset] - [Akif degil] . 3
I 10 |[Hata sifirlama denemesi sayisi]
1] [Aktif]
- ! [Aktif degil]
= - 2
F305] 128 |[Overvoltage fault] E [Cabk yavasiama]
3 [Dinamik yavaslama ]
o [Mot. vol. limiti]
- - ! [Hat&Mot. diizelt]
Faoi) 7 - - 3
30 73 |[Mot volt limitation] E [AKsiyon yok]
3 [U hat dizeltme]
o [lleri&Geri]
F3 1 1] 86 |[Motor direction] - ! [Sadece ileri] 1
= [Sadece geri ]
- . . o [Aktif degil]
= - 0
F 3 12| 86 |[Noise reduction] ; [AKGT]
i [Sabit]
_ _ . ! [Otomatik]
F3lhb h. freq. - - 1
316 86 |[Switch. freq. mode] E [460 V sabifl]
E] [460 V Oto.]
F 320 146 |[Load gain] % - %0 — 100 0
F 32 3| 146 |[Load gain offset] % - %0 — 100 10
F35459] 111 |[PID ctrl wait time] sn - 0 — 2400 0
o [PID yoKk]
F3IbO| 110 control enable - ! , ile
PID | bl PID, VIAil 0
I [PID, VIB ile]
F3E2| 110 |[PID Prop Gain] - - 0,01 -100,0 0,30
F 35 3| 110 |[PID Integral Gain] - - 0,01 - 100,0 0,20
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. Kul-
Kod | Sayfa Ad Birim Ayar Araligi / Fonksiyon Fibgha lanici
4 Ayari
F36E| 111 |[PID Derivative Gain] - - 0,00 - 2,55 0,00
o Hayir
F 380 111 |[PID reverse error] - [Hayr] 0
! [Evet]
F 349 /| 111 |[Stop on LL hyst] Hz - 0,0 — [Maks. frekans] (F H) 0,2
F397| 111 |[PID wake up (thres)] Hz - 0,0 — [Maks. frekans] (F H) 0.0
F 393 111 |[PID wake up, feedb] Hz - 0,0 — [Maks. frekans] (F H) 0.0
[i] [Aktif degil]
FY0o0l 71 |[Auto-tuning drive] - ! [Basl. sabiti] 0
Z [Tam uyarla]
F40 1| 74 |[Slip Compensation] % - 0-150 50
) Modele
F40:2| 74 |[Auto Torque Boost] % - 0,0-30,0 bagl
_ _ Modele
FY 15 70 [[Motor rated current] A - 0,1-200,0 o
bagh
_ _ Modele
F4 16| 70 |[Mot no-load current] % - 10,0 -100,0 .
bagh
_ dev/d Modele
FH 17 70 |[Motor rated speed] - 100 — 15000 N
ak bagli
F4H 18| 75 |[Frequency loop gain] - - 1-150 40
FH4 19| 75 |[Freq. loop stability] - - 1-100 20
FH 70 107 |[VIA bias] - - 0-255 128
F47 1 107 |[VIAgain] - - 0-255 148
FH4 72 107 |[VIB bias] - - 0-255 128
FH4 73] 107 [[VIBgain] - - 0-255 148
FHY4H0 72 |[Noload cur. coef] - - 100 - 130 100
FH44 1| 133 |[In noise comp. filter] usn - 0 —9999 0
F4B2| 133 |[In noise Inhibit filter] psn - [0-9999 442
F4E 3| 133 [[In noise inhibit gain] - - 0,0 — 300,0 100,0
FHAE4Y| 133 |[Pwrsupply adj. gain] - - 0,0-2,0 0.0
FH4H5| 72 |[Stall control coef. 1] - - 10 - 250 100
F4492| 72 |[Stall control coef. 2] - - 50 — 150 100
- . - Model
F4594| 72 |[Mot. adj coefficient] - - AYARLAMAYIN N
bagimh
FH495| 72 |[Motor voltage coef.] % - 90 - 120 104
FH9E| 72 |[PWM adj. coef.] kHz - 0,1-14,0 14,0
F500| 83 |[Acceleration time 2] sn 1 0,0 — 3200 20,0
F50 1| 83 |[Deceleration time 2] sn 1 0,0 — 3200 20,0
o [Dogrusal]
F50c2| 84 |[Accldec 1 pattern] - ! [S-rampa 1] 0
=4 [S-rampa 2]
o [Dogrusal]
F503| 84 |[Acc/dec 2 pattern] - ! [S modeli 1] 0
c S modeli 2
- i ! [Rampa 1]
II_ I_ I"I o - l
o4 85 |[[Ramp switching] B [Rampa 2]
F505| 85 |[Commut. ramp freq.] Hz - 0,0 — [Frek. Ust limiti] (L/ L) 0.0
FS50G| 84 |[Acc/Dec S-pat start] % - 0-50 10
F507| 84 |[Acc/Dec S-patend] - - 0-50 10
o [Geribesl. yok]
! [LIH ayari]
FS5H0| 117 |[Damper fdb type] - = [LIL ayari] 0
E] [Hab. LIH ayar. ]
Y [Hab.LIL ayar. ]
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. Kul-
Kod | Sayfa Ad Birim Ayar Araligl / Fonksiyon Fibzha lanici
4 Ayari
F55 1| 117 |[Time open Damper] - - 0,05 - 300,00 sn 60,00
F5H8Z2| 117 |[Time close Damper] - - 0,05 - 300,00 sn 60,00
o [Hata yok]
F5A3] 117 |[Damper flt behavior] - ! [Srbst. durus] 1
= [Rampali dur]
FELO I 69 |[Motor Current Limit] %IA %10 — 110 %110
- . o [Temizlendi]
F = - 0
E0OZ2| 127 |[Drive fault memory] / [Gerl atand]
o [Serbest dur.]
FEOF| 115 |[Ext. fault stop Mode] - I [Rampali dur] 0
2 renleme
[DC frenl ]
FEOH| 115 |[DC brk time ext flt] sn 0,0-20,0 1,0
i tif degi
Aktif degil
! calismada]
[Ik cali da]
o = [Her baslamada]
FEOS] 129 |[Output ph | - 3
05| 129 |[Output phase loss] B [Calisitken]
H [Strekli]
5 [Donerken yakalama]
FEOT| 70 |[Motoverload time] sn - 10 — 2400 300
- o [Aktif degil]
FEOR - 1
E0H| 127 |[Input phase loss] ; [AKGT]
FEO9] 130 |[Underload band] % - 1-20 10
i] Al
FE 0] 130 |[Underload det.] - [Alarm] 0
! [Hata]
FE | 1] 130 [|[Underload level] %IA - %0 — 100 0
FE 2] 130 |[Underload det. time] sn - 0-255 0
3] [Hersefer(std)]
- - ! [Birkez (std)]
FE 3] 131 |[Short circuit det. - : 0
3l ] ] [Hersefer(kisa)]
3 [Birkez(kisa)]
FE 15| 132 |[Overtorque det.] - . [Alarm] 0
oo 1o2 q . ] [Hata]
FE IE| 132 |[Overtorque level] % - 0-250 130
FE IH| 132 |[OvTorque dettime] sn - 0,0 -10,0 0,5
FE 19 132 |[Overtorque band] % - %0 — 100 10
FEZ | 120 |[Run time alarm] h - 0,0 - 999,9 (0,1 = 1 saat, 100 = 1000 saat) 610.0
FEZE| 128 |[Overvoltage level] % / [Nominal DC bara geriliminin %100 - 150'si] 140
o [Alarm (0.6U)]
FEZ 7| 127 |[Undervolt detect.] - ! [Hata (0.6U)] 0
=4 [Alarm (0.5U)]
i] Aktif degil
FE 32| 126 |[Motoverload memo] - L t! degil 0
! [Etkin]
i] [Aktif degil]
FE 33 130 [[Loss of VIA] % K] . 0
0o [Hata algilama seviyesi]
/ [-10 to 10°C]
2 [11 to 20°C]
- 5 El [21 to 30°C]
FE3H4| 133 |[Amb.t .al - 3
] 133 |[Amb. temp. alarm] m (31t 40°C]
5 [41 to 50°C]
3 [51 to 60°C]
o [Hayir]
! [Serbest dur.]
FEHHY] 131 |[4-20 mA loss] - = [Ayarli Hiz] 0
El [Hizi koru]
H [Rampali dur]
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. Kul-
Kod | Sayfa Ad Birim Ayar Aralig! / Fonksiyon Fib:ha lanici
4 Ayari
o [Aktif degil]
FEHY5| 111 |[Mot PTC selection] - 1 [Aktif hata] 0
z [Aktif alarm]
FEHE| 112 |[PTC resistor value] w - 100 — 9999 3000
FEHY459| 131 |[4-20mA fallback sp] Hz - 0 — [Maks. frekans] (F H) Hz 0
7] [Aktif degil]
FESO| 79 |[Forced fire control] - ! [Aktif ileri] 0
Z [Aktif geri]
o [Gecis aktif "0->1"]
FE549| 79 |[Forced fire function] - I [Seviyel aktif] 0
= [SeviyeO aktif]
s o [Neg. egim]
FES9 1 1 - - 1
| 109 |[AO slope] / [Poz. egim]
FESYZ| 109 |[Analog output bias] % - %0 — 100 0
FE494| 109 |[Freq.for AO =0V] Hz - 0 — [Maks. frekans] (F H) Hz 0
FE9%5| 109 |[Freq.for AO = 10V] Hz - 0 — [Maks. frekans] (F H) Hz 0
- o [Kilitsiz]
F - 0
F 100 64 |[Parameter lock] . (K]
_ . ) o [%]
Fioi - 1
[ 120 |[Unit value selection] ; [A yada V]
0 Frekans Hz cinsinden gosterilir
F7102| 121 |[Customized freq val] - 0,01 - Déniisti (aktbr( 0
200,0 Onustirme faktori
_ o [Hepsi]
F103| 121 |[F t. - 0
0 121 |[Frequency convert.] ; [PID sadece]
_ _ o [Neg. egim]
F 105 . - 1
121 |[Custom freq. slope] . [Poz. egim]
F 170E| 121 |[Customize unit bias] Hz - 0,00 — [Maks. frekans] (F H) 0,00
- o [Aktif degil]
F . . Hz 0,00
F 707| 77 |[Loc. speed ref. step] ; [AKTH]
~ . 0 Devre Disi — 0,1 Hz adimlar
F 708| 120 |[Display ref. resol.] - - 0
1 - 255 |Bkz. forml, sayfa 120
o [Motor frekansi]
! [Referans]
Z [Motor akimi]
3 [Src.nom.akimi]
H [Src.term.durum]
F 7 10| 120 |[Displayed param.] - 5 [Motor guicu] 0
b [Dah.hiz. ref]
1 [Hab. data]
a [Motor hizi]
g [Hab.sayaci]
/0 |[Hab.norm.daki sayac]
_ o [Rampali dur]
F121| 1 Loc. - 0
c 78 |[Loc. mot stop mode] ; [Serbest dur ]
- o [Aktif]
F130 k - T 0
3 80 |[Up/down key ref] ; [AKGI degil]
o [1zin. Hafiza]
F1732| 80 |[Loc/rem key] - ! [Yasak] 0
= [Izin. Hafizasiz]
_ ] [Aktif]
F133 - : - 0
71 80 |[Run/stop key] ; [AKGI degil]
_ . o [Aktif]
F 7134 P - - - 0
34| 80 |[Priority stop] ; [AKGT degil
- _ o [Aktif degil]
F735 80 [[HMI t butt - : 1
3 80 [ reset button] . [AKiH]
. o [AUF gorunt.]
F - 0
F1738| 64 |[Quick menu AUF] . [AUF saKil]
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Sayfa
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Ayar Araligl / Fonksiyon

Kul-
lanici
Ayari

Fabrika
Ayari

T
-
Ny
ua]

=
N
o

[Power cons. memo]

[Aktif degil]

Model

[Aktif]

bagimli

F149

[
N
=

[Power cons. unit]

kWh

[1 KWh]

[0.1 kWh]

Model

LAV . ]

[0.01 KWh]

bagimli

w

[0.001 kwh]

il
o
[a}
[}

il
o
(]

=
(o¢]

[Mdb RJ45 baud]

[9600 bps]

—| @

[19200 bps]

=
(o¢]

[Mdb RJ45 parity]

]

[Hayir]

[Cift]

| —

[Tek]

ul
o
]
Y

=
(o¢]

[Modbus address]

0-247

il
jua]
03
u

=
©

[Com. time out]

sn

Haberlesme hatasi algilama devre disi

1-100

1- 100 saniye

il
jua]
03
-

=
©

[Com channel choice]

]

[RJ45]

[Acik tip]

=
©

[Mdb network baud]

[9600]

[19200]

=
©

[Mdb network parity]

sn

[Hayir]

[Cift]

| O -] O] -

[Tek]

il
o
n

0

=
©

[Network protocol]

[Mdb RTU]

| —

[Metasys N2]

w

[Apogee P1]

Ny

[BACnet]

u

[LonWorks]

il
jua]
]

=
©

[Com. fault setting]

[Ramp.dur(F/Cmod)]

[Aktif degil]

LU e ]

[Rampali dur]

w

[Serbest dur.]

£

[ErSyadaEr8]

il
ax}
ui
o

-
N
o

[Mot. poles (comm.)]

[2 kutup]

| —

[4 kutup]

w

[6 kutup]

Ny

[8 kutup]

u

[10 kutup]

o

[12 kutup]

]

[14 kutup]

ua]

[16 kutup]

jax}
-
[}

=
o

[Block write data 1]

]

[Secim yok]

[Komut word 1]

| —

[Komut word 2]

w

[Frekans Ayar Noktasi]

Ny

[Role komutu]

(K3}

[FM komutu]

[Hiz Ayar Noktasi]

il
ux]
—

-
N
o

[Block write data 2]

[}

[Secim yok]

[Komut word 1]

| -~

[Komut word 2]

w

[Frekans Ayar Noktasl]

[Role komutu]

u

[FM komutu]

B

[Hiz Ayar Noktasi]
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5
]
~J
wn
-
~
s}

[Block read data 1]

[Secim yok]

[Komut1]

[Cikis Frek. ]

[Motor akimi]

[Cikis volt]

[Alarm bilgisi]

[PID geribes deg.]

[G. Term. gorunt. ]

[C. Term. gorunt. ]

[VIA goruntu]

[VIB goruntu]

[Motor hiz gor.]

i
-~
o
(=Y
o

m

[Block read data 2]

[Secim yok]

[Komut1]

[Cikis Frek.]

[Motor akimi]

Ny

[Cikis volt]

U

[Alarm bilgisi]

[PID geribes deg.]

[G. Term. gorunt.]

[C. Term. gorunt.]

[VIA goruntu]

[VIB goruntu]

[Motor hiz gor.]

T
an}
-
-
=
=

[Block read data 3]

[Secim yok]

| —

[Durum bilgi]

[Cikis Frek.]

w

[Motor akimi]

-

[Cikis volt]

i

[Alarm bilgisi]

[PID geribes deg.]

[G. Term. gorunt.]

[C. Term. gorunt.]

wl @l o &

[VIA goruntu]

[VIB goruntu]

s

[Motor hiz gor.]

]
-
o
=
I
=

I
jax}

[Block read data 4]

[Secim yok]

[Durum bilgi]

[Cikis Frek.]

wi| | —

[Motor akimi]

£

[Cikis volt]

u

[Alarm bilgisi]

o

[PID geribes deg.]

[G. Term. gorunt.]

[C. Term. gorunt.]

[VIA goruntu]

[VIB goruntu]

[Motor hiz gor.]

il
m
P}
Xu}
=
=

[Block read data 5]

[Segim yok]

[Durum bilgi]

[Cikis Frek.]

[Motor akimi]

[Cikis volt]

[Alarm bilgisi]

[PID geribes deg.]

[G. Term. gorunt.]

[C. Term. gorunt.]

[VIA goruntu]

[VIB goruntu]

Motor hiz gés.

m
jux}
ju}
]
=
=

[Free ID parameter]

0 - 65535

l
o
[a]
=}
=
N

[Network adress]

0 - 65535

M
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Kod | Sayfa Ad Birim Ayar Araligi / Fonksiyon Fit;/rai:a |::1(:IICI

Ayari
FB459 1| 142 |[Network baud rate] - - 0 - 65535 1)
FHEY2| 142 |[Network time out] - - 20 - 600 1)
FHB493| 142 |[Instance number H] - - 0-4194 1)
FHEY4| 142 |[Instance number L] - - 0-999 (1)
FESY5] 142 |[Max master] - - 0-127 1)
FHEYE| 142 |[Max info frames] - - 0-100 1)

(1) Bkz tablo, sayfa 142.
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