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El kitabina giris
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Gecerlilik

Giivenlik talimatlar
Hedef kitle

Kilavuzun amaci
Kilavuzun igerigi
Terimler ve kisaltmalar
ilgili el kitaplari

Gegerlilik

Bu el kitabi ACS380 makine kontrol programi (sirim 2.04 veya Uzeri) igin gegerlidir.

Kontrol programinin stirimind kontrol etmek icin, bkz. parametre 07.05 Yazilim
sdrdmdi.

Gilivenlik talimatlari

Tdm guvenlik talimatlarini izleyin.

Sdrictyld kurmadan, devreye almadan ve kullanmadan énce siiriiciniin Donanim
kilavuzu'ndaki tam giivenlik talimatlarini okuyun.

Parametre degerlerini degistirmeden énce, yazilim fonksiyonuna 6zgu uyarilari
okuyun. Parametreler bdliumunde énemli parametreler ve ilgili uyarilar listelen-
mektedir.
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Hedef kitle

Okuyucunun, elektrik, kablo baglantisi, elektrikli bilesenleri ve elektrik sema simgele-
rinin temellerini bildigi kabul edilmektedir.

Bu kilavuz duinyanin dért bir yanindaki okuyucular i¢in hazirlanmisgtir. Hem Sl hem de
ingiliz 6lgl birimleri kullaniimaktadir.

Kilavuzun amaci

Bu kilavuzda, stirlict sistemini tasarlamak, devreye almak veya galistirmak icin gere-
ken bilgiler saglanmaktadir.

Kilavuzun igerigi

» El kitabina giriste (bu bolimde) el kitabinin gegerliligi, amaci ve icerigi, sartlar ile
kosullar agiklanmaktadir.

» Kontrol paneli (sayfa 17), dahili kontrol panelini tanitmaktadir.

» Devreye alma, ID run ve kullanim (sayfa 23), strticiniin nasil ¢galistirilacagi ve
nasil ID run gerceklestirilecedi hakkinda talimatlar ve baslica kullanma durumlari
hakkinda agiklamalar icerir.

» Kontrol makrolari (sayfa 31), bir baglanti semasiyla birlikte her makronun kisa bir
aciklamasini igerir. Makrolar, 6nceden tanimlanmis uygulamalardir ve suricl
konfiglire edilirken kullanicinin zamandan tasarruf etmesini saglarlar.

* Program ézellikleri (sayfa 51), program Ozelliklerini ve parametreleri agiklar.

» Parametreler (sayfa 105), surlicliyl programlamak igin kullanilan parametreleri
aciklar.

» Ek parametre verileri (sayfa 335), parametrelerle ilgili daha fazla bilgi igerir.

* Hata izleme (sayfa 371), uyari ve hata mesajlarini olasi neden ve ¢6zim Onerileri
ile birlikte listeler.

» Dahili haberlesme arabirimi (EFB) araciligiyla haberlesme kontrolii (sayfa 397),
surlicinun dahili haberlesme arabirimi kullanilarak bir haberlesme agi ile iletisimi
aciklar.

* Bir haberlesme adaptérii ile haberlesme kontrolii (sayfa 459), opsiyonel haber-
lesme modulu kullanilarak bir haberlesme agi ile iletisimi agiklar.

» Kontrol zinciri semalari (sayfa 473), surlcunin referans zincirini anlatir.

* EkA - Ving uygulamalarinda ACS380 (sayfa 489), ving uygulamasina 6zel fonksi-
yonlari anlatir. Gerekirse, bu fonksiyonlar diger uygulamalar igin kullanilabilir.
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Terimler ve kisaltmalar

Terim/kisaltma

Aciklama

ACS-AP-x Sdrdct ile iletisim igin gelismis kontrol paneli, gelismis operator
tus takimi.

ACS380, ACS-AP-1, ACS-AP-S ve ACS-AP-W (Bluetooth
arabirimli) tiplerini destekler.

ACS-BP-S Sirucd ile iletisim igin temel kontrol paneli, temel operator tus
takimi

Al Analog girig; analog giris sinyalleri icin arabirim

AO Analog ¢ikis; analog ¢ikis sinyalleri icin arabirim

AsynM Asenkron motor

BAPO-01 Opsiyonel yana monte edilmis harici gli¢ genisletme moduli

BCAN-11 CANopen arabirimi

BCBL-01 Opsiyonel USB - RJ45 kablosu

BMIO-01 G/C ve Modbus modulu

Fren kiyici Gerektiginde, slrlicinin ara devresinden frene fazla enerijiyi
aktarir. Kiyici, DC bara gerilimi, belirli bir maksimum limiti asti-
ginda gahsir. Gerilim artisi tipik olarak yiksek atalet momentli
motorun yavaslamasi (frenlemesi) ile olusur.

Fren direnci Fren kiyici tarafindan iletilen fazla slrtcu frenleme enerjisini 1si
olarak atar. Fren devresinin temel pargasidir. Siirliciiniin donanim
kilavuzunda Direng frenleme bolimine bakin.

BREL-01 Opsiyonel yana monte edilmig réle gikisi genisletme moduli

BTAC-02 Opsiyonel yana monte pulse enkoder arabirim modill

Kondansatér banki

Bkz. DC bara kondansatérleri.

CCA-01

Opsiyonel enerjisiz konfiglirasyon araci

Kontrol kart

Kontrol programinin gahlistigi kontrol karti

DC bara

Dogrultucu ve invertor arasindaki DC devresi

DC bara kondansatorleri

Ara devre DC gerilimini dengede tutan enerji depolama ekipmani

DI

Dijital giris; dijital giris sinyalleri icin arabirim

DO Dijital ¢ikig; dijital ¢ikis sinyalleri igin arabirim
Sdricu AC motorlarinin kontroli igin frekans dénustirici
EFB Dahili haberlesme

FBA Haberlesme adaptori

FCAN-01/-01-M Opsiyonel CANopen adaptor modili

FCNA-01 Opsiyonel ControlNet adaptér modulu

FDNA-01 Opsiyonel DeviceNet adaptér modiilu

FECA-01/-01-M

Opsiyonel EtherCAT adaptoér modiili

FENA-11/-21/-21-M

EtherNet/IP, Modbus TCP ve PROFINET IO protokolleri igin
opsiyonel Ethernet adaptér moduli

FEPL-02

Ethernet POWERLINK adaptér moduili
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14 El kitabina giris

FPBA-01/-01-M

Opsiyonel PROFIBUS DP adaptér moduli

Kasa (tip) RO ve R1 gibi fiziksel kasa boyutunu ifade eder. Sirlcude bulunan
tip tanimlama etiketi strticinln kasasini gosterir; strdcundn
donanim el kitabina bakin.

ID run Motor ID run. Tanimlama galistirmasi sirasinda suricu, optimum
motor kontrolU igin motor karakteristiklerini tanimlar.

On altihk Temel birim olarak, birbirini izleyen 16 sayilik bir numaralandirma
sistemini kullanarak iki basamakli sayilari tanimlar. On altilik
sayllar 0-9 rakamlari ve A-F harflerinden olusur.

IGBT Insulated gate bipolar transistor

Ara devre Bkz. DC bara.

invertor Dogru akim ve gerilimi, alternatif akim ve gerilime gevirir.

G/IC Girig/Cikis

LSW Least significant word

Makro Siricl kontrol programindaki parametrelerin 6nceden
tanimlanmig varsayilan degerleri. Her bir makro belirli bir
uygulama igin tasarlanmistir. Bkz. Kontrol makrolari bélumu.

NETA-21 Opsiyonel uzaktan izleme araci

Ag kontroll DeviceNet ve Ethernet/IP gibi Ortak Enduistriyel Protokol
(CIP™) tabanli haberlesme protokollerinde, ODVA AC/DC
Siricu Profilinin Net Ctrl ve Net Ref nesnelerini kullanarak
surtict kontroliini ifade eder. Daha ayrintili bilgi igin,
www.odva.org adresine ve agagidaki el kitaplarina bakin:

» FDNA-01 DeviceNet adapter module user’s manual
(BAFE68573360 [ingilizce]), ve

* FENA-01/-11/-21 Ethernet adapter module user’s manual
(3AUAD000093568 [ingilizce]).

Parametre Siricinin kullanici tarafindan ayarlanabilir calisma talimati
veya slrlicl tarafindan oélgiilen veya hesaplanan sinyal

PDO islem veri nesnesi

PID kontrolori

Oransal-integral-tirev kontrol cihazi

PLC

Programlanabilir lojik kontrol cihazi

PMSM Sabit miknatisli senkron motor

PM Sabit miknatis

PROFIBUS, Pl - PROFIBUS & PROFINET International'in tescilli ticari
PROFIBUS DP, markalari

PROFINET IO

RO, R1,... Kasa (tip)

RCD Kagak akim cihazi

Dogrultucu Alternatif akim ve gerilimi, dogru akim ve gerilime ¢evirir.
RFI Radyo frekansi paraziti

RO Roéle ¢ikisgi. Danhili bir réle igerir.
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El kitabina giris 15

SDO Servis veri nesnesi

SIL Glvenlik butlinlik diizeyi. Bkz. surticu donanim kilavuzunda
Giivenli moment kapatma (STO) iglevi bolimu.

STO Glvenli moment kapatma. Bkz. suriici donanim kilavuzunda
Giivenli moment kapatma (STO) islevi bolumu.

ilgili el kitaplari

ilgili el kitaplari, én kapag@in arkasinda figili el kitaplari listesi bdlimi altinda listelen-
migtir.

Siber guvenlik sorumluluk reddi

Bu Urtin bir ag arabirimi araciligiyla baglanmak ve bilgilerle verileri iletmek igin tasar-
lanmigtir. Urlin ile Miisterinin agi veya bagka bir ag (olmasi durumunda) arasinda
glvenli bir baglanti saglamak ve baglantiyi kurmak ve surekli olarak korumak tama-
men Musterinin sorumlulugundadir. Masteri Gruind, agi, sistemi ve arabirimi her tur
guivenlik ihlaline, yetkisiz erisime, miidahaleye, zorla girmeye, sizmaya ve/veya veri-
lerin ya da bilgilerin galinmasina karg! korumak igin tim uygun énlemleri (bunlarla
sinirl olmamak kaydiyla érnegin glvenlik duvarlarinin kurulumu, kimlik dogrulama
onlemlerinin uygulanmasi, verilerin sifrelenmesi, viris-6nleyici programlarin kuru-
lumu, vb.) alacak ve surdlrecektir. ABB ve bagli kuruluslar bu gtivenlik ihlalleri, yetki-
siz erisim, miidahale, zorla girme, sizma ve/veya verilerin ya da bilgilerin calinmasi ile
ilgili hasarlardan ve/veya kayiplardan sorumlu degildir.

Ayrica bkz. bolim Kullanici kilidi, (sayfa 103).
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Kontrol paneli 17

Kontrol paneli

icindekiler

* Kontrol paneli

* Ana sayfa gériniimi ve Mesaj g6riinim(i

» Opsiyonlar menlisi
*  Ana menii
* Alt menliler

Kontrol paneli

ACS 380'de varsayilan olarak entegre bir panel vardir. Gerekirse, gelismis kontrol

paneli veya temel bir panel gibi harici kontrol panellerini kullanabilirsiniz. Daha fazla
bilgi icin, bkz. ACX-AP-x assistant control panel’s user’'s manual (3AUA0000085685
[ingilizce]) veya ACS-BP-S basic control panel’s user’s manual (3AXD50000032527

[ingilizce])

Loc+ ™  21500rpm

000

a b WN -

N o

. Ekran - Varsayilan olarak Ana sayfa gérunimunu gosterir.
. Ana men.

. TAMAM tusu - Ana menliyl agar, ayarlari seger ve kaydeder.
. Start tusu - Surlclyi baslatir.

. Menu gezinme tuslar - Mendiler iginde hareket eder ve

degerleri ayarlar.

Stop tusu - Surrlictyt durdurur.

Geri tusu - Opsiyonlar menisini agar ve mendnin iginde
geri gider.

Opsiyonlar menusu

Durum 1s181 - Yesil ve kirmizi renkler durumu ve olasi
problemleri gosterir.
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18 Kontrol paneli

Ana sayfa gérunumu ve Mesaj goriinimu

Ana sayfa gorinimi ana goriinimdur. Ana sayfa goriiniminden Ana Meniyi ve
Opsiyonlar menusunu acar.

Ana gernUm
E :| 1. Kontrol se¢imi - lokal veya uzak
DC o #1501 rF'm 2. Lokal start/stop kontrolii - etkinlestirildi

1499 h(J@ 3 Donmeyont-lleriveya geri
pm

4. Lokal referans ayari - etkinlestirildi
@ 5. Hiz - hedef
6. Hiz - o anki hiz

7. Ana meni - menu listesi
8. Opsiyonlar menusu - hizli erisim menusu

Mesaj gérunumu hata ve uyari mesajlarini gésterir. Etkin bir hata veya uyari varsa,
panel dogrudan Mesaj goriinimiini gdsterir.

Mesaj gérinimiind Opsiyonlar menusiinden veya Hata Tanimlari alt meniisiinden
agabilirsiniz.

Mesaj gérinumu: Hata

Hata mesajlari acilen ilgilenmenizi gerektirir.
Loc &4 1500rpm ) 9 9

e 1 0 0 1 Sorunu gidermek icin 384. sayfada Hata mesaijlari

R 7 tablosundaki kodu kontrol edin.
BSET!

Mesaj gérunumu: Uyari

Uyari mesajlari olasi sorunlari gosterir.
Loc €™ 1500rpm y ! g
M Warning: 2009 S dormek icin 374. saviada U '
@ Warning: 090 orunu gidermek icin . sayfada Uyari mesajlari

tablosundaki kodu kontrol edin.

N Warning: 2009
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Opsiyonlar menusi ve Ana menu

Kontrol paneli 19

Opsiyonlar menusu
Ll

= Loc (™ 1500rpen

1. Agmak icin: Ana sayfa
gorinimiinde Geri [].[][]
digmesine basin. H:

Opsiyonlar meniisii

Opsiyonlar menusu bir hizli erisim menusuddr.

Ana meni =

2. Agmak icin: Ana sayfa
goriniminde TAMAM
digmesine basin.

1. Kontrol konumu - lokal veya uzak kontrole ayarlanir

oc Rem ¢ i e .
2. Dénme yonu - ileri veya geri olarak ayarlanir

o 3. Etkin hatalar - olasi hatalari géruntiler
& 1h00rpm
3 4. Referans hizi - referans hizini ayarlar

@ﬁ\ 5. Etkin uyarilar - olasi uyarilar gorintiler

Ana menii

Ana menu bir kaydirma menusudur. Menu simgeleri belirli gruplari temsil eder.

Gruplarin alt mendleri vardir.

Not: Hangi Ana menl 6gelerinin gérundr oldugunu tanimlayabilirsiniz

(bkz. parametre 49.30).

= Pl
= 1
=

I ~ I./"z"\.. 3. Kontrol makrolari

5. Eneriji verimliligi - enerji tasarruflari

6. Parametreler - parametreler

u 1. Motor verileri - motor parametreleri
&

2. Motor kontrolli - motor ayarlari

4. Hata Tanimlari - hatalar, uyarilar, hata giinligu ve baglanti durumu
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20 Kontrol paneli

Alt meniiler

Ana meni 6gelerinin alt menileri vardir. Bazi alt mendlerin ayrica menuleri ve/veya opsiyon
listeleri vardir. Alt menulerin igerigi slirtict tipine baghdir.

Motor Verileri

1=)

a3

I""‘-::‘d'.g'r’ﬂl'u‘ Sfala:@?
@f
®)

o™
rskew 1904

/_‘“.
Elooov  500HAE

0 (7)
N AB0rpm  50.0Nm—
(9-\’ : EDS¢Q€}

VW g
=6l He,

1"

kW, °C

. Motor tipi - AsynM, PMSM, SynRM
. Kontrol modu - Skaler, Vektor

. Nominal gii¢

. Nominal akim

. Nominal gerilim

. Nominal frekans

. Nominal hiz

© N O WN

Nominal moment
9.Fazsirasi-UVW,UWYV
10.Nominal Cosphi

11.Birim segimi - S| veya ABD birimleri

Motor Verileri: Motor tipi

PISH 1. AsynM

) 2. PMSM
. SynRM

w

SynHM@

Motor Verileri: Kontrol modu

Vect 1. Skaler
Eé;r 2. Vektor
Motor Verileri: Faz sirasi
1.Uvw
LIy
@ 2.UwWV
Motor Verileri: Birim segimi
T 0 Hez, 1. Sl birimleri
hp,°E 2. ABD birimleri
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Motor Kontroll

1. Start modu - Sabit siire, Otomatik
2. Stop modu - Yavaslama, Rampa, DC tutma

@ 5.0s B 5.08 3. Hizlanma sturesi

4. Yavaglama suresi

ax Max@

T600rpm 3404 5. !z!n ver!Ien maks!mum hiz
Win 6. Izin verilen maksimum akim
rpm 7. Izin verilen minimum hiz

Motor Kontroli: Start modlari

@

Motor Kontrolli: Stop modlari

1. Sabit zaman
2. Otomatik

1. Serbest
@ 2. Rampali
3.DC tutma
Kontrol makrolari Kullanilabilir kontrol makrolari kurulu olan opsiyon moduline
/055 baglidir.
1. ABB standart (2 kablo)
@) 2. ABB sinirli (2 kablo)
102 3. Alternatif
14> 2y i i
@H 1 3<_E il 4 2 I\P/II(IJDtor potansiyometresi
(5PID ME{PIFBUS 6. Modbus RTU
(Fyofibus ProfinetiO(E) 7. PROFIBUS
8. PROFINET IO
Maodhus
@uernetlp TCP @ 9. EthernetIP
10.Modbus TCP
@“Erﬂm CanOpen2) 44 epnercar
12.CANopen
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Hata tanimlari

s
% 1001 95@

. 10
@5 08 g

Etkin Hata- hata kodunu gosterir

Hata Tarihgesi - en yeni hata kodlarinin listesi (6nce en yeni)
Etkin Uyari- uyari kodunu gosterir

Baglanti Durumu - Haberlesme ve G/ sinyalleri

Enerji Verimliligi

@ 4% Saved 9 1. kWh cinsinden enerji tasarrufu
Ve awed .
FAE lWh 12007 2. Tasarr.uf ?dllen parei
Saved4  Savedd 3. MW cinsinden enerji tasarrufu
ST h 12k e 4. Tasarruf edilen para x 1000
Acivh 5. Maliyet/kWh
Gp
Parametreler
=
1. Tam parametre listesi - tam parametreler ve parametre seviye-

(1) AZ
(3 ek

leriyle gruplar menisiu

. Degigtirilen parametre listesi
. Parametre geri yikle - fabrika varsayilan parametrelerine sifirla
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Devreye alma, ID run ve kullanim 23

Devreye alma, ID run ve
kullanim

icindekiler

Stirticliyti devreye alma
Tanimlama ¢alismasi (ID run)
Stirtictiyti ¢alistirip durdurma
Dénlis yénui ayari

Frekans veya hiz ayari
Stirtictii parametre ayari

Hata izleme

Birim degisimi

Not: Bu bolimde, suriict devreye alma, ID run ve diger eylemler igin entegre bir
panel kullanir. Bu fonksiyonlari ayrica harici bir kontrol paneli veya drive composer

yazilimi kullanarak da gerceklestirebilirsiniz.

Surucuyl devreye alma
Birimi secin (uluslararasi veya ABD) ve TAMAM tusuna basin.
Sirucu baglanan adaptéri tanir ve dogru ayarlari yapar. Bu, adaptére bagli

1.

olarak birka¢ saniye surebilir.

Motor verileri gériniminde, motor tipini segin:

AsynM: Asenkron motor

PMSM: Sabit miknatisli motor (servo motor) veya

SynRM: Senkron reliiktans motor

3. Motor kontrol modunu ayarlayin.
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24 Devreye alma, ID run ve kullanim

10.

Vektor: Hiz referansi. Bu mod, birgok uygulama igin uygundur. Siirlicii otomatik
olarak sabit tanimlama galismasini gergeklestirir.

Skaler: Frekans referansi
Bu modu asagidaki durumlarda kullanin:

- Motor sayisinin degisme ihtimali varsa.
- Nominal motor akimi, nominal striici akiminin %20’sinin altindaysa.

Skaler mod, sabit miknatisli senkron motorlar igin tavsiye edilmez.

Nominal motor degerlerini ayarlayin.
* Nominal gi¢

* Nominal akim

* Nominal gerilim

* Nominal frekans

*  Nominal hiz

*  Nominal moment (opsiyonel)

* Nominal cosphi

Motorun déniis yonini kontrol edin.

Gerekirse, Faz sirasi ayariyla veya motor kablosunun faz sirasiyla motorun
yonuni ayarlayin.

Motor kontrolii gérinuiminde, baslatma ve durdurma modunu ayarlayin.

Hizlanma slresini ve yavaslama suresini ayarlayin.

Not: Hizin hizlanma ve yavaslama rampa sureleri 46.01 Hiz éicekleme/46.02 Fre-
kans élgcekleme parametresinin degerine baglidir.

Maksimum ve minimum hizi veya frekansi ayarlayin. Daha fazla bilgi icin,
bkz. parametreler 30.71 Minimum hiz/30.13 Minimum frekans ve 30.12 Maksi-
mum hiz/30.14 Maksimum frekans, sayfa 207.

Kontrol makrolari gériinimiinde, uygun makroyu segin.

Haberlesme adaptéru baglanmis Unitelerde: haberlesmeyi Kontrol makrolari
gorinimunde gorebilirsiniz. Degistirmeniz gereken belli parametreler (6r. istasyon
kimligi) vardir. Bkz. Bir haberlesme adaptérii ile haberlesme kontrolii bolimu.

Surlcu parametrelerini uygulamaya goére ayarlayin. Surtclyle birlikte gelismis
kontrol panelini (ACS-AP-x) veya Drive Composer bilgisayar uygulamasini
kullanabilirsiniz.
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Devreye alma, ID run ve kullanim 25

Tanimlama g¢aligmasi (ID run)

Arka plan bilgisi

Sdrlcl vektdr modundayken ilk kez galistirildiginda veya motor parametrelerinde
(grup 99 Motor verileri) degisiklik yapildiginda, bir seferlik Sabit moddda Tanimlama
Calismasi yaparak motor 6zelliklerini dlger Bu durum

* 99.13ID run talep edildi parametresi segimi Sabit ve

* 99.04 Motor kontrol modu parametresi secimi Vektdr oldugunda gecerlidir.
Birgok uygulamada ayri bir ID._run gerceklestirmeye gerek yoktur. Zorlayici kontrol
baglantilari igin ID run secin. Ornegin:

» sabit miknatis motoru (PMSM) kullanilir

» sliriict sifira yakin hiz referanslarinda galisirsa veya

* motor nominal momentinin Gzerinde, genis hiz araligi iginde ¢alistiginda.

Not: Motor parametrelerini motor tanimlama galismasindan sonra degistirirseniz,
motor tanimlama ¢alismasini tekrarlamaniz gerekir.

Not: Uygulamanizi skaler kontrol olarak parametrelendirdikten sonra ¢alisma modunu
Vektor kontrol olarak degistirdiginizde motor tanimlama ¢alismasi yapmaniz gerekir:

* Motor verileri alt menusiunde, Motor kontrolii Vektér olarak ayarlayin veya 99.04
Motor kontrol modu parametresi segimini Vektér olarak ayarlayin.

* G/C kontrollu surdct icin 22 Hiz referansi se¢imi, 23 Hiz referansi rampasi,
12 Standart Al, 30 Limitler ve 46 izleme/6lgeklendirme ayarlari gruplarindaki
parametreleri kontrol edin.

* moment kontrolll suricd igin, ayrica 26 Moment referans zinciri grubundaki
parametreleri de kontrol edin.

ID run adimlari

2 Uyari! Prosediir ¢aligtirmanin giivenli oldugundan emin olun.

Ana menuyu agin.

Parametreler alt menUsunu segin.

Tim parametreler 6gesini segin.

99 Motor verileri parametresini segin ve TAMAM tusuna basin.

ISARE I A

99.13 ID run talep edildi parametresini segin, istenen ID modunu segin ve TAMAM
tusuna basin.

Siz Start tusuna basmadan énce AFF6 Tanimlama ¢alistirmasi uyari mesaj
gosterilir.

Panel LED'i etkin bir uyariyr géstermek icin yesil yanip sénmeye baslar.
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26 Devreye alma, ID run ve kullanim

6. ID run’i baglatmak i¢in Start tusuna basin.

ID run esnasinda higbir kontrol panel tusuna basmayin. ID run’i durdurmak
isterseniz, Stop tuguna basin.

ID run tamamlandiktan sonra, durum 1181 yanip sénmeyi keser.

ID run basarisiz olursa, panel FF61 ID run hatasini gosterir.
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Devreye alma, ID run ve kullanim 27

Surucuyi calistirip durdurma

1. Slrtclyl baglatmak igin Start tusuna basin.
Loc (™ 1500r prm e "
2. Slrtclyl durdurmak igin Stop tusuna basin.

0.00

1. Opsiyonlar menusunde, ok tuslariyla ddnme yoninu

1
R
ant: ol u hareket ettirin.
& 1500r pem 2. Dénme ydninl degistirmek icin TAMAM tusuna
basin.

Ce R 1. Opsiyonlar menisiinde, hiz veya frekans referansi
Sl ogesine gidin ve TAMAM tusuna basin.

i i
2. Degeri duzenlemek icin ok tuglarini kullanin.
3. Yeni degeri dogrulamak igin TAMAM tusuna basin.

B3 1500r pee 1=
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28 Devreye alma, ID run ve kullanim

Suriici parametre ayari

Loc ™ 1501 rpm

1499 5[]

E

4=

v

— e M

e AS

3005

30.0¢ 000oooooooo
3012 1500000 rpm
3013 2500000 rpm

1. Ana sayfa goériiniminden Ana menuyd segin.

2. Parametrelere gelin ve alt menlyu agmak igin TAMAM
tusuna basin.

3. Ok tusunu kullanarak tam parametreler listesini segin ve
TAMAM tusuna basin, veya

4. Ok tusunu kullanarak degistirilmis parametreler listesini
secin ve TAMAM tusuna basin.

5. Parametreyi secin ve TAMAM tuguna basin.

Parametreler ilgili gruplarda gosterilir. Parametre
numarasinin ilk iki rakami parametre grubunu temsil
eder. Ornegin, 30 ile baglayan parametreler Limitler
grubundadir.

Daha fazla bilgi igin, bkz. Parametreler bolimu.

Hata izleme

Loc ™ 1501 rpmi
149050,
S

gl

F

s

b
mm-

a0 Yo (

(_).:

1. Ana sayfa goérinimunden Ana menUyu segin.

2. Hata Tanimlarina gelin ve alt meniyu agmak igin
TAMAM tusuna basin.

3. Ok tusunu kullanarak uyariyi veya hatayi segin ve
TAMAM tusuna basin.

Daha fazla bilgi igin, bkz. Hata izleme bélimu.
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Devreye alma, ID run ve kullanim 29

Birim degigimi

Loc ™ 1501 rpm 1. Ana sayfa gériniminden Ana menly( segin.
2. Motor verilerine gelin ve alt menuyli agmak icin TAMAM
1 499 50 tusuna basin.

rprm 1 3. Birim se¢im 6gesine gidin ve TAMAM tusuna basin.

e “ 4. Ok tusunu kullanarak birimi segin ve TAMAM tusuna
basin.
2

Ana sayfa gérinuminde segili birimi gorebilirsiniz.
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Kontrol makrolari

icindekiler

ABB standart makrosu

ABB sinirl makrosu

Haberlesme kontrol makrosu

Alternatif makro

Motor potansiyometresi makrosu

PID kontrol makrosu

Modbus makrosu

Farkli makrolar igin parametre degerleri

Kontrol makrolari, belli bir kontrol konfigiirasyonu icin gecerli olan varsayilan para-
metre degerleri grubudur. Bir strtcuyu kullanim kurmayi daha hizli ve daha kolay
hale getirirler.

Varsayilan olarak, G/C kontrollii strlct icin makro ABB standart makrosu olarak ve
Haberlesme kontrolll suiriict igin makro Haberlesme kontrol makrosu olarak ayarlanir.
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32 Kontrol makrolari

ABB standart makrosu

ABB standart makrosu GG kontrolli bir striicii igin uygundur. Dijital girisler
starti/stopu (2 kablo), yonu ve sabit hiz segimini (3 hizli), hizlanma ile yavaglama
rampasi segimini kontrol eder.

Makroyu, Kontrol makrolari gérinimunden veya 96.04 Makro se¢imi parametresini
ABB standart degerine ayarlayarak etkinlestirebilirsiniz.

Bu makro, standart striici modeli (ACS380-04xS) ve konfigure edilmis strlci
modelleri ACS380-4xC +L538 i¢in fabrikasyon makrodur.
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Kontrol makrolari 33

ABB standart makrosu icin varsayilan kontrol baglantilar

Bu baglanti semasi, standart suriici modeli ACS380-04xS ve konfiglre edilmis
suriici modeli ACS380-04xC +L538 (ABB standart makrosu secilmis olarak) icin
gecerlidir.

Terminaller Aciklama
Dijital G/C baglantilar
+24V Yardimci +24 V DC, maks 200 mA
4 DGND Yardimci gerilim ¢ikisi ortak ucu
L DCOM Dijital giris ortak ucu

—— DI Stop (0)/Start (1)

—"— DI2 lleri (0) / Geri (1)

—— DI3 Sabit hiz / frekans segimi 7

L~ D4 Sabit hiz / frekans segimi 7/

—"— DIO1 Rampa grubu 1 (0) / Rampa grubu (2) 7
_,% DIO2 Calismaya hazir (0) / Calismaya hazir degil

DIO SRC Dijital ¢ikis besleme gerilimi
DIO COM Dijital girig/cikis ortak ucu

[

. Analog G/C
vk P S AR I Hiz / frek (0...10V) ¥
‘ i ‘( } AGND Analog giris devresi ortak ucu
‘ ~h (AR Konfigiire edilmedi %
Max. 500 ohm [ AGND Analog girig devresi ortak ucu
S -t AO Cikis frekansi (0...20 mA)
=T+ AGND Analog ¢ikis devresi ortak ucu
—~t—"1SCR Sinyal kablosu blendaiji (ekran)
3 L +10v Ref. gerilimi +10 V DC
Giivenli moment kapatma (STO)
1 S+ Gulvenli moment kapatma. Fabrikada baglanir.
SGND Surlcl sadece devrelerin her ikisi de kapaliysa
151 baslar.
—5Z
Role gikigi 1

RC Hata yok [Hata (-1)]
N
—®1RB -

Notlar:

Terminal boyutlari: 0,14 mm? ... 1,5 mm?

Sikma momentleri: 0,5 N-m (0,4 Ibf-ft)

DGND, AGND ve SGND terminalleri dahili olarak ayni referans potansiyeline baghdir.
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34 Kontrol makrolari

Dahili panelden referans.

1) Skaler kontrolde (varsayilan): Bkz. parametre grubu 28 Frekans referans zinciri.
Vektor kontrolde: Bkz. parametre grubu 22 Hiz referansi segimi.

Motor verileri gérinimunden veya 99.04 Motor kontrol modu parametresiyle dogru
kontrol modunu segin.

2)

DI3|Dl4 Calisma/Parametre
Skaler kontrol (varsayilan) Vektor kontroli
0 |0 |Al1 tzerinden frekans ayari Al1 Gzerinden hiz ayari
1 0 | 28.26 Sabit frekans 1 22.26 Sabit hiz 1
0 |1 28.27 Sabit frekans 2 22.27 Sabit hiz 2
1 1 28.28 Sabit frekans 3 22.28 Sabit hiz 3
DIO1 Rampa ayar1 |Parametreler
0 1 28.71 Frek ramp grubu secimi,...,
1 2 28.74 Frek hizlanma stiresi 2

3) Kablonun dis blendajini kontrol kablolarinin topraklama rafindaki topraklama kelep-
¢esinin altinda 360 derece topraklayin.

4) 12.15 parametresindeki analog giris Al1 ve 12.25 parametresindeki Al2 icin birimi segin.

Giris sinyalleri

Start/Stop se¢imi (DI1)
ileri (0) / Geri (1) (DI2)
Hiz segimi (DI3)

Hiz secimi (DI4)
Rampa grubu 1 (0) / Rampa grubu 2 (1) segimi (DIO1)

Cikis frekansi veya motor hizi referansi (Al1)

Cikis sinyalleri
Cikis frekansi (AO)

Calismaya hazir (0) / Hazir degil (1) (DIO2)

Hata yok [Hata (-1)]
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ABB sinirli makrosu

ABB sinirli makrosu, kullanilabilir minimum G/C 6zelligine sahip olan GG kontrolli bir
surtcl i¢in uygundur.

ABB sinirl makrosu, opsiyon moduli baglanmayan temel sirticii modeli (ACS380-
04xN) igin kullanilir.

Makroyu, Kontrol makrolarr gérinimunden veya 96.04 Makro se¢imi parametresini
ABB sinirli 2 kablolu de@erine ayarlayarak etkinlestirebilirsiniz.

ABB sinirli makrosu igin varsayilan kontrol baglantilar

Bu, ABB sinirl makro segili olarak temel stirlici modeli (ACS380-04xN) icin varsayilan
kontrol baglanti semasidir.

Terminaller Agiklama
Dijital G/C baglantilan
+24\/ Yardimci +24 V DC, maks 200 mA
—1 DGND Yardimci gerilim ¢ikisi ortak ucu
L DCOM Dijital giris ortak ucu
——aDId Durdur (0) / Baglat (1)
— — Hiz (1) / frekans segimi (2)
Giivenli moment kapatma (STO)
S+ Guvenli moment kapatma. Fabrikada baglanir.
SGND Sirtcl sadece devrelerin her ikisi de kapaliysa
St baslar.
S2
RC Role cikisi 1
= \J Hata yok [Hata (-1)]
—X— RB |~

Notlar:

Terminal boyutlari: 0,14 mm? ... 1,5 mm?

Sikma momenti: 0,5 N-m (0,4 Ibf-ft)

DGND ve SGND terminalleri dahili olarak ayni referans potansiyeline baghdir.
Giris sinyalleri

+ Start/ Stop (DI1)

* Cikis frekansi veya motor hizi referansi (DI2)

Cikis sinyalleri

* Role cikigl 1: Hata (-1)

» Hata yok [Hata (-1)]
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Haberlesme kontrol makrosu

Haberlesme kontrol makrosu haberlesme kontrolli bir stirtici igin uygundur. G/C sin-
yali arabirimi varsayilan olarak kullanimda degildir.

Sdrtcundn ilk baglatiimasinda, haberlesme kontrol makrosu bir Haberlesme adap-
toru algilandiginda otomatik olarak etkinlesir. Daha fazla bilgi i¢in, bkz. bélim Haber-
lesme kontrolli igin otomatik stiriicli konfiglirasyonu, sayfa 468.

Makroyu, Kontrol makrolari gérinimunden manuel olarak veya 96.04 Makro se¢imi
parametresini segili haberlesmeye bagli olarak dogru degere ayarlayarak etkinlestire-
bilirsiniz.

Bu makro, lizerinde haberlesme adaptéri bulunan konfiglre edilmis strtici model-
leri(ACS380-04xC) icindir.

Haberlesme makrosu i¢in varsayilan kontrol baglantilari

Bu, Haberlesme makrosu segili olarak konfiglire edilmis degisken (ACS380-04xC)
icin varsayilan kontrol baglanti semasidir.

Terminaller Aciklama
Dijital G/C baglantilar
24V Yardimci +24 V DC, maks 200 mA
) Yardimci gerilim ¢ikisi ortak ucu
ngl\Dﬂ Dijital giris ortak ucu
—— N Hata resetleme
DI2 Konfiglre edilmedi
Giivenli moment kapatma (STO)
S+ Guvenli moment kapatma. Fabrikada baglanir.
SGND Sirict sadece devrelerin her ikisi de kapaliysa
S1 baglar.
S2
Role cikisi 1
RC Hata yok [Hata (-1)]
N
—&X—RB -

Haberlesme modull baglantilari

DSUB9 CANopen +K457 FCAN-01-M CANOpeﬂ

DSUBY | Profibus DP | | 1K454 FPBA-01-M PROFIBUS DP
_____|RJA5X 2| EtherCAT +K469 FECA-01-M EtherCAT

~—— [RJ45 X 2| Ethernet IP || +K475 FENA-21-M Ethernet/IP, Profinet,
RJ45 X 2| Profinet | Modbus TCP

RJ45 X 2[Modbus TCP| +K495 BCAN-11 CANopen arabirimi
Terminal Block| - CANopen

Notlar:
Terminal boyutlari: 0,14 mm? ... 1,5 mm?

Sikma momenti: 0,5 N-m (0,4 1bf-ft)
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DGND ve SGND terminalleri dahili olarak ayni referans potansiyeline baghdir.

Haberlesme adaptér moduli baglandiginda, sirticu kontrol sinyallerinin genelde
haberlesmeden gelmeleri beklenir.

ACS380-04xC +K495 siirtici modelini (BCAN-11 CANopen arabirim moduiliiyle bir-
likte) devreye alirken, ilk start esnasinda kablonun bagli olmamasi énerilir. Bu, sirticl
bagl olan modull tanimaya galigsirken CANopen haberlesmesini mesgul etmemek
icindir.

Haberlesme moduliu strtcltye baglandiginda, yazihm ilgili parametreleri otomatik ola-
rak ayarlar. Daha fazla bilgi igin, bkz. bolim Haberlesme kontrolii igin otomatik sdiriicli
konfiglirasyonu, sayfa 468. CANopen parametreleri igin bkz. Dahili haberlesme arabi-
rimi igin CANopen parametre ayarlari, sayfa 423.

Girig sinyalleri

+ Hata reset (DI1)

* Haberlesme modill tzerinden kontrol word’leri ve referans word’leri
Cikis sinyalleri

* Haberlesme modulu Gzerinden durum word’leri ve durum sinyalleri

» Hata yok [Hata (-1)]
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Alternatif makro

Bu makro, bir sinyalin motoru ileri ydonde ve bir bagka sinyalin motoru geri yénde bas-
lattig bir G/ konfiglirasyonu saglar.

Makroyu, Kontrol makrolari gérinimunden veya 96.04 Makro segimi parametresini
Alternatif degerine ayarlayarak etkinlestirebilirsiniz.

Bu makro, standart siriici modeli (ACS380-04xS) ve konfiglire edilmis siriicimodeli
ACS380-04xC +L538 icin optimize edilmistir. Makroyu ayrica temel siiricimodeli
(ACS380-04xN) ile de kullanabilirsiniz, fakat temel strliici modeli ile makrodakikulla-
nilabilir tim G/C'leri kullanamazsiniz.
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Alternatif makro igin varsayilan kontrol baglantilar

Bu baglanti semasi, standart suriici modeli ACS380-04xS ve konfiglre edilmis
suriict modeli ACS380-04xC +L538 (Alternatif makro secilmis olarak) icin gegerlidir.

Terminaller Agiklama
Dijital G/C baglantilar
TV Yardimci +24 V DC, maks 200 mA
DGND Yardimci gerilim ¢ikisi ortak ucu
LW pijital giris ortak ucu
——pi1 lleri start; DI1 = DI2 ise: stop
.~ _Ipl2 |Geristart
| ~_pi3 |Sabithiz/frekans segimi "/
| ~_IDia |Sabithiz/frekans segimi "/
|~ pi01 | Rampa grubu 1(0) / Rampa grubu (2) </
Q- D02 Calismaya hazir (0) / Calismaya hazir degil
I I'plosrc |Diiital gikis besleme gerilimi
'DIOcom | Dijital giris/cikis ortak ucu
- - ~ |Analog G/G .
1 = Al1 Cikis frek./Hiz ref.(0...10V) ¥/
/\r 1 ; } AGND Analog giris devresi ortak ucu
L) ; } Al 2 Konfigiire edilmedi ¥/
} [ AGND Analog giris devresi ortak ucu
’—@ /\[ ; 1 AO Cikis frekansi (0...20 mA)
=] L L; AGND Analog ¢ikis devresi ortak ucu
. SCR Sinyal kablosu blendaji (ekran)
3 L{+10v Ref. gerilimi +10 V DC
Giivenli moment kapatma (STO)
— S+ Guvenli moment kapatma. Fabrikada baglanir.
| SGND | siiriicii sadece devrelerin her ikisi de kapaliysa
1 S1 baglar.
—182 Role gikigi
RC Hata yok [Hata (-1)]
RA
—oi EIA-485 Modbus RTU
B+ Dahili Modbus RTU (EIA-485). Bkz. Dabhili
A lhaberlesme arabirimi (EFB) aracilidiyla
IBGND  [raberlesme kontrolii bdluma.
Shield
Termination

Notlar:

Terminal boyutlari: 0,14 mm? ... 1,5 mm?

Sikma momenti: 0,5 N-m (0,4 Ibf-ft)

DGND, AGND ve SGND terminalleri dahili olarak ayni referans potansiyeline baghdir.

1) Skaler kontrolde (varsayilan): Bkz. parametre grubu 28 Frekans referans zinciri.
Vektor kontrolde: Bkz. parametre grubu 22 Hiz referansi segimi.

www.eforsan.com
0542 291 58 92
0242 335 40 42



40 Kontrol makrolari

Motor verileri gériinimiinden veya 99.04 Motor kontrol modu parametresiyle dogru
kontrol modunu segin.

DI3 |DI4 Calisma/Parametre

Vektor kontrolii

Al1 Gzerinden hiz ayari
22.26 Sabit hiz 1
22.27 Sabit hiz 2

22.28 Sabit hiz 3

Skaler kontrol (varsayilan)
0 |0 |Al1 Gzerinden frekans ayari
1 |0 |28.26 Sabit frekans 1
0 |1
1 1

28.27 Sabit frekans 2
28.28 Sabit frekans 3

2) Skaler kontrolde (varsayilan): Bkz. parametre grubu 28 Frekans referans zinciri.
Vektdr kontrolde: Bkz. parametre grubu 23 Hiz referansi rampasi.

Motor verileri gériinimiinden veya 99.04 Motor kontrol modu parametresiyle dogru
kontrol modunu segin.

28.73 Frek yavaglama stiresi 1

DIO2 Rampa Parametreler
ayari |Skaler kontrol (varsayilan) Vektor kontrolii
0 1 28.72 Frek hizlanma siiresi 1 23.12 Hizlanma stiresi 1

23.13 Yavaglama siiresi 1

1

2

28.74 Frek hizlanma sliresi 2
28.75 Frek yavaslama stliresi 2

23.14 Hizlanma stiiresi 2
23.15 Yavaslama siiresi 2

3) Kablonun dis blendajini kontrol kablolarinin topraklama rafindaki topraklama kelep-
¢esinin altinda 360 derece topraklayin.

4) 12.15 parametresindeki analog giris Al1 ve 12.25 parametresindeki Al2 igin birimi
segin.

Giris sinyalleri

+ lleri start (DI1)

* Geri start (DI2)

» Sabit ¢ikis frekansi / motor hiz segimi (DI3)

« Sabit ¢ikis frekansi / motor hiz segimi (DI4)

* Rampa ayari se¢imi (DIO1)

Cikig sinyalleri

* Cikis frekansi veya motor hizi referansi (Al1)
* Cikis frekansi (AO1)

+ Hata yok [Hata (-1)]
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Motor potansiyometresi makrosu
Bu makro, iki buton yardimiyla hiz ayarlamak icin kullanilir.

Makroyu, Kontrol makrolari gérinumiinden veya 96.04 Makro se¢imi parametresini
Motor potansiyometresi degerine ayarlayarak etkinlestirebilirsiniz.

Motor potansiyometre sayaci hakkinda daha fazla bilgi i¢in, bkz. Motor potansiyomet-
resi bolimu, sayfa 102.

Makro, standart siriicii modeli (ACS380-04xS) ve konfigiire edilmis suriicti modeli
ACS380-04xC +L538 icin optimize edilmigtir.
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Motor potansiyometresi makrosu igin varsayilan kontrol baglantilari

Bu baglanti semasi, standart surtici modeli ACS380-04xS ve konfiglre edilmis
surtict modeli ACS380-04xC +L538 (Motor potansiyometre makrosu segilmis olarak)
icin gegerlidir.

DIO SRC Dijital ¢ikis besleme gerilimi
DIO COM Dijital giris/cikis ortak ucu

Terminaller Aciklama
Dijital G/C baglantilan
24V Yardimci +24 V DC, maks 200 mA
=i DGND Yardimci gerilim ¢ikisi ortak ucu
DCOM Dijital giris ortak ucu
L—— DI Durdur (0) / Baglat (1)
L~ D2 lleri (0) / Geri (1) )
D3 Hiz / frekans yukari '/
L~ D Hiz / frekans asag! '/
L~ DO Sabit hiz segimi 1 </
X DIO2 Calismaya hazir (0) / Calismaya hazir degil (1)

Analog G/G
Al Konfigiire edilmedi ¥/
AGND Analog girig devresi ortak ucu
A2 Konfigiire edilmedi *
Max. 500 ohm AGND Analog giris devresi ortak ucu
: ‘—’#Q‘— AO Konfigiire edilmedi
- |t L AGND Analog ¢ikis devresi ortak ucu
13y —1.SCR Sinyal kablosu blendaji (ekran)
° +10V Ref. gerilimi +10 V DC
Giivenli moment kapatma (STO)
S+ Gulvenli moment kapatma. Fabrikada baglanir.
SGND Siriicii sadece devrelerin her ikisi de kapaliysa
S1 baslar.
S2 Role cikigi

Hata yok [Hata (-1)]

RC
RA\J
—X RB |-

Notlar:

Terminal boyutlari: 0,14 mm? ... 1,5 mm?

Sikma momenti: 0,5 N-m (0,4 Ibf-ft)

DGND, AGND ve SGND terminalleri dahili olarak ayni referans potansiyeline baghdir.

N Giris sinyali agikken,parametrede tanimlanan degisim hizi ile birlikte hiz/frekans
artis1 veya azalmasi. Bkz. parametre 22.75, 22.76 ve 22.77. Hem DI3 hem de DI4
etkin veya devre disiysa frekans/hiz referansi degismez. Mevcut frekans/hiz refe-
ransi suriciu dururken ve besleme gerilimi kesildiginde saklanir.
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2) Skaler kontrolde (varsayilan): Bkz. parametre grubu 28 Frekans referans zinciri.

Vektdr kontrolde: Bkz. parametre grubu 23 Hiz referansi rampasi.

Motor verileri gérinimunden veya 99.04 Motor kontrol modu parametresiyle dogru
kontrol modunu segin.

DIO1 |Ramp Parametreler
a ayar |Skaler kontrol (varsayilan) Vektor kontrolii
0 1 28.72 Frek hizlanma stiresi 1 23.12 Hizlanma siiresi 1
28.73 Frek yavaglama stiresi 1 23.13 Yavaslama sliresi 1
1 2 28.74 Frek hizlanma sliresi 2 23.14 Hizlanma stiresi 2
28.75 Frek yavaglama stiresi 2 23.15 Yavaslama siiresi 2

3) Kablonun dis blendajini kontrol kablolarinin topraklama rafindaki topraklama kelep-
¢esinin altinda 360 derece topraklayin.

4 12.15 parametresindeki analog giris Al1 ve 712.25 parametresindeki Al2 igin birimi

segin.

Giris sinyalleri

+ Stop (0) / Start (1) (DI1)
« leri (0) / Geri (1) (DI2)

+ Hiz/ frekans yukari (DI3)
* Hiz/frekans asagi (DI4)
+ Sabit hiz se¢imi 1 (DIO1)
Cikis sinyalleri

» Hata yok [Hata (-1)]
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PID kontrol makrosu

Bu makro, suriciniin her zaman PID tarafindan kontrol edildigi ve referansin analog
giris Al1'den geldigi uygulamalar igin uygundur.

Makroyu, Kontrol makrolari gérinimunden veya 96.04 Makro segimi parametresini
PID degerine ayarlayarak etkinlestirebilirsiniz.

Makro, standart strticii modeli (ACS380-04xS) ve konfigire edilmis suriicti modeli
ACS380-04xC +L538 icin optimize edilmistir.

PID kontrol makrosu igin varsayilan kontrol baglantilari

Bu baglanti semasi, standart surtici modeli ACS380-04xS ve konfigire edilmis surtcl
modeli ACS380-04xC +L538 (PID kontrol makrosu segcilmis olarak) igin gegerlidir.

Terminaller Agiklama
Dijital G/C baglantilan
+24V Yardimci +24 V DC, maks 200 mA
] DGND Yai.rdlm(.:l.gerlllm cikigl ortak ucu
DCOM Dijital girig ortak ucu
———/DI1  |Durdur (0)/Baslat (1)
———I'oiz |Dahili ayar noktasi segimi 1 '/
—— DI 3 Dahili ayar noktasi segimi 2 '/
- Dia Sabit hiz / frekans segimi </
- oo 1 Rampa gifti segimi
®— DIO 2 Calismaya hazir
DIO SRC | Dijital cikis besleme gerilimi
OIo coM | Dijital giris/cikis ortak ucu
1..10 kohp ./AT.' R Analog GI(;
v ALY Harici PID ref ¥/ %/
ﬁj /\ - ——| AGND Analog giris devresi ortak ucu
< Vv ——LAL2 Gergek PID geribildirimi %/
——-| AGND Analog giris devresi ortak ucu
r@ /\ IrAT ——AD Cikis frekansi (0...20 mA)
A 1| AGND Analog cikis devresi ortak ucu
Max. 500 ohm 53 I SCR___ [Sinyal kablosu blendaji (ekran)
e TL10V [Ref. gerilimi +10 V DC
r(D'/ B Giivenli moment kapatma (STO)
< - S Guvenli moment kapatma. Fabrikada baglanir.
E& Sdricl sadece devrelerin her ikisi de kapaliysa
2;— baslar.
Role gikigi
RC Hata yok [Hata (-1)]
|RA
—X—re
Notlar:

Terminal boyutlari: 0,14 mm? ... 1,5 mm?
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Sikma momenti: 0,5 N-m (0,4 Ibf-ft)
DGND, AGND ve SGND terminalleri dahili olarak ayni referans potansiyeline bagldir.

1) Bkz. parametreler 40.19 Ayar 1 dahili ayar noktasi se¢imi 1 ve 40.20 Ayar 1 dahili
ayar noktasi secimi 2 kaynak tablosu.

Kaynak su Kaynak su
parametre ile parametre ile . .
tamimlanir: 40.19 | tamimlanir: 40.20 Dahili ayar noktas etkin

DI2 DI3

0 0 Ayar noktasi kaynagi: Al1 (par. 40.16)
1 0 1 (par. 40.21)

0 1 2 (par. 40.22)

1 1 3 (par. 40.23)

2) Motor verileri gorunimunden veya 99.04 Motor kontrol modu parametresiyle dogru
kontrol modunu segin.

DI4 Calisma/Parametre

Skaler kontrol (varsayilan) Vektor kontrolii
0 |Al1 lzerinden frekans ayari Al1 Gzerinden hiz ayari
1 28.26 Sabit frekans 1 22.26 Sabit hiz 1

3) PID: 0...10 V -> 0...%100 PID ayar noktasi.

4) Sinyal kaynaginin giic kaynag haricidir. imalatginin talimatlarina bakin. Siiriic
yardimci gerilim gikisi tarafindan beslenen sensorleri kullanmak igin, siiriciniin
donanim kilavuzunda iki kablolu ve ¢ kablolu sensor baglanti 6rnekleri kismina
bakin.

5) Kablonun dis blendajini kontrol kablolarinin topraklama rafindaki topraklama kelep-
¢esinin altinda 360 derece topraklayin.

6) 12.15 parametresindeki analog giris Al1 ve 712.25 parametresindeki Al2 igin birimi segin.
Girig sinyalleri

+ Harici PID ref (Al1)

» PID'den gergek geribildirim (Al2)
+ Start/Stop segimi (DI1)

+ Sabit ayar noktasi 1 (DI2)

+ Sabit ayar noktasi 2 (DI3)

» Hiz/frek secimi (DI4)

* Rampa cifti secimi (DIO1)

Cikis sinyalleri

* Cikis frekansi (AO)

» Hata yok [Hata (-1)]

www.eforsan.com
0542 291 58 92
0242 335 40 42



46 Kontrol makrolari

Modbus makrosu
Modbus makrosu Modbus kontrolll bir strtci igin uygundur.

Makroyu, Kontrol makrolari gérinimunden veya 96.04 Makro segimi parametresini
Modbus TCP degerine ayarlayarak etkinlestirebilirsiniz.

Makro, standart suriici modeli (ACS380-04xS) ve konfiglre edilmis striici modeli
ACS380-04xC +L538 icin optimize edilmistir.
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Modbus makrosu i¢in varsayilan kontrol baglantilan

Bu baglanti semasi, standart suriici modeli ACS380-04xS ve konfiglre edilmis
surticti modeli ACS380-04xC +L538 (Modbus makrosu secilmis olarak) i¢in gecerlidir.

Terminaller

Agiklama

Dijital G/C baglantilari

+24V

Yardimci +24 V DC, maks 200 mA

Yardimci gerilim ¢ikisi ortak ucu

o DGND
DCOM

Dijital giris ortak ucu

——El

Hata resetleme

DI2

Konfigiire edilmedi

DI3

Konfigiire edilmedi

Dl4

Konfiglre edilmedi

DIO1

Konfigiire edilmedi

DIO2

Konfigiire edilmedi

DIO SRC

Dijital ¢ikis besleme gerilimi

DIO COM

Dijital giris/gikis ortak ucu

Analog G/C

Al

Konfigiire edilmedi "/

AGND

Analog giris devresi ortak ucu

Al2

Konfiglire edilmedi "/

AGND

Analog girig devresi ortak ucu

AO

Konfigiire edilmedi

AGND

Analog ¢ikis devresi ortak ucu

SCR

Sinyal kablosu blendaji (ekran)

+10V

Ref. gerilimi +10 V DC

Giivenli moment kapatma (STO)

S+
SGND
S1
S2

RC
= N

Guvenli moment kapatma. Fabrikada baglanir.

Surlcu sadece devrelerin her ikisi de kapaliysa
baslar.

Role cikigi

Hata yok [Hata (-1)]

EIA-485 Modbus RTU

A-

o B+
|
[
|

BGND

Shield

Dahili Modbus RTU (EIA-485). Bkz. Dahili
haberlesme arabirimi (EFB) araciligiyla
haberlegsme kontrolii boluma.

Termination

Notlar:

Terminal boyutlari: 0,14 mm? ... 1,5 mm?

Sikma momenti: 0,5 N-m (0,4 Ibf-ft)

DGND, AGND ve SGND terminalleri dahili olarak ayni referans potansiyeline baghdir.

Dahili parametreler de degisir, bkz. dahili makrolar 20.03 Ext1 in1 kaynagi (Secilmedi).
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48 Kontrol makrolari

V1215 parametresindeki analog giris Al1 ve 712.25 parametresindeki Al2 icin birimi segin.
Giris sinyalleri

+ Hatareset (DI1)

* Cikis frekansi / hiz referansi (Al1)

Cikig sinyalleri

*  Cikis frekansi (AO)

» Hata yok [Hata (-1)]
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Kontrol makrolari

Farkli makrolar i¢in parametre degerleri

49

Parametreler béliminde ABB standart makrosu (fabrika makrosu) icin tim paramet-
relerin varsayilan degerleri gosterilmektedir. Bazi parametrelerin diger makrolar igin

farkli varsayilan degerleri vardir. Asagidaki tablolar her bir makro i¢in bu parametrele-
rin varsayilan degerlerini listeler.

96.04 Makro segimi 1= 12= 13= 14 =
ABB standart Alternatif Motor potansiyo- |PID
metresi
10.24 RO1 kaynagi 15 = Hata (-1) 15 = Hata (-1) 15 = Hata (-1) 15 = Hata (-1)
12.20 Al1 maks'da 50,0 50,0 50,0 50,0
6lgeklendirilen Al1
13.12 AOT1 kaynagi 2 = Cikis frekansi |2 = Cikis frekansi| 2 = Cikis frekansi |2 = Cikis frekansi
13.18 AO1 kaynagi maks |50,0 50,0 50,0 50,0
19.11 Ext1/Ext2 secimi 0=EXT1 0=EXT1 0=EXT1 0=EXT1
20.01 Ext1 komutlari 2 =Int Start; In2 |3 = In1 lleri start; |2 = In1 Start; In2 |1 = In1 Start
Yén In2 Geri start Yén
20.03 Ext1 in1 kaynagi 2=DI1 2=DI1 2=DI1 2=DI1
20.04 Ext1 in2 kaynagi 3=DI2 3=DI2 3=DI2 0 = Secilmedi
20.05 Ext1 in3 kaynagi 0 = Segilmedi 0 = Secilmedi 0 = Segilmedi 0 = Segilmedi
20.06 Ext2 komutlari 0 = Segilmedi 0 = Segilmedi 0 = Segilmedi 0 = Secilmedi
20.08 Ext2 in1 kaynagi 0 = Segilmedi 0 = Segilmedi 0 = Segilmedi 0 = Segilmedi
20.09 Ext2 in2 kaynagi 0 = Segilmedi 0 = Segilmedi 0 = Segilmedi 0 = Secilmedi
20.12 Calisma izni 1 1 = Segcildi 1 = Segildi 1 = Segildi 10 = DIO1
kaynagi
21.05 Acil stop kaynagi 1 = Etkin degil 1 = Etkin degil 1 = Etkin degil 1 = Etkin degil
(dogru) (dogru) (dogru) (dogru)
22.11 Ext1 hiz ref1 1=Al1 1=AI1 15 = Motor 16 = PID
olceklendirilmis | blgeklendiriimis | potansiyometresi
22.18 Ext2 hiz ref1 0 = Sifir 0 = Sifir 0 = Sifir 0 = Sifir
22.22 Sabit hiz se¢cimi 1 |4 = DI3 4=DI3 10 = DIO1 5=Dl4
22.23 Sabit hiz se¢imi 2 |5 = DI4 5=DIl4 0 =Herzaman |0 = Her zaman

kapall

kapali
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50 Kontrol makrolari

96.04 Makro segimi 1= 12 = 13= 14 =
ABB standart | Alternatif Motor potansiyo- | PID
metresi
22.71 Motor 0 = Devre disi |0 = Devre disi 1= Devrede (gli¢ |0 = Devre digi
potansiyometresi verildiginde
fonksiyonu baslat)
22.73 Motor 0 = Secilmedi 0 = Secilmedi 4=DI3 0 = Segilmedi
potansiyometresi
ylikseltme kaynagdi
22.74 Motor 0 = Secilmedi 0 = Secilmedi 5=DIl4 0 = Segilmedi
potansiyometresi
diisiirme kaynagi
23.11 Rampa ayari segimi |10 = DIO1 10 = DIO1 0 = Hiz./Yav. 0 = Hiz./Yav.
stiresi 1 sdresi 1
28.11 Ext1 frekans ref1 1=AI1 1=AI1 15 = Motor 16 = PID
6lgceklendirilmis | blceklendiriimis | potansiyometresi
28.15 Ext1 frekans ref2 0 = Sifir 0 = Sifir 0 = Sifir 0 = Sifir
28.22 Sabit frekans se¢imi 1 |4 = DI3 4=DI3 10 = DIO1 5=DI4
28.23 Sabit frekans se¢imi 2 |5 = DI4 5=DI4 0 = Her zaman 0 = Her zaman
kapall kapali
28.71 Frek ramp grubu 10 = DIO1 10 = DIO1 0 = Hiz./Yav. 0 = Hiz./Yav.
segimi sdresi 1 sdresi 1
40.07 Proses PID galisma 0 = Kapali 0 = Kapali 0 = Kapali 2 = Sdrici

modu

calisirken agik

40.16 Ayar 1 ayar noktasi 1 |11 = Al1 yizdesi |11 = Al1 yiizdesi | 11 = Al1 yiizdesi |11 = Al1 ylizdesi
kaynagi

40.17 Ayar 1 ayar noktasi 2 |0 = Segilmedi 0 = Segilmedi 0 = Segilmedi 2 = Dahili ayar
kaynagi noktasi

40.19 Ayar 1 dahili ayar 0 = Secilmedi 0 = Secilmedi 0 = Secilmedi 3=DI2
noktasi segimi 1

40.20 Ayar 1 dahili ayar 0 = Secilmedi 0 = Secilmedi 0 = Secilmedi 4=DI3
noktasi segimi 2

40.32 Ayar 1 kazang 1,00 1,00 1,00 1,00

40.33 Ayar 1 integral zamani|60,0 60,0 60,0 60,0
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Program ézellikleri 51

icindekiler

Lokal ve harici kontrol konumlari

Calisma modlari ve motor kontrol modlari
Stirticli konfiglirasyonu ve programlamasi
Kontrol arabirimleri

Motor kontrolii

Uygulama kontrolii

DC gerilim kontrolii

Limitten limite kontrol

Glvenlik ve korumalar

Hata tanimlar

Diger konular
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Lokal ve harici kontrol konumlari

iki ana kontrol konumu vardir: lokal ve harici. Panellerdeki Loc/Rem tusuna basarak
veya Drive composer bilgisayar uygulamasi tizerinden kontroll segin.

Siriicii
r— = ST, . — 1
Harici kontrol |
gailit PLC |
Lokal kontrol | S GIC (= Programlanabilir

lojik kontrol cihazi)

I
I
I
I
E Yerlesik haberlesme I = I I I
—
I
]
I
I
I

arabirimi

Y . Haberlesme adaptori (Fxxx)

-

Entegre panel, Gelismis kontrol
paneli (opsiyonel) veya Drive
composer yazilimi (opsiyonel)

Lokal kontrol

Kontrol komutlari, striict lokal kontroldeyken entegre kontrol panelinden veya
Sdrlci dizenleyici bulunan bir PC'den verilir. Lokal kontrol genellikle devreye alma
ve bakim sirasinda kullanilir. Kontrol paneli, lokal kontrolde kullanildiginda, her
zaman icin harici kontrol sinyal kaynaklarindan éncelikli konumdadir.

Kontrol konumunun lokal olarak degistirilmesi 19.17 Lokal kontrol devre disi birakma
parametresi ile engellenebilir.

Not: Ayni anda hem gelismis kontrol panelini hem de drive composer uygulamasini
kullanabilirsiniz, ancak bir kerede sadece biri lokal kontrolde olabilir.

Parametreler ve hata tanimlari
Parametreler: 19.17 Lokal kontrol devre disi birakma, 49.05 lletisim kaybi islemi
Hata tanimlari: 7081 Kontrol paneli kaybi
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Harici kontrol

Sdrlcu harici kontrol durumundayken, kontrol komutlari:

» G/C terminalleri (dijital ve analog girisler)

» haberlesme arabirimi (dahili haberlesme arabirimi veya opsiyonel bir haberlesme
adaptér modulu aracihigiyla) tizerinden verilir.

* harici panel (gelismis panel).

iki harici kontrol konumu bulunmaktadir; EXT1 ve EXT2. Start ve stop komutlarinin
kaynagini 20.01...20.10 parametreleriyle her bir konum icin bagimsiz olarak secebi-
lirsiniz. Calisma modunun her bir konum igin bagimsiz olarak segilebilmesiyle, 6rne-
gin hiz ve moment kontroli gibi farkli galisma modlari arasinda hizli anahtarlama
saglanir. EXT1 ve EXT2 secimi, 19.11 Ext1/Ext2 se¢imi parametresini kullanarak bir
dijital giris veya haberlesme kontrol word'l gibi herhangi bir ikili kaynak araciligiyla
gergeklestirilir. Ayrica, her bir galisma modu icin referans kaynagini ayri ayri secebilir-
siniz.

Parametreler ve hata tanimlan
Parametreler: 20.01...20.10, 19.11 Ext1/Ext2 segimi
Blok semasi: EXT1 i¢in Calisma izni kaynagi

Asagidaki sekilde, EXT1 harici kontrol konumu igin ¢alisma izni arabirimini segen
parametreler gdsteriimektedir.

0 Secilmedi Segim
1 Secildi
2 s EXT1
: DIO2 6 L Galisma izni
DI0 2
Dahili haberlesme EFB MCW bit 3 T

FBA A MCW bit 3

Haberlesme adaptori
Zamanlamali fonksiyon 1...3

Zamanlamali

fonksiyon '

Denetim Denetim 1...6
Diger [bit]

Bir parametredeki bir
bit

Parametreler ve hata tanimlari

Parametreler: 19.11 Ext1/Ext2 se¢imi; 20.01...20.10.
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Calisma modlari ve motor kontrol modiari

Sdricd, farkli referans turleri ile gesitli galisma modlarinda ¢aligabilir. Motor kontrol
modu Vektdr (99.04) oldugunda, galisma modu her bir kontrol konumu (Local, EXT1
ve EXT2) i¢in secilebilirdir. Motor kontrol modu Skaler ise, slrtict ¢alisma modu fre-
kans kontrol moduna sabitlenir.

Kontrol hiyerarsisine, farkli referans tlrlerine ve kontrol zincirlerine genel bakis asa-
gida gosterilmistir.

Proses PID
|

F=-=-=-=-======x T - - - - - - - === 1

I | I
Moment referansi Hiz referansi Frekans referansi

Parametre grubu Parametre grubu Parametre grubu
26 Moment 26 Moment 26 Moment
referans zinciri referans zinciri referans zinciri
Vektér motor kontrol modu Skaler motor kontrol modu

Moment kontrol cihazi Frekans kontrol cihazi

Parametreler ve hata tanimlari

Parametreler: grup 19 Calisma modu

Kontrol hiyerarsisinin genel bakis semasi

Asagida, surtcu kontrol hiyerarsisi referans tirlerinin ve kontrol zincirlerinin daha
ayrintil bir gésterimi sunulmaktadir.
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Proses PID ayar noktasi ve
geri bildirim kaynak segimi

\

Proses PID kontrol cihazi

Program ézellikleri 55

Moment referansi
kaynak segimi ve degisimi

Hiz referansi
kaynak segimi |

7

kaynak secimi ve degisimi

Frekans referansi

Hiz referansi kaynak secimi Il

Hiz referansi rampa ve
sekillenmesi

7

Hiz hatasi hesaplama

Hiz kontrol cihazi

Vi

XL

Moment kontrol cihazi igin
referans segimi

Moment sinirlamasi

Vektér motor kontrol modu

Skaler motor kontrol modu

Moment kontrol cihazi

Frekans kontrol cihazi
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Hiz kontrolii modu

Hiz kontrol modunda, motor surlicliye verilen bir hiz referansini izler. Bu mod, geri bil-
dirim olarak tahmini hiz ile ya da él¢ilen hiz ile kullanilabilir.

Hiz kontroli modu lokal ve harici kontrol konumlarinda bulunmaktadir. Yalnizca vek-
tor motor kontrollinde desteklenir.

Hiz kontroll hiz referans zincirini kullanir. 22 Hiz referansi segimi grubundaki para-
metrelerle (sayfa 168) hiz referansini segin.

Moment kontrolii modu

Moment kontrol modunda, motor momenti siirliciiye verilen bir moment referansini
izler. Moment kontroli modu lokal ve harici kontrol konumlarinda bulunmaktadir. Yal-
nizca vektor motor kontrollinde desteklenir.

Moment kontroli moment referans zincirini kullanir. 26 Moment referans zinciri gru-
bundaki parametrelerle (sayfa 7189) moment referansini segin.

Frekans kontrolii modu

Frekans kontrol modunda, motor suriici ¢ikisi frekans referansini izler. Frekans kont-
roll, lokal ve harici kontrolde bulunmaktadir. Yalnizca skaler motor kontroliinde des-
teklenir.

Frekans kontroli frekans referans zincirini kullanir. 28 Frekans referans zinciri gru-
bundaki parametrelerle (sayfa 193) frekans referansini segin.

Ozel kontrol modlari
Yukarida bahsedilen galisma modlarina ek olarak asagidaki 6zel galisma modlari da
bulunmaktadir:

* Proses PID kontroll. Daha fazla bilgi igin, bkz. bélim Proses PID kontrolti
sayfa 79.

» Acil stop modlari OFF1 ve OFF3: Suriict tanimlanan yavaglama rampasinda
durur ve surict modulasyonu durur.

» Joglama modu: Suricu joglama sinyali etkinlestirildiginde galisir ve tanimlanan
degere kadar hizlanir. Daha fazla bilgi i¢in, bkz. b6lim Joglama sayfa 68.

+  On miknatislanma: Motor start edilmeden motorun DC miknatislanmasi. Daha
fazla bilgi icin, bkz. bélim On miknatislanma sayfa 75.

+ DC tutma: Normal galismanin ortasinda rotoru (yaklasik) sifir hizda kilittleme.
Daha fazla bilgi icin, bkz. bélim DC tutma sayfa 75.

+  Onisitma (motor isitmasi): Siirlici durdugunda motoru sicak tutar. Daha fazla
bilgi icin, bkz. bélim On isitma (Motor isitmasi): sayfa 76.
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Parametreler ve hata tanimlari

Parametreler: grup 19 Calisma modu, 99.04 Motor kontrol modu
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Surucu konfigurasyonu ve programlamasi

Sdrlci kontrol programi iki bélime ayrilir:
+ yazilim programi
* uygulama programi

Siriicii kontrol programi

Uygulama programi Yazilim
Fonksiyon blogu Hiz kontroldi
Moment kontroll
programi

- Frekans kontroli

Siriicu lojik sistemi
Parametre G/C arabifimi M
arabirimi Haberlesme arabirimi
Standart blok |aggfl-Korumalar

kutiphanesi

Yazilim programi; hiz, moment ve frekans kontroll, suriict lojik sistemi (start/stop),
GI/G, geri bildirim, iletisim ve koruma islevleri gibi ana kontrol islevlerini gerceklestirir.
Yazihm fonksiyonlari parametreler ile konfiglire edilebilir, programlanabilir ve uygu-
lama programlama aracilidiyla genisletilebilir.

Parametreler lizerinden programlama

Parametreler tim standart strtic islemlerini konfigiire edilebilir ve
» entegre panel ile, Kontrol paneli béliminde acgiklandigi gibi
* harici paneli ile,

+ Drive composer PC tool user’s manual (3AUA0000094606 [ingilizce]) kilavu-
zunda aciklandigi gibi Suricu dizenleyici yazilim ile veya

Dahili haberlesme arabirimi (EFB) araciligiyla haberlesme kontrolli ve Bir haber-

lesme adaptérti ile haberlesme kontrolii bélumlerinde aciklandigi gibi haberlesme
arabirimi ile ayarlanabilir.

Tum parametre ayarlari otomatik olarak suriicinin kalici bellegine depolanir. Yine
de, slrlcu kontrol Unitesi igin harici +24 V DC gu¢ kaynagdi kullaniliyorsa, herhangi bir
parametre degisikligi gerceklestirildikten sonra, kontrol Gnitesinin glicinu kapatma-
dan énce 96.07 Parametre manuel kaydi parametresi kullanilarak kayit isleminin zor-
lanmasi énemle tavsiye edilir.

Gerekirse, varsayilan parametre degerleri 96.06 Parametre geri yiikleme parametresi
ile geri yUklenebilir.
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Adaptif programlama

Genel olarak suricunin kontrolinu parametreler araciligiyla kontrol edebilirsiniz.
Ancak parametrelerin sabit ayar araliklari vardir. Striiciniin ¢galismasini daha fazla
Ozellestirmek igin fonksiyon bloklari kullanilarak Adaptif program olusturulabilir.

Drive composer pro yaziliminin (striim 1.11 veya Uzeri, ayri olarak mevcut) 6zel
program olusturmak igin grafiksel kullanici arabirimine sahip olan Adaptif program-
lama 6zelligi vardir. Fonksiyon bloklari standart aritmetik ve mantiksal fonksiyonlarin
yani sira se¢im, kiyaslama ve zamanlama gibi fonksiyon bloklarini da igerir.

Fiziksel girisler, strtict durumu bilgileri, gercek degerler, sabitler ve parametreler
program icin giris olarak kullanilabilir. Program cikigl, start sinyali, harici olay veya
referans olarak kullanilabilir ya da suriicu ¢ikislarina baglanabilir. Kullanilabilir giris ve
cikiglarin listesi igin asagidaki tabloya bakin.

Adaptif programin gikisini bir igsaret parametresi olan se¢im parametresine baglarsa-
niz, se¢im parametresi yazmaya karsi korumali olacaktir.

Ornek:
31.01 Harici olay 1 kaynadi parametresi bir adaptif programlama blok ¢ikisina
baglanirsa, parametre degeri bir kontrol panelinde veya yazihmda Adaptif prog-

ram olarak gosterilir. Parametre yazmaya karsi korumalidir (= secim degistirile-
mez).

Adaptif programin durumu 07.30 Adaptif program durumu parametresi ile gosterilir.

Daha fazla bilgi icin bkz. Adaptive programming application guide
(BAXD50000028574 [ingilizce]).

Adaptif programin kullanabilecegi girigler

Giris | Kaynak

G/C

DI1 10.02 DI gecikmeli durumu, bit 0
DI2 10.02 DI gecikmeli durumu, bit 1
DI3 10.02 DI gecikmeli durumu, bit 2 1)
Dl4 10.02 DI gecikmeli durumu, bit 3 1)
Al 12.11 Al1 gergek degeri 1)

Al2 12.21 Al2 gergek degeri 1)

DIO1 11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0 1)
DIO2 11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 1 1)
Gergek sinyaller

Motor hizi 01.01 Kullanilan motor hizi

Cikis frekansi 01.06 Cikis frekansi

Motor akimi 01.07 Motor akimi

Motor momenti 01.10 Motor momenti

Motor safti gucl 01.17 Motor safti glicli

Durum

Devrede 06.16 Sdriicl durum word'i 1, bit 0
Engellendi 06.16 Sdrticti durum word'ii 1, bit 1
Start icin hazir 06.16 Sdirticti durum word'i 1, bit 3
Hata verdi 06.11 Ana durum word'ii, bit 3
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Adaptif programin kullanabilecegi girisler

Girig Kaynak

Ayar noktasinda 06.11 Ana durum word'i, bit 8
Sinirlama 06.16 Sdrticti durum word'ii 1, bit 7
Ext1 etkin 06.16 Siirticti durum word'i 1, bit 10
Ext2 etkin 06.16 Sdirtict durum word'li 1, bit 11

Veri depolama

Veri depolama 1 real32

47.01 Veri depolama 1 real32

Veri depolama 2 real32

47.02 Veri depolama 2 real32

Veri depolama 3 real32

47.03 Veri depolama 3 real32

Veri depolama 4 real32

47.04 Veri depolama 4 real32

") Sadece G/C ve Modbus modiilii bagli olup kullanimdaysa kullanilabilir.

Adaptif programin kullanabilecegi cikiglar

Cikis [Hedef

G/C

RO1 10.24 RO1 kaynagi

AO1 13.12 AO1 kaynagi 2)
DIO1 11.06 DIO1 ¢ikis kaynagdi 2)
DIO2 11.10 DIO2 ¢ikis kaynagi 2)
Start kontrolii

Ext1/Ext2 segimi

19.11 Ext1/Ext2 segimi

Calisma izni 1

20.12 Calisma izni 1 kaynagi

Ext1 in1 komutu

20.03 Ext1 in1 kaynagi

Ext1 in2 komutu

20.04 Ext2 in2 kaynagdi

Ext1 in3 komutu

20.05 Ext1in3 kaynagi

Ext2 in1 komutu

20.08 Ext2 in1 kaynagi

Ext2 in2 komutu

20.09 Ext2 in2 kaynagi

Ext2 in3 komutu

20.10 Ext2 in3 kaynagi

Hata resetleme

31.11 Hata reset se¢imi

Hiz kontrolii

Ext1 hiz referansi

22.11 Ext1 hiz reft

Hiz oransal kazanci

25.02 Hiz oransal kazanci

Hiz integral zamani

25.03 Hiz integral zamani

Hizlanma suresi 1

23.12 Hizlanma stiresi 1

Yavaslama slresi 1

23.13 Yavaslama stiresi 1

Frekans kontrolii

Ext1 frekans referansi

28.11 Ext1 frekans ref1

Moment kontrolii

Ext1 moment referansi

26.11 Moment ref1 segimi

Ext2 moment referansi

26.12 Moment ref2 segimi

Limit fonksiyonu

Minimum moment 2

30.21 Min moment 2 kaynak

Maksimum moment 2

30.22 Maks moment 2 kaynak

Olaylar

Harici olay 1 31.01 Harici olay 1 kaynagi
Harici olay 2 31.03 Harici olay 2 kaynagi
Harici olay 3 31.05 Harici olay 3 kaynagi
Harici olay 4 31.07 Harici olay 4 kaynagi
Harici olay 5 31.09 Harici olay 5 kaynagi
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Adaptif programin kullanabilecegi cikiglar

Cikis Hedef

Veri depolama

Veri depolama 1 real32 47.01 Veri depolama 1 real32

Veri depolama 2 real32 47.02 Veri depolama 2 real32

Veri depolama 3 real32 47.03 Veri depolama 3 real32

Veri depolama 4 real32 47.04 Veri depolama 4 real32
Proses PID

Ayar 1 ayar noktasi 1 40.16 Ayar 1 ayar noktasi 1 kaynagi
Ayar 1 ayar noktasi 2 40.17 Ayar 1 ayar noktasi 2 kaynagi
Ayar 1 geribildirim 1 40.08 Ayar 1 geribildirim 1 kaynagi
Ayar 1 geribildirim 2 40.09 Ayar 1 geribildirim 2 kaynagi
Ayar 1 kazang 40.32 Ayar 1 kazang

Ayar 1 integral zamani 40.33 Ayar 1 integral zamani

Ayar 1 izleme modu 40.49 Ayar 1 izleme modu

Ayar 1 izleme referansi 40.50 Ayar 1 izleme ref segcimi

2) sadece G/C ve Modbus modiili bagh olup kullanimdaysa kullanilabilir.

Adaptif program hatasi ve yardimci kod formatlari

Yardimci kodun formati:

[Bit 24-31: Durum numarasi [ Bit 16-23: blok numarasi [ Bit 0-15: hata kodu |

Durum sayisi sifirsa ve blok numarasinin degeri varsa, hata temel programdaki bir
fonksiyon bloguyla iligkilidir. Hem durum numarasi hem de blok numarasi sifirsa, hata
belli bir blokla ilgili olmayan genel bir hatadir.

Sirali program

Bir adaptif program temel programi ve sirali program pargalarini igerebilir. Adaptif
program ¢alisma modundayken temel program surekli ¢calisir. Temel programin iglev-
selligi fonksiyon bloklarini ve sistem girisleri ile ¢ikislarini kullanarak programlanir.

Sirali program adim adim ¢alisir. Yani, sirali programin her adimi kendi iginde ¢alis-
makta ve diger adimi etkilememektedir. Adimlari olusturduktan sonra, adaptif prog-
ramlamadaki fonksiyonlarin aynilari kullanilarak adimlar programlanir ve sirali
program olusturulur. Belirli kosullar saglandiginda adimlar arasi gegis saglanabilir.
Durum gegis kurallari fonksiyon bloklari kullanilarak programlanir.

Sirali programin etkin durum numarasi 07.37 AP sira durumu parametresinden izle-
nebilir.
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Kontrol arabirimleri

Girislerin ve gikislarin sayisi Uriin degiskenine ve siirlictide opsiyonel G/C genigletme
modullerinin olup olmamasina baghdir.

S modeli:

+ 4 x Dijital Giris

» 2 x Dijital Girig/Cikis
* 2 xAnalog Girig

* 1 xAnalog Cikis

* 1 xRodle Cikigi

C modeli:
» 2 x Dijital Girig
* 1 xRodle Cikigi
Programlanabilir analog girigler

En fazla iki adet programlanabilir analog girisi vardir. Her giris bagimsiz sekilde, kont-
rol Unitesi Uzerindeki bir anahtar ile gerilim (0/2...10 V) ya da akim (0/4...20 mA) girisi
olarak ayarlanabilir. Her giris filtrelenebilir, ters gevrilebilir ve élgeklendirilebilir.

Parametreler

Grup 12 Standart Al.

Programlanabilir analog cikiglar

Maksimum bir akim (0...20mA) analog ¢ikisi vardir. Cikis filtrelenebilir, ters gevrilebilir
ve olgeklendirilebilir.

Parametreler

Grup 13 Standart AO.

Programlanabilir dijital girigler ve ¢ikiglar

Dort dijital giris ve iki dijital giris/cikis (giris ya da ¢ikis olarak ayarlanabilen G/C)
bulunmaktadir.

Dijital girisler DI3 ile D14 frekans girisi olarak kullanilabilir ve dijital ¢ikislar DIO1 ile
DIO2 frekans c¢ikisi olarak kullanilabilir.

Parametreler

Gruplar 10 Standart DI, RO, 11 Standart DIO, Fl, FO.
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Programlanabilir réle ¢ikiglari

Standart olarak bir réle gikisi vardir. BREL-01 (réle ¢ikisi genisletme moduli) opsiyo-
nuyla, dort tane daha réle ¢ikisi elde etmek mimkindur. Cikis tarafindan gdsterilecek
olan sinyal, parametreler ile segilebilir.

Parametreler

Gruplar 15 G/C genisletme modiilii, 10 Standart DI, RO.

Haberlesme kontrolii

Sdrlcl, haberlesme arabirimleri araciligiyla birgok farkli otomasyon sistemine bagla-
nabilir. Bkz. bélimler Dahili haberlesme arabirimi (EFB) araciligiyla haberlesme kont-
rolii ve Bir haberlesme adaptérii ile haberlesme kontrolii.

Parametreler

Gruplar 50 Haberlesme adaptérii (FBA), 51 FBA A ayarlari, 52 FBA A veri girigi,
53 FBA A veri ¢ikigi ve 58 Dabhili haberlesme.
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Motor kontrolii

Motor tipleri

Sirtcu asagidaki motor tiplerini destekler:
» Asenkron AC motorlar

» Sabit miknatish (PM) motor

» Senkron reliktans motorlar (SynRM).
Parametreler ve hata tanimlari

Parametreler: 99.03 Motor tipi

Motor tanimlama

Vektor kontroliiniin performansi, motor devreye alma sirasinda belirlenen dogru
motor modeline baglidir.

ik start komutu verildiginde otomatik olarak bir Tanimlama miknatislanmasi yapilr. ilk
devreye alma sirasinda motor sifir hizda birkag saniye siiresince miknatislanir ve
bdylece motor modeli yaratilir. Bu tanimlama yontemi bir gok uygulama icin uygundur.

Daha zor uygulamalarda ayri bir Tanimlama galistirmasi (ID run) gergeklestirilebilir.

Parametreler

Parametreler: 99.13 ID run talep edildi

Gii¢ kaybinda ¢alismaya devam etme

Bkz. bolim Diigtik gerilim kontrolii (glic kaybinda ¢alismaya devam etme), sayfa 87.

Vektor kontrolii

Vektor kontrolu, yuksek kontrol dogrulugunun gerekli oldugu uygulamalarda kullani-
lan kontrol modudur. Devreye almada bir tanimlama galistirmasi gerektirir. Vektor
kontroli tim uygulamalarda kullanilamaz.

Gerekli stator akisini ve motor momentini elde etmek igin, ¢ikis yari iletkenleri arasin-
daki gecis kontrol edilir. Anahtarlama frekansi sadece gercek moment ve stator akisi
degerlerinin kendi referans degerlerinden izin verilen gecikmeden daha uzun sire
boyunca farkli olmasi durumunda degistirili. Moment kontroli i¢in referans deger, hiz
kontrol cihazindan ya da dogrudan bir harici moment referans kaynagindan gelir.

Motor kontroli igin DC geriliminin ve iki motor faz akiminin dlglilmesi gerekir. Stator
akisi, motor geriliminin vektdr araliginda toplanmasiyla hesaplanir. Motor momenti,
stator akisi ve rotor akiminin vektérel ¢garpimi ile hesaplanir. Tanimlanan motor
modelinden faydalanilarak, stator akisi tahmini gelistirilir. Motor kontroli igin gercek
motor safti hizina gerek yoktur.
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Geleneksel kontrol ile vektor kontrolt arasindaki temel fark, moment kontrollintin glic
anahtari kontrolu ile ayni zaman seviyesinde galismasidir. Ayri bir gerilim ve frekans
kontrolli PWM modulatért yoktur; ¢ikis asamasi gecisi tamamen motorun elektro-
manyetik durumuna baglidir.

En uygun motor kontroll hassasiyeti ayri bir motor tanimlama galistirmasinin (ID run)
etkinlestiriimesiyle elde edilir.

Ayrica bkz. bdlim Hiz kontrolii performans degerleri, sayfa 71.

Parametreler

Parametreler: 99.04 Motor kontrol modu ve 99.13 ID run talep edildi.

Rampa sureleri

Hizlanma ve yavaglama rampa sireleri hiz, moment ve frekans referansi i¢in bagim-
siz olarak ayarlanabilir.

Bir hiz veya frekans referansi ile, rampalar stricinin sifir hiz veya frekans ile

46.01 Hiz éigekleme veya 46.02 Frekans dlgekleme parametresi ile tanimlanan deger
arasinda hizlanmasi ya da yavaslamasi icin gegen sure olarak tanimlanir. Kullanici
dijital giris kullanarak, 2 farkli hizlanma ve yavaglama stresi arasinda segim yapabilir.
Hiz referansi igin, rampanin sekli de kontrol edilebilir.

Moment kontrol modunda rampalar, referansin sifir ve nominal motor momenti
(01.30 Nominal moment 6lgedi) arasinda degisim stiresi olarak tanimlanir.

Degisken egim

Degisken egim, bir hiz referansi degisimi sirasinda hiz rampasinin egimini kontrol
eder. Bu 0zellik ile surekli degisken bir rampa kullanilabilir.

Degisken egim sadece uzaktan kontrolde desteklenir.

Parametreler

Parametreler: 23.28 Degisken egimi etkinlestirme ve 23.29 Degisken egdim orani.

Ozel hizlanmalyavaglama rampalari

Joglama fonksiyonu igin hizlanma/yavaslama siireleri bagimsiz olarak tanimlanabilir;
bkz. bolim Joglama (sayfa 68).

Motor potansiyometresi fonksiyonunun degisim hizi (sayfa 102) ayarlanabilir. Ayni hiz
her iki yonde de gegerlidir.

Acil stop («Off3» modu) igin bir yavaglama rampasi tanimlanabilir.
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Parametreler

Parametreler:

* Hiz referansi rampa 23.11...23.15, 23.32, 23.33 ve 46.01.
* Moment referansi rampa 071.30, 26.18 ve 26.19.

* Frekans referansi rampa 28.71, 28.75 ve 46.02.

» Joglama 23.20 ve 23.21.

* Motor potansiyometresi 22.75.

* Acil stop («Off3» modu) 23.23 Acil stop sdiresi.

Sabit hizlar/frekanslar

Sabit hizlar ve frekanslar, 6rnegin dijital girisler araciligiyla hizli bir sekilde etkinlestiri-
lebilen dnceden tanimlanan referanslardir. Hiz kontroll igin 7 hiza, frekans kontrol(
icin 7 sabit frekansa kadar tanimlama yapmak mimkundur.

UYARI: Hizlar ve frekanslar, referansin nereden geldigine bakilmaksizin nor-
mal referansi gegersiz kilar.

Parametreler ve hata tanimlarn

Gruplar 22 Hiz referansi secimi ve 28 Frekans referans zinciri.

Kritik hizlar/frekanslar

Kritik hizlar (bazen «atlama hizlari» olarak adlandirilir), 6rnegin mekanik rezonans
sorunlari sebebiyle belli motor hizlarindan veya hiz araliklarindan kaginmanin gerek-
tigi uygulamalar icin dnceden tanimlanabilir.

Kritik hizlar fonksiyonu, referansin uzun sire boyunca kritik bir bant dahilinde bulun-
masini 6nler. Degisen bir referans kritik araliga girdiginde, referans araliktan ¢ikana
dek fonksiyonun ¢ikisi donar. Cikistaki herhangi bir anlik degisim referans zincirinin
ilerisindeki bir rampa fonksiyonu tarafindan duzeltilir.

Sdrlcd izin verilen ¢ikis hizlarini/frekanslarini sinirlandirdiginda, hiz referansi tst kri-
tik hiz/frekans limitinin Gzerinde olmadigi slirece durma noktasindan hizlanirken mut-
lak en dusuk kritik hiza (kritik hiz dustik veya kritik frekans diistik) sinirlandirir.
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Ornek

Bir fan, 540 - 690 rpm ve 1380 - 1560 rpm araliklarinda titresim yapiyor. Stricinin
bu hiz araliklarindan kaginmasini saglamak igin:

» 22.51 parametresinin 0. bitini agarak kritik hizlar fonksiyonunu etkinlestirin ve
 kritik hiz araliklarini asagidaki sekilde gosterildigi gibi ayarlayin.

22.01 Hiz ref sinirsiz (rpm)
(fonksiyon gikist)
1 Par. 22.52 = 540 rpm
1560 | - 2 | Par. 22.53 =690 rpm
1380 | 3 | Par. 22.54 = 1380 rpm
! 4 Par. 22.55 = 1560 rpm
690 | -
540 |- - /
1 2 3 4 22.87 Gergek hiz referansi 7 (rpm)
(fonksiyon girisi)
Parametreler

Parametreler:

+ Kiritik hizlar 22.51...22.57.

+ Kiritik frekanslar 28.51...28.57.

» Fonksiyon girisi (h1z): 22.01

» Fonksiyon cikigi (hiz): 22.87

» Fonksiyon girisi (hiz) 28.96 Gergek frekans ref 7
» Fonksiyon c¢ikisi (hi1z) 28.97 Frekans ref sinirsiz.

www.eforsan.com
0542 291 58 92
0242 335 40 42



68 Program 6zellikleri

Akis kontrolii

Akis kontroll, ¢galisma modu moment iken otomatik olarak agiktir. Moment kontro-
liinde, yukin aniden kaybolmasi durumunda motor potansiyel olarak hizlanabilir.
Kontrol programinda, motor hizi ayarlanmig minimum hizi veya maksimum hizi asti-
ginda moment referansini diisuren bir akis kontrol fonksiyonu bulunur.

Motor hizi
Asiri hiz hata seviyesi
} 31.30 Asiri hiz hata payi
30.12 VA
I I
| |
O 1 1
I Zaman
Kontrol etkin
30.11
} 31.30 Asiri hiz hata payi
| Asiri hiz hata seviyesi

Fonksiyon bir PI kontrol cihazina dayanir. Program oransal kazanci 10,0 ve integral
zamanini 2,0 s olarak ayarlar.

Parametreler

Parametreler: 30.71 Minimum hiz, 30.12 Maksimum hiz, 31.30 Asiri hiz hata payi.

Enkoder eko destegi

Bir enkoder BTAC-02 enkoder modiiliiyle birden fazla strlclye daisy chain baglanti
ile yapilabilir. Bu, enkoder modiillerinin A, B, Z ve GND kanallarinin seri sekilde, atla-
yarak birbirlerine baglanmasi seklinde olur.

Parametreler

Gruplar 90 Geri bildirim segimi, 91 Enkoder adaptérii ayarlari, 92 Enkoder 1 konfigi-
rasyonu

Joglama

Joglama fonksiyonu motoru push buton ile dondiirmek icin kullanilir. Joglama islevi
genelde bir makineyi lokal olarak kontrol etmek amaciyla servis islemleri veya dev-
reye alma igin kullanilir.

Her biri kendi etkinlestirme kaynaklarina ve referanslarina sahip iki joglama fonksi-
yonu (1 ve 2) bulunur. Sinyal kaynaklari 20.26 ve 20.27 parametreleri ile segilir. Jog-
lama etkinlestirildiginde, strtcu baglatilir ve tanimlanan joglama hizlanma rampasi
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boyunca tanimlanan joglama hizina kadar hizlanir. Etkinlestirme sinyali kesildikten
sonra, surict tanimlanan joglama yavaslama rampasi boyunca stop edene kadar
yavaslar.

Asagidaki sekilde ve tabloda surlcunin joglama sirasinda ¢alismasina iliskin bir
Ornek gosterilmektedir. Bu érnekte, rampa stop modu kullaniimaktadir (271.03 Stop
modu).

Jog komutu = 20.26 veya 20.27 ile ayarlanan kaynak durumu
Jog devrede = 20.25 ile ayarlanan kaynak durumu
Start komutu = Surucu start komutu durumu.

Jog komutu |

Jog devrede |

Start komutu

Hiz

12 34 56 78 9 10 11 12 13 1415 16 1718 t
Jog Jog Start

Faz komutu |devrede [komutu Agiklama

1-2 1 1 0 Sdricu, joglama fonksiyonunun hizlanma rampasi boyunca
joglama hizina ¢ikar.

2-3 1 1 0 Siricl jog referansini izler.

3-4 0 1 0 Suriicli joglama fonksiyonunun yavaslama rampasi boyunca
sifir hiza yavaslar.

4-5 0 1 0 Suriicu durur.

5-6 1 1 0 Sdricu, joglama fonksiyonunun hizlanma rampasi boyunca
joglama hizina ¢ikar.

6-7 1 1 0 Siricl jog referansini izler.

7-8 0 1 0 Sdiriict joglama fonksiyonunun yavaglama rampasi boyunca
sifir hiza yavaglar.

8-9 0 1->0 0 Siricl durur. Jog devrede sinyali agik oldugu sirece, start
komutlari yok sayilir. Jog devrede sinyali kapandiktan
sonra, yeni bir start komutu gerekir.

9-10 X 0 1 Sdrucu secilen hizlanma rampasi (parametre 23.11...23.15)
boyunca hiz referansina gikar.

www.eforsan.com
0542 291 58 92
0242 335 40 42



70 Program o6zellikleri

Jog Jog Start

Faz komutu [devrede |komutu Agiklama

10-11 X 0 1 Sirticl hiz referansini takip eder.

11-12 X 0 0 Sdrticu segilen yavaglama rampasi (parametre 23.71...23.15)
boyunca sifir hiza yavaslar.

12-13 X 0 0 Sirtcd durur.

13-14 X 0 1 Siriict segilen hizlanma rampasi (parametre 23.71...23.15)
boyunca hiz referansina ¢ikar.

14-15 X 0->1 1 Sirtict hiz referansini takip eder. Start komutu agik oldugu
surece, jog devrede sinyali yok sayilir. Start komutu
kapandiginda jog devrede sinyali agik olursa, joglama
hemen etkinlestirilir.

15-16| 0->1 1 0 Start komutu kapanir. Suriicl segilen yavaslama rampasi
(parametre 23.11...23.15) boyunca yavaslamaya baslar.
Jog komutu agildiginda, yavaslayan siirlicii joglama
fonksiyonunun yavaslama rampasini kullanir.

16-17 1 1 0 Siriicl jog referansini izler.

17-18 0 1->0 0 Suriict joglama fonksiyonunun yavaglama rampasi boyunca
sifir hiza yavaslar.

Notlar:

« Sdricu lokal kontroldeyken, joglama kullanilamaz.

» Sdricu start komutu agik durumdayken joglama etkinlestirilemez veya joglama
etkinlestirildiginde suricu baslatilamaz. Joglama devrede durumu kapandiktan
sonra suricunun baslatiimasi icin yeni bir start komutu gerekir.

UYARI! Start komutu agik durumdayken joglama etkinlestirilirse, joglama start
komutu kapandigi anda devreye girecektir.

» Her iki joglama fonksiyonu etkinlestirilirse, ilk etkinlestirilen fonksiyon dncelige
sahiptir.

» Joglama vektdr kontrolu kullanir.

» Haberlesme (06.01, bit 8...9) darbeli yol verme fonksiyonlari joglama igin tanimla-

nan referanslari ve rampa surelerini kullanir, jog devrede sinyaline gerek duyul-
maz.

Parametreler

Parametreler: 20.25 Jog devrede, 20.26 Jog 1 start, 20.27 Jog 2 start, 22.42 Joglama
1 ref, 22.43 Joglama 2 ref, 23.20 Joglama hiz zamani ve 23.21 Joglama yavsl/
zamani.
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Asagidaki tabloda hiz kontroli igin standart performans degerleri verilmigtir.

Hiz kontrolii

Performans

Statik dogruluk

Motor nominal
kaymasinin %20'si

Dinamik dogruluk

%100 moment
adimiyla < %1 sn

T (o
7. oA
Tload
100 T
t(s)
Nact-Nref [JAlan<%10s
NN

Ty = nominal motor momenti
ny = nominal motor hizi

Nyt = gergek hiz

nees = hiz referansi

Moment kontrolii performans degerleri

Sirucu, motor milinden herhangi bir hiz geri bildirimi olmadan hassas moment kont-
roli gergeklestirebilir. Asagidaki tabloda moment kontroli igin standart performans

degerleri verilmigtir.

Moment kontrolii

Performans

Dogrusalsizlik

nominal moment ile
+ %5

(en zorlu galisma
noktasinda + %20)

Moment adimi artis
suresi

nominal moment ile
<10 ms

T
— (%)}
7-N T, f
100+ oA
90-|----}-- Tact
10-----f t(s)
-~ -
<5ms

Ty = nominal motor momenti
Tief = moment referansi
Tact = gergek moment
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Skaler motor kontrolii

Skaler motor kontrolu, varsayilan motor kontrol ydntemidir. Vektor kontroliinde kulla-
nilabilir kontrol dogrulugu gerektirmeyen uygulamalar i¢in uygundur. Skaler kontrolde,
surucu gikisi frekans referansini kontrol edersiniz ve ilk start igin herhangi bir motor
kimlik calismasi yapmaniz gerekmez.

Asagidaki 6zel durumlarda skaler motor kontrol modunun etkinlestiriimesi onerilir:

* Cok motorlu surlculerde: 1) eger yik motorlar arasinda esit olarak dagitiima-
missa, 2) motorlarin boyutlar farkliysa veya 3) motorlar motor tanimlamasi
(ID run) yapildiktan sonra degistirilecekse

* Motorun nominal akim degeri slriictinin nominal ¢ikis akiminin 1/6’sindan da
kugukse

» Eger suricu bir motora baglanmadan kullaniliyorsa (6rnegin, test amacli olarak)

» Suricu, step-up transformatéri araciligiyla orta gerilim motorunu galistiriyorsa.

Skaler kontrolde bazi 6zellikler kullanilamaz.

Ayrica bkz. bélim Calisma modlari ve motor kontrol modlari, sayfa 54.

Skaler motor kontrolii i¢in IR kompanzasyonu

IR kompanzasyonu (gerilim yikseltme
olarak da bilinir), sadece motor kontrol
modu skaler oldugunda kullanilabilir.

IR kompanzasyonu etkinlestirildiginde
surlcl dusik hizlarda motora ekstra
gerilim yuklemesi yapar. IR kompanzas-
yonu, yiksek moment gerektiren uygu-
lamalarda faydalidir.

Motor gerilimi

IR kompanzasyonu

/

~—— Kompanzasyon yok

Vektor kontrolde, IR kompanzasyonu
muimkun degildir veya otomatik olarak
uygulandigindan gerekli degildir.

> f (Hz)

Parametreler

Parametreler: grup 28 Frekans referans zinciri, 97.13 IR kompanzasyonu ve
99.04 Motor kontrol modu.

Kullanici yiik egrisi

Kullanici ylk egrisi, giris sinyalini frekans veya hiz ile yukun bir fonksiyonu olarak
izleyen bir denetleme fonksiyonu saglar. izlenen sinyalin durumunu gésterir ve kulla-
nici tanimh profilin ihlaline bagl olarak bir uyari veya hata verebilir.

Kullanici yik egrisi, bir agir yik ile bir disik yik egrisinden veya egrilerin yalnizca
birinden olugmaktadir. Her egri, frekansin veya hizin bir fonksiyonu olarak izlenen
sinyali temsil eden bes nokta tarafindan olusturulur.
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Asagidaki 6rnekte, kullanici yuk egrisi %10 pay eklenen ve g¢ikarilan motor nominal
momentinden olusturulur. Pay egrileri, zarfin digina sapmalarin denetlenmesi,
zamanlanmasi ve tespit edilebilmesi igin motorda galigir bir zarf tanimlar.

Motor momenti / Nominal moment

1,24

1,0

0,8

0,6

0,4

02 (7

®

-0,2 -
0 10 20 30 40 50

Cikis frekansi (Hz)

1 = Asin yuk egrisi (bes nokta)
2 = Nominal proses yuk egrisi
3 = Duslk yik egrisi (bes nokta)

izlenen sinyal, tanimlanan bir siire boyunca siirekli olarak agiri yiik egrisinin (izerinde
olursa bir asiri yiik uyarisi ve/veya hatasi ayarlanabilir. izlenen sinyal, tanimlanan bir
sure boyunca surekli olarak diisuk yukin altinda olursa bir dustk yUk uyarisi ve/veya
hatasi ayarlanabilir.

Asin yuk, érnegin bir doner testerenin bir digume ¢arpmasini veya fan yiku profilleri-
nin ¢cok yiksek olmasini izlemek igin kullanilabilir.

Dustk yuk, 6rnegin yukiin disup tasima kayiglarini veya fan kayiglarini kirmasini
izlemek igin kullanilir.

Parametreler

Grup 37 Kullanici yiik egrisi.
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U/f orani

UIf fonksiyonu yalnizca frekans kontroli kullanan skaler motor kontrol modunda kul-
lanilabilir.

Fonksiyonun iki modu vardir: dogrusal ve karesel.

Dogrusal modda, gerilim/frekans orani alan zayiflama noktasinin altinda sabittir. Bu,
frekans araligi boyunca motor nominal momenti degerinde veya bu degere yakin
moment Uretmenin gerekli oldugu sabit moment uygulamalarinda kullanilir.

Karesel modda (varsayilan), gerilim/frekans orani alan zayiflama noktasinin altindaki
frekansin karesi olarak artar. Bu genellikle santriftjli pompa veya fan uygulamala-
rinda kullanihir. Bu uygulamalar igin, gerekli moment frekans ile kare iligkisine uyar.
Bu ylzden, gerilim kare iligkisini kullanarak degistirilirse, motor bu uygulamalarda
artan verimlilik ve disuk gurultu seviyelerinde calisir.

UIf fonksiyonu enerji optimizasyonuyla birlikte kullanilamaz; 45.11 Enerji optimize
edici parametresi Devrede olarak ayarlanirsa, 97.20 U/F orani parametresi yok sayilir.

Parametreler

Parametreler: 97.20 U/F orani.

Aki frenleme

Sdrlci, motordaki miknatislanma seviyesini artirarak daha fazla yavaslama saglar.
Motor akisini artirarak motorda frenleme sirasinda Uretilen enerji motor termik eneriji-
sine donustarilebilir.

Motor hizi T_Br(%) T, = Frenleme momenti
=100 Nm
Aki frenleme yok 60
< 40 Aki frenleme
20
Aki frenleme Aki frenleme yok
t (S) T T T T T f(HZ)

Sdrlci surekli olarak, ayni zamanda aki frenleme sirasinda da, motor durumunu
izler. Bu sebeple aki frenleme hem motoru stop ettirme hem de hiz degistirmede kul-
lanilabilir. Aki frenlemenin diger faydalari sunlardir:

Frenleme bir stop komutu verildikten hemen sonra baslar. Fonksiyon frenlemeyi
baslatmadan 6nce akinin azalmasini beklemek zorunda degildir.

Asenkron motorun sogutmasi verimlidir. Aki frenleme sirasinda motorun rotor
akimi degil, stator akimi artar. Stator rotordan gok daha verimli bir sekilde sogur.

Akl frenleme asenkron motorlariyla ve sabit miknatisli motorlarla kullanilabilir.
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iki frenleme giicl seviyesi bulunmaktadir:

» Orta frenleme aki frenlemenin devre disi oldugu durumlara kiyasla daha hizl
yavaslama saglar. Motorun asiri derecede i1sinmasini dnlemek igin motorun aki
seviyesi sinirlandiriimigtir.

» Tam frenleme, mekanik frenleme enerjisini motor termik enerjisine donustirmek
icin neredeyse mevcut tim akimi kullanir. Frenleme siiresi orta frenlemeye goére
daha kisadir. Déngusel kullanimda motor fazla isinabilir.

UYARI: Motorun aki frenlemesi ile Uretilen termik enerjiyi absorbe edecek
sekilde ayarlanmasi gerekir.

Parametreler

Parametreler: 97.05 Aki frenleme.

DC miknatislanmasi

Sirucu, motorun farkl start/dénme/stop fazlari igin farkli miknatislama fonksiyonla-
rina sahiptir: 6n miknatislama, DC tutma, son miknatislama ve 6n isitma (motor isit-
masit).

On miknatislanma

On miknatislanma motor start edilmeden motorun DC miknatislanmasini ifade eder.
Secilen start moduna (vektor veya skaler) bagl olarak, motor nominal momentinin
%200'Une kadar ulasan olasi en ylksek koparma momentini garanti etmek igin 6n
miknatislanma uygulanabilir. On miknatislanma siresi ayarlanarak, érnegin motor
start islemi ve bir mekanik frenin serbest birakilmasi senkronize edilebilir.

Parametreler

Parametreler: 21.01 Vektor start modu, 21.19 Skaler start modu, 21.02 Miknatislama
siresi

DC tutma

Bu fonksiyon normal ¢alismanin ortasinda rotorun (yaklasik) sifir hizda kilittenmesini
mumkdin kilar. DC tutma 217.08 parametresi ile etkinlegtirilir. Hem referans hem de
motor hizi belirli bir seviyenin altina distiigunde, surlcul sinisoidal akim tretmeyi
durdurur ve motora DC gondermeye baslar. Akim 21.10 parametresi ile ayarlanir.
Referans, 21.09 parametresini astiginda, normal siriici galismasi devam eder.
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Motor h|2|“ DC tutma

Referans

~Y

21.09 DC tutma hizi

~Y

Parametreler

Parametreler: 21.08 DC akim kontrolii, 21.09 DC tutma hizi ve 21.10 DC akim refe-
ransi

Son miknatislanma

Bu fonksiyon durdurma sonrasinda motoru belirli bir stire miknatislanmis durumda
tutar. Bu, bir mekanik frenin uygulanmasindan dnce oldugu gibi, makinelerin yik
altinda hareket etmesini dnler. Art miknatislanma 27.08 parametresi ile etkinlestirilir.
Miknatislanma akimi 21.70 parametresi ile ayarlanir.

Not: Son miknatislanma sadece segilen stop modu rampa oldugunda kullanilabilir.

Parametreler

Parametreler: 21.01 Vektér start modu, 21.02 Miknatislama sdiresi, 21.03 Stop modu,
21.08 DC akim kontrolii, 21.09 DC tutma hizi ve 21.11 Son miknatislama siiresi.

On 1sitma (Motor isitmasi):

On 1sitma fonksiyonu motoru sicak tutar ve siiriicii durdugunda motoru DC akimla
besleyerek motor iginde yogusmayi énler. Isitma yalnizca siriicti durdurulmus
durumdayken etkinlestirilebilir ve strtciyu start etmek isitmayi durdurur.

Isitma sifir hiza erigildikten veya serbest durma kullanildiysa asiri akimi énlemek igin
modulasyon durdurulduktan 60 saniye sonra baglatilir.

Fonksiyon, surict durduruldugunda daima etkin olmak tzere tanimlanabilir ya da
dijital bir giris, haberlesme, zamanlamali fonksiyon veya denetim fonksiyonu tarafin-
dan etkinlestirilebilir. Ornegin, 1sitma sinyal denetim fonksiyonunun yardimiyla motor-
dan gelen bir sicaklik lgim sinyali tarafindan etkinlestirilebilir.
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Motora beslenen 6n isitma akimi nominal motor akiminin %0...%30'u olarak tanimla-
nabilir.

Notlar:

* Modiilasyon durduktan sonra motorun uzun bir stire boyunca dénmeyi durdur-
dugu uygulamalarda, 6n 1sitma etkinlestirildiginde rotordaki ani bir cekmeyi 6nle-
mekK i¢in 6n I1sitmayla birlikte rampa stop kullaniimasi énerilir.

+ Isitma fonksiyonu STO'nun tetiklenmemis olmasini gerektirir.
 Isitma fonksiyonu sirticliniin hata vermemis olmamasini gerektirir.
+  Onsitma, akim lretmek igin DC tutmay! kullanir.

Parametreler

Parametreler: 21.14 On isitma kaynak segimi ve 21.16 On isitma akimi.

Enerji optimizasyonu

Enerji optimizasyon fonksiyonu, surtici nominal yUkin altinda galisirken toplam
enerji tiketimini ve motor sesi diizeyini azaltacak sekilde motor akisini optimize eder.
Toplam verim (motor ve siriict), yik momentine ve hiza bagl olarak %1...20 ara-
sinda arttirilabilir.

Not: Sabit miknatish bir motorda ve senkron reliiktans motorda enerji optimizasyonu
her zaman etkindir.

Parametreler

Parametreler: 45.11 Enerji optimize edici

Anahtarlama frekansi

Sdriclnin iki anahtarlama frekansi vardir: referans anahtarlama frekansi ve mini-
mum anahtarlama frekansi. Sirtict termik olarak mimkiinse izin verilen en ylksek
anahtarlama frekansini (= referans anahtarlama frekansi) korumaya calisir ve sonra
surdcunun sicakligina bagli olarak referans ile minimum anahtarlama frekanslari ara-
sinda dinamik olarak ayarlama yapar. Surlicli minimum anahtarlama frekansina eris-
tiginde (= izin verilen en dislk anahtarlama frekansi), iIsinma devam ettikge ¢ikis
akimini sinirlamaya baslar.

Deger kaybi igin, striicinin donanim el kitabina bagvurun.

Ornek 1: Anahtarlama frekansini baz harici filtrelerde oldugu gibi (6r. EMC CA1 filtre-
leri, bkz. donanim kilavuzu) belli bir degere sabitlemeniz gerekirse, referans ve mini-
mum anahtarlama frekansinin ikisini de bu dedere ayarlarsaniz surici bu
anahtarlama frekansini korur.

Ornek 2: Referans anahtarlama frekansi 12 kHz olarak ayarlandiysa ve minimum
anahtarlama frekansi 1,5 kHz (veya 1 kHz) olarak ayarlandiysa, stricii motor gurtil-
tisuinl azaltmak icin mimkun olan en yiksek anahtarlama frekansini korur ve yal-
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nizca surucu 1sindiginda anahtarlama frekansini azaltir. Bu, érnegin disik
gurultinin gerekli oldugu ancak tam ¢ikis akimi gerektiginde daha ylksek gurultinin
tolere edilebildigi uygulamalarda faydalidir.

Parametreler

Parametre: 97.01 Anahtarlama frekansi referansi ve 97.02 Minimum anahtarlama fre-
kansi.

Hiz kompanzasyonlu durdurma

Konveydrin stop komutunu aldiktan sonra belirli bir mesafe hareket etmesi gereken
uygulamalar gibi durumlarda hiz kompanzasyonlu durdurma kullanilabilir. Motor mak-
simum hizda, seyahat edilmis mesafeyi ayarlamak igin kullanici tanimli gecikmenin
uygulanmasindan sonra tanimlanan yavaglama rampasi boyunca normal olarak
durur. Maksimum hizin altinda durma, motor durma noktasina rampalanana kadar
surlict mevcut hizda galistirilarak biraz daha geciktirilir. Sekilde gosterildigi gibi,
durma komutundan sonra kat edilen mesafe her iki durumda aynidir, yani A alani + B
alani C alanina esittir.

Motor hizi D1 = 21.31 parametresi tarafindan
tanimlanan gecikme
AStop
Komutu D2 = Hiz kompanzasyonlu

Maks. | ‘ durdurma tarafindan
hiz - - hesaplanan ek gecikme

AAlani + B Alani = C Alani
Kullanilan
hiz -

- 1(s)

Hiz kompanzasyonu, sekil zamanlarini (parametreler 23.32 Sekil stiresi 1 ve
23.33 Sekil siiresi 2) dikkate almaz. Pozitif sekil zamanlari seyahat edilen mesafeyi
uzatir.

Hiz kompanzasyonu ileri veya geri ddnug yonu ile sinirlanabilir.

Hiz kompanzasyonu hem vektdr hem de skaler motor kontroliinde desteklenir.

Parametreler

Parametreler: 21.30 Hiz kompanzasyonlu durdurma modu, 21.31 Hiz kompanzas-
yonlu durdurma gecikmesi ve 21.32 Hiz komp stop esigi.
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Uygulama kontrolii

Kontrol makrolari

Kontrol makrolari énceden tanimlanan parametre diizenlemeleri ve G/C konfiguras-
yonlaridir. Bkz. Kontrol makrolari bolimd.

Proses PID kontrolii

Sirtcude dabhili bir proses PID kontrol cihazi bulunur. Bu kontrol cihazi borudaki
basing veya debi ya da tank sivi diizeyi gibi prosesleri kontrol etmekte kullanilabilir.

Proses PID kontrolliinde, suricuye hiz referansi yerine bir proses referansi (set
degeri) baglanir. Ayni zamanda bir gergek deger bilgisi (proses geri bildirimi) de suru-
cuiye geri gonderilir. Proses PID kontrold, 6lglilen proses miktarini (gergek deger)
istenen seviyede (set degeri) tutabilmek igin strlicl hizini ayarlar. Bu, kullanicinin
sUricuye bir frekans/hizzmoment referansi ayarlamasina gerek olmadigdi ancak suiri-
cunun calismasini proses PID'ye gore ayarladidi anlamina gelir.

Asagidaki sadelestiriimis blok semasi, proses PID kontroliinii géstermektedir.

Ayar noktas| ———p»
Sinirlama
Proses Hiz, moment veya
Filtre PID _>7~£_> frekans referansi
zinciri

AT =B o oses ] f >
Al2 — gercek
oo degerleri
FBA —p»

Sirtcude, gerektiginde degistirilebilen iki tam proses PID kontrol cihazi ayar grubu
bulunur; bkz. parametre 40.57 PID set1/set2 segimi.

Not: Proses PID kontroll sadece harici kontrolde kullanilabilir; bkz. bélim Lokal ve
harici kontrol konumlari (sayfa 52).

Proses PID kontrolii icin uyku ve ek siire fonksiyonlari

Uyku fonksiyonu, temiz su pompalama sistemleri gibi tliketimin degisiklik gosterdigi
PID kontrol uygulamalari icin uygundur. Kullanildiginda, disuk talep esnasinda pom-
payi etkin calisma araliginin altinda yavasca galistirmak yerine tamamen durdurur.
Asagidaki ornek, fonksiyonun galismasini gorsellestirmektedir.
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Ornek: Siiriici, bir basing yiikseltme pompasini kontrol eder. Su tiiketimi gece
boyunca duger. Bunun sonucunda proses PID kontrol cihazi motor hizini digurr.
Ancak, borulardaki dogal kayiplar ve diisuk hizlarda santriftjli pompanin disiik
verimliligi dolayisiyla motor déniist kesinlikle durmaz. Uyku fonksiyonu yavas
dondsu tespit eder ve uyku gecikmesi gegtikten sonra olusan gereksiz pompalamayi
keser. Suriici uyku moduna geger ancak basinci izlemeye devam eder. Basing izin
verilen minimum limitin altina diislince ve uyanma gecikmesi gectikten sonra pompa-
lama devam eder.

Kullanici, ylukseltme igleviyle PID uyku suresini uzatabilir. YUkseltme iglevi, strticu
uyku moduna girmeden 6nce, 6nceden tanimlanan bir siire boyunca proses ayar
noktasini artirir.

Ayar noktasi Uyku ek siire zamani (40.45)
B N
Uyku ek siire adimi (40.46:)_1_ o
L L Zaman
Gergek deger ! ' Uyanma gecikmesi
! (40.48)
Ters gevrilmemis ! - —
(40.31 = Cevrilmedi (Ref - Grbs)) \ ' '
Uyanmaseviyesi . o] ~ - - .
(Ayar noktasi - Uyanma sapmasi [40.47]) | ' , )
T T T T Zaman
Gergek deger : : : :
Uyanmasevivesi _ il TN
(Ayar noktasi + Uyanma sapmasi [40.47]) X !
Ters gevrilmis (40.31 = Cevrildi (Grbs - Ref)) X
Zaman
Motor hizi ! ! '
to4 = Uyku gecikmesi (40.44) " Uykumodu
\ .
t<ty , . tsd : : :
| Uykuseviyesi N\ __ _/ N ____._ o : :
(40.43) X ' !
. - Zaman
! STOP ' START
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izleme

izleme modunda, PID blok gikisi dogrudan 40.50 Ayar 1 izleme ref segimi (veya
41.50 Ayar 2 izleme ref segimi) parametresinin degerine ayarlanir. PID kontrol cihazi-
nin dahili | terimi, ¢cikis Uzerine gecmek igin hicbir gecise izin verilmeyecek sekilde
ayarlanir. Boylece izleme modundan ¢ikildiginda normal proses kontrolii galismasi
belirgin bir ¢ikis yapmadan devam edebilir.

Parametreler

Parametreler: 96.04 Makro sec¢imi, gruplar 40 Proses PID grubu 1 ve 41 Proses PID
grubu 2.

Mekanik fren kontrolii

Sdrici stop ettiginde veya gii¢ olmadiginda, motor ve galistirilan makineyi sifir hizda
tutmak igin bir mekanik fren kullanilabilir. Fren kontrol mantigi 44 Mekanik fren kont-
rolii parametre grubunun ayarlarini ve birkag harici sinyali izler ve 82. sayfadaki
semada gosterilen durumlar arasinda gegis yapar. Durum semasinin altindaki tablo-
larda, durumlarin ve gegcislerin ayrintilari gésterilmektedir. 84. sayfadaki zamanlama
semasinda bir kapatma-agma-kapatma sekansi 6rnegi gosterilmektedir.

Uygulama 6rnegi icin, bkz. bolim Ving mekanik fren kontrolii, sayfa 511.

Fren kontrol lojigi girigleri

Sirtcunin start komutu (06.16 Sdrticti durum word'li 1 parametresinin 5. biti) fren
kontrol lojiginin temel kontrol kaynagidir. Opsiyonel bir harici agma/kapatma sinyali
44.12 Fren kapatma talebi parametresi ile segilebilir. ki sinyal birbirini asagidaki
sekilde etkiler:

» Start komutu = 1 VE 44.12 Fren kapatma talebi ile segilen sinyal = 0
— Fren agma talebi

« Start komutu = 0 VEYA 44.12 Fren kapatma talebi ile segilen sinyal = 1
— Fren kapatma talebi

Frenin acilmasini énlemek icin érnedin daha yuksek seviyeli bir kontrol sisteminden
gelen baska bir harici sinyal 44.11 Freni kapali tutma parametresi araciligiyla bagla-
nabilir.

Kontrol lojiginin durumunu etkileyen diger sinyaller:

+ fren durumu onayi (opsiyonel, 44.07 Fren onayi se¢imi parametresi ile tanimlanir),

* 06.11 Ana durum word'(i 2. biti (strtictintn belirtilen referansi izlemeye hazir olup
olmadigini gosterir),

» 06.16 Siirticli durum word'ii 1 6. biti (surliciniin modulasyon yapip yapmadigini
gosterir),
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Fren kontrol lojigi ¢cikiglar

Mekanik fren 44.01 Fren kontrol durumu parametresinin 0. biti ile kontrol edilir. Bu bit
bir réle ¢ikisinin (veya ¢ikis modunda bir dijital giris/cikis) kaynagi olarak segilmelidir.
Daha sonra bir réle tizerinden fren aktiiatortine baglanir. 85. sayfadaki kablo baglan-
tis1 ornegine bakin.

Fren kontrol lojigi ¢esitli durumlarda surtcu kontrol lojiginin motoru tutmasini,
momenti arttirmasini veya hizi distirmesini talep eder. Bu talepler 44.01 Fren kontrol
durumu parametresinde gorilebilir.

Fren durum semasi

(herhangi bir (herhangi bir
durL@ian) durL@ian)

FREN DEVRE DISI FREN KAPALI FREN ACMA
—( : )i L FREN ACMA
¢@ BEKLEMESI

FREN ACMA
GECIKMESI
® |

®
® @

FREN KAPATMA FREN ACIK
FREN KAPATMA
GECIKMESI
FREN KAPATMA +@—
BEKLEMESI @_’
Durum agiklamalari
Durum adi Aciklama
FREN DEVRE DISI Fren kontrolli devre disi birakildi (parametre 44.06 Fren kontrolii etkinlestirme =

0 ve 44.01 Fren kontrol durumu b4 = 0). Acma sinyali etkin durumda
(44.01 Fren kontrol durumu b0 = 1).

FREN ACMA
FREN ACMA BEKLEMESI |Fren agma talebinde bulunuldu. Yiikii yerinde tutmak igin siiriicii lojiginden
momenti, agma momentine yikseltmesi talep edilir (44.01 Fren kontrol durumu
b1=1ve b2 =1). 44.11 Freni kapali tutma durumu kontrol edilir, uygun siire
icinde 0 degilse surlicti 71A5 Mekanik fren agma izni yok hatasi* verir.
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Durum adi Aciklama

FREN ACMA GECIKMESI | Agma kosullari saglandi ve agma sinyali etkinlestirildi (44.01 Fren kontrol

durumu b0 ayarlandi). Agma momenti talebi kaldirildi (44.01 Fren kontrol
durumu b1 — 0). 44.08 Fren agma gecikmesi sona erinceye kadar yuk sirlicu
hiz kontrolii ile yerinde tutulur.

Bu noktada, 44.07 Fren onayi se¢imi, Onay yok olarak ayarlanirsa, mantik
FREN ACIK durumuna geger. Bir onay sinyali

kaynagi segcildiyse, durumu kontrol edilir; durum «fren agik» degilse,

Sirlcu 71A3 Mekanik fren agma basarisiz hatasi verir M.

FREN ACIK Fren acgik (44.01 Fren kontrol durumu b0 = 1). Tutma talebi kaldirilir (44.01 Fren

kontrol durumu b2 = 0) ve siricinin referansi izlemesine izin verilir.

FREN KAPATMA

FREN KAPATMA Fren kapatma talebinde bulunuldu. Suriici lojiginden stop edene kadar hizi
BEKLEMESI rampa ile duslrmesi talep edilir (44.01 Fren kontrol durumu b3 = 1). Agcma sin-

yali etkin durumda tutulur (44.01 Fren kontrol durumu b0 = 1). Motor hizi
44.15 Fren kapatma seviyesi gecikmesi ile tanimlanan sire boyunca
44.14 Fren kapatma seviyesi altinda kalana kadar fren lojigi bu durumda kalir.

FREN KAPATMA Kapatma kosullari saglandi. Agma sinyali etkin durumda (44.01 Fren kontrol
GECIKMESI durumu b0 — 0). Rampa ile yavaslama talebi surdurulir (44.01 Fren kontrol

durumu b3 = 1). 44.13 Fren kapatma gecikmesi sona erinceye kadar fren lojigi
bu durumda kalacaktir.

Bu noktada, 44.07 Fren onayi se¢imi, Onay yok olarak ayarlanirsa, mantik
FREN KAPALI durumuna geger. Bir onay sinyali kaynagi segilirse, durum
kontrol edilir; durum «fren kapali» degilse, surtict bir A7A1 Mekanik fren
kapatma bagarisiz uyarisi olusturur. 44.17 Fren hata fonksiyonu = Hata ise,
slirlicli 44.18 Fren hata gecikmesi sonrasinda bir 71A2 Mekanik fren kapatma
basarisiz hatasi ile agilacaktir.

FREN KAPALI Fren kapali (44.01 Fren kontrol durumu b0 = 0). Siirici modilasyon yapmaya-

bilir.

Acik dongiilii (enkodersiz) uygulamalara iligkin not: Fren, 5 saniyeden fazla
moddulasyon yapan bir stirlicliye karsi fren kapama talebiyle (ya 44.12 paramet-
resinden) kapali durursa fren kapanmaya zorlanir ve siriicti 71A5 Mekanik fren
agma izni yok hatasi verir.

*) Alternatif olarak 44.17 Fren hata fonksiyonu parametresi ile bir uyari segilebilir, sriicii modilasyona
devam eder ve o durumda kalir.

Durum degisim kosullari ( (n) )

g~ WN =

o

Fren kontroll devre disi (parametre 44.06 Fren kontrolii etkinlestirme— 0).

06.11 Ana durum word'l, bit 2 = 0.

Fren agma talebinde bulunuldu ve 44.16 Fren yeniden agma gecikmesi sona erdi.

Fren agma kosullari (44.10 Fren agma momenti gibi) saglandi ve 44.11 Freni kapali tutma = 0.

44.08 Fren agma gecikmesi sona erdi ve fren agma onayi (44.07 Fren onayi segimi ile segilmesi
durumunda) alindi.

Fren kapatma talebinde bulunuldu.

Motor hizi 44.15 Fren kapatma seviyesi gecikmesi boyunca 44.14 Fren kapatma seviyesi kapatma
hizinin altinda kaldi.

44.13 Fren kapatma gecikmesi sona erdi ve fren kapatma onayi (44.07 Fren onayi segimi ile
secilmesi durumunda) alindi.

Fren agma talebinde bulunuldu.
Fren kontrolu etkinlestirildi (parametre 44.06 Fren kontrolii etkinlestirme— 1).
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Zamanlama semasi

Asagidaki sadelestiriimis zamanlama semasi, fren kontrol fonksiyonunun ¢alismasini

gOsterir. 82. sayfadaki Fren durumu semasina bakin.

Start komutu |

(06.16 b5)

Modiilasyonda

(06.16 b6)

Hiz referansi |

g ] |
Hazir ref (06.11b2) | | | |
I
I

Moment referansi |
. T

Fren kontrol sinyali

(44.01 b0) f—dmood——f" 1.4

Ag¢ma momenti talebi |

(44.01 b1)

| teq

Durdurulan konumda |

tutma talebi

Durdurulan konuma

|
(44.01b2) ‘ |
|

rampa talebi
(44.01 b3)

Durum

FREN KAPALI

sBow | BoD
FREN ACMA

FREN ACIK

Bcw | BCD

FREN

FREN KAPATMA

KAPALI

1

2 3 4 5

7

Fren agmada start momenti (parametre 44.03 Fren agma momenti referansi)

Fren kapanmasinda saklanan moment degeri (sinyal 44.02 Fren momenti bellegi)

Motor miknatislanma gecikmesi

Fren agma gecikmesi (parametre 44.08 Fren agma gecikmesi)
Fren kapama hizi (parametre 44.14 Fren kapatma seviyesi)

Fren kapama komutu gecikmesi (parametre 44.15 Fren kapatma seviyesi gecikmesi)
Fren kapama gecikmesi (parametre 44.13 Fren kapatma gecikmesi)

Fren kapama hatasi gecikmesi (parametre 44.18 Fren hata gecikmesi)

Fren yeniden agma gecikmesi (parametre 44.16 Fren yeniden acma gecikmesi)
FREN ACMA BEKLEMESI
FREN ACMA GECIKMESI
FREN KAPATMA BEKLEMESI
FREN KAPATMA GECIKMESI
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Kablo baglantisi 6rnegi

Asagidaki sekilde bir fren kontroli kablo baglantisi 6rnegi gosterilmektedir. Fren kont-
rol donanimi ve kablo baglantilari misteri tarafindan saglanmali ve kurulmalidir.

UYARI! icine fren kontrol fonksiyonlu bir siiriicii entegre edilmis olan makine-

nin personel giivenlik diizenlemelerine uydugundan emin olun. Surriicinin
(IEC 61800-2’de tanimlanan Tam bir Suriicii Modulu veya Temel Strtici Modulu) fre-
kans invertdrtiniin, Avrupa Makine Yonergesi ve ilgili standartlarda bahsedilen bir
guvenlik cihazi olarak kabul edilmeyecegini unutmayin. Bu durumda tim makinenin
personel givenlidi, belli bir strticu 6zelligine bagli olmamalidir (fren kontrol fonksi-
yonu gibi) ancak uygulamaya 6zel diizenlemelerde tanimlandidi gibi gerceklestiriime-
lidir.

Fren 44.01 Fren kontrol durumu parametresinin 0. biti ile kontrol edilir. Fren onayi
kaynagi (durum denetimi) 44.07 Fren onayi se¢imi parametresi ile segilir. Bu rnekte,

* 10.24 RO1 kaynagi parametresi Acik fren komutu olarak (yani 44.01 Fren kontrol
durumu 0. biti) ve

* 44.07 Fren onayi se¢imi parametresi DIO1 olarak ayarlanmistir.

" " Frenkontrol | | siiriicii kontrol iinitesi
' donanimi ' XRO1
115/230 VAC | 1 INC
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Parametreler ve hata tanimlari

Parametreler: 06.11 Ana durum word'li, 06.16 Stirticti durum word'ii 1, grup 44 Meka-
nik fren kontroldi

Hata tanimlari: A7A1 Mekanik fren kapatma basarisiz, 71A2 Mekanik fren kapatma
basarisiz, 71A3 Mekanik fren agma basarisiz, 71A5 Mekanik fren agma izni yok
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DC gerilim kontrolu

Asin gerilim kontrolii

DC baranin asin gerilim kontrolline genellikle motor jeneratér modundayken gerek
duyulur. Motor yavaslarken veya yik motor saftini surikleyip, saftin uygulanan hiz-
dan veya frekanstan daha hizli ddnmesine neden oldugunda motor eneriji tretir. DC
geriliminin agiri gerilim kontrol sinirini agmasinin engellenmesi igin agiri gerilim kont-
rol cihazi, sinira ulasildiginda otomatik olarak olusturulan momenti azaltir. Limite ula-
silirsa asir gerilim kontrol cihazi da programlanan tim yavaglama zamanlarini artirir;
daha kisa yavaslama zamanlari elde etmek icin, bir fren kiyici ve direng gerekebilir.

Diisiik gerilim kontrolii (gii¢ kaybinda ¢aligmaya devam etme)

Eger gelen besleme gerilimi kesilirse, stiriicii dénen motorun kinetik enerjisinden fay-
dalanarak galismaya devam edecektir. Motor dondiigu ve suriicliye eneriji Urettigi
surece, surlcl ¢calismaya devam eder. Eger ana kontaktor (mevcut ise) kapal kal-
missa, suriict kesintiden sonra galismaya devam edebilir.

Not: Ana kontaktor bulunan Unitelerde, kisa streli besleme kesintilerinde kontaktor
kontrol devresini kapali tutan bir tutma devresi (6r. UPS) bulunmalidir.

P 0

M out
(N'm) (Hz) (Vdo) Und
160 80 520
120 60 390
80 40 260 7///‘- four
= N .
pd N T m
40 20 130 / 7
_
/
t(s)
16 5,8 8 1,2 154

Upc = Suriicuniin ara devre gerilimi,
fout = Strtcinin gikis frekansi,
Ty = Motor momenti

Nominal ylkte besleme gerilim kaybi (f, . = 40 Hz). Ara devre DC gerilimi minimum limite
duser. Kontrol cihazi sebeke kapali oldugu siirece gerilimi sabit tutar. Stirlicii motoru
jeneratér modunda calistirir. Motor hizi duser ancak motor yeterli kinetik enerjiye sahip
oldugu surece suricu ¢aligabilir.

www.eforsan.com
0542 291 58 92
0242 335 40 42



88 Program é6zellikleri

Diistik gerilim kontroliinii uygulama (gli¢ kaybinda ¢alismaya devam etme)

Dusuk gerilim kontroli fonksiyonunu su sekilde uygulayin:
« Sdrlcunin dusuk gerilim kontroll fonksiyonunun 30.31 Diigtik gerilim kontrolii
parametresiyle etkinlestirildigini kontrol edin.

» donen yukl yakalama modunu (dénen motorla baglatmak) mimkin kilmak igin
21.01 Vektér start modu parametresi Ofomatik (vektér modunda) veya 21.19 Ska-
ler start modu parametresi Otomatik (skaler modda) olarak ayarlanmalidir.

Kurulumda ana kontaktér kullaniimigsa, enerji kesintisinde arizaya gegcmesi engellen-
melidir. Ornegin, kontaktér kontrol devresinde zaman gecikmeli réle kullanin.

UYARI! Motoru tekrar hizli calistirmanin bir tehlikeye yol agmayacagindan
emin olun. SUphe duyarsaniz, dusuk gerilim kontroll islevini uygulamayin.

Otomatik yeniden baglatma

Otomatik yeniden baslatma fonksiyonu kullanilarak kisa (maks. 5 saniye) gii¢ bes-
leme hatasi sonrasinda surlcl otomatik olarak yeniden baslatilarak, strtcinin
sogutma fanlar ¢alistinrlmadan 5 saniye sureyle galismasina izin verilir.

Fonksiyon etkinlestirildiginde, basaril bir yeniden start islemi gerceklestirmek icin bir
besleme hatasina kadar asagidaki islemleri gerceklestirir:

» DusUk gerilim hatasi bastirilir (ancak bir uyari olusturulur)

» Kalan enerjinin timiini muhafaza etmek igin modilasyon ve sogutma durdurulur
» DC devresi 0n sarji etkinlesgtirilir.

21.18 Otomatik yeniden start siiresi parametresi ile tanimlanan siire dolmadan 6nce
DC gerilimi normal seviyeye ¢ikarsa ve start sinyali hala agik durumdaysa, normal

calisma devam edecektir. Ancak, DC gerilimi bu sirada ¢ok duslk ise, surticu
3220 DC bara diigiik gerilimi hatasi verir.

UYARI! Fonksiyonu etkinlestirmeden 6nce, tehlikeli durumlarin olusmayaca-
gindan emin olun. Fonksiyon sirucuyu otomatik olarak yeniden baglatir ve bir
besleme kesintisinden sonra caligmaya devam eder.

Gerilim kontrolii ve hata limitleri

Ara DC gerilimi regulatértnidn kontrol ve ariza limitleri besleme gerilimine ve
surlcu/invertor tipine baglidir. DC gerilimi (Upc) hatlar arasi besleme geriliminin yak-
lasik 1,35 katidir ve 01.11 DC gerilimi parametresi ile géruntulenir.

www.eforsan.com
0542 291 58 92
0242 335 40 42



Program ézellikleri 89

Asagidaki tabloda secilen DC gerilimi seviyelerinin degerleri volt olarak gosterilmek-
tedir. Mutlak gerilimlerin suricu/invertdr tipine ve AC besleme gerilimi araligina gére
degistigini unutmayin.

DC gerilim diizeyi [V]

Bkz. 95.01 Besleme gerilimi.

Besleme gerilimi arahigi [V]

Besleme gerilimi araligi [V]

380...415 440...480
Asiri gerilim hata limiti 840 840
Asiri gerilim kontrol limiti 780 780
Dahili fren kiyici start limiti 780 780
Dahili fren kiyici stop limiti 760 760
Agiri gerilim uyari limiti 745 745

Dusuk gerilim uyar limiti

0,85x1,41xpar 95.03 degeri )
0,85x1,41x380 = 455 2)

0,85x1,41xpar 95.03 degeri i
0,85%1,41x440 = 527 2

Dusuk gerilim kontrol limiti

0,75x1,41xpar 95.03 degeri )
0,75x1,41x380 = 402 2

0,75%1,41xpar 95.03 degeri ")
0,75%1,41x440 = 465 2

Sarj etme rélesi kapatma limiti

0,75%1,41xpar 95.03 degeri )
0,75x1,41x380 = 402 2

0,75%1,41xpar 95.03 degeri ")
0,75%1,41x440 = 465 2

Sarj etme rélesi agma limiti

0,65%1,41xpar 95.03 degeri )
0,65x1,41x380 = 348 2)

0,65%1,41xpar 95.03 degeri ")
0,65%1,41x440 = 403 2

Besleme gerilimi araliginin tst

sinirindaki DC gerilimi (Upcmax)

560

648

DC gerilimi (Upcmin)

Besleme gerilimi araliginin alt sinirindaki

513

594

Sarj etkinlestirme/bekleme limiti

0,65x1,41xpar 95.03 degeri V)
0,65x1,41x380 = 348 2

0,65%1,41xpar 95.03 degeri V)
0,65%1,41x440 = 403 2

Dustk gerilim hata limiti

0,45x1,41xpar 95.03 degeri ")
0,45x1,41x380 = 241 2

0,45%1,41xpar 95.03 degeri )
0,45x1,41x440 = 279 2

kullanilir,

1) 95.01 Besleme gerilimi parametresi Otomatik / segilmedi olarak ve 95.02 Adaptif gerilim limitleri
parametresi Devrede olarak ayarlanirsa, 95.03 Tahmini AC besleme gerilimi parametresinin degeri

2) aksi halde, 95.01 Besleme gerilimi parametresiyle segilen araligin alt limiti kullanilir.

Parametreler ve hata tanimlari

Parametreler: 01.11 DC gerilimi, 30.30 Asiri gerilim kontrolii, 30.31 Diigiik gerilim

kontrolii, 95.01 Besleme gerilimi ve 95.02 Adaptif gerilim limitleri.

Fren kiyici

Yavaslayan bir motor tarafindan olusturulan enerjinin harcanmasi icin fren kiyici kul-
lanilabilir. YUksek ataletli yikin frenlemesi sirasinda DC gerilim yeterince yikseldi-
ginde, kiyici DC devresini harici fren direncine baglar. Bu sekilde eneriji direngte 1si
enerjisine gevrilerek, DC devresinin fazladan enerjisini tiiketir ve DC gerilimi normal
seviyeye duglrir. Kiyici pulse genislik modilasyonu prensibi ile caligir.
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Surucldeki (RO...R3 kasalarinda) dahili fren kiyicilar, DC bara gerilimi Upcmax dege-
rinin yaklasik 1,15 katina ulastiginda iletime gecer. %100 maksimum pulse genigli-
gine Upcmay degerinin yaklasik 1,2 katinda ulasilir. (Upcmax, Maksimum AC besleme
gerilimi araligina karsilik gelen DC gerilimidir.) Harici fren kiyicilar ile ilgili bilgi igin,
fren kiyicilarin belgelerine bakin.

Not: Kiyicinin galismasi icin asiri gerilim kontrolinin devre disi birakilmasi gerekir.
Parametreler

Parametreler: 01.11 DC gerilimi, 30.30 Asiri gerilim kontrolii, grup 43 Fren kiyici.
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Limitten limite kontrol

Limitten limite kontrol fonksiyonu, bir yukiin iki u¢ nokta arasinda ileri ve geri hareke-
tini sinirlar. Fonksiyon, hareket araliginin her iki ucundaki iki sensériin (biri yavas-
lama noktasi icin, digeri de durma noktasi igin) izlenmesini destekler. Sistem
kurucusu sensorleri (6r. limit anahtarlari) kurmali ve onlari surlclye baglamaldir.

ileri ydnde, fonksiyon hareket ileri sinirlama noktalarina ulasana dek siiriiciiniin nor-
mal galigmasina izin verir:

- Suricdl ileri yavaglama sinyalini alinca, hizi yavaslama hizina yavaslatir.
Yavaglama hizi, daha sonraki bir asamada durma igin diizglin gegise izin verir.
Vektér modu Hiz referans rampasini (23.711...23.15) ve Skaler mod Frekans
referansi rampasini kullanir (28.71...28.75).

- Surucd ileri stop sinyalini alinca motoru durdurur. Striict stop modu segimini
(21.03) kullanir. Fonksiyon sadece geri ydonde starta izin verir.

Geri yonde, fonksiyon geri yavaslama ve geri durma sinyallerini izler. Calisma, ileri
yéndekine benzerdir.

Fonksiyonu bir parametreyle etkinlestirebilir ve ileri yavaslama, ileri durma, geri
yavaslama ve geri durma igin sinyal kaynaklarini tanimlayabilirsiniz. Yavaslama hizini
ayrica bir parametreyle de tanimlayabilirsiniz.

Limitten limite fonksiyonu, sinyal durumu degisikliklerini sadece fonksiyon etkinken
algilar ve yuk surtcu ile motor tarafindan hareket ettirilir. Fonksiyon, gercek durum
degisikliklerine ragmen durum makinesinde sinyal durumlarini giincellemez:

1. kullanici fonksiyonu kapattiginda veya deve disi biraktiginda

2. fonksiyon motoru durdurdugunda, ancak yUk sirici ile motor disinda bir glig
(6r. yergekimi) tarafindan hareket ettirildiginde.

Uygulama 6rnegi igin, bkz. bolimler Ving stop limiti fonksiyonu (sayfa 524), Ving
yavaslama fonksiyonu (sayfa 526) ve Hizli stop (sayfa 528).
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Limitten limite kontrol fonksiyonu

REV - STOP - SIG

REV - SLOW - SIG
FWD - SLOW - SIG
FWD - STOP - SIG

LIMIT-TO-LIMIT
PHASE 1
—
FWD
B —
MAX /,
+SLOW
ZERO
sLow |— -
MIN
REV
STATES
| % = 21 ¢
/3 2 Slg
ol e = ? | N
S| = a alo
o 18 = = =
' [T w w
238 3 5| %
N| @ s S| s
> > > > >
w w w w w
e 4 Z| e

Sinirlamalar

+ Limitten limite kontrol fonksiyonu ilk defa etkinlestirildiginde, harici stop veya
yavaslama sinyalleri (her iki yonde) acik olmamalidir. Bu mimkiin degilse,
durumu Limitten limite durum parametresindeki (76.07) gercek degere eslesecek
sekilde manuel olarak degistirin.

+ Sirlicu durduruldugunda, yik harici kuvvetle hareket ettirilmemelidir (strtct yoni
izleyemez). Bu gerceklesirse, Limitten limite durumu Limitten limite durum para-
metresindeki (76.07) dogru degere manuel olarak degistirilebilir.

* Mekanik fren olmadan serbest durus, Limitten limite kontrol olamadan yik hare-
ketine neden olabilir (stirtict ylk hareketini kontrol etmiyor). Bu gergeklesirse,
Limitten limite durumu Limitten limite durum parametresindeki (76.07) dogru
degere manuel olarak degistirilebilir.

+ Limitten limite kontrol Pulse modundayken, durum gui¢ gevriminde kaydedilir.
Sirtctndn gict kapaliyken yik hareket ettiriimemelidir. Bu gergeklesirse, Limit-
ten limite durumu Limitten limite durum parametresindeki (76.07) dogru degere
manuel olarak degistirilebilir.
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ipuglan

+ Stop limiti ve Yavaglama parametrelerini ayni dijital girige ayarlayarak (76.07 ileri
stop limiti = DI2 ve 76.05 ileri yavaslama limiti = DI2) Yavaslama ve Stop sinyalle-
rini ayni sinyal kaynagina baglayabilirsiniz.

» Bakim durumunda, Limitten limite durum makine durumunu Limitten limite durum
parametresi (76.07) ile degistirebilirsiniz.

Ayarlar

Parametreler: 21 Start/stop modu, 23 Hiz referansi rampasi, 28 Frekans referans zin-
ciri, 76.01 Limitten limite kontrol durumu, 76.02 Limitten limite kontrolii etkinlestir,
76.03 Limitten limite tetik tipi, 76.04 lleri stop limiti, 76.05 lleri yavaslama limiti,

76.06 Geri stop limiti, 76.07 Geri yavaslama limiti, 76.08 Yavaslama hizi,

76.09 Yavaslama frekansi.
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Gilvenlik ve korumalar

Sabit/Standart korumalar

Asiri akim

Cikis akimi, dahili agiri akim limitini agsarsa, IGBT'ler surlciyu korumak igin kapanir.
DC asiri gerilim

Bkz. bolim Asiri gerilim kontrolii, sayfa 87.

DC dustk gerilim

Bkz. bolim Ddslik gerilim kontrolii (glic kaybinda ¢alismaya devam etme), sayfa 87.
Siiriicu sicakhgi

Sicaklik yeteri kadar yukselirse, strlclt kendini korumak i¢in énce anahtarlama fre-
kansini, sonra da akimi sinirlamaya baslar. Yine de isinmayi surdurirse, (6rnegin bir
fan arizasi nedeniyle) asir sicaklik arizasi olusturulur.

Kisa devre

Bir kisa devre durumunda, IGBT'ler suriicliyl korumak igin hemen kapanir.

Acil stop

Acil stop sinyali 21.05 Acil stop kaynagi parametresi ile segilen sinyale baglanir.
Haberlesme araciligiyla da bir acil stop olusturulabilir (parametre 06.017 Ana kontrol
word'l, bit 0...2).

Acil stop modu 21.04 Acil stop modu parametresi ile secilir. Asagidaki moduller
bulunmaktadir:

« Off1: Kullanimda olan belirli bir referans tipi icin tanimlanan standart yavaslama
rampasl! boyunca durma

» Off2: Serbest durus

» Off3: 23.23 Acil stop sliresi parametresi ile tanimlanan acil stop rampasi ile durma.

» Stop momenti

Off1 veya Off3 acil stop modlari ile, motor hizindaki disme 31.32 Acil rampa denetimi
ve 31.33 Acil rampa denetimi gecikmesi parametreleri ile denetlenebilir.
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Notlar:

» Gerekli acil stop kategorilerinin karsilanmasi amaciyla acil stop cihazlarinin ve
ihtiyac duyulan diger tum ek cihazlarin kurulumu ekipmani kuran kisinin sorumlu-
lugundadir.

+ Bir acil stop sinyali algilandiginda, sinyal iptal edilse dahi acil stop fonksiyonu iptal
edilemez.

* Egder minimum (veya maksimum) moment limiti %0 olarak ayarlanmigsa, acil stop
fonksiyonu surlicliyl durduramayabilir.

Parametreler

Parametreler: 21.04 Acil stop modu, 21.05 Acil stop kaynagi, 23.23 Acil stop siiresi,
31.32 Acil rampa denetimi ve 31.33 Acil rampa denetimi gecikmesi.

Motor termik korumasi

Kontrol programinda iki ayri motor sicakligi izleme fonksiyonu bulunur. Sicaklik veri
kaynaklari ve uyari/hata limitleri her bir fonksiyon icin bagimsiz olarak ayarlanabilir.
Motor sicakhigi

* motor termik koruma modeli (strticiniin icinde dahili olarak turetilen tahmini
sicaklik) veya

» sarimlarda bulunan sensoérler kullanilarak izlenebilir. Bu, daha dogru bir motor
modeli saglayacaktir.

Motor termik koruma modeli
Sdrlcl motor sicakligini asagidaki varsayimlara dayanarak hesaplar:

1. Sdrucuye ilk kez gu¢ uygulandiginda, motorun ortam sicakliginda oldugu kabul
edilir (35.50 Motor ortam sicakligi parametresi ile tanimlanir). Bunun ardindan,
surtclye gug¢ uygulandiginda, motorun tahmini sicaklikta oldudu varsayilir.

2. Motor sicaklidl, kullanici tarafindan ayarlanabilen motor termik siresi ve motor
yuk egrisi kullanilarak hesaplanir. Yik egrisi, ortam sicakhiginin 30°C’yi astigi
durumda ayarlanmalidir.

Not: Motor termik modeli invertére yalnizca bir motor baglh iken kullanilabilir.
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Standart 1/O lizerinden motor sicaklik él¢iimii

Bu bélimde, surici I/O terminalleri baglanti arabirimi olarak kullanildiginda bir moto-
run sicakhk élgima agiklanir.

Motor sicakligi, analog giris ve ¢ikisa baglanmis Pt100 veya PTC sensorleri kullanila-
rak olgulebilir.

Bir sensor Ug sensér
— ] S| An
o AN — =
Motor ! |
L " GND Heter o o
' [ o ‘
."_ — AO . : : AO
— * {GND . : —TGND
33nF L [ 33nF L

Uyari! IEC 60664’e gore motor sicaklik sensori igin motorun canh kisim-
lari ve sensor arasinda ¢ift veya giglendirilmis yalitim gerekmektedir.
Glglendiriimis yalitimda 8 mm (0,3 ing) kadar bir temizleme ve kaydirma
araligi birakilmalidir (400/500 V AC cihaz).
Tertibat gereksinimleri karsilamiyorsa I/O kart terminalleri kontaga karsi korunmalidir
ve baska ekipmanlara baglanmamalidir veya sicaklik sensori 1/0O terminallerinden
yahtiimalidir.

Pt100 sensorlerini kullanarak sicaklik izleme
1...3 Pt100 sensorleri bir analog girise ve bir analog ¢ikisa seri olarak baglanabilir.

Analog cikis sensor tizerinden 9,1 mA degerinde sabit bir etkinlestirme akimi génde-
rir. Motor sicakhgi arttik¢a, sensor Uzerindeki gerilim gibi sensér direnci de artar.
Sicaklik 6l¢gim fonksiyonu, gerilimi analog giris Uzerinden okur ve bunu Santigrat
dereceye donusturdr.

Motor sicakhgi denetimi sinirlari ayarlanabilir ve asiri sicaklik algilandiginda surucu-
ndn nasil tepki verecegi secilebilir.

Sensoérin kablo baglantisi igin, suriiciniin Donanim el kitabi'nda, Elektrik kurulumu
bolima, Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 ve KTY84 sensoér girigleri (X1) olarak Al1 ve
Al2 kismina bakin.

Parametreler

Parametreler: 35 Motor termik korumasi.
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Programlanabilir koruma fonksiyonlari

Harici olaylar (parametre 31.01...31.10)

Tahrik edilen ekipman igin hata veya uyari olusturmak Uizere segilebilir girislere pro-
sesten gelen bes farkli olay sinyali baglanabilir. Sinyal kayboldugunda, bir harici olay
(hata, uyari veya yalnizca bir gunluk girisi) olugturulur.

Motor faz kaybi algilama (parametre 31.79)

Parametre, motor faz kaybi algilandiginda siiriiciniin nasil tepki verecegini seger.

Topraklama hatasi algilama (parametre 31.20)

Asagidakilere dikkat edin

* besleme kablosundaki bir topraklama hatasi korumayi etkinlestirmez

+ topraklanmis bir beslemede, koruma 2 milisaniyede etkinlesir

» topraklanmamis bir beslemede, besleme kapasitansi 1 mikrofarad veya daha
ylksek olmahdir

» 300 metreye kadar blendajli motor kablolarinin neden oldugu kapasitif akimlar
korumay etkinlestirmez

+ surdci durduruldugunda koruma devre digi birakilir.

Besleme faz kaybi algilama (parametre 317.21)

Parametre, besleme faz kaybi algilandiginda suricintn nasil tepki verecegini secer.

Giivenli moment kapatma algilama (31.22 parametresi)

Sirutcu, Glvenli moment kapatma (STO) girisinin durumunu izler ve bu parametre ile
sinyaller kayboldugunda verilecek gosterimler segcilir. (Bu parametrenin Givenli
moment kapatma fonksiyonunun galismasi Uizerinde etkisi yoktur). Glivenli moment
kapatma fonksiyonu ile ilgili daha fazla bilgi i¢in, bkz. sirliciniin donanim el kitabi.

Besleme ve motor kablolarinin yanlis baglanmasi (parametre 31.23)

Sirucu, besleme geriliminin motor uglarina baglandigini algilayabilir. Bu parametre
ile suriictnun bir hata olusturup olusturmayacagi segilir.

Sikisma korumasi (31.24...31.28 parametreleri)

Sikisma durumunda suriici motoru korur. Denetim limitlerini (akim, frekans ve sure)
ayarlamak ve suricunun bir motor sikisma durumuna nasil tepki verecegini segcmek
mumkuinddr.

Asin hiz korumasi (parametre 31.30)

Kullanicl, kullaniimakta olan maksimum ve minimum hiz (veya frekans) limitlerine
eklenen bir marjin belirleyerek asin hiz (ve asir frekans) limitlerini ayarlayabilir.
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98 Program 6zellikleri

Lokal kontrol kaybi algilama (parametre 49.05)

Parametre, surlcunun kontrol paneli veya yazilim iletisim kesintisine nasil tepki vere-
cegini secer.

Al denetimi (parametreler 712.03...72.04)

Parametreler, bir analog giris sinyali giris icin belirtilen minimum ve/veya maksimum
limitlerin digina ¢iktiginda sirtcunln nasil tepki verecegini secer.

Otomatik hata resetlemeleri

Sirucu, asiri akim, asiri gerilim, diistk gerilim, harici hatalar sonrasinda kendini oto-
matik olarak resetler. Kullanici da otomatik olarak resetlenecek bir hata belirleyebilir.

Varsayilan olarak, otomatik resetler kapalidir ve kullanici tarafindan 6zel olarak etkin-
lestiriimelidir.

Parametreler ve hata tanimlari

Parametreler: 31.12...31.16.
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Hata tanimlan

Sinyal denetimi

Bu fonksiyon tarafindan denetlenecek alti sinyal secilebilir. Denetlenen bir sinyal
Onceden tanimlanan limitleri agarsa veya bu limitlerin altina diserse, 32.01 Denetim
durumu parametresinde bir bit etkinlestirilir ve bir uyari veya hata olusturulur.

Denetlenen sinyal distik gegisli olarak filtrelenir.

Parametreler ve hata tanimlan

Parametreler: grup 32 Denetim.

Enerji tasarrufu hesaplayicilari

Bu 6zellik agagidaki fonksiyonlardan olugur:

* Motor akisini, toplam sistem verimini maksimum dizeye ¢ikaracak sekilde ayarla-
yan bir enerji iyilestirici

* Motor tarafindan kullanilan ve tasarruf edilen enerjiyi izleyen ve bunlari kWh, para
birimi veya CO, emisyon hacmi olarak goriintiileyen bir sayag ve

+ Sdrucunin yuk profilini gdsteren bir yik analizéri (bkz. bdlim Yiik analizéri,
sayfa 99).

Ayrica, gegerli saat ile 6nceki saatin yani sira gegerli giindeki ve 6nceki glindeki
enerji tuketimini KWh cinsinden gésteren sayaglar bulunur.

Not: Enerji tasarrufu hesaplamasinin dogrulugu, 45.19 Gii¢ karsilastirma parametre-
sinde verilen referans motor giiciiniin dogruluguna direk baglhidir.

Parametreler ve hata tanimlan

Parametreler: grup 45 Enerji verimliligi, 01.50 Gegerli saat kWh, 01.51 Onceki saat
kWh, 01.52 Gegerli giin kWh ve 01.53 Onceki giin kWh.

Yik analizorii

Tepe deger ginliigu

Kullanici, tepe degeri guinliigu ile izlenecek bir sinyal segebilir. Gilinlik, tepenin mey-
dana geldigi zaman ile birlikte sinyalin tepe degerini ve ayrica tepe sirasindaki motor
akimini, DC gerilimini ve motor hizini kaydeder. Tepe degeri, 2 ms araliklarla 6érneklenir.

Genlik giinliikleri

Kontrol programinda iki genlik ginligi bulunmaktadir.
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100 Program ézellikleri

Genlik glinliga 2 igin kullanici, 200 ms araliklarla 6rneklenmesi icin bir sinyal segebilir
ve %100'e karsilik gelen bir deger belirleyebilir. Toplanan érnekler, genliklerine bagli
olarak 10 salt okunur parametre olarak siralanir.
+ Parametre 1, kaydin etkin oldugu stre iginde referans degerinin %0...%10
araligina dusen Orneklerin payini gosterir.
+ Parametre 2, kaydin etkin oldugu sure icinde referans degerinin %10...%20
araligina dugen 6rneklerin payini gosterir.

* vb.

Bunu gelismis panelle veya Suriict duzenleyici bilgisayar uygulamasiyla grafiksel
olarak gorintuleyebilirsiniz.

tim 6rneklerin payi

o o o o o o o o o o
9 ¥ 3 8 g 5 8% 3 2
O T T S
o o o o o o o o o
X T Y 2 I L g 509

= S = S > S > S

Genlik araliklari
(36.40...36.49 parametreleri)

Genlik ginligl 1, motor akimini izlemek Gizere sabitlenmistir ve resetlenemez. Genlik
gunligi 1 ile %100, strdctinin maksimum ¢ikis akimina karsilik gelir (Iyaxs)- Maksi-
mum ¢ikis akimi degerleri strtcunin Donanim kilavuzu'nda Degerler bélimunde lis-
telenmigtir. Olgiilen akim siirekli olarak kaydedilir. Orneklerin dagilimi 36.20...36.29
parameterleri ile gdsterilir.

Parametreler ve hata tanimlari

Parametreler: grup 36 Yiik analizérii.
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Diger konular

Yedekleme ve geri yilkleme

Gelismis panelde ayarlarin yedeklerini manuel olarak alabilirsiniz. Panel otomatik bir
yedekleme de tutar. Yedeklemeyi baska bir suriicliye veya arizali bir strtictinin yerini
alan yeni surlcuye geri yikleyebilirsiniz. Panelden veya Sirlci diizenleyici bilgisa-
yar uygulamasindan yedek alip geri yukleyebilirsiniz.

Yedekleme ve ayarlar hakkinda daha fazla bilgi icin, ilgili gelismis kontrol paneline
bakin.

Yedekleme

Manuel yedekleme

Gerekirse bir yedek alin (6rnegin, surictyu baslattiktan sonra veya ayarlari baska bir
surilicilye kopyalamak istediginizde).

Haberlesme arabirimlerinden gelen parametre degisiklikleri, parametre kaydetmeyi
zorlamadiginiz sirece yok sayilir.

Otomatik yedekleme

Gelismis panelde otomatik yedekleme igin ayrilimig bir alan vardir. Son parametre
degisikliginden iki saat sonra otomatik bir yedekleme olusturulur. Yedek alindiktan
sonra, panel ilave parametre degisiklikleri olup olmadigini kontrol etmeden 6nce

24 saat bekler. Degisiklikler varsa, en son degisiklikten iki saat gectikten sonra énceki
yedeklemenin Uzerine yazarak yeni bir yedekleme olusturur.

Gecikme suresi ayarlanamaz veya otomatik geri yukleme fonksiyonu devre digi bira-
kilamaz.

Haberlesme arabirimlerinden gelen parametre degisiklikleri, parametre kaydetmeyi
zorlamadiginiz surece yok sayillir.

Geri yiikleme

Yedeklemeler panelde gérintilenir. Otomatik ve manuel yedeklemeler ayri olarak
isaretlenir.

Not: Bir yedeklemeyi geri ylklemek igin, striicii Lokal kontrolde olmalidir.
Parametreler ve hata tanimlari

96.07 Parametre manuel kaydi parametresi.

Kullanici parametre gruplar

Sdirlct, kalici bellege kaydedilebilen ve slriicti parametreleri kullanilarak geri gagri-
labilen dort kullanici parametre grubunu destekler. Kullanici parametre gruplan ara-
sinda gegis yapmak icin dijital girisler kullaniimasi da mimkindur. Bir parametre
grubunu degistirmek i¢gin, strtict durdurulmalidir.
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Bir kullanici parametre grubunda, asagidakiler harig, 10...99 parametre gruplarindaki
dizenlenebilen degerlerin timu bulunur:

» G/C genisletme modiill ayarlari (15 G/C genisletme mod(ilii)

» Veri depolama parametreleri (47 Veri depolama)

* Haberlesme iletisim ayarlari (50 Haberlesme adaptérii (FBA)...53 FBA A veri
¢ikisi ve 58 Dahili haberlesme).

Motor ayarlari kullanici parametre gruplarina dahil oldugundan, bir kullanici para-
metre grubunu geri gagirmadan énce ayarlarin uygulamada kullanilan motora karsilik
geldiginden emin olun. Sirtcuyle farkli motorlarin kullanildigi bir uygulamada, motor
ID run uygulamasinin her bir motor i¢in gergeklestiriimesi ve sonuglarin farkl kullanici
parametre gruplarina kaydedilmesi gerekir. Daha sonra, motor degistirildiginde uygun
grup geri ¢agrilabilir.

Parametreler ve hata tanimlari

Parametreler: 96.70...96.13.

Veri depolama parametreleri

Veri depolama igin parametreler (sekiz adet 32 bit, dort adet 16 bit) ayrilmistir. Bu
parametreler varsayilan olarak bagimsizdir ve baglanti olusturma, test etme ve dev-
reye alma amaglariyla kullanilabilirler. Diger parametrelerin kaynak ve hedef segimleri
yazilabilir ve okunabilir.

Parametreler ve hata tanimlari

Parametreler: grup 47 Veri depolama.

Motor potansiyometresi

Motor potansiyometresi aslinda, degeri parametrelerle secilen iki dijital sinyal kullani-
larak yikseltilebilen veya dusurulebilen bir sayagtir.

Etkinlestirildiginde, motor potansiyometresi ayarlanmis bir deger alir. Secilen moda
bagl olarak, motor potansiyometresi degeri eneriji gidip geldiginde korunur ya da
resetlenir.

Degisim orani, degerin minimumdan maksimuma ya da tam tersi degisiklik goster-
mesi igin gegen sure olarak tanimlanir. Yikseltme ve dusurme sinyalleri ayni anda
acilirsa, motor potansiyometresi degeri degismez.

Fonksiyonun gikisi gosterilir ve ana segici parametrelerinde dogrudan referans kay-
nagi olarak ayarlanabilir ya da diger kaynak secici parametreleri tarafindan giris ola-
rak kullanilabilir.
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Asagidaki 6rnekte motor potansiyometresi degerinin davranisi gosterilmektedir.

1

22.73 4 |_
[ , | , | ,
1 . . . . .
22.74 *
0

22.77

22.80
0

22.76

22.75

Uygulama 6rnegi igin, bkz. bolim Ving motoru potansiyometresi., sayfa 535.
Parametreler
Parametreler: 22.71...22.80.

Kullanici kilidi

Daha iyi siber glivenlik igin, 6rnegin parametre degerlerinin degistiriimesini ve/veya
yazilimlar ile diger dosyalarin yiklenmesini nlemek amaciyla bir master parola ayar-
layabilirsiniz.

UYARI! ABB, yeni bir parola kullanarak kullanici kilidini etkinlestirmenin bagari-
Y I \ siz olmasinin neden oldugu hasarlardan veya kayiplardan sorumlu degildir.
Bkz. Ving motoru potansiyometresi. (sayfa 535).

Kullanici kilidini ilk defa etkinlestirmek icin varsayilan parolay1 (10000000) 96.02 Sifre
kodu parametresine girin. Bu, 96.700...96.102 parametrelerini goériinur yapar. Sonra,
96.100 Kullanici parolasini degistir parametresine yeni bir parola girin ve kodu
96.101 Kullanici parolasini onayla parametresinde onaylayin. 96.102 Kullanici kilidi
islevselligi parametresinde dnlemek istediginiz eylemleri tanimlayin.

Kullanici kilidini kapatmak igin 96.02 Sifre kodu parametresine gegersiz bir parola
girin, 96.08 Kontrol karti yiikleme parametresini etkinlestirin veya ekipmani kapatip
acin. Kilit kapaliyken, 96.100...96.102 parametreleri gizlenir.

Kilidi yeniden agmak igin 96.02 Sifre kodu parametresine parolanizi girin. Bu,
96.100...96.102 parametrelerini yeniden gorunlr yapar.

Ayarlar
Parametreler: 96.02 ve 96.700...96.102.
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Parametreler 105

icindekiler

Terimler ve kisaltmalar
Haberlesme adresleri
Parametre gruplarinin 6zeti
Parametrelerin listesi

50 Hz ve 60 Hz besleme frekans ayarlarinin varsayilan dederleri arasindaki

degisiklikler
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Terimler ve kisaltmalar

Terim Tanimi

Gergek sinyal Suriicl tarafindan élglilen veya hesaplanan sinyal. Genellikle yalnizca
izlenebilir, ayarlanamaz; bununla birlikte sayag tipi sinyaller resetlenebilir.

Analog kaynak Analog kaynak: parametre, «Diger» 6Jesi segilerek ve bir listeden kaynak
parametresi segilerek baska bir parametrenin degerine ayarlanabilir.
«Diger» segimine ek olarak, parametre 6nceden secilmis baska ayarlar
sunabilir. Bu stirimde yok.

ikili kaynak Ikili kaynak: parametre degeri baska bir parametredeki («Diger») belirli bir
bitten alinabilir. Bazen deger 0 (yanlis) ya da 1 (dogru) olarak ayarlanabi-
lir. Ayrica, parametre 6nceden secilmis baska ayarlar sunabilir. Bu
strimde yok.

Varsayilan Varsayilan, parametre adi ile ayni sirada gosterilmektedir.
Fabrika makrosu igin bir parametrenin varsayilan degeri. Diger makroya
6zgu parametre degerleri ile ilgili bilgi icin, bkz. bélim Kontrol makrolari.

FbEQ16/32 16 bit ve 32 bit igin haberlesme esdegeri. Her bir segim icin veya para-
metre araligi ile ayni sirada gosterilirler.

16 bit haberlesme esdegeri: Kullanici, 52 FBA A veri girisi veya 53 FBA A
veri ¢ikigi parametre grubunda bir 16 bit deder secildiginde haberlesme
iletisiminde kullanilan tamsayi ve panelde gosterilen deger arasindaki
olgeklendirme.

Bir kisa ¢izgi (-), kullanicinin parametreye 16 bit formatta erisemeyece-
gini gosterir.

32 bit haberlesme esdegeri: Bir harici sisteme aktarim igin 32 bit deger
segildiginde, iletisimde kullanilan tamsayi ve panelde gosterilen deger
arasindaki 6lgeklendirme.

Liste Segim listesi.

No. Parametre numarasi.

PB Birlesik Boolean (bit listesi).

Real Reel say!.

Tip Tip (analog kaynak, ikili kaynak, liste, PPB, gergek).
Diger Deger bagka bir parametreden alinir.

«Diger» 6gesi segilerek kullanicinin kaynak parametresini belirleyebile-
cegi bir parametre listesi goruntilenir.

Diger [bit] Deger bagka bir parametredeki belirli bir bitten alinir. Kullanici bir para-
metre listesinden kaynak seger.

Parametre Sdricu igin kullanici tarafindan ayarlanabilir bir galisma talimati veya bir
Gergek sinyal.

p.u. Birim bagina

[parametre numarasi] Parametrenin degeri

Haberlesme adresleri

Haberlesme adaptérinin kullanici el kitabina bakin.
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Parametre gruplarinin 6zeti

Grup igindekiler Sayfa
01 Gergek degerler Suriicinin izlenmesi igin temel sinyaller. 109
03 Girig referanslari Cesitli kaynaklardan alinan referans degerleri. 112
04 Uyarilar ve hatalar En son meydana gelen uyarilar ve hatalar ile ilgili bilgiler. 113
05 Hata tanimlari Suriict bakimina iliskin gesitli galisma suresi tipi sayaclar ve 114
olgimler.
06 Kontrol ve durum word'leri | SiirGci kontrol ve durum word'leri. 116
07 Sistem bilgisi Sdricu donanim ve yazilim bilgileri. 121
09 Ving uygulama sinyalleri Ving uygulamalariyla ilgili sinyaller. 123
10 Standart DI, RO Dijital girislerin ve role cikislarinin konfigirasyonu. 124
11 Standart DIO, FI, FO Dijital giris/gikislarin konfiglrasyonu. 127
12 Standart Al Standart analog giriglerin konfiglrasyonu. 132
13 Standart AO Standart analog ¢ikislarin konfiglirasyonu. 137
15 G/C genisletme mod(ilii G/G genisletme modilinin konfigirasyonu. 140
19 Calisma modu Harici kontrol konumu kaynaklarinin ve ¢calisma modlarinin 144
segilmesi.
20 Start/stop/yén Start/stop/y6n ve galisma/start/jog izni sinyali kaynak segimi; 146
pozitif/negatif referans izni sinyali kaynak segimi.
21 Start/stop modu Start ve stop modlari; acil stop modu ve sinyal kaynagi segimi; DC 160
miknatislanmasi ayarlari.
22 Hiz referansi secimi Hiz referansi segimi; motor potansiyometresi ayarlari. 168
23 Hiz referansi rampasi Hiz referansi rampasi ayarlari (sirict igin hizlanma ve yavaslama 179
degerlerinin programlanmast).
24 Hiz referansi durumu Hiz hatasi hesaplama; hiz hatasi penceresi kontrol konfigiiras- 184
yonu; hiz hatasi adimi.
25 Hiz kontrolii Hiz kontrol cihazi ayarlari. 185
26 Moment referans zinciri Moment referansi zincirinin ayarlari. 189
28 Frekans referans zinciri Frekans referansi zincirinin ayarlari. 193
30 Limitler Sdrici galigma limitleri. 204
31 Hata fonksiyonlari Harici olay konfiglirasyonu; hata durumlari sonrasinda surici 211
davranigi segimi.
32 Denetim 1...3 sinyal denetimi fonksiyonlarinin konfiglrasyonu. 220
34 Zaman fonksiyonu Zamanlamali fonksiyonlarin konfigiirasyonu. 226
35 Motor termik korumasi Sicaklik 6lgimi konfiglrasyonu, ylk egrisi tanimi ve motor fani 233
kontrolii konfigiirasyonu gibi motor termal koruma ayarlari.
36 Yiik analiz6rii Tepe deger ve genislik glinligu ayarlari. 238
37 Kullanici yiik egrisi Kullanici yUk egrisi igin ayarlar. 241
40 Proses PID grubu 1 Proses PID kontrolli igin parametre degerleri. 244
41 Proses PID grubu 2 Proses PID kontrolii igin ikinci bir parametre degeri grubu. 258
43 Fren kiyici Dahili fren kiyicisi ayarlari. 260
44 Mekanik fren kontrolii Mekanik fren kontrolli konfigiirasyonu. 262
45 Enerji verimliligi Enerji tasarrufu hesaplayicilari igin ayarlar. 269
46 [zleme/sigeklendirme Hiz denetimi ayarlari; gergek sinyal filtreleme; genel élgeklendirme 273
ayarlari ayarlari.
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Grup igindekiler Sayfa

47 Veri depolama Diger parametrelerin kaynak ve hedef ayarlar kullanilarak 276
yazilabilen ve okunabilen data depolama parametreleri.

49 Panel port iletisimi Sirticu Uzerindeki kontrol paneli portu iletisim ayarlar. 277

50 Haberlesme adaptérii Haberlesme iletisim konfiglirasyonu. 279

(FBA)

51 FBA A ayarlari Haberlesme adaptérii A konfigiirasyonu. 284

52 FBA A veri girisi Haberlesme adapt6éri A araciligiyla suriiciden haberlesme 285
kontrol cihazina aktarilacak olan verilerin segimi.

53 FBA A veri ¢ikisi Haberlesme adaptéri A araciliiyla haberlesme kontrol 286
cihazindan sriclye aktarilacak olan verilerin segimi.

58 Dahili haberlesme Dahili haberlesme (EFB) arabiriminin konfiglirasyonu. 286

71 Harici PID1 Harici PID'nin konfigiirasyonu. 305

76 Uygulama ozellikleri Limitten limite kontrol konfiglirasyonu gibi 6geler icin uygulama 306
parametreleri.

90 Geri bildirim segimi Motor ve yiik geribildirim konfiglirasyonu. 311

91 Enkoder adaptérii ayarlari | Enkoder arabirim modiilleri konfiglrasyonu. 312

92 Enkoder 1 konfigiirasyonu | Enkoder 1 ayarlari. 312

95 Donanim konfigiirasyonu | Donanimla ilgili gesitli ayarlar. 313

96 Sistem Dil segimi; erigsim dlizeyleri; makro segimi; parametre kaydi ve geri 314
yukleme; kontrol Unitesini yeniden baslatma; kullanici parametre
setleri; birim segimi, kullanici kilidi.

97 Motor kontrolii Frekans degistirme; kayma kazanci; gerilim rezervi; aki frenleme; 323
anti-cogging (sinyal enjeksiyonu); IR kompanzasyonu.

98 Kullanici motor Motor modelinde kullanilan, kullanici tarafindan saglanan motor 326

parametreleri degerleri.

99 Motor verileri Motor konfigiirasyon ayarlari. 327
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Parametrelerin listesi

No. Ad/Deger Aciklama Varsayilan
FbEq 16
01 Gergek degerler Siriictiniin izlenmesi igin temel sinyaller.
Bu gruptaki tim parametreler aksi belirtiimedigi strece
salt okunurdur.
Not: Bu gergek sinyallerin degerleri 46 [zleme/6lgeklen-
dirme ayarlari grubunda tanimli filtre suresiyle filtrelenir.
Diger gruplardaki parametreler igin opsiyon listeleri gercek
sinyalin ham degeri anlamina gelir. Ornegin, bir opsiyon
«Cikis frekansi» ise 01.06 Cikis frekansi parametresinin
degerine degil ham degere isaret eder.
01.01  Kullanilan motor hizi 96.01 Motor geribildirim segimi parametresinde kullanilan | -
geribildirim tirGne bagdh olarak dlgllen veya tahmin edilen
motor hizi. Bu sinyal igin 46.11 Filtre stiresi motor hizi
parametresi ile bir filtre stresi tanimlanabilir.
-30000,00... Olgiilen veya tahmini motor hizi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
01.02  Tahmini motor hizi rpm olarak tahmini motor hizi. Bu sinyal igin 46.11 Filtre -
stiresi motor hizi parametresi ile bir filtre suresi tanimlana-
bilir.
-30000,00... Tahmini motor hizi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
01.03  Motor hizi % Motor senkronize hizinin ylizdesi olarak gergek hiz. Filtre |-
suresi sabiti 46.11 Filtre stiresi motor hizi parametresi ile
ayarlanabilir.
- Motor hizi. Bkz. par.
%1000,00...%1000,00 46.01
01.04  Filtreli enkoder1 hizi Enkoder 1'den 6lgllen motor hizi. Filtre siresi sabiti -
46.11 Filtre siiresi motor hizi parametresi ile ayarlanabilir.
-30000...30000 1=1
01.06  Cikis frekansi Hz cinsinden tahmini slricl ¢ikis frekansi. Bu sinyal igin | -
46.12 Filtre siresi ¢ikis frekansi parametresi ile bir filtre
sliresi tanimlanabilir.
-500,00...500,00 Hz Tahmini cikis frekansi. Bkz. par.
46.02
01.07  Motor akimi A cinsinden 6lgilen (mutlak) motor akimi. -
0,00...30000,00 Motor akimi. Bkz. par.
46.05
01.08  Nominal motor akimi | Nominal motor akiminin ylizdesi olarak motor akimi -
%’si (strdct ¢ikis akimi).
%0,0...%1000,0 Motor akimi. 1=%1
01.09  Nominal siiriicti akimi | Nominal strlicti akiminin ylizdesi olarak motor akimi -
%’si (strdci ¢ikis akimi).
%0,0...%1000,0 Motor akimi. 1=%1
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01.10  Motor momenti Nominal motor momentinin yiizdesi olarak motor -
momenti. Ayrica, bkz. parametre 071.30 Nominal moment
Olgegi.
Bu sinyal igin 46.13 Filtre stiresi motor momenti paramet-
resi ile bir filtre siiresi tanimlanabilir.
%-1600,0...%1600,0 Motor momenti. Bkz. par.
46.03
01.11  DC gerilimi Olgiilen ara devre DC bara gerilimi. -
0,00...2000,00 V DC bara gerilimi. 10=1V
01.13  Cikis gerilimi V AC cinsinden hesaplanan motor gerilimi. -
0...2000 V Motor gerilimi. 1=1V
01.14  Cikis glict Gug birimi parametre ayarina bagh olarak, kW veya hp -
cinsinden siriicl ¢ikis glcu. Filtre suresi sabiti
46.14 Filtre siiresi glicti parametresi ile ayarlanabilir.
-32768,00... Cikis glicu. 1=1 birim
32767,00 kW veya hp
01.15  Motor nom g¢ikis Nominal motor gliciiniin ylizdesi olarak olgilen ¢ikis gucl. |-
gtict %
-%300,00...%300,00 | Cikis giicii. 1=%1
01.16  Sdrticii nom ¢ikis Siriict nominal glictinlin yizdesi olarak olgllen ¢ikis -
gtici % glicl. Filtre sUresi sabiti 46.74 Filtre stiresi glicii paramet-
resi ile ayarlanabilir.
-%300,00...%300,00 | Cikis glicl. 1=%1
01.17  Motor saft glicii Motor saftindaki kW veya hp cinsinde tahmin edilen meka- | -
nik glic. Birim 96.16 Birim segimi parametresiyle secilir.
Filtre slresi sabiti 46.14 Filtre stiresi giicli parametresi ile
ayarlanabilir.
-32768,00... Motor safti glict. 1 =1 birim
32767,00 kW veya hp
01.18  Invertér GWh sayaci Gigawatt-saat cinsinden, slriictiden gegen enerji miktari | -
(her iki yonde). Minimum deger sifirdir.
0...65535 GWh GWh cinsinden enerji. 1=1GWh
01.19  Invertér MWh sayaci Megawatt-saat cinsinden, siriiciden gegen enerji miktari | -
(her iki yonde). Sayag her dondugiinde, 01.18 Invertér
GWh sayaci artigi olur. Minimum deger sifirdir.
0...1000 MWh MWh cinsinden enerji. 1=1MWh
01.20  Invertér kWh sayaci Tam kilowatt saat cinsinden, suriictiden gegen enerji mik- | -
tari (her iki yonde). Sayag her déndigiinde, 01.19 Invertdr
MWh sayaci artigi olur. Minimum deger sifirdir.
0...1000 kWh kWh cinsinden enerji. 10 =1 kWh
01.24  Gergek aki % Motorun nominal akisinin yiizdesi olarak kullanilan aki -
referansi.
%0...%200 Aki referansi. = %1
01.30  Nominal moment %100'e karsilik gelen Nem cinsinden nominal moment. 0
olgedi Not: Bu parametre, eger girilmigse 99.72 Nominal motor
momentiparametresinden kopyalanir. Aksi halde,
deger diger motor verilerinden hesaplanir.
0,000...4000000 N-m | Nominal moment. 1 =100 birim
veya Ib-ft
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01.50  Gegerli saat kWh Gegerli saat enerji tliketimi Bu, bir takvim saatinin degil, -/-
sUrdcunin calistigi son 60 dakikanin (strekli olmak
zorunda degil) enerjisidir. Deger, striclnin tekrar galig-
maya basladigi glic dénglisiinden dnceki degere ayarlanir.
0,00... Eneriji 1=1kWh
1000000,00 kWh
01.51  Onceki saat kWh Onceki saat eneriji tilketimi Gegerli saat kWh degeri, -
degerleri 60 dakika boyunca birikince buraya saklanir.
Deger, siriictinin tekrar calismaya basladigi giic déngu-
slinden 6nceki degere ayarlanir.
0,00... Eneriji 1=1kWh
1000000,00 kWh
01.52  Gegerli gtin kWh Mevcut giin enerji tiketimi. Bu, bir takvim glintinin degil, | -
slrlictinlin galistigl son 24 saatin (surekli olmak zorunda
degil) enerjisidir. Deger, surticinln tekrar caligmaya bas-
ladigi glic dongiisiinden dnceki degere ayarlanir.
0,00... Eneriji 1=1kWh
1000000,00 kWh
01.53  Onceki giin kWh Onceki giin enerii tiiketimi. Deger, sriiciiniin tekrar galis- | -
maya basladigi glic ddnglisiinden dnceki degere ayarlanir.
0,00... Eneriji 1=1kWh
1000000,00 kWh
01.54  Kimdilatif invertér Tam kilowatt saat cinsinden, slriiciiden gegen enerji mik- | -
enerjisi tari (her iki ydnde). Minimum deger sifirdir.
-200000000,0... kWh cinsinden enerji. 10 =1 kWh
200000000,0 kWh
01.55  Invertér GWh sayaci | Gigawatt-saat cinsinden, siiriiciiden gegen enerji miktar | -
(sifirlanabilir) (her iki ydnde). Minimum deger sifirdir.
Bu degeri sifir olarak ayarlayarak sifirlayabilirsiniz.
01.55...01.58 parametrelerinin herhangi birini sifiramak
hepsini sifirlar.
0...65535 GWh GWh cinsinden enerji. 1=1GWh
01.56  Invertsr MWh sayaci | Megawatt-saat cinsinden, siirlicliden gegen enerji miktari | -
(sifirlanabilir) (her iki ydnde). Sayag her déndigiinde, 01.55 Invertdr
GWh sayaci (sifirlanabilir) artigi olur. Minimum deger sifirdir.
Bu degeri sifir olarak ayarlayarak sifirlayabilirsiniz.
01.55...01.58 parametrelerinin herhangi birini sifilamak
hepsini sifirlar.
0...1000 MWh MWh cinsinden enerji. 1=1MWh
01.57  Invertér kWh sayaci Tam kilowatt saat cinsinden, striiciden gegen enerji mik- | -
(sifirlanabilir) tari (her iki yénde). Sayac her déndigiinde, 01.56 Invertér
MWh sayaci (sifirlanabilir) artigi olur. Minimum deger sifirdir.
Bu degeri sifir olarak ayarlayarak sifirlayabilirsiniz.
01.55...01.58 parametrelerinin herhangi birini sifilamak
hepsini sifirlar.
0...1000 kWh kWh cinsinden eneriji. 10 =1 kWh
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01.58  Kiimdilatif invertér Tam kilowatt saat cinsinden, siriiciiden gegen enerji mik- | -

enerjisi (sifirlanabilir) | tari (her iki ydnde). Minimum deger sifirdir.

Bu degeri sifir olarak ayarlayarak sifirlayabilirsiniz.

01.55...01.58 parametrelerinin herhangi birini sifirlamak

hepsini sifirlar.
-200000000,0... kWh cinsinden enerji. 10 =1 kWh
200000000,0 kWh

01.61  Kullanilan mutlak Kullanilan motor hizinin mutlak degeri 01.01 Kullanilan -
motor hizi motor hizi.
0,00...30000,00 rpm 1=1rpm

01.62  Mutlak motor hizi % Kullanilan motor hizinin mutlak degeri % 01.03 Motor -

hizi %
%0,00...%1000,00 10 = %1

01.63  Mutlak ¢ikis frekansi Cikis frekansinin mutlak degeri 01.06 Cikis frekansi -
0,00...500,00 Hz 1=1Hz

01.64  Mutlak motor momenti | Motor momentinin mutlak degeri 07.70 Motor momenti. -
%0,0...%1600,0 1=%1

01.65  Mutlak ¢ikis guct Cikis glicuiniin mutlak degeri 01.14 Cikis giicd. -
0,00...32767,00 kW 1=1kW

01.66 Mot nom mut ¢ikis Motor nominalinin gikis glicti % mutlak degeri 01.15 Motor | -
glicii % nom gikis glicl %.

%0,00...%300,00 1=%1

01.67  Siirticii nom mut ¢ikis | Stiricl nominalinin ¢ikis glict % mutlak degeri 01.16 -
glicti % Siriicti nom ¢ikis gicl %.

%0,00...%300,00 1=%1

01.68  Mutlak motor safti Motor safti guicliniin mutlak degeri 01.17 Motor saft gticd. | -
glict
0,00...30000,00 kW 1=1kW

03 Giris referanslari Cesitli kaynaklardan alinan referans degerleri.

Bu gruptaki tim parametreler aksi belirtiimedigi strece
salt okunurdur.

03.01  Panel referansi Lokal mod referansi kontrol panelinden verilir. 0
-100000,00... Kontrol paneli veya yazilim referansi. 1 =10 birim
100000,00 rpm, Hz
veya %

03.02  Panel referansi uzak | Uzak mod referansi kontrol panelinden verilir. -
-100000,00... Kontrol paneli veya yazilim referansi. 1 =10 birim
100000,00 rpm, Hz
veya %

03.05 FBAreferansi 1 Olgeklendirilmis haberlesme adaptérii A referans 1. Bkz. |0

parametre 50.14 FBA A referansi 1.
-100000,00... Haberlesme adaptdrii A'dan alinan referans. 1=10
100000,00
03.06  FB A referansi 2 Olgeklendirilmis haberlesme adaptérii A referans 2. Bkz. |0
parametre 50.15 FBA A referansi 2.
-100000,00... Haberlegsme adaptorii A'dan alinan referans 2. 1=10
100000,00
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03.09  EFB referansi 1 Olgeklendirilmis referans 1 dahili haberlesme arabirimi -
araciligiyla alindi. Olgeklendirme, 58.26 parametresi ile
tamimlanir. EFB ref1 tipi
-30000,00...30000,00 | Olgeklendirilmis referans 1 dahili haberlesme arabirimi 1=10
aracihgyla alindi.

03.10  EFB referansi 2 Olgeklendirilmis dahili haberlesme referansi 2. -

-30000,00...30000,00 | Olgeklendirilmis referans 2 dahili haberlesme arabirimi 1=10
araciligiyla alindi. Olgeklendirme, 58.27 parametresi ile
tanimlanir. EFB ref?2 tipi

03.17  Dahili Panel referansi | Lokal mod referansi kontrol panelinden verilir. Birim 0

(rpm, Hz veya %) parametreden ayarlanir
-100000,00... Entegre kontrol paneli referansi. 1=10
100000,00 rpm, Hz
veya %

03.18  Dabhili panel ref. uzak | Uzak mod referansi entegre kontrol panelinden verilir. 0
-100000,00... Entegre kontrol paneli referansi. =10
100000,00 rpm, Hz
veya %

04 Uyarilar ve hatalar En son meydana gelen uyarilar ve hatalar ile ilgili bilgiler.

Her bir uyari ve hata kodlarinin agiklamalari igin,

bkz. Bélum Hata izleme.

Bu gruptaki tim parametreler aksi belirtiimedigi stirece
salt okunurdur.

04.01  Tetikleme hatasi 1. etkin hatanin (stricl hata verme noktasina yaklasirken | -

slirliciinlin hata vermesine neden olan hata)
0000h...FFFFh Hata kodu. 1=1

04.02  Etkin hata 2 Agciima kaydindaki 2. etkin hata. -
0000h...FFFFh Hata kodu. 1=1

04.03  Etkin hata 3 Acilma kaydindaki 3. etkin hata. -
0000h...FFFFh Hata kodu. 1=1

04.06  Etkin uyari 1 Uyar kaydindaki 1. etkin uyari. -
0000h...FFFFh Uyari kodu. 1=1

04.07  Etkin uyan 2 Uyari kaydindaki 2. etkin uyari. -
0000h...FFFFh Uyari kodu. 1=1

04.08  Etkin uyari 3 Uyar kaydindaki 3. etkin uyari. -
0000h...FFFFh Uyari kodu. 1=1

04.11  En son hata Acilma giinliik kaydindaki en yeni hata. Agilma gunltk -

kaydi, etkin hatalarla olustuklari sirada ytiklenir.
0000h...FFFFh Hata kodu. 1=1

04.12  En son 2. hata Agilma gunlik kaydindaki 2. hata. -
0000h...FFFFh Hata kodu. 1=1

04.13  En son 3. hata Acilma giinliik kaydindaki 3. hata. -
0000h...FFFFh Hata kodu. 1=1

04.16  En son uyari Uyari guinliik kaydindaki en yeni uyari. Uyari gunlik kaydi, |-

etkin uyarilarla olustuklari sirada yiiklenir.
0000h...FFFFh Uyari kodu. 1=1
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04.17  Enson 2. uyari Uyari giinliik kaydindaki 2. hata. -
0000h...FFFFh Uyari kodu. 1=1
04.18  En son 3. uyari Uyari giinlik kaydindaki 3. hata. -
0000h...FFFFh Uyari kodu. 1=1
05 Hata tanimlari Suriicti bakimina iligkin gesitli galisma suresi tipi sayaglar
ve Olglimler.
Bu gruptaki tim parametreler aksi belirtiimedigi strece
salt okunurdur.
05.01  Acik siire sayaci Sdiricu galisma suresi sayacl. Sayag, suruicllye gu¢ sag- | -
landiginda caligir.
0...65535d Calisma suresi sayaci (giin sayisi). 1=1d
05.02  Calisma sayaci Motor galisma sayaci. Sayici, invertdr modile edildiinde | -
calisir.
0...65535d Motor galisma sayaci. 1=1d
05.03  Calistigi saatler 05.02 Calisma sayaci parametresine saat cinsinden karsi- | -
lik gelir, yani, 24 * 05.02 deger + giinuin kesirli kismi.
0,0... Saat. 10=1h
429496729,5 saat (saat)
05.04  Fan galisma siresi Sirict sogutma faninin galigsma siresi. Reset tusu 3 -
sayacl saniyeden uzun sure basili tutularak kumanda panelinden
resetlenebilir.
0...65535d Sogutma fani galisma siresi. 1=1d
05.10  Kontrol karti sicakligi | Kontrol kartinin élgiilen sicakligi. -
-100...300°C veya °F | Santigrat veya Fahrenhayt cinsinden sicaklik. 1 = birim
05.11  Sdriici sicakhgi Hata limitinin ylizdesi olarak tahmini siriici sicakligi. Hata | -
limitleri sUrlcu tipine gére degisebilir.
%0,0 = 0°C (32°F)
%100,0 = Hata limiti
%-40,0...%160,0 Yiizde cinsinden sicaklik. = %1
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05.22  Hata tanimlari Hata tanimlari word' 3. Bkz. Hata izleme bdlim. -
word'ii 3
Bit Adi [Deger
0 Ana devre guici ACIK
1 Har. gli¢ kaynagi  |Rezerve xxxxx 1 = Kontrol kartina harici bir gli¢c kaynagindan
(6rnegin, kullanici tarafindan saglanan 24V) gug verildi.
2 Programlama araci |xxxxx 1 = Kontrol kartina Programlama araci tarafindan gli¢ verildi.
3 Panel port iletisimi |xxxxx 1 = Panel port iletisimi kaybi.
kaybi
4 Rezerve
5 Haberlesme xxxxx 1 = Haberlegsme Uzerinden hata olusturulmasi talep edildi.
zorlamali hata
6 Start engellendi xxxxx 1 = Ig kilit gibi bir nedenle start engellendi (&nlendi).
7 Guvenli Moment  |xxxxx 1 = Glivenli Moment Kapatma (STO) hatasi etkin.
Kapatma
8 STO bozuldu xxxxx 1 = Glvenli Moment Kapatma (STO) devresi bozuldu. Kablo
baglantilarini kontrol edin.
9 kWh pulse 1 = kWh pulse etkin.
10 Rezerve
1 Fan komutu 1 = Srlci fani rélanti hizi Gzerinde dénlyor
12...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Hata tanimlari word't 3. 1=1
0...86400 s
05.80  Hatadaki motor hizi Hatanin olustugu motor hizini (07.07) géruntdler. -
-30000,00... Hatadaki motor hizi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
05.81  Hatadaki ¢ikis frekansi | Hatanin olustugu gikis frekansini (07.06) goriintiler. -
-500,00...500,00 Hz Hatadaki ¢ikis frekansi. Bkz. par.
46.02
05.82  Hatadaki DC gerilim Hatanin olustugu DC bara gerilimini (07.77) géruntller. -
0,00...2000,00 V Hatadaki DC gerilim. 10=1V
05.83  Hatadaki motor akimi | Hatanin olustugu motor akimini (07.07) géruntdler. -
0,00...30000,00 A Hatadaki motor akimi. Bkz. par.
46.05
05.84  Hatadaki motor Hatanin olustugu motor momentini (07.70) géruntiler. -
momenti
%-1600,0...%1600,0 Hatadaki motor momenti. Bkz. par.
46.03
05.85  Hatadaki ana durum Hatanin olustugu ana durum word'ini (06.77) gorintuler. | 0000h
word'ii Bit listesi igin, bkz. parametre 06.11 Ana durum word'ii.
0000h...FFFFh Hatadaki ana durum word'G. 1=1
05.86  Hatadaki DI gecikti Hatanin olustugu DI gecikti durumunu (70.02) goruntiler. | 0000h
durumu Bit listesi igin, bkz. parametre 10.02 DI gecikmeli durumu.
0000h...FFFFh Hatadaki DI gecikti durumu. 1=1
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05.87

Hatadaki invertor
sicakligi

Hatanin olustugu invertér sicakligini (05.77) gorintdler.

-40...160°C

Hatadaki invertér sicakligi.

1=1°C

05.88

Hatada kullanilan
referans

Hatanin olustugu kullanilan referansi (28.01/26.73/23.01)
goérintuler. Referansin tipi segili olan ¢galisma moduna
(719.017) baglidir.

-500,00...500,00 Hz/
%-1600,0...%1600,0/

30000,00...
30000,00 rpm

Hatada kullanilan referans.

Bkz. par.
46.02/
Bkz. par.
46.03/
Bkz. par.
46.01

06 Kontrol ve durum
word'leri

Stirtict kontrol ve durum word'leri.

06.01

Ana kontrol word'li

Suriiciniin ana kontrol word'li. Bu parametre, kontrol sin-
yallerini segilen kaynaklardan (dijital girisler, haberlesme
arabirimleri ve uygulama programi) alindigi gibi gosterir.
Word'iin bit atamalari 465. sayfada agiklandigi gibidir. ligili
durum word'li ve durum semasi sirasiyla 466. ve 467.
sayfalarda gosterilmistir.

Bu parametre salt okunurdur.

0000h

o
=

Adi

Off1 kontrol

Off2 kontrol

Off3 kontrol

Run

Rampa cikisi sifir

Rampa tutma

Rampa girigi sifir

Reset

O N[O | W[IN|—~|O

Darbeli yol verme 1

[(e]

Darbeli yol verme 2

10 Uzaktan komut

1" Harici kontrol lojigi

12 Kullanicr 0. bit

13 Kullanici 1. bit

14 Kullanicr 2. bit

15 Kullanicr 3. bit

0000h...FFFFh

Ana kontrol word'u.
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06.11  Ana durum word'i ABB Siiriicl Profili Ana durum word'l. Striici durumunu | 0000h

kontrol kaynagindan (6r. bir haberlesme sistemi, kontrol
paneli (tus takimi), yazilim, standart G/C, uygulama prog-
rami veya ardisil programlama) bagimsiz olarak suriictyu
kontrol etmede kullanilan gergek kontrol profilinden
bagimsiz olarak yansitir.

Bit atamalari 465. sayfada agiklanmistir (Kontrol
word'iniin igerigi). Durum semasi (ABB surictleri profili
icin gecerli) 467. sayfadadir.

Bu parametre salt okunurdur.

Bit Adi
0 Acilmaya hazir
1 Calismaya hazir
2 Hazir ref
3 Hata verdi
4 Off 2 etkin degil
5 Off 3 etkin degil
6 Acik konuma getirme engellendi
7 Uyari
8 Ayar noktasinda
9 Uzak
10 Limitin Gzerinde
1 Kullanicr 0. bit
12 Kullanici 1. bit
13 Kullanicr 2. bit
14 Kullanicr 3. bit
15 Rezerve
0000h...FFFFh Ana durum word'd. 1=1
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06.16  Siriicii durum Suriict durum word'd 1 -
word'ii 1 Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Aciklama
0 Devrede 1 = Hem galisma izni (bkz. par. 20.712) hem de start izni (20.19)
sinyalleri mevcut. Not: Bu bit olugan bir hatadan etkilenmez.
1 Engellendi 1 = Start engellendi. Sirliciyl start etmek igin, yasaklama sinyalinin
(bkz. par. 06.18) kaldirilmasi ve start sinyali gevrimi yapilmasi
gerekir.
2 DC sarj oldu 1 =DC devresi sarj oldu
3 Start igin hazir 1 = Sirlcu, bir start komutunu almaya hazir
4 Referans izleme |1 = Surucl, belirtilen referansi izlemeye hazir
5 Calisiyor 1 = Surlcu galsiyor
6 Modiilasyonda 1 = Sirlici modilasyonda (¢ikis asamasi kontrol ediliyor)
7 Sinirlama 1 = Herhangi bir calisma limiti (hiz, moment vb.) etkin
8 Lokal kontrol 1 = Siiriicti lokal kontrolde
9 Ag kontrolu 1 = Sirlcu A kontrolii modunda (bkz. sayfa 714)
10 Ext1 etkin 1 = Kontrol konumu EXT1 etkin
1" Ext2 etkin 1 = Kontrol konumu EXT2 etkin
12 Rezerve
13 Start talebi 1 = Start talep edildi. 0 = Déndirme izni sinyali (bkz. par. 20.22) 0
oldugunda (motorun dénmesi devre digi birakildiginda).
14...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Suriict durum word'ti 1 1=1
06.17  Sdrticii durum Sirtct durum word'l 2 -

word'i 2 Bu parametre salt okunurdur.

Bit Adi Aciklama

0 ID run yapildi 1 = Motor tanimlama (ID) ¢alistirmasi gerceklestirildi

1 Miknatislandi 1 = Motor miknatislandi

2 Moment kontroli 1 = Moment kontrol modu etkin

3 Hiz kontroll 1 = Hiz kontrol modu etkin

4 Rezerve

5 Givenli referans etkin |1 = 49.05 parametresi gibi fonksiyonlar tarafindan bir «gtvenli»

referans uygulanir 50.02

6 Son hiz etkin 1 = 49.05 parametresi gibi fonksiyonlar tarafindan bir «son hiz»
referans uygulanir 50.02

7 Referans kaybi 1 = Referans sinyali kayip

8 Acil stop basarisiz 1 = Acil stop basarisiz (bkz. parametre 31.32 ve 31.33)

9 Joglama etkin 1 = Joglama izni sinyali agik

10...12 [Rezerve

13 Start gecikme etkin |1 = Start gecikme (par. 21.22) etkin.

14...15 [Rezerve

0000h...FFFFh

I Sirict durum word'li 2
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06.18

Start yasagi durum

Start yasagdi durum word'i. Bu word, surliciiniin start -

word'li etmesini 6nleyen yasaklama sinyalinin kaynagini belirler.
Yildiz isaretli (*) kosullar sadece start komutu gevrimi
gerektirir. Diger tum durumlarda, 6nce yasaklama kosulu-
nun kaldirilmasi gerekir.
Ayrica, bkz. parametre 06.16 Siirticii durum word'i 1, bit 1.
Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Aciklama
0 Calismaya hazir degil |1 = DC gerilimi yok ya da siriici parametreleri dogru sekilde
girilmedi. 95 ve 99 gruplarindaki parametreleri kontrol edin.
1 Kontrol konumu degisti|* 1 = Kontrol konumu degisti
2 SSW yasaklama 1 = Kontrol programi kendini yasaklanmis durumda tutuyor
3 Hata resetleme * 1 = Bir hata resetlendi
4 Start izni kayip 1 = Start izni sinyali yok
5 Calisma izni kayip 1 = Galigma izni sinyali yok
6 Rezerve
7 STO 1 = Guvenli moment kapatma fonksiyonu etkin
8 Akim kalibrasyonu *1 = Akim kalibrasyonu rutini tamamlandi
sona erdi
9 ID run sona erdi * 1 = Motor tanimlama galigtirmasi tamamlandi
10 Rezerve -
1 Em Off1 1 = Acil stop sinyali (off1 modu)
12 Em Off2 1 = Acil stop sinyali (off2 modu)
13 Em Off3 1 = Acil stop sinyali (off3 modu)
14 Otomatik resetleme 1 = Otomatik resetleme fonksiyonu calismayi yasakliyor
yasag!
15 Joglama etkin 1 = Joglama izni sinyali galismay! yasakliyor

0000h...FFFFh

Start yasagi durum word'G. 1=1
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06.19  Hiz kontrolii durum Hiz kontroli durum word'. -
word'li Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Aciklama
1 = Surlcd, sifir hiz limitinin (par. 21.06) altinda 21.07
0 Sifir hiz parametresi tarafindan tanimlanan stre boyunca galisiyor. Sifir
hiz gecikmesi
1 ileri 1 = Surlcu ileri ydnde sifir hiz limitinin {izerinde caligiyor
(par. 21.06)
. 1 = Surlict geri yonde sifir hiz limitinin (izerinde ¢alisiyor
2 Ger (par. 21.06)
3 Pencere disi Hiz, hiz penceresinin disinda
4 Dahili hiz geribildirimi Motor kontroli icin kullanilan tahmin
5 Enkoder 1 geri bildirimi  |Motor kontrolu igin kullanilan Enkoder 1 geri bildirimi
6 Enkoder 2 geri bildirimi  |Motor kontroll igin kullanilan Enkoder 2 geri bildirimi
7 gleégﬁngl bir sabit hiz 1 = Bir sabit hiz ya da frekans segildi; bkz. asagdida par. 06.20.
8 Follower hiz diizeltme  |[Hiz diizeltme minimum limitine hiz kontrolli
min lim follower uygulamasi ile ulasildi.
9 Follower hiz diizeltme  [Hiz diizeltme maksimum limitine hiz kontrolli
max lim follower uygulamasi ile ulagildi.
10...15 [Rezerve
0000h...FFFFh Hiz kontroli durum word'd. 1=1
06.20  Sabit hiz durum Sabit hiz/frekans durum word'l. Sabit hiz ya da frekansin | -
word'i hangisinin etkin oldugunu gosterir (mevcut ise). Ayrica,

bkz. parametre 06.19 Hiz kontrolii durum word'l, bit 7 ve
Sabit hizlar/frekanslar béluma.
Bu parametre salt okunurdur.

Bit Adi Aciklama

0 Sabit hiz 1 1 = Sabit hiz ya da frekans 1 segildi
1 Sabit hiz 2 1 = Sabit hiz ya da frekans 2 segildi
2 Sabit hiz 3 1 = Sabit hiz ya da frekans 3 segildi
3 Sabit hiz 4 1 = Sabit hiz ya da frekans 4 segcildi
4 Sabit hiz 5 1 = Sabit hiz ya da frekans 5 segildi
5 Sabit hiz 6 1 = Sabit hiz ya da frekans 6 segcildi
6 Sabit hiz7 1 = Sabit hiz ya da frekans 7 segildi
7...15 |Rezerve

0000h...FFFFh Sabit hiz/frekans durum word'G. 1=1
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06.21  Sdrtici durum Sirtict durum word'i 3 -
word'ii 3 Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Aciklama
0 DC tutma devrede |1 = DC tutma devrede
1 Son miknatislama |1 = Son miknatislama etkin
etkin
2 Motor 6n isitma 1 = Motor 6n Isitma etkin
etkin
3...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Sirict durum word'li 1 1=1

06.30  MSW bit 11 segimi

Durumu 06.11 Ana durum word'ii parametresinin 11. biti
(Kullanici biti 0) olarak aktarilan bir ikili kaynak seger.

Harici kontrol
lojigi

Yanhs 0. 0
Dogru 1. 1
Harici kontrol 10jidi 06.01 Ana kontrol word'ii 11. biti. 2
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
06.31  MSW bit 12 segimi Durumu 06.71 Ana durum word'ii parametresinin 12. biti | Ext run
(Kullanici biti 1) olarak aktarilan bir ikili kaynak seger. enable
Yanhs 0. 0
Dogru 1. 1
Ext run enable Harici galisma izni sinyalinin durumu (bkz. parametre 2
20.12 Galisma izni 1 kaynagi).
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
06.32  MSW bit 13 seg¢imi Durumu 06.11 Ana durum word'ii parametresinin 13. biti Yanlis
(Kullanici biti 2) olarak aktarilan bir ikili kaynak seger.
Yanhs 0. 0
Dogru 1.
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
06.33  MSW bit 14 segimi Durumu 06.11 Ana durum word'ii parametresinin 14. biti Yanhs
(Kullanic biti 3) olarak aktarilan bir ikili kaynak seger.
Yanlig 0. 0
Dogru 1.
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -

07 Sistem bilgisi

Siirlici donanim ve yazilim bilgileri.
Bu gruptaki tim parametreler salt okunurdur.

07.03  Sdiriici tipi

Sirtci/invertor Gnitesi tipi.

0... 65535

07.04  Yazilim adi

Yazilim tanimlanmasi.

07.05  Yazilim sdrdmd

Yazilimin strim numarasi.

07.06  Yikleme paketi adi

Siriim yikleme paketinin adi.

07.07  Yiikleme paketi
sardmi

Yazilim ylikleme paketinin siirim numarasi.
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07.11  Cpu kullanimi Yiizde olarak mikroiglemci yiiku. -
%0...%100 Mikroislemci yUku. 1=1-
07.25  Ozellestirme paketi adi | Ozellestirme paketine verilen adin ilk bes ASCII harfi. Tam | -
ad kontrol panelinde Sistem bilgileri altinda veya Drive
composer yaziliminda goérullr.
_N/A_ = Yok.
07.26  Ozellestirme paketi Ozellestirme paketi stiriim numarasi. Ayrica, kontrol pane- | -
sarimii linde Sistem bilgileri altinda veya Drive composer yazili-
minda goralir.
07.30  Adaptif program Adaptif programin durumunu gdsterir. -
durumu Bkz. bolum Adaptif programlama, sayfa 59.
Bit Adi Aciklama
0 Baglatildi Adaptif program baslatildi.
1 Diizenleniyor |Adaptif program diizenleme durumunda.
2 Diizenlenme  |Adaptif programin diizenlenmesi bitti.
tamamlandi
3 Calisiyor Adaptif program galigiyor.
4-13 Rezerve
14 Durum degisimi|Adaptif programlama motorunda durum degisimi surtyor.
15 Hatal Adaptif program arizal.
0000h...FFFFh Adaptif program durumu 1=1
07.31 AP sira durumu Adaptif programin (AP) parcasi olan sirali programinin
etkin durum numarasini gosterir. Adaptif programlama
calismiyorsa veya bir sirali programi igermiyorsa, para-
metre sifirdir.
0...20 1=1
07.35  Siriici Tak ve kullan konfiglirasyonu. HW baslatmayi gerceklesti- | Baslatiimadi
konfiglirasyonu rir ve strticliniin algilanan modul konfiglirasyonunu géste-
rir. HW baslatma sirasinda, siriicti modul
algilayamadiysa, deg@er 1, Temel birim olarak ayarlanir.
Daha fazla bilgi igin, bkz. bélim Haberlesme kontrolii igin
otomatik sdrticli konfiglirasyonu sayfa 468.
Baslatiimad Siirticu konfigure edilmedi. Sonraki glic vermede donanim | 0
konfiglirasyonu Tak ve Kullan olarak yapilir.
Temel birim Sirtct, Temel birime konfiglre edildi. 1
BMIO-01 Sirtci BMIO-01 modultind kullanmak icin konfigure edildi. | 2
FENA-21 Sirtcti FENA-21-M moduliini kullanmak igin konfigire 3
edildi.
FECA-01 Sirticti FECA-01-M modullini kullanmak igin konfigire 4
edildi.
FPBA-01 Siricu FPBA-01-M modilini kullanmak igin konfigiire 5
edildi.
FCAN-01 Sirtct FCAN-01-M modulind kullanmak igin konfiglire 6
edildi.
BCAN-11 Sirtcti BCAN-11 moduliini kullanmak igin konfigiire edildi. | 7
0..7 =1
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09 Ving uygulama Ving uygulamalariyla ilgili sinyaller.
sinyalleri Bu gruptaki tim parametreler salt okunurdur.
09.01  Ving SW1 Ving durum word'li 1'i gosterir. 0000h
Bit Adi Aciklama
0 Durmada fren kaymasi |1 = Hiz uyusmasi fonksiyonu motor ¢alismazken bir fren
kaymasi algiladi.
1 Yavaslama 1 = Yavaslama komutu ileri veya geri yonde etkin.
etkinlestirildi
2 lleri yavaglama limiti 1 = Yavaslama komutu ileri yonde devre disi.
3 Geri yavaglama limiti |1 = Yavaslama komutu geri yénde devre disl.
4 Rezerve
5 Rezerve
6 Rezerve
7 lleri stop limiti 1 = leri limit komutu devre dis!.
8 Geri stop limiti 1 = Geri limit komutu devre disi.
9 Rezerve
10 Joystick referans 1 = Referans, kullanilan joystick referansinin minimum veya
kontroll maksimum o6lgeklendirilmis degerinden +/- %10 daha fazla
ve joystick sifir konumu etkin.
1 Joystick sifir konumu |1 = Joystick sifir konumu girisinde yanlis bir durum nedeniyle
sirlcl start komutunu kabul etmiyor.
12 Fren kontrolu segili 1 = Mekanik fren kontroli segili.
13 Moment kanitlama 1 = Moment kanitlama basariyla gergeklestirildi veya
tamam Moment kanitlama devre birakildi.
14 Hizli stop 1 = Hizh stop komutu etkin.
15 Glg aclk onayi uyarisi |1 = Glg agik onayi devresi agik, ana kontaktér acik, D20B
Gli¢ aglk onayi uyarisi olusturuldu.
0 = Gug aglik onayi devresi kapali, ana kontaktor kapali.
Bkz. parametre 20.212 Gli¢ acik onayi (sayfa 157) ve bolim
Gl¢ agik onayi (sayfa 529).

0000h...FFFFh Ving durum word'li 1 1=1
09.03  Ving FW1 Ving ariza durum word'l 1'i ariza bitleriyle birlikte gosterir. | 0000h
Bit Adi [Agiklama
0 Rezerve
1 Hiz uyusmasi |1 = D105 Hiz uyusmasi (sayfa 395)
2 Rezerve
3 Rezerve
4 Limitlerin GC hatasini |1 = D108 Limitlerin G/C hatasini durdur (sayfa 395)
durdurur
Rezerve
Moment kanitla 1= D100 Moment kanitla (sayfa 395)
Fren kayma 1= D101 Fren kayma (sayfa 395)

Fren glvenli kapanma

1 = D102 Fren glivenli kapanma (sayfa 395)

FIERERE

.15

Rezerve

0000h...FFFFh

Ving ariza durum word'li 1, ariza bitleriyle birlikte.

|1:1
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09.06  Ving hiz referansi Sinyal kaynagindan alinan son hiz referansini gosterir. 0,00 rpm
-30000,00... Son ving hiz referansi. 1=1rpm
30000,00 rpm
09.16  Ving frekans referansi | Sinyal kaynagindan alinan son hiz referansini gosterir. 0,00 Hz
-500,00...500,00 Son ving frekans referansi. 10=1Hz
10 Standart DI, RO Dijital girislerin ve role cikislarinin konfigiirasyonu.
10.02 DI gecikmeli durumu Dijital giriglerin durumunu gésterir. Bu word sadece etkin- | 0000h
lestirme/devre disi birakma gecikmeleri sonrasinda giin-
cellenir.
Bit Deger
0 DI1 = Dijital girig 1'in gecikmeli durumu.
1 DI2 = Dijital giris 2'nin gecikmeli durumu.
2 DI3 = Dijital girig 3'un gecikmeli durumu.
3 Dl4 = Dijital giris 4'in gecikmeli durumu.
4..15 |Rezerve.
0000h...FFFFh Dijital girislerin gecikmeli durumu. 1=1
10.03 DI zorlama seg¢imi Durumlari 10.04 DI zorlanmis veriler parametresiyle kont- | 0000h
rol edilebilen dijital girigleri seger. Her bir dijital giris icin
10.04 DI zorlanmis veriler parametresindeki bir bit sadla-
nir ve bunun degeri bu parametrede karsilik gelen bit 1
oldugunda uygulanir.
Not: Yukleme ve gli¢ déngusu, zorlama segimlerini reset-
ler (10.03 ve 10.04 parametreleri).
Bit Deger
0 1 =DI1'i 10.04 DI zorlanmis veriler parametresinin 0. bitinin degerine zorlar.
1 1 =DI2'yi 10.04 DI zorlanmis veriler parametresinin 1. bitinin degerine zorlar.
2 1 =DI3'U 10.04 DI zorlanmis veriler parametresinin 2. bitinin degerine zorlar.
3 1 = DI4'G 10.04 DI zorlanmis veriler parametresinin 3. bitinin degerine zorlar.
4..15 |Rezerve.
0000h...FFFFh Dijital girigler icin se¢imi gegersiz kilin. 1=1
10.04 DI zorlanmus veriler 10.03 DI zorlama segimi parametresi tarafindan segilen 0000h
dijital girisler igin zorlanan degerleri tanimlar. Yalnizca
10.03 DI zorlama seg¢imi parametresinde segcilen bir girigi
zorlamak mumkaindr.
0. bit DI1 igin zorlanan degerdir.
0000h...FFFFh Dijital giriglerin zorlanan degerleri. 1=1
bit 0 DI1 DI1 durumunu ayarla.
bit 1 DI2 DI2 durumunu ayarla.
bit 2 DI3 DI3 durumunu ayarla.
bit 3 D14 DI4 durumunu ayarla.
bit 4...15 Rezerve
10.21 RO durumu RO1 réle ¢ikislarinin durumu. Ornek: 00000001b = RO1'e
enerji verilmis.
0000h...FFFFh Roéle gikiglarinin durumu. 1=1
bit 0 RO1 Roéle ¢ikisi 1'in durumu.
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b1...5 Rezerve

10.22 RO zorlama seg¢imi 10.23 parametresi tarafindan kontrol edilecek réle gikisla- | 0000h
rini secer. Role cikislarina bagli sinyaller test etme gibi
amaglarla gegersiz kilinabilir. Her bir role ¢ikisi igin

10.23 RO zorlanmis veriler parametresindeki bir bit sagla-
nir ve bunun degeri bu parametrede karsilik gelen bit 1
oldugunda uygulanir.

Not: Yikleme ve gli¢ ddngusi, zorlama segimlerini reset-
ler (10.22 ve 10.23 parametreleri).

Bit Deger
0 1=RO0O1'i 10.23 RO zorlanmis veriler parametresinin 0. bitinin dederine zorlar.
1...15 |Rezerve

0000h...FFFFh Réle gikiglar igin segimi gegersiz Kil. 1=1
10.23 RO zorlanmis veriler Her bir réle gikisi igin gegersiz kilma degerini O=kapali

veya 1=agik olarak ayarlar.

Bu, sadece ilgili RO 10.22 parametresinden segcildiyse

gegerlidir. Bu, tesis kablo baglantisi olmadan sirlcu islev-

selligini test etme imkani saglar. Ton ve Toff gecikmeleri

gecti.
0000h...FFFFh Zorlanan RO degerleri. 1=1

10.24  RO1 kaynagi RO1 réle gikisina baglanacak suriici sinyalini seger. Calismaya
hazir

Enerji verilmemis Cikisa enerji verilmemis. 0
Eneriji verilmis Cikisa enerji verilmis. 1
Calismaya hazir 06.11 Ana durum word'i 1. biti. 2
Devrede 06.16 Siirticti durum word'i 1 0. biti. 4
Start edildi 06.16 Sirticti durum word'i 1 5. biti. 5
Miknatislandi 06.17 Siirtict durum word'ii 2 1. biti. 6
Calisiyor 06.16 Sirticti durum word'i 1 6. biti. 7
Hazir ref 06.11 Ana durum word'li 2. biti. 8
Ayar noktasinda 06.11 Ana durum word'ii 8. biti. 9
Geri 06.19 Hiz kontrolii durum word'i 2. biti. 10
Sifir hiz 06.19 Hiz kontrolii durum word'i 0. biti. 1
Limitin Uzerinde 06.17 Siirtict durum word'ii 2 10. biti. 12
Uyari 06.11 Ana durum word'ii 7. biti. 13
Hata 06.11 Ana durum word'ii 3. biti. 14
Hata (-1) Bkz. 06.11 Ana durum word'li parametresinin ¢evrilmis 3. biti. | 15
Hata/Uyari Bir uyari veya hata etkin. 16
Asiri akim Bir slrlcu asiri akim hatasina hata verdi. 17
Asiri gerilim Bir slrGicu asiri gerilim hatasina hata verdi. 18
Siricu sicakligi Bir stirlict, sUriict sicakhidi hatasina hata verdi. 19
Dislk gerilim Bir stirGicti disUk gerilim hatasina hata verdi. 20
Motor sicaklidi Bir slrlcu, motor sicaklidi hatasina hata verdi. 21
Fren komutu 44.01 Fren kontrol durumu 0. biti. 22
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Ext2 etkin 06.16 Siirticii durum word'i 1 11. biti. 23
Uzaktan kontrol 06.11 Ana durum word'i 9. biti. 24
MCB Harici sarj etme siriclyu sarj etti. 25
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0. biti. 27
fonksiyon 1
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1. biti. 28
fonksiyon 2
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2. biti. 29
fonksiyon 3
Rezerve 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 3. biti. 30
Rezerve 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 4. biti. 31
Rezerve 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 5. biti. 32
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0. biti. 33
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1. biti. 34
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2. biti. 35
Start gecikmesi 06.17 Siirtici durum word'ii 2 13. biti. 39
RO/DIO kontrol word'yi | 10.99 RO/DIO kontrol word'ii 0. biti. 40
bit0
RO/DIO kontrol word'y | 10.99 RO/DIO kontrol word'ii 1. biti. 41
bit1
RO/DIO kontrol word'y | 10.99 RO/DIO kontrol word'ii 2. biti. 42
bit2
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
10.25 RO1 ON gecikmesi RO1 réle gikisi igin etkinlestirme gecikmesini tanimlar. 0,0-
' 1
Segilen kaynagin ' ! !
durumu ! : :
— — L 0
— Co 1
RO durumu : :
I ‘ 0
S JERN SN Zaman
ton tofs ton tofs
ton = 10.25 RO1 ON gecikmesi
togf = 10.26 RO1 OFF gecikmesi
0,0...3000,0 s RO1 icin etkinlestirme gecikmesi. 10=1-
10.26  RO1 OFF gecikmesi RO1 réle gikisi igin devre digi birakma gecikmesini tanim- | 0,0 -
lar. Bkz. parametre 10.25 RO1 ON gecikmesi.
0,0...3000,0 s RO1 icin devre digI birakma gecikmesi. 10=1-
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10.99  RO/DIO kontrol word'ii | Réle gikiglarini kontrol etmek icgin (6r. Dahili haberlesme 0000h
arabirimi Uzerinden) depolama parametresi. Strtcinin
réle gikislarini (RO) kontrol etmek igin, bit atamalari asagi-
daki Modbus G/C verilerinde gosterilen bir kontrol word'ti
goénderin. S6z konusu verilerin hedef secim parametresini
(568.101...58.114) RO/DIO kontrol word'ii olarak ayarlayin.
istenen gikigin kaynak segimi parametresinde, bu word'iin
uygun bitini segin.

Bit Adi Aciklama

0 RO1 Role gikiglari RO1...RO3 igin kaynak bitleri (bkz. parametre 10.24).

1 RO2

2 RO3

3 RO4

4 RO5

5.7 ROG6-8

8..15 |DIO1-8

0000h...FFFFh RO kontrol word'l. 1=1
10.101 RO1 degistirme sayaci | RO1 role gikisinin durum degistirdigi zamanlarin sayisini | -

gosterir.
0...4294967000 Durum degisikligi sayisi. 1=1

11 Standart DIO, FI, FO Dijital girislerin/gikiglarin (DIO) dijital girisler olarak kulla-
nim igin konfiglre edilmesi,

11.02  DIO gecikmeli durumu | DIO2 ve DIO1 dijital giris/gikislarinin gecikmeli durumunu | -
gosterir. Bu word sadece etkinlestirme/devre disI birakma
gecikmeleri (belirtilmis ise) sonrasinda glincellenir.
Ornek: 0010 = DIO2 agik, DIO1 kapali.

Bu parametre salt okunurdur.

0000b...0011b Dijital giris/cikislarin durumu. 1=

11.03  DIO zorlama seg¢imi Durumlari 11.04 parametresiyle kontrol edilecek dijital 0000h
girigleri secer. Her bir dijital girig i¢in 71.04 parametresin-
deki bir bit saglanir ve bunun degeri bu parametrede kar-
silik gelen bit 1 oldugunda uygulanir.

Bit Deger

0 1 =DIO1'i 11.04 DIO zorlama verileri parametresinin 0. bitinin degerine zorlar.
1 1 =DI2'yi 11.04 DIO zorlama verileri parametresinin 1. bitinin degerine zorlar.
2..15 |Rezerve

0000h...FFFFh Dijital girislerin/gikislarin zorlanan segimleri. 1=1

11.04  DIO zorlama verileri 11.03 DIO zorlama seg¢imi parametresi tarafindan secilen | 0000h
dijital girigler igin zorlanan degerleri tanimlar. Yalnizca
10.03 DI zorlama seg¢imi parametresinde secilen bir girigi
zorlamak mumkinddr.

0. bit, DIO1 igin zorlanan degerdir.

0000h...FFFFh Dijital girislerin/gikislarin zorlanan degerleri. 1=1
bit 0 DIO1 DIO1 durumunu ayarla.

bit 1 DIO2 DIO2 durumunu ayarla.

2.15 Rezerve
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11.05  DIO1 konfigiirasyonu | DIO1'in dijital gikis, dijital giris veya frekans ¢ikisi olarak Giris
kullanilip kullaniimayacagini seger.
Not: DIO'lar frekans girigleri olarak kullanilamaz.
Dijital ¢cikis DIO1 dijital ¢ikis olarak kullanihr. 0
Girig Digital giris. 1
Frekans cikigi DIO1 frekans ¢ikisi olarak kullanilir. 2
11.06  DIO1 ¢ikis kaynagi Dijital giris/cikis DIO1, 11.05 parametresi tarafindan dijital | Calismaya
cikis olarak konfiglre edildiginde, ona bagdlanacak bir hazir
surtict sinyali seger.
Enerji verilmemis Cikis kapalidir. 0
Enerji verilmis Cikis agiktir. 1
Calismaya hazir Hazir. 06.11 Ana durum word'ii 1. biti. 2
Devrede Devrede. 06.16 Sdirticti durum word'i 1 0. biti. 4
Start edildi Siiriict start edildi. 06.16 Siiriicii durum word'i 1 5. biti. 5
Miknatislandi Motor akisi hazir. 06.17 Siirticii durum word'ii 2 1. biti. 6
Caligiyor Calisiyor. 06.16 Stirticii durum word'i 1 6. biti. 7
Hazir ref Referansta calisiyor. 06.711 Ana durum word'ii 2. biti. 8
Ayar noktasinda Ayar noktasinda caligiyor. 06.711 Ana durum word'ii 8. biti. | 9
Geri Ters yonde calisiyor. 06.19 Hiz kontrolii durum word'i 2. biti. | 10
Sifir Hiz Sifir hizda galisiyor. 06.19 Hiz kontrolii durum word'ii 0. biti. | 11
Limitin Gzerinde It;imitin lzerinde galisiyor. 06.17 Sdrticti durum word'ii 2 10. 12
iti.
Uyari Uyari etkin. 06.11 Ana durum word'i 7. biti. 13
Hata Hata etkin. 06.11 Ana durum word'i 3. biti. 14
Hata (-1) Bkz. 06.11 Ana durum word'ti parametresinin gevrilmis 3. biti. | 15
Hata/Uyari Uyari veya hata etkin. 16
Asiri akim Sirici asir akim hatasi. 17
Asiri gerilim Sdirtict asin gerilim hatasi. 18
Siirtict sicaklig Surlict sicakligr hatasi. 19
Dustk gerilim Dustk gerilim hatasi. 20
Motor sicakligi Motor sicakhg hatasi. 21
Fren komutu Fren komutu etkin. 22
Ext2 etkin Ext2 kontrol konumu etkin. 23
Uzaktan kontrol Harici kontrol segili. 24
MCB Harici sarj etme siriclyu sarj etti. 25
Zamanlamali 34.01 0. biti. Zamana bagl fonksiyonlarin durumu 27
fonksiyon 1
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1. biti. 28
fonksiyon 2
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2. biti. 29
fonksiyon 3
Rezerve 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 3. biti. 30
Rezerve 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 4. biti. 31
Rezerve 34.01 Zamana bagl fonksiyonlarin durumu 5. biti. 32
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Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0. biti. 33
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1. biti. 34
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2. biti. 35
Start gecikmesi 06.17 Sdirticti durum word'ii 2 13. biti. 39
RO/DIO kontrol word'yi | 10.99 RO/DIO kontrol word'ii 0. biti. 40
bit0
RO/DIO kontrol word'yi | 10.99 RO/DIO kontrol word'ii 1. biti. 41
bit1
RO/DIO kontrol word'li | 10.99 RO/DIO kontrol word'ii 2. biti. 42
bit2
11.07  DIO1 ON gecikmesi DIO1 dijital giris/cikig! (dijital giris veya dijital ¢cikis olarak | 0,00 s
kullanildiginda) icin acik (etkinlestirme) gecikmesini
tanimlar.
0,0...3000,0 s DIO1 igin etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
11.08  DIO1 OFF gecikmesi | DIO1 dijital girig/cikisi (dijital giris veya dijital ¢ikis olarak | 0,00 s
kullanildiginda) igin devre disi birakma gecikmesini tanim-
lar. Bkz. parametre 11.07 DIO1 ON gecikmesi.
0,0...3000,0 s DIO1 igin devre disi birakma gecikmesi. 10=1s
11.09  DIO2 fonksiyonu DIO2'nin dijital ¢ikis veya giris ya da frekans ¢ikisi olarak | Dijital ¢ikis
kullaniimasini seger. Not: DIO'lar frekans girisleri olarak
kullanilamaz.
Dijital ¢cikis DIO2 dijital ¢ikis olarak kullanilir. 0
Girig DIO2 dijital giris olarak kullanihr. 1
Frekans cikisi DIO2 frekans ¢ikigi olarak kullanilir. 2
11.10  DIO2 ¢ikis kaynagi 11.09 DIO2 konfigtirasyonu parametresi Dijital ¢cikis olarak | Calismaya
ayarlandiginda, DIO2 dijital giris/gikisina baglanacak bir | hazir
slirlict sinyali seger.
Mevcut opsiyonlar igin, bkz. parametre 11.06 DIO1 ¢ikis
kaynagi.
11.11  DIO2 ON gecikmesi DIO2 dijital giris/cikis! (dijital giris veya dijital ¢ikis olarak | 0,00 s
kullanildiginda) igin etkinlestirme gecikmesini tanimlar.
0,0...300,0 s DIO2 igin etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
11.12  DIO2 OFF gecikmesi | DIO2 dijital girig/cikisi (dijital giris veya dijital ¢ikis olarak | 0,00 s
kullanildiginda) igin devre disi birakma gecikmesini tanim-
lar. Bkz. parametre 11.11 DIO1 ON gecikmesi.
0,0...3000,0 s DIO2 igin devre digi birakma gecikmesi. 10=1s
11.13  DI3 konfigiirasyonu Dijital giris DI3'ln tipini seger: normal dijital giris veya fre- | Digital giris
kans girigi.
Digital giris Digital giris. Daha fazla bilgi igin, bkz. parametre 171.42. 0
Frekans girisi Frekans girisi.
11.17  DI4 konfigiirasyonu Dijital giris DI4'Un tipini seger: normal dijital giris veya fre-
kans girisi.
Digital giris Digital giris. 0
Frekans girigi Frekans girisi.
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11.38  Frek girisi 1 gergcek Olgeklendirme dncesinde frekans girisi 1'in degerini gés- | -
degeri terir. Bkz. parametre 11.42 Frek girisi 1 min.
Bu parametre salt okunurdur.
0...16000 Hz Frekans girisi 1'in élgeklendiriimemis degeri. 1=1Hz
11.39  Frek girisi 1 Olgeklendirme sonrasinda frekans girisi 1'in degerini gés- | -
6lgeklendirilen degeri | terir. Bkz. parametre 11.42 Frek girisi 1 min.
Bu parametre salt okunurdur.
-32768,000... Frekans girisi 1'in 6lgeklendirilmis degeri. 1=1
32767,000
11.42  Frek girisi 1 min Frekans girisi 1'e gergekten gelen frekans igin minimumu | 0 Hz
tanimlar.
Gelen frekans sinyali (11.38 Frek girisi 1 gergek degeri) bir
dahili sinyale (711.39 Frek girisi 1 6lceklendirilen degeri)
11.42...11.45 parametreleri ile su sekilde élgeklendirilir:
11.39
A
11.45
I
I
I
I
I
I
I
11.44 1 I
| |
I I
I I
: : » £, (11.
11.42 T1.43 > In(11:38)
0...16000 Hz Minimum frekans. 1=1Hz
11.43  Frek girisi 1 maks Frekans girisi 1'e gergekten gelen frekans sinyalinin mini- | 16000 Hz
mum degerini tanimlar. Bkz. parametre 11.42 Frek girisi
1 min.
0...16000 Hz Maksimum gergek frekans. 1=1Hz
11.44  Frek giris 1 11.42 Frek girisi 1 min parametresi tarafindan tanimlanan | 0,000
6lgeklendirilen gergek minimum giris frekansina karsilik gelen degeri
minimumda tanimlar.
-32768,000... Minimum deger. 1=1
32767,000
11.45  Frek giris 1 11.43 Frek girisi 1 maks parametresi tarafindan tanimla- | 1500,000
6lceklendirilen nan gercek maksimum giris frekansina karsilik gelen
maksimumda degeri tanimlar. Bkz. parametre 11.42 Frek girisi 1 min.
-32768,000... Maksimum deger. 1=1
32767,000
11.46  Frek girisi 2 gergcek Olgeklendirme éncesinde frekans girisi 2'nin degerini gés- | -
degeri terir. Bkz. parametre 11.50 Frek girisi 2 min Bu parametre
salt okunurdur.
0...16000 Hz 1=1Hz
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11.47  Frek giris 2 6lgekli Olgeklendirme sonrasinda frekans girisi 1'in degerini gos- | -
terir. Bkz. parametre 11.50 Frek girisi 2 min.
Bu parametre salt okunurdur.
-32768,000... 1=1
32767,000
11.50  Frek girisi 2 min Frekans girisi 2 igin minimum degeri tanimlar. 0 Hz
0...16000 Hz 1=1Hz
11.51  Frek girisi 2 maks Frekans girisi 2 icin maksimum degeri tanimlar. 16000 Hz
0...16000 Hz 1=1Hz
11.52  Frek giris 2 Frek gir 2 min parametresi ile tanimlanan minimum fre- 0
olceklendirilen kans girigi 2 degerine karsilik gelen gercek degeri tanim-
minimumda lar.
-32768...32767 1=
11.53  Frek giris 2 Frek gir 2 maks parametresi ile tanimlanan maksimum fre- | 1500
6lceklendirilen kans girisi 2 degerine karsilik gelen gercek degeri tanim-
maksimumda lar.
-32768...32767 1=1
11.54  Frek ¢ikisi 1 gercek Olgeklendirme sonrasinda frekans gikisi 1'in degerini gos- | -
degeri terir. Bkz. parametre 11.58 Frek ¢ik 1 kay min.
Bu parametre salt okunurdur.
0...16000 Hz 1=1Hz
11.55  Frek ¢ikisi 1 kaynagi Frekans cikisi 1'e baglanacak bir sinyal seger. Kullanilan
motor hizi
Segilmedi Yok 0
Kullanilan motor hizi 01.01 Kullanilan motor hizi 1
Cikis frekansi 01.06 Cikis frekansi 3
Motor akimi 01.07 Motor akimi 4
Motor momenti 01.10 Motor momenti 6
DC gerilimi 01.11 DC gerilimi 7
Cikis guicu 01.13 Cikis glicii 8
Hiz ref rampasi girisi 23.02 Hiz ref rampa girisi 10
Hiz ref rampasi ¢ikist | 23.01 Hiz ref rampa ¢ikisi 1
Kullanilan hiz ref 24.01 Kullanilan hiz referansi 12
Kullanilan moment ref | 26.02 Kullanilan moment referansi 13
Kullanilan frek ref 28.02 Frekans ref rampa ¢ikigi 14
Proses PID ¢ikisi 40.04 Proses PID sapmasi gergek 16
Diger Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
11.568  Frek ¢ikisi 1 kaynagi | Frekans gikisi 1'in minimum deg@erine (71.60 Kaynakta 0
min frek ¢ik 1 min parametresi ile tanimlanan) karsilik gelen
sinyalin (11.55 Frek ¢ikisi 1 kaynadi parametresi ile segi-
len ve 11.54 Frek ¢ik 1 gercek degeri parametresi ile gos-
terilen) gergek degerini tanimlar.
-32768...32767 1=
11.59  Frek ¢ikisi 1 kaynagi | Frekans gikisi 1 igin minimum degeri tanimlar. 1500
maks
-32768...32767 1=1
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11.60  Kaynak min frek Frek ¢ik 1 min parametresi ile tanimlanan minimum frekans | 0 Hz
clkigt 1 cikisi 1 degerine karsilik gelen gercek degeri tanimlar.
0...16000 Hz 1=1Hz
11.61  Kaynak maks frek Frek ¢ik 1 maks parametresi ile tanimlanan maksimum 16000 Hz
clkigt 1 frekans ¢ikisi 1 degerine karsilik gelen gergek degeri
tanimlar.
0...16000 Hz 1=1Hz
11.62  Frek ¢ikisi 2 gergek Olgeklendirilmemis ve geciktiriimemis Frekans gikisi 2 -
degeri degeri.
0...16000 Hz 1=1Hz
11.63  Frek ¢ikisi 2 kaynagi | Frekans ¢ikisi 2'ye bagdlanacak suriicu sinyalini seger. Secilmedi
Mevcut opsiyonlar igin, bkz. parametre 11.55 Frek ¢ikisi 1
kaynagi.
11.66  Frek ¢ikisi 2 kaynagi Frekans cikigl 2 igin minimum degeri tanimlar. 0
min
-32768...32767 1=
11.67  Frek ¢ikisi 2 kaynagi Frekans ¢ikigi 2 igin minimum degeri tanimlar. 1500
maks
-32768...32767 1=1
11.68  Kaynak min frek Frek ¢ik 2 min parametresi ile tanimlanan minimum frekans | 0 Hz
clkigl 2 cikisi 2 degerine karsilik gelen gercek degeri tanimlar.
0...16000 Hz 1=1Hz
11.69  Kaynak maks frek Frek ¢ik 2 maks parametresi ile tanimlanan maksimum 16000 Hz
clkigl 2 frekans ¢ikisi 2 degerine karsilik gelen gergek degeri
tanimlar.
0...16000 Hz 1=1Hz
12 Standart Al Standart analog girislerin konfiglirasyonu.
12.02 Al zorlama segimi Analog girislerin dogru okuma degerleri test etme gibi 0000h
amaglarla gegersiz kilinabilir. Her bir analog giris igin bir
zorlanan deger parametresi saglanir ve bunun degeri bu
parametrede karsilik gelen bit 1 oldugunda uygulanir.
Not: Al filtre siirelerinin (12.16 Al1 filtre siiresi ve
12.26 Al1 filtre stiresi parametreleri) zorlanan Al degerleri
(12.13 Al1 zorlanan degeri ve 12.23 Al2 zorlanan degeri
parametreleri) lizerinde hig bir etkisi yoktur.
Not: Yikleme ve gli¢ dénglislii zorlama segimlerini sifirlar
(parametre 12.02).
Bit Deger
0 1 =AI1"1 12.13 Al1 zorlanan degeri parametresinin degerine zorlar.
1 1 =AI2'yi 12.23 Al2 zorlanan degeri parametresinin degerine zorlar.
2...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Al1 ve Al2 analog girigleri igin zorlanan deger segicisi. 1=1
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12.03 Al denetim fonksiyonu | Bir analog giris sinyali giris igin belirtilen minimum ve/veya | Eylem yok
maksimum limitlerin digina giktiginda surticinin nasil
tepki verecegini seger.
Gozlemlenecek girigler ve limitler 12.04 Al denetim se¢imi
parametresi tarafindan segilir.
Eylem yok Eylem olmaz. 0
Hata Sirlict 80A0 Al denetimi hatasi tetikler. 1
Uyari Sdirtict bir ABAO Al denetimi uyarisi olusturur. 2
Son hiz Sirlcu bir ABAO Al denetimi uyarisi olusturur ve hizi 3
(veya frekansi), sUriicinin galistigi seviyede dondurur.
Hiz/frekans 850 ms disuk gegisli filtreleme kullanilarak
gercek hiz esas alinarak belirlenir.
UYARI! Bir haberlesme kesintisi durumunda calis-
maya devam etmenin glivenli oldugundan emin
olun.
Guvenli hiz ref Sirlcu bir ABAO Al denetimi uyarisi olusturur ve hizi, 4
22.41 Glivenli hiz ref parametresi (ya da frekans referansi
kullanilirken 28.41 Giivenli frekans ref) ile tanimlanan hiza
ayarlar.
UYARI! Bir haberlesme kesintisi durumunda ¢alig-
maya devam etmenin guvenli oldugundan emin olun.
12.04 Al denetim segimi Denetlenecek analog girig limitlerini belirler. Bkz. para- 0000h
metre 12.03 Al denetim fonksiyonu.
Bit Adi Aciklama
0 Al1 < MIN 1 = Al1 minimum denetleme limiti etkin.
1 Al1 > MAX 1 = Al1 maksimum denetleme limiti etkin.
2 Al2 < MIN 1 = Al2 minimum denetleme limiti etkin.
3 Al2 > MAX 1 = Al2 maksimum denetleme limiti etkin.
4...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Analog giris denetimini etkinlestirme. 1=1
12.11  Al1 gercek degeri Al1 analog giriginin degerini mA veya V (girisin bir dona- | -
nim ayari ile akim ya da gerilim olarak ayarlanmasina
baglidir) cinsinden gdsterir.
Bu parametre salt okunurdur.
0,000...20,000 mA Al1 analog giriginin degeri. 1000 =
veya 0,000...10,000 V 1 birim
12.12  Al1 éigeklendirilen Olgeklendirme sonrasinda Al1 analog girisinin degerini -
degeri gosterir. Bkz. parametre 12.19 Al1 min'de éigeklendirilen
Al1ve 12.20 Al1 maks'da digeklendirilen Al1.
Bu parametre salt okunurdur.
-32768...32767 Al1 analog girisinin dlgeklendirilmis degeri. 1=1
12.13  Al1 zorlanan degeri Girigin gercek okuma degeri yerine kullanilabilen zorlanan | -
degeri tanimlar. Bkz. parametre 72.02 Al zorlama segimi.
- 1000 = 1-
12.15  Al1 birimi se¢imi Al1 analog girisine iliskin okuma degerleri ayarlar igin v
birimi secer. Bkz. Kontrol makrolari béliminde (sayfa 37)
kullanimdaki makronun varsayilan kontrol baglantilar.
\ Volt. 0
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mA Miliamper. 1
12.16 Al filtre siiresi Al1 analog girisi igin filtreleme siresi sabitini tanimlar. 0,100 s
0,
% Filtrelenmemis sinyal
100
63 g Filtrelenmis sinyal
- t
T
O=1x(1-¢M
| = filtre girisi (adim)
O = filtre ¢ikig!
t = zaman
T = filtreleme siire sabiti
Not: Sinyal ayni zamanda sinyal arabirim donanimina
bagh olarak da filtrelenir (yaklasik 0,25 ms siire sabiti). Bu
herhangi bir parametre ile degistirilemez.
0,000...30,000 s Filtre suresi sabiti. 1000=1s
12.17  Al1 min Al1 analog girisi igin minimum saha degerini tanimlar. 4,000 mA
Tesisten gelen analog sinyal sarildiginda, siriciiye ger- | veya 0,000 V
cekte gdnderilen degeri minimum degerine ayarlayin.
0,000...20,000 mA Al1'in minimum degeri. 1000 = 1 mA
veya 0,000...10,00 V veya V
12.18  Al1 maks Al1 analog girisi icin maksimum saha degerini tanimlar. 20,000 mA
Tesisten gelen analog sinyal sarildiginda, siiriiciiye ger- | veya 10,00 V
cekte gdnderilen degeri maksimum degerine ayarlayin.
0,000...20,000 mA Al1'in maksimum degeri. 1000 =1 mA
veya 0,000...10,00 V veya V
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12.19  Al1 min'de 12.17 Al1 min parametresi ile tanimlanan Al1 analog girigi | 0
o6lceklendirilen Al1 minimum degerine karsilik gelen gercek dahili degeri
tanimlar. (12.19 ve 12.20 parametrelerinin polarite ayarla-
rini degistirmek analog girisi tersine gevirebilir.)
Algicelendiriimis (12.12)
A
1220 — — — — —
I
I
I
1217 | Algirig (12.11)
: : >
| 12.18
I
I
I
777777 12.19
-32768,000... 1=1
32767,000
12.20  Al1 maks'da 12.18 Al1 maks parametresi ile tanimlanan Al1 analog 50,000
olgeklendirilen Al1 girisi maksimum degerine karsilik gelen gergek degeri
tanimlar. 12.19 Al1 min'de dlgeklendirilen Al1 parametre-
sindeki gizime bakin.
-32768,000... Maksimum Al1 deg@erine karsilik gelen gercek deger. 1=1
32767,000
12.21  Al2 gercek degeri Al2 analog girisinin degerini mA veya V (girisin bir dona- | -
nim ayari ile akim ya da gerilim olarak ayarlanmasina
baglidir) cinsinden gosterir.
Bu parametre salt okunurdur.
0,000...20,000 mA Al2 analog girisinin degeri. 1000 =1 mA
veya 0,000...10,000 V veya V
12.22  Al2 éigeklendirilen Olgeklendirme sonrasinda Al2 analog girisinin degerini -
degeri gosterir. Bkz. parametreler 12.29 Al2 min'de 6lgeklendir-
ilen Al2 ve 12.101 Al1 yiizde degeri.
Bu parametre salt okunurdur.
-32768,000... Al2 analog girisinin dlgeklendirilmis degeri. 1=1
32767,000
12.23  Al2 zorlanan degeri Girisin gergek okuma degeri yerine kullanilabilen zorlanan | -
deger. Bkz. parametre 12.02 Al zorlama segimin.
0,000...20,000 mA Al2 analog girisinin zorlanan degeri. 1000 =1 mA
veya 0,000...10,000 V veya V
12.25  Al2 birimi se¢imi Al2 analog girisine iliskin okuma degerleri ayarlar igin mA
birimi secer. Bkz. Kontrol makrolari béliminde (sayfa 37)
kullanimdaki makronun varsayilan kontrol baglantilar.
\Y Volt. 2
mA Miliamper.
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12.26  Al2 filtre siiresi Al2 analog girisi igin filtreleme siiresi sabitini tanimlar. 0,100 s
Bkz. parametre 12.16 Al1 filtre siiresi.
Not: Sinyal ayni zamanda sinyal arabirim donanimina
bagli olarak da filtrelenir (yaklasik 0,25 ms sire sabiti). Bu
herhangi bir parametre ile degistirilemez.
0,000...30,000 s Filtre sUresi sabiti. 1000=1s
12.27  AlI2 min Al2 analog girisi igin minimum saha degerini tanimlar. 4,000 mA
Tesisten gelen analog sinyal sarildiginda, siiriiciiye ger- | veya 0,000 V
cekte gonderilen degeri minimum degerine ayarlayin.
0,000...20,000 mA Al2'nin minimum degeri. 1000 =1 mA
veya 0,000...10,000 V veya V
12.28  Al2 maks Al2 analog girisi icin maksimum saha degerini tanimlar. 20,000 mA
Tesisten gelen analog sinyal sarildiginda, siiriiciye ger- | veya
cekte gdnderilen degeri maksimum degerine ayarlayin. 10,000 V
0,000...20,000 mA Al2'nin maksimum degeri. 1000 =1 mA
veya 0,000...10,000 V veya V
12.29  Al2 min'de 12.27 AlI2 min parametresi ile tanimlanan Al2 analog girisi | 0,000
élgceklendirilen Al2 minimum degderine karsilik gelen gercek degeri tanimlar.
(12.29 ve 12.101 polarite ayarlarinin degistirilmesi analog
girisi etkili sekilde ters gevirebilir.)
Algigekiendirimis (12.22)
A
12101 f — — — — —
I
I
I
12.27 | Algirig (12.21)
: : >
I 12.28
I
I
I
12.29
-32768,000... Minimum AI2 degerine karsilik gelen gergek deger. 1=1
32767,000
12.30  Al2 maks'da 12.28 Al2 maks parametresi ile tanimlanan Al2 analog 50,000
olgceklendirilen Al2 girisi maksimum degerine karsilik gelen gergek degeri
tanimlar. 12.29 parametresindeki ¢izime bakin. Al2 min‘de
Olgeklendirilen Al2
-32768,000... Maksimum Al2 degerine karsilik gelen gercek deger. 1=1
32767,000
12.101 Al1 yiizde degeri Al1 dlgeklendirmesinin ylizdesi olarak Al1 analog girisi -
degeri (12.18 Al1 maks - 12.17 Al1 min).
0,00...100,00 Al1 degeri 100 = %1
12.102 Al2 yiizde degeri Al1 dlgeklendirmesinin ylizdesi olarak Al2 analog girisi -
degeri (12.28 Al2 maks - 12.27 Al2 min).
0,00...100,00 Al2 degeri 100 = %1
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13 Standart AO Standart analog gikiglarin konfiglirasyonu.
13.02  AO zorlama segimi Parametreler tarafindan tanimlanan degerlere zorlanacak | 0000h
analog ¢ikiglari secer.
Analog gikiglarin gergek kaynak sinyalleri, test etme gibi
amaglarla gegersiz kilinabilir. Her bir analog ¢ikis igin bir
zorlanan deger parametresi saglanir ve bunun degeri bu
parametrede karsilik gelen bit 1 oldugunda uygulanir.
Not: Yiikleme ve gli¢ dongiisii zorlama segimlerini reset-
ler (13.02 ve 13.11 parametreleri)
Bit Deger
0 1=A01'1 13.13 AO1 zorlanan deger parametresinin degerine zorlar.
2...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Analog ¢ikis AO1 igin zorlanan deger segicisi. 1=1
13.11  AOT1 gergek degeri AO1 deg@erini mA cinsinden gdsterir. -
Bu parametre salt okunurdur.
0,000...22,000 mA AO1'in degeri. 1=1mA
13.12  AOT1 kaynagdi AO1 analog ¢ikisina baglanacak bir sinyal secer. Cikis
frekansi
Sifir Yok. 0
Kullanilan motor hizi 01.01 Kullanilan motor hizi 1
Cikis frekansi 01.06 Cikis frekansi 3
Motor akimi 01.07 Motor akimi 4
Motor nom motor 01.08 Nominal motor akimi %’si 5
akimi %
Motor momenti 01.10 Motor momenti 6
DC gerilimi 01.11 DC gerilimi 7
Cikis gucu 01.14 Cikig glicl 8
Hiz ref rampasi girisi 23.01 Hiz ref rampa girigi. 10
Hiz ref rampasi ¢ikisi | 23.02 Hiz ref rampa ¢ikisi 1"
Kullanilan hiz ref 24.01 Kullanilan hiz referansi 12
Kullanilan frek ref 28.02 Frekans ref rampa ¢ikigi 14
Proses PID c¢ikisi 40.01 Proses PID ¢ikisi gercek 16
Sicaklik sensori Cikis sicaklik sensorii 1'e bir etkinlestirme akimi génder- | 20
1 etkinlestirme mek i¢in kullanilir. Bkz. 35.11 Sicaklik 1 kaynagi paramet-
resi. Ayrica bkz. bélim Motor termik korumasi.
Sicaklik sensoéri Cikis sicaklik sensérl 2'ye bir etkinlestirme akimi génder- | 21
2 etkinlestirme mek icin kullanilir. Bkz. 35.21 Sicaklik 2 kaynagi paramet-
resi. Bkz. Program 6zellikleri bolimiindeki Motor termik
korumasi kismi.
Kullanilan mutlak 01.61 Kullanilan mutlak motor hizi 26
motor hizi
Mutlak motor hizi % 01.62 Mutlak motor hizi % 27
Mutlak ¢ikis frekansi 01.63 Mutlak ¢ikis frekansi 28
Mutlak motor momenti | 01.64 Mutlak motor momenti 30
Mutlak ¢ikis gucl 01.65 Mutlak cikis gticti 31
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Mutlak motor safti 01.68 Mutlak motor saft glicii 32
guci
Harici PID1 ¢ikisl 71.01 Harici PID gercek degeri 33
AO1 veri depolama 13.91 AO1 veri depolama 37
Diger Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
13.13  AOT1 zorlanan degeri | Segilen cikis sinyali yerine kullanilabilen zorlanan deger. | 0,000 mA
Bkz. 13.02 AO zorlama seg¢imi parametresi.
- 1000 = 1-
13.16  AOT1 birimi se¢imi AO1 analog girisine iliskin okuma degerleri ayarlar igin mA
birimi seger.
Not: Bu ayar, siriici kontrol tUnitesindeki ilgili donanim
ayari ile uyumlu olmalidir (stirliciiniin donanim el kitabina
bakin). Bkz. Kontrol makrolari bélimiinde, kullanimdaki
makronun varsayilan kontrol baglantilari. Donanim ayarla-
rindaki herhangi bir degisikligi gecerli kilmak igin kontrol
kartinin yeniden baslatiimasi (gui¢ ¢evrimi yapilarak ya da
96.08 Kontrol karti yiikleme ) parametresi ile) gerekir.
\% Volt. 0
mA Miliamper. 1
13.16  AOT1 filtre siresi AO1 analog cikisl igin filtreleme siiresi sabitini tanimlar. 0,100 s
0,
% Z Filtrelenmemig sinyal
100
63 | Filtrelenmis sinyal
- t
T
O=Ix(1-¢M
| = filtre girisi (adim)
O = filtre cikisi
t = zaman
T = filtreleme siire sabiti
0,000...30,000 s Filtre sliresi sabiti. 1000=1s
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13.17  AO1 kaynagi min AO1 gikisi minimum degerine (13.79 AO1 kaynagi min'de | 0,0

AOT1 ¢ikisi parametresi ile tanimlanan) karsilik gelen sin-
yalin gergek degerini (13.12 AO1 kaynagiparametresi ile
segilen) tanimlar.

lao1 (MA)
A

13.20

13.19

»

L
13.17 13.18 Sinyal

sununla
segilir 13.12

13.17 parametresinin maksimum deger ve 13.18 paramet-
resinin minimum deger olarak ayarlanmasi gikisi ters cevirir.

lao1 (MA)
A
13.20 |

13.19

»

»
13.18 13.17 Sinyal (gercek)

sununla segilir
13.12

AQ'da otomatik 6lgeklendirme vardir. AO kaynaginin her degistirildiginde, élgeklendirme araligi
buna uygun olarak degistirilir. Kullanicinin verdigi minimum ve maksimum degerler, otomatik
degerleri gegersiz kilar.

-32768,0...32767,0 AO1 minimum c¢ikis frekansina karsilik gelen gergek sin- | 1 =1
yal degeri.

13.18  AOfT kaynagi maks AO1 ¢ikigl minimum degerine (13.20 AO1 kaynagdi 50,0
maks'da AO1 ¢ikisi parametresi ile tanimlanan) karsihk
gelen sinyalin gergek degerini (13.12 AO1 kaynagi para-
metresi ile secilen) tanimlar. Bkz. parametre 13.177 AO1

kaynadi min.
-32768,0...32767,0 AO1 maksimum ¢ikis frekansina karsilik gelen gergek sin- [ 1 =1
yal degeri.
13.19  AOf1 kaynadi min'de AO1 analog ¢ikisi igin minimum ¢ikis degerini tanimlar. 0,000 mA
AOT gikigi Ayrica 13.17 AO1 kaynagi min parametresindeki gizime
bakin.
0,000...22,00 mA Minimum AO1 ¢ikis degeri. 1000 =1 mA

0,000...11,000 V
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13.20  AOT kaynagi maks'da | AO1 analog ¢ikis! igin maksimum ¢ikis degerini tanimlar. | 20,000 mA
AOT ¢cikisi Ayrica 13.17 AO1 kaynagi min parametresindeki gizime
bakin.
0,000...22,000 mA Maksimum AO1 gikis degeri. 1000 =1 mA
0,000...11,000 V
13.91  AOf1 veri depolama Analog AO1 cikisini kontrol etmek igin (6r. Dahili haber- 0,00
lesme arabirimi Uizerinden) depolama parametresi.
13.12 AO1 kaynagi parametresinde AO1 veri depolama
6desini segin. Sonra bu parametreyi gelen deger verileri-
nin hedefi olarak ayarlayin. Dahili haberlesme arabiri-
minde, s6z konusu verilerin hedef segme parametresini
(58.101...58.114) AO1 veri depolama olarak ayarlayin.
-327,68...327,67 AO1 icin depolama parametresi. 100 =1
15 G/C genisletme G/C genisletme moddlliniin konfigiirasyonu.
modiili Not: Parametre grubunun igerigi secilen G/C genisletme
moduli tirline bagli olarak degisir.
15.01  Genisletme modUilii G/C genisletme modilini etkinlestirir ve (tGrind belirler). | Yok
tipi Deger Yok ise, bir genisletme moduli takilip striclye glic
verildiginde, slrlcu degeri tespit ettigi tipe otomatik olarak
ayarlar (= 15.02 Tespit edilen genisletme mod(ilii); yoksa
AT7AB Genigletme G/C konfiglirasyonu hatasi uyarisi olus-
turulur ve bu parametrenin degerini manuel olarak ayarla-
maniz gerekir.
Yok Etkin degil. 0
BREL Harici réle opsiyonu BREL-01. 5
BAPO-01 Yardimci gui¢ uzanti modulii opsiyonu BAPO-01. 6
BTAC-02 BTAC-02 pulse enkoder arabirim moduili opsiyonu BTAC-02. |7
15.02  Tespit edilen Kontrol programinin sirliiciide otomatik olarak algiladigi Yok
genisletme modiilii G/C uzanti moduluni gosterir.
Yok Etkin degil. 0
BREL Harici réle opsiyonu BREL-01. 5
BAPO-01 Yardimci gii¢ uzanti modulli opsiyonu BAPO-01. 6
BTAC-02 Pulse enkoder arabirim modiili opsiyonu BTAC-02. 7
15.04  RO/DO durumu Genigletme modiliindeki RO2, RO3, RO4 ve ROS5 role -
cikislarinin durumunu gérintdler.
Bit Deger
0 RO2 durumu (1= role kapali, 0=role acik)
1 RO3 durumu (1= réle kapali, 0=rdle acik)
2 RO4 durumu (1= réle kapali, 0=rdle agik)
3 RO5 durumu (1= réle kapali, 0=rdle agik)
4..15 Rezerve
0000h...FFFFh | Réle gikiglarinin durumu. 1=1
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15.05 RO/DO se¢im zorlama | Réle/dijital gikislarin elektriksel durumlari test etme gibi 0000h
amaclarla gegersiz kilinabilir. Her bir réle ¢ikisi igin
15.06 RO zorlanmis veriler parametresindeki bir bit sagla-
nir ve bunun degeri bu parametrede karsilik gelen bit 1
oldugunda uygulanir.
Not: Yikleme ve gli¢ donglisu zorlama segimlerini reset-
ler (15.05 ve 15.06 parametreleri)
Bit Deger
0 1 =R02'yi 15.06 RO zorlanmis veriler parametresinin 0. bitinin degerine zorlar.
1 1 =R03'0 15.06 RO zorlanmig veriler parametresinin 1. bitinin degerine zorlar.
2 1 =RO04'G 15.06 RO zorlanmis veriler parametresinin 2. bitinin degerine zorlar.
3 1 =RO0OS'i 15.06 RO zorlanmis veriler parametresinin 3. bitinin degerine zorlar.
4...15 Rezerve
0000h...FFFFh Réle gikiglar icin secimi gegersiz kil. 1=1
15.06  RO/DO veri zorlama Bir zorlamali réle veya réle gikisi veri degerinin 0'dan 1'e | 0000h
degistiriimesine olanak saglar. Yalnizca parametrede segi-
len bir girisi zorlamak mimkiindir 75.05 RO zorlama
secimi
0...3 bitleri, RO2...RO5 igin zorlanan degerlerdir.
Bit Deger
0 1 = RO2'yi parametrenin 0. bitinin degerine zorlar 15.05 RO zorlama segimi
1 1 = RO3'l parametrenin 1. bitinin dederine zorlar 15.05 RO zorlama se¢imi
2 1 = ROA4'l parametrenin 2. bitinin degerine zorlar 15.05 RO zorlama se¢imi
3 1 = ROS'i parametrenin 3. bitinin degerine zorlar 15.05 RO zorlama segimi
4...15 Rezerve
0000h...FFFFh Réle ¢ikiglarinin zorlanan degerleri. 1=1
15.07  RO2 kaynagi RO2 réle gikisina baglanacak suriici sinyalini seger. Enerji
verilmemis
Enerji veriimemis Cikisa enerji verilmemis.
Eneriji verilmis Cikisa enerji verilmis. 1
Calismaya hazir 06.11 1. biti. Ana durum word'ii 2
Devrede 06.16 Siirticti durum word'i 1 0. biti. 4
Start edildi 06.16 Siirticli durum word'i 1 5. biti. 5
Miknatislandi 06.17 Siirticii durum word'ii 2 1. biti. 6
Calisiyor 06.16 Sdirticti durum word'ii 1 6. biti. 7
Hazir ref 06.11 Ana durum word'li 2. biti. 8
Ayar noktasinda 06.11 Ana durum word'ii 8. biti. 9
Geri 06.19 Hiz kontrolii durum word'i 2. biti. 10
Sifir hiz 06.19 Hiz kontrolii durum word'ii 0. biti. 1"
Limitin Uzerinde 06.17 Siirtict durum word'ii 2 10. biti. 12
Uyari 06.11 Ana durum word'ii 7. biti. 13
Hata 06.11 Ana durum word'ii 3. biti. 14
Hata (-1) Bkz. 06.11 Ana durum word'(i parametresinin gevrilmis 3. biti. | 15
Hata/Uyari 06.11 Ana durum word'li 3. VEYA 7. biti. 16
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Asiri akim Sirlicl asir akim hatasina hata verdiginde, réleye gug verilir. | 17
Asin gerilim Sdriict asin gerilim hatasina hata verdiginde, réleye gliic | 18
verilir.
Sirlcu sicakhgi Sdric, striicu sicakligi hatasina hata verdiginde, réleye | 19
gic verilir.
Distk gerilim Suriict dusuk gerilim hatasina hata verdiginde, roleye gli¢ | 20
verilir.
Motor sicakhgi Suriicl, motor sicakligi hatasina hata verdiginde, réleye | 21
gl verilir.
Fren komutu 44.01 Fren kontrol durumu 0. biti. 22
Ext2 etkin 06.16 Siirticti durum word'ii 1 11. biti. 23
Uzaktan kontrol 06.11 Ana durum word'i 9. biti. 24
MCB Harici sarj etme sirliclyl sarj ettiginde, réleye glg verilir. | 25
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0. biti. 27
fonksiyon 1
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1. biti. 28
fonksiyon 2
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2. biti. 29
fonksiyon 3
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0. biti. 33
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1. biti. 34
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2. biti. 35
Start gecikmesi 39
RO/DIO kontrol word'y | 10.99 RO/DIO kontrol word'ii 0. biti. 40
bit0
RO/DIO kontrol word'li | 70.99 RO/DIO kontrol word'ii 1. biti. 41
bit1
RO/DIO kontrol word'li | 70.99 RO/DIO kontrol word'ii 2. biti. 42
bit2
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
15.08 RO2 ON gecikmesi RO2 réle cikisi igin etkinlestirme gecikmesini tanimlar. 0,0s
' 1
Segilen kaynagin ' ' '
durumu ! : :
- i 7 L 0
— Do 1
RO durumu : :
I ! O
< 7‘ < > - < > Zaman
ton tofs ton toff
ton = 15.08 RO2 ON gecikmesi
tof = 15.09 RO2 OFF gecikmesi
0,0...3000,0 s RO2 icin etkinlestirme gecikmesi. 1=1s
15.09 RO2 OFF gecikmesi RO2 réle gikisi igin devre digi birakma gecikmesini tanim- | 0,0 s
lar. Bkz. parametre 15.08 RO2 ON gecikmesi.
0,0...3000,0 s RO2 icin devre disi birakma gecikmesi. 1=1s
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15.10  ROG3 kaynagi RO3 réle gikisina baglanacak siriici sinyalini seger. Enerji
verilmemis
Kullanilabilir bélimler igin, bkz. parametre 15.07 RO2 kay-
nagi.
16.11  RO3 ON gecikmesi RO3 role gikisi igin etkinlestirme gecikmesini tanimlar. 0,0s
‘ ‘ 1
Segilen kaynagin ! ! !
durumu : : :
I I T | I T 0
! — ‘ — 1
RO durumu ' : :
: | | 0
< <= <~ <= Zaman
ton tors ton tofs
ton = 15.11 RO3 ON gecikmesi
togf = 15.12 RO3 OFF gecikmesi
0,0...3000,0 s RO5 igin etkinlestirme gecikmesi. 1=1s
156.12  RO3 OFF gecikmesi RO5 réle cikisi igin devre disi birakma gecikmesini tanim- | 0,0 s
lar. Bkz. parametre 15.11 RO3 ON gecikmesi.
0,0...3000,0 s RO3 igin devre disI birakma gecikmesi. 1=1s
15.13  RO4 kaynagi RO4 réle gikisina baglanacak siriici sinyalini seger. Enerji
veriimemig
Kullanilabilir bélimler igin, bkz. parametre 15.07 RO2 kay-
nagi.
15.14  RO4 ON gecikmesi RO4 réle cikisi igin etkinlestirme gecikmesini tanimlar. 0,0s
' ' 1
Segilen kaynagin ' ' '
durumu : : :
- I T | I T 0
| — | — :
RO durumu ! : :
| | | °
<> < > < < > Zaman
ton tor ton tort
ton = 15.08 RO4 ON gecikmesi
tof = 15.09 RO4 OFF gecikmesi
0,0...3000,0 s RO4 icin etkinlestirme gecikmesi. 1=1s
15.15  RO4 OFF gecikmesi RO4 réle gikisi igin devre disi birakma gecikmesini tanim- | 0,0 s
lar. Bkz. parametre 15.74 RO4 ON gecikmesi.
0,0...3000,0 s RO4 icin devre digi birakma gecikmesi. 1=1s
15.16  ROb kaynagi RO5 réle gikisina baglanacak suriici sinyalini seger. Enerji
verilmemis
Kullanilabilir bélimler igin, bkz. parametre 15.07 RO2 kay-
nagi.
15.17  RO5 ON gecikmesi RO5 role gikisi igin etkinlestirme gecikmesini tanimlar. 0,0s
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' 1
Segilen kaynagin ' ! !
durumu ! : :
- i T L 0
— Lo 1
RO durumu : :
I ! 0
e < <~ < = Zaman
ton tort ton toft
ton = 15.17 RO3 ON gecikmesi
togf = 15.18 RO5 OFF gecikmesi
0,0...3000,0 s RO5 igin etkinlestirme gecikmesi. 1=1s
15.18 ROS5 OFF gecikmesi ROS5 réle cikisi igin devre digi birakma gecikmesini tanim- | 0,0 s
lar. Bkz. parametre 15.17 RO3 ON gecikmesi.
0,0...3000,0 s RO5 igin devre disi birakma gecikmesi. 1=1s
19 Calisma modu Harici kontrol konumu kaynaklarinin ve galisma modlari-
nin segilmesi.
Bkz. Program ézellikleri bdlimundeki Calisma modlari ve
motor kontrol modlari kismi.
19.01  Gergek galisma modu | Kullaniimakta olan ¢alisma modlarini gosterir. -
Bkz. parametreler 19.11...19.14.
Bu parametre salt okunurdur.
Sifir Sifir. 1
Hiz Hiz kontrol (vektdr motor kontrol modunda). 2
Moment Moment kontroll (vektér motor kontrol modunda). 3
Min Moment segicisi hiz kontrol cihazinin ¢ikisini (25.07) ve 4
moment referansini (26.74) karsilastirir ve daha kiigik
olan (vektor kontrol modunda) kullanilir.
Maks Moment segicisi hiz kontrol cihazinin gikisini (25.07) ve 5
moment referansini (26.74) karsilastirir ve daha biylk
olan (vektdr kontrol modunda) kullanilir.
Skaler (Hz) Skaler motor kontrol modunda frekans kontroli. 10
Zorlamali mik. Motor miknatislanma modunda. 20
19.11  Ext1/Ext2 segimi EXT1/EXT2 segimi igin harici kontrol konumunu seger. EXT1
0=EXT1
1=EXT2
EXT1 EXT1 (kalici olarak segili). 0
EXT2 EXT2 (kalici olarak segili). 1
FBAAMCW bit 11 Haberlesme arabirimi A yoluyla alinan kontrol word'l bit 11. | 2
DI1 DI1 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 0). 3
DI2 DI2 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 1). 4
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 2). 5
Di4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 3). 6
DIO1 DIO1 dijital giris/cikisi (71.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0). | 11
DIO2 DIO2 dijital giris/gikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 1). | 12
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Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0. biti. 19

fonksiyon 1

Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1. biti. 20

fonksiyon 2

Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2. biti. 21

fonksiyon 3

Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0. biti. 25

Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1. biti. 26

Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2. biti. 27

Denetim 4 32.01 Denetim durumu 3. biti. 28

Denetim 5 32.01 Denetim durumu 4. biti. 29

Denetim 6 32.01 Denetim durumu 5. biti. 30

EFB MCW bit 11 Kontrol word'l bit 11 dahili haberlesme arabirimi aracili- 32
giyla alind1.

FBA A haberlesme Haberlesme arabirimi A'nin algilanan iletisim kaybi kontrol | 33

kaybi modunu EXT2'ye degistirir.

EFB haberlesme kaybi | Dahili haberlesme arabiriminin algilanan iletisim kaybi 35
kontrol modunu EXT2'ye degistirir.

Diger [bit] Kaynak se¢imi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -

19.12  Ext1 kontrol modu Harici kontrol konumu EXT1'in vektér motor kontrol modu | Hiz
icin galisma modunu seger.

Sifir Yok. 1

Hiz Hiz kontrolii. Kullanilan moment referansi 25.01 Moment | 2
referans hiz kontrolii (hiz referans zincirinin gikigi).

Moment Moment kontrolii. Kullanilan moment referansi 3
26.74 Moment ref rampa ¢ikisi (moment referans zinciri-
nin gikist).

Minimum Hiz ve Moment secimi kombinasyonlari: moment segicisi | 4
hiz kontrol cihazinin gikisini (25.07 Moment referans hiz
kontrolii) ve moment referansini (26.74 Moment ref rampa
cikisi) karsilastirir ve daha kiclk olani secer.

Hiz hatasi negatif olursa, hiz hatasi tekrar pozitif oluncaya
kadar suriict hiz kontrol cihazi ¢ikisini izler. Bu, yikin
moment kontroliinde kaybolmasi durumunda, surticinin
kontrolsiiz olarak hizlanmasini énler.

Maksimum Hiz ve Moment segimi kombinasyonlari: moment segicisi | 5
hiz kontrol cihazinin ¢ikisini (25.01 Moment referans hiz
kontrolii) ve moment referansini (26.74 Moment ref rampa
cikisi) karsilastirir ve daha buyuk olani seger.

Hiz hatasi pozitif olursa, hiz hatasi tekrar negatif oluncaya
kadar surtici Hiz kontrol cihazinin gikigini izler. Bu, yukin
moment kontroliinde kaybolmasi durumunda, siricinin
kontrolsiiz olarak hizlanmasini énler.

19.14  Ext2 kontrol modu Harici kontrol konumu EXT2'nin vektér motor kontrol Hiz
modu igin galisma modunu seger.
Opsiyonlar igin, bkz. parametre 19.12 Ext1 kontrol modu.

19.16  Lokal kontrol modu Lokal kontroliin vektér motor kontrol modu igin galisma Hiz
modunu seger.

Hiz Hiz kontroli. Kullanilan moment referansi 25.01 Moment | 0

referans hiz kontrolii (hiz referans zincirinin ¢ikist).

www.eforsan.com
0542 291 58 92
0242 335 40 42



146 Parametreler

No. Ad/Deger Aciklama Varsayilan
FbEq 16
Moment Moment kontroll. Kullanilan moment referansi 1
26.74 Moment ref rampa ¢ikisi (moment referans zinciri-
nin ¢ikist).
19.17  Lokal kontrol devre Lokal kontroli etkinlestirir/devre digi birakir (kumanda Hayir
dig1 birakma panelindeki start ve stop diigmeleri ve yazilimdaki lokal
kontroller).

UYARI! Lokal kontrolli devre disi birakmadan
A once, slriclyl stop etmek igin kontrol paneline
gerek olmadigindan emin olun.

Hayir Lokal kontrol devrede. 0
Evet Lokal kontrol devre disi. 1
20 Start/stop/y6n Start/stop/yon ve galisma/start/jog izni sinyali kaynak

secimi; pozitif/negatif referans izni sinyali kaynak segimi.
Kontrol konumlart ile ilgili daha fazla bilgi igin, bkz. bolim
Lokal ve harici kontrol konumlari (sayfa 52).

20.01  Ext1 komutlari Harici kontrol konumu 1 (EXT1) igin start, stop ve y6n In1 Start; In2
komutlarinin kaynagini seger. Yén

Ayrica bkz. 20.02...20.05 parametreleri. Gergek yonin
belirlenmesi igin 20.21 parametresine bakin.

Segilmedi Start veya stop komutu kaynagi seciimemis. 0

-

In1 Start Start ve stop komutlarinin kaynagi 20.03 Ext1 in1 kaynagi
parametresi ile segilir. Kaynak bitlerinin durum gegisleri
asagidaki sekilde yorumlanir:

Kaynak 1'in durumu
(20.03) Komut
0->1(20.02 = Kenar)
1(20.02 = Seviye) Start
0 Stop
In1 Start; In2 Yon 20.03 Ext1 in1 kaynagi ile segilen kaynak start sinyalidir; |2

20.04 Ext1 in2 kaynagi ile secilen kaynak yonu belirler.
Kaynak bitlerinin durum gegisleri asagidaki sekilde yorum-

lanir:
Kaynak 1'in durumu | Kaynak 2'nin Komut
(20.03) durumu (20.04)
0 Herhangi bir Stop
0->1(20.02 = Kenar) 0 ileri start
1 (20.02 = Seviye) 1 Geri start
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In1 lleri start; In2 Geri | 20.03 Ext1 in1 kaynagi ile segilen kaynak ileri start sinyali- | 3
start dir, 20.04 Ext1 in2 kaynagi ile segilen kaynak ise geri start

sinyalidir. Kaynak bitlerinin durum gegisleri asagidaki
sekilde yorumlanir:

Kaynak 1'in durumu Kaynak 2'nin

(20.03) durumu (20.04) Komut
0 0 Stop
0->1(20.02= )
Kenar) 0 lleri start
1(20.02 = Seviye)
0->1(20.02=
0 Kenar) Geri start
1(20.02 = Seviye)
1 1 Stop

In1P Start; In2 Stop Start ve stop komutlarinin kaynaklari 20.03 Ext1 in1 kay- |4
nagi ve 20.04 Ext1 in2 kaynagi parametreleri ile segilir.
Kaynak bitlerinin durum gegisleri asagidaki sekilde yorum-

lanir:
Kaynak 1'in Kaynak 2'nin Komut
durumu (20.03) | durumu (20.04)
0->1 1 Start
Herhangi bir 0 Stop
Notlar:

* 20.02 Ext1 start tetikleyici tiir(i parametresinin bu ayar
Uzerinde etkisi yoktur.

« Kaynak 2, 0 iken, kontrol panelindeki Start ve Stop tus-
lari devre disi birakilir.

In1P Start; In2 Stop; Start ve stop komutlarinin kaynaklari 20.03 Ext1 in1 kay- |5
In3 Yén nagi ve 20.04 Ext1 in2 kaynagi parametreleri ile segilir.
20.05 Ext1 in3 kaynagi ile segilen kaynak yonu belirler.
Kaynak bitlerinin durum gegisleri agsagidaki sekilde yorum-

lanir:
Ka)'l_nak Kayr]ak Kaynak 3'iin
1'in 2'nin
durumu Komut
durumu | durumu (20.05)
(20.03) (20.04) :
0->1 1 0 lleri start
0->1 1 1 Geri start
Herlt;iermg| 0 Herhangi bir Stop
Notlar:

* 20.02 Ext1 start tetikleyici tiirli parametresinin bu ayar
Uzerinde etkisi yoktur.

« Kaynak 2, 0 iken, kontrol panelindeki Start ve Stop tus-
lari devre disi birakilir.
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In1P lleri start; In2P Start ve stop komutlarinin kaynaklari 20.03 Ext1 in1 kay- |6

Geri start; In3 Stop nagdi, 20.04 Ext1in2 kaynagi ve 20.05 Ext1 in3 kaynagi
parametreleri ile segilir. 20.05 Ext1 in3 kaynagi ile segilen
kaynak yonu belirler. Kaynak bitlerinin durum gegisleri
asagidaki sekilde yorumlanir:

Kaynak Kaynak Kaynak
1'in 2'nin 3'lin Komut
durumu durumu durumu
(20.03) (20.04) (20.05)
0->1 [Herhangi bir 1 lleri start
Herhangi | 4 1 Geri start
bir
Hertr:i?ng| Herhangi bir 0 Stop
Not: 20.02 Ext1 start tetikleyici tirii parametresinin bu
ayar Uzerinde etkisi yoktur.

Kontrol paneli Start, stop ve yén komutlari EXT1 etkin oldugunda kontrol | 11
paneli Gzerinden verilir. Panel port Gizerinden baglandigi
zaman yazilim icin de gegerlidir.

Haberlesme A Start ve stop komutlari haberlesme adaptérii A'dan alinir. | 12
Not: 20.02 Ext1 start tetikleyici tirii parametresini de
Seviye olarak ayarlayin.

Dahili haberlesme Start ve stop komutlari dahili haberlesme arabiriminden 14
ahnr.

Not: 20.02 Ext1 start tetikleyici tirii parametresini de
Seviye olarak ayarlayin.

ATF Start, stop ve yoén komutlari EXT1 etkin oldugunda 22
ATF'ten verilir.

Entegre Panel Entegre Panelden start, stop ve yén komutlari 23

20.02  Ext1 start tetikleyici EXT1 harici kontrol konumu igin start sinyalinin kenar Seviye
tiirdi tetiklemeli ya da seviye tetiklemeli olmasini belirler.
Not: Bu parametrenin darbe tipi start sinyalinin secilip
secilmemesinde etkisi yoktur. 20.01 Ext1 komutlari para-
metre secimlerinin agiklamalarina bakin.
Kenar Start sinyali kenar tetiklemelidir. 0
Seviye Start sinyali seviye tetiklemelidir. 1
20.03  Ext1in1 kaynagi 20.01 Ext1 komutlar parametresi igin kaynak 1'i seger. DI1

Secilmedi 0 (her zaman kapal). 0

Segcildi 1 (her zaman acik). 1

DI1 D1 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 0). 2

DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 1). 3

DI3 DI3 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 2). 4

Dl4 Dl4 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 3). 5

DIO1 DIO1 dijital giris/cikisi (711.02 DIO gecikmeli durumu, bit 10
0).

DIO2 Dijital giris/cikis (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 1). 11

Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0. biti. 18

fonksiyon 1

Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1. biti. 19

fonksiyon 2
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Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2. biti. 20
fonksiyon 3
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0. biti. 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1. biti. 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2. biti. 26
Denetim 4 32.01 Denetim durumu 3. biti. 27
Denetim 5 32.01 Denetim durumu 4. biti. 28
Denetim 6 32.01 Denetim durumu 5. biti. 29
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
20.04  Ext1in2 kaynagi 20.01 Ext1 komutlari parametresi igin kaynak 2'yi seger. DI2
Mevcut opsiyonlar igin, bkz. parametre 20.03 Ext1 in1
kaynagi.
20.05  Ext1in3 kaynagi 20.01 Ext1 komutlari parametresi icin kaynak 3’0 seger. Secilmedi
Mevcut opsiyonlar igin, bkz. parametre 20.03 Ext1 in1
kaynagi.
20.06  Ext2 komutlari Harici kontrol konumu 2 (EXT2) igin start, stop ve yon Secilmedi
komutlarinin kaynagini seger.
Ayrica bkz. 20.07...20.10 parametreleri. Gergek yénin
belirlenmesi igin 20.21 parametresine bakin.
Secilmedi Start veya stop komutu kaynagi segilmemis. 0
In1 Start Start ve stop komutlarinin kaynagdi 20.08 Ext2 in1 kaynagi
parametresi ile secilir. Kaynak bitlerinin durum gegisleri
asagidaki sekilde yorumlanir:
Kaynak 1'in durumu
(20.08) Komut
0->1(20.07 = Kenar)
1(20.07 = Seviye) Start
0 Stop
In1 Start; In2 Yén 20.08 Ext2 in1 kaynagi ile segilen kaynak start sinyalidir; |2
20.09 Ext2 in2 kaynagi ile segilen kaynak yoni belirler.
Kaynak bitlerinin durum gegisleri agsagidaki sekilde yorum-
lanir:
Kaynak 1'in durumu Kaynak 2'nin Komut
(20.08) durumu (20.09)
0 Herhangi bir Stop
0 ->1(20.07 = Kenar) 0 ileri start
1 (20.07 = Seviye) 1 Geri start
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In1 lleri start; In2 Geri | 20.08 Ext2 in1 kaynagi ile segilen kaynak ileri start sinyali- | 3
start dir, 20.09 Ext1 in2 kaynagi ile segilen kaynak ise geri start

sinyalidir. Kaynak bitlerinin durum gegisleri asagidaki
sekilde yorumlanir:

Kaynak 1'in durumu Kaynak 2'nin Komut
(20.08) durumu (20.09)
0 0 Stop
0->1(20.07 =
Kenar) 0 lleri start
1(20.07 = Seviye)
0->1(20.07 =
0 Kenar) Geri start
1(20.07 = Seviye)
1 1 Stop

In1P Start; In2 Stop Start ve stop komutlarinin kaynaklari 20.08 Ext2 in1 kay- |4
nagi ve 20.09 Ext1 in2 kaynagi parametreleri ile segilir.
Kaynak bitlerinin durum gegisleri asagidaki sekilde yorum-

lanir:
Kaynak 1'in Kaynak 2'nin Komut
durumu (20.08) | durumu (20.09)
0->1 1 Start
Herhangi bir 0 Stop
Notlar:

* 20.07 Ext2 start tetikleyici tirii parametresinin bu ayar
Uzerinde etkisi yoktur.

+ Kaynak 2, 0 iken, kontrol panelindeki Start ve Stop tus-
lari devre disi birakilir.

In1P Start; In2 Stop; Start ve stop komutlarinin kaynaklari 20.08 Ext2 in1 kay- |5
In3Yén nagi ve 20.09 Ext1 in2 kaynagi parametreleri ile segilir.
20.10 Ext2 in3 kaynagi ile segilen kaynak yoni belirler.
Kaynak bitlerinin durum gegisleri agsagidaki sekilde yorum-

lanir:
Kaynak Kaynak Kaynak
1'in 2'nin 3'in Komut
durumu durumu durumu
(20.08) (20.09) (20.10)
0->1 1 0 lleri start
0->1 1 1 Geri start
Hergi?ngi 0 Herhangi bir Stop
Notlar:

* 20.07 Ext2 start tetikleyici tiirii parametresinin bu ayar
lizerinde etkisi yoktur.

» Kaynak 2, 0 iken, kontrol panelindeki Start ve Stop tus-
lari devre disi birakilir.
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In1P leri start; In2P
Geri start; In3 Stop

Start ve stop komutlarinin kaynaklari 20.08 Ext2 in1 kay-
nagdi, 20.09 Ext1 in2 kaynagi ve 20.10 Ext2 in3 kaynagi
parametreleri ile segilir. 20.10 Ext2 in3 kaynagi ile segilen
kaynak yonii belirler. Kaynak bitlerinin durum gegisleri
asagidaki sekilde yorumlanir:

Kaynak Kaynak
1'in 2'nin
durumu durumu
(20.08) (20.09)

0->1 Herh'angi
bir

Kaynak
3'lin
durumu
(20.10)

1 lleri start

Komut

Herhangi

- 0->1 1 Geri start
bir

Not: 20.07 Ext2 start tetikleyici tiirii parametresinin bu
ayar uzerinde etkisi yoktur.

6

Kontrol paneli

Start, stop ve yon komutlari EXT1 etkin oldugunda kontrol
paneli tizerinden verilir. Panel port Gizerinden baglandigi
zaman yazihm igin de gegerlidir.

Haberlesme A

Start ve stop komutlari haberlesme adaptori A'dan alinir.
Not: 20.07 Ext2 start tetikleyici tiirii parametresini de
Seviye olarak ayarlayin.

Dahili haberlesme

Start, stop ve yén komutlari EXT1 etkin oldugunda dahili
haberlesme protokolii izerinden verilir.

Not: 20.07 Ext2 start tetikleyici tiirii parametresini de
Seviye olarak ayarlayin.

14

Uygulama Programi

Start, stop ve yon komutlari EXT1 etkin oldugunda Uygu-
lama Programi Gizerinden verilir.

21

ATF

Start, stop ve yon komutlari EXT1 etkin oldugunda
ATF'ten verilir.

22

Entegre Panel

Entegre Panelden start, stop ve yon komutlar

23

20.07

Ext2 start tetikleyici
tiird

EXT2 harici kontrol konumu igin start sinyalinin kenar
tetiklemeli ya da seviye tetiklemeli olmasini belirler.

Not: Bu parametrenin darbe tipi start sinyalinin secilip
segilmemesinde etkisi yoktur. 20.06 Ext2 komutlari para-
metre segimlerinin agiklamalarina bakin.

Seviye

Kenar

Start sinyali kenar tetiklemelidir.

0

Seviye

Start sinyali seviye tetiklemelidir.

1

20.08

Ext2 in1 kaynagi

20.06 Ext2 komutlari parametresi icin kaynak 1'i seger.
Mevcut opsiyonlar igin, bkz. parametre 20.03 Ext1 in1
kaynagi.

Secilmedi

20.09

Ext2 in2 kaynagi

20.06 Ext2 komutlari parametresi igin kaynak 2'yi seger.
Mevcut opsiyonlar igin, bkz. parametre 20.03 Ext1 in1
kaynagi.

Secilmedi

20.10

Ext2 in3 kaynagi

20.06 Ext2 komutlari parametresi igin kaynak 3'U seger.
Mevcut opsiyonlar igin, bkz. parametre 20.03 Ext1 in1
kaynagi.

Secilmedi
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20.11  Calisma izni stop Calisma izni sinyali kapandiginda motorun stop ettirilme | Serbest
modu yéntemini seger.
Calisma izni sinyalinin kaynagi 20.12 Calisma izni 1 kay-
nagi parametresi ile segilir.
Serbest Sdructnun cikis yari iletkenlerinin kapatilmasi ile durma. | 0
Motor serbest durus yapar.
UYARI! Eger mekanik fren kullaniliyorsa, sirtici-
niin serbest durus ile stop edilmesinin glvenli
oldugundan emin olun.
Etkin yavasglama rampasi ile rampa stop. Bkz. parametre grubu | 1
23 Hiz referansi rampasi.
Moment limiti Moment limitlerine gére durma (parametre 30.79 2
ve 30.20).

20.12  Calisma izni 1 kaynagi | Harici calisma izni sinyalinin kaynagdini secer. Calisma izni | Segildi
sinyali kapali ise, surlicu start etmez. Calisir durumda ise,
slrlicli 20.11 Calisma izni stop modu parametresinin aya-
rina gore stop eder.

1 = Calisma izni sinyali agik.

Not: Bu parametre siricu calisirken degistirilemez.

Ayrica, bkz. parametre 20.19 Start izni sinyali
Secilmedi 0. 0
Segildi 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 3). 5
DIO1 DIO1 dijital giris/cikisi (71.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0). | 10
DIO2 DIO2 dijital giris/cikigi (71.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0). | 11
Zamanlamal 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0. biti. 18
fonksiyon 1
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1. biti. 19
fonksiyon 2
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2. biti. 20
fonksiyon 3
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0. biti. 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1. biti. 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2. biti. 26
Denetim 4 32.01 Denetim durumu 3. biti. 27
Denetim 5 32.01 Denetim durumu 4. biti. 28
Denetim 6 32.01 Denetim durumu 5. biti. 29
FBA A MCW bit 3 Haberlesme arabirimi A yoluyla alinan kontrol word'l bit 3. | 30
EFB MCW bit 3 Kontrol word'll bit 3 dahili haberlesme arabirimi aracili- 32

giyla alindi.
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
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20.13  Calisma izni 2 Yardimcl harici ¢galisma izni sinyalinin kaynagini seger. Segildi

Calisma izni sinyali kapali ise surilcu start etmez veya
calisiyorsa serbest durus yapar. 1 = Calisma izni.

Not: Galigsma izni sinyali calisirken kaybolduysa, siriicl
etkin stop moduna uygun olarak durur (bkz. parametre
stop modu).

Not: Bu parametre surlict ¢aligirken degistirilemez.

Kullanilabilir bélimler igin, bkz. parametre 20.72.

20.14  Calisma izni 3 2 yardimci harici ¢alisma izni sinyalinin kaynagini seger. | Secildi
Calisma izni sinyali kapali ise slricu start etmez veya
calisiyorsa serbest durus yapar. 1 = Calisma izni.

Not: Caligsma izni sinyali galisirken kaybolduysa, siriicl
etkin stop moduna uygun olarak durur (bkz. parametre
stop modu).

Not: Bu parametre siriicii caligirken degistirilemez.

Kullanilabilir bélimler igin, bkz. parametre 20.72.

20.15  Calisma izni 4 3 yardimc! harici galisma izni sinyalinin kaynagini secer. | Secildi
Calisma izni sinyali kapali ise surilcu start etmez veya
calisiyorsa serbest durus yapar. 1 = Galisma izni.

Not: Calisma izni sinyali calisirken kaybolduysa, surtict
etkin stop moduna uygun olarak durur (bkz. parametre
stop modu).

Not: Bu parametre suriict ¢aligirken degistirilemez.

Kullanilabilir bélimler igin, bkz. parametre 20.72.

20.19  Start izni sinyali Start izni sinyali igin kaynak seger. Segildi
1 = Start izni.

Sinyal kapall durumdayken, siiriici start komutu yasakla-
nir. (Struct caligirken sinyalin kapatilmasi sirlclyi stop
ettirmez.)

Ayrica, bkz. 20.12 Calisma izni 1 kaynagi parametresi.

Segilmedi 0. 0
Segildi 1. 1
DI DI1 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 2). 4
DI4 DI4 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 3). 5
DIO1 DIO1 dijital girig/gikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0). | 11
DIO2 DIO2 dijital girig/gikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit1). |12
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0. biti. 18
fonksiyon 1

Zamanlamal 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1. biti. 19
fonksiyon 2

Zamanlamal 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2. biti. 20
fonksiyon 3

Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0. biti. 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1. biti. 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2. biti. 26
Denetim 4 32.01 Denetim durumu 3. biti. 27
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Denetim 5

32.01 Denetim durumu 4. biti.

28

Denetim 6

32.01 Denetim durumu 5. biti.

29

Diger [bit]

Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar).

20.21  Yén

Referans y6ni kilidi. Bazi durumlar diginda referans isa-
reti yerine striicinin yénind tanimlar.

Tabloda gergek siriici donlsli 20.21 Yén parametresinin
ve YOn komutunun (20.01 Ext2 komutlari veya 20.06 Ext2
komutlari parametrelerinden) bir fonksiyonu olarak goste-

Talep

rilir.

Yon komutu =
lleri

YOon komutu =
Geri

'Yon komutu tanimlanmadi

Par. 20.21
Yén = lleri

lleri

lleri

lleri

Par. 20.21
Yén = Geri

Geri

Geri

Geri

Par. 20.21
Yén =
Talep

lleri, ama

+ Referans Sabitten, Motor
potansiyometresinden,
PID'den, Arizadan, Son-
dan, Joglamadan veya
Panel referansindan gel-
diyse oldugu gibi kullanilir.

* Referans agdan geldiyse
oldugu gibi kullanihr.

Geri, ama

« Referans Sabitten, Motor
potansiyometresinden,
PID'den, Arizadan, Son-
dan, Joglamadan veya
Panel referansindan gel-
diyse oldugu gibi kullanilir.

» Referans agdan gel-
diyse -1 ile garpilir.

lleri

Talep

Harici kontrolde yon, bir yén komutuyla (20.07 Ext2
komutlari veya 20.06 Ext2 komutlari parametresi) segilir.
Referans Sabitten (sabit hizlar/frekanslar), Motor potansi-
yometresinden, PID'den, Hatadan, Sondan (son hiz refe-
ransi), Joglamadan (joglama hizi) veya Panel
referansindan geldiyse oldugu gibi kullanihr.

Referans haberlesmeden geldiyse:

* yon komutu ileri ydndeyse, oldudu gibi kullanilir

+ yon komutu geri yondeyse, referans -1 ile garpilir.

lleri

Motor, harici referans isaretinden bagimsiz olarak ileri
yonde doner. (Negatif referans degerleri sifirla degistirilir.
Pozitif referans degerleri oldugu gibi kullanilir.)

Geri

Motor, harici referans isaretinden bagimsiz olarak geri
yoénde doner. (Negatif referans degerleri sifirla degistirilir.
Pozitif referans degerleri -1 ile garpilir.)

20.22

Déndiirme izni

Bu parametreyi 0 olarak ayarlamak motorun dénmesini
durdurur ama dénmenin diger kosullarini etkilemez. Para-
metreyi yeniden 1 olarak ayarlamak motorun yeniden dén-
mesini baglatir.

Bu parametre érnegin, motorun cihaz hazir olmadan énce
dénmesini 6nlemek igin harici bir ekipmandan gelen sin-
yalle birlikte kullanilabilir.

Parametre 0 oldugunda (motorun dénmesi devre disi bira-
kilir), 06.16 parametresinin 13. biti Sdrict durum word'ii 1
0 olarak ayarlanir.

Secildi

Secilmedi

0 (her zaman kapali).

0

Segcildi

1 (her zaman agik).

1
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DI1 DI1 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 0). 2

DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 1). 3

DI3 DI3 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 2). 4

DI4 DI4 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 3). 5

DIO1 DIO1 dijital giris/cikisi (17.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0). | 11

DIO2 DIO2 dijital girig/gikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 1). | 12
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0. biti. 18
fonksiyon 1

Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1. biti. 19
fonksiyon 2

Zamanlamal 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2. biti. 20
fonksiyon 3

Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0. biti. 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1. biti. 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2. biti. 26
Denetim 4 32.01 Denetim durumu 3. biti. 27
Denetim 5 32.01 Denetim durumu 4. biti. 28
Denetim 6 32.01 Denetim durumu 5. biti. 29

Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -

20.25 Jog devrede Bir jog izni sinyali igin kaynak seger. Secilmedi

(Joglama etkinlestirme sinyallerinin kaynaklari 20.26 Jog

1 start ve 20.27 Jog 2 start parametreleri ile segilir.)

1 = Joglama devrede.

0 = Joglama devre disl.

Notlar:

« Joglama yalnizca vektor kontrol modunda desteklenir.

« Joglama yalnizca herhangi bir harici kontrol konumun-
dan start komutu etkin degil iken devreye alinabilir.
Diger taraftan, eger joglama komutu zaten etkin ise,
strlcu bir harici kontrol konumundan start edilemez
(haberlesme yoluyla darbeli yol verme komutlari harig).

Bkz. bélum Akis kontrolii, sayfa 68.

Secilmedi 0. 0
Segildi 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (70.02 DI gecikmeli durumu, bit 3). 5
DIO1 DIO1 dijital girig/cikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0). | 11
DIO2 DIO2 dijital girig/cikigi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 1). | 12
Zamanlamal 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0. biti. 18
fonksiyon 1

Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1. biti. 19
fonksiyon 2

Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2. biti. 20
fonksiyon 3

Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0. biti. 24
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Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1. biti. 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2. biti. 26
Denetim 4 32.01 Denetim durumu 3. biti. 27
Denetim 5 32.01 Denetim durumu 4. biti. 28
Denetim 6 32.01 Denetim durumu 5. biti. 29
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
20.26  Jog 1 start 20.25 Jog devrede parametresi ile devredeyse, joglama Secilmedi

fonksiyonu 1'in etkinlestirilmesi icin kaynagi seger. (Jog-

lama fonksiyonu 1 ayni zamanda, 20.25 parametresinden

badimsiz olarak haberlesme Uzerinden etkinlestirilebilir.)

1 =Joglama 1 etkin.

Notlar:

+ Joglama yalnizca vektor kontrol modunda desteklenir.

* Hem joglama 1 hem de 2 etkinlestirilirse, ilk etkinlestiri-

len fonksiyon éncelige sahiptir.

* Bu parametre surtict galigirken degistirilemez.
Secilmedi 0. 0
Segildi 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 3). 5
DIO1 DIO1 dijital giris/cikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0). | 11
DIO2 DIO2 dijital giris/cikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 1). | 12
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0. biti. 18
fonksiyon 1
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1. biti. 19
fonksiyon 2
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2. biti. 20
fonksiyon 3
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0. biti. 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1. biti. 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2. biti. 26
Denetim 4 32.01 Denetim durumu 3. biti. 27
Denetim 5 32.01 Denetim durumu 4. biti. 28
Denetim 6 32.01 Denetim durumu 5. biti. 29
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
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20.27  Jog 2 start 20.25 Jog devrede parametresi ile devredeyse, joglama Secilmedi
fonksiyonu 2'nin etkinlestiriimesi igin kaynagi seger. (Jog-
lama fonksiyonu 2 ayni zamanda, 20.25 parametresinden
bagimsiz olarak haberlesme Uzerinden etkinlestirilebilir.)
1 = Joglama 2 etkin.
Opsiyonlar igin, bkz. parametre 20.26 Jog 1 start.
Notlar:
« Joglama yalnizca vektor kontrol modunda desteklenir.
* Hem joglama 1 hem de 2 etkinlestirilirse, ilk etkinlestiri-
len fonksiyon 6ncelige sahiptir.
« Bu parametre siricl galisirken degistirilemez.
Opsiyonlar igin, bkz. parametre 20.26 Jog 1 start.
20.210 Hizli stop girisi Hizli stop komutunu etkinlestirme kaynagini seger. Etkin degil
0 = Hizli stop komutu etkin. (dogru)
1 = Hizh stop komutu etkin degil (normal galigsma).
Komut etkinken, siirlict 23.206 Hizli stop yavaslama
stiresi parametresinin degerine uygun olarak yavaslar.
Etkin (yanlis) Hizli stop komutu etkinlestirildi. 0
Etkin degil (dogru) Hizli stop komutu devre digi birakildi. 1
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 0). 3
DI2 DI2 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 1). 4
DI3 DI3 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 2). 5
DI4 Dl4 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 3). 6
DIO1 DIO1 dijital giris/gikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0). | 11
DIO2 DIO2 dijital giris/gikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 1). | 12
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 106). |-
20.211  Hizli stop modu Hizli stop fonksiyonu modunu seger. Etkin
Etkin Siriict, tanimlanan rampa slresine gére sifir hiza yavaslar. | 1
Suriicd, fren kapama hizina ulasinca mekanik fren kapanir.
Moment limiti Siricl, surici moment limitlerine karsi sifir hiza yavaslar. | 2
Surlcd, fren kapama hizina ulaginca mekanik fren kapanir.
Mekanik fren Fonksiyon, mekanik freni kapanmaya zorlar. 3
20.212 Glig agik onay! Gl¢ acik onay sinyalini etkinlestirmek igin kaynak seger. | Secildi
1 = Gug agik onayi devresi kapali, ana kontaktor kapali.
0 = GUg agik onayi devresi agik, ana kontaktor agik,
D20B Giig acik onayi uyarisi olusturuldu.
Fonksiyon hakkinda daha fazla bilgi igin, bkz. b6lim Gii¢
actk onayi, sayfa 529.
Segilmedi Glg acik onayi fonksiyonu devre disi birakildi. 0
Segcildi Glg acik onayi fonksiyonu etkinlestirildi. 1
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 2). 4
DI4 Dl4 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 3). 5
DIO1 DIO1 dijital giris/gikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0). | 10
DIO2 DIO2 dijital giri/gikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0). | 11
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0. biti. 18
fonksiyon 1
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Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1. biti. 19
fonksiyon 2
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2. biti. 20
fonksiyon 3
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0. biti. 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1. biti. 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2. biti. 26
Denetim 4 32.01 Denetim durumu 3. biti. 27
Denetim 5 32.01 Denetim durumu 4. biti. 28
Denetim 6 32.01 Denetim durumu 5. biti. 29
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 106). -
20.213 Giig acik onayi Gug acik onay sinyali etkinlestirildikten sonra hata reseti | 1000 ms
sifirlama gecikmesi icin zaman gecikmesini tanimlar.
0...30000 ms Zaman gecikmesi. 1=1ms
20.214 Joystick sifir konumu | Joystick sifir konumu girisini etkinlestirmek igin kaynak Secilmedi
seger.
0 =§Joystick sifir konumunda degil.
1 = Joystick sifir konumunda.
Daha fazla bilgi igin, bkz. bdlim Start/stop kilittenmesi
sayfa 521.
Segilmedi 0. 0
Segildi 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 2). 4
Di4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 3). 5
DIO1 DIO1 dijital girig/gikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0). | 10
DIO2 DIO2 dijital girig/gikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0). | 11
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0. biti. 18
fonksiyon 1
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1. biti. 19
fonksiyon 2
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2. biti. 20
fonksiyon 3
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0. biti. 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1. biti. 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2. biti. 26
Denetim 4 32.01 Denetim durumu 3. biti. 27
Denetim 5 32.01 Denetim durumu 4. biti. 28
Denetim 6 32.01 Denetim durumu 5. biti. 29
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 106). |-
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20.215 Joystick uyari D208 Joystick referansi kontrolii uyarisini olugturmak igin | 1000 ms
gecikmesi zaman gecikmesini tanimlar.

20.214 Joystick sifir konumu etkinse ve hiz referansi kul-
lanilan joystick referansinin minimum veya maksimum
Slceklendiriimis degerinden +/- %10 daha fazlaysa uyar

olusturulur.
0...30000 ms Zaman gecikmesi. 1=1ms
20.216 Ving kontrol word'li 1 | Segili kaynaklardan alinan kontrol sinyallerini gosterir. 0000h

Parametre, parametre grubu 53 FBA A veri ¢ikisi segimle-
rine bagli olarak gtincellenir.

Not: Bu bitler, varsayilan olarak herhangi bir fonksiyona
bagli degildir. Baglantilari ayri yapmaniz gereken bit adlari
zaten mevcuttur.

Bit Adi Aciklama

0 lleri start 1 = lleri yénde start komutu.

1 Geri start 1 = Geri yonde start komutu.

2 Hata resetleme 1 = Hata resetleme etkinlestir.

3 Adim referans modu 1 = Adim referans modunu etkinlestir.

4 Adim referansi se¢ 2 |1 = Adim referansi segim imleci 2'yi etkinlestir.

5 Adim referansi se¢ 3 |1 = Adim referansi segim imleci 3'l etkinlestir.

6 Adim referansi se¢ 4 |1 = Adim referansi segim imleci 4'U etkinlestir.

7 Yavaslama ileri 1 = Yavaslama komutunu ileri ydnde devre disi birak.
8 Yavasglama geri 1 = Yavasglama komutunu geri ydnde devre digi birak.
9 lleri stop limiti 1 = lleri stop limiti komutunu devre disi birak.

10 Geri stop limiti 1 = Geri stop limiti komutunu devre digi birak.

" Hizl stop 1 = Hizh stop komutunu etkinlestir.

12 Rezerve

13 Rezerve

14 Rezerve

15 Rezerve

0000h...FFFFh Ving kontrol programi kontrol word'ti 1. 1=1
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21 Start/stop modu

Start ve stop modlari; acil stop modu ve sinyal kaynagi
sec¢imi; DC miknatislanmasi ayarlari.

21.01  Vektér start modu

Vektor motor kontrol modu igin, ér. 99.04 Motor kontrol
modu parametresi Vektér olarak ayarlandiginda, motor
start fonksiyonunu seger.

Notlar:

» Skaler motor kontrol modu igin start fonksiyonu
21.19 Skaler start modu parametresi ile segilir.

+ DC miknatislama segili oldugunda (Hizli veya Sabit
zaman) dénen bir makineye start etmek mimkdin degil-
dir.

+ Sabit miknatisli motorlarda, Otomatik start modu kulla-
nilmahdir.

* Bu parametre siirlicl ¢alisirken degistirilemez.

Ayrica bkz. bélim DC miknatislanmasi, sayfa 75.

Sabit zaman

Hizl

Siiriici start 6ncesinde motoru énceden miknatislar. Once-
den miknatislama siresi otomatik olarak belirlenir, genelde
motor boyutuna gére 200 ms ile 2 s arasinda degisir. YUk-
sek bir kesme momenti gerektiginde bu modu segin.

Sabit zaman

Siiriicti start 6ncesinde motoru 6nceden miknatislar. On
miknatislama stiiresi 21.02 Miknatislama siiresi paramet-
resi tarafindan tanimlanir. Bu mod, sabit 6n miknatislama
suresi gerekiyorsa segilmelidir (6r. motor startinin mekanik
fren birakmasi ile senkronize edilmesi gerekiyorsa). Bu
ayar ayni zamanda, yeterince uzun bir 6n miknatislama
slresi segilirse mimkin olan en yiiksek kirlma momentini
garanti eder.

UYARI! Sirici ayarlanan miknatislama siresi

gectiginde, motor miknatislama tamamlanmamig

olsa bile start eder. Tam bir kirlma momentinin
gerektigi uygulamalarda, sabit miknatislama siresinin tam
miknatislama ve moment Uretimi saglayacak uzunlukta
oldugundan emin olun.

Otomatik

Otomatik start bir gok durumda optimal motor startini
garantiler. Dénen ylku yakalama fonksiyonunu (dénen bir
motora start) ve otomatik yeniden baslatma fonksiyonunu
icerir. Surlici motor kontrol programi, motorun mekanik
durumuyla beraber akiyi da belirler ve her kosul altinda
motoru aninda start eder.

Not: 99.04 Motor kontrol modu parametresi Skaler olarak
ayarlanmigsa, 21.19 Skaler start modu parametresi Oto-
matik olarak ayarlanmadigi slirece donen yiku yakalama
modu veya otomatik yeniden baglatma mumkun degildir.
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21.02

Miknatislama sdresi

On miknatislama siiresini tanimlar.

« 21.01 Vektor start modu parametresi Sabit zaman ola-
rak ayarlanir (vektor kontrol modunda), veya

« 21.19 Skaler start modu parametresi Sabit zaman ola-
rak ayarlanir (skaler kontrol modunda).

Start komutunun ardindan, sirlici ayarlanan sire

boyunca otomatik olarak motoru 6nceden miknatislar.

Tam miknatislama olmasini saglamak igin, bu parametreyi

rotor sure sabitine esit veya buylk bir degere ayarlayin.

Bilinmedigi durumlarda asagidaki tabloda verilen tahmini

degerleri kullanin:

Motor nominal gli¢
degeri

Sabit miknatislama
sliresi

<1kW

>50-100 ms

1-10 kW

>100 - 200 ms

10 - 200 kW >200 - 1000 ms

200 - 1000 kW

> 1000 - 2000 ms

Not: Bu parametre siricu calisirken degistirilemez.

500 ms

0...10000 ms

Sabit DC miknatislama suresi.

1=1ms

21.03

Stop modu

Bir stop komutu alindiginda motorun nasil stop edilecegini
seger.

Akl frenlemeyi (bkz. 97.05 Aki frenleme parametresi)
segerek ek frenleme mimkinddr.

Etkin

Serbest

Sdrtcunun gikis yari iletkenlerinin kapatilmasi ile durma.
Motor serbest durus yapar.
UYARI! Eger mekanik fren kullaniliyorsa, siriici-
niin serbest durus ile stop edilmesinin guvenli
oldugundan emin olun.

Etkin

yavaglama rampasi ile rampa stop. Bkz. parametre grubu

23 Hiz referansi rampasi veya 28 Frekans referans zinciri.

Moment limiti

Moment limitlerine gére durma (parametre 30.79
ve 30.20). Bu parametre sadece vektor motor kontrol
modunda miumkindir.

21.04

Acil stop modu

Bir acil stop komutu alindiginda motorun nasil stop edile-
cegini seger.

Acil stop sinyalinin kaynagi 21.05 Acil stop kaynagi para-
metresi ile segilir.

Rampa stop
(Off1)

Rampa stop (Off1)

Sirlcu calisirken:

« 1 =Normal galisma.

« 0 = Belirli bir referans tipi igin tanimlanan standart
yavaslama rampas! boyunca normal durma (bkz.
bolim Rampa sureleri, sayfa 65). Siirlicli durduktan
sonra, acil stop sinyali kaldirilarak ve start sinyali 0'dan
1 olarak degistirilerek yeniden start edilebilir.

Siirlict dururken:

« 1 = Start izni var.

« 0 = Start izni yok.
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Serbest stop (Off2) Suriict gahsirken: 1
* 1 =Normal galisma.
» 0 = Serbest durus. Start kilidi sinyalini geri ylkleyerek
ve start sinyalini 0'dan 1'e degistirerek surticiyu yeni-
den baglatabilirsiniz.
Surlict dururken:
* 1= Startiznivar.
+ 0 = Start izni yok.
Acil rampa stop (Off3) | Siriicu galigirken: 2
* 1 =Normal ¢calisma
* 0= 23.23 Acil stop stiresi parametresi ile tanimlanan
acil stop rampasi boyunca acil rampa ile durma. Suriict
durduktan sonra, acil stop sinyali kaldirilarak ve start
sinyali 0'dan 1 olarak degistirilerek yeniden start edile-
bilir.
Sdirtict dururken:
* 1= Startizni var
+ 0 = Start izni yok
21.05  Acil stop kaynagi Acil stop sinyalinin kaynagini seger. Stop modu 21.04 Acil | Etkin degil
stop modu parametresi ile segilir. (dogru)
0 = Acil stop etkin
1 = Normal ¢alisma
Not: Bu parametre siirlicu calisirken degistirilemez.
Etkin (yanlig) 0. 0
Etkin degil (dogru) 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 0). 3
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 1). 4
DI3 DI3 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 2). 5
Di4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 3). 6
DIO1 DIO1 dijital girisi (17.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0). 10
DIO2 DIO2 dijital girisi (17.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0). 1
21.06  Sifir hiz limiti Sifir hiz limitini tanimlar. Motor, tanimlanan sifir hiz limitine | 30,00 rpm
ulasana kadar bir hiz rampasi boyunca durdurulur (rampali
durdurma segildiginde veya acil stop kullanildiginda). Sifir
hiz gecikmesi sonrasinda, motor serbest durus yapar.
0,00...30000,00 rpm Sifir hiz limiti. Bkz. par.
46.01
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21.07  Sifir hiz gecikmesi Sifir hiz gecikme fonksiyonu igin gecikmeyi tanimlar. Bu 0ms

fonksiyon, sorunsuz ve hizli yeniden start etmenin gerek-
tigi uygulamalarda faydahdir. Siirlicli, gecikme sirasinda
rotorun pozisyonunu hassas bir sekilde takip eder.

Sifir hiz gecikmesi olmadan:

Sirlcu bir stop komutu alir ve bir rampa boyunca yavas-
lar. Gergek motor hizi 21.06 Sifir hiz limiti parametresinin
degerinin altina dustuginde, invertér modilasyonu durdu-
rulur ve motor serbest durus yapar.

Hiz

Hiz kontrol cihazi kapal:
Motor serbest durus
yapar.

21.06 Sifir hiz limiti

Zaman

Sifir hiz gecikmesi ile:

Sirlcu bir stop komutu alir ve bir rampa boyunca yavas-
lar. Motorun gercek hizi 21.06 Sifir hiz limiti parametresi-
nin degerinin altina distiglnde, sifir hiz gecikme
fonksiyonu etkinlesir. Gecikme sirasinda, bu fonksiyon hiz
kontrol cihazini enerji saglanmis durumda tutar: invertor
modiuile edilir, motor miknatislanir ve sirlicu bir hizli yeni-
den start igin hazirdir. Sifir hiz gecikmesi, 6rnegin joglama
islevi ile kullanilabilir.

Hiz

Hiz kontrol cihazi etkin kalir.
Motor, gercek sifir hiza
dogru yavaslar.

————————— - - - - - - 21.06 Sifir hiz limiti

<
Gecikme Zaman

0...30000 ms Sifir hiz gecikmesi. 1=1ms
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21.08  DC akim kontrolii DC tutma veya son miknatislama fonksiyonlarini etkinles- | 00b
tirir/devre digi birakir. Bkz. bélim DC miknatislanmasi,
sayfa 75.
Not: DC miknatislama motorun isinmasina neden olur.
Uzun DC miknatislama sirelerinin gerektigi uygulama-
larda harici olarak havalandiriimis motorlar kullaniimalidir.
DC miknatislama periyodu uzunsa, motora sabit yik
uygulandiginda DC miknatislama motor saftinin dénme-
sine engel olamaz.
Bit Deger
0 1 = DC tutma. Bkz. béliim DC tutma, sayfa 75.
Not: Start sinyali kapaliyken DC tutma fonksiyonunun higbir etkisi yoktur.
1 1 = Son miknatislanma. Bkz. bolim Son miknatislanma, sayfa 76.
Not: Son miknatislanma sadece segilen stop modu (bkz. parametre 21.03 Stop modu)
rampa oldugunda kullanilabilir.
2...15 |Rezerve
00b...11b DC miknatislama bolima. 1=1
21.09  DC tutma hizi Hiz kontrol modunda DC tutma hizini tanimlar. Bkz. para- | 5,00 rpm
metre 21.08 DC akim kontrolii ve DC tutma bolim,
sayfa 75.
0,00...1000,00 rpm DC tutma hizi. Bkz. par.
46.01
21.10  DC akim referansi Motor nominal akiminin yiizdesi olarak DC tutma akimini | %30,0
tanimlar. Bkz. parametre 21.08 DC akim kontrolii ve DC
miknatislanmasi bolum, sayfa 75.
%0,0...%100,0 DC tutma akimi. 1=%1
21.11  Son miknatislama Motor stop ettikten sonra son miknatislamanin etkin Os
stiresi durumda kalacagi sireyi tanimlar. Miknatislama akimi
21.10 DC akim referansi parametresi ile tanimlanir.
Bkz. parametre 21.08. DC akim kontrolii
0...3000 s Son miknatislama siresi. 1=1s
21.14  On isitma kaynak Motorda én isitmayi tetikleyen kaynagi secer. On isitma- | Kapali
secimi nin durumu 06.21 Siiriicli durum word'li 3 parametresinin
2. biti olarak gésterilir.
Notlar:
+ Isitma fonksiyonu STO'nun tetiklenmemis olmasini
gerektirir.
+ Isitma fonksiyonu siriiciiniin hata vermemis olmama-
sini gerektirir.
+ On isitma, akim iretmek icin DC tutmayi kullanir.
Kapali 0. On isitma her zaman devre disi birakilir.
Acik 1. On isitma her zaman siiriicii durduruldugunda devre 1
disi birakilir.
DI1 DI1 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 2). 4
Di4 Dl4 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 3). 5
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 220). 8
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 220). 9
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Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 220). 10
Zamanlamal 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti 1"
fonksiyon 1 (bkz. sayfa 226).
Zamanlamal 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti 12
fonksiyon 2 (bkz. sayfa 226).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2 biti 13
fonksiyon 3 (bkz. sayfa 226).
DIO1 DIO1 dijital giris/gikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0). | 14
DIO2 DIO2 dijital girig/gikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 1). | 15
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
21.16  On isitma akimi. Motoru 1sitmakta kullanilan DC akimini tanimlar. Deger %0,0
nominal motor akiminin ytizdesidir.
%0,0...%30,0 On 1sitma akimi. 1=%1
21.18  Otomatik yeniden start | Motor, otomatik yeniden start fonksiyonu kullanilarak kisa | 10,0 s
stiresi bir besleme glicu sonrasinda otomatik olarak yeniden
start edebilir. Bkz. bélim Otomatik yeniden baslatma,
sayfa 88.

Bu parametre 0,0 saniye olarak ayarlandiginda, otomatik
yeniden start devre digi birakilir. Aksi halde bu parametre,
sonrasinda yeniden start girisiminde bulunulacak maksi-
mum gui¢ hasasi siresini tanimlar. Bu siireye ayrica DC
6n sarji gecikmesinin de dahil oldugunu unutmayin.
UYARI! Fonksiyonu etkinlestirmeden 6nce, tehlikeli
durumlarin olugsmayacagindan emin olun. Fonksi-
yon surlictyl otomatik olarak yeniden baslatir ve bir
besleme kesintisinden sonra galismaya devam eder.

00s Otomatik yeniden baslatma devre disl. 0
0,1...10,0 s Maksimum gu¢ hatasi sUresi. 1=1s
21.19  Skaler start modu Skaler motor kontrol modu igin, ér. 99.04 Motor kontrol Sabit zaman

modu parametresi Skaler olarak ayarlandiginda, motor

start fonksiyonunu seger.

Notlar:

« Vektdr motor kontrol modu igin start fonksiyonu 27.071
Vektdr start modu parametresi ile segilir.

« Sabit miknatisli motorlarda, Otomatik start modu kulla-
nilmahdir.

* Bu parametre siricl galigirken degistirilemez.

Ayrica bkz. bolim DC miknatislanmasi, sayfa 75.

Normal Sifir hizdan acil start. 0
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Sabit zaman

Siiriicti start 6ncesinde motoru 6nceden miknatislar. On
miknatislama stresi 21.02 Miknatislama siresi paramet-
resi tarafindan tanimlanir. Bu mod, sabit 6n miknatislama
slresi gerekiyorsa secilmelidir (6r. motor startinin mekanik
fren birakmasi ile senkronize edilmesi gerekiyorsa). Bu
ayar ayni zamanda, yeterince uzun bir n miknatislama
suresi secilirse mimkdin olan en ytiksek kirllma momentini
garanti eder.
Not: Bu mod dénen bir motoru start etmek igin kullanila-
maz.

UYARI! SiirGict ayarlanan miknatislama suresi

gectiginde, motor miknatislama tamamlanmamig

olsa bile start eder. Tam bir kirlma momentinin
gerektigi uygulamalarda, sabit miknatislama siiresinin tam
miknatislama ve moment Uretimi saglayacak uzunlukta
oldugundan emin olun.

1

Otomatik

Siirlicti donen bir motoru baglatmak igin otomatik olarak
dogru cikis frekansini seger. Bu, motor zaten doniyorsa
ve slrlicl akim frekansini da diizglin baslatilacaksa hizli
start icin yararlidir.

Not: Cok motorlu sistemlerde kullanilamaz.

Moment ylkseltme

Moment yukseltimi baglatmada uygulanir ve ¢ikis frekansi
nominal frekansin %40'inin Gizerine ¢iktiginda veya refe-
rans degerine esit oldugunda sonlanir.

Otomatik + ylkseltme

Hizli start rutini dénen motoru algilamazsa, moment yiik-
seltme uygulanir.

21.21

DC tutma frekansi.

Kullanimdaki galisma modu Skaler frekans modu oldu-
gunda, 21.09 DC tutma hizi parametresi yerine kullanilan
DC tutma frekansini tanimlar. Bkz. parametre 19.01 Ger-
cek ¢calisma modu, 21.08 DC akim kontrolii ve DC tutma
bélumu, sayfa 75.

5,00 Hz

0,00...1000,00 Hz

DC tutma frekansi.

1=1Hz

21.22

Start gecikmesi

Start gecikmesini tanimlar. Baslatma kosullari kargilandik-
tan sonra, siirlicli gecikme sonra erene kadar bekler ve
motoru baslatir. Gecikme sirasinda, AFE9 Start gecikmesi
uyarisi gosterilir.

Start gecikmesi tim start modlariyla kullanilabilir.

0,00s

0,00...60,00 s

Start gecikmesi

1=1s

21.23

Yumusak kalkis

Yumusak kalkis fonksiyonunu etkinlestirir. Yumusak kalkis
fonksiyonu, motor hizi 21.25 Yumusak kalkis hizi de@eri-
nin altinda oldugunda 21.24 Yumusak kalkis akimi para-
metresiyle tanimlanan limitin altindaki motor akimini
sinirlar.

Devre disi

Devre disi

Yumusak kalkis devre disi

Her zaman devrede

Yumusak kalkis fonksiyonu, hiz limitin altindaysa her
zaman etkindir.

Sadece kalkis

Yumusak kalkis fonksiyonu sadece hiz limitin altindaysa
etkindir.

21.24

Yumusak kalkis akimi

Yumusak kalkis etkinken motora uygulanan akim.

50,0%

10... %100

1= %1

21.25

Yumusak kalkis hizi

Akim uygulandiginda yumusak kalkis hizini ayarla.

%10,0

2... %100

1= %1
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21.26

Moment ylikseltme
akimi

«Moment yiikseltme» baglatma modu sirasinda motora
uygulanan maksimum akimi tanimlar. Parametre degeri
nominal motor akiminin ylizdesidir. Parametrenin nominal
degeri %100,0'dlr. «Moment yiikseltme» baslatma modu
sadece motor kontrol modu «Skaler» oldugunda kullanila-
bilir. Moment yikseltme yalniz baglatmada uygulanir ve
cikis frekansi nominal frekansin %40'inin Gzerine gikti-
ginda veya referans degerine esit oldugunda sonlanir.

%100,0

15... %300

0,01 =%1

21.30

Hiz kompanzasyonlu
durdurma modu

Sirlciyld durdurma ydntemini secer. Ayrica bkz. bélim
Hiz kompanzasyonlu durdurma, sayfa 78.
Hiz kompanzasyonlu durma sadece
« galisma modu moment degilse ve
+ 21.03 Stop modu parametresi Etkin olursa, veya
* 20.11 Calisma izni stop modu parametresi Etkin
olursa (Calisma izninin kayip olmasi durumunda)
etkindir.

Kapali

Kapali

21.03 Stop modu parametresine gére durma, hiz kompan-
zasyonlu durma yok.

Hiz komp ILR

Ddénme yoni ileriyse, hiz kompanzasyonu sabit mesafe
frenlemede kullanilir. Hiz farki (kullanilan hiz ve maksi-
mum hiz arasindaki), rampada motor durduruimadan
once suriici mevcut hizda galistirilarak kompanse edilir.
Eger dénus yonu geriye ise, surlici rampada durdurulur.

Hiz komp GER

Ddénme yonu geriyse, hiz kompanzasyonu sabit mesafe
frenlemede kullanilir. Hiz farki (kullanilan hiz ve maksi-
mum hiz arasindaki), rampada motor durdurulmadan
once surlct mevcut hizda galistirilarak kompanse edilir.
Eger dénus yonu ileriye ise, surlici rampada durdurulur.

Hiz komp bipolar

Hiz kompanzasyonu dénme yéniinden bagimsiz olarak
sabit mesafe frenlemede kullanilir. Hiz farki (kullanilan hiz
ve maksimum hiz arasindaki), rampada motor durdurul-
madan énce slrlcu mevcut hizda calistirilarak kompanse
edilir.

21.31

Hiz kompanzasyonlu
durdurma gecikmesi

Bu gecikme. maksimum hizdan bir stop sirasinda mesafeyi
toplam kat edilen mesafeye ekler. Kat edilen mesafenin yal-
niz yavaslama oraniyla belilenmemesi igin mesafeyi
gereksinimlere uyacak sekilde ayarlamakta kullanilir.

0,00 s

0,00...1000,00 s

Hiz gecikmesi.

1=1s

21.32

Hiz komp stop esigi

Bu parametre, altina inildiginde Hiz kompanzasyonlu dur-
durma 6zelliginin devre digi birakildidi bir hiz esigini ayar-
lar. Bu hiz bolgesinde, hiz kompanzasyonlu durdurma
girisiminde bulunulmaz ve siriicli rampa opsiyonunu kul-
laniyormus gibi durur.

%10

%0...%100

Motor nominal hizinin ylizdesi olarak hiz esigi.

= %1

21.34

Otomatik yeniden
baslatma zorlama

Otomatik yeniden baslatmayi zorlar. parametre sadece
95.04 Kontrol karti beslemesi parametresi Harici 24V ola-
rak ayarlandiginda etkindir.

Devrede

Devre Disi

Otomatik yeniden baslatmayi zorlama devre disi.
21.18 Otomatik yeniden start siiresi parametresinin degeri
0,0 s'den blyiikse parametre etkindir.

www.eforsan.com
0542 291 58 92
0242 335 40 42



168 Parametreler

No.

Ad/Deger

Aciklama

Varsayilan
FbEq 16

Devrede

Otomatik yeniden baslatmayi zorlama etkinlestirildi.

21.18 Otomatik yeniden start siiresi parametresi yok sayi-
lir. Surlicti asla diiguk gerilim hatasi tetiklemez ve start
sinyali daima agik kalir. DC gerilimi yeniden saglandi-
ginda, normal galisma devam eder.

1

22 Hiz referansi segimi

Hiz referansi segimi; motor potansiyometresi ayarlari.
476...480 sayfalarindaki kontrol zinciri semalarina bakin.

22.01

Hiz ref sinirsiz

Hiz referansi segim blogunun ¢ikisini gésterir. 476. sayfa-
daki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.

0,00 rpm

-30000,00...
30000,00 rpm

Segilen hiz referansinin degeri.

Bkz. par.
46.01

22.11

Ext1 hiz ref1

Ext1 hiz referansi kaynagi 1'i seger.

iki sinyal kaynagi bu parametre ve 22.12 Ext1 hiz ref2
tarafindan tanimlanabilir. iki sinyale uygulanan bir mate-
matiksel fonksiyon (22.13 Ext1 hiz fonksiyonu) bir Ext1
referansi olusturur (asagidaki sekilde A).

19.11 Ext1/Ext2 se¢imi parametresi tarafindan segilen bir
dijital kaynak Ext1 referansiyla ona karsilik gelen 22.18
Ext2 hiz ref1, 22.19 Ext2 hiz ref2 ve 22.20 Ext2 hiz fonksi-
yonu parametreleriyle tanimlanan Ext2 referansi arasinda
gecis yapmak igin kullanilabilir (asagidaki sekilde B).

22.11
22.13
0 —
Al — Ref1
e (N |—
------ Toplamal——o
Diger —{ Cikartmal—o
Somal—o —®
i Ext1
22.12 MIN —o X
o0 — MAKS |———0
Al —
FB —| G B
Diser — 19.11
iger —
0
22.18 1
22.20
0 p—
Al — Ref1
a7 6 -
o Toplama——o Ext2
Diger —{ Cikartmal—o
Carpmai—q —
22.19 MN o
o0 | MAKS |——©
Al —
FB —]| 6 B
Diger —

Entegre
panel
(ref saklandi)

@

Sifir

| Yok.

| 0
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Al1 dlgeklendirilmis 12.12 Al1 lgeklendirilen degeri. 1
Al2 dlgeklendirilmis 12.22 Al2 élgeklendirilen degeri. 2
FB Arefl 03.05 FB A referansi 1 4
FB Aref2 03.06 FB A referansi 2. 5
EFB ref1 03.09 EFB referansi 1. 8
EFB ref2 03.10 EFB referansi 2. 9
Motor 22.80 Motor potansiyometresi ref gercek (motor potansi- | 15
potansiyometresi yometresinin gikist).
PID 40.01 Proses PID ¢ikisi gercek (proses PID kontrol cihazi- | 16
nin ¢ikist).
Frekans girisi 1 11.38 Frek girisi 1 gergek degeri (DI3 veya DI4 frekans 17
girisi olarak kullanildiginda).
Kontrol paneli Kontroliin dénecegdi konum igin kontrol sistemi tarafindan | 18
(ref sakland1) kaydedilen panel referansi (03.01 Panel referansi,
bkz. sayfa 112) referans olarak kullanilir.
Referans
A | @ Ext1referansi
X- X- =% - W X Ext2 referansi
=— Etkin referans
—o—o—9¢-0- o - Etkin olmayan referans
I >t
Ext1 -> Ext2
Kontrol paneli Onceki kontrol konumu igin panel referansi (03.01 Panel | 19
(ref kopyaland1) referansi), kontrol konumu degistiginde iki konumun refe-
ranslari ayni tirdense (6r. frekans/hiz’moment/PID) refe-
rans olarak kullanilir; aksi halde gergek sinyal yeni
referans olarak kullanilir.
Referans
| @ Ext1 referansi
% Ext2 referansi
- — Etkin referans
‘e - o - Etkin olmayan referans
‘ >t
Ext1 -> Ext2
Entegre panel Bkz. yukaridaki Kontrol paneli (ref saklandi) 20
(ref saklandi)
Entegre panel Bkz. yukaridaki Kontrol paneli (ref kopyalandi) 21
(ref kopyalandi)
Frekans girisi 2 11.46 Frek girisi 2 gercek degeri (DI3 veya DI4 frekans 22
girisi olarak kullanildiginda).
MotPot Vinci Ving motor potansiyometresinin ¢ikisi. Bkz. 22.230 Ving 31
motpot ref ger.
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
22.12  Ext1 hiz ref2 Ext1 hiz referansi kaynagi 2'yi secer. Sifir
Referans kaynagi sec¢iminin semasi igin, bkz. parametre
22.11 Ext1 hiz ref1.
Sifir Yok. 0
Al1 dlgeklendirilmis 12.12 Al1 dlgeklendirilen degeri. 1
Al2 dlgeklendirilmis 12.22 Al2 dlgeklendirilen degeri. 2
FB A ref1 03.05 FB A referansi 1 4
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FB Aref2 03.06 FB A referansi 2. 5
EFB ref1 03.09 EFB referansi 1. 8
EFB ref2 03.10 EFB referansi 2. 9
Motor 22.80 Motor potansiyometresi ref gergek (motor potansi- | 15
potansiyometresi yometresinin ¢ikisi).
PID 40.01 Proses PID gikigi gercek (proses PID kontrol cihazi- | 16
nin gikist).
Frekans girisi 1 11.38 Frek girisi 1 gercek degeri (DI3 veya DI4 frekans 17
girisi olarak kullanildiginda).
Kontrol paneli Kontrollin dénecegi konum icin kontrol sistemi tarafindan | 18
(ref saklandi) kaydedilen panel referansi (03.01 Panel referansi,
bkz. sayfa 112) referans olarak kullanilir.
Referans
A | @ Ext1referansi
X - X- =% - H(—x— X Ext2 referansi
— Etkin referans
—o—o—¢-0--o - Etkin olmayan referans
: >t
Ext1 -> Ext2
Kontrol paneli Onceki kontrol konumu igin panel referansi (03.07 Panel | 19
(ref kopyalandi) referansi), kontrol konumu degistiginde iki konumun refe-
ranslari ayni tirdense (6r. frekans/hiz‘zmoment/PID) refe-
rans olarak kullanilir; aksi halde gergek sinyal yeni
referans olarak kullanilir.
Referans
| @ Ext1 referansi
% Ext2 referansi
- =— Etkin referans
‘e - 9. + Etkin olmayan referans
T L
Ext1 -> Ext2
Entegre panel Bkz. yukaridaki Kontrol paneli (ref saklandr) 20
(ref saklandi)
Entegre panel Bkz. yukaridaki Kontrol paneli (ref kopyalandi) 21
(ref kopyalandi)
Frekans girisi 2 11.46 Frek girisi 2 gercek degeri (DI3 veya Dl4 frekans 22
girisi olarak kullanildiginda).
Diger Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
22.13  Ext1 hiz fonksiyonu 22.11 Ext1 hiz ref1 ve 22.12 Ext1 hiz ref2 parametreleriile | Ref1
secilen referans kaynaklari arasinda bir matematiksel
fonksiyon seger. 22.11 Ext1 hiz ref1 parametresindeki
semaya bakin.
Ref1 22.11 Ext1 hiz ref1 ile segilen sinyal hiz referansi 1 olarak | 0
kullanilabilir (fonksiyon uygulanmaz).
Topla (ref1 + ref2) Referans kaynaklarinin toplami, hiz referansi 1 olarak kul- | 1
lanilir.
Cikar (ref1 - ref2) Referans kaynaklarinin farki ([22.11 Ext1 hiz ref1]-[22.12 | 2
Ext1 hiz ref2]) hiz referansi 1 olarak kullanilir.
Carp (ref1 x ref2) Referans kaynaklarinin garpimi, hiz referansi 1 olarak kul- | 3
lanihir.

www.eforsan.com

0542 291 58 92
0242 335 40 42



Parametreler 171

No. Ad/Deger Aciklama Varsayilan
FbEq 16
Min (ref1, ref2) Referans kaynaklarinin en kiigiig, hiz referansi 1 olarak | 4
kullanilir.
Maks (ref1, ref2) Referans kaynaklarinin en bly(igu, hiz referansi 1 olarak |5
kullanihr.
Abs (ref1) Referans kaynaklarinin mutlak degeri, hiz referansi 1 ola- | 6
rak kullanilir.

22.18  Ext2 hiz ref1 Ext2 hiz referansi kaynagi 1'i secer. Sifir
iki sinyal kaynagi bu parametre ve 22.19 Ext2 hiz ref2
tarafindan tanimlanabilir. Iki sinyale uygulanan bir mate-
matiksel fonksiyon (22.20 Ext2 hiz fonksiyonu) bir Ext2
referansi olusturur . 28.11 Ext1 frekans ref1 parametresin-
deki semaya bakin.

Sifir Yok. 0
Al1 dlgeklendirilmis 12.12 Al1 blgeklendirilen degeri. 1
Al2 dlgeklendirilmis 12.22 Al2 dlgeklendirilen degeri. 2
FB A ref1 03.05 FB A referansi 1. 4
FB Aref2 03.06 FB A referansi 2 5
EFB ref1 03.09 EFB referansi 1. 8
EFB ref2 03.10 EFB referansi 2. 9
Motor 22.19 Motor potansiyometresi ref gergek (motor potansi- | 15
potansiyometresi yometresinin ¢ikisi).
PID 40.01 Proses PID ¢ikisi gercek (proses PID kontrol cihazi- | 16
nin ¢ikist).
Frekans girigi 1 11.38 Frek girisi 1 gercek degeri (DI3 veya DI4 frekans 17
girisi olarak kullanildiginda).
Kontrol paneli Kontroliin dénecegi konum icin kontrol sistemi tarafindan | 18
(ref saklandi) kaydedilen panel referansi (03.01 Panel referansi, bkz.
sayfa 112) referans olarak kullanilir.
Referans
“ | @ Ext1referansi
X = K- =% - W % Ext2 referansi
— Etkin referans
——o—9o—9-0--o - Etkin olmayan referans
T >t
Ext1 -> Ext2
Kontrol paneli Onceki kontrol konumu igin panel referansi (03.01 Panel | 19
(ref kopyalandi) referansi, bkz.sayfa 112), kontrol konumu degistiginde iki
konumun referanslari ayni tiirdense (6r. fre-
kans/hiz’moment/PID) referans olarak kullanihr; aksi
halde gercek sinyal yeni referans olarak kullanilir.
Referans
@ Ext1referansi
X Ext2 referansi
=— Etkin referans
‘e - o. - Etkin olmayan referans
T -t
Ext1 -> Ext2
Entegre panel Bkz. yukaridaki Kontrol paneli (ref saklandr) 20
(ref saklandi)
Entegre panel Bkz. yukaridaki Kontrol paneli (ref kopyalandt) 21

(ref kopyalandi)
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Frekans girisi 2 11.46 Frek girisi 2 gercek degeri (DI3 veya Dl4 frekans 22
girigi olarak kullanildiginda).
Diger Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
22.19  Ext2 hiz ref2 Ext2 hiz referansi kaynagi 2'yi seger. Sifir
Segimler ile referans kaynagi segiminin semasi igin,
bkz. 22.18 Ext2 hiz ref1 parametresi.
22.20  Ext2 hiz fonksiyonu 22.18 Ext2 hiz ref1 ve 22.19 Ext2 hiz ref2 parametreleriile | Ref1
segilen referans kaynaklari arasinda bir matematiksel
fonksiyon seger. 22.18 Ext2 hiz ref1 parametresindeki
semaya bakin.
Ref1 Ext2 hiz ref1 ile segilen sinyal hiz referansi 1 olarak kulla- | 0
nilabilir (fonksiyon uygulanmaz).
Topla (ref1 + ref2) Referans kaynaklarinin toplami, hiz referansi 1 olarak kul- | 1
lanihr.
Cikar (ref1 - ref2) Referans kaynaklarinin farki ([22.11 Ext1 hiz ref1] - 2
[22.12 Ext1 hiz ref2]) hiz referansi 1 olarak kullanihr.
Carp (ref1 x ref2) Referans kaynaklarinin ¢arpimi, hiz referansi 1 olarak kul- | 3
lanihr.
Min (ref1, ref2) Referans kaynaklarinin en kiigigu, hiz referansi 1 olarak |4
kullanihr.
Maks (ref1, ref2) Referans kaynaklarinin en biiyugu, hiz referansi 1 olarak | 5
kullanilir.
Abs (ref1) Referans kaynaklarinin mutlak degeri, hiz referansi 1 ola- | 6
rak kullanilir.
22.21  Sabit hiz fonksiyonu Sabit hizlarin nasil segildigini ve sabit bir hiz uygulanirken | 1h
donils yoni sinyalinin degerlendirilip degerlendiriimedigini
belirler.

Bit Adi

Bilgi

0 Sabit hiz modu

Uic kaynak kullanilarak 7 sabit hiz segilebilir.

1 = Birlesik: 22.22, 22.23 ve 22.24 parametreleri tarafindan tanimlanan

0 = Ayrik: Sirasiyla 22.22, 22.23 ve 22.24 parametreleri tarafindan
tanimlanan kaynaklarla, 1, 2 ve 3 sabit hizlari ayri ayr etkinlestirilir.
Uyumsuzluk durumunda, en kiiclik degere sahip sabit hiz dnceliklidir.

1 Yon izni

olanak saglar.

VAN

ileri yonde caligir.

1 = Start yo6nu: Sabit hiz igin ¢alisma yonuni belirlemek amaciyla, sabit
hiz ayarinin (22.26...22.32 parametreleri) isareti yon sinyali (ileri: +1,
geri: -1). 22.26...22.32 parametrelerindeki degerlerin timi pozitif ise bu,
etkili bir sekilde surticide 14 (7 ileri, 7 geri) sabit hiz bulunmasina

UYARI: Yon sinyali geri ise ve etkin sabit hiz negatifse, siiriic

(28.26...28.32 parametreleri) isareti ile belirlenir.

0 = Parametreye gore: Sabit frekans calisma yon, sabit hiz ayarinin

2 Hiz adimi

1 = Hiz adimi etkinlestir; 0 = Hiz adimi devre disi birak

3...15 |Rezerve

0000h...FFFFh

| Sabit hiz konfiglirasyon word'l.
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22.22  Sabit hiz segimi 1 22.21 Sabit hiz fonksiyonu parametresi 0 biti O (Ayrik) DI2

iken, sabit hiz 1'i etkinlestiren bir kaynak secer.

22.21 Sabit hiz fonksiyonu parametresi 0 biti 1 (Birlesik)
iken, bu parametre ve 22.23 Sabit hiz se¢imi 2 ve
22.24 Sabit hiz se¢imi 3 parametreleri, durumlari sabit
hizlar su sekilde etkinlestiren ¢ kaynagi seger:

Kaynak 22.22 | Kaynak 22.23 | Kaynak 22.24
par. ile par. ile par. ile Sabit hiz etkin
tanimlanur. tanimlanir. tanimlanir.
0 0 0 Yok
1 0 0 Sabit hiz 1
0 1 0 Sabit hiz 2
1 1 0 Sabit hiz 3
0 0 1 Sabit hiz 4
1 0 1 Sabit hiz5
0 1 1 Sabit hiz 6
1 1 1 Sabithiz7
Her zaman kapali 0 (her zaman kapal). 0
Her zaman agik 1 (her zaman acik). 1
DI1 DI1 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (70.02 DI gecikmeli durumu, bit 2). 4
Dl4 Dl4 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 3). 5
DIO1 DIO1 dijital giris/gikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0). | 10
DIO2 DIO2 dijital girig/gikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0). | 11
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0. biti. 18
fonksiyon 1
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1. biti. 19
fonksiyon 2
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2. biti. 20
fonksiyon 3
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0. biti. 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1. biti. 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2. biti. 26
Denetim 4 32.01 Denetim durumu 3. biti. 27
Denetim 5 32.01 Denetim durumu 4. biti. 28
Denetim 6 32.01 Denetim durumu 5. biti. 29
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
22.23  Sabit hiz se¢imi 2 22.21 Sabit hiz fonksiyonu parametresi 0 biti O (Ayrik) Her zaman
iken, sabit hiz 2'yi etkinlestiren bir kaynak seger. kapall
22.21 Sabit hiz fonksiyonu parametresi 0 biti 1 (Birlesik)
iken, bu parametre ve 22.22 Sabit hiz segimi 1 ve
22.24 Sabit hiz se¢cimi 3 parametreleri, sabit hizlari etkin-
lestirmek igin kullanilan t¢ kaynak seger:
Opsiyonlar igin, bkz. parametre 22.22 Sabit hiz segimi 1.

www.eforsan.com
0542 291 58 92
0242 335 40 42



174 Parametreler

No. Ad/Deger Aciklama Varsayilan
FbEq 16
22.24  Sabit hiz secimi 3 22.21 Sabit hiz fonksiyonu parametresi 0 biti 0 (Ayrik) Her zaman
iken, sabit hiz 3' etkinlestiren bir kaynak secer. kapall
22.21 Sabit hiz fonksiyonu parametresi 0 biti 1 (Birlesik)
iken, bu parametre ve 22.22 Sabit hiz segimi 1 ve 22.23
Sabit hiz segimi 2 parametreleri, sabit hizlar etkinlestir-
mek igin kullanilan (¢ kaynak seger: 22.22 Sabit hiz
se¢imi 1 parametresindeki tabloya bakin.
Opsiyonlar igin, bkz. parametre 22.22 Sabit hiz segimi 1.
22.26  Sabithiz 1 Sabit hiz 1'i tanimlar (sabit hiz 1 segildiginde motorun 300,00 rpm
donecegi hiz).
-30000,00... Sabit hiz 1. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.27 Sabit hiz 2 Sabit hiz 2'yi tanimlar. 600,00 rpm
-30000,00... Sabit hiz 2. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.28  Sabit hiz 3 Sabit hiz 3' tanimlar. 900,00 rpm
-30000,00... Sabit hiz 3. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.29  Sabithiz 4 Sabit hiz 4'G tanimlar. 1200,00 rpm
-30000,00... Sabit hiz 4. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.30 Sabithiz 5 Sabit hiz 5'i tanimlar. 1500,00 rpm
-30000,00... Sabit hiz 5. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.31  Sabithiz 6 Sabit hiz 6'yi tanimlar. 2400,00 rpm
-30000,00... Sabit hiz 6. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.32 Sabithiz7 Sabit hiz 7'yi tanimlar. 3000,00 rpm
-30000,00... Sabithiz 7. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.41  Givenli hiz ref Asagidakiler gibi denetim fonksiyonlari ile kullanilan bir 0,00 rpm
guvenli hiz referans degeri tanimlar:
* 12.03 Al denetim fonksiyonu
* 49.05 lletisim kaybi islemi
* 50.02 FBA A iletisim kaybi fonksiyonu.
-30000,00... Glvenli hiz referansi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.42  Joglama 1 ref Joglama fonksiyonu 1 igin hiz referansini tanimlar. Jog- 0,00 rpm
lama hakkinda daha fazla bilgi igin, bkz. sayfa 68.
-30000,00... Joglama fonksiyonu 1 i¢in hiz referansi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.43  Joglama 2 ref Joglama fonksiyonu 2 igin hiz referansini tanimlar. Jog- 0,00 rpm
lama hakkinda daha fazla bilgi igin, bkz. sayfa 68.
-30000,00... Joglama fonksiyonu 2 i¢in hiz referansi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
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22.51  Kritik hiz fonksiyonu Kritik hizlar fonksiyonunu etkinlestirir/devre disi birakir. 0000h
Ayrica belirtilen araliklarin her iki déniis yéniinde etkili
olup olmayacagini belirler.

Ayrica bkz. bolim Kritik hizlar/frekanslar, sayfa 66.

Bit Adi Bilgi

0 Devrede 1 = Devrede: Kritik hizlar devrede.
0 = Devre digi: Kritik hizlar devre disI.

1 Isaret modu 1 = Isaretlendi: 22.52...22.57 parametrelerinin isaretleri dikkate alinir.
0 = Mutlak: 22.52...22.57 parametreleri mutlak degerler olarak kullanilir.
Her aralik her iki doniis y6nu igin etkilidir.

2...15 |Rezerve

0000h...FFFFh Kritik hiz konfiglirasyon word'u. 1=1

22.52  Kritik hiz 1 ddsik Kritik hiz araligi 1 i¢in alt limiti tanimlar. 0,00 rpm
Not: Bu deger, 22.53 Kritik hiz 1 yiiksek degerinden kiglik
veya bu deg@ere esit olmalidir.

-30000,00... Kritik hiz 1 igin alt limit. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.53  Kritik hiz 1 yiiksek Kritik hiz arahigi 1 icin Gst limiti tamimlar. 0,00 rpm
Not: Bu deger, 22.52 dederinden biyulk veya bu degere
esit olmalidir.
-30000,00... Kritik hiz 1 igin Ust limit. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.54  Kritik hiz 2 diigiik Kritik hiz araligi 2 igin alt limiti tanimlar. 0,00 rpm

Not: Bu deger, 22.55 degderinden kiguk veya bu degere
esit olmalidir.

-30000,00... Kritik hiz 2 igin alt limit. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.55  Kritik hiz 2 yiiksek Kritik hiz araligi 2 i¢in Ust limiti tanimlar. 0,00 rpm
Not: Bu deger, 22.54 degerinden bliylik veya bu degere
esit olmalidir.
-30000,00... Kritik hiz 2 igin Ust limit. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.56  Kiritik hiz 3 diigtik Kritik hiz araligi 3 i¢in alt limiti tanimlar. 0,00 rpm
Not: Bu deger, 22.57 deg@erinden kigik veya bu degere
esit olmalidir.
-30000,00... Kritik hiz 3 igin alt limit. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.57  Kritik hiz 3 yliksek Kritik hiz arahgi 3 igin Ust limiti tanimlar. 0,00 rpm

Not: Bu deger, 22.56 de@erinden buyulk veya bu degere
esit olmalidir.

-30000,00... Kritik hiz 3 igin Ust limit. Bkz. par.

30000,00 rpm 46.01
22.71  Motor Motor potansiyometresi modunu etkinlestirir ve secer. Devre disi

potansiyometresi Bkz. Program ézellikleri bélimiindeki Hiz kontrolii perfor-

fonksiyonu mans degerleri Kismi.

Devre digi Motor potansiyometresi devre digi birakilir ve degeri 0 ola- | 0

rak ayarlanir.
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Devrede (gl Etkinlestirildiginde, motor potansiyometresi énce 1
verildiginde baslat) 22.72 parametresi ile tanimlanan degeri kullanir. Deger
ardindan 22.73 ve 22.74 parametreleri ile yikseltme ve
dusirme kaynaklarindan ayarlanabilir.
Bir gii¢ gevrimi motor potansiyometresini dnceden tanim-
lanan baslangi¢ degerine (22.72) sifirlar.
Devrede (her zaman) | Devrede (gli¢ verildiginde baglat) gibidir, ancak motor 2
devam et) potansiyometresi degeri bir glic gevriminde korunur.
Devrede (gergege Baska bir referans kaynagi segildiginde, motor potansiyo- | 3
baslat) metresinin degeri o referansi takip eder. Referansin kay-
nagdi motor potansiyometresine déndikten sonra, degeri
yukari ve asagi kaynaklarla (22.73 ve 22.74 ile tanimla-
nan) tekrar degistirilebilir.

22.72  Motor potansiyomet- Motor potansiyometresi igin bir baslangi¢ degeri (baslan- | 0,00
resi baglangi¢ degeri | gi¢ noktasi) tanimlar. Parametre secimlerine bkz. 22.71.
-32768,00...32767,00 | Motor potansiyometresi icin baslangi¢ degeri. 1=1

22.73  Motor potansiyomet- Motor potansiyometresi yukari sinyali kaynagini secer. Secilmedi
resi yiikseltme kay- 0 = Degisiklik yok
nagi 1 = Motor potansiyometresi degerini arttirir. (Yikseltme ve

disurme kaynaklari ayni anda agilirsa, potansiyometre
degeri degismez.)

Secilmedi 0. 0
Segildi 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (70.02 DI gecikmeli durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 2). 4
Dl4 Dl4 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 3). 5
DIO1 DIO1 dijital giris/gikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0). | 10
DIO2 DIO2 dijital girig/gikisi (71.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0). | 11
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0. biti. 18
fonksiyon 1

Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1. biti. 19
fonksiyon 2

Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2. biti. 20
fonksiyon 3

Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0. biti. 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1. biti. 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2. biti. 26
Denetim 4 32.01 Denetim durumu 3. biti. 27
Denetim 5 32.01 Denetim durumu 4. biti. 28
Denetim 6 32.01 Denetim durumu 5. biti. 29
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -

22.74  Motor potansiyomet- Motor potansiyometresi asagi sinyali kaynagini seger. Secilmedi

resi digtirme kaynagdi | 0 = Degisiklik yok
1 = Motor potansiyometresi degerini disurur. (Yikseltme
ve dlUsurme kaynaklari ayni anda acilirsa, potansiyometre
degeri degismez.)
Opsiyonlar icin, bkz. parametre 22.73.
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22.75  Motor potansiyomet- Motor potansiyometresinin degisim oranini tanimlar. Bu 40,0 s
resi rampa sliresi parametre motor potansiyometresinin minimum degerden
(parametre 22.76) maksimum degere (parametre 22.77)
gecmesi igin gereken slreyi tanimlar. Ayni degisim orani
her iki yonde de gegerlidir.
0,0...3600,0 s Motor potansiyometresi degisim suresi. 1=1s
22.76  Motor potansiyomet- Motor potansiyometresinin minimum degerini tanimlar. -50,00
resi min degeri Not: Vektdr kontrol modu kullanilirsa, bu parametrenin
degeri degistirilmelidir.
-32768,00...32767,00 | Motor potansiyometresi minimum degeri. 1=
22.77  Motor potansiyomet- Motor potansiyometresinin maksimum degerini tanimlar. | 50,00
resi maks degeri Not: Vektdr kontrol modu kullanilirsa, bu parametrenin
degeri degistiriimelidir.
-32768,00...32767,00 | Motor potansiyometresi maksimum degeri. 1=1
22.80  Motor potansiyomet- Motor potansiyometresi fonksiyonunun ¢ikisini gosterir. -
resi ref gergek (Motor potansiyometresi, 22.71...22.74 parametreleri kul-
lanilarak konfigiire edilir.)
Bu parametre salt okunurdur.
-32768,00...32767,00 | Motor potansiyometresinin degeri. 1=1
22.86  Gergek hiz referansi 6 | 19.11 Ext1/Ext2 secimi tarafindan segilen hiz referansinin | 0,00 rpm
(Ext1 veya Ext2) deg@erini gorintller. 22.11 Ext1 hiz ref1
parametresindeki semaya veya 476. sayfadaki kontrol zin-
ciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-30000,00... Ek 2 sonrasinda hiz referansi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.87  Gergek hiz referansi 7 | Kritik hizlarin uygulamasindan énce hiz referansinin 0,00 rpm
degerini gosterir. 476. sayfadaki kontrol zinciri semasina
bakin.
Asagidakilerle gegersiz kilnmadigi siirece, deger
22.86 Gergek hiz referansi 6'dan alinir
« herhangi bir sabit hiz
* bir joglama referansi
« ag kontrol referansi
« kontrol paneli referansi
* guvenli hiz referansi.
Bu parametre salt okunurdur.
-30000,00... Kritik hizlarin uygulamasindan énce hiz referansi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.211  Hiz referansi sekli Hiz referansi seklini tanimlar. Lineer
Ayrica bkz. bolim Parabolik hiz referansi, sayfa 532.
Lineer Lineer hiz referansi. 0
Parabolik 1 X2 hiz referansi. 1
Parabolik 2 X3 hiz referansi. 2
22.220 Ving motpot etkin Ving motoru potansiyometre fonksiyonunu etkinlestirmek | Secilmedi
icin kaynagi seger veya etkinlestirir. Bkz. bolim Ving
motoru potansiyometresi., sayfa 535.
Segilmedi Ving motoru potansiyometre fonksiyonu devre disi bira- 0
kildi.
Segildi Ving motoru potansiyometre fonksiyonu etkinlestirildi. 1
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DI1 DI1 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 2). 4
Dl4 Dl4 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 3). 5
DIO1 DIO1 dijital giris/gikisi (71.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0). | 10
DIO2 DIO2 dijital girig/gikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0). | 11
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0. biti. 18
fonksiyon 1
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1. biti. 19
fonksiyon 2
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2. biti. 20
fonksiyon 3
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0. biti. 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1. biti. 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2. biti. 26
Denetim 4 32.01 Denetim durumu 3. biti. 27
Denetim 5 32.01 Denetim durumu 4. biti. 28
Denetim 6 32.01 Denetim durumu 5. biti. 29
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 106). -
22.223 Ving motpot hiz se¢ Ving motoru potansiyometresi hizlan sinyali kaynagini Secilmedi
seger. Bkz. bdlum Ving motoru potansiyometresi.,
sayfa 535.
Secilmedi Degisiklik yok. 0
Segcildi Secili ydne bagli olarak motor potansiyometresinin dege- | 1
rini arttinr. Olasi etki 22.225 Ving motpot sw parametre-
sinde, 3. ve 4. bitlerde goriilebilir.
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 2). 4
DI4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 3). 5
DIO1 DIO1 dijital girig/gikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0). | 10
DIO2 DIO2 dijital giris/gikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0). | 11
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0. biti. 18
fonksiyon 1
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1. biti. 19
fonksiyon 2
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2. biti. 20
fonksiyon 3
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0. biti. 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1. biti. 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2. biti. 26
Denetim 4 32.01 Denetim durumu 3. biti. 27
Denetim 5 32.01 Denetim durumu 4. biti. 28
Denetim 6 32.01 Denetim durumu 5. biti. 29
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 106). |-
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22.224 Ving motpot min hizi Baslangicta motor potansiyometresi icin bir baglangi¢ 0,00
degeri (baslangic noktasi) tanimlar. Bkz. bélum Ving
motoru potansiyometresi., sayfa 535.
0,00...30000 Minimum hiz. 1=
22.225 Ving motpot sw Ving motoru potansiyometresi durum word'u. 0000h
Bit Adi Aciklama
0 Ving motpot Ving motoru potansiyometre fonksiyonunun durumu.
etkinlestirildi 1 = Ving motoru potansiyometresi etkinlestirildi.
0 = Ving motoru potansiyometresi devre digi birakildi.
1.2 Rezerve
3 Ving motpot Cikis deg@erini arttirmak amaciyla motor potansiyometresinin dort girisi
yukari kaynadi |icin kaynak olarak kullanilir.
1 = Arttinlmis gikis referansiyla ving motoru potansiyometresi.
0 = Arttinimis ¢ikis referansi olmadan ving motoru potansiyometresi.
4 Ving motpot Cikis deg@erini azaltmak amaciyla motor potansiyometresinin dort girisi
asagi kaynag! |icin kaynak olarak kullanilir.
1 = Azaltiimis ¢ikis referansiyla ving motoru potansiyometresi.
0 = Azaltilmis ¢ikis referansi olmadan ving motoru potansiyometresi.
5...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Durum word'd. 1=1
22.226 Ving motpot min Ving motoru potansiyometresinin minimum degerini tanim- | -50,00
degeri lar.
-30000,00... Minimum deger 1=1
30000,00
22.227 Ving motpot maks Ving motor potansiyometresinin maksimum degerini 50,00
degeri tanimlar.
-30000,00... Maksimum deger 1=1
30000,00
22.230 Ving motpot ref ger Motor potansiyometresi fonksiyonunun ¢ikisini goriintiler. | 0,00
-30000,00... 1=
30000,00
23 Hiz referansi rampasi Hiz referansi rampasi ayarlari (sirlict igin hizlanma ve
yavaslama degerlerinin programlanmasi).
478. sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
23.01  Hiz ref rampa girisi Rampa ve sekillendirme fonksiyonlarina girmeden 6nce -
kullanilan hiz referansini (rpm) gosterir. 478. sayfadaki
kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-30000,00... Rampa ve sekillendirme 6ncesinde hiz referansi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
23.02  Hiz ref rampa cikisi Rampali ve sekilli hiz referansini rpm cinsinden gosterir. -
478. sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-30000,00... Rampa ve sekillendirme sonrasinda hiz referansi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
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23.11

Rampa ayari se¢imi

23.12...23.15 parametreleri ile tanimlanan iki hiz-
lanmal/yavaglama sureleri arasinda gecis yapan kaynagi
seger.

0 = Hizlanma zamani 1 ve yavaslama zamani 1 etkin

1 = Hizlanma zamani 2 ve yavaglama zamani 2 etkin
DIO1 varsayilan degerdir.

Hiz./Yav.
stresi 1

Hiz./Yav. siresi 1

0.

Hiz./Yav. sUresi 2

1.

DI

DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 0).

DI2

DI3

(
DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 1).
DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 2).

Al W|N| =[O

Di4

DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 3).

[¢)]

DIO1

DIO1 dijital girig/cikisi (71.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0).

DIO2

DIO2 dijital giris/gikisi (711.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0).

1

FBAA

Sadece Transparent16 veya Transparent32 profili igin.
Haberlegsme A arabirimi (izerinden alinan Transparent16
veya Transparent32 kontrol word'u biti.

18

EFB DCU CW bit 10

Yalnizca DCU profili igin. DCU kontrol word'l bit 10 dahili
haberlesme arabirimi araciligiyla alindi.

20

Diger [bit]

Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar).

23.12

Hizlanma stiresi 1

Hizlanma siresi 1', hizi sifirdan 46.01 Hiz 6lgekleme
parametresi tarafindan tanimlanan hiz degerine gikarmak
icin gereken sire olarak tanimlar (30.12 Maksimum hiz
parametresi degil).

Hiz referansi ayarlanmis hizlanma oranindan daha hizli
bir sekilde artarsa, motor hizi hizlanma oranini takip eder.
Eger hiz referansi ayarlanmis hizlanma oranindan daha
yavas bir sekilde artarsa, motor devri referansi takip eder.
Eger hizlanma siresi gok kisa ayarlanmigsa siricu,
surici moment limitlerinin disina gtkmamak igin otomatik
olarak hizlanmay! uzatir.

3,000 s

0,000...1800,000 s

Hizlanma siresi 1.

10=1s

23.13

Yavaslama stiresi 1

Hizlanma stresi 1'i, hizi 46.01 Hiz 6igekleme parametresi
tarafindan tanimlanan hiz degerinden sifira distirmek igin
gereken sire olarak tanimlar (30.12 Maksimum hiz para-
metresi degil).

Eger hiz referansi ayarlanmis yavaslama oranindan daha
yavas bir sekilde azalirsa, motor devri referansi takip eder.
Referans ayarlanmis yavaglama oranindan daha hizli bir
sekilde degisirse, motor hizi yavaglama oranini takip eder.
Eger yavaslama orani ¢ok kisa ayarlanmigsa, suricd,
slirici moment limitlerinin digina gikmamak (ya da
glvenli DC bara gerilimini agsmamak) igin otomatik olarak
yavaslamayi uzatir. Eger yavaslama suresinin gok kisa
olduguna dair bir stiphe varsa, DC asiri gerilim kontroli-
niin acik oldugundan emin olun (parametre 30.30 Asiri
gerilim kontrolti).

Not: Yiksek ataletli bir uygulama igin kisa yavaglama
suresi gerektiginde siricu, fren kiyici ve fren direnci gibi
frenleme ekipmani ile donatiimalidir.

3,000 s

0,000...1800,000 s

Yavaslama stresi 1.

10=1s
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23.14  Hizlanma stiresi 2 Hizlanma siiresi 2'yi tanimlar. Bkz. Parametre 23.72 Hiz- | 60,000 s
lanma sdiresi 1.
0,000...1800,000 s Hizlanma siresi 2. 10=1s
23.15  Yavaslama siiresi 2 Yavaslama siiresi 2'yi tanimlar. Bkz. parametre 23.13 60,000 s
Yavaslama sliresi 1.
0,000...1800,000 s Yavaslama siiresi 2. 10=1s
23.20  Joglama hiz zamani Joglama fonksiyonu igin hizlanma siresini, yani hizin sifir- | 60,000 s
dan 46.01 Hiz élgekleme parametresi ile tanimlanan hiz
degerine ¢cikmasi igin gereken sireyi tanimlar.
Bkz. bélum Akis kontrolii , sayfa 68.
0,000...1800,000 s Joglama igin hizlanma suresi. 10=1s
23.21  Joglama yavsl zamani | Joglama fonksiyonu igin yavaglama siresini, yani hizin 60,000 s
46.01 Hiz dlgcekleme parametresi ile tanimlanan hiz dege-
rinden sifira diismesi igin gereken sireyi tanimlar.
Bkz. bolum Akis kontrolii , sayfa 68.
0,000...1800,000 s Joglama igin yavaglama suresi. 10=1s
23.23  Acil stop stiresi Acil stop Off3 etkinlestiriimesi durumunda strticlnin dur- | 3,000 s
durulacag streyi tanimlar (yani hizin 46.01 Hiz dlgekleme
veya 46.02 Frekans 6lgekleme parametresi ile tanimlanan
degerden sifira dismesi igin gereken sire). Acil stop
modu ve etkinlestirme kaynag sirasiyla 21.04 Acil stop
modu ve 21.05 Acil stop kaynagi parametreleri ile segilir.
Acil stop ayni zamanda haberlegsme araciligiyla da etkin-
lestirilebilir.
Not:
« Acil stop Off1, 23.11...23.15 parametreleri ile tanimla-
nan standart yavaslama rampasini kullanir.
« Ayni parametre degeri ayrica frekans kontrol modunda
kullanilir (rampa parametreleri 28.71...28.75).
0,000...1800,000 s Acil stop Off3 yavaglama siresi. 10=1s
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23.28

Degisken egimi
etkinlestirme

Bir hiz referansi degisimi sirasinda hiz rampasinin egimini
kontrol eden degisken egim fonksiyonunu etkinlestirir. Bu,
normalde standart iki rampa bulundurulmasi yerine,
slrekli degisken bir rampa oraninin olusturulmasina ola-
nak saglar.

Bir harici kontrol sisteminden gelen sinyalin giincelleme
araligi ve degisken egim orani (23.32 Degisken egim
orani) esit ise, hiz referansi (23.02 Hiz ref rampa ¢ikisti) bir
diiz gizgidir.

Hiz referansi

Hiz referansi

AR

23.02 Hiz ref rampa ¢ikig!

Zaman

t = harici kontrol sisteminden gelen giincelleme araligi
A = t sliresi boyunca hiz referansi degisimi

Bu fonksiyon sadece uzaktan kontrol de etkinlestirilir.

Kapall

Kapali

Degisken egim devre digl.

Acik

Degisken edim devrede (lokal kontrol kullanilamaz).

23.29

Degisken egim orani

23.28 Degisken egimi etkinlestirme parametresi ile degis-
ken egim etkinlestirildiginde, hiz referansi degisim oranini
tanimlar.

En iyi sonuglar igin, referans giincelleme araligini bu para-
metreye girin.

50 ms

2...30000 ms

Degigken egim orani.

1=1ms
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23.32

Sekil siiresi 1

Ayar 1 ile kullanilan hizlanma ve yavaglama rampalarinin
seklini tanimlar.

0,000 s: Dogrusal rampa. Sabit hizlanma veya yavaslama
ve yavas rampalar igin uygundur.

0,001...1000,000 s: S-egrisi rampasi. S-egrisi rampalari
kaldirma uygulamalari igin idealdir. S-egrisi rampasinin
her iki ucunda simetrik egriler ve arasinda da dogrusal bir
parga bulunur.

Hizlanma:

Dogrusal rampa:

23.32=0s
Hiz

Dogrusal rampa:
23.32=0s

S-egrisi rampasi:
23.32>0s

S-egrisi rampasi:

/ 23.32>0s

Zaman

Yavasglama:

Hiz
S-egrisi rampasi:

" 2332>0s

Dogrusal rampa:

23.32=0s

S-egrisi rampasi:
23.32>0s

Dogrusal rampa:

23.32=0 s\

Zaman

0,000 s

0,100...1800,000 s

Hizlanma ve yavaslamanin baslangici ile sonundaki
rampa sekli.

10=1s

23.33

Sekil siiresi 2

Ayar 2 ile kullanilan hizlanma ve yavaslama rampalarinin
seklini tanimlar. Bkz. 23.32 Sekil siiresi 1 parametresi.

0,100 s

0,100...1800,000 s

Hizlanma ve yavaslamanin baslangici ile sonundaki
rampa sekli.

10=1s

23.201

Ving motpot hizl
stiresi 1

(Sadece parametre 22.220 segildiginde gériindir)
Hizlanma siresi 1'i, hizi sifirdan 46.01 Hiz 6lgekleme
parametresi tarafindan tanimlanan hiz degerine gikarmak
icin gereken sure olarak tanimlar (30.72 Maksimum hiz
parametresi degil).

40,000 s

0,00...3600,000 s

Hizlanma suresi 1.

10=1s
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23.202 Ving motpot yavs (Sadece parametre 22.220 segildiginde goriindir) 40,000 s
stiresi 1 Hizlanma siiresi 1'i, hizi 46.01 Hiz 6lcekleme parametresi
tarafindan tanimlanan hiz degerinden sifira distirmek igin
gereken sire olarak tanimlar (30.72 Maksimum hiz para-
metresi degil).
0,00...3600,000 s Yavaglama stresi 1. 10=1s
23.206 Hizli stop yavaslama | Sirlcl bir Hizli stop komutu alirsa, stirlictiniin duracagi | 0,500 s
stresi sureyi tanimlar (20.210 Hizli stop girisi).
0,00...3000,000 s Hizl stop yavaglama sliresi. 10=1s
24 Hiz referansi durumu Hiz hatasi hesaplama; hiz hatasi penceresi kontrol konfi-
glrasyonu; hiz hatasi adimi.
476. sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
24.01  Kullanilan hiz Rampali ve diizeltilen hiz referansini gosterir (hiz hatasi | -
referansi hesaplamasindan dnce). 476. sayfadaki kontrol zinciri
semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-30000,00... Hiz hatasi hesaplamasi i¢in kullanilan hiz referansi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
24.02  Kullanilan hiz geri Hiz hatasi hesaplamasi igin kullanilan hiz geri bildirimini -
bildirimi gbsterir. 476. sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-30000,00... Hiz hatasi hesaplamasi igin kullanilan hiz geri bildirimi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
24.03  Filtrelenen hiz hatasi | Filtrelenen hiz hatasini gdsterir. 476. sayfadaki kontrol -
zinciri gemasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-30000,0... Filtrelenen hiz hatasi. Bkz. par.
30000,0 rpm 46.01
24.04  Hiz hatasi ters gevrildi | Gevrilen (filtrelenmeyen) hiz hatasini gosterir. 476. sayfa- | -
daki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-30000,0... Cevrilen hiz hatasi. Bkz. par.
30000,0 rpm 46.01
24.11  Hiz diizeltme Bir hiz referansi diizeltmesi, yani rampa ve sinirlama ara- | 0,00 rpm
sinda var olan referansa eklenen bir deger tanimlar. Bu,
ornegin bir kagit makinesi bolimleri arasindaki gekme
kuvvetini ayarlamak igin, gerektiginde hizin digurulmesini
sagdlar.
476. sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
-10000,00... Hiz referansi diizeltmesi. Bkz. par.
10000,00 rpm 46.01
24.12  Hiz hatasi filtre siiresi | Hiz hatasi dusiik gegis filtresi zaman sabitini tanimlar. 0 ms
Kullanilan hiz referansi hizla degisiyorsa, hiz élcliminde
olasi parazitler hiz hata filtresi ile filtrelenebilir. Bu filtre ile
dalgalanmalarin disurtimesi, hiz kontrol cihazinin ayar-
lanmasi ile ilgili sorunlara neden olabilir. Uzun bir filtre
suresi sabiti ile yiiksek hizlanma stresi birbiri ile geligir.
Cok uzun filtre slresi kontrolde dengesizlikle sonuglanir.
0...10000 ms Hiz hatasi filtreleme zaman sabiti. 0 = filtreleme devre disi. |1 =1 ms
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25 Hiz kontrolii Hiz kontrol cihazi ayarlari.
480. sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.

25.01  Moment referans hiz | Moment kontrolline aktarilan hiz kontrol cihazi ¢ikisini -

kontrolli gosterir. 480. sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
%-1600,0...%1600,0 | Sinirlanan hiz kontrol cihazi ¢ikis momenti. Bkz. par.
46.03
25.02  Hiz oransal kazanci Hiz kontrol cihazi oransal kazancini (K;,) tanimlar. Cok 10,00

yliksek bir kazang hizda salinim meydana getirebilir. Asa-
gidaki sekil bir hata adimindan sonra hatanin sabit kaldidi
durumlarda hiz kontrol cihazi gikigini gdsterir.

%
Kazang = K, = 1
T= Integral zamani = 0
Tp= Tirev zamani = 0
Hata degeri
1" Kontrol cihazi cikisi
Kontrolor ¢ikisl [ e = Hata degeri
= pre I
1 >
Zaman
Eger kazang 1 olarak ayarlanirsa, hata degerinde %10
degisim (referans - gercek deger) hiz kontrol cihazi ¢ikisi-
nin %10 degismesine neden olur, yani gikis degeri giris x
kazang seklinde olur.
0,00 ...250,00 Hiz kontrol cihazi igin oransal kazang. 100 =1
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25.03  Hiz integral zamani Hiz kontrol cihazi igin integral zamanini tanimlar. integral | 2,50 s

zamanl, kontrol cihazi gikisinin, hata degeri sabit ve hiz
kontrol cihazi oransal kazanci 1 iken degisme oranini
tanimlar. Integral zamani kisaldikga siirekli hata degerinin
dlzeltiimesi de hizlanir. Bu zaman sabiti, kontrol edil-
mekte olan gergek mekanik sistemin zaman sabiti (tepki
zamani) ile ayni blyiklik sirasina ayarlanmalidir. Aksi
halde dengesizlik s6z konusu olur.

integral zamaninin sifir olarak ayarlanmasi kontrol cihazi-
nin | béliminu devre disi birakir. Bu, oransal kazancin
hassas olarak ayarlanmasinda elverislidir; 6nce oransal
kazanci ayarlayin, ardindan integral zamanini eski haline
donddran.

Kontrol cihazi gikisinin sinirlanmis olmasi durumunda,
sarma engelleme (entegrator %100'e kadar tamamlar)
durdurur. Bkz 06.05 Limit word1.

Asagdidaki sekil bir hata adimindan sonra hatanin sabit
kaldigi durumlarda hiz kontrol cihazi gikisini gdsterir.

%
Kontrol cihazi gikisi
Kazang = Kp =1
T, = Integral zamani > 0
Tp= Tirev zamani = 0
Kpxe
K, x | o
p*e€ | e = Hata degeri
1 Lo
R — Zaman
Ti

0,00...1000,00 s

Hiz kontrol cihazi igin integral zamani.

10=1s
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25.04  Hiz tiirev zamani Hiz kontrol cihazinin tirev zamanini tanimlar. Hata dederi | 0,000 s

degistiginde tlrev kontrol cihazi ¢ikisini guglendirir. Tlrev
zamani ne kadar uzun olursa, degisim sirasinda hiz kontrol
cihazi gikisi o kadar gok guiglendirilir. Eger tlrev zamani
sifira ayarlanirsa kontrol cihazi Pl kontrol cihazi olarak, aksi
halde PID kontrol cihazi olarak ¢aligir. Turev, kontroliin
bozucu etkilere daha fazla tepki vermesini saglar. Basit
uygulamalar igin (6zellikle bir pulse enkoderi bulunmayan
uygulamalar), normalde tiirev zamani gerekmez ve sifir
olarak birakilmasi gerekir.

Hiz hatasi turevi, kesintilerin engellenmesi amaciyla
dlsuk gegis filtresi ile filtrelenmelidir.

Asagdidaki sekil bir hata adimindan sonra hatanin sabit
kaldig1 durumlarda hiz kontrol cihazi gikisini gosterir.

%

Kontrol cihazi ¢ikisi
K.x T % &
P D T. K., x
s p e P
7 .
7’ Hata degeri
[ .
Kpxe | e = Hata degeri
e —— -
T Zaman
Kazang = Kp =1
T, = integral zamani > 0
Tp= Tlrev zamani = 0
5= Ornekleme siiresi = 250 ps
Ae = Iki 6rnek arasi hata degerindeki degisim
0,000...10,000 s Hiz kontrol cihazi igin tirev zamani. 1000=1s
25.05  Tdrev filtre sdresi Tdrev filtre suresi sabitini tanimlar. Bkz. parametre 25.04 |8 ms
Hiz tiirev zamani.
0...10000 ms Tdrev filtresi zaman sabiti. 1=1ms

www.eforsan.com
0542 291 58 92
0242 335 40 42



188 Parametreler

No.

Ad/Deger

Aciklama

Varsayilan
FbEq 16

25.06

Hiz komp tirev
zamani

Hizlanma(/yavaglama) kompanzasyonu igin tiirev zama-
nini tanimlar. Hizlanma sirasindaki yliksek atalet ylkinu
kompanse etmek icin, hiz kontrol cihazi ¢ikisina referan-
sin bir tlirevi eklenir. Tlrev alma prensibi 25.04 Hiz tirev
zamani parametresi altinda aciklanmigtir.

Not: Genel bir kural olarak, bu parametreyi motor ve siiriilen
makinenin mekanik stire sabitleri toplaminin %50-%100’l
arasinda bir dedere ayarlayin.

Asagidaki sekil yliksek atalete sahip bir ylik, rampa
boyunca hizlandirldiginda meydana gelen hiz tepkilerini
gosterir.

Hizlanma kompanzasyonu yok:

= = Hiz referansi

Gergek hiz

Zaman

Hizlanma kompanzasyonu:

— Hiz referansi

Gergek hiz

Zaman

0,00 s

0,00...1000,00 s

Hizlanma kompanzasyonu tlirev zamani.

10=1s

25.07

Hiz komp filtre siiresi

Hizlanma (veya yavaslama) kompanzasyonu filtre siresi
sabitini tanimlar. Bkz. parametre 25.04 Hiz tiirev zamani
ve 25.06 Hiz komp tiirev zamani.

8,0 ms

0,0...1000,0 ms

Hizlanma/yavaslama kompanzasyonu filtre siiresi.

1=1ms

25.15

Oransal kazang acil
stop

Bir acil stop etkin durumdayken, hiz kontrol cihazinin
oransal kazancini tanimlar. Bkz. parametre 25.02 Hiz
oransal kazanci.

10,00

1,00...250,00

Bir acil stop sirasinda oransal kazang.

100 =1
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25.53  Moment oransal Hiz kontrol cihazinin oransal (P) kisminin gikigini gésterir. | -
referansi 480. sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-%30000,0... Hiz kontrol cihazinin P kismi gikisi. Bkz. par.
%30000,0 46.03
25.54  Moment integral Hiz kontrol cihazinin integral (I) kisminin gikisini gésterir. | -
referansi 480. sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-%30000,0... Hiz kontrol cihazi | kismi gikigi. Bkz. par.
%30000,0 46.03
25.55  Moment tiirev Hiz kontrol cihazi tirev (D) kisminin ¢ikisini gosterir. 480. | -
referansi sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-%30000,0... Hiz kontrol cihazi D kismi ¢ikisI. Bkz. par.
%30000,0 46.03
25.56  Moment hiz Hizlanma kompanzasyonu fonksiyonunun ¢ikisini goste- | -
kompanzasyonu rir. 480. sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-%30000,0... Hizlanma kompanzasyonu fonksiyonunun ¢ikisi. Bkz. par.
%30000,0 46.03
26 Moment referans Moment referansi zincirinin ayarlari.
zinciri 481 ve 482 sayfalarindaki kontrol zinciri semalarina bakin.
26.01  TC moment referansi | Moment kontrol cihazina verilen nihai moment referansini | -
ylizde olarak gosterir. Ardindan bu referans gli¢, moment,
yuk gibi gesitli nihai limitleyiciler olarak kullanilr.
481 ve 482 sayfalarindaki kontrol zinciri semalarina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
%-1600,0...%1600,0 Moment kontrolii igin moment referansi. Bkz. par.
46.03
26.02  Kullanilan moment Frekans, gerilim ve moment sinirlamasi sonrasinda -
referansi moment kontrol cihazina verilen nihai moment referansini
(motor nominal momentinin ylizdesi olarak) gosterir.
481. sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
%-1600,0...%1600,0 | Moment kontrolii icin moment referansi. Bkz. par.
46.03
26.08  Minimum moment ref | Minimum moment referansini tanimlar. Moment rampasi | -%300,0
kontrol cihazina aktarilmadan énce moment referansinin
lokal sinirlanmasina olanak saglar. Mutlak moment limit-
leme igin, 30.19 Minimum moment 1 parametresine bakin.
%-1000,0...%0,0 Minimum moment referansi. Bkz. par.
46.03
26.09 Maksimum moment Maksimum moment referansini tanimlar. Moment rampasi | %300,0
ref kontrol cihazina aktariimadan 6nce moment referansinin
lokal sinirlanmasina olanak saglar. Mutlak moment limit-
leme igin, 30.20 Maksimum moment 1 parametresine
bakin.
%0,0...%1000,0 Maksimum moment referansi. Bkz. par.
46.03
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26.11  Moment ref1 segimi Moment referansi kaynagi 1'i secer. Sifir

iki sinyal kaynagi bu parametre ve 26.12 Moment ref2
secimi tarafindan tanimlanabilir. 26.74 Moment ref1/2
secimi tarafindan secilen dijital bir kaynak iki kaynak ara-
sinda gecis yapmada kullanilabilir veya referans olustur-
mak igin iki sinyale matematiksel bir fonksiyon uygulanir
(26.13 Moment ref1 fonksiyonu).

26.13
26.11 Ref1
O ] L
Al — —|Toplamal—o
FB — \ _@ [ [Cikartmai—o
oo el
Fiwe}—o ~lG
26.12 T
0 —
A (N HED
Diger —
Sifir Yok. 0
Al1 dlgeklendirilmis 12.12 Al1 digeklendirilen degeri (bkz. sayfa 133). 1
Al2 dlgeklendirilmig 12.22 Al2 élgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 135). 2
FB Aref1 03.05 FB A referansi 1 (bkz. sayfa 112). 4
FB Aref2 03.06 FB A referansi 2 (bkz. sayfa 112). 5
EFB ref1 03.09 EFB referansi 1 (bkz. sayfa 113). 8
EFB ref2 03.10 EFB referansi 2 (bkz. sayfa 113). 9
Motor 22.80 Motor potansiyometresi ref gergek (motor potansi- | 15
potansiyometresi yometresinin ¢ikisi).
PID 40.01 Proses PID cikisi gergek (proses PID kontrol cihazi- | 16
nin ¢ikist).
Frekans girigi 11.38 Frek girisi 1 gercek degeri (DI3 veya D14 frekans 17
girigi olarak kullanildiginda).
Kontrol paneli Kontrollin dénecegi konum igin kontrol sistemi tarafindan | 18
(ref saklandi) kaydedilen panel referansi (03.01 Panel referansi,
bkz. sayfa 112) referans olarak kullanilir.
Referans
A | @ Ext1referansi
—o—o—9-o- '." -« Etkin olmayan referans
E>I<t1 -> Ext2 =
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Kontrol paneli (ref Onceki kontrol konumu igin panel referansi (03.01 Panel | 19

kopyalandi) referansi, bkz.sayfa 112), kontrol konumu degistiginde iki
konumun referanslari ayni tiirdense (6r. fre-
kans/hiz/imoment/PID) referans olarak kullanilir; aksi
halde gercek sinyal yeni referans olarak kullanilir.
Referans

@ Ext1referansi
x Ext2 referansi
- — Etkin referans
‘e - 9. - Etkin olmayan referans
- >t
Ext1 -> Ext2

Entegre panel Bkz. yukaridaki Kontrol paneli (ref saklandi) 20

(ref saklandi)

Entegre panel Bkz. yukaridaki Kontrol paneli (ref kopyalandi) 21

(ref kopyaland1)

Diger Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -

26.12  Moment ref2 secimi Moment referansi kaynagi 2'yi secer. Sifir
Segcimler ile referans kaynagdi segiminin semasi igin,
bkz. 26.11 Moment ref1 segimi parametresi.

26.13  Moment ref1 26.11 Moment ref1 segimi ve 26.12 Moment ref2 segimi Ref1

fonksiyonu parametreleri ile secilen referans kaynaklari arasinda bir
matematiksel fonksiyon seger. 26.17 Moment ref1 segimi
parametresindeki semaya bakin.

Ref1 26.11 Moment ref1 segimi ile segilen sinyal moment refe- | 0
ransi 1 olarak kullanilabilir (fonksiyon uygulanmaz).

Topla (ref1 + ref2) Referans kaynaklarinin toplami, moment referansi 1 ola- | 1
rak kullanilir.

Cikar (ref1 - ref2) Referans kaynaklarinin farki ([26. 11 Moment ref1 se¢imi] - | 2
[26.12 Moment ref2 sec¢imi]) moment referansi 1 olarak
kullanilir.

Carp (ref1 x ref2) Referans kaynaklarinin garpimi, moment referansi 1 ola- |3
rak kullanilir.

Min (ref1, ref2) Referans kaynaklarinin kiglik olani, moment referansi 1 | 4
olarak kullanilir.

Maks (ref1, ref2) Referans kaynaklarinin blyik olani, moment referansi 1 |5
olarak kullanilir.

26.14  Moment ref1/2 segimi | Moment referanslari 1 ve 2 arasindaki segimi konfiglre Moment
eder. 26.11 Moment ref1 segimi parametresindeki semaya | referansi 1
bakin.

0 = Moment referansi 1
1= Moment referansi 2

Moment referansi 1 0. 0

Moment referansi 2 1.

Ext1/Ext2 segimini EXT1 harici kontrol konumu etkin oldugunda, moment 2

izler referansi 1 kullanilir. EXT2 harici kontrol konumu etkin
oldugunda, moment referansi 2 kullanilir.

Ayrica, bkz. 19.11 Ext1/Ext2 segimi parametresi.

DI1 DI1 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 0).

DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 1).

DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 2).
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DI4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 3). 6
DIO1 DIO1 dijital giris/cikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0). | 11
DIO2 DIO2 dijital giris/cikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 1). | 12
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
26.17  Moment ref filtre siiresi | Moment referansi igin bir duslk gegisli filtre siiresi sabiti | 0,000 s
tanimlar.
0,000...30,000 s Moment referansi igin filtre siresi sabiti. 1000=1s
26.18  Moment rampa ¢ikis Moment referansi rampa ¢ikis suresini, yani referansin 0,000 s
sdresi sifirdan nominal motor momentine ¢ikmasi igin gecen
sureyi tanimlar.
0,000...60,000 s Moment referansi rampa ¢ikis suresi. 100=1s
26.19  Moment rampa inig Moment referansi rampa inis sliresini, yani referansin 0,000 s
sdresi nominal motor momentinden sifira dismesi igin gegen
sureyi tanimlar.
0,000...60,000 s Moment referansi rampa inig siresi. 100=1s
26.21  Moment se¢ moment | 26.74 Moment ref rampa ¢ikig! igin kaynagi seger. Moment ref
girisi mom kont
Segilmedi Yok. 0
Moment ref mom kont | Moment zincirinden moment referansi. 1
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
26.22  Moment se¢ hiz girisi | 25.01 Moment referans hiz kontrolii igin kaynagi seger. Moment ref
mom kont
Secilmedi Yok. 0
Moment ref hiz kont Hiz zincirinden moment referansi. 1
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
26.70  Gergek moment Moment referansi kaynagi 1'in degerini (26.717 Moment -
referansi 1 ref1 segimi parametresi ile segilir) gosterir. 4871. sayfadaki
kontrol zinciri gemasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
%-1600,0...%1600,0 | Moment referansi kaynagi 1'in degeri. Bkz. par.
46.03
26.71  Gergek moment Moment referansi kaynagi 2'nin degerini (26.72 Moment | -
referansi 2 ref2 secgimi parametresi ile segilir) gosterir. 487. sayfadaki
kontrol zinciri gemasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
%-1600,0...%1600,0 | Moment referansi kaynagi 2'nin degeri. Bkz. par.
46.03
26.72  Gergek moment Fonksiyon 26.13 Moment ref1 fonksiyonu parametresi -
referansi 3 (mevcut ise) ile uygulandiktan sonra ve segim
(26.14 Moment ref1/2 segimi) sonrasinda moment refe-
ransini gosterir. 481. sayfadaki kontrol zinciri semasina
bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
%-1600,0...%1600,0 Segim sonrasinda moment referansi. Bkz. par.
46.03
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26.73  Gergek moment Referans eki 1'in uygulanmasindan sonra moment refe- -
referansi 4 ransini gosterir. 481. sayfadaki kontrol zinciri semasina
bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
%-1600,0...%1600,0 | Referans eki 1'in uygulanmasindan sonra moment refe- Bkz. par.
ransi. 46.03
26.74  Moment ref rampa Sinirlama ve rampa sonrasinda moment referansini gés- | -
clkisi terir. 481. sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
%-1600,0...%1600,0 Sinirlama ve rampa sonrasinda moment referansi. Bkz. par.
46.03
26.75  Gergek moment Kontrol modu segimi sonrasinda moment referansini gos- | -
referansi 5 terir. 482. sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
%-1600,0...%1600,0 Kontrol modu segimi sonrasinda moment referansi. Bkz. par.
46.03
26.81  Akis kontrol kazanci Kontrol cihazi kazang payi. Bkz. bolum Akis kontrolii 10,0
(sayfa 68).
0,0...10000,0 Kontrol cihazi kazanci (0,0= devre disi). 1=1
26.82  Akis kontrol Kontrol cihazi entegrasyon suresi payi. 20s
entegrasyon stiresi
0,0...10,0 s Kontrol cihazi entegrasyon siresi (0,0= devre dist). 1=1s
28 Frekans referans Frekans referansi zincirinin ayarlari.
zinciri 481 ve 482 sayfalarindaki kontrol zinciri semalarina bakin.
28.01  Frekans ref rampa Rampa éncesinde kullanilan frekans referansini gosterir. | -
girisi 481. sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-500,00...500,00 Hz Rampa éncesinde frekans referansi. Bkz. par.
46.02
28.02  Frekans ref rampa Nihai frekans referansini gosterir (segim, sinirlama ve -
cIkig! rampa sonrasinda). 481. sayfadaki kontrol zinciri sema-
sina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-500,00...500,00 Hz Nihai frekans referansi. Bkz. par.
46.02
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28.11  Ext1 frekans ref1 Ext1 frekans referansi kaynagi 1'i secer. Entegre
iki sinyal kaynagi bu parametre ve 28.12 Ext1 frekans panel
ref2 tarafindan tanimlanabilir. iki sinyale uygulanan bir (ref saklandr)

matematiksel fonksiyon (28.13 Ext1 frekans fonksiyonu)
bir Ext1 referansi olusturur (asagidaki sekilde A).

19.11 Ext1/Ext2 se¢imi parametresi tarafindan segilen bir
dijital kaynak Ext1 referansiyla ona karsilik gelen

28.15 Ext2 frekans ref1, 28.16 Ext2 frekans ref2 ve

28.17 Ext2 frekans fonksiyonuparametreleriyle tanimla-
nan Ext2 referansi arasinda gegcis yapmak i¢in kullanilabi-
lir (asagidaki sekilde B).

28.11
0 —] 28.13
Al —] Ref1
FB — N —
...... [ |Toplamal——o
Diger — [ |Cikartmal—o
Hemmato —®
28.12 L MN —o Extt
0 —] 1] MAKS ——0
Al —
. 6 B
D er T 19.11
v | {0
~~
28.15 |1
0 —] 28.17
Al — Ref1
FB — N |—
o Toplama——o0 Ext2
iger — Cikartmal—o
| Garpmat—cg —
28.16 L MN —o
o0 — 1] maks |——o
Al —
FB —] G —
Diger —
Sifir Yok. 0
Al1 dlgeklendirilmis 12.12 Al1 élgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 133). 1
Al2 dlgeklendirilmig 12.22 A2 éigeklendirilen degeri (bkz. sayfa 135). 2
FB Aref1 03.05 FB A referansi 1 (bkz. sayfa 112). 4
FB Aref2 03.06 FB A referansi 2 (bkz. sayfa 112). 5
EFB ref1 03.09 EFB referansi 1 (bkz. sayfa 113). 8
EFB ref2 03.10 EFB referansi 2 (bkz. sayfa 113). 9
Motor 22.80 Motor potansiyometresi ref gergek (motor potansi- | 15

potansiyometresi

yometresinin ¢ikisi).
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PID 40.01 Proses PID ¢ikigi gergek (proses PID kontrol cihazi- | 16
nin ¢ikist).
Frekans girigi 1 11.38 Frek girisi 1 gergek degeri (DI3 veya DI4 frekans 17
girisi olarak kullanildiginda).
Kontrol paneli Kontroliin dénecegi konum icin kontrol sistemi tarafindan | 18
(ref saklandi) kaydedilen panel referansi (03.01 Panel referansi,
bkz. sayfa 112) referans olarak kullanilir.
Referans
A | @ Ext1 referansi
K= K= =2 = W % Ext2 referansi
— Etkin referans
—o—o—9¢-0-- - Etkin olmayan referans
‘ >t
Ext1 -> Ext2
Kontrol paneli Onceki kontrol konumu igin panel referansi (03.01 Panel | 19
(ref kopyalandi) referansi, bkz.sayfa 112), kontrol konumu degistiginde iki
konumun referanslari ayni tirdense (r. fre-
kans/hiz’moment/PID) referans olarak kullanihr; aksi
halde gercek sinyal yeni referans olarak kullanilir.
Referans
@ Ext1 referansi
x Ext2 referansi
— Etkin referans
‘e - 9. - Etkin olmayan referans
] >t
Ext1 -> Ext2
Entegre panel Bkz. yukaridaki Kontrol paneli (ref saklandi) 20
(ref saklandi)
Entegre panel Bkz. yukaridaki Kontrol paneli (ref kopyalandi) 21
(ref kopyalandi)
Frekans girisi 2 11.46 Frek girisi 2 gergek degeri (DI3 veya DI4 frekans 22
girisi olarak kullanildiginda).
MotPot Vinci Ving motor potansiyometresinin gikisi. Bkz. 22.230. 31
Diger Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
28.12  Ext1 frekans ref2 Ext1 frekans referansi kaynagi 2'yi seger. Sifir
Referans kaynagi sec¢iminin semasi igin, bkz. parametre
28.11 Ext1 frekans ref1
Sifir Yok. 0
Al1 dlgeklendirilmis 12.12 Al1 élgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 133). 1
Al2 dlgeklendirilmis 12.22 Al2 élgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 135). 2
FB A ref1 03.05 FB A referansi 1 (bkz. sayfa 112). 4
FB Aref2 03.06 FB A referansi 2 (bkz. sayfa 112). 5
EFB ref1 03.09 EFB referansi 1 (bkz. sayfa 113). 8
EFB ref2 03.10 EFB referansi 2 (bkz. sayfa 113). 9
Motor 22.80 Motor potansiyometresi ref gergek (motor potansi- | 15
potansiyometresi yometresinin ¢ikisi).
PID 40.01 Proses PID ¢ikisi gergek (proses PID kontrol cihazi- | 16
nin ¢ikist).
Frekans girisi 1 11.38 Frek girisi 1 gercek degeri (DI3 veya DI4 frekans 17

girisi olarak kullanildiginda).
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Kontrol paneli Kontrollin dénecegi konum igin kontrol sistemi tarafindan | 18

(ref saklandi) kaydedilen panel referansi (03.01 Panel referansi, bkz.
sayfa 112) referans olarak kullanilir.

Referans
A | ® Ext1 referansi
X- X- =% - ﬂ(—x—x— X Ext2 referansi
— Etkin referans
oo —9%-90-- - Etkin olmayan referans
T >
Ext1 -> Ext2

Kontrol paneli Onceki kontrol konumu igin panel referansi (03.07 Panel | 19

(ref kopyalandi) referansi, bkz.sayfa 112), kontrol konumu degistiginde iki
konumun referanslari ayni tiirdense (r. fre-
kans/hizimoment/PID) referans olarak kullanilir; aksi
halde gercek sinyal yeni referans olarak kullanilir.

Referans
| @ Ext1referansi
X Ext2 referansi
. — Etkin referans
‘e - 9. - Etkin olmayan referans
T .
Ext1 -> Ext2

Entegre panel Bkz. yukaridaki Kontrol paneli (ref saklandr) 20

(ref saklandr)

Entegre panel Bkz. yukaridaki Kontrol paneli (ref kopyalandi) 21

(ref kopyalandi)

Frekans girisi 2 11.46 Frek girisi 2 gercek degeri (DI3 veya DI4 frekans 22
girisi olarak kullanildiginda).

Diger Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -

28.13  Ext1 frekans 28.11 Ext1 frekans ref1 ve 28.12 Ext1 frekans ref2 para- | Ref1
fonksiyonu metreleri ile secilen referans kaynaklari arasinda bir mate-
matiksel fonksiyon seger. 28.11 Ext1 frekans ref1
parametresindeki semaya bakin.

Ref1 28.11 Ext1 frekans ref1 ile segilen sinyal frekans referansi | 0
1 olarak kullanilabilir (fonksiyon uygulanmaz).

Topla (ref1 + ref2) Referans kaynaklarinin toplami, frekans referansi 1 olarak | 1
kullanilir.

Cikar (ref1 - ref2) Referans kaynaklarinin farki ([28.11 Ext1 frekans ref1] - 2
[28.12 Ext1 frekans ref2]) frekans referansi 1 olarak kulla-
nilir.

Carp (ref1 x ref2) Referans kaynaklarinin garpimi, frekans referansi 1 ola- | 3
rak kullanilir.

Min (ref1, ref2) Referans kaynaklarinin kiigiik olani, frekans referansi 1 4
olarak kullanilir.

Maks (ref1, ref2) Referans kaynaklarinin biyiik olani, frekans referansi 1 5
olarak kullanilir.

Abs (ref1) Referans kaynaklarinin mutlak degeri, frekans referansi 1 | 6
olarak kullanilir.
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28.15  Ext2 frekans ref1 Ext2 frekans referansi kaynagi 1'i seger. Sifir
Iki sinyal kaynagi bu parametre ve 28.16 Ext2 frekans ref2
tarafindan tanimlanabilir. Iki sinyale uygulanan bir mate-
matiksel fonksiyon (28.17 Ext2 frekans fonksiyonu) bir
Ext2 referansi olusturur. 28.11 Ext1 frekans ref1 paramet-
resindeki semaya bakin.
Sifir Yok. 0
Al1 dlgeklendirilmis 12.12 Al1 dlgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 133). 1
Al2 Olgeklendirilmis 12.22 Al2 élgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 135). 2
FB Aref1 03.05 FB A referansi 1 (bkz. sayfa 112). 4
FB A ref2 03.06 FB A referansi 2 (bkz. sayfa 112). 5
EFB ref1 03.09 EFB referansi 1 (bkz. sayfa 113). 8
EFB ref2 03.10 EFB referansi 2 (bkz. sayfa 113). 9
Motor 22.80 Motor potansiyometresi ref gergek(motor potansiyo- | 15
potansiyometresi metresinin gikisi).
PID 40.01 Proses PID ¢ikigi gergek (proses PID kontrol cihazi- | 16
nin ¢ikist).
Frekans girigi 1 11.38 Frek girisi 1 gergek degeri (DI3 veya DI4 frekans 17
girisi olarak kullanildiginda).
Kontrol paneli Kontroliin dénecegi konum icin kontrol sistemi tarafindan | 18
(ref saklandi) kaydedilen panel referansi (03.01 Panel referansi,
bkz. sayfa 112) referans olarak kullanilir.
Referans
A | @ Ext1referansi
K= K= =2 = W % Ext2 referansi
— Etkin referans
—o—o—9¢-0-o « Etkin olmayan referans
‘ >t
Ext1 -> Ext2
Kontrol paneli Onceki kontrol konumu igin panel referansi (03.01 Panel | 19
(ref kopyalandi) referansi, bkz.sayfa 112), kontrol konumu degistiginde iki
konumun referanslari ayni tiirdense (6r. fre-
kans/hizmoment/PID) referans olarak kullanilir; aksi
halde gercek sinyal yeni referans olarak kullanilir.
Referans
| @ Ext1 referansi
x Ext2 referansi
- — Etkin referans
‘e - 9. - Etkin olmayan referans
T !
Ext1 -> Ext2
Entegre panel Bkz. yukaridaki Kontrol paneli (ref saklandi) 20
(ref saklandi)
Entegre panel Bkz. yukaridaki Kontrol paneli (ref kopyalandi). 21
(ref kopyaland1)
Frekans girisi 2 11.46 Frek girisi 2 gergek degeri (DI3 veya DI4 frekans 22
girisi olarak kullanildiginda).
Diger Kaynak se¢imi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
28.16  Ext2 frekans ref2 Ext2 frekans referansi kaynagi 2'yi seger. Sifir
Segcimler ile referans kaynagdi segiminin semasi igin,
bkz. 28.15 Ext2 frekans ref1 parametresi.
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28.17  Ext2 frekans 28.15 Ext2 frekans ref1 ve 28.16 Ext2 frekans ref2 para- | Ref1
fonksiyonu metreleri ile secilen referans kaynaklari arasinda bir mate-
matiksel fonksiyon seger. 28.15 Ext2 frekans ref1
parametresindeki semaya bakin.
Ref1 28.15 Ext2 frekans ref1 ile segilen sinyal frekans referansi | 0
1 olarak kullanilabilir (fonksiyon uygulanmaz).

Topla (ref1 + ref2) Referans kaynaklarinin toplami, frekans referansi 1 olarak | 1

kullanilir.

Cikar (ref1 - ref2) Referans kaynaklarinin farki ([28.15 Ext2 frekans ref1] - | 2

[28.16 Ext2 frekans ref2]) frekans referansi 1 olarak kulla-
nilir.

Carp (ref1 x ref2) Referans kaynaklarinin garpimi, frekans referansi 1 ola- |3

rak kullanilir.

Min (ref1, ref2) Referans kaynaklarinin kiiglik olani, frekans referansi 1 4

olarak kullanilir.

Maks (ref1, ref2) Referans kaynaklarinin blyik olani, frekans referansi 1 5

olarak kullanihr.

Abs (ref1) Frekans referans kaynaklari arasinda bir matematik fonk- | 6

siyonu seger.
28.21  Sabit frekans Sabit frekanslarin nasil segildigini ve sabit bir frekans 1h
fonksiyonu uygulanirken dénus yoni sinyalinin degerlendirilip deger-
lendirilmedigini belirler.

Bit Adi Bilgi

0 Sabit frek modu|1 = Birlesik: 28.22, 28.23 ve 28.24 parametreleri ile tanimlanan g kay-
nak kullanilarak 7 sabit frekans segilebilir.

0 = Ayrik: Sabit frekans 1, 2 ve 3, sirasiyla 28.22, 28.23 ve 28.24 para-
metreleri ile tanimlanan kaynaklar ile ayri ayri etkinlestirilir. Uyumsuzluk
durumunda, en kiigik dedere sahip sabit frekans énceliklidir.

1 Yoén izni 1 = Start yon(: Bir sabit frekans igin ¢alisma yoninu belirlemek ama-
clyla, sabit frekans ayarinin (28.26...28.32 parametreleri) isareti yon
sinyali (ileri: +1, geri: -1). 28.26...28.32 parametresindeki degerlerin
tumu pozitif ise bu, etkili bir sekilde siriictide 14 (7 ileri, 7 geri) sabit fre-
kans bulunmasina olanak saglar.

UYARI: Y6n sinyali geri ise ve etkin sabit frekans negatifse,
A surtcd ileri yonde galigir.
0 = Parametreye gore: Sabit frekans calisma yon(, sabit hiz ayarinin
(28.26...28.32 parametreleri) isareti ile belirlenir.

2 Frekans adimi |Frekans adimi: 1 = Frek adimi etkinlestir; 0 = Frek adimi devre digi
birak

3..15 |Rezerve

0000h...FFFFh

Sabit frekans konfiglirasyon word'u. 1=1
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28.22  Sabit frekans secimi 1 | 28.21 Sabit frekans fonksiyonu parametresi 0 biti 0 (Ayrik) | DI2
iken, sabit frekans 1'i etkinlestiren bir kaynak secer.

28.21 Sabit frekans fonksiyonu parametresi 0 biti 1 (Birle-
sik) iken, bu parametre ve 28.23 Sabit frekans se¢imi 2 ve
28.24 Sabit frekans segimi 3 parametreleri, durumlari
sabit hizlari agagidaki gibi etkinlestiren li¢ kaynak seger:

Kaynak su Kaynak su Kaynak su
parametre |!e parametre |!e parametre |!e Sabit frekans etkin
tanimlanir: tanimlanir: tanimlanir:
28.22 28.23 28.24
0 0 0 Yok
1 0 0 Sabit frekans 1
0 1 0 Sabit frekans 2
1 1 0 Sabit frekans 3
0 0 1 Sabit frekans 4
1 0 1 Sabit frekans 5
0 1 1 Sabit frekans 6
1 1 1 Sabit frekans 7
Her zaman kapall 0 (her zaman kapal). 0
Her zaman agik 1 (her zaman agik). 1
DI1 DI1 dijital girisi (70.02 DI gecikmeli durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 2). 4
Dl4 Dl4 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 3). 5
DIO1 DIO1 dijital giris/cikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0). | 10
DIO2 DIO2 dijital girig/cikigi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0). | 11
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0. biti. 18
fonksiyon 1
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1. biti. 19
fonksiyon 2
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2. biti. 20
fonksiyon 3
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0. biti. 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1. biti. 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2. biti. 26
Denetim 4 32.01 Denetim durumu 3. biti. 27
Denetim 5 32.01 Denetim durumu 4. biti. 28
Denetim 6 32.01 Denetim durumu 5. biti. 29
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
28.23  Sabit frekans secimi 2 | 28.21 Sabit frekans fonksiyonu parametresi 0 biti 0 (Ayrik) | Her zaman
iken, sabit frekans 2'yi etkinlestiren bir kaynak seger. kapali
28.21 Sabit frekans fonksiyonu parametresi O biti 1 (Birle-
sik) iken, bu parametre ve 28.22 Sabit frekans se¢imi 1 ve
28.24 Sabit frekans segimi 3 parametreleri, sabit hizlari
etkinlestirmek igin kullanilan li¢ kaynak secer: 28.22 Sabit
frekans segimi 1 parametresindeki tabloya bakin.
Opsiyonlar i¢in, bkz. parametre 28.22 Sabit frekans se¢imi 1.
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28.24  Sabit frekans se¢imi 3 | 28.21 Sabit frekans fonksiyonu parametresi 0 biti 0 (Ayrik) | Her zaman
iken, sabit frekans 3'U etkinlestiren bir kaynak secer. kapali
28.21 Sabit frekans fonksiyonu parametresi 0 biti 1 (Birle-
sik) iken, bu parametre ve 28.22 Sabit frekans secimi 1 ve
28.23 Sabit frekans segimi 2 parametreleri, sabit hizlari
etkinlestirmek igin kullanilan lg¢ kaynak seger: 28.22 Sabit
frekans se¢imi 1 parametresindeki tabloya bakin.
Opsiyonlar igin, bkz. parametre 28.22 Sabit frekans segimi 1.
28.26  Sabit frekans 1 Sabit frekans 1'i tanimlar (sabit frekans 1 segildiginde 5,00 Hz
motorun donecegi frekans).
-500,00...500,00 Hz Sabit frekans 1. Bkz. par.
46.02
28.27  Sabit frekans 2 Sabit frekans 2'yi tanimlar. 10,00 Hz
-500,00...500,00 Hz Sabit frekans 2. Bkz. par.
46.02
28.28  Sabit frekans 3 Sabit frekans 3'U tanimlar. 15,00 Hz
-500,00...500,00 Hz Sabit frekans 3. Bkz. par.
46.02
28.29  Sabit frekans 4 Sabit frekans 4'G tanimlar. 20,00 Hz
-500,00...500,00 Hz Sabit frekans 4. Bkz. par.
46.02
28.30  Sabit frekans 5 Sabit frekans 5'i tanimlar. 25,00 Hz
-500,00...500,00 Hz Sabit frekans 5. Bkz. par.
46.02
28.31  Sabit frekans 6 Sabit frekans 6'y1 tanimlar. 40,00 Hz
-500,00...500,00 Hz Sabit frekans 6. Bkz. par.
46.02
28.32  Sabit frekans 7 Sabit frekans 7'yi tanimlar. 50,00 Hz
-500,00...500,00 Hz Sabit frekans 7. Bkz. par.
46.02
28.41  Givenli frekans ref Asagidakiler gibi denetim fonksiyonlari ile kullanilan bir 0,00 Hz
guvenli frekans referans deg@eri tanimlar:
* 12.03 Al denetim fonksiyonu
*  49.05 lletisim kaybi islemi
* 50.02 FBA A iletisim kaybi fonksiyonu.
-500,00...500,00 Hz Gluvenli frekans referansi. Bkz. par.
46.02
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28.51  Kritik frekans Kritik frekanslar fonksiyonunu etkinlestirir/devre disi bira- | 0000h
fonksiyonu kir. Ayrica belirtilen araliklarin her iki doénis yoninde etkili
olup olmayacagini belirler.
Ayrica bkz. bolim Kritik hizlar/frekanslar, sayfa 66.
Bit Adi Bilgi
0 Kritik frek 1 = Devrede: Kritik frekanslar devrede.
0 = Devre disi: Kritik frekanslar devre disi.
1 Isaret modu 1 = Parametreye gore: 28.52...28.57 parametrelerinin isaretleri dikkate
alinir.
0 = Mutlak: 28.52...28.57 parametreleri mutlak degerler olarak kullanilir.
Her aralik her iki doniis yonu igin etkilidir.
0000h...FFFFh Kritik frekans konfigiirasyon word'li. 1=1
28.52  Kritik frekans 1 diistik | Kritik frekans 1 igin alt limiti tanimlar. 0,00 Hz
Not: Bu deger, 28.53 Kritik frekans 1 yiiksek degerinden
kiigik veya bu degere esit olmalidir.
-500,00...500,00 Hz Kritik frekans 1 igin alt limit. Bkz. par.
46.02
28.53  Kritik frekans 1 yiiksek | Kritik frekans 1 igin Ust limiti tanimlar. 0,00 Hz
Not: Bu deger, 28.52 Kritik frekans 1 diigiik dederinden
buyik veya bu degere esit olmaldir.
-500,00...500,00 Hz Kritik frekans 1 igin Ust limit. Bkz. par.
46.02
28.54  Kritik frekans 2 distik | Kritik frekans 2 igin alt limiti tanimlar. 0,00 Hz
Not: Bu deger, 28.55 Kritik frekans 2 yiiksek degerinden
kiclk veya bu degere esit olmalidir.
-500,00...500,00 Hz Kritik frekans 2 igin alt limit. Bkz. par.
46.02
28.55  Kiritik frekans 2 yliksek | Kritik frekans 2 icin Ust limiti tanimlar. 0,00 Hz
Not: Bu deger, 28.54 Kritik frekans 2 dlisiik deerinden
buyik veya bu degere esit olmalidir.
-500,00...500,00 Hz Kritik frekans 2 igin ust limit. Bkz. par.
46.02
28.56  Kritik frekans 3 diisiik | Kritik frekans 3 igin alt limiti tanimlar. 0,00 Hz
Not: Bu deger, 28.57 Kiritik frekans 3 yiiksek degerinden
kiiguk veya bu degere esit olmalidir.
-500,00...500,00 Hz Kritik frekans 3 igin alt limit. Bkz. par.
46.02
28.57  Kritik frekans 3 yliksek | Kritik frekans 3 icin Ust limiti tanimlar. 0,00 Hz
Not: Bu deger, 28.56 Kritik frekans 3 dlisiik dederinden
biyik veya bu degere esit olmalidir.
-500,00...500,00 Hz Kritik frekans 3 igin Gst limit. Bkz. par.
46.02
28.71  Frek ramp grubu 28.72...28.75 parametreleri ile tanimlanan iki hiz- Hiz./Yav.
secimi lanmalyavaglama sureleri arasinda gecis yapan bir kay- | sdiresi 1
nak seger.
0 = Hizlanma siiresi 1 ve yavaslama slresi 1 gegerlidir.
1 = Hizlanma suresi 2 ve yavaglama siresi 2 gecerlidir.
Hiz./Yav. siresi 1 0 0
Hiz./Yav. siiresi 2 1
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DI1 DI1 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 2). 4
Dl4 Dl4 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 3). 5
DIO1 DIO1 dijital giris/cikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0). | 10
DIO2 DIO2 dijital girig/cikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 1). | 11
FBAA Sadece Transparent16 veya Transparent32 profili icin. 18
Haberlesme A arabirimi (izerinden alinan Transparent16
veya Transparent32 kontrol word'u biti.
EFB DCU CW bit 10 Yalnizca DCU profili igin. DCU kontrol word'l bit 10 dahili | 20
haberlesme arabirimi araciligiyla alindi.
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
28.72  Frek hizlanma sdresi 1 | Hizlanma siresi 1'i, frekansi sifirdan 46.02 Frekans élgek- | 3,000 s
leme parametresi ile tanimlanan frekansa ¢ikarmak igin
gereken sire olarak tanimlar. Bu frekansa ulagildiktan
sonra, hizlanma 30.74 Maksimum frekans parametresiyle
tanimlanan degerde ayni oranda devam eder.
Eger referans ayarlanmis hizlanma oranindan daha hizli
bir sekilde artarsa, motor hizlanma oranini takip eder.
Eger referans ayarlanmis hizlanma oranindan daha yavas
bir sekilde artarsa, motor frekansi referansi takip eder.
Eger hizlanma siresi gok kisa ayarlanmigsa siricu,
sirtici moment limitlerinin digina ¢ikmamak igin otomatik
olarak hizlanmay! uzatir.
0,000...1800,000 s Hizlanma siresi 1. 10=1s
28.73  Frek yavaglama Hizlanma suresi 1'i, frekansi 46.02 Frekans 6lgekleme 3,000 s
stiresi 1 parametresi tarafindan tanimlanan frekans degerinden
sifira diisirmek igin gereken sure olarak tanimlar
(30.14 Maksimum frekans parametresi degil).
Eger yavaslama siiresinin ¢ok kisa olduguna dair bir
suphe varsa, DC asiri gerilim kontrolliniin (parametre
30.30 Asini gerilim kontrolii) agik oldugundan emin olun.
Not: Yiksek ataletli bir uygulama icin kisa yavaglama
suresi gerektiginde siricu, fren kiyici ve fren direnci gibi
frenleme ekipmani ile donatiimalidir.
0,000...1800,000 s Yavaslama suresi 1. 10=1s
28.74  Frek hizlanma siiresi 2 | Hizlanma suresi 2'yi tanimlar. Bkz. parametre 28.72 Frek | 60,000 s
hizlanma stiresi 1.
0,000...1800,000 s Hizlanma siiresi 2. 10=1s
28.75  Frek yavaslama Yavasglama suresi 2'yi tanimlar. Bkz. parametre 28.73 Frek | 60,000 s
stresi 2 yavaslama siiresi 1.
0,000...1800,000 s Yavasglama stresi 2. 10=1s
28.76  Frek rampa girisi sifir | Frekans referansini sifira zorlayan bir kaynak seger. Etkin degil
kaynak 0 = Frekans referansini sifira zorlar
1 = Normal ¢alisma
Etkin 0. 0
Etkin degil 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 1). 3

www.eforsan.com

0542 291 58 92
0242 335 40 42



Parametreler 203

No.

Ad/Deger

Aciklama

Varsayilan
FbEq 16

DI3

DI3 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 2).

4

DI4

Dl4 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 3).

5

DIO1

DIO1 dijital giris/cikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0).

10

DIO2

DIO2 dijital giris/cikisI (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 1).

1"

Diger [bit]

Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar).

28.82

Sekil siiresi 1

Ayar 1 ile kullanilan hizlanma ve yavaslama rampalarinin
seklini tanimlar.
0,000 s: Dogrusal rampa. Sabit hizlanma veya yavaslama
ve yavag rampalar i¢in uygundur.
0,001...1000,000 s: S-egrisi rampasi. S-egrisi rampalari
kaldirma uygulamalari igin idealdir. S-egrisi rampasinin
her iki ucunda simetrik egriler ve arasinda da dogrusal bir
parga bulunur.
Hizlanma:

Dogrusal rampa:

28.82=0s
Hiz

Dogrusal rampa:
28.82=0s

S-egrisi rampasi:
28.82>0s

S-egrisi rampasi:

/ 28.82>0's

Zaman
Yavaslama:

Hiz
S-egrisi rampasi:

—28.82>0s

Dogrusal rampa:

28.82=0s .

S-egrisi rampasi:
28.82>0s

Dogrusal rampa:

28.82=0 s\

Zaman

0,000 s

0,000...1800,000 s

Hizlanma ve yavaslamanin baslangici ile sonundaki
rampa sekli.

10=1s

28.83

Sekil stiresi 2

Ayar 2 ile kullanilan hizlanma ve yavaslama rampalarinin
seklini tanimlar. Bkz. parametre 28.82 Sekil siiresi 1.

0,000 s

0,000...1800,000 s

Hizlanma ve yavaslamanin baslangici ile sonundaki
rampa sekli.

10=1s
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28.92  Gergek frekans ref 3 Fonksiyon 28.13 Ext1 frekans fonksiyonu parametresi 0,00 Hz
(mevcut ise) ile uygulandiktan sonra ve segim
(19.11 Ext1/Ext2 segimi ) sonrasinda frekans referansini
gosterir. 474. sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-500,00...500,00 Hz Secim sonrasinda frekans referansi. Bkz. par.
46.02
28.96  Gergek frekans ref 7 Sabit frekanslarin, kontrol paneli referansinin vb. uygulan- | 0,00 Hz
masindan sonra frekans referansini gosterir. Bkz. 474.
sayfadaki kontrol zinciri semasi.
Bu parametre salt okunurdur.
-500,00...500,00 Hz Frekans referansi 7. Bkz. par.
46.02
28.97  Frekans ref sinirsiz Kritik frekanslarin uygulanmasindan sonra, ancak rampa | 0,00 Hz
ve sinirlama éncesinde frekans referansini gosterir. 474.
sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-500,00...500,00 Hz Rampa ve sinirlama éncesinde frekans referansi. Bkz. par.
46.02
28.211 Frekans referansi sekli | Frekans referansi seklini tanimlar. Lineer
Lineer Lineer frekans referansi. 0
Parabolik 1 X2 frekans referansi. 1
Parabolik 2 X3 frekans referansi. 2
30 Limitler Siiriicli galigma limitleri.
30.01  Limit word'ii 1 Limit word'li 1'i gosterir. -
Bu parametre salt okunurdur.

Bit Adi Aciklama
0 Moment limit 1 = Siriicti moment motor kontroli (diistik gerilim kontroll, akim
kontrol(, ylk agisi kontrolii veya gekme kontrolii) veya parametreler
ile tanimlanan moment limit parametreleri ile sinirlaniyor.
1..2 Rezerve
3 Moment ref maks |1 = Moment referansi 26.09 Maksimum moment ref veya 30.20
Maksimum moment 1 parametresi ile sinirlaniyor
4 Moment ref min |1 = Moment referansi 26.08 Minimum moment ref veya 30.19
Minimum moment 1 parametresi ile sinirlaniyor
5 Moment limiti 1 = Moment referansi maksimum hiz limiti (30.72 Maksimum hiz)
maks hiz nedeniyle kontrol tarafindan sinirlaniyor
6 Moment limiti min {1 = Moment referansi minimum hiz limiti (30.77 Minimum hiz)
hiz nedeniyle kontrol tarafindan sinirlaniyor
7 Maks hiz ref limiti[1 = Hiz referansi 30.712 Maksimum hiz parametresi ile sinirlaniyor
8 Min hiz ref limiti |1 = Hiz referansi 30.11 Minimum hiz parametresi ile sinirlaniyor
9 Maks frek ref 1 = Frekans referansi 30.14 Maksimum frekans parametresi ile
limiti sinirlaniyor
10 Min frek ref limiti |1 = Frekans referansi 30.13 Minimum frekans parametresi ile
sinirlaniyor
11...15 [Rezerve

0000h...FFFFh

Limit word'ti 1

[1=1
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30.02

Moment limiti durumu

Moment kontrol cihazi sinirlamasi durum word'linli g&sterir.
Bu parametre salt okunurdur.

Bit Adi Aciklama
0 Dustk gerilim *1 = Ara DC devresi dusuk gerilimi
1 Asiri gerilim *1 = Ara DC devresi agiri gerilimi
2 Minimum *1 = Moment 30.719 Minimum moment 1, 30.26 Gii¢ motor limiti veya
moment 30.27 Gig tretme limiti parametresi ile sinirlaniyor
3 Maksimum *1 = Moment 30.20 Maksimum moment 1, 30.26 Gli¢ motor limiti veya
moment 30.27 Gig¢ dretme limiti parametresi ile sinirlaniyor
4 Dahili akim 1 = Bir invertor akimi limiti (bit 8...11 ile belirtilir) etkin
5 Yik agisi (Sadece sabit miknatish motorlarda ve reliiktans motorlarda)
1 =Yuk acis! limiti etkin, yani motor daha fazla moment tretemiyor.
6 Motor gekme (Sadece asenkron motorlarda)
Motor gekme limiti etkin, yani motor artik moment tretemiyor
7 Rezerve
8 Termik 1 = Girig akimi, ana devre termik limiti ile sinirlaniyor
9 Maks akim *1 = Maksimum ¢ikis akimi (/\yax) sinirlaniyor
10 Kullanici akimi  |*1 = Cikis akimi 30.717 Maksimum akim parametresi ile sinirlaniyor
1 IGBT termik *1 = Cikis akimi, hesaplanan bir termik akim degeri ile sinirlaniyor
12...15 |Rezerve

*Sadece 0...3 bitlerinden biri ve 9...11 bitlerinden biri ayni anda acik olabilir. Tipik olarak bit, ilk

asllan limiti gésterir.

0000h...FFFFh

Moment sinirlamasi durum word'G. 1=1
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30.11 Minimum hiz

30.12 Maksimum hiz parametresiyle beraber izin verilen
hiz araligini tanimlar. Bkz. asagidaki sekil.
Pozitif (veya sifir) minimum hiz degeri, biri pozitif ve biri
negatif iki aralik tanimlar.
Negatif minimum hiz degeri bir araligi tanimlar.
UYARI! 30.71 Minimum hiz parametresinin mutlak
A degeri 30.12 Maksimum hiz degerinden buyik ola-
maz.
UYARI! Sadece hiz kontrol modunda. Frekans
A kontrol modunda, frekans limitlerini (30.73 ve
30.14) kullanin.

Hiz 30.11 deger < 0
30.12

. I1zin verilen hiz araligi ‘Zaman
»

30.11

30.11 de@er >0
Hiz

30.12

izin verilen hiz araligi
30.11

Zaman
»

-30.11
izin verilen hiz araligi
-30.12

-1500,00
rpm

-30000,00...
30000,00 rpm

izin verilen minimum hiz.

Bkz. par.
46.01

30.12  Maksimum hiz

30.11 Minimum hiz parametresiyle beraber izin verilen hiz
araligini tanimlar. Bkz. parametre 30.11 Minimum hiz.
Not: Bu parametre hiz hizlanma ve yavaslama rampa
sirelerini etkilemez. Bkz. parametre 46.01 Hiz dicekleme.
UYARI! 30.712 Maksimum hizparametresinin mut-
A lak degeri 30.71 Minimum hiz degerinden buylk
olamaz.
UYARI! Sadece hiz kontrol modunda. Frekans
& kontrol modunda, frekans limitlerini (30.73 ve
30.74) kullanin.

1500,00 rpm

-30000,00...
30000,00 rpm

Maksimum hiz.

Bkz. par.

46.01
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30.13  Minimum frekans 30.14 Maksimum frekans parametresiyle beraber izin veri- | -50,00 Hz

len frekans araligini tanimlar. Bkz. agagidaki sekil.

Pozitif (veya sifir) minimum frekans degeri, biri pozitif ve

biri negatif iki aralik tanimlar.

Negatif minimum frekans degeri bir araligi tanimlar.
UYARI! 30.13 Minimum frekans parametresinin
mutlak deg@eri 30.74 Maksimum frekans degerin-
den biyUlk olamaz.

A UYARI! Sadece frekans kontrol modunda.

Frekans 30.13 deger <0
30.14
izin verilen frekans aralig: Zaman
0 >
30.13

30.13 deger >0

Frekans
30.14
izin verilen frekans aralig:
30.13
Zaman
0 >
-30.13
izin verilen frekans aralig:
-30.14
-500,00...500,00 Hz Minimum frekans. Bkz. par.
46.02
30.14  Maksimum frekans 30.13 Minimum frekans parametresiyle beraber izin veri- | 50,00 Hz
len frekans araligini tanimlar. Bkz. 30.13 Minimum
frekans.

Not: Bu parametre hiz hizlanma ve yavaglama rampa
surelerini etkilemez. Bkz. parametre 46.02 Frekans
olgekleme.
UYARI! 30.74 Maksimum frekans parametresinin
mutlak deg@eri 30.73 Minimum frekans de@erinden
kiglik olamaz.
2 UYARI! Sadece frekans kontrol modunda.

-500,00...500,00 Hz Maksimum frekans. Bkz. par.
46.02
30.17  Maksimum akim izin verilen maksimum motor akimini tanimlar. 3,20A
0,00...3,20 A Maksimum motor akimi. 1=1A
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30.18

Moment limit segimi

Onceden tanimlanan iki farkli minimum moment limiti
ayarlar arasinda gegis yapan bir kaynak seger.

0 = 30.19 tarafindan tanimlanan minimum moment limiti
ve 30.20 tarafindan tanimlanan maksimum moment limiti
etkin.

1 = 30.21 tarafindan segilen minimum moment limiti ve
30.22 tarafindan segilen maksimum moment limiti etkin.
Kullanici iki moment limiti seti tanimlayabilir ve dijital giris
gibi bir ikili kaynak kullanarak bu setler arasinda gegis
yapabilir.

ilk limit grubu 30.79 ve 30.20 parametreleriyle tanimlanir.
ikinci sette, segilebilir bir analog kaynak (bir analog giris
gibi) kullanimina olanak saglayan hem minimum (30.27)
hem de maksimum (30.22) limitler igin segici parametreler
bulunur.

30.21

0 —
Al —] 30.18

Al2 — \ |

PID —]
30.23 — | Kullanicr tanimis

Diger — 0 minimum moment
limiti
30.19

30.22

|=

0 —t
All — 30.18
Al2 —

PID —] \

30.24 —] —" [ Kullanici tanimli

Diger — 0 maksimum moment
limiti
30.20

Not: Kullanici tanimli limitlere ek olarak, baska nedenler
(gli¢ sinirlamasi gibi) icin moment sinirlanabilir. 479. say-
fadaki blok semasina bakin.

=

Moment limiti
ayari 1

Moment limiti ayari 1

0 (30.179 tarafindan tanimlanan minimum moment limiti ve
30.20 tarafindan tanimlanan maksimum moment limiti
etkin).

o

Moment limiti ayar 2

1 (30.21 tarafindan segilen minimum moment limiti ve
30.22 tarafindan segilen maksimum moment limiti etkin).

-

DI

DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 0).

DI2

DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 1).

DI3

DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 2).

Di4

DI4 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 3).

DIO1

DIO1 dijital giris/cikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0).

DIO2

DIO2 dijital giris/cikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 1).

EFB

Yalnizca DCU profili igin. DCU kontrol word't bit 15 dahili
haberlesme arabirimi araciligiyla alindi.

a

Diger [bit]

Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar).
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30.19

Minimum moment 1

Surici igin bir minimum moment limiti tanimlar (nominal

motor momentinin yuzdesi olarak). Bkz. 30.78 Moment

limit segimi parametresindeki sema.

Bu limit

* 30.18 Moment limit se¢imi tarafindan segilen kaynak 0
oldugunda veya

« 30.18 Moment limiti ayari 1 olarak ayarlandiginda
tanimlar.

A UYARI! Geri yénde motorun dénlisiint durdurmak

icin minimum momenti kullanmayin. Minimum
momentin kullanimi, sirtictiniin sifir hiza erigmesini
devre disi birakir ve motoru durdurmada basarisiz olur.

-%300,0

%-1600,0...%0,0

Minimum moment limiti 1.

Bkz. par.
46.03

30.20

Maksimum moment 1

Sirlcu igin bir maksimum moment limiti tanimlar (nominal

motor momentinin yiizdesi olarak). Bkz. 30.78 Moment

limit segimi parametresindeki sema.

Bu limit

* 30.18 Moment limit se¢imi tarafindan segilen kaynak
0 oldugunda veya

* 30.18 Moment limiti ayari 1 olarak ayarlandiginda
tanimlar.

%300,0

%0,0...%1600,0

Maksimum moment 1.

Bkz. par.
46.03

30.21

Min moment 2 kaynak

Surici igin minimum moment limitini (nominal motor

momentinin ylzdesi olarak)

* 30.18 Moment limit se¢imi tarafindan segilen kaynak
1 oldugunda veya

« 30.18 Moment limiti ayari 2 olarak ayarlandiginda
tanimlar.

30.18 Moment limit se¢imi parametresindeki semaya

bakin.

Not: Secilen kaynaktan alinan tim pozitif degerler ters

gevrilir.

Minimum
moment 2

Sifir

Yok.

Al1 dlgeklendirilmis

12.12 Al1 élgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 133).

Al2 dlgeklendirilmis

12.22 Al2 élgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 135).

PID

40.01 Proses PID ¢ikisi gergek (proses PID kontrol cihazi-
nin gikisi).

Minimum moment 2

30.23 Minimum moment 2.

16

Diger

Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar).

30.22

Maks moment 2
kaynak

Siricd icin maksimum moment limitini (nominal motor

momentinin ylizdesi olarak)

» 30.18 Moment limit se¢imi tarafindan segilen kaynak 1
oldugunda veya

* 30.18 Moment limiti ayari 2 olarak ayarlandiginda
tanimlar.

30.18 Moment limit se¢imi parametresindeki semaya

bakin.

Not: Secilen kaynaktan alinan tim negatif degerler ters

cevrilir.

Maksimum
moment 2

Sifir

Yok.
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Al1 dlgeklendirilmis

12.12 Al1 6lgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 133).

1

Al2 dlgeklendirilmis

12.22 Al2 élgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 135).

2

PID

40.01 Proses PID ¢ikisi gergek (proses PID kontrol cihazi-
nin cikist).

15

Maksimum moment 2

30.24 Maksimum moment 2.

16

Diger

Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar).

30.23

Minimum moment 2

Siriici igin minimum moment limitini (nominal motor

momentinin yizdesi olarak)

+ 30.18 Moment limit secimi tarafindan segilen kaynak 1
oldugunda veya

» 30.18 Moment limiti ayar: 2 olarak ayarlandiginda
tanimlar.

ve

» 30.21 Min moment 2 kaynak Minimum moment 2 ola-
rak ayarlandiginda tanimlar.

30.18 Moment limit se¢imi parametresindeki semaya bakin.

-%300,0

%-1600,0...%0,0

Minimum moment limiti 2.

Bkz. par.
46.03

30.24

Maksimum moment 2

Surlict igin maksimum moment limitini (nominal motor

momentinin ylizdesi olarak)

Bu limit

* 30.18 Moment limit secimi tarafindan secilen kaynak 1
oldugunda veya

» 30.18 Moment limiti ayari 2 olarak ayarlandiginda
tanimlar.

ve

* 30.22 Maks moment 2 kaynak Maksimum moment 2
olarak ayarlandiginda tanimlar.

30.18 Moment limit se¢imi parametresindeki semaya bakin.

%300,0

%0,0...%1600,0

Maksimum moment limiti 2.

Bkz. par.
46.03

30.26

Gdg¢ motor limiti

invertor tarafindan motora génderilen izin verilen maksimum
glicl, nominal motor glclinin ylizdesi olarak tanimlar.

%300,00

%0,00...%600,00

Maksimum motor gici.

1= %1

30.27

Gig tretme limiti

Motor tarafindan invertre génderilen izin verilen maksimum
glicl, nominal motor glcliniin ylzdesi olarak tanimlar.

-%300,00

%-600,00...%0,00

Maksimum jenerator glict.

1= %1

30.30

Asin gerilim kontrolii

DC ara devrenin asiri gerilim kontrollini devreye alir. Yiik-
sek ataletli ylk{n hizli frenleme yapmasi gerilimin asiri
gerilim kontrol limitine ylikselmesine neden olur. DC gerili-
minin limiti agmasini énlemek igin, asir gerilim kontrolori
frenleme momentini otomatik olarak azaltir.

Not: Eger suriclde fren kiyici ve fren direnci veya rejene-
ratif besleme Unitesi bulunuyorsa, kontrol cihazi devre digi
birakilmaldir.

Devrede

Devre Disi

Asir gerilim kontrolu devre disi birakilir.

Devrede

Asiri gerilim kontrolu etkinlestirilir.
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30.31  Disiik gerilim kontrolii | DC ara devrenin duslk gerilim kontroliinii devreye alir. Devrede
Giris gliciiniin kesilmesi sonucu DC gerilimi duserse,
dusuk gerilim kontroléri gerilimi alt limitin Gzerinde tutabil-
mek igin motor momentini otomatik olarak diistrir. Motor
momentinin disirilmesi ile ylikin ataleti surticlye rejene-
ratif enerji saglar; boylece DC baranin sarjli kalmasini
saglar ve motor serbest durus yapana kadar bir dlsuk
gerilim agmasi olmasini engeller. Santrifiij veya fan gibi
yuksek ataletli sistemlerde, gii¢ kaybinda galismaya
devam etme fonksiyonu gibi davranir.
Devre Disi Distk gerilim kontrolu devre disi birakilir. 0
Devrede Dustk gerilim kontroli etkinlestirilir. 1
30.203 Olii bant ileri Hiz referansi analog bir giristen alindiginda, pozitif hiz %0,00
referansi igin 61U bant alanini tanimlar.
%0,00...%100,0 10 = %1
30.204 Olii bant geri Hiz referansi analog bir giristen alindiginda, pozitif hiz %0,00
referansi igin 6lU bant alanini tanimlar.
%0,00...%100,0 10 = %1
31 Hata fonksiyonlari Harici olay konfiglirasyonu; hata durumlari sonrasinda
slirlict davranisi segimi.
31.01  Hariciolay 1 kaynagi | Harici olay 1'in kaynagini tanimlar. Etkin degil
Ayrica, bkz. 31.02 Harici olay 1 tiirii parametresi. (dogiru)
0 = Tetikleyici olayi
1 = Normal galisma
Etkin (yanlis) 0. 0
Etkin degil (dogru) 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 0). 3
DI2 DI2 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 1). 4
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 2). 5
Dl4 DI4 dijital girigi (70.02 DI gecikmeli durumu, bit 3). 6
DIO1 DIO1 dijital giris/cikisi (17.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0). | 11
DIO2 DIO2 dijital giris/cikisi (71.02 DIO gecikmeli durumu, bit 1). | 12
Diger [bit] Kaynak se¢imi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
31.02  Harici olay 1 tirii Harici olay 1'in tiriinG seger. Hata
Hata Harici olay bir hata olusturur. 0
Uyari Harici olay bir uyari olusturur. 1
31.03  Harici olay 2 kaynagi | Harici olay 2'nin kaynagini tanimlar. Ayrica, bkz. 31.04 Etkin degil
Harici olay 2 tiirii parametresi. (dogru)
Opsiyonlar igin, bkz. parametre 31.01 Harici olay 1 kaynagi.
31.04  Harici olay 2 tirti Harici olay 2'nin turini seger.
Hata Harici olay bir hata olusturur. 0
Uyari Harici olay bir uyari olusturur. 1
31.05  Harici olay 3 kaynagi | Harici olay 3'Un kaynagini tanimlar. Ayrica, bkz. 31.06 Etkin degil
Harici olay 3 tiirii parametresi. (dogru)
Opsiyonlar igin, bkz. parametre 31.01 Harici olay 1 kaynagi.
31.06  Harici olay 3 tirti Harici olay 3'Un turtnu seger.
Hata Harici olay bir hata olusturur. 0
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Uyari Harici olay bir uyari olusturur. 1
31.07  Harici olay 4 kaynag: | Harici olay 4'iin kaynagini tanimlar. Ayrica, bkz. 31.08 Etkin degil
Harici olay 4 tiirii parametresi. (dogru)
Opsiyonlar igin, bkz. parametre 31.01 Harici olay 1 kaynadi.
31.08  Harici olay 4 tirti Harici olay 4'Un turlini seger.
Hata Harici olay bir hata olugturur. 0
Uyari Harici olay bir uyari olusturur. 1
31.09  Harici olay 5 kaynagi | Harici olay 5'in kaynagini tanimlar. Ayrica, bkz. parametre | Etkin degil
31.10 Harici olay 5 tiirii. (dogru)
Opsiyonlar igin, bkz. parametre 31.01 Harici olay 1 kaynagi.
31.10  Harici olay 5 tiirii Harici olay 5'in tirGnl secer.
Hata Harici olay bir hata olugturur. 0
Uyari Harici olay bir uyari olusturur. 1
31.11  Hata reset se¢imi Bir harici hata resetleme sinyalinin kaynagini secer. Eger | Segilmedi
hata agmasi sonrasinda artik hatanin nedeni ortadan kalk-
missa, sinyal surliciyl resetler.
0->1=Reset
Not: Haberlesme arabiriminden gelen bir hata resetleme
bu ayardan bagimsiz olarak her zaman gdzlemlenir.
Segilmedi 0. 0
Segildi 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 2). 4
DI4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 3). 5
DIO1 DIO1 dijital giris/cikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0). | 10
DIO2 DIO2 dijital giris/cikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 1). | 11
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0. biti. 18
fonksiyon 1
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1. biti. 19
fonksiyon 2
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2. biti. 20
fonksiyon 3
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0. biti. 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1. biti. 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2. biti. 26
Denetim 4 32.01 Denetim durumu 3. biti. 27
Denetim 5 32.01 Denetim durumu 4. biti. 28
Denetim 6 32.01 Denetim durumu 5. biti. 29
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
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31.12  Otomatik resetleme Otomatik olarak resetlenen hatalari seger. Parametre, her | 0000h
secimi biti bir hata tipine karsilik gelen 16 bitli bir word'dir. Bir bit
1 olarak ayarlandiginda, karsilik gelen hata otomatik ola-
rak resetlenir.
UYARI! Fonksiyonu etkinlestirmeden 6nce
higbir tehlikeli durumun olugamayacagindan emin
olun. Fonksiyon sirlicliyli otomatik olarak yeniden
baslatir ve hatadan sonra ¢alismaya devam eder.
Bu ikili say! bitleri, agagidaki hatalara karsilik gelir:
Bit Hata
0 Asiri akim
1 Asiri gerilim
2 Dustk gerilim
3 Al denetim hatasi
4...9 Rezerve
10 Segilebilir hata (bkz. parametre 31.13 Secilebilir hata)
1 Harici hata 1 (31.01 Harici olay 1 kaynagi parametresi ile segilen kaynaktan)
12 Harici hata 2 (31.03 Harici olay 2 kaynagi parametresi ile secilen kaynaktan)
13 Harici hata 3 (31.05 Harici olay 3 kaynagi parametresi ile segilen kaynaktan)
14 Harici hata 4 (31.07 Harici olay 4 kaynagi parametresi ile segilen kaynaktan)
15 Harici hata 5 (31.09 Harici olay 5 kaynagi parametresi ile secilen kaynaktan)
0000h...FFFFh Otomatik resetleme konfiglirasyon word'i. 1=1
31.13  Secilebilir hata 31.12 Otomatik resetleme segimi parametresi, bit 10 kulla- | 0
nilarak otomatik olarak resetlenebilen hatayi tanimlar.
Hatalar Hata izleme bélimiinde (sayfa 377) listelenmisgtir.
Not: Hata kodlari on altilik formattadir. Secilen kod, bu
parametre igin onluk formata donustirilmelidir.
0000h...FFFFh Hata kodu. 10=1
31.14  Hata sayisi Sirlcunin 31.15 Toplam deneme zamani parametresiile | 0
tanimlanan sure iginde gergeklestirdigi otomatik hata
resetlerinin sayisini tanimlar.
0...5 Otomatik resetlerin sayisi. 10=1
31.15  Toplam deneme Otomatik sifirlama fonksiyonunun siriictyd sifirlama giri- | 30,0 s
zamani siminde bulunacagi zamani tanimlar. Bu sire boyunca,
31.14 Hata sayisi ile tanimlanan otomatik sifirlama sayi-
sini gergeklestirir
1,0...600,0 s Otomatik resetleme igin sire. 10=1s
31.16  Gecikme zamani Bir hata sonrasinda otomatik reset yapmaya baslamadan | 0,0 s
6nce suructnin beklemesi gereken sireyi tanimlar. Bkz.
parametre 31.12 Otomatik resetleme secimi.
0,0...120,0 s Otomatik resetleme gecikmesi. 10=1s
31.19  Motor faz kaybi Motorda faz kaybi tespit edildiginde siirliciiniin nasil tepki | Hata
verecegini seger.
Eylem yok Eylem olmaz. 0
Hata Sirlcu 3381 Cikis fazi kaybi hatasi tetikler.
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31.20  Toprak hatasi Motorda veya motor kablosunda bir toprak hatasi ya da Hata

akim dengesizligi tespit edildiginde slrictnin nasil tepki
verecegini seger.

Eylem yok Eylem olmaz. 0
Uyari Sdricl bir A2B3 Topraklama kagagi uyarisi olusturur. 1
Hata Slriicl 2330 Topraklama kagagi hatasi tetikler. 2
31.21  Besleme faz kaybi Besleme faz kaybi tespit edildiginde siiriiciinlin nasil tepki | Hata
verecegini seger.
Eylem yok Eylem olmaz. 0
Hata Siricu 3130 Giris faz kaybi hatas tetikler. 1
31.22  STO gésterge Bir ya da her iki Guvenli moment kapatma (STO) sinyali Hata/Hata

calistirma/durdurma kapandiginda veya kayboldugunda verilecek gdsterimleri

seger. Gosterimler ayrica bu durum meydana geldiginde

sUrtctinuin galigiyor ya da durdurulmus olmasina da baghdir.

Asagidaki her bir segimdeki tablolarda belirli ayarlar ile

olusturulan gdsterimler gosteriimektedir.

Notlar:

* Bu parametrenin STO fonksiyonunun ¢alismasi lze-
rinde etkisi yoktur. STO fonksiyonu bu parametrenin
ayarindan bagimsiz olarak ¢alisir: galigan bir surlicti bir
ya da her iki STO sinyalinin kesilmesiyle durur ve her iki
STO sinyali tekrar saglanip tim hatalar resetleninceye
kadar start etmez.

» Sadece bir STO sinyali kaybi bir ariza gibi yorumlandi-
gindan mutlaka bir hata olusturur.

STO hakkinda daha fazla bilgi i¢in, strtctnin donanim el

kitabinda Guivenli moment kapatma fonksiyonu bélimiine

bakin.
Hata/Hata 0
Girigler . )
INT T INZ Gosterim (calisiyor veya durduruldu)
0 0 5091 Givenli moment kapatma hatasi
0 1 FA81 Giivenli moment kapatma 1 hatasi
1 0 Hata FA82 Giivenli moment kapatma 2
1 1 (Normal galisma)
Hata/Uyari 1
Girigler Gosterim
IN1 | IN2 Galigiyor Durduruldu
5091 Gavenli |y o A5A0 Gaveni
0 0 moment kapatma moment kapatma
hatasi P
FA81 Givenli . .
0 1 |moment kapatma 1 FA81 Giivenli moment
h kapatma 1 hatasi
atasi
1 Hata FA82 Giivenli| Hata FA82 Giivenli
0
moment kapatma 2| moment kapatma 2
1 1 (Normal galisma)
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Hata/Olay 2
Girigler Gosterim
IN1 | IN2 Galigiyor Durduruldu
5091 Givenli moment | Olay BSAO Giivenli
0|0
kapatma hatasi moment kapatma
FA81 Givenlimoment | _ FA81 Gavenii
0 1 Kkapatma 1 hatas moment kapatma 1
P hatasi
Hata FA82 Giivenli Hata FA82 Giivenli
1 0
moment kapatma 2 | moment kapatma 2
1 1 (Normal galisma)
Uyari/Uyari 3
Girigler " .
N1 T INZ Gosterim (caligiyor veya durduruldu)
0 0 Uyari A5A0 Giivenli moment kapatma
0 1 FA81 Giivenli moment kapatma 1 hatasi
1 0 Hata FA82 Giivenli moment kapatma 2
1 1 (Normal galisma)
Olay/Olay 4
Girigler . A
INT T IN2 Gosterim (calisiyor veya durduruldu)
0 0 Olay B5A0 Giivenli moment kapatma
0 1 B5A0 Glivenli moment kapatma olayi ve
FA81 Giivenli moment kapatma 1 hatasi
1 0 B5A0 Giivenli moment kapatma olayi ve
FA82 hatasi Giivenli moment kapatma 2
1 1 (Normal galisma)
Gosterim 5
Yok/Gosterim Yok Giri
sler " .
INT T IN2 Gosterim (caligiyor veya durduruldu)
0 0 Yok
0 1 FA81 Giivenli moment kapatma 1 hatasi
1 0 Hata FA82 Giivenli moment kapatma 2
1 1 (Normal galisma)
31.23  Kablolama veya Hatali giris besleme ve motor kablo baglantisi (6rnegin, Hata
topraklama hatasi giris besleme kablosu siiriicii motor baglantisina baglan-
mig) durumunda surticiniin nasil tepki verecegini seger.
Eylem yok Eylem olmaz. 0
Hata Siricu 3181 Ters baglanti hatasi verir. 1
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31.24  Sikisma fonksiyonu Suriiciniin bir motor sikisma durumuna nasil tepki géste- | Eylem yok
recegini seger.
Sikisma durumu asagidaki gibi tanimlanir:
+ Srlci sikisma akim limitinde (371.25 Sikisma akim
limiti) ve
» cikis frekansi 31.27 Sikisma frekans limiti parametresi
ile ayarlanan seviyenin altindadir ya da motor hizi
31.26 Sikisma hiz limiti parametresi ile ayarlanan sevi-
yenin altindadir ve
+ yukaridaki kosullar 31.28 Sikisma zamani parametresi
ile ayarlanan siireden daha uzun bir siire dogru durum-
dadir.
Eylem yok Yok (sikisma denetimi devre disi). 0
Uyari Suriict bir A780 Motor sikismasi uyarisi olusturur. 1
Hata Sdricu 7121 Motor sikismasi hatasi tetikler. 2
31.25  Sikisma akim limiti Motor nominal akiminin ylizdesi olarak sikisma akim %200,0
limiti. Bkz. parametre 31.24 Sikisma fonksiyonu.
%0,0...%1600,0 Sikisma akim limiti. -
31.26  Sikisma hiz limiti rpm cinsinden sikisma hiz limiti. Bkz. parametre 31.24 150,00 rpm
Sikisma fonksiyonu.
0,00...10000,00 rpm Sikisma hiz limiti. Bkz. par.
46.01
31.27  Sikisma frekans limiti | Sikisma frekans limiti. Bkz. parametre 371.24 Sikisma 15,00 Hz
fonksiyonu.
Not: Limitin 10 Hz’'nin altina ayarlanmasi énerilmez.
0,00...1000,00 Hz Sikisma frekans limiti. Bkz. par.
46.02
31.28  Sikisma zamani Sikisma zamani. Bkz. parametre 31.24 Sikisma fonksiyonu. | 20 s
0...3600 s Sikisma zamani. -
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31.30  Asiri hiz hata payi Motor izin verilen maksimum hizini (asiri hiz korumasi) 500,00 rpm

30.11 Minimum hiz ve 30.12 Maksimum hiz ile birlikte
tanimlar. Gergek hiz (24.02 Kullanilan hiz geri bildirimi),
30.11 veya 30.12 parametresi ile tanimlanan hiz limitini bu
parametrenin degerinden daha fazla asarsa, suruci
7310 Asini hiz hatasi ile agilr.
UYARI! Bu fonksiyon sadece vektdr motor kontrol
modunda hizi denetler. Fonksiyon skaler motor
kontrol modunda etkili degildir.
Ornek: Maksimum hiz 1420 d/dak ve hiz agma marji
300 d/dak ise, stirlicti 1720 d/dak degerinde agar.

Hiz (24.02)
Asiri hiz hata seviyesi
31.30
30.12
0
Zaman
30.11
31.30
_____ Agm h;hagsev_iyes_i
0,00...10000,00 rpm Asiri hiz hata pay!. Bkz. par.

46.01
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31.31

Frekans hata pay!

Motor izin verilen maksimum frekansini 30.13 Minimum
frekans ve 30.14 Maksimum frekans ile birlikte tanimlar .
Gergek hiz (28.01 Frekans ref rampa girisi), 30.13 veya
30.14 parametresi ile tanimlanan hiz limitini bu parametre-
nin degerinden daha fazla asarsa, surlici 73F0 Asiri fre-
kans hatasi ile agilir.
UYARI! Bu fonksiyon hizi sadece skaler motor
kontrol modunda denetler. Fonksiyon vektér motor
kontrol modunda etkili degildir.
Ornek: Maksimum hiz 40 Hz ve hiz agma marji 10 Hz ise,
surtict 50 Hz deg@erinde acar.

Hiz (28.02)

Asiri frekans hata seviyesi

30.14

Zaman

30.13

Asir frekans hata seviyesi

50,00 Hz

0,00...10000,00 Hz

Asiri frekans agma marji.

Bkz. par.
46.02

31.32  Acil rampa denetimi

31.32 Acil rampa denetimi ve 31.33 Acil rampa denetimi
gecikmesi parametreleri 24.02 Kullanilan hiz geri bildirimi
parametresinin tlrevi ile birlikte Off1 ve Off3 acil stop
modlari igin bir denetim fonksiyonu saglar.

Denetim agagidakilerden birini esas alir:

* motorlarin durdugu sureyi izleme ya da

» gercek ve beklenen yavaglama oranlarini kargilagtirma.
Bu parametre %0 olarak ayarlanirsa, maksimum stop
suresi dogrudan 31.33 parametresinde ayarlanir. Aksi
halde, 23.11...23.15 (Off1) veya 23.23 Acil stop siiresi
(Off3) parametrelerinden hesaplanan, beklenen yavas-
lama oranindan izin verilen maksimum sapmayi 31.32
tanimlar. Gergek yavaslama orani (24.02) beklenen oran-
dan cok fazla saparsa, siirlicii 73B0 Acil rampasi basari-
siz hatasinda agihr, 06.17 Sirticii durum word'i 2 8. bitini
ayarlar ve serbest durug yapar.

31.32 %0 olarak ve 31.33 0 s olarak ayarlanirsa, acil stop
rampasi denetimi devre digi birakilir.

Ayrica, bkz. 21.04 Acil stop modu parametresi.

%0

%0...%300

izin verilen yavaslama oranindan maksimum sapma.

1= %1
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31.33  Acil rampa denetimi 31.32 Acil rampa denetimi parametresi %0 olarak ayarla- | 0's
gecikmesi nirsa, bu parametre bir acil stop (Off1 veya Off3 modu)

icin maksimum siireyi tanimlar. Stire doldugunda motorun
durmamasi durumunda, suriicti 73B0 Acil rampasi bagari-
siz hatasinda agllir, 06.17 Sdirlicti durum word'ti 2 bit 8'i
ayarlar ve serbest durus yapar.

31.32 %0'dan farkli bir degere ayarlanirsa, bu parametre
acil stop komutu ve denetimin etkinlestiriimesi arasinda bir
gecikme tanimlar. Hiz degisim oranini sabitlenmesine ola-
nak saglamak icin kisa bir gecikme belirlenmesi tavsiye

edilir.
0...100 s Maksimum rampa inig slresi veya denetim etkinlestirme |1=1s
gecikmesi.
31.205 Ving uyari maskeleme | Hangi ving uyarilarinin siriicide olaylari tetikleyecegini FFFFh
seger.

Bu parametrenin bir bitinin her 1'e ayarlaniginda, ilgili
uyari bir olay! tetikleyebilir.

Bir bit 0 olarak ayarlanirsa, uyari olayi olay gunligiinde
veya kontrol panelinde gérinmez ve uyari sadece

09.01 Ving SW1 parametrelerinden okunabilir. Bu ikili sayi
asagidaki uyarilara karsilik gelir:

Bit Adi Aciklama
0 Durmada fren kaymasi D200 Durmada fren kaymasi 2
1 Yavaslama ileri/geri D201 lleri yavaglama limiti, D202 Geri yavaslama limiti
2 Rezerve
3 Rezerve
4 Son limit ileri/geri D205 lleri stop limiti,
D206 Geri stop limiti
5 Rezerve
6 Joystick referans kontrolii |D208 Joystick referans kontroli
7 Joystick sifir konumu D209 Joystick sifir konumu 2
8 Glg agik onay!i D20B Gli¢ agik onayi
9 Rezerve
10 Hizli stop D20A Hizli stop
11...15 [Rezerve
0000h...FFFFh Ving uyari maskelemesi durum word'l 1=1
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32 Denetim 1...3 sinyal denetimi fonksiyonlarinin konfiglirasyonu.
izlenecek ii¢ deger segilebilir; 5nceden tanimlanan limitler
asildiginda bir uyari veya bir hata olusturulur.
Ayrica bkz. bolim Sinyal denetimi, (sayfa 99).
32.01  Denetim durumu Sinyal denetimi durum word'i. 0000h
Sinyal denetim fonksiyonlari ile izlenen degerlerin ilgili
limitler dahilinde ya da disinda oldugunu gésterir.
Not: Bu word 32.06, 32.16, 32.26, 32.36, 32.46 ve 32.56
parametreleri ile tanimlanan surtici eylemlerinden bagim-
sizdir.

Bit Adi Aciklama

0 Denetim 1 etkin 1= 32.07 ile segilen sinyal limitlerinin diginda.

1 Denetim 2 etkin 1= 32.17 ile segcilen sinyal limitlerinin diginda.

2 Denetim 3 etkin 1= 32.27 ile secilen sinyal limitlerinin diginda.

3 Denetim 4 etkin 1= 32.37 ile segilen sinyal limitlerinin diginda.

4 Denetim 5 etkin 1= 32.47 ile segcilen sinyal limitlerinin diginda.

5 Denetim 6 etkin 1 = 32.57 ile secilen sinyal limitlerinin diginda.

6...15 |Rezerve

0000h...FFFFh Sinyal denetimi durum word'G. 1=1

32.05 Denetim 1 fonksiyonu | Sinyal denetimi fonksiyonu 1 modunu seger. izlenen sin- | Devre disi
yalin (bkz. parametre 32.07) alt ve Ust limitler (sirasiyla
32.09 ve 32.10) nasil karsilastirilacagini belirler. Kosul
saglandiginda gergeklestirilecek eylem 32.06 ile segilir.

Devre digi Sinyal denetimi 1 kullanimda degil. 0

Dusiik Sinyal alt limitinin altina distiglnde eylem gergeklestirilir. | 1

Yiksek Sinyal Ust limitinin Gzerine giktiginda eylem gergeklestirilir. | 2

Abs disik Sinyalin mutlak degeri (mutlak) alt limitinin altina dustu- 3
ginde eylem gerceklestirilir.

Abs yiksek Sinyalin mutlak degeri (mutlak) st limitinin Gzerine ¢ikti- | 4
ginda eylem gergeklestirilir.

Her ikisi Sinyal alt limitinin altina dustiginde ya da Ust limitinin 5
Uzerine giktiginda eylem gerceklestirilir.

Her ikisi de yok Sinyalin mutlak degeri (mutlak) alt limitinin altina distu- 6
glinde ya da (mutlak) Ust limitinin Gzerine giktiginda eylem
gerceklestirilir.

Histerezis Sinyal, limit + 0,5 - histerezis araligi (32.11 Denetim 1 his- | 7
terezis) ile tanimlanan degerin lzerine ¢iktiginda eylem
gerceklestirilir. Sinyal, limit - 0,5 - histerezis aralidi ile
tanimlanan degerin altina distigiinde eylem devre disi
birakilir.

32.06 Denetim 1 eylemi Sinyal denetimi 1 tarafindan izlenen deger limitlerini asti- | Eylem yok
ginda, slrlcunun bir hatayr mi, bir uyartyr mi yoksa hicbi-
rini mi olusturacagini seger.
Not: Bu parametre 32.07 Denetim durumu ile gdsterilen
durumu etkilemez.

Eylem yok Uyari veya hata olusturulmadi. 0

Uyari A8BO Sinyal denetimi uyarisi olusturulur. 1

Hata Sirlict 80B0 Sinyal denetimi hatasi tetikler. 2
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Calisir durumdaysa Siriicu calisiyorsa, 80B0 Sinyal denetimi hatasinda agihr. | 3
hata
32.07  Denetim 1 sinyali Sinyal denetim fonksiyonu 1 tarafindan izlenecek sinyali | Frekans
seger.
Sifir Yok. 0
Hiz 01.01 Kullanilan motor hizi. 1
Frekans 01.06 Cikis frekansi. 3
Akim 01.07 Motor akimi. 4
Moment 01.10 Motor momenti. 6
DC gerilimi 01.11 DC gerilimi. 7
Cikis guict 01.14 Cikis giicii. 8
Al 12.11 Al1 gergek degeri. 9
Al2 12.21 Al2 gergek degeri. 10
Hiz ref rampasi girisi 23.01 Hiz ref rampa girigi. 18
Hiz ref rampasi ¢ikisi | 23.02 Hiz ref rampa ¢ikisi. 19
Kullanilan hiz ref 24.01 Kullanilan hiz referansi. 20
Kullanilan moment ref | 26.02 Kullanilan moment referansi. 21
Kullanilan frek ref 28.02 Frekans ref rampa ¢ikisl. 22
Suriicu sicakligi 05.11 Siirtici sicakligi. 23
Proses PID cikisi 40.01 Proses PID ¢ikisi gercek. 24
Proses PID 40.02 Proses PID geribildirimi gercek. 25
geribildirimi
Proses PID ayar 40.03 Proses PID ayar noktasi gercek. 26
noktasi
Proses PID sapmasi 40.04 Proses PID sapmasi gergek. 27
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
32.08  Denetim 1 filtre siiresi | Sinyal denetimi 1 tarafindan izlenen sinyal igin bir filtre- 0,000 s
leme suresi sabiti tanimlar.
0,000...30,000 s Sinyal filtreleme siresi. 1000=1s
32.09 Denetim 1 diigtik Sinyal denetimi 1 igin alt limiti tanimlar. 0,00
-21474830,00... Alt limit. -
21474830,00
32.10  Denetim 1 yiiksek Sinyal denetimi 1 igin Ust limiti tanimlar. 0,00
-21474830,00... Ust limit. -
21474830,00
32.11  Denetim 1 histerezis Sinyal denetimi 1 tarafindan izlenen sinyal icin histerezisi | 0,00
tanimlar.
0,00...100000,00 Histerezis -
32.15  Denetim 2 fonksiyonu | Sinyal denetimi fonksiyonu 2 modunu seger. izlenen sin- | Devre digi
yalin (bkz. parametre 32.17) alt ve Ust limitler (sirasiyla
32.19 ve 32.20) nasll karsilastirilacagini belirler. Kosul
saglandidinda gergeklestirilecek eylem 32.76 ile segilir.
Devre digi Sinyal denetimi 2 kullanimda degil. 0
Disik Sinyal alt limitinin altina diistiiglinde eylem gerceklestirilir. | 1
Yiksek Sinyal st limitinin Gzerine giktiginda eylem gergeklestirilir. | 2
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Abs diusik Sinyalin mutlak degeri (mutlak) alt limitinin altina disti- 3
glnde eylem gerceklestirilir.

Abs yliksek Sinyalin mutlak degeri (mutlak) Ust limitinin Gzerine ¢ikti- | 4
ginda eylem gergeklestirilir.

Her ikisi Sinyal alt limitinin altina dustiginde ya da Ust limitinin 5
Uzerine giktiginda eylem gergeklestirilir.

Her ikisi de yok Sinyalin mutlak degeri (mutlak) alt limitinin altina distu- 6
glinde ya da (mutlak) st limitinin Gzerine giktiginda eylem
gerceklestirilir.

Histerezis Sinyal, limit + 0,5 - histerezis araligi (32.21 Denetim 2 his- | 7
terezis) ile tanimlanan degerin lzerine ¢iktiginda eylem
gerceklestirilir. Sinyal, limit - 0,5 - histerezis aralidi ile
tanimlanan degerin altina distiginde eylem devre disi
birakilir.

32.16  Denetim 2 eylemi Sinyal denetimi 2 tarafindan izlenen deger limitlerini asti- | Eylem yok
ginda, sUruclnin bir hatayr mi, bir uyartyr mi yoksa higbi-
rini mi olusturacagini seger.
Not: Bu parametre 32.07 Denetim durumu ile gosterilen
durumu etkilemez.

Eylem yok Uyari veya hata olugturulmadi. 0

Uyari A8BO Sinyal denetimi uyarisi olusturulur. 1

Hata Sirlcu 80B0 Sinyal denetimi hatas tetikler. 2

Calisgir durumdaysa Sirlcu caligiyorsa, 80B0 Sinyal denetimi hatasinda acilr. | 3

hata

32.17  Denetim 2 sinyali Sinyal denetim fonksiyonu 2 tarafindan izlenecek sinyali | Akim
seger.
Mevcut opsiyonlar igin, bkz. parametre 32.07 Denetim 1
sinyali.

32.18  Denetim 2 filtre siiresi | Sinyal denetimi 2 tarafindan izlenen sinyal igin bir filtre- 0,000 s
leme siiresi sabiti tanimlar.

0,000...30,000 s Sinyal filtreleme siresi. 1000=1s

32.19  Denetim 2 dlisiik Sinyal denetimi 2 igin alt limiti tanimlar. 0,00
-21474830,00... Alt limit. -
21474830,00

32.20 Denetim 2 yliksek Sinyal denetimi 2 icin Ust limiti tanimlar. 0,00
-21474830,00... Ust limit. -
21474830,00

32.21  Denetim 2 histerezis Sinyal denetimi 2 tarafindan izlenen sinyal igin histerezisi | 0,00

tanimlar.

0,00...100000,00 Histerezis -

32.25  Denetim 3 fonksiyonu | Sinyal denetimi fonksiyonu 3 modunu seger. izlenen sin- | Devre digi

yalin (bkz. parametre 32.27) alt ve Ust limitler (sirasiyla
32.29 ve 32.30) nasil karsilastirilacagini belirler. Kosul
sadlandiginda gergeklestirilecek eylem 32.26 ile segilir.

Devre disi Sinyal denetimi 3 kullanimda degil. 0

Dusik Sinyal alt limitinin altina dustiglinde eylem gerceklestirilir. | 1

Yiksek Sinyal Ust limitinin Gzerine ¢iktiginda eylem gergeklestirilir. | 2

Abs diisik Sinyalin mutlak degeri (mutlak) alt limitinin altina diisti- 3
gunde eylem gergeklestirilir.
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Abs yliksek Sinyalin mutlak degeri (mutlak) Ust limitinin (izerine ¢ikti- | 4
ginda eylem gerceklestirilir.

Her ikisi Sinyal alt limitinin altina diistigiinde ya da Ust limitinin 5
Gzerine giktiginda eylem gergeklestirilir.

Her ikisi de yok Sinyalin mutlak degeri (mutlak) alt limitinin altina dustu- 6
glnde ya da (mutlak) Ust limitinin Gzerine giktiginda eylem
gerceklestirilir.

Histerezis Sinyal, limit + 0,5 - histerezis arali§i1 (32.31 Denetim 3 his- | 7
terezis) ile tanimlanan degerin (zerine giktiginda eylem
gerceklestirilir. Sinyal, limit - 0,5 - histerezis araligi ile
tanimlanan degerin altina dustigiinde eylem devre disi
birakilir.

32.26  Denetim 3 eylemi Sinyal denetimi 3 tarafindan izlenen deger limitlerini asti- | Eylem yok
ginda, slrticinuin bir hatayr mi, bir uyaryi mi yoksa higbi-
rini mi olusturacagini seger.
Not: Bu parametre 32.07 Denetim durumu ile gosterilen
durumu etkilemez.

Eylem yok Uyari veya hata olusturulmadi. 0

Uyari A8BO Sinyal denetimi uyarisi olusturulur. 1

Hata Sirlcu 80B0 Sinyal denetimi hatas tetikler. 2

Calisir durumdaysa Sirlcu calisiyorsa, 80B0 Sinyal denetimi hatasinda acilir. | 3

hata

32.27  Denetim 3 sinyali Sinyal denetim fonksiyonu 3 tarafindan izlenecek sinyali | Moment
seger.
Mevcut opsiyonlar igin, bkz. parametre 32.07 Denetim 1
sinyali.

32.28 Denetim 3 filtre siresi | Sinyal denetimi 3 tarafindan izlenen sinyal icin bir filtre- 0,000 s
leme suresi sabiti tanimlar.

0,000...30,000 s Sinyal filtreleme siresi. 1000=1s

32.29  Denetim 3 diisiik Sinyal denetimi 3 igin alt limiti tanimlar. 0,00
-21474830,00... Alt limit. -
21474830,00

32.30  Denetim 3 yiiksek Sinyal denetimi 3 igin Ust limiti tanimlar. 0,00
-21474830,00... Ust limit. -
21474830,00

32.31  Denetim 3 histerezis Sinyal denetimi 3 tarafindan izlenen sinyal icin histerezisi | 0,00

tanimlar.

0,00...100000,00 Histerezis -

32.35  Denetim 4 fonksiyonu | Sinyal denetimi fonksiyonu 4 modunu seger. izlenen sin- | Devre disi

yalin (bkz. parametre 32.37) alt ve st limitler (sirasiyla
32.39 ve 32.30) nasil karsilastirilacagini belirler. Kosul
saglandiginda gergeklestirilecek eylem 32.36 ile segilir.

Devre digi Sinyal denetimi 4 kullanimda degil. 0

Disik Sinyal alt limitinin altina distiigiinde eylem gerceklestirilir. | 1

Yiksek Sinyal st limitinin Gzerine ¢iktiginda eylem gergeklestirilir. | 2

Abs disik Sinyalin mutlak degeri (mutlak) alt limitinin altina dustu- 3
ginde eylem gergeklestirilir.

Abs yiiksek Sinyalin mutlak degeri (mutlak) Ust limitinin Gzerine ¢ikti- | 4

ginda eylem gerceklestirilir.
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Her ikisi Sinyal alt limitinin altina diistigiinde ya da Ust limitinin 5
Uzerine giktiginda eylem gergeklestirilir.

Her ikisi de yok Sinyalin mutlak degeri (mutlak) alt limitinin altina disti- 6
glinde ya da (mutlak) st limitinin Gzerine g¢iktiginda eylem
gergeklestirilir.

Histerezis Sinyal, limit + 0,5 - histerezis arali§i (32.41 Denetim 4 his- | 7
terezis) ile tanimlanan degerin lzerine ¢iktiginda eylem
gerceklestirilir. Sinyal, limit - 0,5 - histerezis aralidi ile
tanimlanan degerin altina distigiinde eylem devre digi
birakilir.

32.36  Denetim 4 eylemi Sinyal denetimi 4 tarafindan izlenen deger limitlerini asti- | Eylem yok
ginda, slrGcunun bir hatayr mi, bir uyartyr mi yoksa hicbi-
rini mi olusturacagini seger.
Not: Bu parametre 32.07 Denetim durumu ile gésterilen
durumu etkilemez.

Eylem yok Uyari veya hata olusturulmadi. 0

Uyari A8BO Sinyal denetimi uyarisi olusturulur. 1

Hata Sirlcu 80B0 Sinyal denetimi hatas tetikler. 2

Calisir durumdaysa Sirlcu caligiyorsa, 80B0 Sinyal denetimi hatasinda acilr. | 3

hata

32.37  Denetim 4 sinyali Sinyal denetim fonksiyonu 4 tarafindan izlenecek sinyali Sifir
seger.
Mevcut opsiyonlar igin, bkz. parametre 32.07 Denetim 1
sinyali.

32.38 Denetim 4 filtre siiresi | Sinyal denetimi 4 tarafindan izlenen sinyal icin bir filtre- 0,000 s
leme siiresi sabiti tanimlar.

0,000...30,000 s Sinyal filtreleme sdresi. 1000=1s

32.39  Denetim 4 diistik Sinyal denetimi 4 icin alt limiti tanimlar. 0,00
-21474830,00... Alt limit. -
21474830,00

32.40 Denetim 4 yiiksek Sinyal denetimi 4 icin Gst limiti tanimlar. 0,00
-21474830,00... Ust limit. -
21474830,00

32.41  Denetim 4 histerezis Sinyal denetimi 4 tarafindan izlenen sinyal igin histerezisi | 0,00

tanimlar.

0,00...100000,00 Histerezis -

32.45 Denetim 5 fonksiyonu | Sinyal denetimi fonksiyonu 5 modunu seger. Izlenen sin- | Devre disi

yalin (bkz. parametre 32.47) alt ve Ust limitler (sirasiyla
32.49 ve 32.40) nasil karsilastirilacagini belirler. Kosul
saglandiginda gergeklestirilecek eylem 32.46 ile segilir.

Devre digi Sinyal denetimi 5 kullanimda degil. 0

Duisuk Sinyal alt limitinin altina distiglinde eylem gerceklestirilir. | 1

Yiksek Sinyal st limitinin Gzerine ¢iktiginda eylem gergeklestirilir. | 2

Abs disik Sinyalin mutlak degeri (mutlak) alt limitinin altina distu- 3
glinde eylem gergeklestirilir.

Abs yiksek Sinyalin mutlak degeri (mutlak) Ust limitinin Gzerine ¢ikti- | 4
ginda eylem gerceklestirilir.

Her ikisi Sinyal alt limitinin altina distiglnde ya da st limitinin 5
lzerine giktiginda eylem gergeklestirilir.
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Her ikisi de yok Sinyalin mutlak degeri (mutlak) alt limitinin altina dust- 6
glnde ya da (mutlak) st limitinin Gzerine giktiginda eylem
gerceklestirilir.

Histerezis Sinyal, limit + 0,5 - histerezis arali§i1 (32.51 Denetim 5 his- | 7
terezis) ile tanimlanan degerin (zerine giktiinda eylem
gergeklestirilir. Sinyal, limit - 0,5 - histerezis araligi ile
tanimlanan degerin altina dustigiinde eylem devre disi
birakilir.

32.46  Denetim 5 eylemi Sinyal denetimi 5 tarafindan izlenen deger limitlerini asti- | Eylem yok
ginda, slrictniin bir hatayr mi, bir uyartyi mi yoksa hicbi-
rini mi olusturacagini seger.
Not: Bu parametre 32.07 Denetim durumu ile gosterilen
durumu etkilemez.

Eylem yok Uyari veya hata olusturulmadi. 0

Uyari AB8BO Sinyal denetimi uyarisi olusturulur. 1

Hata Sirlcu 80B0 Sinyal denetimi hatas tetikler. 2

Calisir durumdaysa Sirlicu calisiyorsa, 80B0 Sinyal denetimi hatasinda agihr. | 3

hata

32.47  Denetim 5 sinyali Sinyal denetim fonksiyonu 5 tarafindan izlenecek sinyali Sifir
seger.
Mevcut opsiyonlar igin, bkz. parametre 32.07 Denetim 1
sinyali.

32.48  Denetim 5 filtre siiresi | Sinyal denetimi 5 tarafindan izlenen sinyal igin bir filtre- 0,000 s
leme suresi sabiti tanimlar.

0,000...30,000 s Sinyal filtreleme siiresi. 1000=1s

32.49  Denetim 5 diisiik Sinyal denetimi 5 igin alt limiti tanimlar. 0,00
-21474830,00... Alt limit. -
21474830,00

32.50 Denetim 5 yiiksek Sinyal denetimi 5 igin st limiti tanimlar. 0,00
-21474830,00... Ust limit. -
21474830,00

32.51  Denetim 5 histerezis Sinyal denetimi 5 tarafindan izlenen sinyal icin histerezisi | 0,00

tanimlar.

0,00...100000,00 Histerezis -

32.55  Denetim 6 fonksiyonu | Sinyal denetimi fonksiyonu 6 modunu seger. izlenen sin- | Devre disi

yalin (bkz. parametre 32.57) alt ve Ust limitler (sirasiyla
32.59 ve 32.50) nasil karsilastirilacagini belirler. Kosul
saglandiginda gergeklestirilecek eylem 32.56 ile segilir.

Devre digi Sinyal denetimi 6 kullanimda degil. 0

Disik Sinyal alt limitinin altina distiigiinde eylem gerceklestirilir. | 1

Yiksek Sinyal st limitinin Gzerine ¢iktiginda eylem gergeklestirilir. | 2

Abs disuk Sinyalin mutlak de@eri (mutlak) alt limitinin altina dusta- 3
gunde eylem gergeklestirilir.

Abs yiiksek Sinyalin mutlak degeri (mutlak) Ust limitinin Gzerine gikti- | 4
ginda eylem gerceklestirilir.

Her ikisi Sinyal alt limitinin altina dustiginde ya da Ust limitinin 5

lUzerine giktiginda eylem gergeklestirilir.
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Her ikisi de yok Sinyalin mutlak degeri (mutlak) alt limitinin altina disti- 6
glinde ya da (mutlak) Ust limitinin Gzerine ¢iktiginda eylem
gergeklestirilir.

Histerezis Sinyal, limit + 0,5 - histerezis aralii (32.61 Denetim 6 his- | 7
terezis) ile tanimlanan degerin lzerine ¢iktiginda eylem
gergeklestirilir. Sinyal, limit - 0,5 - histerezis araligi ile
tanimlanan degerin altina distigiinde eylem devre disi
birakilir.

32.56  Denetim 6 eylemi Sinyal denetimi 6 tarafindan izlenen deger limitlerini asti- | Eylem yok
ginda, slrliciiniin bir hatayr mi, bir uyartyr mi yoksa higbi-
rini mi olusturacagini seger.
Not: Bu parametre 32.07 Denetim durumu ile gésterilen
durumu etkilemez.

Eylem yok Uyari veya hata olusturulmadi. 0

Uyari A8BO Sinyal denetimi uyarisi olusturulur. 1

Hata Sirlcu 80B0 Sinyal denetimi hatas tetikler. 2

Calisir durumdaysa Surlict galisiyorsa, 80B0 Sinyal denetimi hatasinda acilir. | 3

hata

32.57  Denetim 6 sinyali Sinyal denetim fonksiyonu 6 tarafindan izlenecek sinyali Sifir
seger.
Mevcut opsiyonlar igin, bkz. parametre 32.07 Denetim 1
sinyali.

32.58  Denetim 6 filtre siiresi | Sinyal denetimi 6 tarafindan izlenen sinyal igin bir filtre- 0,000 s
leme siiresi sabiti tanimlar.

0,000...30,000 s Sinyal filtreleme stresi. 1000=1s

32.59  Denetim 6 diigiik Sinyal denetimi 6 igin alt limiti tanimlar. 0,00
-21474830,00... Alt limit. -
21474830,00

32.60 Denetim 6 yliksek Sinyal denetimi 6 igin st limiti tanimlar. 0,00
-21474830,00... Ust limit. -
21474830,00

32.61  Denetim 6 histerezis Sinyal denetimi 6 tarafindan izlenen sinyal igin histerezisi | 0,00

tanimlar.

0,00...100000,00 Histerezis -

34 Zaman fonksiyonu Zamanlamali fonksiyonlarin konfiglirasyonu.

34.01  Zamana bagh Zamanlamali fonksiyonlarin durumu. Bir zamanlamali -
fonksiyonlarin durumu | fonksiyonunun durumu ona bagh tim zamanlayicilarin

mantiksal VEYA'sidir.
Bu parametre salt okunurdur.

Bit Adi Aciklama

0 Zamanlamali fonksiyon 1 |1 = Etkin.

1 Zamanlamali fonksiyon 2 |1 = Etkin.

2 Zamanlamali fonksiyon 3 |1 = Etkin.

3...15 |Rezerve

0000h...0FFFFh Bilesik zamanlayicilar 1...3 durumu. 1=1

34.02  Zamanlayici durumu Zamanlayicilar 1...12 durumu. -

Bu parametre salt okunurdur.
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Bit Adi Aciklama

0 Zamanlayici 1 1 = Etkin.

1 Zamanlayici 2 1 = Etkin.

2 Zamanlayici 3 1 = Etkin.

3 Zamanlayici 4 1 = Etkin.

4 Zamanlayici 5 1 = Etkin.

5 Zamanlayici 6 1 = Etkin.

6 Zamanlayici 7 1 = Etkin.

7 Zamanlayici 8 1 = Etkin.

8 Zamanlayici 9 1 = Etkin.

9 Zamanlayici 10 1 = Etkin.

10 Zamanlayici 11 1 = Etkin.

1 Zamanlayici 12 1 = Etkin.

12...15 |Rezerve

0000h...FFFFh Zamanlayici durumu 1=1
34.04  Mevsim/istisna giinti 1...3 mevsimlerin, istisna is gliniinlin ve istisna tatilin -

durumu durumu. Tek seferde yalnizca bir mevsim etkin olabilir. Bir

glin ayni anda hem is giini hem de tatil olabilir.
Bu parametre salt okunurdur.

Bit Adi Aciklama
0 Mevsim 1'in durumu 1 = Etkin.
1 Mevsim 2'nin durumu 1 = Etkin.
2 Mevsim 3'in durumu 1 = Etkin.
3 Mevsim 4'Gn durumu 1 = Etkin.
4...9 Rezerve

10 Istisna is gliniiniin durumu 1 = Etkin.
1 Istisna tatilin durumu 1 = Etkin.
12...15 |Rezerve

0000h...FFFFh Mevsimlerin ve istisna is glinlyle tatilin durumu. 1=1
34.10  Zamanlayici Zamanlamali fonksiyonlarin etkinlestirme sinyali icin kay- | Segilmedi
fonksiyonlar etkinlestir | nak seger.
0 = Devre disI.
1 = Devrede.

Not: ACS380 siriicllerinde dahili zamanlayici yoktur.
Zamanin, harici bir gelismis kontrol paneli veya PLC Uze-
rinden saglanmasi gerekir.

Secilmedi 0. 0
Segildi 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (70.02 DI gecikmeli durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 2). 4
Dl4 Dl4 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 3). 5
DIO1 DIO1 dijital giris/cikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0). | 10
DIO2 DIO2 dijital girig/cikisI (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 1). | 11
Diger [bit] Kaynak se¢imi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
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34.11  Zamanlayici 1 Zamanlayici 1'in ne zaman etkin oldugunu tanimlar. 0000011110
konfigtirasyonu 000000
Bit Adi Aciklama
0 Pazartesi 1 = Pazartesi etkin bir start giintdur.
1 Sali 1 = Sali etkin bir start glinidiir.
2 Carsamba 1 = Carsamba etkin bir start glinidr.
3 Persembe 1 = Pergembe etkin bir start ginudur.
4 Cuma 1 = Cuma etkin bir start glinidar.
5 Cumartesi 1 = Cumartesi etkin bir start giinudr.
6 Pazar 1 = Pazar etkin bir start ginudr.
7 Mevsim 1 1 = Zamanlayici mevsim 1'de etkin.
8 Mevsim 2 1 = Zamanlayici mevsim 2'de etkin.
9 Mevsim 3 1 = Zamanlayici mevsim 3'te etkin.
10 Mevsim 4 1 = Zamanlayici mevsim 4'te etkin.
1 istisnalar 0 = Istisna giinler devre disI.
1 = [stisna giinler devrede. 12. ve 13. bitler dikkate alindi.
12 Tatiller 0 = Zamanlayici «Tatil» olarak konfiglire edilen istisna
glnlerde etkin degil.
1 = Zamanlayici «Tatil» olarak konfigiire edilen istisna
gunlerde etkin.
13 is guinleri 0 = Zamanlayici «Ig giinleri» olarak konfigiire edilen istisna
glinlerde etkin degil.
1 = Zamanlayici «lg giinleri» olarak konfiglre edilen istisna
glinlerde etkin.
14...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Zamanlayici 1'in konfiglirasyonu. 1=1
34.12  Zamanlayici 1 start Zamanlayici 1'in glinliik baglatma zamanini tanimlar. 00:00:00
zamani Zaman saniyelik adimlarda degistirilebilir.
Zamanlayici baglatma zamanindan bagka bir zamanda
baslatilabilir. Or. zamanlayicinin siresi bir ginden fazla
ise ve etkin oturum bu sirada baslarsa, zamanlayici
00:00'da baslatilir ve siire kalmayinca durdurulur.
00:00:00...23:59:59 Zamanlayicinin gunlik baslatma zamani. 1=1
34.13  Zamanlayici 1 siiresi | Zamanlayici 1'in slresini tanimlar. Sire saniyelik adim- 00 00:00
larda degistirilebilir.
Sire guin degisiminin sonrasina sarkabilir, ancak bir
istisna glinu etkin olursa asama gece yarisi kesintiye
ugrar. Ayni sekilde, bir istisna giiniinde baslatilan dénem
sure daha uzun olsa bile yalnizca giiniin sonuna kadar
etkin kalir. Hala sure kaldiysa zamanlayici bir kesintiden
sonra devam eder.
00 00:00...07 00:00 Zamanlayici suresi. 1=1
34.14  Zamanlayici 2 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfiglrasyonu. 0000011110
konfigtirasyonu 000000
34.156  Zamanlayici 2 start Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zaman. 00:00:00
zamani
34.16  Zamanlayici 2 siiresi | Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 siiresi. 00 00:00
34.17  Zamanlayici 3 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfiglrasyonu. 0000011110
konfigtirasyonu 000000
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34.18  Zamanlayici 3 start Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
zamani

34.19  Zamanlayici 3 stiresi | Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 stresi. 00 00:00

34.20  Zamanlayici 4 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfiglirasyonu. 0000011110
konfiglirasyonu 000000

34.21  Zamanlayici 4 start Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
zamani

34.22  Zamanlayici 4 stresi | Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 stresi. 00 00:00

34.23  Zamanlayici 5 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfiglirasyonu. 0000011110
konfigiirasyonu 000000

34.24  Zamanlayici 5 start Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
zamani

34.25  Zamanlayici 5 siresi | Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 siresi. 00 00:00

34.26  Zamanlayici 6 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfiglirasyonu. 0000011110
konfigiirasyonu 000000

34.27  Zamanlayici 6 start Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
zamani

34.28  Zamanlayici 6 stresi | Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 siresi. 00 00:00

34.29  Zamanlayic1 7 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfiglirasyonu. 0000011110
konfigiirasyonu 000000

34.30  Zamanlayici 7 start Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
zamani

34.31  Zamanlayici 7 stiresi | Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 siiresi. 00 00:00

34.32  Zamanlayici 8 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfigiirasyonu. 0000011110
konfigiirasyonu 000000

34.33  Zamanlayici 8 start Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
zamani

34.34  Zamanlayici 8 stiresi | Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 siiresi. 00 00:00

34.35  Zamanlayici 9 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfiglirasyonu. 0000011110
konfigtirasyonu 000000

34.36  Zamanlayici 9 start Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
zamani

34.37  Zamanlayici 9 siresi | Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 sliresi. 00 00:00

34.38  Zamanlayici 10 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfigiirasyonu. 0000011110
konfigtirasyonu 000000

34.39  Zamanlayici 10 start Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
zamani

34.40  Zamanlayici 10 siiresi | Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 siiresi. 00 00:00

34.41  Zamanlayici 11 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfiglirasyonu. 0000011110
konfigtirasyonu 000000

34.42  Zamanlayici 11 start Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
zamani

34.43  Zamanlayici 11 stiresi | Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 siiresi. 00 00:00

34.44  Zamanlayici 12 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfiglirasyonu. 0000011110
konfigtirasyonu 000000

34.45  Zamanlayici 12 start Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
zamani
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34.46  Zamanlayici 12 siiresi | Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 siiresi. 00 00:00
34.60 Mevsim 1 baslangig Mevsim 1'in baslangig¢ tarihini gg.aa formatinda tanimlar; | 01.01.
tarihi burada gg glin sayisi ve aa ay sayisidir.
Mevsim gece yarisi degisir. Tek seferde bir mevsim etkin
olabilir. Zamanlayicilar etkin mevsimin iginde olmasalar
bile istisna glinlerde baslatilir.
TUm mevsimleri kullanmak igin mevsim baslangig tarihleri
(1...4) artan sirayla verilmelidir. Varsayilan deger, mevsi-
min konfigire ediimedigi seklinde yorumlanir. Mevsim
baslangig tarihleri artan sirada degillerse ve deger varsa-
yilan dederden farkliysa, bir mevsim konfigiirasyonu uya-
risi verilir.
01.01...31.12 Mevsim baslangig tarihi
34.61  Mevsim 2 baglangic Mevsim 2 baslangig tarihini tanimlar. 01.01.
tarihi Bkz. 34.60 Mevsim 1 baslangig¢ tarihi.
34.62  Mevsim 3 baglangi¢ Mevsim 3 baslangig tarihini tanimlar. 01,01.
tarihi Bkz. 34.60 Mevsim 1 baslangig¢ tarihi.
34.63 Mevsim 4 baslangi¢ Mevsim 4 baslangig tarihini tanimlar. 01,01.
tarihi Bkz. 34.60 Mevsim 1 baslangig tarihi.
34.70  Etkin istisnalarin Son etkin istisnay! belirleyerek kag etkin istisna oldugunu | 3
sayist tanimlar. Onceki tim istisnalar etkindir.
1...3 istisnalari dénemdir (sure tanimlanabilir) ve
4...16 istisnalari gindir (siire her zaman 24 saattir).
Ornek: Deger 4 ise, 1...4 istisnalan etkindir ve
5...16 istisnalar etkin degildir.
0...16 Etkin istisna dénemlerinin veya giinlerinin sayisi. -
34.71  Istisna tiirleri 1...16 istisnalarinin tirlerini is glini veya tatil olarak 111111111111
tanimlar. 1M1
1...3 istisnalari ddnemdir (stire tanimlanabilir) ve
4...16 istisnalari glindiir (siire her zaman 24 saattir).
Bit Adi Aciklama
0 istisna 1 0 = I glind. 1 = Tatil
1 Istisna 2 0 = Is glindi. 1 = Tatil
2 istisna 3 0 = is giind. 1 = Tatil
3 istisna 4 0 = I glind. 1 = Tatil
4 istisna 5 0 = Is glindi. 1 = Tatil
5 istisna 6 0 = Is glind. 1 = Tatil
6 istisna 7 0 = I glindi. 1 = Tatil
7 istisna 8 0 = Is giindi. 1 = Tatil
8 istisna 9 0 = Is glinii. 1 = Tatil
9 istisna 10 0 = I guinii. 1 = Tatil
10 istisna 11 0 = Is giinii. 1 = Tatil
11 istisna 12 0 = Is glinii. 1 = Tatil
12 istisna 13 0 = Ig guinii. 1 = Tatil
13 istisna 14 0 = Is giinii. 1 = Tatil
14 istisna 15 0 = Is guind. 1 = Tatil
15 istisna 16 0 = Is glindi. 1 = Tatil
0000h...FFFFh istisna siiresi veya giinlerinin tirleri. | 1=1
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34.72  lstisna 1 start istisna déneminin baglangig tarihini gg.aa formatinda 01.01.

tanimlar; burada gg giin sayisi ve aa ay sayisidir.

Bir istisna gliniinde baslatiimis olan zamanlayici, siire kal-
mis olsa bile her zaman 23:59:59'da durur.

Ayni tarih, tatil ve is giinii olarak konfigiire edilebilir. Istisna
gunlerin herhangi birisi etkinse, tarih de etkindir.

01.01....31.12. Istisna dénemi 1'in baglangig tarihi.

34.73  lstisna 1 uzunlugu ?stisna déneminin uzunlugunu giin olarak tanimlar. 0
Istisna dénemi, bir dizi ardigik istisna guin{ gibi kullanilir.

0...60 istisna dénemi 1'in uzunlugu. 1=
34.74 Istisna 2 start Bkz. 34.72 Istisna 1 start. 01,01.
34.75  Istisna 2 uzunlugu Bkz. 34.73 Istisna 1 uzunlugu. 0
34.76  lstisna 3 start Bkz. 34.72 Istisna 1 start. 01,01.
34.77  lstisna 3 uzunlugu Bkz. 34.73 Istisna 1 uzunlugu. 0
34.78 Istisna giinii 4 Istisna giinii 4'iin tarihini tanimlar. 01.01.

01.01....31.12. Istisna giinii 4'Un baslangig tarihi.

Bir istisna glininde baslatilmis olan zamanlayici, sire kal-
mis olsa bile her zaman 23:59:59'da durur.

34.79  Istisna giinii 5 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01,01
34.80 Istisna giinii 6 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01,01
34.81  lstisna giini 7 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01,01
34.82  Istisna giinii 8 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01,01
34.83 Istisna giinii 9 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01,01
34.84  lstisna giinii 10 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01,01
34.85  Istisna giinii 11 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01,01
34.86 Istisna giinii 12 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01,01
34.87  Istisna giinii 13 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01,01
34.88  Istisna giinii 14 Bkz. 34.79 Istisna gtinii 4. 01,01
34.89  lstisna giinii 15 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01,01
34.90 Istisna giinii 16 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01,01
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34.100 Zamanlamali Hangi zamanlayicilarin zamanlamali fonksiyon 1'e bagli 000b
fonksiyon 1 oldugunu tanimlar.
0 = Bagl degil.
1 =Bagl.
Bkz. parametre 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin
durumu.
Bit Adi Aciklama
0 Zamanlayici 1 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
1 Zamanlayici 2 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
2 Zamanlayici 3 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
3 Zamanlayici 4 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
4 Zamanlayici 5 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
5 Zamanlayici 6 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
6 Zamanlayici 7 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
7 Zamanlayici 8 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
8 Zamanlayici 9 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
9 Zamanlayici 10 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
10 Zamanlayici 11 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
1" Zamanlayici 12 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
12...15 [Rezerve
0000h...FFFFh Zamanlamali fonksiyon 1'e bagli olan zamanlayicilar. 1=
34.101 Zamanlamali Hangi zamanlayicilarin zamanlamali fonksiyon 2'ye bagli | 000b
fonksiyon 2 oldugunu tanimlar.
Bkz. 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu.
34.102 Zamanlamali Hangi zamanlayicilarin zamanlamali fonksiyon 3'e bagli 000b
fonksiyon 3 oldugunu tanimlar.
Bkz. 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu.
34.110 Yiikseltme zamani Hangi zamanlamali fonksiyonlarin (yani, zamanlamali 000b
fonksiyonu fonksiyonlara bagh olan zamanlayicilarin) ek stire fonksi-
yonuyla etkinlestirildigini tanimlar.
Bit Adi Aciklama
0 Zamanlamali fonksiyon 1 |0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
1 Zamanlamali fonksiyon 2 |0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
2 Zamanlamali fonksiyon 3 |0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
3...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Ek zamanlayiciyi igeren zamanlamali fonksiyonlar. 1=
34.111  Yiikseltme zamani Ek sure etkinlestirme sinyalinin kaynagdini seger. Kapali
etkinlestirme kaynagi | 0 = Devre disI.
1 = Devrede.
Kapali 0. 0
Acik 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 2). 4
Dl4 Dl4 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 3). 5
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DIO1

DIO1 dijital girig/cikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0).

10

DIO2

DIO2 dijital girig/cikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 1).

1"

Diger [bit]

Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar).

34.112  Ek stire uzunlugu

Ek sureyi devreye alma sinyali kapatildiktan sonra ek
surenin devre disi birakildi§i saati belirler.

Ornek: Parametre 34.111 Yiikseltme zamani etkinlestirme
kaynagdi kaynagi DI1 ve 34.112 parametresi 00:01:30 ola-
rak ayarlanmigsa, ek sire dijital giris DI devre digi birakil-
diktan sonra 1 saat 30 dakika boyunca devrede kalir.

00 00:00

00 00:00...00 00:00

Ek sure uzunlugu

35 Motor termik korumasi

Sicaklik 6lgimi konfiglrasyonu, ylk egrisi tanimi ve
motor fani kontroli konfiglirasyonu gibi motor termal
koruma ayarlari.

Ayrica bkz. b6lim Motor termik korumasi, (sayfa 95).

35.01

Tahmini motor
sicakligi

Motor sicakhgini dahili motor termik koruma modeli tara-
findan tahmin edildigi gibi gosterir (bkz. parametre
35.50...35.55). Birim, 96.16 Birim segimi parametresi ile
segilir.

Bu parametre salt okunurdur.

-60...1000°C veya
-76...1832°F

Tahmini motor sicakligi.

35.02

Olgiilen sicaklik 1

35.11 Sicaklik 1 kaynadi parametresi ile tanimlanan kay-
nak yoluyla alinan sicakligi gdsterir. Birim, 96.16 Birim
secimi parametresi ile segilir.

Not: Bir PTC sensori ile, 0 ohm (normal sicaklik) ya da
35.12 Sicaklik 1 ariza limiti parametresinin degeri (asiri
sicaklik) gosterilir.

Bu parametre salt okunurdur.

-10...1000°C ya da
14...1832°F, 0 ohm
veya [35.12] ohm

Olgiilen sicaklik 1

1 =1 birim

35.03

Olgiilen sicaklik 2

35.21 Sicaklik 2 kaynagi parametresi ile tanimlanan kay-
nak yoluyla alinan sicakhigi gosterir. Birim, 96.16 Birim
secimi parametresi ile segilir.

Not: Bir PTC sensori ile, 0 ohm (normal sicaklik) ya da
35.22 Sicaklik 2 ariza limiti parametresinin degeri (asir
sicaklik) gosterilir.

Bu parametre salt okunurdur.

-10...1000°C ya da
14...1832°F, 0 ohm
veya [35.22] ohm

Olgiilen sicaklik 2

1 =1 birim

35.11

Sicaklik 1 kaynagdi

Olgiilen sicaklik 1’in okunacagi kaynagi seger.

Genellikle bu kaynak, striicti tarafindan kontrol edilen
motora bagli bir sensérden gelir, ancak opsiyon listesindeki
gibi uygun bir sensor kullanildigi siirece prosesin diger
boélumlerinden gelen bir sicaklik da dlcilebilir ve izlenebilir.

Tahmini
sicaklik

Devre disi

Yok. Sicaklik izleme fonksiyonu 1 devre disi.

Tahmini sicaklik

Tahmini motor sicakligi (bkz. parametre 35.07 Tahmini
motor sicakligi).

Sicaklik, bir dahili sirlici hesaplamasindan tahmini olarak
belirlenir. Motorun ortam sicakligini 35.50 Motor ortam
sicakligi parametresinde ayarlamak énemlidir.
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1 x Pt100 analog G/C

35.14 Sicaklik 1 Al kaynagi parametresi ile segilen stan-
dart bir analog girise ve bir analog ¢ikisa baglanan Pt100
sensoru.

Asagidaki ayarlar gereklidir:

+ Donanim jumper'ini ya da analog girise iliskin anahtari
U (gerilim) olarak ayarlayin. Her tiirli degisiklik denet-
leme birimi yeniden baslatilarak gecerli kiinmalidir.

+ 12 Standart Al grubundaki ilgili analog giris birim segimi
parametresini V (volt) olarak ayarlayin.

+ 13 Standart AO parametre grubunda, analog ¢ikisin
kaynak secimi parametresini Sicaklik sensérii
1 etkinlestirme olarak ayarlayin.

Analog ¢ikis, sensor lzerinden sabit akim génderir. Sen-

soriin direnci sicaklik ile birlikte arttikga, sensor Gzerindeki

gerilim de artar. Gerilim analog giris tarafindan okunur ve
dereceye donusturdlir.

5

2 x Pt100 analog G/C

1 x Pt100 analog G/C segimi gibidir, ancak seri olarak
bagli iki sensér bulunur. Birden fazla sensorin kullaniima-
slyla 6lguim hassasiyeti buyuk olgude arttirilir.

3 x Pt100 analog G/C

1 x Pt100 analog G/C secimi gibidir, ancak seri olarak
bagh t¢ sensor bulunur. Birden fazla sensoriin kullaniima-
slyla 6lgim hassasiyeti blyik olgude arttirilir.

Dogrudan sicaklik

Sicaklik 35.74 parametresi ile segilen kaynaktan alinir.
Kaynagin degeri Celsius derece olarak kabul edilir.

1

35.12

Sicaklik 1 ariza limiti

Sicaklik denetimi fonksiyonu 1 icin hata limitini tanimlar.
Birim, 96.16 Birim se¢imi parametresi ile segilir.
Not: PTC sensori olmasi durumunda, birim ohm'dur.

130°C veya
266°F

-10...1000°C veya
14...1832°F

Sicaklik izleme fonksiyonu 1 igin hata limiti.

1 =1 birim

35.13

Sicaklik 1 uyari limiti

Sicaklik denetimi fonksiyonu 1 i¢in uyari limitini tanimlar.
Birim, 96.16 Birim secimi parametresi ile segilir.
Not: PTC sensérii olmasi durumunda, birim ohm'dur.

110°C veya
230°F

-10...1000°C veya
14...1832°F

Sicaklik izleme fonksiyonu 1 igin uyari limiti.

1 =1 birim

35.14

Sicaklik 1 Al kaynagi

35.11 Sicaklik 1 kaynagi parametresi icin girisi, 7 x Pt100
analog G/C, 2 x Pt100 analog G/C, 3 x Pt100 analog G/C
ve Dogrudan sicaklik opsiyonlarini seger.

Secilmedi

Segilmedi

Yok.

Al1 gercek degeri

Analog giris Al1.

Al2 gercek degeri

Analog giris Al2.

N| =] O

Diger

Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar).

35.21

Sicaklik 2 kaynagi

Olgiilen sicaklik 2'nin okunacagi kaynagi seger.
Genellikle bu kaynak, surlicti tarafindan kontrol edilen
motora bagli bir sensérden gelir, ancak opsiyon listesindeki
gibi uygun bir sensor kullanildigi siirece prosesin diger
boélimlerinden gelen bir sicaklik da &lgilebilir ve izlenebilir.

Devre disi

Devre disi

Yok. Sicaklik izleme fonksiyonu 2 devre disi.

Tahmini sicaklik

Tahmini motor sicakligi (bkz. parametre 35.07 Tahmini
motor sicakligi).

Sicaklik, bir dahili stirlicii hesaplamasindan tahmini olarak
belirlenir. Motorun ortam sicakhgini 35.50 Motor ortam
sicakligi parametresinde ayarlamak énemlidir.

-
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Dogrudan sicaklik Sicaklik 35.24 Sicaklik 2 Al kaynagi parametresi ile segi- | 11
len kaynaktan alinir. Kaynagin degeri Celsius derece ola-
rak kabul edilir.
35.22  Sicaklik 2 ariza limiti | Sicaklik denetimi fonksiyonu 2 igin hata limitini tanimlar. 130°C veya
Birim, 96.16 Birim segimi parametresi ile segilir. 266°F
Not: PTC sensorl olmasi durumunda, birim ohm'dur.
-10...1000°C veya Sicaklik izleme fonksiyonu 2 icin hata limiti. 1 =1 birim
14...1832°F
35.23  Sicaklik 2 uyari limiti | Sicaklik denetimi fonksiyonu 2 igin uyari limitini tanimlar. | 110°C veya
Birim, 96.16 Birim secimi parametresi ile segilir. 230°F
Not: PTC sensorii olmasi durumunda, birim ohm'dur.
-10...1000°C veya Sicaklik izleme fonksiyonu 2 igin uyar limiti. 1=1 birim
14...1832°F
35.24  Sicaklik 2 Al kaynagi | 35.21 Sicaklik 2 kaynagi parametresi igin Dogrudan Secilmedi
sicaklik opsiyonunu secer.
Secilmedi Yok. 0
Al1 gercek degeri Denetleme birimindeki Al1 analog girisi. 1
Al2 gercek degeri Denetleme birimindeki Al2 analog girisi. 2
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
35.50  Motor ortam sicakligi | Motor termal koruma modeli igin motorun ortam sicakligini | 20°C veya
tanimlar. Birim, 96.16 Birim secimi parametresi ile segilir. | 68°F
Motor termik koruma modeli, 35.50...35.55 parametrele-
rini esas alarak motor sicakhgini tahmin eder. Motor
sicakhgi, motor ylk egrisinin (izerindeki bélgede caligir-
ken artar, ylik egrisinin altindaki bélgede ¢alisirken azalir.
UYARI! Motor, toz, kirletici madde vb. nedenlerle
A uygun sekilde sogutulmazsa, model motoru koru-
yamaz.
-60...100°C veya Ortam sicakligi. 1=1°
-75...212°F
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35.51  Motor yiik egrisi

i
(%)

150 +

100 - - -

50 +
35.52

Motor yiik egrisini 35.52 Sifir hiz yiikii ve 35.53 Kirilma
noktasi parametreleriyle birlikte tanimlar. YUk egrisi motor
termik koruma modeli tarafindan motor sicakligini tahmin
etmek igin kullanilir.

Parametre %100 olarak ayarlandiginda maksimum yuk,
99.06 Motor nominal akimi parametresinin degeri olarak
alinir (daha yiiksek degerdeki yiikler motorun isinmasina
neden olur). Ortam sicakhigi, 35.50 Motor ortam sicakligi-
parametresinde ayarlanan nominal degerden farkliysa yiik
egdrisi seviyesi ayarlanmalidir.

/' = Motor akimi
Iy = Nominal motor akimi

35.51

35.53
frekans

%100

Sdriici ¢ikis

%50...%150

Motor yiik egrisi igin maksimum yik.

= %1

35.52  Sifir hiz yiikii

Motor yiik egrisini 35.51 Motor ylik egrisi ve 35.53 Kirilma
noktasi parametreleriyle birlikte tanimlar. Yk egrisinin
sifir hizinda maksimum motor ylkinu tanimlar. Motorda
harici bir fan varsa, sogutmayi daha etkili kilmak i¢in daha
yuksek bir deder kullanilabilir. Motor Ureticisinin 6nerile-
rine bakin.

Bkz. parametre 35.571 Motor yiik egrisi.

%70

%25...%150

Motor yiik egrisi igin sifir hiz yuku.

1=%1

35.563  Kirllma noktasi

Motor ylik egrisini 35.51 Motor ylik egrisi ve 35.52 Sifir hiz
ylikii parametreleriyle birlikte tanimlar. Yik egrisi kesme
noktasi frekansini, yani motor ylk egrisinin 35.51 Motor
ylik egrisi parametresi degerinden 35.52 Sifir hiz yiiki
parametresi dederine digsmeye basladigi noktayi tanimlar.
Bkz. parametre 35.51 Motor yiik egrisi.

45,00 Hz

1,00...500,00 Hz

Motor yiik egrisi igin kirllma noktasi.

Bkz. par.
46.02
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35.54  Motor nominal sicaklik | Motor nominal akim ile yikll iken motorun ortam sicakligi | 80°C veya
artisi Uzerindeki sicaklik artisini tanimlar. Motor Ureticisinin 6ne- | 176°F
rilerine bakin.
Birim, 96.16 Birim se¢imi parametresi ile segilir.
Sicaklik
Motor nominal sicaklik
artigi
Ortam sicakligi
Zaman
0...300°C veya Sicaklik artigi. 1=1°
32...572°F
35.55  Motor termal zaman Nominal motor sicakliginin %63'Une ulagsmak igin gereken | 256 s
sabiti zaman olarak tanimlanan, motor termal koruma modeli
icin termal slre sabitini tanimlar. Motor Ureticisinin 6nerile-
rine bakin.
Motor akimi
%100
: . Zaman
Sicaklik artigi ! !
%100 .
%63 -
Motor termik siiresi Zaman
100...10000 s Motor termik zaman sabiti. 1=1s
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36 Yiik analizorii Tepe deger ve genislik glinligu ayarlari.
Ayrica bkz. bolim Yiik analizérii (sayfa 99).
36.01  PVL sinyal kaynagi Tepe deger glinligu tarafindan izlenecek sinyali seger. Cikis giicti
Sinyal, 36.02 PVL filtre siiresi parametresi ile belirlenen
filtreleme suresi kullanilarak filtrelenir.
Tepe degeri, o andaki 6nceden secilmis sinyallerle birlikte
36.10...36.15 parametrelerine saklanir.
Tepe degeri glinlligl 36.09 Logger reset parametresi kul-
lanilarak resetlenebilir. Son resetleme tarihi ve saati sira-
siyla 36.16 ve 36.17 parametrelerine kaydedilir.
Secilmedi Yok (tepe deg@eri gunligu devre disi). 0
Kullanilan motor hizi 01.01 Kullanilan motor hizi. 1
Cikig frekansi 01.06 Cikis frekansi. 3
Motor akimi 01.07 Motor akimi. 4
Motor momenti 01.10 Motor momenti. 6
DC gerilimi 01.11 DC gerilimi. 7
Cikis guct 01.14 Cikis glicd. 8
Hiz ref rampasi girisi 23.01 Hiz ref rampa girigi. 10
Hiz ref rampasi ¢ikisi | 23.02 Hiz ref rampa ¢ikisi. 1
Kullanilan hiz ref 24.01 Kullanilan hiz referansi. 12
Kullanilan moment ref | 26.02 Kullanilan moment referansi. 13
Kullanilan frek ref 28.02 Frekans ref rampa ¢ikisi. 14
Proses PID ¢ikisi 40.01 Proses PID ¢ikisi gercgek. 16
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
36.02  PVL filtre stiresi Tepe deger glinligd filtreleme siresi. Bkz. parametre 2,00s
36.01 PVL sinyal kaynagi.
0,00...120,00 s Tepe deger glinligd filtreleme siresi. 100=1s
36.06  AL2 sinyal kaynagi Genlik guinligu 2 tarafindan izlenecek sinyali seger. Sin- | Motor
yal, 200 ms araliklarla érneklenir. momenti
Sonuglar, 36.40...36.49 parametreleri tarafindan goriinti-
lenir. Her parametre, bir genlik araligini temsil eder ve
orneklerin hangi bélimunin o araliga dustiguni gosterir.
%100'e karsilik gelen sinyal degeri 36.07 AL2 sinyal
6lgeklendirme parametresi ile tanimlanir.
Genlik glinligl 2 36.09 Logger reset parametresi kullani-
larak resetlenebilir. Son resetleme tarihi ve saati sirasiyla
36.50 ve 36.51 parametrelerine kaydedilir.
Opsiyonlar igin, bkz. parametre 36.01 PVL sinyal kaynagi.
Segimler igin, bkz. parametre 36.017.
36.07 AL2 sinyal %100 6rnek degerine karsilik gelen genlik ginligi AL2 100,00
6lgeklendirme icin izlenen sinyal degerini tanimlar.
0,00...32767,00 %100'e karsilik gelen sinyal degeri. 1=
36.09 Logger reset Tepe degeri glinligund ve/veya genlik gunltgua 2'yi sifirlar. | Tamam
(Genlik glinligu 1 resetlenemez.)
Tamam Resetleme tamamland ya da talep edilmedi (normal 0
calisma).
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Tuma Hem tepe degeri giinliguni hem de genlik ginlGgu 2'yi 1
resetler.
PVL Tepe degeri gunligiini resetler. 2
AL2 Genlik ginlGgu 2'yi resetler. 3
36.10  PVL tepe degeri Tepe deger glinligu tarafindan kaydedilen tepe degerini | 0,00
gosterir.
-32768,00...32767,00 | Tepe deger. 1=1
36.11  PVL tepe degeri tarihi | Tepe degerin kaydedildigi tarihi gosterir. 01.01.1980
- Tepe olusma tarihi. -
36.12  PVL tepe degeri saati | Tepe degerin kaydedildigi saati gosterir. 00:00:00
- Tepe olusma saati. -
36.13  Tepe degerindeki PVL | Tepe degerin kaydedildigi andaki motor akimini gésterir. | 0,00 A
akimi
-32768,00... Tepe degerdeki motor akimi. 1=1A
32767,00 A
36.14  PVL DC gerilimi tepe | Tepe degerin kaydedildidi anda, striicti ara DC devresin- | 0,00 V
degerinde deki gerilimi gosterir.
0,00...2000,00 V Tepe degerdeki DC gerilim. 10=1V
36.15  Tepe degerindeki PVL | Tepe degerin kaydedildigi andaki motor hizini gosterir. 0,00 rpm
hizi
-30000...30000 rpm Tepe degerdeki motor hizi. Bkz. par.
46.01
36.16  PVL reset tarihi Tepe degeri glinliigiiniin en son resetlendigi tarihi gosterir. | 01.01.1980
- Tepe degeri glinligunin en son resetleme tarihi. -
36.17  PVL filtre saati Tepe degeri glinligunun en son resetlendigi tarihi gosterir. | 00:00:00
- Tepe degeri gunligiiniin en son resetleme saati. -
36.20 AL1%0- %10 Genislik ginltgu 1 tarafindan kaydedilen ve %0 - %10 %0,00
araligina diisen érnekler yiizdesini goriintiler. %100,
donanim kilavuzunda Teknik veriler bélimundeki degerler
tablosunda verilen /,,, degerine karsilik gelir.
%0,00...%100,00 %0 - %10 arasindaki genislik ginligi 1 érnekleri. 1=%1
36.21  AL1 %10 - %20 Genislik ginligu 1 tarafindan kaydedilen ve %10 - %20 %0,00
araligina dugen ornekler ylizdesini goruntuler.
%0,00...%100,00 %10 - %20 arasindaki geniglik gunligi 1 érnekleri. = %1
36.22  AL1 %20 - %30 Genislik giinltdu 1 tarafindan kaydedilen ve %20 - %30 %0,00
araligina dusen ornekler ylizdesini goéruntuler.
%0,00...%100,00 %20 - %30 arasindaki genislik gunligi 1 érnekleri. = %1
36.23 AL1 %30 - %40 Genislik giinligi 1 tarafindan kaydedilen ve %30 - %40 %0,00
araligina dusen 6rnekler ylzdesini géruntuler.
%0,00...%100,00 %30 - %40 arasindaki genislik gunligi 1 érnekleri. = %1
36.24  AL2 %40 - %50 Genislik giinligi 1 tarafindan kaydedilen ve %40 - %50 %0,00
araligina diisen 6rnekler yiizdesini goriinttler.
%0,00...%100,00 %40 - %50 arasindaki genislik guinliga 1 érnekleri. = %1
36.25 AL1 %60 - %70 Genislik glinliigl 1 tarafindan kaydedilen ve %50 - %60 %0,00
araligina diisen érnekler yiizdesi.
%0,00...%100,00 %50 - %60 arasindaki genislik gunligi 1 érnekleri. 1=%1
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36.26  AL1 %60 - %70 Genislik guinligu 1 tarafindan kaydedilen ve %60 - %70 %0,00
araligina dusen 6rnekler ylzdesi.
%0,00...%100,00 %60 - %70 arasindaki genislik glinligu 1 drnekleri. 1=%1
36.27 AL1 %70 - %80 Genislik glinligu 1 tarafindan kaydedilen ve %70 - %80 %0,00
araligina dusen érnekler ylzdesi.
%0,00...%100,00 %70 - %80 arasindaki genislik glinligl 1 drnekleri. 1=%1
36.28 AL1 %80 - %90 Genislik glinligu 1 tarafindan kaydedilen ve %80 - %90 %0,00
araligina diisen érnekler yiizdesi.
%0,00...%100,00 %80 - %90 arasindaki genislik glinligu 1 érnekleri. 1=%1
36.29  AL1 %90 izeri Geniglik ginlGgi 1 tarafindan kaydedilen ve %90'1 asan %0,00
ornekler ylzdesi.
%0,00...%100,00 %90 tizerindeki genislik giinliGgu 1 érnekleri. 1=%1
36.40 AL2 %0 - %10 Genislik guinliigl 2 tarafindan kaydedilen ve %0 - %10 %0,00
araligina diisen 6rnekler yiizdesi.
%0,00...%100,00 %0 - %10 arasindaki genislik glinligi 2 érnekleri. 1=%1
36.41  AL2 %10 - %20 Genislik guinligu 2 tarafindan kaydedilen ve %10 - %20 %0,00
araligina dusen 6rnekler ylzdesi.
%0,00...%100,00 %10 - %20 arasindaki genislik glinligl 2 drnekleri. = %1
36.42 AL2 %20 - %30 Genislik gunligu 2 tarafindan kaydedilen ve %20 - %30 %0,00
araligina dusen ornekler yuzdesi.
%0,00...%100,00 %20 - %30 arasindaki genislik glinligl 2 érnekleri. 1=%1
36.43 AL2 %30 - %40 Genislik gunligu 2 tarafindan kaydedilen ve %30 - %40 %0,00
araligina dusen érnekler ylzdesi.
%0,00...%100,00 %30 - %40 arasindaki genislik glinligl 2 érnekleri. 1=%1
36.44  AL2 %40 - %50 Genislik glinligu 2 tarafindan kaydedilen ve %40 - %50 %0,00
araligina diisen 6rnekler yizdesi.
%0,00...%100,00 %40 - %50 arasindaki genislik glinligu 2 érnekleri. 1=%1
36.45 AL2 %50 - %60 Geniglik guinligi 2 tarafindan kaydedilen ve %50 - %60 %0,00
araligina diisen érnekler yizdesi.
%0,00...%100,00 %50 - %60 arasindaki genislik glinligu 2 érnekleri. = %1
36.46 AL2 %60 - %70 Genislik giinligu 2 tarafindan kaydedilen ve %60 - %70 %0,00
araligina diisen érnekler yiizdesi.
%0,00...%100,00 %60 - %70 arasindaki genislik ginligl 2 drnekleri. 1=%1
36.47 AL2 %70 - %80 Genislik giinlGigu 2 tarafindan kaydedilen ve %70 - %80 %0,00
araligina dusen érnekler ylzdesi.
%0,00...%100,00 %70 - %80 arasindaki genislik glinligl 2 drnekleri. = %1
36.48 AL2 %80 - %90 Genislik glinltidu 2 tarafindan kaydedilen ve %80 - %90 %0,00
araligina dusen 6rnekler ylzdesi.
%0,00...%100,00 %80 - %90 arasindaki genislik glinligl 2 ornekleri. 1=%1
36.49  AL2 %90 lzeri Genislik guinligu 2 tarafindan kaydedilen ve %90'i asan %0,00
ornekler ylizdesi.
%0,00...%100,00 %90 Uzerindeki genislik guinlig 2 érnekleri. 1=%1
36.50 AL2 reset tarihi Genlik guinligi 2'nin en son resetlendigi tarih. 01.01.1980
- Genlik guinligi 2'nin son resetlenme tarihi. -
36.51  AL2 reset saati Genlik guinligl 2'nin en son resetlendigi saati. 00:00:00
- Genlik guinligi 2'nin son resetlenme saati. -
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37 Kullanici yiik egrisi Kullanici yik egrisi icin ayarlar.
Ayrica bkz. bolim Kullanici yiik egrisi, (sayfa 72).
37.01  ULC ¢ikist durum izlenen sinyalin (37.02) durumunu gériintiiler. 0000h
word'li
Bit Adi Aciklama
0 Dusuk yuk limiti 1 = Sinyal diguk yik egrisinin altinda.
1 Yuk araliginda 1 = Sinyal dislik yiik ile agir yik egrisinin arasinda.
2 Asiri yuk limiti 1 = Sinyal asiri yUk egrisinin Gizerinde.
3...15 |Rezerve
0000h...FFFFh izlenen sinyalin durumu. 1=1
37.02  ULC denetim sinyali Denetlenecek sinyali seger. Motor
momenti %
Secilmedi Sinyal segili degil. ULC devre disI. 0
% motor hizi 01.03 Motor hizi %. 1
Motor akimi % 01.08 Nominal motor akimi %’si. 2
Motor momenti % 01.10 Motor momenti. 3
Motor nom. ¢ikis 01.15 Motor nom c¢ikis glici %. 4
glict %
Sdrict nom. cikis 01.16 Sdirticti nom ¢ikis glici %. 5
guci %
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
37.03  ULC asiri yiik islemleri | Sinyal (37.02), tanimlanan siire boyunca asiri ylik egrisi- | Devre disi
nin Gzerinde kalirsa gerceklestirilen islemi seger.
Devre digi Uyarilar veya hata olugturulmadi. 0
Uyari Sinyal 37.41 ULC asiri yiik zamanlayicis| parametresi
tarafindan tanimlanan siire boyunca surekli olarak asiri
yuk egrisinin Gzerinde olursa, sirlcu bir ABC1 ULC asiri
ylk uyarisi olugturur.
Hata Sinyal 37.41 ULC asir ylik zamanlayicisi parametresi 2
tarafindan tanimlanan siire boyunca surekli olarak asiri
yuk egrisinin Gzerinde olursa, slrlcu bir 8002 ULC asiri
ylik hatasi olusturur.
Uyari/Hata Sinyal 37.41 ULC asir ylik zamanlayicisi parametresi 3
tarafindan tanimlanan sirenin yari siiresi boyunca stirekli
olarak asirl yuk egrisinin Gzerinde olursa, surtcl bir
A8C1 ULC asiri ylik uyarisi olusturur.
Sinyal 37.41 ULC asiri yiik zamanlayicis| parametresi
tarafindan tanimlanan siire boyunca surekli olarak asiri
yuk egrisinin tGzerinde olursa, suricl bir 8002 ULC asiri
ylk hatasi olusturur.
37.04  ULC dslik yiik Sinyal (37.02), tanimlanan siire boyunca disuk ylk egrisi- | Devre dis!
islemleri nin altinda kalirsa gergeklestirilen islemi seger.
Devre digi Uyarilar veya hata olusturulmadi. 0
Uyari Sinyal 37.42 ULC dlstik ylik zamanlayicisi parametresi

tarafindan tanimlanan siire boyunca strekli olarak digik
ylik egrisinin altinda olursa, sirticti bir A8C4 ULC dlisiik
ylik uyarisi olugturur.
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Hata Sinyal 37.42 ULC dlislik yiik zamanlayicisi parametresi 2
tarafindan tanimlanan siire boyunca sirekli olarak disik
yuk egrisinin altinda olursa, surlicti bir 8001 ULC diistik
ylik hatasi olusturur.
Uyari/Hata Sinyal 37.42 ULC dlisiik ylik zamanlayicisi parametresi 3
tarafindan tanimlanan siirenin yari siiresi boyunca siirekli
olarak dustuk yuk egrisinin altinda olursa, surici bir
A8C4 ULC diislik yiik uyarisi olugturur.
Sinyal 37.42 ULC diisiik yiik zamanlayicisi parametresi
tarafindan tanimlanan siire boyunca sirekli olarak disiik
yuk egrisinin altinda olursa, siirlicti bir 8007 ULC diigiik
ylik hatas! olusturur.
37.11  ULC hiz tablosu Kullanici ylk egrisinin X eksenindeki bes hiz noktasinin 150,0 rpm
noktasi 1 ilkini tanimlar.
Parametrelerin degerleri sunlari kargilamahdir: -
30000,0 rpm < 37.11 ULC hiz tablosu noktasi 1 <
37.12 ULC hiz tablosu noktasi 2 < 37.13 ULC hiz tablosu
noktasi 3 < 37.14 ULC hiz tablosu noktasi 4 < 37.15 ULC
hiz tablosu noktasi 5 < 30000,0 rpm.
99.04 Motor kontrol modu parametresi Vektdr olarak ayar-
lanmigsa ya da 99.04 Motor kontrol modu Skaler olarak
ayarlanmis ve referans birimi rpm ise, hiz noktalari kulla-
nilir.
-30000,0... Hiz. 1=1rpm
30000,0 rpm
37.12  ULC hiz tablosu ikinci hiz noktasini tanimlar. 750,0 rpm
noktasi 2 Bkz. parametre 37.11 ULC hiz tablosu noktasi 1.
-30000,0... Hiz. 1=1rpm
30000,0 rpm
37.13  ULC hiz tablosu Uglincii hiz noktasini tanimlar. 1290,0 rpm
noktasi 3 Bkz. parametre 37.11 ULC hiz tablosu noktasi 1.
-30000,0... Hiz. 1=1rpm
30000,0 rpm
37.14  ULC hiz tablosu Dérdlincl hiz noktasini tanimlar. 1500,0 rpm
noktasi 4 Bkz. parametre 37.11 ULC hiz tablosu noktasi 1.
-30000,0... Hiz. 1=1rpm
30000,0 rpm
37.15  ULC hiz tablosu Besinci hiz noktasini tanimlar. 1800,0 rpm
noktasi 5 Bkz. parametre 37.11 ULC hiz tablosu noktasi 1.
-30000,0... Hiz. 1=1rpm
30000,0 rpm
37.16  ULC frekans tablosu Kullanici yiik egrisinin X eksenindeki bes frekans noktasi- | 5,0 Hz
noktasi 1 nin ilkini tanimlar.
Parametrelerin deg@erleri sunlari karsilamalidir: -500,0 Hz
< 37.16 ULC frekans tablosu noktasi1 1 < 37.17 ULC fre-
kans tablosu noktasi 2 < 37.18 ULC frekans tablosu
noktasi 3 < 37.19 ULC frekans tablosu noktasi 4 < 37.20
ULC frekans tablosu noktasi 5 < 500,0 Hz.
99.04 Motor kontrol modu parametresi Skaler olarak ayar-
lanmissa ve referans birimi Hz ise, frekans noktalari kulla-
nilir.
-500,0...500,0 Hz Frekans. 1=1Hz
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37.17  ULC frekans tablosu ikinci frekans noktasini tanimlar. 25,0 Hz
noktasi 2 Bkz. parametre 37.16 ULC frekans tablosu noktasi 1.
-500,0...500,0 Hz Frekans. 1=1Hz
37.18  ULC frekans tablosu Ugiincli frekans noktasini tanimlar. 43,0 Hz
noktasi 3 Bkz. parametre 37.16 ULC frekans tablosu noktasi 1.
-500,0...500,0 Hz Frekans. 1=1Hz
37.19  ULC frekans tablosu Dérdiinci frekans noktasini tanimlar. 50,0 Hz
noktasi 4 Bkz. parametre 37.16 ULC frekans tablosu noktasi 1.
-500,0...500,0 Hz Frekans. 1=1Hz
37.20  ULC frekans tablosu Besinci frekans noktasini tanimlar. 60,0 Hz
noktasi 5 Bkz. parametre 37.16 ULC frekans tablosu noktasi 1.
-500,0...500,0 Hz Frekans. 1=1Hz
37.21  ULC distik yiik Dusuk ylik (alttaki) egrisini, X eksenindeki karsiliklariyla %10,0
noktasi 1 birlikte tanimlayan Y eksenindeki bes noktanin
(37.11 ULC hiz tablosu noktasi 1...37.15 ULC hiz tablosu
noktasi 5 veya 37.15 ULC hiz tablosu noktasi 5...37.15
ULC frekans tablosu noktasi 5) ilkini tanimlar.
Asagidaki kosullar kargilanmalidir.
« 37.21 ULC diistik yiik noktast 1 <= 37.31 ULC asiri yiik
noktasi 1
« 37.22 ULC diisiik yiik noktasi 2 <= 37.32 ULC asiri yiik
noktasi 2
« 37.23 ULC diistik yiik noktasi 3 <= 37.33 ULC asiri yiik
noktasi 3
« 37.24 ULC diisiik yiik noktasi 4 <= 37.34 ULC asir yiik
noktasi 4
« 37.25 ULC diistik yiik noktasi 5 <= 37.35 ULC asin yiik
noktasi 5
%-1600,0...%1600,0 | DUsuk ylk noktasi 1=%1
37.22  ULC duslik yiik ikinci diistik yiik noktasini tanimlar. %15,0
noktasi 2 Bkz. parametre 37.21 ULC dlisiik yiik noktasi 1.
%-1600,0...%1600,0 | Duslk yik noktasi 1=%1
37.23  ULC diigtik yiik Uglincii diisiik yiik noktasini tanimlar. %25,0
noktasi 3 Bkz. parametre 37.21 ULC diislik yiik noktasi 1.
%-1600,0...%1600,0 | Dusuk yilk noktasi 1=%1
37.24  ULC diisiik yiik Dérdincu disik yik noktasini tanimlar. %30,0
noktast 4 Bkz. parametre 37.21 ULC dlisiik yiik noktasi 1.
%-1600,0...%1600,0 | Duslk yik noktasi =%1
37.25  ULC diisiik yiik Besinci diisuk yiik noktasini tanimlar. %30,0
noktasi 5 Bkz. parametre 37.21 ULC diislik yiik noktas 1.
%-1600,0...%1600,0 | Duslk yik noktasi = %1

www.eforsan.com
0542 291 58 92
0242 335 40 42



244 Parametreler

No. Ad/Deger Aciklama Varsayilan
FbEq 16
37.31  ULC asin yiik Asiri ylk (Gstteki) egrisini, X eksenindeki karsiliklariyla bir- | %300,0
noktasi 1 likte tanimlayan Y eksenindeki bes noktanin (37.7171 ULC
hiz tablosu noktasi 1...37.15 ULC frekans tablosu
noktas! 5 veya 37.15 ULC frekans tablosu
noktasi 5...37.20 ULC frekans tablosu noktasi 5) ilkini
tanimlar.
Bes noktanin her birinde, duslk yik egrisi noktasi agiri
yuk noktasinin degerinden kiiclik veya bu degere esit
olmalidir. Bkz. parametre 37.21 ULC dlisiik yiik noktasi 1.
%-1600,0...%1600,0 Asin yik noktasi. 1=%1
37.32  ULC asin yiik ikinci asiri yiik noktasini tanimlar. %300,0
noktasi 2 Bkz. parametre 37.31 ULC agiri yiik noktasi 1.
%-1600,0...%1600,0 | Asiri yiik noktasi. 1=%1
37.33  ULC asin yiik Uglincii asin yiik noktasini tanimlar. %300,0
noktasi 3 Bkz. parametre 37.31 ULC asiri ylik noktasi 1.
%-1600,0...%1600,0 | Asiri yiik noktasi. 1=%1
37.34  ULC asin yiik Dérdiinct asir yik noktasini tanimlar. %300,0
noktasi 4 Bkz. parametre 37.31 ULC agir1 yiik noktasi 1.
%-1600,0...%1600,0 | Asir yik noktasi. 1=%1
37.35  ULC asin yiik Besinci asiri yik noktasini tanimlar. %300,0
noktasi 5 Bkz. parametre 37.31 ULC asiri yiik noktasi 1.
%-1600,0...%1600,0 | Asini yiik noktasi. 1=%1
37.41  ULC asin yiik izlenen sinyalin siirekli olarak asiri yiik egrisinin Gstinde | 20,0 s
zamanlayicisi kalmasi gereken zaman periyodunu tanimlar.
0,0...10000,0 s Zaman. 1=1s
37.42  ULC diisiik yik izlenen sinyalin siirekli olarak diisiik yiik egrisinin altinda | 20,0 s
zamanlayicisi kalmasi gereken zaman periyodunu tanimlar.
0,0...10000,0 s Zaman. 1=1s
40 Proses PID grubu 1 Proses PID kontrolii igin parametre degerleri.
Sirlcu gikisi PID prosesi tarafindan kontrol edilebilir.
Proses PID kontroli etkinlestirildiginde, siricu referans
degderine proses geribildirimini kontrol eder.
Proses PID igin iki farkli parametre grubu tanimlanabilir.
Ayni anda bir parametre grubu kullanimdadir. Birinci grup
40.07...40.50 parametrelerinden uyarlanir, ikinci grup 41
Proses PID grubu 2 grubundaki parametreler ile tanimla-
nir. Kullanilacak grubu tanimlayan ikili kaynak 40.57 PID
set1/set2 segimi parametresi ile segilir.
Ayrica bkz. Kontrol zinciri semalari bdliminde PID kontrol
zinciri semalari.
40.01  Proses PID ¢ikisi Proses PID kontrol cihazi ¢ikisini gosterir. 485. sayfadaki | 0,00
gercek kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-%200000,00... Proses PID kontrol cihazi gikisI. 1=%1
%200000,00
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40.02  Proses PID Kaynak segimi, matematiksel fonksiyon (parametre 40.70 | 0,00
geribildirimi gergek Ayar 1 geribildirim fonksiyonu) ve filtreleme sonrasinda
proses geri bildirim degerini gosterir. 485. sayfadaki kont-
rol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-200000,00... Proses geri bildirimi. 1=1PID
200000,00 PID misteri
musteri birimi birimi
40.03  Proses PID ayar Kaynak se¢imi, matematiksel fonksiyon (parametre 40.18 | 0,00
noktasi gergek Ayar 1 ayar noktasi fonksiyonu), sinirlama ve rampa son-
rasinda proses PID ayar noktasi degerini gosterir. 485.
sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-200000,00... Proses PID kontrol cihazi igin ayar noktasi. 1=1PID
200000,00 PID misteri
musteri birimi birimi
40.04  Proses PID sapmasi Proses PID sapmasini gosterir. Varsayilan olarak, bu 0,00
gercek deger ayar noktas! - geri bildirime esittir, ancak sapma
40.31 Ayar 1 sapma gevirme parametresi ile ters ¢evrilebi-
lir. 485. sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-200000,00... PID sapmasi. 1=1PID
200000,00 PID misteri
musteri birimi birimi
40.06  Proses PID durum Proses PID kontrollindeki durum bilgilerini gosterir. 0000h
word'i Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Deger
0 PID etkin 1 = Proses PID kontrol{ etkin.
1 Ayar noktasi 1 = Proses PID ayar noktasi dondurulmus.
dondurulmus
2 Cikis dondurulmus |1 = Proses PID kontrol cihazi gikisi dondurulmus.
3 PID uyku modu 1 = Uyku modu etkin.
4 Uyku ek siresi 1 = Uyku ek siresi etkin.
5 Rezerve
6 izleme modu 1 = izleme fonksiyonu etkin.
7 Cikig Ust limiti 1 = PID ¢ikisi 40.37 parametresi ile sinirlaniyor.
8 Cikig alt limiti 1 = PID ¢ikigi 40.36 parametresi ile sinirlaniyor.
9 Rezerve
10 PID ayar 0 = Parametre grubu 1 kullanimda 1 = Parametre grubu 2
kullanimda
1 Rezerve
12 Dahili ayar noktasi |1 = Dahili ayar noktasi etkin (bkz. parametreler 40.76...40.16)
etkin
13...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Proses PID kontrolii durum word'. 1=
40.07  Proses PID ¢alisma Proses PID kontroliini etkinlestirir/devre digi birakir. Kapali
modu Not: Proses PID kontrollii sadece harici kontrolde kullani-
labilir; bkz. bolim Lokal ve harici kontrol konumlari
(sayfa 52).
Kapali Proses PID kontroli etkin degil. 0
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Acik Proses PID kontroli etkin. 1
Sirlcu calisirken acik | Surtict gahlisirken proses PID kontroll etkindir. 2
40.08  Ayar 1 geribildirim 1 Proses geri bildiriminin birincil kaynagini seger. 484. say- | Segilmedi
kaynagdi fadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Secilmedi Yok. 0
Al1 6lgeklendirilmis 12.12 Al1 bigeklendirilen degeri 1
Al2 dlgeklendirilmis 12.22 Al2 dlgeklendirilen degeri 2
Frek girisi 11.39 Frek girisi 1 6lgeklendirilen degeri 3
olgeklendirildi
Al1 ylizdesi 12.101 Al1 yiizde degeri 8
Al2 yiizdesi 12.102 Al2 yiizde degeri 9
Geribildirim depolama | 40.91 Geribildirim veri depolama 9
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
40.09  Ayar 1 geribildirim 2 Proses geri bildiriminin ikinci kaynagini seger. ikinci kay- | Segilmedi
kaynagdi nak yalnizca ayar noktasi fonksiyonu iki giris gerektirirse
kullanilir.
Opsiyonlar igin, bkz. parametre 40.08 Ayar 1 geribildirim 1
kaynagi.
40.10  Ayar 1 geribildirim Proses geri bildiriminin 40.08 Ayar 1 geribildirim 1 kaynagdi | In1
fonksiyonu ve 40.09 Ayar 1 geribildirim 2 kaynagi parametreleri ile
segcilen iki geribildirim kaynagindan nasil hesaplandigini
tanimlar.
In1 Kaynak 1. 0
In1+In2 Kaynak 1 ve 2 toplami. 1
In1-In2 Kaynak 2, kaynak 1'den gikarilir. 2
In1*In2 Kaynak 1, kaynak 2 ile carpilr. 3
In1/In2 Kaynak 1, kaynak 2'ye bélunr. 4
MIN(In1,In2) iki kaynagin kiigiik olani. 5
MAX(In1,In2) iki kaynagin biyiik olani. 6
AVE(In1,In2) iki kaynagin ortalamasi. 7
sqrt(In1) Kaynak 1'in karekoku. 8
sqrt(In1-In2) (kaynak 1 - kaynak 2)'nin karekoku. 9
sqrt(In1+In2) (kaynak 1 + kaynak 2)'nin karekokd. 10
sqrt(In1)+sqrt(In2) Kaynak 1'in karekokl + kaynak 2'nin karekoka. 1"
40.11  Ayar 1 geribildirim filtre | Proses geri bildirimi igin filtreleme siresi sabitini tanimlar. | 0,000 s
stiresi
0,000...30,000 s Geri bildirim filtre suresi. 1=1s
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40.14  Set 1 ayar noktasi 40.15 Set 1 ¢ikis diceklendirme parametresi ile birlikte, 0,00
blgeklendirme proses PID kontrol zinciri igin bir genel dlgeklendirme fak-
tord tanimlar.
Parametre sifir olarak ayarlanirsa, otomatik ayar noktasi
Olgeklendirme etkinlestirilir; burada uygun ayar noktasi
Olgegi secili ayar noktasi kaynagina gore hesaplanir. Ger-
cek ayar noktasi 6lgegi 40.61 Ayar noktasi élgeklendirme
gercek parametresinde gdsterilmektedir.
Ornegin, proses ayar noktasi girisi Hz cinsinden oldu-
gunda odlceklendirme faktériinden yararlanilabilir, PID
kontrol cihazinin gikisi ise hiz kontrolde bir rpm degeri ola-
rak kullanilir. Bu durumda, bu parametre 50 olarak ve
40.15 parametresi 50 Hz'de nominal motor hizina ayarla-
nabilir.
Aslinda, PID kontrol cihazinin gikisi = [40.15] olur,
sapma (ayar noktasi - geri bildirim) = [40.74] ve [40.32] =
1 oldugunda.
Not: Olce_,-_klendirme 40.14 ve 40.15 arasindaki orana
dayanir. Ornegin, 50 ve 1500 degerleri 1 ve 30 ile ayni
Olgeklendirmeyi olusturacaktir.
-200000,00... Olgeklendirme. 1=1
200000,00
40.15  Set 1 ¢gikis Bkz. parametre 40.714 Set 1 ayar noktasi élgeklendirme. 0,00
6lgeklendirme Parametre sifir olarak ayarlandiysa, élgeklendirme otoma-
tiktir:
Calisma modu - .
(bkz. par. 19.01) Olgeklendirme
Hiz kontroll 46.01 Hiz dlgekleme
Frekans kontroli 46.02 Frekans 6lgekleme
-200000,00... Proses PID kontrol cihazi gikisi bazinda. 1=1
200000,00
40.16  Ayar 1 ayar noktasi 1 | Proses PID ayar noktasinin birincil kaynagini secer. 484. | Secilmedi
kaynagi sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Secilmedi Yok.
Dahili ayar noktasi Dahili ayar noktasi. Bkz. 40.19 Ayar 1 dahili ayar noktasi
secimi 1 parametresi.
Al1 dlgeklendirilmis 12.12 Al1 élgeklendirilen degeri 3
Al2 dlgeklendirilmis 12.22 Al2 élgeklendirilen degeri
Motor 22.80 Motor potansiyometresi ref gergek (motor potansi-
potansiyometresi yometresinin gikist).
Frek girisi 11.39 Frek girisi 1 6lgeklendirilen degeri 10
olgeklendirildi
Al1 yizdesi 12.101 Al1 yiizde degeri 1
Al2 ylizdesi 12.102 Al2 yiizde degeri 12
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Kontrol paneli Kontrollin dénecegi konum igin kontrol sistemi tarafindan | 13
(ref saklandi) kaydedilen panel referansi (03.01 Panel referansi,
bkz. sayfa 112) referans olarak kullanilir.
Referans
A | ® Ext1 referansi
X- X- =% - ﬂ(—x—x— X Ext2 referansi
— Etkin referans
oo —9%-90-- - Etkin olmayan referans
T >
Ext1 -> Ext2
Kontrol paneli Onceki kontrol konumu igin panel referansi (03.07 Panel | 14
(ref kopyalandi) referansi, bkz.sayfa 112), kontrol konumu degistiginde iki
konumun referanslari ayni tiirdense (r. fre-
kans/hizimoment/PID) referans olarak kullanilir; aksi
halde gercek sinyal yeni referans olarak kullanilr.
Referans
| @ Ext1referansi
X Ext2 referansi
. — Etkin referans
‘e - 9. - Etkin olmayan referans
T .
Ext1 -> Ext2
FB Aref1 03.05 FB A referansi 1 15
FB Aref2 03.06 FB A referansi 2 16
EFB ref1 03.09 EFB referansi 1 19
EFB ref2 03.10 EFB referansi 2 20
Ayar noktasi veri 40.92 Ayar noktasi veri depolama 24
depolama
Entegre panel Bkz. yukaridaki Kontrol paneli (ref saklandi). 26
(ref saklandr)
Entegre panel Bkz. yukaridaki Kontrol paneli (ref kopyalandi). 27
(ref kopyalandi)
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
40.17  Ayar 1 ayar noktasi 2 | Proses ayar noktasinin ikinci kaynagini seger. Ikinci kay- | Secilmedi
kaynagi nak yalnizca ayar noktasi fonksiyonu iki giris gerektirirse
kullanilir.
Opsiyonlar igin, bkz. parametre 40.16 Ayar 1 ayar noktasi
1 kaynagi.
40.18  Ayar 1 ayar noktasi 40.16 Ayar 1 ayar noktasi 1 kaynagi ve 40.17 Ayar 1 ayar | In1
fonksiyonu noktasi 2 kaynagi parametreleri ile segilen ayar noktasi
kaynaklari arasinda bir fonksiyon seger.
In1 Kaynak 1. 0
In1+In2 Kaynak 1 ve 2 toplami. 1
In1-In2 Kaynak 2, kaynak 1'den gikarilir. 2
In1*In2 Kaynak 1, kaynak 2 ile carpilir. 3
In1/In2 Kaynak 1, kaynak 2'ye bélundr. 4
MIN(In1,In2) iki kaynagin kiigiik olani. 5
MAX(In1,In2) iki kaynagin biyiik olani. 6
AVE(In1,In2) iki kaynagin ortalamasi. 7
sqrt(In1) Kaynak 1'in karekok. 8

www.eforsan.com

0542 291 58 92
0242 335 40 42



Parametreler 249

No. Ad/Deger Aciklama Varsayilan
FbEq 16
sqrt(In1-In2) (kaynak 1 - kaynak 2)'nin karekokd. 9
sqrt(In1+In2) (kaynak 1 + kaynak 2)'nin karekoku. 10
sqrt(In1)+sqrt(In2) Kaynak 1'in karekdki + kaynak 2'nin karekoka. 1
40.19  Ayar 1 dahili ayar 40.20 Ayar 1 dahili ayar noktasi segimi 2 ile birlikte, Secilmedi
noktasi segimi 1 40.21...40.23 parametreleri ile tanimlanan én ayarlarin
dahili ayar noktasini tanimlar.
Not: 40.16 Ayar 1 ayar noktasi 1 kaynagi ve 40.17 Ayar 1
ayar noktasi 2 kaynagi parametreleri Dahili ayar noktasi
olarak ayarlanmalidir.

Kaynak su
parametre ile
tanimlanir: 40.19

Kaynak su parametre

ile tanimlanir: 40.20 Dahili ayar noktasi etkin

0 0 Ayar noktasi kaynagi

1 0 1 (par. 40.21)

0 1 2 (par. 40.22)

1 1 3 (par. 40.23)
Secilmedi 0. 0
Segildi 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (70.02 DI gecikmeli durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 2). 4
Dl4 Dl4 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 3). 5
DIO1 DIO1 dijital giris/cikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0). | 10
DIO2 DIO2 dijital giris/cikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 1). | 11
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0. biti. 18
fonksiyon 1
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 1. biti. 19
fonksiyon 2
Zamanlamal 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 2. biti. 20
fonksiyon 3
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0. biti. 21
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1. biti. 22
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2. biti. 23
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -

40.20  Ayar 1 dahili ayar 40.21...40.23 parametreleri ile tanimlanan Ug¢ dahili ayar | Secilmedi
noktasi segimi 2 noktasindan kullanilan ayar noktasini 40.19 Ayar 1 dahili
ayar noktasi sec¢imi 1 ile birlikte secer. 40.19 Ayar 1 dahili
ayar noktasi secimi 1 parametresindeki tabloya bakin.

Secilmedi 0. 0
Segildi 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 2). 4
Dl4 Dl4 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 3). 5
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DIO1 DIO1 dijital giris/cikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0). | 10
DIO2 DIO2 dijital giris/cikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 1). | 11
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0. biti. 18
fonksiyon 1
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1. biti. 19
fonksiyon 2
Zamanlamal 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2. biti. 20
fonksiyon 3
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0. biti. 21
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1. biti. 22
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2. biti. 23
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
40.21  Ayar 1 dahili ayar Dahili proses set degeri 1. Bkz. parametre 40.19 Ayar 1 0,00 PID
noktasi 1 dabhili ayar noktasi se¢imi 11. musteri
birimi
-200000,00... Dahili proses set degeri 1. 1=1PID
200000,00 PID misteri
misteri birimi birimi
40.22  Ayar 1 dahili ayar Dahili proses set degeri 2. Bkz. 40.19 Ayar 1 dahili ayar 0,00 PID
noktasi 2 noktasi segimi 1 parametresi. musteri
birimi
-200000,00... Dahili proses set degeri 2. 1=1PID
200000,00 PID misteri
musteri birimi birimi
40.23  Ayar 1 dahili ayar Dahili proses set degeri 3. Bkz. 40.19 Ayar 1 dabhili ayar 0,00 PID
noktasi 3 noktasi segimi 1 parametresi. musteri
birimi
-200000,00... Dahili proses set degeri 3. 1=1PID
200000,00 PID misteri
musteri birimi birimi
40.24  Ayar 1 dahili ayar Dahili proses set degeri 0. Bkz. parametre 40.19 Ayar 1 0,00 PID
noktasi 0 dahili ayar noktasi segimi 1. musteri
birimi
-200000,00... Dahili proses set degeri 0. 1=1PID
200000,00 PID misteri
musteri birimi birimi
40.26  Ayar 1 ayar noktasi Proses PID kontrol cihazi ayar noktasi igin bir minimum 0,00
min limit tanimlar.
-200000,00... Proses PID kontrol cihazi ayar noktasi igin minimum limit. | 1 =1
200000,00
40.27  Ayar 1 ayar noktasi Proses PID kontrol cihazi ayar noktasi igin bir maksimum | 200000,00
maks limit tanimlar.
-200000,00... Proses PID kontrol cihazi ayar noktasi igin maksimum limit. | 1 =1
200000,00
40.28  Ayar 1 ayar noktasi Ayar noktasinin %0'dan %100'e ¢ikmasi i¢in gegen mini- | 0,0s
artis zamani mum slireyi tanimlar.
0,0...1800,0 s Ayar noktasi artis suresi. 1=1
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40.29  Ayar 1 ayar noktasi Ayar noktasinin %100'den %0'a diismesi igin gegen mini- | 0,0 s
azalma zamani mum sireyi tanimlar.
0,0...1800,0 s Ayar noktasi azalma siresi. 1=1
40.30  Set 1 ayar noktasi Donar veya donma igin kullanilabilecek bir kaynak, proses | Segilmedi
donma etkin PID kontrol cihazi ayar noktasini tanimlar. Referans bir
analog girise bagli proses geri bildirimine dayandidinda ve
sensoriin servis islemlerinin proses durdurulmadan yapil-
masi gerektiginde bu 6zellik kullanighdir.
1 = Proses PID kontrol cihazi ayar noktasi dondurulmus.
Ayrica, bkz. parametre 40.38 Set 1 ¢ikis donma etkinles-
tirme
Segilmedi Proses PID kontrol cihazi ayar noktasi dondurulmamis. 0
Segcildi Proses PID kontrol cihazi ayar noktasi dondurulmus. 1
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 2). 4
DI4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 3). 5
DIO1 DIO1 dijital girig/gikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0). | 10
DIO2 DIO2 dijital girig/cikisi (71.02 DIO gecikmeli durumu, bit 1). | 11
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0. biti. 18
fonksiyon 1
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1. biti. 19
fonksiyon 2
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2. biti. 20
fonksiyon 3
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0. biti. 21
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1. biti. 22
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2. biti. 23
Diger [bit] Kaynak se¢imi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
40.31  Ayar 1 sapma cevirme | Proses PID kontrol cihazi girigini ters gevirir. Cevrilmedi
0 = Sapma gevrilmedi (Sapma = Set degeri - Geribildirim) | (Ref - Grbs)
1 = Sapma cevrildi (Sapma = Geribildirim - Ayar noktasi)
Ayrica bkz. bolim Proses PID kontrolii igin uyku ve ek
stire fonksiyonlari (sayfa 79).
Cevrilmedi (Ref - Grbs) | 0. 0
Cevrildi (Grbs - Ref) 1.
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
40.32  Ayar 1 kazang Proses PID kontrolori kazancini tanimlar. Bkz. parametre | 1,00
40.33 Ayar 1 integral zamani.
0,10...100,00 PID kontrolori igin kazang. 100=1
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40.33  Ayar 1 integral zamani | Proses PID kontrol6ri icin integral zamanini tanimlar. Bu | 60,0 s
zaman, kontrol edilmekte olan prosesin tepki zamani ile
ayni bly(klik sirasina ayarlanmalidir. Aksi halde denge-
sizlik s6z konusu olur.
Hata/Kontrol cihazi ¢ikisi
O
P I
Gxl { ]
Gx| { '
’ Zaman
Ti
| = kontrol cihazi girigi (hata)
O = kontrol cihazi gikisi
G = kazang
Ti = integral zamani
Not: Bu degerin 0 olarak ayarlanmasi «I» bélimini devre
disi birakir ve PID kontrol cihazini bir PD kontrol cihazina
donustardr.
0,0...9999,0 s integral zamani. 1=1s
40.34  Ayar 1 tirev zamani Proses PID kontrol cihazinin tlirev zamanini tanimlar. 0,000 s
Kontrol cihazi gikisi tiirev bileseni asagidaki formule gére
iki ardisik hata degerine (Ex_1 ve Ex) dayanmaktadir:
PID TUREV ZAMANI x (Ex - Ex_¢)/Ts,
Ts = 2 ms 6rnekleme siresi
E= Hata = Proses referansi — proses geri besleme.
0,000...10,000 s Tirev zamani. 1000=1s
40.35  Ayar 1 tiirev filtre Proses PID kontrol cihazinin tlrev bilesenini diizlestirmek | 0,0 s
siresi icin kullanilan tek kutuplu filtrenin zaman sabitini tanimlar.
0,
% Z Filtrelenmemis sinyal
100
63 | Filtrelenmis sinyal
- t
T
O=Ix(1-eM
| = filtre girisi (adim)
O = filtre ¢ikig!
t = zaman
T = filtreleme siire sabiti
0,0...10,0 s Filtre slresi sabiti. 10=1s
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40.36  Ayar 1 ¢ikisi min Proses PID kontrol cihazi ¢ikigi igin minimum limiti tanim- | 0,00

lar. Minimum ve maksimum limitleri kullanarak galisma
arahigini sinirlamak mimkinddr.

-200000,00... Proses PID kontrol cihazi ¢ikisi igin minimum limit. 1=1
200000,00

40.37  Ayar 1 ¢ikisi maks Proses PID kontrol cihazi ¢ikisi igin maksimum limiti 100,00

tanmimlar. Bkz. 40.36 Ayar 1 ¢ikisi min parametresi.

-200000,00... Proses PID kontrol cihazi ¢ikisi igin maksimum limit. 1=1
200000,00

40.38  Set 1 ¢ikis donma Proses PID kontrol cihazi gikisini dondurarak (veya don- | Segilmedi
etkinlestirme durmak igin kullanilabilecek bir kaynak tanimlayarak),

¢ikisi dondurma islemi etkinlestiriimeden 6nceki degerde
tutar. Bu 6zellik 6rnegin proses geri bildirimi saglayan bir
sensore proses durdurulmadan servis igslemi yapiimasi
gerektiginde kullanilir.

1 = Proses PID kontrol cihazi ¢ikisi dondurulmus

Ayrica, bkz. 40.30 Set 1 ayar noktasi donma etkin para-

metresi.

Segilmedi Proses PID kontrol cihazi ¢ikisi dondurulmamistir. 0
Segcildi Proses PID kontrol cihazi ¢ikisi dondurulmustur. 1
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 2). 4
DI4 Dl4 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 3). 5
DIO1 DIO1 dijital giris/cikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0). | 10
DIO2 DIO2 dijital girig/gikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 1). | 11
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0. biti. 18
fonksiyon 1

Zamanlamal 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1. biti. 19
fonksiyon 2

Zamanlamal 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2. biti. 20
fonksiyon 3

Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0. biti. 21
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1. biti. 22
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2. biti. 23
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
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40.39  Set 1 6li bant araligi | Ayar noktas! civarinda bir 61U bant tanimlar. Proses geri 0,0
bildirimi 61U banda girdiginde, bir gecikme zamanlayicisi
baslar. Geri bildirim gecikmeden (40.40 Set 1 6lii bant
gecikmesi) daha uzun sire 6l bant dahilinde kalirsa, PID
kontrol cihazi ¢ikisi dondurulur. Geri bildirim degeri 61U
banttan ¢iktiktan sonra normal galisma devam eder.
40.39 Set 1 6lii bant .
araligi y / \
Ayar noktasi ] ‘ ‘ -
v / L \
Geri Bildirim —/ j L 1 I
| ! | | | e
PID kontrol - - - >
cihazi gikisi N
i i ) PID kontrol cihazi
-~ -~ cikisl
dondurulmustur
40.40 Set 1 éli bant gecikmesi
Zaman
0...... 200000,0 Olii bant aralgr. 1=
40.40  Set 1 6lii bant Olii bant igin gecikme. Bkz. parametre 40.39 Set 1 6lii 00s
gecikmesi bant araligi.
0,0...3600,0 s Olii bant bélgesi igin gecikme. 1=1s
40.43  Ayar 1 uyku diizeyi Uyku fonksiyonu igin start limitini tanimlar. Deger 0,0 ise, | 0,0
ayar 1 uyku modu devre digi birakilir.
Uyku fonksiyonu, motor hizini bu parametrenin degeriyle
karsilastirir. Motor hizi, 40.44 Ayar 1 uyku gecikmesi, tara-
findan tanimlanan uyku gecikmesinden daha uzun bir
sure bu degerin altinda kalirsa, stirici uyku moduna
geger.
0,0...200000,0 Uyku start seviyesi. 1=1
40.44  Ayar 1 uyku gecikmesi | Uyku fonksiyonu gercekten etkinlestiriimeden énce, isten- | 60,0 s
meyen uyku durumunu énlemek igin bir gecikme tanimlar.
Uyku modu 40.43 Ayar 1 uyku dlizeyi tarafindan etkinlesti-
rildiginde gecikme zamanlayicisi baslar ve uyku modu
devre disi birakilinca resetlenir.
0,0...3600,0 s Uyku start gecikmesi. 1=1s
40.45  Ayar 1 uyku uzatma Uyku ek suresi adimi igin bir ek stresi zamani tanimlar. 0,0s
zamani Bkz. 40.46 Ayar 1 uyku uzatma adimi parametresi.
0,0...3600,0 s Uyku ek slire zamani. 1=1s
40.46  Ayar 1 uyku uzatma Sirlcu uyku moduna girerken, 40.45 Ayar 1 uyku uzatma | 0,0 PID
adimi zamani parametresi ile tanimlanan sure icin proses ayar | misteri
noktasi bu degerle artirilir. birimi
Etkinse, surtici uyandiginda uyku ek suresi iptal edilir.
0,0...200000,0 PID Uyku ek stre adimi. 1=1PID
musteri birimi musteri
birimi
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40.47  Ayar 1 uyanma Sapma proses ayar noktasi ve geri bildirim arasinda ola- | 0,00 PID
sapmasi cak sekilde uyanma seviyesini tanimlar. musteri
Sapma bu parametrenin degerini agtiinda ve uyanma birimi
gecikmesi (40.48 Ayar 1 uyanma gecikmesi) suresince bu
sekilde kalirsa, suriici uyanir.
Ayrica, bkz. 40.31 Ayar 1 sapma gevirme parametresi.
-200000,00... Uyanma seviyesi (sapma proses ayar noktasi ve geri bildi- | 1 =1 PID
200000,0 PID musteri | rim arasinda olacak sekilde). musteri
birimi birimi
40.48  Ayar 1 uyanma Istenmeyen uyandirma durumlarini énlemek (izere, uyku | 0,50 s
gecikmesi fonksiyonu igin bir uyandirma gecikmesi tanimlar.
Bkz. 40.47 Ayar 1 uyanma sapmasi parametresi.
Sapma uyanma seviyesini (40.47 Ayar 1 uyanma sap-
masi) astiginda gecikme zamanlayicisi baslar ve sapma
uyanma seviyesinin altina diistiigliinde resetlenir.
0,00...60,00 s Uyanma gecikmesi. 1=1s
40.49  Ayar 1 izleme modu Izleme modunu etkinlestirir (ya da etkinlestirecek bir kay- | Segilmedi
nak seger). Izleme modunda, 40.50 Ayar 1 izleme ref
secimi ile segilen deger PID kontrol cihazi gikisi yerine
geger. Ayrica bkz. bolim /zleme, (sayfa 87).
1 = Izleme modu devrede
Secilmedi 0. 0
Segildi 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 2). 4
Dl4 D14 dijital girisi (70.02 DI gecikmeli durumu, bit 3). 5
DIO1 DIO1 dijital giris/cikisi (17.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0). | 10
DIO2 DIO2 dijital girig/cikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 1). | 11
Zamanlamal 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0. biti. 18
fonksiyon 1
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1. biti. 19
fonksiyon 2
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2. biti. 20
fonksiyon 3
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0. biti. 21
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1. biti. 22
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2. biti. 23
Denetim 4 32.01 Denetim durumu 3. biti. 24
Denetim 5 32.01 Denetim durumu 4. biti. 25
Denetim 6 32.01 Denetim durumu 5. biti. 26
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
40.50 Ayar 1 izleme ref izleme modu igin deger kaynagini secer. Bkz. 40.49 Ayar | Secilmedi
segimi 1 izleme modu parametresi.
Segcilmedi Yok. 0
Al1 dlgeklendirilmis 12.12 Al1 élgeklendirilen degeri
Al2 dlgeklendirilmis 12.22 Al2 dlgeklendirilen degeri. 2
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FB Aref1 03.05 FB A referansi 1 3
FB Aref2 03.06 FB A referansi 2 4
Diger Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
40.57  PID set1/set2 se¢imi | Proses PID parametre grubu 1 (parametre 40.07...40.50) | PID ayar 1
ya da 2'nin (grup 41 Proses PID grubu 2) kullanilacagini
tanimlayan kaynag seger.
0 = PID grubu 1 kullanimda
1 = PID grubu 2 kullanimda
PID ayar 1 PID ayar 1 0
PID ayar 2 PID ayar 2 1
DI1 DI1 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 2). 4
Dl4 Dl4 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 3). 5
DIO1 DIO1 dijital giris/cikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0). | 10
DIO2 DIO2 dijital giris/cikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 1). | 11
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0. biti. 18
fonksiyon 1
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1. biti. 19
fonksiyon 2
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2. biti. 20
fonksiyon 3
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0. biti. 21
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1. biti. 22
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2. biti. 23
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -

40.58  Ayar 1 artig 6nleme PID grubu 1 igin PID integral payi artisini énleme Hayir
Hayir Artis 6nleme kullanimda degil. 0
Sinirlama PID gikisinin maksimum degerine ulasildiysa PID integral | 1

payi arttirimaz. Bu parametre PID grubu 1 igin gegerlidir.
Har PID min lim Harici PID'nin ¢ikisi minimum limitine ulastiginda PID 2
integral pay! arttiriimaz. Bu ayarda, harici PID proses PID
icin kaynak olarak kullanilir. Bu parametre PID grubu 1
icin gecerlidir.
Har PID maks lim Harici PID'nin ¢ikisi maksimum limitine ulastiginda PID 3
integral payi arttirlmaz. Bu ayarda, harici PID proses PID
icin kaynak olarak kullanilir. Bu parametre PID grubu 1
icin gecerlidir.

40.59  Ayar 1 azalma énleme | PID grubu 1 igin PID integral pay! azalmasini énleme Hayir
Hayir Azalma 6nleme kullanimda degil. 0
Sinirlama PID gikiginin minimum degerine ulasildiysa PID integral 1

payi azaltilmaz. Bu parametre PID grubu 1 igin gegerlidir.
Har PID min lim Harici PID'nin ¢ikisi minimum limitine ulastiginda PID 2

integral payi azaltiimaz. Bu ayarda, harici PID proses PID

icin kaynak olarak kullanilir. Bu parametre PID grubu 1

icin gecerlidir.
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Har PID maks lim Harici PID'nin ¢ikisi maksimum limitine ulastiginda PID 3
integral payi azaltimaz. Bu ayarda, harici PID proses PID
icin kaynak olarak kullanilir. Bu parametre PID grubu 1
icin gecerlidir.
40.60  Ayar 1 PID Proses PID ayar 1 etkinlestirmenin kaynagini seger. Acik
etkinlestirme kaynagi
Kapali Ayar 1 PID etkinlestirme kaynagdi Kapal. 0
Agik Ayar 1 PID etkinlestirme kaynagi Agik.
Ext1/Ext2 segimini Secim 19.11 Ext1/Ext2 sec¢imi parametresinin degerini 2
izler izler.
Ext2 kontrol konumuna degistirerek Proses PID ayar
1 etkinlestirilir.
DI1 DI dijital girigi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 0). 3
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 1). 4
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 2). 5
Dl4 Dl4 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 3). 6
DIO2 DIO2 dijital girig/cikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 1). | 10
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 106). |-
40.61  Ayar noktasi Gergek ayar noktasi 6lgeklendirme. Bkz. parametre 40.74 | 0,00
olceklendirme gercek | Set 1 ayar noktasi 6lgeklendirme.
-200000,00... Olgeklendirme. 1=1PID
200000,00 PID musteri
musteri birimi birimi
40.62  PID dahili ayar noktas! | Dahili ayar noktasi dederini gosterir. 484. sayfadaki kont- | 0,00 PID
gercek rol zinciri semasina bakin. birimi 1
Bu parametre salt okunurdur.
-200000,00... Proses PID dahili ayar noktasi. 1=1PID
200000,00 PID musteri
musteri birimi birimi
40.80  Ayar 1 PID ¢ikis min Ayar 1 PID ¢ikigi minimum kaynagini seger. Ayar 1 ¢ikisi
kaynak min
Yok Yok. 0
Ayar 1 ¢ikisi min 40.36 Ayar 1 ¢ikisi min. 1
40.81  Ayar 1 PID ¢ikis maks | Ayar 1 PID ¢ikisi maksimum kaynagini seger. Ayar 1 ¢ikigi
kaynak maks
Yok Yok. 0
Ayar 1 ¢ikisi maks 40.37 Ayar 1 ¢ikisi maks 1
40.89  Ayar 1 ayar noktasi 40.18 Ayar 1 ayar noktasi fonksiyonu parametresi tarafin- | 1,00
carpani dan belirtilen fonksiyonun sonucunun carpilacagi ¢arpani
tanimlar.
-200000,00... Carpan. 1=1
200000,00
40.90  Ayar 1 geri bildirim 40.10 Ayar 1 geribildirim fonksiyonu parametresi tarafin- | 1,00
carpani dan belirtilen fonksiyonun sonucunun garpilacagi ¢carpani
tanimlar.
-200000,00... Carpan. 1=1
200000,00
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40.91  Geribildirim veri Proses geribildirim degeri almak igin (6r. Dahili haber- 0,00
depolama lesme arabirimi Uizerinden) depolama parametresi.
Deger sirliciiye Modbus G/C verisi olarak génderilebilir.
S6z konusu verilerin hedef segim parametresini
(568.101...58.114) Geribildirim veri depolama olarak ayar-
layin. 40.08 Ayar 1 geribildirim 1 kaynagi (veya
40.09 Ayar 1 geribildirim 2 kaynagi) parametresinde Geri-
bildirim depolama 6desini segin.
-327,68...327,67 Proses geribildirimi icin depolama parametresi. 100 =1
40.92  Ayar noktasi veri Proses ayar noktasi dederi almak icin (6r. dahili haber- 0,00
depolama lesme arabirimi Uzerinden) depolama parametresi.
Deger sirlciye Modbus G/C verisi olarak génderilebilir.
S0z konusu verilerin hedef segim parametresini
(568.101...58.114) Ayar noktasi veri depolama olarak ayar-
layin. 40.16 Ayar 1 ayar noktasi 1 kaynagi (veya 40.17
Ayar 1 ayar noktasi 2 kaynagi) parametresinde Ayar nok-
tas! veri depolama 6gesini segin.
-327,68...327,67 Proses ayar noktasi igin depolama parametresi. 100 =1
40.96  Proses PID gikist % 40.01 Proses PID geribildirimi ger¢ek parametresinin %0,00
olgeklendirilmis sinyal yliizdesi.
%-100,00...%100,00 | Yizde. 100 = %1
40.97  Proses PID 40.02 Proses PID geribildirimi ger¢ek parametresinin %0,00
geribildirimi % olgeklendirilmis sinyal ylizdesi.
%-100,00...%100,00 | Yiizde. 100 = %1
40.98  Proses PID ayar 40.03 Proses PID ayar noktasi gergek parametresinin %0,00
noktasi % Olgeklendirilmis sinyal yiizdesi.
%-100,00...%100,00 | Yizde. 100 = %1
40.99  Proses PID sapmasi 40.04 Proses PID sapmasi gergek parametresinin élgek- | %0,00
% lendirilmis sinyal ylizdesi.
%-100,00...%100,00 | Yizde. 100 = %1
41 Proses PID grubu 2 Proses PID kontroli igin ikinci bir parametre degeri grubu.
Bu grup ve birinci grup (parametre grubu 40 Proses PID
grubu 1) arasindaki segim 40.57 PID set1/set2 se¢imi
parametresi ile yapilir.
Ayrica 40.01...40.06 parametrelerine ve 484 ile 485 sayfa-
larindaki kontrol zinciri semalarina bakin.
41.08  Ayar 2 geribildirim 1 Bkz. parametre 40.08 Ayar 1 geribildirim 1 kaynagi. Secilmedi
kaynagi
41.09  Ayar 2 geribildirim 2 Bkz. 40.09 Ayar 1 geribildirim 2 kaynagi parametresi. Secilmedi
kaynagdi
41.10  Ayar 2 geribildirim Bkz. 40.10 Ayar 1 geribildirim fonksiyonu parametresi. In1
fonksiyonu
41.11  Ayar 2 geribildirim filtre | Bkz. 40.11 Ayar 1 geribildirim filtre siiresi parametresi. 0,000 s
stiresi
41.14  Set 2 ayar noktasi Bkz. parametre 40.14 Set 1 ayar noktasi élceklendirme. 0,00
élgeklendirme
41.15  Set 2 ¢cikis Bkz. parametre 40.15 Set 1 ¢ikis dlgeklendirme. 0,00
6lgeklendirme
41.16  Ayar 2 ayar noktasi 1 | Bkz. parametre 40.16 Ayar 1 ayar noktasi 1 kaynagi. Secilmedi
kaynagi
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41.17  Ayar 2 ayar noktasi 2 | Bkz. 40.17 Ayar 1 ayar noktasi 2 kaynagi parametresi. Secilmedi
kaynagi
41.18  Ayar 2 ayar noktasi Bkz. 40.18 Ayar 1 ayar noktasi fonksiyonu parametresi. In1
fonksiyonu
41.19  Ayar 2 dahili ayar Bkz. 40.19 Ayar 1 dabhili ayar noktasi secimi 1 parametresi. | Segilmedi
noktasi segimi 1
41.20  Ayar 2 dahili ayar Bkz. 40.20 Ayar 1 dahili ayar noktasi se¢imi 2 parametresi. | Segilmedi
noktasi segimi 2
41.21  Ayar 2 dahili ayar Bkz. 40.21 Ayar 1 dahili ayar noktasi 1 parametresi. 0,00 PID
noktasi 1 musteri
birimi
41.22  Ayar 2 dahili ayar Bkz. parametre 40.22 Ayar 1 dahili ayar noktasi 2. 0,00 PID
noktasi 2 musteri
birimi
41.23  Ayar 2 dahili ayar Bkz. parametre 40.23 Ayar 1 dabhili ayar noktas! 3. 0,00 PID
noktasi 3 musteri
birimi
41.24  Ayar 2 dahili ayar 40.24 Ayar 1 dahili ayar noktasi 0. 0,00 PID
noktasi 0 musteri
birimi
41.26  Ayar 2 ayar noktasi Bkz. parametre 40.26 Ayar 1 ayar noktasi min. 0,00
min
41.27  Ayar 2 ayar noktasi Bkz. 40.27 Ayar 1 ayar noktasi maks parametresi. 200000,00
maks
41.28  Ayar 2 ayar noktasi Bkz. 40.28 Ayar 1 ayar noktasi artis zamani parametresi. [ 0,0 s
artis zamani
41.29  Ayar 2 ayar noktasi Bkz. 40.29 Ayar 1 ayar noktasi azalma zamani paramet- | 0,0s
azalma zamani resi.
41.30  Set 2 ayar noktasi Bkz. parametre 40.30 Set 1 ayar noktasi donma etkin. Secilmedi
donma etkin
41.31  Ayar 2 sapma cevirme | Bkz. 40.31 Ayar 1 sapma gevirme parametresi. Cevrilmedi
(Ref - Grbs)
41.32  Ayar 2 kazang Bkz. 40.32 Ayar 1 kazang parametresi. 1,00
41.33  Ayar 2 integral zamani | Bkz. 40.33 Ayar 1 integral zamani parametresi. 60,0 s
41.34  Ayar 2 tiirev zamani Bkz. 40.34 Ayar 1 tiirev zamani parametresi. 0,000 s
41.35  Ayar 2 tiirev filtre Bkz. 40.35 Ayar 1 tiirev filtre siiresi parametresi. 00s
stiresi
41.36  Ayar 2 ¢ikisi min Bkz. 40.36 Ayar 1 ¢ikisi min parametresi. 0,00
41.37  Ayar 2 ¢ikisi maks Bkz. parametre 40.37 Ayar 1 ¢ikisi maks. 100,00
41.38  Set 2 ¢ikis donma Bkz. parametre 40.38 Set 1 ¢ikis donma etkinlestirme. Secilmedi
etkinlestirme
41.39  Set 2 6lii bant araligi | Bkz. parametre 40.39 Set 1 6lii bant araligi. 0,0
41.40  Set 2 6lii bant Bkz. parametre 40.40 Set 1 élii bant gecikmesi. 00s
gecikmesi
41.43  Ayar 2 uyku diizeyi Bkz. 40.43 Ayar 1 uyku diizeyi parametresi. 0,0
41.44  Ayar 2 uyku gecikmesi | Bkz. 40.44 Ayar 1 uyku gecikmesi parametresi. 60,0s
41.45  Ayar 2 uyku uzatma Bkz. 40.45 Ayar 1 uyku uzatma zamani parametresi. 00s

zZzamani
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41.46  Ayar 2 uyku uzatma Bkz. 40.46 Ayar 1 uyku uzatma adimi parametresi. 0,0 PID
adimi misteri
birimi
41.47  Ayar 2 uyanma Bkz. 40.47 Ayar 1 uyanma sapmasi parametresi. 0,00 PID
sapmasi musteri
birimi
41.48  Ayar 2 uyanma Bkz. 40.48 Ayar 1 uyanma gecikmesi parametresi. 0,50s
gecikmesi
41.49  Ayar 2 izleme modu Bkz. 40.49 Ayar 1 izleme modu parametresi. Secilmedi
41.50  Ayar 2 izleme ref Bkz. parametre 40.50 Ayar 1 izleme ref segimi. Secilmedi
secimi
41.58  Ayar 2 artig 6nleme Bkz. parametre 40.58 Ayar 1 artis 6nleme. Hayir
41.59  Ayar 2 azalma énleme | Bkz. 40.59 Ayar 1 azalma 6nleme parametresi. Hayir
41.60 Ayar 2 PID Bkz. parametre 40.60 Ayar 1 PID etkinlestirme kaynagdi. Acik
etkinlestirme kaynagi
41.80  Ayar 2 PID ¢ikis min Ayar 2 PID ¢ikigi minimum kaynagini seger. Ayar 2 gikigi
kaynak min
Yok Yok. 0
Ayar 2 ¢ikigi min 41.36 Ayar 2 ¢ikisi min. 1
41.81  Ayar 2 PID ¢ikis maks | Ayar 2 PID ¢ikisi maksimum kaynagini secer. Ayar 2 gikigi
kaynak maks
Yok Yok. 0
Ayar 2 ¢ikisi maks 40.47 Ayar 2 ¢ikisi maks 1
41.89  Ayar 2 ayar noktasi Bkz. parametre 40.89 Ayar 1 ayar noktasi ¢arpani. 1,00
carpani
41.90  Ayar 2 geri bildirim 41.10 Ayar 2 geribildirim fonksiyonu parametresinin for- 1,00
carpani millerinde kullanilan k garpanini tanimlar. Bkz. parametre
40.90 Ayar 1 geri bildirim ¢arpani.
43 Fren kiyici Dahili fren kiyicisi ayarlari.
43.01  Fren direnci sicakligi | Fren direncinin tahmini sicakligini veya fren direncinin ¢ok | -
sicak duruma gelmesi igin ne kadar kaldigini gosterir.
Deger ylzde degeri olarak verilir, burada %100 direncin
derecelendiriimis maksimum yiik kapasitesiyle
(43.09 Fren direnci Pmax sayaci) yeterince yiklendigi
zaman ulasacag nihai sicaklktir
Sicaklik hesaplamasinda, 43.08, 43.09 ve 43.10 paramet-
relerinin deg@erleri ve direncin Ureticinin talimatlari dogrul-
tusunda monte edildigi varsayimi (yani beklenen sekilde
sogudugdu) temel alinir.
%0,0...%120,00 Tahmini fren direnci sicakhgr. 1=%1
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43.06

Fren kiyici etkin

Fren kiyici kontrollini etkinlestirir ve fren direnci agir yik

koruma yéntemini (hesaplama veya 6lglim) seger.

Not: Fren kiyici kontroliin{i etkinlestirmeden 6nce, sunlar-

dan emin olun:

« bir fren direnci bagli durumda

« asiri gerilim kontrolli kapali durumda (parametre 30.30
Asiri gerilim kontrolli)

* besleme gerilimi araligi (parametre 95.01 Besleme
gerilimi) dogru olarak secilmis durumda.

Devre disi

Devre digi

Fren kiyici kontrolli devre disi birakildi.

Termik model ile
etkinlestirildi

Fren kiyici kontroll fren direnci korumasi ile birlikte termik
modeli temel alarak etkinlestirildi. Bunu segerseniz mode-
lin gerektirdigi degerleri de belirtmeniz gerekir, 6r. 43.08,
43.09, 43.10, 43.11 ve 43.12. Direng Ureticisi veri sayfa-
sina bakin.

Termik model olmadan
etkinlestirildi

Direncte, direng asiri isindiginda siricuniin ana kontakto-
rinu agacak sekilde baglanmis bir termik anahtar bulunu-
yorsa, fren kiyici kontroli direng asir yik korumasi
olmadan termik modeli temel alarak etkinlestirildi.

Daha fazla bilgi igin, bkz. donanim kilavuzunda bélim
Direng frenleme bolimu.

Asiri gerilim tepe
korumasi

Asiri gerilim durumunda fren kiyici kontrolu etkinlestirildi.

Bu ayar, fren kiyicinin

« galisma zamani islemi icin gerekli olmadigi (6r. moto-
run atalet enerjisini dagitma),

« motorun sargilarinda 6nemli bir miktar manyetik enerjiyi
depolayabildigi ve

« motorun bilerek ya da kazara serbest durus yaptigi
durumlar igin hazirlanmigtir.

Boyle bir durumda, motor hasara neden olmaya yetecek

manyetik enerjiyi siirliciiye dogru potansiyel olarak bosal-

tir. Fren kiyici sUriclyl korumak igin, sadece motorun

manyetik enerjisini (atalet enerjisi degil) harcayacak

sekilde boyutlandiriimis ufak bir direngle birlikte kullanila-

bilir. Bu ayarla, fren kiyici yalnizca DC gerilimi asiri gerilim

limitini astiginda etkinlestirilir. Normal kullanimda, fen

kiyici galismaz.

43.07

Fren kiyici galisma
zamani etkin

Hizli fren kiyici agma/kapatma kontroli igin kaynagi secer.
0 = Fren kiyici IGBT pulse’lari kesilir

1 = Normal fren kiyici IGBT modiilasyonuna izin verilir.
Bu parametre, kiyici galismasini yalnizca rejeneratif bes-
leme birimi bulunan bir siiriictiden besleme kesildiginde
islev gorecek sekilde etkinlestirmek igin kullanilir.

Actk

Kapali

0.

Acik

1.

Diger [bit]

Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar).

43.08

Fren direnci termik tc

Fren direnci termik modeli igin fren direncinin termik
zaman sabitini tanimlar.

0...10000 s

Fren direnci termik zaman sabiti yani %63 sicaklik dege-
rini elde etmek icin gereken nominal zaman.
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43.09  Fren direnci Pmax Fren direncinin direng sicakligini sonunda izin verilen 0,00 kW
sayacl maksimum degere (= direncin kW cinsinden sirekli isi
dagitim kapasitesi) gikaracak olan maksimum sirekli
yUkund tanimlar. Deger, termik modeli temel alan direng
asir yuk korumasinda kullanilir. Bkz. 43.06 Fren kiyici
etkin parametresi.
Bkz. kullanilan direncin veri sayfasi.
0,00...10000,00 kW Fren direncinin maksimum sireli yiku. 1=1kW
43.10  Fren direnci Fren direncinin direng degerini tanimlar. Deger, termik 0,0 ohm
modeli temel alarak fren direncini korumada kullanilir.
Bkz. 43.06 Fren kiyici etkin parametresi.
0,0...1000,0 ohm Fren direnci direng degeri. 1=10hm
43.11  Fren direnci ariza limiti | Termik modeli temel alan fren kiyici korumasi igin hata %105
limitini seger. Bkz. 43.06 Fren kiyici etkin parametresi.
Limit asildiginda, slricl 7183 BR asiri sicakligi hatasi
tetikler.
Deger, 43.09 Fren direnci Pmax sayaci parametresi ile
tanimlanan yuk ile yiiklendiginde direncin ulastigi sicakh-
gin ylizdesi olarak verilir.
%0...%150 Fren direnci sicaklik hata limiti. 1=%1
43.12  Fren direnci uyari limiti | Termik modeli temel alan fren kiyici korumasi igin uyari %95
limitini seger. Bkz. 43.06 Fren kiyici etkin parametresi.
Limit asildiginda, strtict bir A793 BR asiri sicakligi uya-
risi olusturur.
Deger, 43.09 Fren direnci Pmax sayaci parametresi ile
tanimlanan yuk ile yiiklendiginde direncin ulastigi sicakl-
gin ylizdesi olarak verilir.
%0...%150 Fren direnci sicaklik uyari limiti. = %1
44 Mekanik fren kontrolii | Mekanik fren kontroli konfigiirasyonu.
Ayrica, bkz. parametre gruplari 40 Proses PID grubu 1 ve
41 Proses PID grubu 2.
44.01  Fren kontrol durumu Mekanik fren kontrolii durum word'iinii gosterir. 0000h
Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Bilgi
0 Agma komutu Fren aktuatéri kapatma/agma komutu (0 = kapali, 1 = agik). Bu biti
istenen ¢ikisa baglar.
1 Ac¢ma momenti 1 = Suricd lojiginden agma momenti talep edildi
talebi
2 Durdurulan 1 = Siricu lojiginden tutma talep edildi
konumda tutma
talebi
3 Durdurulan 1 = Siriicu lojiginden sifir hiza digme talep edildi
konuma rampa
4 Devrede 1 = Fren kontrolli devrede
5 Kapali 1 = Fren kontroll manti§i FREN KAPALI durumunda
6 Acma 1 = Fren kontroll manti§i FREN ACMA durumunda
7 Acik 1 = Fren kontroll manti§i FREN ACIK durumunda
8 Kapanma 1 = Fren kontroll manti§i FREN KAPATMA durumunda
9...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Mekanik fren kontrolli durum word'G. | 1=1
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44.02  Fren momenti bellegi | Onceki fren kapama komutu esnasindaki momenti (yiizde | -
olarak) gérintiler.
Bu deger fren agma momenti igin bir referans olarak kulla-
nilabilir. Bkz. parametreler 44.09 Fren agma momenti kay-
nagi ve 44.10 Fren agma momenti.
-%1600,0...%1600,0 Fren kapanisindaki moment. Bkz. par.
46.03
44.03  Fren agma momenti Etkin olan fren agma momentini gésterir. Bkz. parametre | -
referansi 44.09 Fren agma momenti kaynagi ve 44.10 Fren agma
momenti.
Bu parametre salt okunurdur.
-%1600,0...%1600,0 Etkin olan fren agma momenti. Bkz. par.
46.03
44.06  Fren kontrolii Mekanik fren kontrol lojigini etkinlestirir/devre digi birakir | Segilmedi
etkinlestirme (ya da etkinlestiren/devre disi birakan bir kaynak seger).
0 = Fren kontrolu etkin degil
1 = Fren kontroll etkin
Segilmedi Fren kontrol fonksiyonu devre digi birakilir. 0
Segcildi Fren kontrol fonksiyonu etkinlestirilir. 1
DI1 D1 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 3). 5
DIO1 DIO1 dijital giris/¢ikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0). | 10
DIO2 DIO2 dijital giris/cikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 1). | 11
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0. biti. 18
fonksiyon 1
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1. biti. 19
fonksiyon 2
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2. biti. 20
fonksiyon 3
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0. biti. 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1. biti. 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2. biti. 26
Denetim 4 32.01 Denetim durumu 3. biti. 27
Denetim 5 32.01 Denetim durumu 4. biti. 28
Denetim 6 32.01 Denetim durumu 5. biti. 29
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
44.07  Fren onayi segimi Fren agma/kapatma durumu (onay) denetimini etkinlesti- | Onay yok
rir/devre disi birakir (ve bunu saglayan kaynagi secer).
Bir fren kontroll hatasi (beklenmedik onay sinyali durumu)
tespit edildiginde, sirlicli 44.17 Fren hata fonksiyonu
parametresi ile tanimlandidi gibi tepki verir.
0 = Fren kapali
1 =Fren aglk
Kapali Fren kontrol fonksiyonu devre disi birakilir. 0
Acik Fren onay fonksiyonu etkinlestirilir.
Onay yok Fren agik/kapali denetimi devre disi. 2
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DI DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 0). 3
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 1). 4
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 2). 5
Dl4 Dl4 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 3). 6
DIO1 DIO1 dijital girig/gikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0). | 11
DIO2 DIO2 dijital giris/¢ikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 1). | 12
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
44.08  Fren agma gecikmesi | Fren agma gecikmesini, yani dahili fren agma komutu ile | 0,00 s
motor hiz kontroliin birakilmasi arasindaki gecikmesini
tanimlar. Surlicii motoru miknatisladiginda gecikme
zamanlayicisi baslar. Zamanlayicinin baglamasiyla es
zamanli olarak fren kontrol lojidi fren kontrol gikisini ener-
jilendirir ve fren acgilmaya baslar.
Bu parametreyi fren ureticisi tarafindan belirtilen mekanik
agma gecikmesi degerine ayarlayin.
0,00...5,00 s Fren agma gecikmesi. 100=1s
44.09  Fren agma momenti Asagidaki durumlarda, fren agma momenti olarak kullani- | Fren agma
kaynagdi lan bir kaynak seger: momenti
* mutlak degeri 44.10 Fren agma momenti parametresi-
nin ayarindan blyik olmasi durumunda ve
* igareti 44.10 Fren agma momenti parametresinin ayari
ile ayni olmasi durumunda.
Bkz. parametre 44.10 Fren agma momenti.
Sifir Sifir. 0
Al1 dlgeklendirilmis 12.12 Al1 dlgeklendirilen degeri. 1
Al2 dlgeklendirilmis 12.22 Al2 blgeklendirilen degeri. 2
FBA ref1 03.05 FB A referansi 1. 3
FBA ref2 03.06 FB A referansi 2. 4
Fren momenti bellegi | 44.02 Fren momenti bellegi parametresi. 7
Fren agma momenti 44.10 Fren agma momenti parametresi. 8
44.10  Fren agma momenti Fren agma momentinin (fren serbest birakilirken motor %0,0
nominal momentinin ylizdesi olarak talep edilen motor
momenti) minimum mutlak degerini ve isaretini (yani
donus yoniind) tanimlar.
44.09 Fren agma momenti kaynagi parametresi ile secilen
kaynagin degeri, sadece bu parametre ile ayni isarete ve
daha blyik bir mutlak degere sahip olmasi durumunda
fren agma momenti olarak kullanilir.
Not: Bu parametre skaler motor kontrol modunda etkili
degildir.
-%1600,0...%1600,0 | Fren serbest birakilirken minimum moment. Bkz. par.
46.03
44.11  Freni kapall tutma Frenin agilmasini 6nleyen bir kaynak secer. Secilmedi
0 = Normal fren galigmasi
1 = Freni kapall tutma
Not: Bu parametre siricu calisirken degistirilemez.
Secilmedi 0. 0
Segildi 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 0). 2
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DI2 DI2 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 1). 3

DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 2). 4

Dl4 Dl4 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 3). 5

DIO1 DIO1 dijital giris/cikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0). | 10

DIO2 DIO2 dijital girig/¢ikisi (711.02 DIO gecikmeli durumu, bit 1). | 11
Zamanlamal 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0. biti. 18
fonksiyon 1

Zamanlamal 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1. biti. 19
fonksiyon 2

Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2. biti. 20
fonksiyon 3

Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0. biti. 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1. biti. 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2. biti. 26
Denetim 4 32.01 Denetim durumu 3. biti. 27
Denetim 5 32.01 Denetim durumu 4. biti. 28
Denetim 6 32.01 Denetim durumu 5. biti. 29
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -

44.12  Fren kapatma talebi Bir harici fren kapatma talebi sinyalinin kaynagini secger. Secilmedi
Acik durumdayken, sinyal dahili lojigi gegersiz kilar ve
freni kapatir.

0 = Normal galisma/Harici kapatma sinyali bagli degil

1 = Fren kapatma

Notlar:

* Aclk dongl (enkoder olmayan) bir uygulamada, fren 5
saniyeden fazla modilasyon yapan bir sirlicliye karsi
fren kapama talebiyle kapali durursa, fren kapanmaya
zorlanir ve slricu bir hatada agilir, 71A5. Mekanik fren
acma izni yok

* Bu parametre siriicii galisirken degistirilemez.

Secilmedi 0. 0
Segildi 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 2). 4
DI4 DI4 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 3). 5
DIO1 DIO1 dijital giris/cikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0). | 10
DIO2 DIO2 dijital giris/¢ikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 1). | 11
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0. biti. 18
fonksiyon 1

Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1. biti. 19
fonksiyon 2

Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2. biti. 20
fonksiyon 3

Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0. biti. 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1. biti. 25
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Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2. biti. 26
Denetim 4 32.01 Denetim durumu 3. biti. 27
Denetim 5 32.01 Denetim durumu 4. biti. 28
Denetim 6 32.01 Denetim durumu 5. biti. 29
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
44.13  Fren kapatma Bir kapatma komutu (fren kontrol ¢ikisi enerjisinin kesildigi) | 0,00 s
gecikmesi ve siriiciiniin modilasyonu durdurdugu zaman arasinda
bir gecikme belirler. Bu, fren gercekten kapanincaya kadar
enerji verilmis durumda ve kontrol altinda tutmak igindir.
Bu parametreyi, frenin mekanik olusma siresi gibi fren
Ureticisi tarafindan belirtilen degere ayarlayin.
0,00...60,00 s Fren kapatma gecikmesi. 100=1s
44.14  Fren kapatma seviyesi | Bir mutlak deger olarak fren kapatma hizini tanimlar. 10,00 rpm
Motor bu diizeye yavasladiktan sonra, bir kapatma
komutu verilir.
0,00...1000,00 rpm Fren kapama hizi. Bkz. par.
46.01
44.15  Fren kapatma seviyesi | Fren kapama seviyesi gecikmesini tanimlar. Bkz. para- 0,00s
gecikmesi metre 44.14 Fren kapatma seviyesi.
0,00...10,00 s Fren kapatma seviyesi gecikmesi 100=1s
44.16  Fren yeniden agma Fren kapanmasi ve bir sonraki agma komutu arasinda bir | 0,00 s
gecikmesi minimum sire tanimlar.
0,00...10,00 s Fren yeniden agma gecikmesi. 100=1s
44.17  Fren hata fonksiyonu | Bir mekanik fren kontroli hatasi oldugunda suricinin Hata
nasil tepki verecegini belirler.
Not: 44.07 Fren onay! se¢imi parametresi Onay yok ola-
rak ayarlanmis ise, onay durumu denetimi timuyle devre
disi birakilir ve uyari ya da hata olusturulmaz. Ancak, fren
acma kosullari her zaman denetlenir.
Hata Sirlcu bir 71A2 hatasinda agilir Mekanik fren kapatma 0
basarisiz
Fren agma kosullari saglanamazsa (6rnegin, gerekli
motor start momentine erisilemezse), siriict bir
A7AS5 Mekanik fren agma izni yok hatasinda agilir.
Uyari Surlcu bir A7A1 uyarisi olusturur. Mekanik fren kapatma | 1
basarisiz
Fren agma kosullari saglanamazsa (6rnegin, gerekli
motor start momentine erisilemezse), siriict bir
AT7AS5 Mekanik fren agma izni yok uyarisi olusturur.
Agma hatasi Fren kapatilirken, onay durumu fren kontrol mantigi tara- | 2
findan varsayilan durum ile uyusmazsa, stricl bir
A7A1 Mekanik fren kapatma basarisiz uyarisi olusturur.
Fren agma kosullari saglanamazsa (6rnegin, gerekli
motor start momentine erisilemezse), strlicti bir 71A5
Mekanik fren agma izni yok hatasinda agilir.
44.18  Fren hata gecikmesi Bir kapatma hatasi gecikmesi, yani frenin kapanmasive | 0,00 s
fren kapatma hata agilmasi arasinda bir suire tanimlar.
0,00...60,00 s Fren kapatma hatasi gecikmesi. 100=1s
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44.202 Moment kanitlama Moment kanitlamanin (elektrik testi) etkin olup olmadigini Secilmedi
seger. Fonksiyon hakkinda daha fazla bilgi igin, bkz. bélim
Fren sistemi kontrolleri — Moment kanitlama, sayfa 514.
Not: Skaler motor kontroll icin, Moment kanitlamayi ve Fren
acma momentini devre digi birakin. Asagidakileri segin:
44.09 Fren agma momenti kaynagi = Sifir
44.10 Fren agma momenti = %0
44.202 Moment kanitlama = Segilmedi
Secilmedi Moment kanitlama etkin degil. 0
Segcildi Moment kanitlama etkin. 1
DI1 DI1 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 2). 4
Dl4 Dl4 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 3). 5
DIO1 DIO1 dijital giris/cikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0). | 10
DIO2 DIO2 dijital girig/¢ikisi (711.02 DIO gecikmeli durumu, bit 1). | 11
Zamanlamal 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0. biti. 18
fonksiyon 1
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1. biti. 19
fonksiyon 2
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2. biti. 20
fonksiyon 3
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0. biti. 21
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1. biti. 22
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2. biti. 23
Denetim 4 32.01 Denetim durumu 3. biti. 24
Denetim 5 32.01 Denetim durumu 4. biti. 25
Denetim 6 32.01 Denetim durumu 5. biti. 26
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 106). -
44.203 Moment kanitlama Moment kanitlama fonksiyonu etkinlestirildiginde, kullani- | %25,0
referansi lacak olan Moment kanitlama (elektrik testi) referansini
tanimlar.
%0,0...%300,0 Motor nominal momentinin (07.70 Motor momenti) ylz- = %1
desi olarak Moment kanitlama (elektrik testi) referansi.
44.204 Fren sistemi kontrol Moment kanitlamanin etkin oldugu ve ving sisteminin 0,30s
sdresi elektrik ile mekanik testlerinin kapali bir frene karsi yapil-
dig1 zaman gecikmesini tanimlar. Bu kontrol siresi sira-
sinda gergek moment ulasilamiyorsa, siirlict
D100 Moment kanitla hatasiyla agilir.
0,10...30,00 s Zaman gecikmesi. 1000=1s
44.205 Fren kayma hiz limiti | Moment kanitlama (mekanik test) sirasinda sistemdeki 30,00 rpm
fren kaymalarini incelemek igin kullanilan hiz limitini
tanimlar. Fonksiyon hakkinda daha fazla bilgi icin, bkz.
bolim Fren sistemi kontrolleri — Fren kaymasi, sayfa 515.
0,00...30000,00 rpm Fren kayma hiz limiti. 1=1rpm
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44.206 Fren kayma hatasi Suriicti, Moment kanitliama (mekanik test) sirasinda 300 ms
gecikmesi D101 Fren kayma hatasiyla agilmadan énceki zaman
gecikmesini tanimlar.
Sistem kontrol suresi icinde fren kaymasi algilanirsa
(44.204 Fren sistemi kontrol siiresi), kontrol siiresi gegme-
mis olsa bile hemen hata olusturulur.
0...30000 ms Zaman gecikmesi. 1=1ms
44.207 Glvenlik kapatma se¢ | Fren glivenli kapama fonksiyonunun etkin olup olmadigini | Segilmedi
seger. Fonksiyon hakkinda daha fazla bilgi igin, bkz.
bolim Fren glivenli kapanma, sayfa 516.
Segilmedi Fren giivenli kapama fonksiyonu etkin degil. 0
Segcildi Fren guvenli kapama fonksiyonu etkin. 1
DI1 DI dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 3). 5
DIO1 DIO1 dijital giris/cikisi (17.02 DIO gecikmeli durumu, bit 0). | 10
DIO2 DIO2 dijital girig/gikisi (11.02 DIO gecikmeli durumu, bit 1). | 11
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0. biti. 18
fonksiyon 1
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1. biti. 19
fonksiyon 2
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2. biti. 20
fonksiyon 3
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0. biti. 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1. biti. 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2. biti. 26
Denetim 4 32.01 Denetim durumu 3. biti. 27
Denetim 5 32.01 Denetim durumu 4. biti. 28
Denetim 6 32.01 Denetim durumu 5. biti. 29
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 106). -
44.208 Givenlik kapatma hizi | Fren glivenli kapama fonksiyonu igin hiz limitini tanimlar. | 50,00 rpm
0,00...30000,00 rpm Fren glivenli kapanma hizi. 1=1rpm
44.209 Glvenlik kapatma Striicti D102 Fren glivenli kapanma hatasiyla agilmadan | 2000 ms
gecikmesi onceki zaman gecikmesini tanimlar.
0...30000 ms Zaman gecikmesi. 1=1ms
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44.211  Uzatilmig calisma Sirtcunin fren kapandiktan sonra motoru miknatislanmis | 0,0 s
stiresi halde tuttugu sure araligini tanimlar. Bu deger 3600 sani-

yeden fazlaysa veya 0 saniyeden fazlaysa Uzatiimis
calisma siresi fonksiyonu etkinlestirilir.
Not: Uzatilmis galisma siiresi fonksiyonu sadece tim bu
kosullar saglandiginda etkindir.
+ Siriict vektor kontrol moduna ayarlanmis (bkz. sayfa 54)
» Surlict uzaktan kontrolde
UYARI! Uzatiimis galisma sliresi motorun
1Isinmasina neden olur. Uzun miknatislama
suresinin gerektigi durumlarda, harici havalandir-
mali motor kullanildigindan emin olun.

0,0...3600,0 s Zaman periyodu. 10=1s
44.212 Genigletilmis calisma | Uzatilmis calisma slresi fonksiyonunun durumunu géste- | 0000h
zamani sw rir.

Bu parametre salt okunurdur.

Bit Adi Aciklama
0 Uzatilmis galisma islemde 0 = Uzatilmis calisma siiresi etkin.
1 = Uzatiimig calisma siresi etkin degil.
1 Uzatilmis galisma siresi 1 = Uzatilmis gcalisma siresi etkinlestirildi.
etkinlestirildi 0 = Uzatilmig galigma siresi devre digi birakildi.
2...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Uzatilmis ¢alisma siiresi durumu. | -
45 Enerji verimliligi Enerji tasarrufu hesaplayicilari igin ayarlar.

Ayrica bkz. bélim Enerji tasarrufu hesaplayicilari (sayfa 99).

45.01  Tasarruf edilen GW Dogrudan motor baglantisina kiyasla GWh cinsinden -
saat tasarruf edilen enerji. 45.02 Tasarruf edilen MW saat artti-

ginda, bu parametre de artar.

Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji

hesaplamalari reset).

0...65535 GWh GWh cinsinden enerji tasarrufu. 1=1GWh
45.02  Tasarruf edilen MW Dogrudan motor baglantisina kiyasla MWh cinsinden -
saat tasarruf edilen enerji. 45.03 Tasarruf edilen kW saat artti-

ginda, bu parametre de artar.

Bu parametre arttiginda, 45.01 Tasarruf edilen GW saat
parametresi de artar.

Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalari reset).

0...999 MWh MWh cinsinden eneriji tasarrufu. 1=1MWh
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45.03  Tasarruf edilen kW Dogrudan motor baglantisina kiyasla kWh cinsinden -
saat tasarruf edilen enerji.
Suriictuniin dahili fren kiyicisi etkinlestirilirse, motor tara-
findan surtclye génderilen enerjinin timinin 1siya
doénusturilecedi varsayilir, ancak hesaplama hizin kontrol
edilmesiyle saglanan tasarruflar kaydetmeye devam
eder. Kiyici devre digi birakilirsa, motordan saglanan reje-
neratif enerji de burada kaydedilir.
Bu parametre arttiginda, 45.02 Tasarruf edilen MW saat
parametresi de artar.
Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalari reset).
0,0...999,9 kWh kWh cinsinden enerji tasarrufu. 10 =1 kWh
45.04  Enerji tasarrufu Dogrudan motor baglantisina kiyasla kWh cinsinden -
tasarruf edilen eneriji.
Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalari reset).
0,0... kWh cinsinden enerji tasarrufu. 1=1kWh
214748364,7 kWh
45.06  Tasarruf edilen para Dogrudan motor baglantisina kiyasla bilyik miktarda -
x1000 parasal tasarruflar. 45.06 Tasarruf edilen para arttiginda,
bu parametre de artar.
Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalari reset).
0...4294967295 bin Blyiik miktarda parasal tasarruf. 1 =1 birim
45.06  Tasarruf edilen para Dogrudan motor baglantisina kiyasla parasal tasarruflar. | -
Bu deger, kWh cinsinden tasarruf edilen enerjinin yurir-
lukteki enerji tarifesi (45. 14 Tarife segimi) ile garpilmasiyla
hesaplanir.
Bu parametre arttiginda, 45.05 Tasarruf edilen para x1000
parametresi de artar.
Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalari reset).
0,00...999,99 birim Parasal tasarruflar. 1 =1 birim
45.07  Parasal tasarruf Dogrudan motor baglantisina kiyasla parasal tasarruflar. | -
Bu deger, kWh cinsinden tasarruf edilen enerjinin ylrar-
lukteki enerji tarifesi (45. 14 Tarife segimi) ile garpilmasiyla
hesaplanir.
Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalari reset).
0,00... Parasal tasarruflar. 1 =1 birim
21474836,47 birim
45.08  Kiloton cinsinden CO2 | Dogrudan motor baglantisina kiyasla, metrik kiloton cin- | -
azalmasi sinden CO, emisyonlarinda azalma. 45.09 Ton cinsinden
CO2 azalmasi parametresi arttiginda, bu parametre de
artar.
Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalari reset).
0...65535 metrik CO, emisyonlarinda metrik kiloton cinsinden azalma. 1 =1 metrik
kiloton kiloton
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45.09  Ton cinsinden CO2 Dogrudan motor baglantisina kiyasla, metrik ton cinsin- -
azalmasi den CO, emisyonlarinda azalma. Bu deger, MWh cinsin-

den tasarruf edilen enerjinin 45.18 CO2 déniistiirme
faktérii parametresinin degeri ile (varsayilan olarak 0,5
metrik ton/MWh) carpimiyla hesaplanir.

Bu parametre arttiginda, 45.08 Kiloton cinsinden CO2
azalmasi parametresi de artar.

Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalari reset).

0,0...999,9 metrik ton | CO, emisyonlarinda metrik ton cinsinden azalma. 1 =1 metrik
ton

45.10  Tasarruf edilen toplam | Dogrudan motor baglantisina kiyasla, metrik ton cinsin- -
cOo2 den CO, emisyonlarinda azalma. Bu deger, MWh cinsin-

den tasarruf edilen enerjinin 45.18 CO2 dénistiirme

faktérii parametresinin degeri ile (varsayilan olarak 0,5

metrik ton/MWh) carpimiyla hesaplanir.

Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji

hesaplamalari reset).

0,0... CO, emisyonlarinda metrik ton cinsinden azalma. 1 =1 metrik
214748364,7 metrik ton
ton

45.11  Enerji optimize edici Enerji optimizasyon fonksiyonunu etkinlestirir/devre disi Devre Disi

birakir. Fonksiyon, surtici nominal yiikin altinda ¢aligir-
ken toplam enerji tiiketimini ve motor sesi diizeyini azalta-
cak sekilde motor akisini optimize eder. Toplam verim
(motor ve siriicii), yik momentine ve hiza bagli olarak
%1...20 arasinda arttirilabilir.

Not: Sabit miknatisli motorda veya senkron reliiktans
motorda, enerji optimizasyonu bu parametreden bagimsiz
olarak her zaman etkindir.

Devre Disi Enerji optimizasyonu devre disl. 0
Devrede Enerji optimizasyonu etkin. 1
45.12  Enerji tarifesi 1 Eneriji tarifesi 1'i (enerji fiyat/kWh) tanimlar. 45.14 Tarife | 0,100 birim

segimi parametresinin ayarina bagl olarak, parasal tasar-
ruf hesaplanirken referans olarak bu deger ya da

45.13 Enerji tarifesi 2 kullanihr.

Not: Secim esnasinda tarifeler salt okunurdur ve geriye
donuk olarak gegerli degildir.

0,000... Enerji tarifesi 1 -
4294967,295 birim
45.13  Enerji tarifesi 2 Enerji tarifesi 2yi (enerji fiyati/kWh) tanimlar. 0,200 birim
Bkz. 45.12 Enerji tarifesi 1 parametresi.
0,000... Eneriji tarifesi 2 -
4294967,295 birim
45.14  Tarife segimi Kullanilacak olan 6nceden tanimli enerji tarifesini seger Enerji
(ya da bunu segen bir kaynak tanimlar). tarifesi 1

0 = 45.12 Enerji tarifesi 1
1 = 45.13 Enerji tarifesi 2

Eneriji tarifesi 1 0. 0
Enerji tarifesi 2 1. 1
DI1 D1 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girigi (70.02 DI gecikmeli durumu, bit 1). 3
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DI3 DI3 dijital girisi (170.02 DI gecikmeli durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmeli durumu, bit 3). 5
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
45.18  CO2 dbniistiirme Tasarruf edilen enerjinin CO, emisyonlarina dénustiridlmesi | 0,500 tn/MWh
faktori icin bir faktor tanimlar (kg/kWh veya tn/MWh). Ornegin,
45.10 Tasarruf edilen toplam CO2 = 45.02 Tasarruf edilen
kW saat x 45.18 CO2 déndistiirme faktorii (tn/MWh).
0,000... Tasarruf edilen enerjinin CO, emisyonlarina dontisturtl- 1=1tn/MWh
65,535 tn/MWh mesi igin faktor.
45.19  Glg karsilastirma Motorun dogrudan hat lizerine baglandiginda ve uygu- 0,00 kW
lama galisirken absorbe ettigi gergek glic. Bu deger enerji
tasarruflari hesaplanirken referans olarak kullanihr.
Not: Enerji tasarruflari hesaplamasinin dogrulugu, bu
degerin dogruluguna dogrudan baglidir. Buraya higbir sey
giriimemesi durumunda, hesaplama nominal motor
glcund kullanir, ancak bu durumda birgok motor plaka
glic deg@erini absorbe etmediginden, raporlanan enerji
tasarruflar yiiksek olabilir.
0,00...100000,00 kW | Motor giicii. 1=1kW
45.21  Enerji hesaplamalari 45.01...45.10 tasarruf sayaci parametrelerini resetler. Tamam
reset
Tamam Sifirlama talebi yok (normal galisma) veya sifirlama 0
tamamlandi.
Reset Tasarruf sayaci parametrelerini resetler. Deger otomatik 1
olarak Tamam durumuna déner.
45.24  Saatlik tepe gli¢ degeri | Son saatteki, yani, striicliye gug verildikten sonraki en 0,00 kW
son 60 dakikadaki tepe glicuinin degeri.
Saatlik tepe son 10 dakika iginde bulunmadigi siirece
parametre her 10 dakikada bir giincellenir. Bu durumda
degerler hemen gosterilir.
-3000,00... Tepe gu¢ degeri 10 =1 kW
3000,00 kW
45.25  Saatlik tepe glic stiresi | Son saat boyunca tepe gii¢c dederinin zamani. 00:00:00
Zaman. _
45.26  Saatlik toplam enerji Son saatteki, yani, en son 60 dakikadaki toplam enerji 0,00 kWh
(sifirlanabilir) tiketimi.
Bu degeri sifir olarak ayarlayarak sifirlayabilirsiniz.
-3000,00... Toplam eneriji. 10 =1 kWh
3000,00 kWh
45.27  Ginliik tepe gli¢ Gegerli gliniin gece yarisindaki tepe guictin degeri. 0,00 kW
degeri (sifirlanabilir) Bu degeri sifir olarak ayarlayarak sifirlayabilirsiniz.
-3000,00... Tepe gugc degeri 10 =1 kW
3000,00 kW
45.28  Ginliik tepe gli¢ Gegerli gliniin gece yarisindaki tepe giiciin zamani. 00:00:00
stiresi
Zaman. -
45.29  Ginliik toplam enerji | Gegerli giniin gece yarisindaki toplam eneriji tiiketimi. 0,00 kWh
(sifirlanabilir) Bu degeri sifir olarak ayarlayarak sifirlayabilirsiniz.
-30000,00... Toplam enerji. 1=1kWh
30000,00 kWh
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45.30  Son giin toplam Onceki giindeki, yani, énceki gliniin gece yarisiyla gegerli | 0,00 kWh
enerjisi glnilin gece yarisi arasindaki toplam enerji tiketimi.
-30000,00... Toplam enerji. 1=1kWh
30000,00 kWh
45.31  Aylik tepe glic degeri | Gegerli aydaki, yani, gecerli ayin ilk giiniiniin gece yari- 0,00 kW
(sifirlanabilir) sindan beri tepe gliclin degeri.
Bu degeri sifir olarak ayarlayarak sifirlayabilirsiniz.
-3000,00... Tepe gi¢ degeri 10 =1 kW
3000,00 kW
45.32  Aylik tepe giig tarihi Gegerli ay boyunca tepe gticln tarihi. 1/1/1980
1/1/1980...6/5/2159 Tarih. -
45.33  Aylik tepe glic stiresi | Gegerli ay boyunca tepe gliciin saati. 00:00:00
Zaman. -
45.34  Aylik toplam enerji Gegerli ayin basindan beri toplam enerji tiiketimi. 0,00 kWh
(sifirlanabilir) Bu degeri sifir olarak ayarlayarak sifirlayabilirsiniz.
-1000000,00... Toplam enerji. 0,01 =1 kWh
1000000,00 kWh
45.35  Son ay toplam enerjisi | Onceki aydaki, yani, 6nceki ayin ilk glininiin gece yari- 0,00 kWh
siyla gecerli ayin ilk giiniiniin gece yarisi arasindaki top-
lam enerji tiiketimi.
-1000000,00... 0,01 =1 kWh
1000000,00 kWh
45.36  Omiir tepe gii¢ dederi | Siriiciiniin dmrii boyunca tepe giiciin degeri. 0,00 kW
-3000,00... Tepe gu¢ degeri 10 =1 kW
3000,00 kW
45.37  Omiir boyu tepe gii¢ SirGctnin 6mri boyunca tepe giiciin tarihi. 1/1/1980
tarihi
Tarih. -
45.38  Omiir boyu tepe gii¢ SirGctnin 6mri boyunca tepe gliciinlin saati. 00:00:00
stiresi
Zaman. -
46 izleme/élgeklendirme Hiz denetimi ayarlari; gergek sinyal filtreleme; genel
ayarlari Slgeklendirme ayarlari.
46.01  Hiz élgekleme Hizlanma rampasini tanimlamak igin kullanilan maksi- 1500,00 rpm
mum hiz degerini ve yavaglama rampasi oranini tanimla-
mak igin kullanilan baglangi¢ hizi degerini tanimlar (bkz.
23 Hiz referansi rampasi parametre grubu). Bu nedenle
hizin hizlanma ve yavaslama rampasi zamanlari bu deger
ile iligkilidir (30.12 Maksimum hiz parametresiyle degil).
Ayrica hiza iliskin parametrelerin 16 bitlik 6lgeklendirme-
sini tanimlar. Bu parametrenin degeri, 6r. haberlesme ileti-
siminde 20000 degerine karsilik gelir.
0,10...30000,00 rpm Hizlanma/yavaglama terminal/baslangig hizi. 1=1rpm
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46.02  Frekans dlgekleme Hizlanma rampasini tanimlamak igin kullanilan maksi- 50,00 Hz
mum frekans degerini ve yavaglama rampasi oranini
tanimlamak igin kullanilan baslangi¢ frekansi degerini
tanimlar (bkz. 28 Frekans referans zinciri parametre
grubu). Bu nedenle hizin hizlanma ve yavaslama rampasi
zamanlari bu deger ile iligkilidir (30.14 Maksimum frekans
parametresiyle degil).
Ayrica frekansa iligkin parametrelerin 16 bitlik dlgeklendir-
mesini tanimlar. Bu parametrenin degeri, 6r. haberlesme
iletisiminde 20000 degerine karsilik gelir.
0,10...1000,00 Hz Hizlanmalyavaslama terminal/baslangi¢ frekansi. 10=1Hz
46.03  Moment élgeklendirme | Moment parametrelerinin 16 bitlik 6lgeklendiriimesini %100,0
tanimlar. Bu parametrenin degeri (nominal motor momen-
tinin yuzdesi olarak), 6r. haberlesme iletisiminde
10000 degerine karsilik gelir.
%0,1...%1000,0 Haberlesmede 10000'e karsilik gelen moment. 10 = %1
46.04  Glig dlgeklendirme Ornegin, haberlesme iletisiminde 10000 degerine karsilik | 1000,0 kW
gelen cikis guicli de@erini tanimlar. Birim, 96.16 Birim veya hp
segimi parametresi ile segilir.
0,1...30000,0 kW veya | Haberlesmede 10000'e karsilik gelen giig. 1 =1 birim
0,1...40214,5 hp
46.05  Akim élgekleme Akim parametrelerinin 16 bitlik 6lgeklendirilmesini tanim- | 10000 A
lar. Bu parametrenin degeri, haberlesme iletisiminde
10000 degerine karsilk gelir.
0...30000 A
46.06  Hiz ref sifir Haberlesmeden (ya dahili haberlesme arabirimi ya da ara- | 0,00 rpm
élceklendirme birim FBA A) alinan bir sifir referansa karsilik gelen bir hiz
tanimlar. Ornegin, 500 ayarinda, 0...20000 haberlesme
referans araligi 500...[46.01] rpm hiza karsilik gelir.
Not: Bu parametre yalnizca ABB Drives iletisim profilinde
etkilidir.
0,00...30000,00 rpm Minimum haberlesme referansina karsilik gelen hiz. 1=1rpm
46.11  Filtre siiresi motor hizi | 01.01 Kullanilan motor hizi ve 01.02 Tahmini motor hizi 500 ms
sinyalleri igin bir filtre stiresi tanimlar.
2...20000 ms Motor hiz sinyali filtre siresi. 1=1ms
46.12  Filtre siresi ¢ikis 01.06 Cikis frekansi sinyali igin bir filtre stiresi tanimlar. 500 ms
frekansi
2...20000 ms Cikis frekans sinyali filtre stresi. 1=1ms
46.13  Filtre siiresi motor 01.10 Motor momenti sinyali igin bir filtre stresi tanimlar. | 100 ms
momenti
2...20000 ms Motor momenti sinyali filtre siiresi. 1=1ms
46.14  Filtre siiresi giicli 01.14 Cikis gticii sinyali igin bir filtre stresi tanimlar. 100 ms
2...20000 ms Cikis glicu sinyali filtre siresi. 1=1ms
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46.21  Hizda histerezis Surlctniin hiz kontrol igin «set degerde» limitlerini tanimlar. | 50,00 rpm

Referans (22.87 Gergek hiz referansi 7) ile hiz (24.02 Kul-
lanilan hiz geri bildirimi) arasindaki fark 46.21 Hizda histe-
rezis degerinden klgukse, siriici «ayar noktasinda»
kabul edilir. Bu, 06.11 Ana durum word'ii parametresinin
8. biti ile gosterilir.

24.02 (rpm)

—— 22.87 + 46.21 (rpm)
Sirlcu set degerde -1 22.87 (rpm)

(06.11 bit8=1)
—— 22.87-46.21 (rpm)

—— Orpm

0,00...30000,00 rpm Hiz kontrolde «set degerde» gdsterimi icin limit. Bkz. par.
46.01

46.22  Frekansta histerezis Sirtcunin frekans kontrolu icin «set degerde» limitlerini | 2,00 Hz
tanimlar. Referans ile (28.96 Frekans ref rampa girisi) ger-
cek frekans (071.06 Cikis frekansi) arasindaki mutlak fark,
46.22 Frekansta histerezis degerinden kligukse, surtict
«ayar noktasinda» kabul edilir. Bu, 06.11 Ana durum
word'ii parametresinin 8. biti ile gosterilir.

01.06 (Hz)

28.96 + 46.22 (Hz)

Siriicu set degerde 28.96 (H
(06.11 bit 8 = 1) 96 (Hz)
28.96 - 46.22 (Hz)

0 Hz

0,00...1000,00 Hz Frekans kontrollinde «set degerde» gdsterimi igin limit. Bkz. par.
46.02
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46.23  Momentte histerezis Suriiciiniin moment kontrolu icin «set degerde» limitlerini | %5,0
tanimlar. Referans (26.73 Gergek moment referansi 4) ile
gercek moment (071.70 Motor momenti) arasindaki mutlak
fark 46.23 Momentte histerezis degerinden kiigikse,
surtich «ayar noktasinda» kabul edilir. Bu, 06.771 paramet-
resinin 8. biti ile gésterilir. Ana durum word'ii
01.10 (%)
A
—— 26.73 + 46.23 (%)
Suriict set degerde | 26.73 (%
(06.11 bit 8 = 1) 73 (%)
—— 26.73- 46.23 (%)
—— %0
%0,0...%300,00 Moment kontrollinde «set degerde» gdsterimi igin limit. Bkz. par.
46.03
46.31  Hiz limitinin (zerinde Hiz kontrolde «limitin tizerinde» gdsterimi igin tetikleme 0,00 rpm
dulzeyini tanimlar. Gergek hiz limiti astiginda, 06.17 Sdirdici
durum word'li 2 parametresi 10. biti ayarlanir.
0,00...30000,00 rpm Hiz kontrol icin «limitin Gizerinde» gdsterimi tetikleme Bkz. par.
dizeyi. 46.01
46.32  Frekans limitinin Frekans kontroliinde «limitin tizerinde» gésterimi icin tetik- | 0,00 Hz
lizerinde leme dlizeyini tanimlar. Gergek frekans limiti astiginda,
06.17 Siirticti durum word'ii 2 parametresi 10. biti ayarla-
nir.
0,00...1000,00 Hz Frekans kontrolu igin «limitin Gzerinde» gdsterimi tetik- Bkz. par.
leme diizeyi. 46.02
46.33  Moment limitinin Moment kontroliinde «limitin tizerinde» gdsterimi icin tetik- | %0,0
lizerinde leme diizeyini tanimlar. Gergek moment limiti astiginda,
06.17 Sdrticti durum word'li 2 parametresi 10. biti ayarla-
nir.
%0,0...%1600,0 Moment kontrolu igin «limitin Gzerinde» gdsterimi tetik- Bkz. par.
leme diizeyi. 46.03
46.41  kWh pulse 50 ms boyunca «kWh pulse» igin tetikleme dizeyini 1,000 kWh
6lgeklendirme tanimlar Pulse’in ¢ikisi 05.22 Hata tanimlari word'li 3
parametresinin 9. bitidir.
0,001...1000,000 kWh | Tetikleme diizeyinde «kWh pulse». 1=1kWh
47 Veri depolama Diger parametrelerin kaynak ve hedef ayarlari kullanilarak
yazilabilen ve okunabilen data depolama parametreleri.
Farkli data tipleri igin farkli depolama parametreleri oldu-
guna dikkat edin.
Ayrica bkz. bolim Veri depolama parametreleri
(sayfa 102).
47.01  Veri depolama 1 Veri depolama parametresi 1. 0,000
real32
-2147483,008... 32 bitlik veri. -
2147483,008
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47.02  Veri depolama 2 Veri depolama parametresi 2. 0,000
real32
-2147483,008... 32 bitlik veri. -
2147483,008
47.03  Veri depolama 3 Veri depolama parametresi 3. 0,000
real32
-2147483,008... 32 bitlik veri. -
2147483,008
47.04  Veri depolama 4 Veri depolama parametresi 4. 0,000
real32
-2147483,008... 32 bitlik veri. -
2147483,008
47.11  Veri depolama 1 int32 | Veri depolama parametresi 9. 0
-2147483648... 32 bitlik veri. -
2147483647
47.12  Veri depolama 2 int32 | Veri depolama parametresi 10. 0
-2147483648... 32 bitlik veri. -
2147483647
47.13  Veri depolama 1 int32 | Veri depolama parametresi 11. 0
-2147483648... 32 bitlik veri. -
2147483647
47.14  Veri depolama 4 int32 | Veri depolama parametresi 12. 0
-2147483648... 32 bitlik veri. -
2147483647
47.21  Veri depolama 1 int16 | Veri depolama parametresi 17. 0
-32768...32767 16 bitlik veri. 1=1
47.22  Veri depolama 2 int16 | Veri depolama parametresi 18. 0
-32768...32767 16 bitlik veri. =1
47.23  Veri depolama 3 int16 | Veri depolama parametresi 19. 0
-32768...32767 16 bitlik veri. 1=1
47.24  Veri depolama 4 int16 | Veri depolama parametresi 20. 0
-32768...32767 16 bitlik veri. =1
49 Panel port iletisimi Siriicy Uzerindeki kontrol paneli portu iletisim ayarlari.
49.01  Nod kimlik numarasi Sirdcunun nod kimligini tanimlar. Aga bagh tum cihazlar | 1
benzersiz bir nod kimligine sahip olmalidir.
Not: Aga baglanan suricdler igin, kimlik 1'in yedek/yeni
surlcdler igin ayrilmasi tavsiye edilir.
1...32 Nod kimligi. 1=1
49.03  Haberlesme hizi Hattin transfer hizini tanimlar. 115,2 kbps
9,6 kbps 9,6 kbit/s. 0
38,4 kbps 38,4 kbit/s. 1
57,6 kbps 57,6 kbit/s. 2
86,4 kbps 86,4 kbit/s. 3
115,2 kbps 115,2 kbit/s. 4
230,4 kbps 230,4 kbit/s. 5
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49.04  lletisim kaybi siiresi Kontrol paneli (ya da yazilim) iletigimi igin bir zaman agimi | 10,0 s
ayarlar. Bir iletigim kesintisi zaman agimindan uzun
slrerse, 49.05 lletisim kaybi islemi parametresi ile belirti-
len eylem gerceklestirilir.
0,1...3000,0 s Panel/yazilim iletisimi zaman agimi. 10=1s
49.05 lletisim kaybi islemi Sirictnin kontrol paneli (veya yazilim) iletisim kesinti- Hata
sine nasil tepki verecegini seger.
Eylem yok Eylem olmaz. 0
Hata Sirlcu 7081 Kontrol paneli kaybi hatasi tetikler. 1
Son hiz Siirtict bir A7EE Panel kaybi uyarisi olusturur ve hizi, 2
surtictnln calistigi seviyede dondurur. Hiz 850 ms disik
gegisli filtreleme kullanilarak gergek hiz esas alinarak
belirlenir.
UYARI! Bir haberlesme kesintisi durumunda ¢alis-
maya devam etmenin giivenli oldugundan emin olun.
Givenli hiz ref Sdricu bir A7EE Panel kaybi uyarisi olusturur ve hizi, 3
22.41 Glivenli hiz ref parametresi (ya da frekans referansi
kullanilirken 28.41 Giivenli frekans ref) ile tanimlanan hiza
ayarlar.
UYARI! Bir haberlesme kesintisi durumunda calig-
maya devam etmenin glivenli oldugundan emin
olun.
49.06  Ayarlari tazele 49.01...49.05 parametrelerinin ayarlarini gegerli kilar. Tamam
Not: Yenileme islemi bir iletisim kesintisine neden olabilir,
bu nedenle siricinin yeniden baglanmasi gerekebilir.
Tamam Yenileme tamamlandi ya da talep edilmedi. 0
konfiglire et 49.01...49.05 parametrelerini yeniler. Deger otomatik ola- | 1
rak Tamam durumuna doner.
49.19  Temel panel ana sayfa | Entegre veya Temel panelde (ACS-BP-S) Ana sayfa g6rii- | Sifir
gorindmd 1 niimii 1'de gdsterilen parametreleri seger.
Sifir Fabrika varsayilan parametrelerini gosterir. 0
Kullanilan motor hizi 01.01 Kullanilan motor hizi 1
Frekans cikisi 01.06 Cikis frekansi 3
Motor akimi 01.07 Motor akimi 4
Motor nominal degerin | 07.08 Nominal motor akimi %’si 5
motor akimi %
Motor momenti 01.10 Motor momenti 6
DC gerilimi 01.11 DC gerilimi 7
Cikis gucu 01.14 Cikis glici 8
Hiz ref rampasi girisi 23.01 Hiz ref rampa girigi 10
Hiz ref rampasi ¢ikisl | 23.02 Hiz ref rampa ¢ikisi 1
Kullanilan hiz ref 24.01 Kullanilan hiz referansi 12
Kullanilan frek ref 28.02 Frekans ref rampa ¢ikis! 14
Proses PID gikigl 40.01 Proses PID ¢ikisi gercek 16
Sicaklik sensori 1 Cikis sicaklik sensorli 1'e bir etkinlestirme akimi génder- | 20
etkinlestirme mek icin kullanilir. Bkz. 35.11 Sicaklik 1 kaynagi paramet-
resi. Ayrica bkz. bolim Motor termik korumasi (sayfa 95).
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Sicaklik sensori 2 Cikis sicaklik sensori 2'ye bir etkinlestirme akimi goénder- | 21
etkinlestirme mek icin kullanilir. Bkz. 35.21 Sicaklik 2 kaynagdi paramet-
resi. Ayrica bkz. bélim Motor termik korumasi (sayfa 95).
Kullanilan mutlak 01.61 Kullanilan mutlak motor hizi 26
motor hizi
Mutlak motor hizi % 01.62 Mutlak motor hizi % 27
Mutlak ¢ikis frekansi 01.63 Mutlak ¢ikis frekansi 28
Mutlak motor momenti | 01.64 Mutlak motor momenti 30
Mutlak ¢ikis giict 01.66 Mutlak ¢ikig glici 31
Mutlak motor safti 01.68 Mutlak motor safti glicti 32
guicu
Harici PID1 cikisi 71.01 Harici PID gergek degeri 33
AO1 veri depolama 13.91 AO1 veri depolama. 37
Diger
49.20  Temel panel ana sayfa | Entegre veya Temel panelde (ACS-BP-S) Ana sayfa gérii-
gérinimu 2 niimii 2'de gosterilen parametreleri seger.
Segim igin, bkz. parametre 49.19.
49.21  Temel panel ana sayfa | Entegre veya Temel panelde (ACS-BP-S) Ana sayfa gérii-
gérinimi 3 niimii 3'te gOsterilen parametreleri seger.
Segim igin, bkz. parametre 49.19.
49.30  Temel panel menii Entegre veya Temel panelde (ACS-BP-S) ana seviye 0000h
gizleme mendulerini gizlemek igin parametre.
Degerler:
0 = Menu gorunur
1= Menli gizli
Bit Deger
0 Motor verileri
1 Motor kontroli
2 Kontrol makrolari
3 Hata tanimlari
4 Enerji verimliligi
5 Parametreler
6...15 Rezerve
0000h...FFFFh 1=1
50 Haberlesme adaptérii | Haberlesme iletisim konfiglrasyonu.
(FBA) Ayrica bkz. bélim Bir haberlesme adaptéri ile haber-
lesme kontrolii (sayfa 459).
50.01 FBAA devrede Surlcu ile haberlesme adaptori A arasindaki iletigimi Devre Disi
etkinlestirir/devre disi birakir ve adaptoriin takilacagi
yuvayi belirler.
Devre Disi Siricu ile haberlesme adaptéri A arasindaki iletisim 0
devre disI.
Devrede Siirlict ile haberlesme adaptorii A arasindaki iletisim dev- | 1
rede. Adaptor yuva 1'dedir.
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50.02

FBA A iletisim kaybi
fonksiyonu

Suriiciniin bir haberlesme iletisim kesintisine nasil tepki
verecegini seger. Zaman asimi 50.03 FBA A iletisim kaybi
zaman agimi parametresi tarafindan tanimlanir.

Eylem yok

Eylem yok

Eylem olmaz.

Hata

iletisim kesintisi algilama etkindir. Bir iletisim kesintisi
durumunda, striict bir 7570 FBA A iletisimi hatasinda agi-
lir ve serbest durus yapar.

Son hiz

lletisim kesintisi algilama etkindir. lletisim kesintisi duru-
munda, slricl bir uyari (A7C1 FBA A iletisimi) olusturur
ve hizi, surticinin calistigi seviyede dondurur. Hiz 850
ms disik gegisli filtreleme kullanilarak gergek hiz esas
alinarak belirlenir.
UYARI! Bir haberlesme kesintisi durumunda calis-
maya devam etmenin glivenli oldugundan emin
olun.

Givenli hiz ref

iletigim kesintisi algilama etkindir. Bir iletisim kesintisi
durumunda, surtcu bir uyari (A7C1 FBA A iletisimi) olug-
turur ve hizi, 22.41 Glivenli hiz ref parametresi (ya da fre-
kans referansi kullanilirken 28.41 Givenli frekans ref) ile
tanimlanan degere ayarlar.
UYARI! Bir haberlesme kesintisi durumunda ¢alis-
maya devam etmenin glvenli oldugundan emin
olun.

Her zaman hata

Makine kontrol birimi, haberlesmeden kontrol beklenmese
bile bir iletisim hatasi verir.

Uyari

Makine kontrol birimi, haberlesmeden kontrol beklenmese
bile bir iletisim hatasi verir.

50.03

FBA A iletisim kaybi
zaman asimi

50.02 FBA A iletisim kaybi fonksiyonu parametresi tarafin-
dan tanimlanan eylem gergeklesmeden 6nceki zaman
gecikmesini tanimlar. Zaman sayimi iletisim barasi mesaj
glincellenemediginde baslar.

Not: Gii¢ vermenin ardindan 60 saniyelik bir baglatma
gecikmesi olur. Gecikme sirasinda iletisim kesintisi izieme
devre disi birakilir (ama iletisim etkin olabilir).

0,3s

0,3...6553,5 s

Zaman gecikmesi.

1=1s

50.04

FBA A ref1 tipi

Haberlesme adaptorii A'dan alinan referans 1'in tipini ve
olceklendirmesini seger. Referansin élgeklendirmesi, bu
parametre ile segilen referans tipine bagh olarak
46.01...46.04 parametreleri ile tanimlanir.

Hiz veya
frekans

Hiz veya frekans

Tip ve dlceklendirme etkin olan galisma moduna gore oto-
matik olarak su sekilde segilir:

Calisma modu
(bkz. par. 19.01)

Hiz kontrolu
Moment kontrolu
Frekans kontrolu

Referans 1 tipi

Hiz
Hiz
Frekans

Seffaf

Olgeklendirme uygulanmaz.

Genel

Belirli bir referans olmadan genel referans.

Moment

Olgeklendirme, 46.03 Moment 6lgeklendirme parametresi
ile tanimlanir.

w

www.eforsan.com

0542 291 58 92
0242 335 40 42



Parametreler 281

No. Ad/Deger Aciklama Varsayilan
FbEq 16
Hiz Olgeklendirme, 46.01 Hiz 6lgekleme parametresi ile 4
tanimlanir.
Frekans Olgeklendirme, 46.02 Frekans 6lgekleme parametresiile |5
tanimlanir.

50.05 FBAA ref2 tipi Haberlesme adaptdri A'dan alinan referans 2'nin tipini ve | Hiz veya
Olgeklendirmesini seger. Referansin dlgeklendirmesi, bu frekans
parametre ile segilen referans tipine bagl olarak
46.01...46.04 parametreleri ile tanimlanir.

Hiz veya frekans Tip ve 6lgeklendirme etkin olan ¢alisma moduna gére oto- | 0
matik olarak su sekilde segilir:
Calisma modu .
(bkz. par. 19.01) Referans 2 tipi
Hiz kontroli Moment
Moment kontrolu Moment
Frekans kontrolu Moment
Seffaf Olgeklendirme uygulanmaz. 1
Genel Belirli bir referans olmadan genel referans.
Moment Olgeklendirme, 46.03 Moment 6lgeklendirme parametresi
ile tanimlanir.
Hiz Olgeklendirme, 46.01 Hiz 6lgekleme parametresi ile 4
tanimlanir.
Frekans Olgeklendirme, 46.02 Frekans 6lgekleme parametresiile |5
tanimlanir.

50.06 FBAA SW seg¢imi Haberlesme adaptoru A araciliyiyla haberlesme agina Oto
gonderilecek olan Durum word'linlin kaynagini seger.

Oto Durum word'iniin kaynagi otomatik olarak segilir. 0

Seffaf mod 50.09 FBA A SW seffaf kaynagi parametresi ile segilen
kaynak haberlesme adaptori A araciligiyla haberlesme
agina Durum word'l olarak gonderilir.

50.07 FBAA gergek 1 tipi Haberlesme adaptdri A araciliiyla haberlesme agina Hiz veya
gonderilecek olan gergek degder 1'in tipini ve dlgeklendir- | frekans
mesini seger. Degerin dlceklendirmesi, bu parametre ile
secilen gercek deger tipine bagli olarak 46.01...46.04
parametreleri ile tanimlanir.

Hiz veya frekans Tip ve 6lgeklendirme etkin olan ¢alisma moduna gére oto- | 0

matik olarak su sekilde segilir:

Calisma modu
(bkz. par. 19.07)

Gergek deger 1 tipi
(kaynak)

Olgeklendirme

Hiz kontrol Hiz

Moment kontroll

(01.01 Kullanilan motor
hizr)

46.01 Hiz dlgekleme

Frekans kontrolu

Frekans
(01.06 Cikig frekansi)

46.02 Frekans dlgekleme

Seffaf Olgeklendirme uygulanmaz.
Genel Belirli bir referans olmadan genel referans.
Moment Olgeklendirme, 46.03 Moment éigeklendirme parametresi | 3

ile tanimlanir.
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Hiz Olgeklendirme, 46.01 Hiz 6lgekleme parametresi ile 4
tanimlanir.
Frekans Olgeklendirme, 46.02 Frekans 6lgekleme parametresiile |5
tanimlanir.

50.08 FBA A gergek 2 tipi Haberlesme adaptori A araciligiyla haberlesme agina Hiz veya
gbnderilecek olan gergek deger 2'nin tipini ve dlgeklendir- | frekans
mesini seger. Degerin dlgeklendirmesi, bu parametre ile
secilen gercek deger tipine bagl olarak 46.01...46.04
parametreleri ile tanimlanir.

Hiz veya frekans Tip ve dlceklendirme etkin olan ¢alisma moduna gére oto- | O
matik olarak su sekilde segilir:
Calgma modu Gergek deger 2 tipi Olgeklendirme
(bkz. par. 19.017)
Hiz kontrolu Hiz
. (01.01 Kullanilan motor 46.01 Hiz élgekleme
Moment kontroli
hizi)
Frekans kontrolii Frekans 46.02 Frekans élgekleme
(01.06 Cikis frekanst) : ¢
Seffaf 50.11 FBA A act2 seffaf kaynagi parametresi tarafindan 1
segcilen deger gergek deger 2 olarak génderilir. Olgekleme
uygulanmaz (16 bit dlcekleme 1 = 1 birimdir).
Genel 50.11 FBA A act2 seffaf kaynagi parametresi tarafindan 2
secilen deger 100 = 2 birimde 16 bit 6lgeklemeyle gergek
deger 1 olarak gonderilir (6r. sayi ve iki basamak).
Moment 01.01 Kullanilan motor hizi gergek deger 2 olarak génderi- | 3
lir. Olgeklendirme, 46.03 Moment dlgeklendirme paramet-
resi ile tanimlanir.
Hiz 01.01 Kullanilan motor hizi gergek deg@er 2 olarak gonderi- | 4
lir. Olgeklendirme, 46.01 Hiz igekleme parametresi ile
tanimlanir.
Frekans 01.06 Cikis frekansi gergek deger 2 olarak gonderilir. 5
Olgeklendirme, 46.02 Frekans dlgekleme parametresi ile
tanimlanir.
50.09 FBA A SW seffaf 50.06 FBA A SW sec¢imi parametresi Seffaf mod olarak Secilmedi
kaynagi ayarlandiginda, haberlesme durum word'iniin kaynagini
secer.
Secilmedi Kaynak segili degil. -
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
50.10  FBA A act1 geffaf 50.07 FBA A gercek 1 tipi parametresi Seffaf olarak ayar- | Segilmedi
kaynagi landiginda, bu parametre haberlesme adaptéri A aracili-
giyla haberlesme agina génderilecek olan gergek deger
1'in kaynagini seger.
Secilmedi Kaynak segili degil. -
Diger Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
50.11  FBA A act2 seffaf 50.08 FBA A gergek 2 tipi parametresi Seffaf olarak ayar- | Secilmedi
kaynagdi landiginda, bu parametre haberlesme adaptéri A aracili-
giyla haberlesme agina génderilecek olan gergek deger
2'nin kaynagini seger.
Segilmedi Kaynak segili degil. -
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Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
50.12  FBA A hata giderme Bu parametre hata giderme modunu etkinlestirir. Devre Digi
modu 50.13...50.18 parametrelerinde haberlesme adaptori
A'dan alinan ve ayni adaptdre génderilen islenmemis
(degistiriimemis) verileri gérintiler.
Devre Disi Hata giderme modu devre disi birakildi. 0
Hizh Hata giderme modu etkinlestirildi. Dongisel veri glincel- 1
leme olabildigince hizlidir; bu da suriicideki CPU yukini
arttirir.

50.13  FBA A kontrol word'ii | Hata giderme 50.12 FBA A hata giderme modu paramet- | -
resi ile etkinlestirildiyse, master (PLC) tarafindan haber-
lesme adaptori A'ya gonderilen islenmemis
(degistiriimemis) kontrol word'lin{i g&sterir.

Bu parametre salt okunurdur.
00000000h... Master tarafindan haberlesme adaptorii A'ya génderilen -
FFFFFFFFh kontrol word'Ql.

50.14  FBA A referansi 1 Hata giderme 50.712 FBA A hata giderme modu paramet- | -
resi ile etkinlestirildiyse, master (PLC) tarafindan haber-
lesme adaptorii A'ya génderilen islenmemis
(degistiriimemis) referans REF 1'i gosterir.

Bu parametre salt okunurdur.
-2147483648... Master tarafindan haberlesme adaptdri A'ya génderilen -
2147483647 ham REF1.

50.15 FBAA referansi 2 Hata giderme 50.72 FBA A hata giderme modu paramet- | -
resi ile etkinlestirildiyse, master (PLC) tarafindan haber-
lesme adaptéri A'ya génderilen islenmemis
(degistiriimemis) referans REF2'yi gsterir.

Bu parametre salt okunurdur.
-2147483648... Master tarafindan haberlesme adaptéri A'ya gonderilen -
2147483647 ham REF2.

50.16  FBA A durum word'ii Hata giderme 50.12 FBA A hata giderme modu paramet- | -
resi ile etkinlestirildiyse, haberlesme adaptéri A'dan mas-
ter'a (PLC) gdnderilen islenmemis (degistiriimemis) durum
word'iinii gosterir.

Bu parametre salt okunurdur.
00000000h... Haberlesme adaptori A tarafindan master'a génderilen -
FFFFFFFFh durum word'G.

50.17  FBA A gercek degeri 1 | Hata giderme 50.72 FBA A hata giderme modu paramet- | -
resi ile etkinlestirildiyse, haberlesme adaptéri A'dan mas-
ter'a (PLC) gonderilen islenmemis (degistiriimemis)
gercek deger ACT 1'i gosterir.

Bu parametre salt okunurdur.
-2147483648... Haberlesme adaptdru A tarafindan master'a génderilen -
2147483647 ham ACT1.

50.18  FBA A gercek dederi 2 | Hata giderme 50.12 FBA A hata giderme modu paramet- | -
resi ile etkinlestirildiyse, haberlesme adaptéri A'dan mas-
ter'a (PLC) gonderilen islenmemis (degistiriimemis)
gercek deger ACT2'yi gbsterir.

Bu parametre salt okunurdur.
-2147483648... Haberlesme adaptdri A tarafindan master'a génderilen -
2147483647 ham ACT2.
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51 FBA A ayarlari Haberlegsme adaptorl A konfiglirasyonu.
51.01 FBAA tiri Bagli haberlesme adaptér moduliinin tipini gérintdler. -
0 = Moddl bulunamadi ya da uygun sekilde baglanmamis
ya da 50.01 FBA A devrede parametresi ile devre digi
birakiimis; 0 = Yok; 1 = PROFIBUS-DP; 32 = CANopen;
37 = DeviceNet; 128 = Ethernet; 132 = PROFINET IO;
135 = EtherCAT; 136 = ETH Pwrlink; 485 = RS-485
comm; 101 = ControlNet.
Bu parametre salt okunurdur.
51.02 FBAA Par2 51.02...51.26 parametreleri adaptér moduliine 6zgudur. -
Daha fazla bilgi igin, haberlesme adaptér modulu belgele-
rine bakin. Bu parametrelerin hepsinin kullaniimayabilece-
gini unutmayin.
0...65535 Haberlesme adaptdri konfiglirasyon parametresi. 1=1
51.26 FBAA Par26 Bkz. 51.02 FBA A Par2 parametresi. -
0...65535 Haberlesme adaptorl konfiglirasyon parametresi. 1=
51.27  FBA A par yenile Tim degistiriimis haberlesme adaptér modili konfigiiras- | Tamam
yon ayarlarini onaylar. Yenilemeden sonra, deger otoma-
tik olarak Tamam degerine geri doner.
Not: Bu parametre surlict galisirken degistirilemez.
Tamam Yenileme tamamlandi. 0
Konfigure et Yenileniyor. 1
51.28  FBA A par tablo stir (Surtcunun hafizasinda saklanan) haberlesme adaptor -
moduli esleme dosyasinin parametre tablosu revizyo-
nunu gosterir.
axyz formatinda, burada ax = major tablo revizyon numa-
rasl; yz = mindr tablo revizyon numarasi.
Bu parametre salt okunurdur.
Adaptér moduliniin parametre tablosu revizyonu. -
51.29  FBA A siiriicii tipi kodu | (StrGctnin hafizasinda saklanan) haberlesme adaptor -
moduli esleme dosyasindaki sirtici tipi kodunu gosterir.
Bu parametre salt okunurdur.
0...65535 Esleme dosyasinda kayith surtci tipi kodu. 1=1
51.30 FBAA esleme dosyasi | Sirlclinlin hafizasinda saklanan haberlesme adaptor -
sdr modulu esleme dosyasi revizyonunu ondalik sayi forma-
tinda gosterir.
Bu parametre salt okunurdur.
0...65535 Esleme dosyasi revizyonu. 1=1
51.31  D2FBAA iletisim Haberlesme adaptér moduili iletisim durumunu géruntller. | Konfigiire
durumu edilmedi

Konfigire edilmedi Adaptér konfigiire edilmemis. 0

Baslatiliyor Adaptor baslatiliyor. 1

Zaman asimi Adaptor ve sirlicu arasindaki iletisiminde bir zaman agimi | 2
gerceklesmistir.

Konfigirasyon hatasi | Adaptor konfiglrasyon hatasi: strliciinin dosya siste- 3
minde esleme dosyasi bulunamadi ya da esleme dosyasi
ylklemesi li¢ defadan daha fazla basarisiz oldu.

Cevrimdisi Haberlesme iletisimi kapali durumda. 4
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Cevrimigi Haberlesme iletisimi acik durumdadir ya da haberlesme 5

adaptori bir iletisim kesintisi tespit etmeyecek sekilde
konfiglire edilmistir. Daha fazla bilgi igin, haberlesme
adaptorl belgelerine bakin.

Reset Adaptor, donanim resetleme islemi gerceklestiriyor. 6

51.32  FBA A iletisimi SW Adaptér moddlinin ortak program revizyonunu axyz for-

sardmdi matinda gdsterir; a = major revizyon numarasi, xy = mindr
revizyon numarasi, z = diizeltme numarasi veya harfi.
Ornek: 190A = revizyon 1.90A.

Adaptér moddlinin ortak program revizyonu. -

51.33  FBAAuygulamasi SW | Adaptér modullinin uygulama programi revizyonunu axyz

strtimu formatinda gdsterir; a = majér revizyon numarasi, xy = minér
revizyon numarasi, z = diizeltme numarasi veya harfi.
Ornek: 190A = revizyon 1.90A.

Adaptér modiliiniin uygulama programi versiyonu. -

52 FBA A veri girisi Haberlesme adaptorii A araciligiyla suriiciden haber-
lesme kontrol cihazina aktarilacak olan verilerin segimi.
Not: 32 bitlik deger icin iki ardigik parametre gerekir. Bir
veri parametresinde 32 bitlik deger segildiginde, sonraki
parametre otomatik olarak ayrilir.

52.01 FBAAveriint 52.01...52.12 parametreleri, haberlesme adaptéri A ara- | Yok
cilidiyla suriiciiden haberlesme kontrol cihazina aktarila-
cak olan verileri seger.

Yok Yok. 0
CW 16bit Kontrol Word'l (16 bit) 1
Ref1 16bit Referans REF1 (16 bit) 2
Ref2 16bit Referans REF2 (16 bit) 3
SW 16bit Durum Word'ii (16 bit) 4
Act1 16bit Gergek deder ACT1 (16 bit) 5
Act2 16bit Gergek deger ACT2 (16 bit) 6
CW 32bit Kontrol Word'li (32 bit) 11
Ref1 32bit Referans REF1 (32 bit) 12
Ref2 32bit Referans REF2 (32 bit) 13
SW 32bit Durum Word'ti (32 bit) 14
Act1 32bit Gergek deger ACT1 (32 bit) 15
Act2 32bit Gergek deger ACT2 (32 bit) 16
SW?2 16bit Durum Word'l 2 (16 bit) 24
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Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
52.12 FBAAveriin12 Bkz. parametre 52.01 FBA A veri in1. Yok
53 FBA A veri ¢ikisi Haberlesme adaptéri A araciligiyla haberlesme kontrol
cihazindan surticliye aktarilacak olan verilerin segimi.
Not: 32 bitlik deger i¢in iki ardigik parametre gerekir. Bir
veri parametresinde 32 bitlik deder segildiginde, sonraki
parametre otomatik olarak ayrilir.
53.01  FBA A veriout1 53.01...53.12 parametreleri, haberlesme adaptori A ara- | Yok
ciligiyla haberlesme kontrol cihazindan siricliye aktarila-
cak olan verileri seger.
Yok Yok. 0
CW 16bit Kontrol Word'li (16 bit) 1
Ref1 16bit Referans REF1 (16 bit) 2
Ref2 16bit Referans REF2 (16 bit) 3
CW 32bit Kontrol Word'li (32 bit) 11
Ref1 32bit Referans REF1 (32 bit) 12
Ref2 32bit Referans REF2 (32 bit) 13
CW?2 16bit Kontrol Word'li 2 (16 bit) 21
Diger Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
53.12 FBAA veriout12 Bkz. parametre 53.01 FBA A veri out1. Yok
58 Dahili haberlesme Dahili haberlesme (EFB) arabiriminin konfigiirasyonu.
Bkz. Dabhili haberlesme arabirimi (EFB) araciligiyla haber-
lesme kontrolii bolim.
NOT: Farkli dahili haberlesme protokolleri (Modbus veya
CANopen) farkli donanim opsiyonlari gerektirir.
58.01  Protokol devrede Dahili haberlesme arabirimini etkinlestirir/devre disi birakir | Yok
ve kullanilacak protokoll seger.
Yok Yok (iletisim devre dist). 0
Modbus RTU Dahili haberlesme arabirimi etkinlestirildi ve Modbus RTU | 1
protokolund kullaniyor.
CANopen Dahili haberlesme arabirimi etkinlestirildi ve CANopen 3
protokoliind kullaniyor.
58.02  Protokol kimligi Protokol kimligini ve revizyonu gdsterir. -
Bu parametre salt okunurdur.
Protokol kimligi ve revizyon. 1=1

www.eforsan.com

0542 291 58 92
0242 335 40 42



Parametreler 287

No. Ad/Deger Aciklama Varsayilan
FbEq 16
58.03  Nod adresi SirGctnin haberlesme barasindaki nod adresini tanimlar. | 1

1...247 degerlerine izin verilir. Ayni adrese sahip iki ciha-
zIn gevrimigi olmasina izin verilmez.

Bu parametrede yapilan degisiklikler, kontrol tnitesi yeni-
den baglatildiktan sonra veya yeni ayarlar 58.06 lletigim
kontrolii (Ayarlari tazele) parametresi tarafindan onaylan-
diklarinda gecerli olur.

Not: Parametre 58.07 = [3] CANopen ise, bu 58.03 para-
metresinin adi Node ID (asagiya bakin) olur.

0...255 Nod adresi (1...247 degerlerine izin verilir). 1=1

58.03  Nod kimligi CANopen barasinda surtci igin nod adresi tanimlar. 3
1...127 degerlerine izin verilir. Ayni adrese sahip iki ciha-
zIn gevrimigi olmasina izin verilmez.

Bu parametrede yapilan degisiklikler, kontrol tnitesi yeni-
den baglatildiktan sonra veya yeni ayarlar 58.06 lletigim
kontrolii (Ayarlari tazele) parametresi tarafindan onaylan-
diklarinda gegerli olur.

Not: 58.07 = [1] Modbus RTU ise, 58.03 parametresinin
adi Nod adresi olur (yukariya bakin).

0...255 Nod adresi (1...127 degerlerine izin verilir). 1=1

58.04  Haberlesme hizi Modbus haberlesme hattinin transfer hizini seger. 19,2 kbps
Bu parametrede yapilan degisiklikler, kontrol linitesi yeni-
den baslatildiktan sonra veya yeni ayarlar 58.06 lletisim
kontrolii (Ayarlari tazele) parametresi tarafindan onaylan-
diklarinda gegerli olur.

Not: Parametre 58.07 = [3] CANopen ise, Haberlesme
hizi aralii ve segim listesi 6ge adlari degisebilir. Asagi-
daki Haberlesme hizi bélimine bakin.

4,8 kbps 4,8 kbit/s. 1
9,6 kbps 9,6 kbit/s. 2
19,2 kbps 19,2 kbit/s. 3
38,4 kbps 38,4 kbit/s. 4
57,6 kbps 57,6 kbit/s. 5
76,8 kbps 76,8 kbit/s. 6
115,2 kbps 115,2 kbit/s. 7
58.04  Haberlesme hizi CANopen hattinin iletisim hizini tanimlar. 125 kbps
Bu parametrede yapilan degisiklikler, kontrol nitesi yeni-
den baslatildiktan sonra veya yeni ayarlar 58.06 lletisim
kontrolii (Ayarlari tazele) parametresi tarafindan onaylan-
diklarinda gegerli olur.
50 kbps 50 kbit/s. 1
100 kbps 100 kbit/s. 2
125 kbps 125 kbit/s. 3
250 kbps 250 kbit/s. 4
500 kbps 500 kbit/s. 5
1 Mbps 1 Mbit/s. 6
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58.05

Parite

Parite bitinin tipini ve stop bitlerinin sayisini seger.

Bu parametrede yapilan degisiklikler, kontrol tnitesi yeni-
den baglatildiktan sonra veya yeni ayarlar 58.06 lletisim
kontrolii (Ayarlari tazele) parametresi tarafindan onaylan-
diklarinda gegerli olur.

Not: Parametre 58.07 = [3] CANopen ise, bu parametre
gizlidir.

8 EVEN 1

8 NONE 1

Sekiz veri biti, parite biti yok, bir stop biti.

8 NONE 2

Sekiz veri biti, parite biti yok, iki stop biti.

8 EVEN 1

Sekiz veri biti, gift parite biti, bir stop biti.

8 ODD 1

Sekiz veri biti, tek parite biti, bir stop biti.

WIN| =] O

58.06

Iletisim kontroli

Kullanimdaki degistiriimis EFB ayarlarini alir veya sessiz
modu etkinlestirir.

Devrede

Devrede

Normal galisma.

Ayarlari tazele

Ayarlari (Modbus parametreleri 58.01...58.05,
58.14...58.17, 58.25, 58.28...58.34, CANopen parametre-
leri 58.03, 58.04, 58.06, 58.14, 58.23...58.29,
58.70...58.93 ve 58.101...58.124) yeniler ve kullanimdaki
degistiriimis EFB konfigiirasyon ayarlarini alir.

Devrede 6gesine otomatik olarak geri doner.

Sessiz mod

Sessiz modu etkinlestirir (higbir mesaj aktariimaz).
Sessiz mod bu parametrenin Ayarlari tazele segimini
etkinlestirerek sonlandirilabilir.

Not: Parametre 58.07 = [3] CANopen ise, bu opsiyon kul-
lanilamaz.
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58.07 lletisim hata tanimlari | EFB haberlesme durumunu gériintiiler. -
Bu parametre salt okunurdur.
Adin yalnizca hata mevcutken (bit degeri 1) goriinir oldu-
gunu unutmayin.
Not: Parametre 58.07 = [3] CANopen ise, bu parametre
gizlidir.
Bit Adi Aciklama
0 Baslat basarisiz 1 = EFB baslatma basarisiz oldu
1 Addr Konfig hatasi 1 = Protokol nod adresine izin vermedi
2 Sessiz mod 1 = Surlciniin iletmesine izin veriimez
0 = Sirdcinin iletmesine izin verilir
3 Otomatik baudlama
4 Kablo hatasi 1 = Hatalar tespit edildi (A/B kablolar muhtemelen degistirildi)
5 Parite hatasi 1 = Hata tespit edildi: 58.04 parametresini kontrol edin 58.05
6 Haberlesme hizi hatasi|1 = Hata tespit edildi: 58.05 parametresini kontrol edin 58.04
7 Bara faaliyeti yok 1 = Son 5 saniye iginde 0 bayt alindi
8 Paket yok 1 = Son 5 saniye iginde 0 paket (herhangi bir cihaza
adreslenmis) tespit edildi
9 Gurlltd veya 1 = Hatalar tespit edildi (parazit veya hattaki ayni adreste baska
adresleme hatasi bir cihaz)
10 lletisim kaybi 1 = Zaman agimi iginde suriicllye adreslenmis 0 paket alindi
(58.16)
11 CW/Ref kaybi 1 = Zaman asimi iginde higbir kontrol word'li veya referans
alinmadi (58.16)
12 Etkin degil Rezerve
13 Protokol 1 Rezerve
14 Protokol 2 Rezerve
15 Dahili hata 1 = Dahili hatalar algilandi
0000h...FFFFh EFB iletisim durumu. 1=1
58.08  Alinan paket Siriiciye adreslenen gegerli paketlerin sayisini gosterir. | -
Normal ¢alisma sirasinda sayi sabit bir bicimde artar.
Reset tusu 3 saniyeden uzun siire basih tutularak
kumanda panelinden resetlenebilir.
Not: Parametre 58.07 = [3] CANopen ise, bu parametre
gizlidir.
0...4294967295 Siriiciye adreslenen alinmis paketlerin sayisini gésterir. |1 =1
58.09  Aktarilan paketler Siriicu tarafindan aktarilan gegerli paketlerin sayisini -
gosterir. Normal galisma sirasinda sayi sabit bir bicimde
artar.
Reset tusu 3 saniyeden uzun sire basili tutularak kumanda
panelinden resetlenebilir.
Not: Parametre 58.07 = [3] CANopen ise, bu parametre
gizlidir.
0...4294967295 Aktarilan paketlerin sayisi. 1=1
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58.10  Tim paketler Baradaki herhangi bir cihaza adreslenen gegerli paketlerin | -
sayisini gosterir. Normal calisma sirasinda, bu sayi
sUrekli artar.
Reset tusu 3 saniyeden uzun siire basil tutularak
kumanda panelinden resetlenebilir.
Not: Parametre 58.07 = [3] CANopen ise, bu parametre
gizlidir.
0...4294967295 Alinan tim paketlerin sayisi. 1=1
58.11  UART hatalari Sdricu tarafindan alinan karakter hatalarinin sayisini gos- | -
terir. Sayidaki artig, barada bir konfiglirasyon sorununu
gosterir.
Reset tusu 3 saniyeden uzun sire basil tutularak
kumanda panelinden resetlenebilir.
Not: Parametre 58.07 = [3] CANopen ise, bu parametre
gizlidir.
0...4294967295 UART hatalarinin sayisi 1=1
58.12  CRC hatalari Surlict tarafindan alinan CRC hatali paketlerin sayisini -
gosterir. Sayidaki artis, barada bir paraziti gosterir.
Reset tusu 3 saniyeden uzun sure basil tutularak
kumanda panelinden resetlenebilir.
Not: Parametre 58.07 = [3] CANopen ise, bu parametre
gizlidir.
0...4294967295 CRC hatalarinin sayisi 1=
58.14  lletisim kaybi eylemi Sirictniin bir EFB iletisim kesilmesine nasil tepki verece- | Hata
gini secer. EFB'den sadece referans geliyorsa ve iletisim
kaybolduysa siriicli hata agmaz.
Bu parametrede yapilan degisiklikler, kontrol tnitesi yeni-
den baslatildiktan sonra veya yeni ayarlar 58.06 lletisim
kontrolii (Ayarlari tazele) parametresi tarafindan onaylan-
diklarinda gegerli olur.
Ayrica, bkz. parametre 58.15 lletisim kaybi modu ve 58.16
lletisim kaybi siiresi.
Hayir Eylem olmaz (izleme devre dist). 0
Sadece Modbus igin:
Eylem yok Eylem olmaz (izleme devre dist). 0
Sadece CANopen igin:
Hata Striicl 6681 EFB iletisim kaybi hatasi tetikler. Bu sadece | 1
o anda etkin olan kontrol konumundaki kontrol EFB'den
bekleniyorsa gergeklesir.
Son hiz Sdricu bir A7CE EFB iletisim kaybi uyarisi olusturur ve 2
hizi, striclnin ¢alistigi seviyede dondurur. Hiz 850 ms
duslk gegisli filtreleme kullanilarak gergek hiz esas alina-
rak belirlenir. Bu yalnizca, EFB'den kontrol beklendiginde
meydana gelir.
UYARI! Bir haberlesme kesintisi durumunda calig-
maya devam etmenin glivenli oldugundan emin
olun.
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Glvenli hiz ref

Suricl bir A7CE EFB iletigim kaybi uyarisi olugturur ve
hizi, 22.41 Glivenli hiz ref parametresi (ya da frekans
referansi kullanilirken 28.41 Giivenli frekans ref) ile tanim-
lanan hiza ayarlar. Bu yalnizca, EFB'den kontrol beklendi-
ginde meydana gelir.
UYARI! Bir haberlesme kesintisi durumunda calis-
maya devam etmenin glivenli oldugundan emin
olun.

3

Her zaman hata

Sirlcu 6681 EFB iletisim kaybi hatasi tetikler. Strlcu
EFB baslatmanin/durdurun veya referansin kullaniimadigi
kontrol konumunda bile gergeklesebilir.

Uyari

Sirtict bir A7CE EFB iletisim kaybi uyarisi olusturur. Bu

EFB'den higbir kontrol beklenmese de meydana gelir.
UYARI! Bir haberlesme kesintisi durumunda calis-
maya devam etmenin glivenli oldugundan emin
olun.

58.15 lletisim kaybi modu

Hangi mesaj tiplerinin bir EFB iletigim kaybi tespit edince
zaman asimi sayacini sifirlayacagini tanimlar.

Bu parametrede yapilan degisiklikler, kontrol (initesi yeni-
den baslatildiktan sonra veya yeni ayarlar 58.06 lletisim
kontrolii (Ayarlari tazele) parametresi tarafindan onaylan-
diklarinda gegerli olur.

Ayrica, bkz. parametre 58.14 lletisim kaybi eylemi ve
58.16 lletigim kaybi siiresi

Not: Parametre 58.07 = [3] CANopen ise, bu parametre
gizlidir.

Cw/Ref1/
Ref2

Herhangi bir mesaj

Sdriiciye adreslenen herhangi bir mesaj zaman asimini
sifirlar.

Cw / Ref1 / Ref2

Kontrol word'linlin veya bir referansin yazimi zaman asi-
mini sifirlar.

58.16 lletisim kaybi siiresi

EFB iletigimi icin bir zaman agimi ayarlar. Bir iletisim
kesintisi zaman asimindan uzun siirerse, 58.14 lletisim
kaybi eylemi parametresi ile belirtilen eylem gergeklestirilir.
Bu parametrede yapilan degisiklikler, kontrol initesi yeni-
den baslatildiktan sonra veya yeni ayarlar 58.06 lletisim
kontrolii (Ayarlari tazele) parametresi tarafindan onaylan-
diklarinda gegerli olur.

Ayrica, bkz. parametre 58.15 lletisim kaybi modu.

Not: Gi¢ vermenin ardindan 30 saniyelik bir baslatma
gecikmesi olur. Gecikme sirasinda iletisim kesintisi izleme
devre disi birakilir (ama iletisim etkin olabilir).

30,0s

0,0...6000,0 s

EFB iletisim zaman asimi.

1=

58.17  Goénderim gecikme

Protokol tarafindan zorlanan herhangi bir sabit gecikmeye
ek olarak minimum bir tepki gecikmesi tanimlar.

Bu parametrede yapilan degisiklikler, kontrol linitesi yeni-
den baslatildiktan sonra veya yeni ayarlar 58.06 lletisim
kontrolii (Ayarlari tazele) parametresi tarafindan onaylan-
diklarinda gegerli olur.

Not: Parametre 58.07 = [3] CANopen ise, bu parametre
gizlidir.

0ms

0...65535 ms

Minimum tepki gecikmesi.
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58.18  EFB kontrol word'dl. Suriiciden Modbus kontrol cihazina génderilen islenme- | -
mis (degistiriimemis) durum word'inu géruntiler. Hata
giderme amaciyla.
Bu parametre salt okunurdur.
0...FFFFFFFFh Kontrol word’li kontrol cihaziyla suriiciiye génderilir. 1=1
58.19  EFB durum word'ii Hata giderme amaciyla islenmemis (degistiriimemis) -
durum word'linii gdsterir.
Bu parametre salt okunurdur.
0...FFFFFFFFh Sdricuden kontrol cihazina génderilen durum word'Gnu 1=1
gorantdler.
58.22 CANopen NMT Bu parametre suriciinin CANopen NMT durumunu anlatir. | Baslatiimadi
durumu
Not: Parametre 58.07 = [1] Modbus RTU ise, bu para-
metre gizlidir.
Baslatiimadi Nod baslatiimadi 0
Durduruldu Nod DURDURULMUS durumda. 4
Calisir Nod CALISIR durumda. 5
Calisma 6ncesi Nod CALISMA ONCESI durumda. 127
58.23  Konfigiirasyon Bu parametre cihazin haberlesme konfiglirasyonunun CAN
konumu nereden geldigini tanimlar. nesneleri
Bu parametrede yapilan degisiklikler, kontrol unitesi yeni-
den baslatildiktan sonra veya yeni ayarlar 58.06 lletisim
kontrolii (Ayarlari tazele) parametresi tarafindan onaylan-
diklarinda gegerli olur.
Not: Parametre 58.07 = [1] Modbus RTU ise, bu para-
metre gizlidir.
Sirlcu parametreleri 0
CAN nesneleri Haberlesme konfigirasyonu CANopen master'i tarafindan | 1
CANopen nesnelerine yazilir. Konfigiirasyon surictnin
silinmeyen bellegine kaydedilebilir. Bu durumda, sistemin
her acilisinda parametrelerin ayarlanmasi gerekmez.
58.24  Seffaf 16 dlgek Seffaf 16 haberlesme profili igin dlceklendirme degerini 99
tanimlar.
Bu parametrede yapilan degisiklikler, kontrol linitesi yeni-
den baglatildiktan sonra veya yeni ayarlar
58.06 lletisim kontrolii parametresi (Ayariari tazele) tara-
findan onaylandiklarinda gegerli olur.
Not: Parametre 58.07 = [1] Modbus RTU ise, bu para-
metre gizlidir.
0...65535 Gergek degerler ve referans deg@erleri nesne sézligiinde |1 =1
bu deger + 1 ile carpilir.
58.25  Kontrol profili Protokol tarafindan kullanilan haberlesme profilini tanimlar. | ABB Drives
Bu parametrede yapilan degisiklikler, kontrol tinitesi yeni-
den baglatildiktan sonra veya yeni ayarlar 58.06 lletisim
kontrolii (Ayarlari tazele) parametresi tarafindan onaylan-
diklarinda gegerli olur.
ABB Drives ABB Drives kontrol profili (16 bit kontrol word'lyle) 0
DCU Profili DCU kontrol profili (16 veya 32 bit kontrol word'i ile) 5
CiA 402 CiA 402 kontrol profili 7
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Seffaf 16 Seffaf 16 kontrol profili (16 bit kontrol word'lyle) 8
Seffaf 32 Seffaf kontrol profili (32 bit kontrol word'lyle) 9
58.26  EFB reft tipi Harici haberlesme arabiriminden alinan referans 1'in tipini | Hiz veya
ve Olgeklendirmesini seger. frekans
Olgeklendirilmis referans 03.09 EFB referansi 1 ile gériin-
tilenir.
Hiz veya frekans Tip ve 6lgeklendirme etkin olan galisma moduna goére oto- | 0
matik olarak su sekilde segilir:
Calisma modu .
(bkz. par. 19.01) Referans 1 tipi
Hiz kontroli Hiz
Moment kontroll Hiz
Frekans kontroll Frekans
Seffaf Olgeklendirme uygulanmaz. 1
Genel Belirli bir referans olmadan genel referans. Olgeklen- 2
dirme: 1 = 100.
Moment Moment referansi Olgeklendirme, 46.03 Moment élgeklen- | 3
dirme parametresi ile tanimlanir.
Hiz Hiz referansi. Olgeklendirme, 46.01 Hiz 6lgekleme para- | 4
metresi ile tanimlanir.
Frekans Frekans referansi Olgeklendirme, 46.02 Frekans élgek- 5
leme parametresi ile tanimlanir.
58.27  EFBref2 tipi Harici haberlesme arabiriminden alinan referans 2'nin Moment
tipini ve dlgeklendirmesini seger.
Olgeklendirilmis referans 03.10 EFB referansi 2 ile gériin-
tllenir.
58.28  EFB act1 tipi Dahili haberlesme arabirimi Gizerinden haberlesme agina | Hiz veya
gonderilecek olan gercek degder 1'in tipini/kaynagini ve frekans
Olgeklendiriimesini seger.
Hiz veya frekans Tip ve 6lgeklendirme etkin olan galisma moduna goére oto- | 0

matik olarak su sekilde segilir:

Caligma modu - : .
(bkz. par. 19.01) Gergek 1 tipi (kaynak) Olgeklendirme
Hiz kontrolu Hiz
46.01 Hiz élgekl:
Moment kontrolii (01.01 Kullanilan motor 6.01 Hiz élgekleme
hizr)
Frekans kontroli Frekans 46,02 Frekans
(01.06 Cikis frekansr) Olgekleme

Seffaf 58.31 EFB act1 seffaf kaynagi parametresi tarafindan 1
secilen deger gergek deger 1 olarak génderilir. Olgekleme
uygulanmaz (16 bit élgekleme 1 = 1 birimdir).

Genel 58.31 EFB act1 seffaf kaynagi parametresi tarafindan 2
secilen deder 100 = 1 birimde 16 bit 6igeklemeyle gergek
deger 1 olarak gonderilir (6r. sayi ve iki basamak).

Moment 01.10 Motor momenti gergek deger 1 olarak gonderilir. 3
Olgeklendirme, 46.03 Moment élgeklendirme parametresi
ile tanimlanir.
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Hiz 01.01 Kullanilan motor hizi gergek de@er 1 olarak génderi- | 4
lir. Olgeklendirme, 46.01 Hiz igekleme parametresi ile
tanimlanir.
Frekans 01.06 Cikis frekansi gergek deger 1 olarak gonderilir. 5
Olgeklendirme, 46.02 Frekans 6lgekleme parametresi ile
tanimlanir.

58.29  EFB act? tipi Dahili haberlesme arabirimi tizerinden haberlesme agina | Moment
gbnderilecek olan gercek deger 2'nin tipini/kaynagini ve
oOlgeklendirilmesini seger.

Hiz veya frekans Tip/kaynak ve 6lgeklendirme etkin olan ¢alisma moduna
gbre otomatik olarak su sekilde segilir:
Caligma modu Gergek 1 tipi (kaynak) Olgeklendirme
(bkz. par. 19.07)
Hiz kontroll Hiz
B (01.01 Kullanilan motor 46.01 Hiz élcekleme
Moment kontroli
hizi)
Frekans kontrolii Frekans 46.02 Frekans
(01.06 Cikis frekansi) Olgekleme
Seffaf 58.32 EFB act2 seffaf kaynagi parametresi tarafindan 1
secilen deger gergek deger 2 olarak gonderilir. Olgekleme
uygulanmaz (16 bit dlcekleme 1 = 1 birimdir).
Genel 58.32 EFB act2 seffaf kaynagi parametresi tarafindan 2
segilen deger 100 = 2 birimde 16 bit lgeklemeyle gercek
deger 1 olarak gonderilir (6r. sayi ve iki basamak).
Moment 01.10 Motor momenti gergek deger 2 olarak génderilir. 3
Olgeklendirme, 46.03 Moment élgeklendirmeg paramet-
resi ile tanimlanir.
Hiz 01.01 Kullanilan motor hizi gergek deger 2 olarak génderi- | 4
lir. Olgeklendirme, 46.01 Hiz dlgekleme parametresi ile
tanimlanir.
Frekans 01.06 Cikis frekansi gergek deger 2 olarak gonderilir. 5
Olgeklendirme, 46.02 Frekans 6lgekleme parametresi ile
tanimlanir.
58.31  EFB act1 seffaf 58.28 EFB act1 tipi parametresi Seffaf olarak ayarlandi- Secilmedi
kaynagdi ginda, gergek deger 1'in kaynagini seger.
Secilmedi Yok. 0
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
58.32  EFB act2 seffaf 58.29 EFB act? tipi parametresi Seffaf olarak ayarlandi- Diger (par.
kaynagi ginda, gergek deger 1'in kaynagini seger. 01.07 Motor
akimi)
Segilmedi Yok. 0
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
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58.33  Adresleme modu Parametreler ile 400101...465535 Modbus kayit arahgin- | Mod 0

daki tutma kayitlari arasindaki eslemeyi tanimlar.

Bu parametrede yapilan degisiklikler, kontrol (initesi yeni-
den baslatildiktan sonra veya yeni ayarlar 58.06 lletisim
kontrolii (Ayarlari tazele) parametresi tarafindan onaylan-
diklarinda gegerli olur.

Not: Parametre 58.07 = [3] CANopen ise, bu parametre
gizlidir.

Mod 0 16 bit degerler (gruplar 1...99, dizinler 1...99): 0
Kayit adresi = 400000 + 100 x parametre grubu + para-
metre dizini. Ornegin, 22.80 parametresi 400000 + 2200 +
80 = 402280 kaydina eslenir.

32 bit de@erler (gruplar 1...99, dizinler 1...99):

Kayit adresi = 420000 + 200 x parametre grubu + 2 x
parametre dizini. Ornegin, 22.80 parametresi 420000 +
4400 + 160 = 424560 kaydina eslenir.

Mod 1 16 bit degerler (gruplar 1...255, dizinler 1...255): 1
Kayit adresi = 400000 + 256 x parametre grubu + para-
metre dizini. Ornegin, 22.80 parametresi 400000 + 5632 +
80 = 405712 kaydina eslenir.

Mod 2 32 bit de@erler (gruplar 1...127, dizinler 1...255): 2
Kayit adresi = 400000 + 512 x parametre grubu + 2 x
parametre dizini. Ornegin, 22.80 parametresi 400000 +
11264 + 160 = 411424 kaydina eslenir.

58.34  Word sirasi 32 bit parametrelerinin 16 bit kayitlarinin hangi sirayla LO-HI
aktarilacagini secer.

Her bir kayit igin, birinci bayt yliksek deger baytini ve ikinci
bayt diisuk deger baytini igerir.

Bu parametrede yapilan degisiklikler, kontrol tnitesi yeni-
den baslatildiktan sonra veya yeni ayarlar 58.06 lletigim
kontrolii (Ayarlari tazele) parametresi tarafindan onaylan-
diklarinda gegerli olur.

Not: Parametre 58.07 = [3] CANopen ise, bu parametre

gizlidir.
HI-LO Birinci kayit yliksek deger word'ini ve ikinci kayit disik |0
deger word'liini igerir.
LO-HI Birinci kayit disiik deger word'lini ve ikinci kayit yiksek | 1
deger word'Unu igerir.
58.70  EFB hata giderme Bu parametre hata giderme modunu etkinlestirir. HAM
modu veriler surlicliniin 58.18 EFB kontrol word'ii., 58.71 EFB

referansi 1, 58.72 EFB referansi 2, 58.19 EFB durum
word'ii, 58.73 EFB gercek deger 1 ve 58.74 parametrele-
rine yankilanir EFB gercek deger 2

Bu parametrede yapilan degisiklikler, kontrol tnitesi yeni-
den baslatildiktan sonra veya yeni ayarlar 58.06 lletigim
kontrolii (Ayarlari tazele) parametresi tarafindan onaylan-
diklarinda gegerli olur.

Not: Parametre 58.07 = [1] Modbus RTU ise, bu para-
metre gizlidir.
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Devre Digi Hata giderme modu devre digi birakildi. 58.18 EFB kontrol | 0
word'li., 58.71 EFB referansi 1, 58.72 EFB referansi 2,
58.19 EFB durum word'ii, 58.73 EFB gercek deder 1 ve
58.74 EFB gergek deger 2 giincellenmez.
Devrede Hata giderme modu etkinlestirildi. 58.78 EFB kontrol 1
word'ii., 58.71 EFB referansi 1, 58.72 EFB referansi 2,
58.19 EFB durum word'ii, 58.73 EFB gercek deger 1 ve
58.74 EFB gergek deger 2 glincellenmez.
58.71  EFB referansi 1 Hata giderme amaciyla islenmemis (degistiriimemis) refe-
rans degeri 1'i gosterir.
Bu parametre salt okunurdur.
Not: Parametre 58.07 = [1] Modbus RTU ise, bu para-
metre gizlidir.
-100000...100000 Referans degeri 1 1=1
58.72  EFB referansi 2 Hata giderme amaciyla islenmemis (degistiriimemis) refe-
rans degeri 2'yi gosterir.
Bu parametre salt okunurdur.
Not: Parametre 58.07 = [1] Modbus RTU ise, bu para-
metre gizlidir.
-100000...100000 Referans degeri 2 1=1
58.73  EFB gercek deger 1 Hata giderme amaciyla islenmemis (degistiriimemis) ger-
cek degeri 1'i gosterir.
Bu parametre salt okunurdur.
Not: Parametre 58.07 = [1] Modbus RTU ise, bu para-
metre gizlidir.
-100000...100000 Gergek deger 1 1=1
58.74  EFB gercek deger 2 Hata giderme amaciyla islenmemis (degistiriimemis) ger-
cek degeri 2'yi gosterir.
Bu parametre salt okunurdur.
Not: Parametre 58.07 = [1] Modbus RTU ise, bu para-
metre gizlidir.
-100000...100000 Gergek deger 2 1=1
58.76 RPDO1 COB-ID PDO'nun COB-ID degerini ayarlayin.
Bu parametreyi degistirmenin sadece 58.23 Konfigiiras-
yon konumu Sriici parametreleri ise ve kontrol Unitesi
yeniden baslatildiginda ya da yeni ayarlar 58.06 lletisim
kontrolii (Ayarlari tazele) parametresi tarafindan dogrulan-
diginda bir etkisi olur.
Not: Parametre 58.07 = [1] Modbus RTU ise, bu para-
metre gizlidir.
0..7FFh COB-ID. 1=1
0 = RPDO devre digi birakildi, 1 = CiA 301 6nceden
tanimlanmis baglanti grubundan COB-ID'yi kullanin,
<diger deger> = segili COB-ID'yi kullanin.
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58.77  RPDO1 iletim tipi PDO'nun iletim tipini ayarlayin. 255

Bu parametreyi degistirmenin sadece 58.23 Konfigiiras-
yon konumu Siirlicii parametreleri ise ve kontrol Unitesi
yeniden baslatildiginda ya da yeni ayarlar

58.06 lletisim kontrolii parametresi (Ayarlari tazele) tara-
findan dogrulandiginda etkisi olur.

Not: Parametre 58.01 = [1] Modbus RTU ise, bu para-
metre gizlidir.

0...255 lletim tipi. 1=1
0 = déngusel olmayan senkron
1...240 = donglisel senkron
252 = sadece senkron RTR
253 = sadece asenkron RTR
254...255 = asenkron

58.78 RPDOT1 olay PDO'nun olay zamanlayicisini ayarlayin. 0

zamanlayicisi Bu parametreyi deg@istirmenin sadece 58.23 Konfigiiras-
yon konumu Siirticii parametreleri ise ve kontrol Unitesi
yeniden baslatildiginda ya da yeni ayarlar 58.06 lletisim
kontrolii (Ayarlari tazele) parametresi tarafindan dogrulan-
diginda bir etkisi olur.

Not: Parametre 58.071 = [1] Modbus RTU ise, bu para-
metre gizlidir.

0...65535 PDO igin zaman asimi suresini tanimlar. 1=1ms
0 = Zaman asimi yok

diger = Bu PDO etkinlestirildiyse ve olay zamanlayicisi
milisaniyeler i¢inde alinmazsa, 58.14 lletisim kaybi siiresi
gerceklestirilir.

Not: RPDO'nun basariyla alinmasi sonrasinda zaman
asimi denetimi etkinlestirilir.

58.79 TPDO1 COB-ID PDO'nun COB-ID degerini ayarlayin.

Bu parametreyi degistirmenin sadece 58.23 Konfigliras-
yon konumu Siiriicii parametreleri ise ve kontrol Unitesi
yeniden baslatildiginda ya da yeni ayarlar 58.06 lletisim
kontrolii (Ayarlari tazele) parametresi tarafindan dogrulan-
diginda bir etkisi olur.

Not: Parametre 58.07 = [1] Modbus RTU ise, bu para-
metre gizlidir.

0...7FFh COB-ID. 1=1
0 = RPDO devre digi birakildi, 1 = CiA 301 6nceden
tanimlanmis baglanti grubundan COB-ID'yi kullanin,
<diger deger> = segcili COB-ID'yi kullanin.

58.80 TPDO1 iletim tipi PDO'nun iletim tipini ayarlayin. 1
Bu parametreyi degistirmenin sadece 58.23 Konfigtiras-
yon konumu Siirticii parametreleri ise ve kontrol Unitesi
yeniden baslatildiginda ya da yeni ayarlar 58.06 lletisim
kontrolii (Ayarlari tazele) parametresi tarafindan dogrulan-
diginda bir etkisi olur.

Not: Parametre 58.071 = [1] Modbus RTU ise, bu para-
metre gizlidir.
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0...255 iletim tipi. 1=1
0 = déngusel olmayan senkron
1...240 = dongiisel senkron
252 = sadece senkron RTR
253 = sadece asenkron RTR
254...255 = asenkron
58.81 TPDOT1 olay PDO'nun olay zamanlayicisini ayarlayin.
zamanlayicisi Bu parametreyi degistirmenin sadece 58.23 Konfigiiras-
yon konumu Srticii parametreleri ise ve kontrol Unitesi
yeniden baslatildiginda ya da yeni ayarlar 58.06 lletisim
kontrolii (Ayarlari tazele) parametresi tarafindan dogrulan-
diginda bir etkisi olur.
Not: Parametre 58.07 = [1] Modbus RTU ise, bu para-
metre gizlidir.
0...65535 Olay zamanlayicisi 1=1ms
0 = zaman asimi yok
diger = Bu PDO etkinlestirildiyse ve olay zamanlayicisina
milisaniyeler iginde iletilmezse, bir iletim zorlanir.
58.82 RPDO6 COB-ID PDO'nun COB-ID degerini ayarlayin.
Bu parametreyi degistirmenin sadece 58.23 Konfigiiras-
yon konumu Sdrtici parametreleri ise ve kontrol Unitesi
yeniden baslatildiginda ya da yeni ayarlar 58.06 lletisim
kontrolii (Ayarlari tazele) parametresi tarafindan dogrulan-
diginda bir etkisi olur.
Not: Parametre 58.07 = [1] Modbus RTU ise, bu para-
metre gizlidir.
0..7FFh COB-ID. 1=1
0 = RPDO devre disi.
1 = CiA 301 6nceden tanimlanmis baglanti grubundan
COB-ID'yi kullanin, <diger deger> = segili COB-ID'yi kulla-
nin.
58.83  RPDOG iletim tipi PDO'nun iletim tipini ayarlayin. 255
Bu parametreyi degistirmenin sadece 58.23 Konfigiiras-
yon konumu Sdrtci parametreleri ise ve kontrol Unitesi
yeniden baslatildiginda ya da yeni ayarlar 58.06 lletisim
kontrolii (Ayarlari tazele) parametresi tarafindan dogrulan-
diginda bir etkisi olur.
Not: Parametre 58.07 = [1] Modbus RTU ise, bu para-
metre gizlidir.
0...255 iletim tipi. 1=1
0 = déngusel olmayan senkron
1...240 = dongusel senkron
252 = sadece senkron RTR
253 = sadece asenkron RTR
254...255 = asenkron

www.eforsan.com

0542 291 58 92
0242 335 40 42



Parametreler 299

No. Ad/Deger Aciklama Varsayilan
FbEq 16
58.84 RPDOG6 olay PDO'nun olay zamanlayicisini ayarlayin. 0
zamanlayicisi Bu parametreyi degistirmenin sadece 58.23 Konfigliras-

yon konumu Siirlicii parametreleri ise ve kontrol Unitesi
yeniden baslatildiginda ya da yeni ayarlar 58.06 lletisim
kontrolii (Ayarlari tazele) parametresi tarafindan dogrulan-
diginda bir etkisi olur.

Not: Parametre 58.07 = [1] Modbus RTU ise, bu para-
metre gizlidir.

0...65535 PDO icin zaman agimi slresini tanimlar. 1=1ms
0 = zaman asimi yok

diger = Bu PDO etkinlestirildiyse ve olay zamanlayicisi
milisaniyeler iginde alinmazsa, 58.14 lletisim kaybi stiresi
gerceklestirilir.

Not: RPDO'nun basariyla alinmasi sonrasinda zaman
asimi denetimi etkinlestirilir.

58.85 TPDO6 COB-ID PDO'nun COB-ID degerini ayarlayin. 1=1
Bu parametreyi degistirmenin sadece 58.23 Konfigtiras-
yon konumu Siiriicli parametreleri ise ve kontrol Unitesi
yeniden baslatildiginda ya da yeni ayarlar 58.06 lletisim
kontrolii (Ayarlari tazele) parametresi tarafindan dogrulan-
diginda bir etkisi olur.

Not: Parametre 58.071 = [1] Modbus RTU ise, bu para-
metre gizlidir.

0..7FFh COB-ID.

0 = RPDO devre disI.

1 = CiA 301 6nceden tanimlanmig baglanti grubundan
COB-ID'yi kullanin, <diger deger> = segili COB-ID'yi kulla-
nin.

58.86  TPDOG iletim tipi PDO'nun iletim tipini ayarlayin. 1
Bu parametreyi degistirmenin sadece 58.23 Konfigiiras-
yon konumu Siiriicii parametreleri ise ve kontrol Unitesi
yeniden baslatildiginda ya da yeni ayarlar 58.06 lletisim
kontrolii (Ayarlari tazele) parametresi tarafindan dogrulan-
diginda bir etkisi olur.

Not: Parametre 58.07 = [1] Modbus RTU ise, bu para-
metre gizlidir.

0...255 lletim tipi. 1=1
0 = dongusel olmayan senkron
1...240 = dongusel senkron
252 = sadece senkron RTR
253 = sadece asenkron RTR
254...255 = asenkron

58.87  TPDOG6 olay PDO'nun olay zamanlayicisini ayarlayin.

zamanlayicisi Bu parametreyi degistirmenin sadece 58.23 Konfigliras-
yon konumu Siiriicii parametreleri ise ve kontrol Unitesi
yeniden baglatildiginda ya da yeni ayarlar 58.06 lletisim
kontrolii (Ayarlari tazele) parametresi tarafindan dogrulan-
diginda bir etkisi olur.

Not: Parametre 58.07 = [1] Modbus RTU ise, bu para-
metre gizlidir.
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0...65535 Olay zamanlayicisi 1=1ms
0 = zaman asimi yok
diger = Bu PDO etkinlestirildiyse ve olay zamanlayicisina
milisaniyeler icinde iletiimezse, bir iletim zorlanir.
58.88 RPDO21 COB-ID PDO'nun COB-ID degerini ayarlayin.
Bu parametreyi degistirmenin sadece 58.23 Konfigiiras-
yon konumu Srdici parametreleri ise ve kontrol Unitesi
yeniden baslatildiginda ya da yeni ayarlar 58.06 lletisim
kontrolii (Ayarlari tazele) parametresi tarafindan dogrulan-
diginda bir etkisi olur.
Not: Parametre 58.07 = [1] Modbus RTU ise, bu para-
metre gizlidir.
0..7FFh COB-ID. 1=1
0 = RPDO devre digi birakildi, 1 = CiA 301 6nceden
tanimlanmis baglanti grubundan COB-ID'yi kullanin,
<diger deger> = segili COB-ID'yi kullanin.
58.89  RPDO21 iletim tipi PDO'nun iletim tipini ayarlayin. 255
Bu parametreyi degistirmenin sadece 58.23 Konfigiiras-
yon konumu Siiriicii parametreleri ise ve kontrol L}nitesi
yeniden baslatildiginda ya da yeni ayarlar 58.06 lletisim
kontrolii (Ayarlari tazele) parametresi tarafindan dogrulan-
diginda bir etkisi olur.
Not: Parametre 58.07 = [1] Modbus RTU ise, bu para-
metre gizlidir.
0...255 iletim tipi. 1=1
0 = déngusel olmayan senkron
1...240 = dongiisel senkron
252 = sadece senkron RTR
253 = sadece asenkron RTR
254...255 = asenkron
5890 RPDO21 olay PDO'nun olay zamanlayicisini ayarlayin. 0
zamanlayicisi Bu parametreyi degistirmenin sadece 58.23 Konfigiiras-
yon konumu Stiricii parametreleri ise ve kontrol Unitesi
yeniden baslatildiginda ya da yeni ayarlar 58.06 lletisim
kontrolii (Ayarlari tazele) parametresi tarafindan dogrulan-
diginda bir etkisi olur.
Not: Parametre 58.07 = [1] Modbus RTU ise, bu para-
metre gizlidir.
0...65535 PDO igin zaman asimi siiresini tanimlar. 1=1ms
0 = zaman asimi yok
diger = Bu PDO etkinlestirildiyse ve olay zamanlayicis
milisaniyeler icinde alinmazsa, 58.14 lletisim kaybi siiresi
gerceklestirilir.
Not: RPDO'nun basariyla alinmasi sonrasinda zaman
asimi denetimi etkinlestirilir.
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58.91 RPDO21 COB-ID PDO'nun COB-ID degerini ayarlayin.
Bu parametreyi degistirmenin sadece 58.23 Konfigiiras-
yon konumu Siirlicii parametreleri ise ve kontrol Unitesi
yeniden baslatildiginda ya da yeni ayarlar 58.06 lletisim
kontrolii (Ayarlari tazele) parametresi tarafindan dogrulan-
diginda bir etkisi olur.
Not: Parametre 58.07 = [1] Modbus RTU ise, bu para-
metre gizlidir.
0...7FFh COB-ID. 1=1
0 = RPDO devre disl.
1 = CiA 301 6nceden tanimlanmis baglanti grubundan
COB-ID'yi kullanin, <diger deger> = segcili COB-ID'yi kulla-
nin.
58.92 TPDO21 iletim tipi PDO'nun iletim tipini ayarlayin. 1
Bu parametreyi degistirmenin sadece 58.23 Konfigtiras-
yon konumu Striict parametreleri ise ve kontrol Unitesi
yeniden baslatildiginda ya da yeni ayarlar 58.06 lletisim
kontrolii (Ayarlari tazele) parametresi tarafindan dogrulan-
diginda bir etkisi olur.
Not: Parametre 58.071 = [1] Modbus RTU ise, bu para-
metre gizlidir.
0...255 lletim tipi. 1=1
0 = déngusel olmayan senkron
1...240 = dongusel senkron
252 = sadece senkron RTR
253 = sadece asenkron RTR
254...255 = asenkron
58.93 TPDO21 olay PDO'nun olay zamanlayicisini ayarlayin.
zamanlayicisi Bu parametreyi degistirmenin sadece 58.23 Konfigtiras-
yon konumu Striict parametreleri ise ve kontrol Unitesi
yeniden baslatildiginda ya da yeni ayarlar 58.06 lletisim
kontrolii (Ayarlari tazele) parametresi tarafindan dogrulan-
diginda bir etkisi olur.
Not: Parametre 58.07 = [1] Modbus RTU ise, bu para-
metre gizlidir.
0...65535 Olay zamanlayicisi 1=1ms
0 = zaman agimi yok
diger = Bu PDO etkinlestirildiyse ve olay zamanlayicisina
milisaniyeler iginde iletilmezse, bir iletim zorlanir.
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58.101 Data G/C 1 Modbus master'in, Modbus kayit 1'e (400001) ait kayit CW 16bit
adresinden okudugunda veya bu adrese yazdiginda erig-
tigi stirictideki adresi tanimlar.
Master veri tipini tanimlar (giris veya ¢ikis). Deger, iki adet
16 bit word'den olusan Modbus kasasinda aktarilir. Deger
16 bit ise, LSW'de (en énemsiz word) aktarilir. Deger 32
bit ise, bunun igin bir sonraki parametre de ayrilir ve Yok
olarak ayarlanmalidir.
TPDO1 word'li 1 TPDO1 word'l 1'e eglestiriimis bir parametreyi seger. SW 16bit
Bu parametreyi degistirmenin sadece 58.23 Konfigiiras-
yon konumu Stirticii parametreleri ise ve kontrol Unitesi
yeniden baslatildiginda ya da yeni ayarlar 58.06 lletisim
kontrolii (Ayarlari tazele) parametresi tarafindan dogrulan-
diginda bir etkisi olur.
Yok Eslesme yok, kayit her zaman sifir. 0
CW 16bit ABB Drives, CiA402 ve Seffaf 16 profilleri: 16 bit kontrol 1
word'(; DCU Profili: DCU kontrol word'iniin daha diislik
16 bitleri
Ref1 16bit Referans REF1 (16 bit) 2
Ref2 16bit Referans REF2 (16 bit)
SW 16bit ABB Drives profili: 16 bit ABB suricileri durum word'G; 4
DCU Profili: DCU durum word'liniin daha dusilik 16 bitleri
Act1 16bit Gergek deger ACT1 (16 bit) 5
Act2 16bit Gergek deger ACT2 (16 bit) 6
CW 32bit Kontrol Word'li (32 bit) 1
Ref1 32bit Referans REF1 (32 bit) 12
Ref2 32bit Referans REF2 (32 bit) 13
SW 32bit Durum Word'll (32 bit) 14
Act1 32bit Gergek deger ACT1 (32 bit) 15
Act2 32bit Gergek deger ACT2 (32 bit) 16
CW?2 16bit ABB Dirives profili, CANopen: kullaniimaz; DCU Profili: 21
DCU kontrol word'linlin daha yiiksek 16 bitleri
SW2 16bit CANopen: Hata kodu 24
ABB Drives profili: kullanilmaz / her zaman sifir; DCU Pro-
fili: DCU durum word'iniin daha yiiksek 16 bitleri
RO/DIO kontrol word'ii | CANopen: kullaniimiyor. 31
10.99 RO/DIO kontrol word'(i parametresi.
AO1 veri depolama CANopen: kullaniimiyor. 32
13.91 AO1 veri depolama parametresi.
Geribildirim veri CANopen: kullanilmiyor. 40
depolama 40.91 Geribildirim veri depolama parametresi.
Ayar noktasi veri CANopen: kullaniimiyor. 41
depolama Parametre 40.92 Ayar noktas veri depolama
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar). -
58.102 Data G/C 2 Modbus master'in, kayit adresi 400002'den okudugunda Ref1 16bit
veya bu adrese yazdiinda surliclide eristigi adresi tanimlar.
Opsiyonlar igin, bkz. parametre 58.101 Data G/C 1.
TPDO1 word'ii 2 TPDO1 word'li 2'ye eslestiriimis bir parametreyi seger. Act1 16bit
Opsiyonlar igin, bkz. parametre 58.101 TPDO1 word'ii 1.
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58.103 Data G/C 3 Modbus master'in, kayit adresi 400003'ten okudugunda veya | Ref2 16bit
bu adrese yazdiginda suriictide eristigi adresi tanimlar.
Opsiyonlar igin, bkz. parametre 58.701 Data G/C 1.
TPDO1 word'li 3 TPDO1 word'l 3'e eslestirilmis bir parametreyi secer. Act2 16bit
Opsiyonlar igin, bkz. parametre 58.101 TPDO1 word'ii 1.
58.104 Data G/C 4 Modbus master'in, kayit adresi 400004'ten okudugunda veya | SW 16bit
bu adrese yazdiginda suriictide eristigi adresi tanimlar.
Opsiyonlar igin, bkz. parametre 58.101 Data G/C 1.
TPDO1 word'li 4 TPDO1 word'l 4'e eslestiriimis bir parametreyi seger. Yok
Opsiyonlar igin, bkz. parametre 568.707 TPDO1 word'i 1.
58.105 Data G/C 5 Modbus master'in, kayit adresi 400005'ten okudugunda veya | Act1 16bit
bu adrese yazdiginda siriictide eristigi adresi tanimlar.
Opsiyonlar igin, bkz. parametre 58.7101 Data G/C 1.
RPDO1 word'ii 1 RPDO1 word'l 1'e eslestirilmis bir parametreyi secer. CW 16bit
Opsiyonlar i¢in, bkz. parametre 568.707 TPDO1 word'i 1.
58.106 Data G/C 6 Modbus master'in, kayit adresi 400006'dan okudugunda Act2 16bit
veya bu adrese yazdiginda siriictide eristigi adresi tanimlar.
Opsiyonlar igin, bkz. parametre 68.701 Data G/C 1.
RPDO1 word'ii 2 RPDO1 word'l 2'ye eslestirilmis bir parametreyi seger. Ref1 16bit
Opsiyonlar igin, bkz. parametre 58.101 TPDO1 word'ii 1.
58.107 Data G/C 7 Modbus kayit adresi 400007 igin parametre segici. Yok
Opsiyonlar igin, bkz. parametre 58.7101 Data G/C 1.
RPDO1 word'ii 3 RPDO1 word'li 3'e eslestirilmis bir parametreyi secer. Ref2 16bit
Opsiyonlar i¢in, bkz. parametre 68.707 TPDO1 word'ii 1.
58.108 Data G/C 8 Modbus kayit adresi 400008 icin parametre segici. Yok
Opsiyonlar igin, bkz. parametre 58.101 Data G/C 1.
RPDO1 word'ii 4 RPDO1 word'li 4'e eslestiriimis bir parametreyi secer. Yok
Opsiyonlar igin, bkz. parametre 58.101 TPDO1 word'ii 1.
58.109 Data G/C 9 Modbus kayit adresi 400009 igin parametre segici. Yok
Opsiyonlar igin, bkz. parametre 58.101 Data G/C 1.
TPDOG6 word'ii 1 TPDOG6 word'li 1'e eslestiriimis bir parametreyi seger. Yok
Opsiyonlar igin, bkz. parametre 58.101 TPDO1 word'ii 1.
58.110 Data G/C 10 Modbus kayit adresi 400010 igin parametre segici. Yok
Opsiyonlar igin, bkz. parametre 58.101 Data G/C 1.
TPDOG6 word'i 2 TPDOG6 word'li 2'ye eslestirilmis bir parametreyi seger. Yok
Opsiyonlar i¢in, bkz. parametre 568.7071 TPDO1 word'i 1.
58.111 Data G/C 11 Modbus kayit adresi 400011 igin parametre segici. Yok
Opsiyonlar igin, bkz. parametre 58.101 Data G/C 1.
TPDOG6 word'li 3 TPDOG6 word'l 3'e eslestiriimis bir parametreyi seger. Yok
Opsiyonlar igin, bkz. parametre 58.101 TPDO1 word'ii 1.
58.112 Data G/C 12 Modbus kayit adresi 400012 igin parametre segici. Yok
Opsiyonlar igin, bkz. parametre 58.101 Data G/C 1.
TPDOG6 word'ii 4 TPDOG6 word'li 4'e eslestiriimis bir parametreyi seger. Yok
Opsiyonlar igin, bkz. parametre 58.701 TPDO1 word'ii 1.
58.113 Data G/C 13 Modbus kayit adresi 400013 igin parametre segici. Yok
Opsiyonlar igin, bkz. parametre 58.7101 Data G/C 1.
RPDOG6 word'ii 1 RPDO6 word'll 1'e eslestirilmis bir parametreyi secer. Yok
Opsiyonlar i¢in, bkz. parametre 68.707 TPDO1 word'ii 1.
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58.114

Data G/C 14

Modbus kayit adresi 400014 icin parametre segici.
Opsiyonlar icin, bkz. parametre 58.101 Data G/C 1.

Yok

RPDO6 word'ii 2

RPDO6 word'll 2'ye eslestirilmis bir parametreyi secer.

Opsiyonlar icin, bkz. parametre 58.707 TPDO1 word'i 1.

Yok

58.115

RPDO6 word'ii 3

RPDO6 word'll 3'e eslestirilmis bir parametreyi secer.

Opsiyonlar igin, bkz. parametre 58.1017 TPDO1 word'ii 1.

Not: Parametre 58.07 = [1] Modbus RTU ise, bu para-
metre gizlidir.

Yok

58.116

RPDOG6 word'ii 4

RPDO6 word'li 4'e eslestirilmis bir parametreyi seger.

Opsiyonlar igin, bkz. parametre 58.701 TPDO1 word'ii 1.

Not: Parametre 58.07 = [1] Modbus RTU ise, bu para-
metre gizlidir.

Yok

58.117

TPDO21 word'i 1

TPDO21 word'li 1'e eslestiriimis bir parametreyi seger.

Opsiyonlar igin, bkz. parametre 68.701 TPDO1 word'ii 1.

Not: Parametre 58.07 = [1] Modbus RTU ise, bu para-
metre gizlidir.

Yok

58.118

TPDO21 word'ii 2

TPDO21 word'li 2'ye eslestirilmis bir parametreyi seger.

Opsiyonlar igin, bkz. parametre 58.1707 TPDO1 word'ii 1.

Not: Parametre 58.07 = [1] Modbus RTU ise, bu para-
metre gizlidir.

Yok

58.119

TPDO21 word'ii 3

TPDO21 word'l 3'e eslestirilmis bir parametreyi secger.

Opsiyonlar igin, bkz. parametre 58.101 TPDO1 word'ii 1.

Not: Parametre 58.07 = [1] Modbus RTU ise, bu para-
metre gizlidir.

Yok

58.120

TPDO21 word'ii 4

TPDO21 word'l 4'e eslestirilmis bir parametreyi secer.

Opsiyonlar igin, bkz. parametre 58.707 TPDO1 word'i 1.

Not: Parametre 58.07 = [1] Modbus RTU ise, bu para-
metre gizlidir.

Yok

58.121

RPDO21 word'ii 1

RPDO21 word'li 1'e eslestiriimis bir parametreyi seger.

Opsiyonlar icin, bkz. parametre 58.707 TPDO1 word'i 1.

Not: Parametre 58.07 = [1] Modbus RTU ise, bu para-
metre gizlidir.

Yok

58.122

RPDO21 word'ii 2

RPDO21 word'li 2'ye eslestirilmis bir parametreyi seger.

Opsiyonlar igin, bkz. parametre 58.101 TPDO1 word'ii 1.

Not: Parametre 58.07 = [1] Modbus RTU ise, bu para-
metre gizlidir.

Yok

58.123

RPDO21 word'ii 3

RPDO21 word'l 3'e eslestirilmis bir parametreyi secer.

Opsiyonlar igin, bkz. parametre 58.101 TPDO1 word'ii 1.

Not: Parametre 58.07 = [1] Modbus RTU ise, bu para-
metre gizlidir.

Yok

58.124

RPDO21 word'ii 4

RPDO21 word'lu 4'e eslestirilmis bir parametreyi secer.

Opsiyonlar igin, bkz. parametre 58.701 TPDO1 word'i 1.

Not: Parametre 58.07 = [1] Modbus RTU ise, bu para-
metre gizlidir.

Yok






































































































































































































































































































