ASIRI / DUSUK AKIM KORUMA ROLELERI

AKC SERISI

AKC-01A / AKC-03A ASIRI AKIM KORUMA ROLESI AKC-01A/AKC-01D Baglanti Semasi

Genel

AKC-01A / AKC-03A Asiri Akim Koruma Rolesi; motorlari ve sistemleri asiri
akima kars! korumak icin tasarlanmistir. Bir akim ayari (Iset) ve iki gecikme
ayarina (baslama ve agma) sahiptir. Baslama (start) gecikmesi, motor
kalkis (demeraj) akimi nedeniyle olusabilecek hatali agmalari 6nlemek
amaciyla gelistirilmistir.

Calisma Prensibi

AKC-01A / AKC-03A motor veya korudugu sistemin akimini élger ve bu
olculen akim degeri ayarlanan akimin (Iset) Uzerindeyse motoru veya
korudugu sistemi devreden ¢ikarmak icin kullanilir.

Akim Iset dederinin altinda ise ¢ikis rélesi ¢ekili (ON) konumdadir. Sayet
akim Iset degerinin Uzerinde bir degere ulasirsa ayarlanabilir bir agma

Tk 231
71 (AKC-01A
AKC-01D
N L1

gecikmesi sonunda réle birakir (OFF) ve bagl oldugu motoru veya sistemi — -
devreden cikarir. Tip PK 25 Tip PK 28
Asagidaki grafiklerde bu durumlar agiklanmistir. * Qi . ) : L
AKim degeri Iset degerini astiginda, motor veya sistemin kalkis (start) akimi Sistem akiminiz 5A’i aslyorsa AKC-3A / AKC-3D serisi cihazlar kullaniniz.
etkisi ile hatall agmasi 1-6 sn ayarli baslama (start) gecikmesi ile énlenir. AKC-03A/AKC-03D Baglanti Semasi
AKC-01D / AKC-03D DUSUK AKIM KORUMA ROLESI =
Genel I Al
AKC-01D / AKC-03D Dustk Akim Koruma Rolesi; motorlari ve sistemleri . . 1k 231
dusuk akima karsi korumak icin tasarlanmistir. Bir akim ayari (Iset) ve iki o) <! |AKC-03A
gecikme ayarina (baslama ve agcma) sahiptir. Baglama (start) gecikmesi, L Stopsr AKC-03D
motor kalkis (demeraj) akimi nedeniyle olusabilecek hatall agmalari énlemek sy stat WBeo
amaciyla gelistirilmistir. vf lUnl "
gallgma Prensibi o L1 . ]
KC-01D / AKC-03D motor veya korudugu sistemin akimini ¢lger ve bu o 3 3
olgulen akim degeri ayarlanan akimin (Iset) altinda ise motoru veya N————— N
korudugu sistemi devreden ¢ikarmak icin kullanilir. Tip PK 25 Tip PK 28
Akim Iset degerinin Uzerinde ise ¢ikis rolesi ¢ekili (ON) konumdadir. Sayet
akim Iset degerinin altinda bir degere ulasirsa ayarlanabilir bir agma AKC-03A / AKC-03D | Set Skalasi | Akim Aralig Tur Sayisi
gecikmesi sonunda réle birakir (OFF) ve bagli oldugu motoru veya sistemi
devreden cikarir. sadece CT-25 akim x=4 6-60 A (1tur) —=—
Asagidaki grafiklerde bu durumlar agiklanmistir. trafosu ile kullanilir.
yart fgiidan Optimum gézime | x=2 330A | (2tur) —
ON (Gug) : Besleme varsa yanar. o = "B
OUT (Role) : Role gekili iken yanar. ulagmak igin; CT-25 akim 7
I>Iset : Akim ayarlanan akim degerinin Gzerinde ise LED yanar. trafosunu yandaki verilen x=4/3 2-20 A (3 tur) — W
Tablo 1’e gére akim araliklarinda ve tur 7
x=1 1,5-15A 4tur) 2
AKC-083 Serisi cihazi 2-20A araliginda kullanacaksaniz; sayilarinda kullaniniz. ( ) AN
Akimin ge(;tjg| kaployu CT-25 akim t[afosgna 3 tur sarin, Motor A A Ak Koruma Rolest (AKC-01A/03A) Tablo 1
bu esnada 6ndeki Iset skalasi su degerleri alacaktir. AKImi et A
1,5x=2A, 3x=4A, 6x=8A, 9x=12A, 12x=16A, 15x=20A )
Asirt Akim Durumu Akima Duyarl
Catigma (oMl maan Fazie) o o Dercrur
Teknik Bilgi Akimi (Role: OFF)
isletme Gerilimi (Un) : Cihazin Uzerindeki etikete bakiniz. Baganae. Agma
Isletme Araligi :(0.9-1.1)x Un _
Isletme Frekansi :50/60 Hz e bsmon®  Colimilisonu  Gedime  Geshme  Zaman
Akim Ayar Aralig :0.5-5A(AC) Baglangci  Sonu
AKC-03 serisi igin tablo 1'e bakiniz Motor Dilsiik Akim Koruma Rélesi (AKC-01D/03D)
Akim Trafosu .../ BA (AKC-01A/AKC-01D igin) Akimi Baslama Akim
Cevirme Orani : CT-25 (AKC-03A/AKC-03D igin) S‘é’ig‘ﬁ; Doogmoumy
Baslama Gecikmesi : 1-6sn. (Normal Alqmdan Bust )Soﬁg?\/\ggtgiiﬂm.
Acma Gecikmesi :0.5-25sn. l / / (Role: OFF)
Cikis Kontaklari :1C/O, 8A,2000 VA, (Cosp=1) | Ty
Ortam Sicaklig :-5°C; +55°C By Agma 1
Koruma Sinifi 1P 20 >
goytl,ltlar . ; Ep PK 25 VZ EK 28 . et Baatge Glieison  Gofme  Sickme  Zaman
9 . aslangic onu 16mm
Agﬁﬁnn Sekli : Oznsg@me ikey veya klemens rayina Boyutlar
Y 48
58 mm F o
. ‘ ‘ 000000 43%m ¢15?mm
DIKKAT: CT-25 Akim trafosunun icerisinden 1’den fazla tur . | 6006
gegirilecekse izolasyonlu kablo kullaniniz. i TiP PK25|£ £E T l =
CT-25 Akim trf. cihazla birlikte satilmaktadir. ° ” “°l 23 [tippkas {5z 2:035mm-/ 500mm
Giivenli Kullanim ve Kurulum igin Uyarilar L l | ;
Asagidaki talimatlara uyulmamasi halinde yaralanma veya 6lumle sonuclanabilecek L 000900 K Y
durumlar ortaya gikabilir. Hs2mm 35 mm P _J @co®
e Cihaz tzerindeki herhangi bir islemden énce tim besleme gerilimlerini kesiniz. < > 59.7 —36— CT-25

e Cihaz sebekeye bagli iken 6n paneli cikarmayiniz.
e Cihazi solvent veya benzeri maddelerle temizlemeyiniz. Cihazi temizlemek icin Not: Kontak dayanimi omik yiikte (ér: Akkor flemanli ampul, Rezistansli cihazlar) 8A'dir. Endiktif

sadece kuru bez kullaniniz. o (6r = AC motor, florasan (Sargili balastill), vb..) ya da Kapasitif (6r = Led Surtculer,UPS,
e Cihazi galistirmadan 6nce baglantilarinin dogru oldugunu kontrol ediniz.  florasan(Elektronik Balastll), vb..) yik anahtarlanacaksa kontaktor kullaniimasi tavsiye edilir.
® Cihazi panoya monte ediniz. Aksi taktirde cihazin réle kontaklarinda yapisma meydana gelebilir.
e Cihazinizdaki herhangi bir sorunda yetkili saticinizla temas kurunuz.
Yukaridaki 6nlemlerin uygulanmamasi sonucu dogabilecek istenmeyen “Bu Urtin, 30.05.2008 tarih ve 26891 sayill resmi gazetede yayinlanan €
durumlardan iretici firma hic bir sekilde sorumlu tutulamaz. EEE Yonetmeliginin Madde 2 ve Ek-1A madde 9 kapsamindadir.”
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OVER / UNDER CURRENT MONITORING RELAYS

AKC SERIES

AKC-01A / AKC-03A OVER CURRENT MONITORING RELAY

General

AKC-01A /AKC-03A Over Current Monitoring Relays are designed to protect
motors and systems against over current with a current adjustment and two
delay adjustments (start-up and tripping). Start-up delay is developed in
order to prevent false contact turn-off arising from initial motor start-up
(inrush) currents.

Operation Principles

AKC-01A / AKC-03A device measures the current of motor or protected
systems and are utilized to turn-off the motor or protected systems when the
measured current is above the adjusted level.

When the current value is lower than Iset value, the output relay is switched
on. When the current value becomes higher than Iset value, the output relay
is switched off after an adjustable tripping delay time and the motor or
protected system is turned off.

Please see following figures.

For circumstances that the current value becomes higher than Iset value,
start-up delay (adjustable: 1-6 sec. ) is developed in order to prevent false
contact turn-off arising from initial motor start-up currents.

AKC-01D / AKC-03D UNDER CURRENT MONITORING RELAY

General
AKC-01D / AKC-03D Under Current Monitoring Relays are designed to
protect motors and systems against under current with a current adjustment
and two delay adjustments (start-up and tripping). Start-up delay is developed
in order to prevent false contact turn-off arising from initial motor start-up
(inrush) currents.
Operation Principles
AKC-01D / AKC-03D device measures the current of motor or protected
systems and is utilized to turn-off the motor or protected systems when
measured current is below the adjusted level.
When the current value is higher than Iset value, the output relay is switched
on. When the current value becomes lower than Iset value, the output relay
is switched off after an adjustable tripping delay time and the motor or
protected system is turned off.
Please see following figures.
Start-up delay (adjustable: 1-6 sec.) is developed in order to prevent false
contact turn-off arising from initial motor start-up currents.
Warning leds

:ON when power exists
ouT :ON When the output relay is switched on.
I>Iset :LED turns ON when current value is over adjusted level

According to Table 1

If you use AKC-03 device 2-20A interval, CT-25 current transformator
must be encircled with 3 turns of the cable that current flows. At that
time, | set scale takes the values below.

1,5x=2A, 3x=4A, 6x=8A, 9x=12A, 12x=16A, 15x=20A

Technical Data

Rated Voltage (Un) : Please look at the table on the device.

Operating Range :(0.9-1.1) x Un
Operating Frequency :50/60Hz
Current Adjustment Interval :0.5-5A(AC)

Please refer to table 1 for AKC-03
. .../ 5A (for AKC-01A/AKC-01D)
: CT-25 (for AKC-03A/AKC-03D)

Current Transformer Ratio

Start-up Delay :1-6sec.

Tripping Delay :0.5-25sec.

Output Contacts :1C/O, 8 A, 2000 VA, Cosgp=1
Ambient Temperature :-5°C; +55°C

Protection Class (1P 20

Dimensions : Type PK 25 and PK 28
Installation : Surface mounting or on the mounting rails.
Weight :0.3kg

WARNING: If CT-25 current transformer has more than 1 turn,
isolated cable must be used.
CT-25 current transformer is selling with the device.

Precautions For Installation and Safe Use
e Failure to follow those instructions will result in death or serious injury.
e Disconnect all power before working on equipment.
*\When the device is connected to the network, do not remove the front panel.
Do not try to clean the device with solvent or the like.
*Only clean the device with a dried cloth.
o \erify correct terminal connections when wiring.
e Electrical equipment should be serviced only by your compedent seller.
*Mount device to the panel
A No responsibility is assured by the manufacturer or any of its subsidiaries
for any consequences arising out of the use of this material.

AKC-01A/AKC-01D Connection Diagram

1k 231
T [AKC-01A
AKC-01D

NL1
©cooo

Un k 1
K L L ﬁ
3~
N
Type PK 25 Type PK 28
AKC-3A / AKC-3D series must be used if current exceeds 5A.
AKC-03A/AKC-03D Connection Diagram
gi L]
5 1k 231
1 |AKC-03A
AKC-03D
N L1
© © O O
1
Un
n =
3~
Type PK 25 Type PK 28
. I Set I t Int | T N
AKC-03A / AKC-03D is only Set Scale |Current Interval urn Number
used with CT-25 current| x=4 6-60 A (1turn) ———
transformer. In order to reach
the solution; CT-25 current| x=2 3-30 A (2 turns) — .
transformer must be used 7
with turn numbers in the| x=4/3 2-20 A (3 turns) — W
current intervals as in the
table. X=1 1,5-15 A | (4 turns) 3
Motor 4 Over Current Monitoring Devices(AKC-01A/03A) Table 1
Current Start-up current
Over Current Condition Current sensitive
Normal  (Above normal curent) relay trips and
Operating turns motor OFF
Current
[Over Current|Trip Setpoint
(Iself oz ===~~~ ""~" A~~~
Start-Up
Delay
Start Motor lay Trip Delay T‘\me=

Start-up Del
Start-up Delay Ends
Begins

Motor 4

Current Start-upCurrent

inder Currént Trip Setpoint

Start-Up
Delay

Normal
Operating  Under Current Condition

Current (Below normal current)

Begins

Trip
Delay

Trip Delay
Eds

Undercurrent Monitoring Devices (AKC-01D/03D)

Current sensitive
relay trips and
turns motor OFF

|

»

Start Motor
Start-up Delay
Begins

Dimensions

Start-up Del
Ends

58 mm

‘ ‘ 000000

lay

Trip Delay
Begins

45 mm
62 mm

£
]TYPE PK25|E
o

35 mm

000000
=

9
—35.3—+

>

Trip Del .
Bods Y Time

16mm

<
TYPE PK 28|Q

T

>
2006
[ %)
43mm ¢15 5mm

——61

[J

=] W
<32 mmy,
48 mm )

35 mm|
—

—59.7

Note: The contact resistance at ohmic load (eg: Incandescent bulb, Resistance
devices) is 8A.It is recommended to use a contactor if the inductive load (eg:
AC motor, fluorescent, etc.) or capacitive load (eg : Led Drivers, UPS,
Fluorescent (Electronic Ballast), etc.) switch. Otherwise adhesion may occur

in relay contacts

K Y 2
9660 2x0,35mm// 500mm

—36—

CT-25
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UBER-/UNTERSTROMUBERWACHUNGSGERATE

AKC SERIE

AKC-01A / AKC-03A UBERSTROMUBERWACHUNGSRELAIS Anschlussdiagramm fiir AKC-01A/AKC-01D

Allgemeines:

Das AKC-01A / AKC-03A Uberwachungsrelais wurde entwickelt, um Motoren und
Systeme gegen Uberstrom zu schitzen. Das Gerat verflgt Uber eine Stromeinstellung
(Iset) und zwei Verzdgerungseinstellungen (Einschalt- und Alarmverzégerungszeit).

Die Einschaltverzégerungszeit dient zur Verhinderung fehlerhafter Anfahrstromwerte Tk 231

von Motoren und Systemen. T1|AKC-01A

Funktionsprinzip: Stops} [AKC-01D

AKC-01A / AK-03A Gerate messen den Strom von Motoren und geschtzten Systemen start JSN LT T

und deaktivieren diese, falls die gemessenen Stromwerte Uiber dem eingestellten > 0000 L

Wert liegen (Iset). Wenn der Stromwert unter dem Iset-Wert liegt, ist das Ausgangsrelais 'f Un ki

im aktivierten Zustand. Falls jedoch der Stromwert héhere Werte als der Iset-Wert 'I:; KL L Jﬁ
erreicht, wird das Ausgangsrelais nach einer eingestellten Alarmverzégerungszeit L3 3~
deaktiviert und der angeschlossene Motor bzw. das System abgeschaltet. In den —_ N

unten angezeigten Diagrammen werden diese Zustande ausfihrlich schematisiert. Typ PK 25 Typ PK 28

Falls der Stromwert Gber dem Iset-Wert liegt, setzt die Startverzégerung ein (einstelloar * Bitte AKC-3A / AKC-3D Seriengerate benutzen, falls die Stromstarke 5A
zwischen 1-6 Sekunden) um fehlerhaftes Abschalten wegen anfanglichem Anfahrstrom Uberschreiten sollte.

von Motoren und Systemen zu verhindern. AnSCh|USSdiagl’amm fl'jr AKC'O3A/AKC'03D

AKC-01D / AKC-03D UNTERSTROMUBERWACHUNGSRELAIS

Allgemeines: il

Das AKC-01D / AKC-03D UnterstromUberwachungsrelais wurde entwickelt, um kS

Motoren und Systeme gegen Unterstrom zu schitzen. Das Gerat verflgt Uber eine 1 (AKC-03A

Stromeinstellung (Iset) und zwei Verzégerungseinstellungen (Einschalt- und AKC-03D
Alarmverzdgerungszeit). Die Einschaltverzégerungszeit dient zur Verhinderung NLT

fehlerhafter Anfahrstromwerte von Motoren und Systemen. T ’
Funktionsprinzip: Un /& =
AKC-01D / AK-03D Gerate messen den Strom von Motoren und geschutzten Systemen g
und deaktivieren diese, falls die gemessenen Stromwerte unter dem eingestellten =
Wert liegen (Iset). Wenn der Stromwert Gber dem Iset-Wert liegt, ist das Ausgangsrelais

im aktivierten Zustand. Falls jedoch der Stromwert niedrigere Werte als der Iset-Wert Typ PK25 Typ PK 28

erreicht, wird das Ausgangsrelais nach einer eingestellten Alarmverzdgerungszeit | Wertskala | Stromintervall Drehzahl
deaktiviert und der angeschlossene Motor bzw. System abgeschaltet. In den unten AKC'3A / AKC.—SD )

angezeigten Diagrammen werden diese Zustande ausfuhrlich schematisiert. Falls Seriengeréte sind nur mit x=4 6-60 A (1Drehung) £
der Stromwert tiber dem Iset-Wert liegt, setzt die Startverzégerung ein (einstellbar CT-25 Stromwandler zu

zwischen 1-6 Sekunden) um fehlerhaftes Abschalten wegen anféanglichem Anfahrstrom benutzen. Um ein

von Motoren und Systemen zu verhindern. optimales Ergebnis zu x=2 3-30 A (2 Drehungen)— =
Warnleuchten: erzielen, die neben =

ON (Strom) :leuchtet wenn Strom vorhanden ist. g?r%?n%r?ger\?:lrl]e und x=4/3 2-20 A (8 Drehungen)_—. W

OUT (Relais) :leuchtet wenn Relais aktiviert ist.

I>/set: leuchtet wenn gemessener Stromwert Uber dem eingestellten Stromwert liegt. Drehzahlen befolgen. 4
x=1 15-15A |4 Drehungen) @8

Erlduterungen zu Tabelle 1: o

Falls Sie das AKC-03 zwischen 2-20A einsetzen méchten:

Der CT-25 Stromwandler wird drei Mal mit dem Stromkabel umsponnen. In der A . Tabelle 1

Zwischenzeit wird die Iset-Skala vorne folgende Werte annehmen: Motorstrom Uberstromiberwachungsrelais (AKC-01A/03A)

1,6x=2A, 3x=4A, 6x=8A, Ix=12A, 12x=16A, 15x=20A Anlaufstrom

stromempfindliches
Uberstromfall Relais schaltet
(hoher als der Befriebsstrom) Moo nach bost,

Technische Daten:

Nennspannung (Un) : Siehe Gerateschild omaler e st
Betriebsbereich £(0.9-1.1)x Un o) Betriepseiron / (el O
X erstrompinstellungen
Betriebsfrequenz 150 /60 Hz (se)  =Noz=----qk----f---
Stromeinstellungsbereich :0.5-5A (AC) Einschaltverzogerung| Alarmverzdgerung
Fur AKC-03, siehe Tabelle 1
Stromwandlerverhaltnis . .../ BA (fur AKC-01A/AKC-01D) Start der Endo dor Endo der Ende dor >
CT-25 (f{Jr AKC-O3A/AKC—O3D) Einschaltverzogerung Einschaltverzégerung  Einschaltverzogerung  Alarmverzogerung — Z@jt
Einschaltverzégerung - 1-6 Sek. . )
Alarmverzégerung :0.5-2.5 Sek. Vortorston . omiiber (AKC-01D/03D)
Ausgangskontakte :1C/O, 8 A, 2000 VA, Cosp=1 Anlaufstrom
Betriebstemperatur :-5° C; +55 °C normaler Uberstromal stomempfindiiches
. Betriebsstrom (héher als der Betriebsstrom)  Motor nach best.
Schutzklasse : IP 20 Verzigerung aus
Abmessungen : Typ PK 25 und PK 28 unfsromensungen '/
Anlage : Hutschienenmontage oder Oberflachenmontage (se) st~ /
mit Klemmen
Gewicht 03 kg inschaltverzogerufg Alarmverzogerung \
HINWEIS: Bitte Isolierkabel verwenden. CT-25 Stromwandler wird — — — >
zus. mit dem Gerat verkauft. Einschaltverzégerung  Einschaltverzogerung  Alarmverzogerung Zeit
Vorsichtsmassnahmen zur Installation und sicheren Verwendung: Abmessungen 48
Die Nichtverfolgung dieser Anweisungen kann zu schweren Verletzungen bis g 38mm F4_.
hin zum Tod fuhren. ‘ 000000 16mm
e Vor Inbetriebnahme bitte alle Arten von Energie vom Gerat trennen. 2088
¢ Die Frontplatte nach Netzanschluss nicht entfernen. £ E ele ’ l  S— @ @
® Das Gerét nicht mit einem Lésungsmittel oder seinesgleichen reinigen. Zur E TYP PK2 f, f‘ T 43mm ¢15,5mm
Reinigung bitte nur ein trockenes Tuch verwenden. e “ D b TYP PK 28 g
e Vor Inbetriebnahme bitte alle Terminalverbindungen tiberpriifen. T J€
o Nur fur Schalttafelmontage 500000 ) I ]
® Elektrische Gerate sollten nur von Ihrem Komponentenverkéufer gewartet T32m = 0060 2“’35””/ 500mm
werden. A8mm 50.7 Y.
Der Hersteller Gibernimmt keine Haftung fiir Folgen, die sich aus
Nichteinhaltung oben genannter Anweisungen entstehen. Hinweis: Der Kontaktwiderstand bei ohmscher Last (z. B. Gluhlampe,
Widerstande) betragt 8 A. Sie sollten einen Schutz verwenden, wenn die CT-25
induktive Last (z. B. Wechselstrommotor, Leuchtstofflampe usw.) oder
kapazitive Last (z. B. LED-Treiber, USV, Leuchtstofflampe (elektronisches
Vorschalgerat) usw.) wechselt. Andernfalls kann eine Adhéasion in
Relaiskontakten auftreten.
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